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57  Resumen:
Manipulador uterino.
Se trata de un manipulador uterino para cirugía
mínimamente invasiva que, mediante generación de
una zona de vacío sujeta perimetralmente el cérvix.
Comprende un soporte (1) en forma de tubo, hueco
en su eje longitudinal, con un extremo proximal y un
extremo distal, un tubo de vacío (4), situada a lo largo
del eje longitudinal hueco del soporte (1), que
comprende, en un extremo en correspondencia con el
extremo distal del soporte (1), una cámara de vacío
(5), un elemento de tracción (6), en el extremo
proximal del soporte (1) y vinculado a la línea vacío
(4), que la tracciona con respecto al soporte (1), y una
copa (7) situada en el extremo distal del mango
cilíndrico (1), con una base acoplada a la cámara de
vacío (5) y que comprende en la base uno o más
orificios de succión y drenado (8).
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