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@Resumen:
La presente invencidn preconiza una maquina 23
deshuesadora que posibilita el corte longitudinal 5

sobre el fruto para facilitar el procedimiento de

deshuesado y que, opcionalmente, incluye un sistema

para la inspeccion y seleccion del fruto a deshuesar.

La configuracion de la maquina incluye unas cuchillas

gue se disponen de forma que su seccién cortante

gueda posicionada de forma perpendicular a la

superficie de unas regletas donde quedan cargados 22
los frutos a deshuesar para posibilitar el corte

longitudinal. Igualmente, la maquina incluye unos

pifiones empujadores que permiten expulsar el hueso

y separarlo de la pulpa del fruto. También es objeto 4

de la presente patente el procedimiento de FIG.1
deshuesado asociado a la maquina de la invencion. :

Aviso: Se puede realizar consulta prevista por el art. 41 LP 24/2015.
Dentro de los seis meses siguientes a la publicacion de la concesion en el Boletin Oficial de
la Propiedad Industrial cualquier persona podra oponerse a la concesion. La oposicion
debera dirigirse a la OEPM en escrito motivado y previo pago de la tasa correspondiente
(art. 43 LP 24/2015).




10

15

20

25

30

35

ES 2932782 B2
DESCRIPCION

MAQUINA DESHUESADORA DE FRUTOS MEJORADA Y SU PROCEDIMIENTO PARA
EL DESHUESADO DE FRUTOS

SECTOR DE LA TECNICA

La presente invencién se refiere a una maquina deshuesadora que posibilita el proceso de

carga, posicionamiento y deshuesado de frutos tales como la cereza, ciruela o el café.

El objeto de la invencion es conseguir un dispositivo que, ofreciendo una configuracion
sencilla, es capaz de generar una incisién o corte longitudinal de los frutos para favorecer su

deshuesado y, posteriormente, permite la separacién de la pulpa del resto del fruto.

Opcionalmente, la maquina de la invencion incluye un sistema de inspeccion asociado a
unas boquillas sopladoras que permite la expulsién de aquel fruto que no reuna las

caracteristicas establecidas.

Igualmente, es objeto de la presente invencién, el procedimiento de deshuesado vy
separacion de la pulpa que tiene lugar al utilizarse la maquina desarrollada, el cual evita

quebrar, maltratar o seccionar en lascas el fruto a deshuesar.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Son conocidos en el estado de la técnica actual maquinas empleadas para deshuesar frutos.
Concretamente, se conocen las maquinas que aplican una presion sobre la corteza del fruto,
tal como se divulga en la patente num. US9,073,090, donde la presion ejercida genera la
rotura de la corteza del fruto y permite la expulsién de la almendra.

En otro tipo de maquinas de deshuesado, la maquina realiza un corte aproximadamente

tangencial en la superficie de la almendra, tal como divulga la patente num. US3,139,919,

entre otras. El corte realizado produce en estos casos un defecto comiunmente conocido
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como “grano mordido” que afecta considerablemente a la calidad del producto y

evidentemente a su precio.

En ambos casos la orientacion y posicionamiento de los frutos ante el elemento que genera
presion o un corte sobre ellos es desconocida, de forma que la evaluacion de calidad de los
frutos deshuesados solo es posible realizarla en etapas posteriores de la cadena de
produccion. Igualmente, empleando los métodos conocidos, la pulpa o carne del fruto
deshuesado queda completamente destrozada, lo que imposibilita que esta materia prima

pueda ser considerada del valor que merece.

Por todo lo anterior, el solicitante de la presente solicitud de patente detecta la necesidad de
desarrollar una maquina que ofrezca una solucion sencilla pero eficiente para realizar el
deshuesado de los frutos, sin aplicar procedimientos agresivos que supongan una merma de
la calidad del fruto obtenido, que evite el consumo permanente de agua durante su

utilizacién y que incluso pueda admitir la incorporacién de un sistema de clasificacion.

DESCRIPCION DE LA INVENCION

La maquina deshuesadora que se preconiza en la presente invencion permite solventar la
problematica anteriormente expuesta, ofreciendo una solucion mecanicamente sencilla y
muy eficaz para el deshuesado de frutos, independientemente de su calibre, que posibilita
un procedimiento controlado de corte, expulsion del hueso y retirada del fruto deshuesado

hasta el exterior de la maquina o un cajén donde queda acumulado.

De esta forma, la maquina desarrollada se puede utilizar para el deshuesado o separacion
de frutos tales como las cerezas, café, ciruelas o cualquier otro que contenga en su interior
un elemento central de distinta naturaleza, ya sea un hueso, el grano de café, el fruto
comestible en si, etc. Para este tipo de frutos, la maquina desarrollada permite la separacién

del elemento central o hueso de la corteza o pulpa del fruto.

Concretamente, la maquina deshuesadora de frutos queda integrada por un bastidor
definido por unas regletas a modo de hileras accionadas por unas cadenas dentadas para

definir dos zonas o recorridos: un recorrido de avance y un recorrido de retorno del fruto.
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Asi, la maquina de la invencién incluye, al menos, los siguientes componentes:

unas cadenas dentadas asociadas a unas poleas dentadas donde, al menos, una
pareja de poleas dentadas queda unida mediante un eje de transmisién, de forma
que las cadenas dentadas definen un recorrido de avance y un recorrido de retorno
para los frutos a deshuesar. Asi, el recorrido de avance se inicia en la zona de la
maquina por la que se alimentan los frutos, preferentemente mediante un cajén de
alimentacion, mientras que el recorrido de retorno se corresponde con la zona de la
maquina en la que se produce la operacion de corte y deshuesado de los frutos,

unas regletas a modo de hileras accionadas por las cadenas dentadas, definiendo un
bastidor, estando cada regleta provista de una pluralidad de orificios donde se
disponen los frutos, de forma que en cada orificio se dispone un fruto a deshuesar,
siendo las regletas que integran el bastidor el medio de transporte de los frutos en la
maquina,

un primer eje dispuesto en el interior del bastidor de forma paralela a las regletas y
localizado en el recorrido de retorno, estando provisto de pifilones empujadores de
corte,

unas cuchillas dispuestas en el exterior del bastidor y posicionadas de forma
enfrentada a los pifiones empujadores de corte,

un segundo eje dispuesto en el interior del bastidor de forma paralela a las regletas y
localizado en el recorrido de retorno, estando provisto de pifilones empujadores de
expulsion,

una pluralidad de varillas perpendiculares a las regletas, dispuestas en el exterior del
bastidor y posicionadas con una separacion entre ellas inferior al diametro de los
orificios de las regletas tal que el fruto queda apoyado sobre dos varillas mientras es
desplazado por las regletas en las que esta alojado, ya que las varillas se disponen
en la parte inferior de las regletas,

un tercer eje dispuesto en el interior del bastidor de forma paralela a las regletas y
localizado en el recorrido de retorno, estando provisto de pifones de
desplazamiento,

una primera placa a modo de soporte dispuesta por debajo de las regletas en el
recorrido de avance, que impide que los frutos a deshuesar se caigan de la maquina
por gravedad,

una segunda placa a modo de soporte dispuesta por debajo de las regletas en el
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recorrido de retorno.
Cabe mencionar, que, de forma preferente, los pifiones empujadores de corte, los pifiones
empujadores de expulsién y los pinones de desplazamiento se integran por unas piezas con
forma de estrella de, al menos, tres brazos con un orificio central para su rotacion sobre sus

correspondientes ejes.

Ventajosamente, la configuracién de la maquina desarrollada permite posicionar el fruto en
una determinada orientacion que posibilita realizar un corte longitudinal sobre su superficie.
Es decir, la esencia de la invencion reside en la disposicion de las cuchillas las cuales se
disponen de forma que su seccién cortante queda posicionada de forma perpendicular a la
superficie de las regletas. De esta forma, los orificios de las regletas que contienen los frutos
a deshuesar quedaran localizados entre las cuchillas y los pifilones empujadores de corte en
un momento dado en el que se genera un corte longitudinal sobre la superficie del fruto a

deshuesar.

Posteriormente, el fruto que presenta el corte longitudinal es soportado y desplazado por las
regletas, descansando entre dos varillas, y al ser presionado levemente por los pifiones

empujadores de expulsion permite la salida del hueso contenido en el interior del fruto.

Cabe senalar que el procedimiento seguido al emplear la maquina deshuesadora de la
invencion permite la carga de fruto, su posicionamiento, corte y separacién del hueso

respecto la pulpa sin necesidad de consumir agua de forma continua.

Seguidamente se detalla el procedimiento de deshuesado y despulpado. Concretamente, las
etapas del procedimiento de deshuesado del fruto al emplear la maquina de la invencién

son, al menos, las siguientes:

- Cargado de los frutos a deshuesar en las regletas localizadas en el inicio del
recorrido de avance, de forma que cada fruto se posiciona en uno de los orificios de
las regletas,

- Desplazamiento de las regletas cargadas de frutos a deshuesar mediante las correas
dentadas por el recorrido de avance,

- Desplazamiento de las regletas, mediante las correas dentadas por el recorrido de

retorno hasta llegar a los pifiones empujadores de corte,
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- Posicionamiento de los frutos hasta enfrentarlos con las correspondientes cuchillas
mediante los pifiones empujadores de corte y estando sujeto cada fruto por dos
varillas,

- Presionado de los frutos por los pifiones empujadores de corte sobre las cuchillas,
provocando el corte longitudinal de los frutos,

- Sujecion de los frutos ya cortados mediante las varillas, quedando cada fruto sujeto
por dos varillas y presionado por el pifidn empujador de expulsion para extraer su
hueso y expulsarlo al exterior de la maquina o cajon de almacenamiento,

- Presionado de los frutos deshuesados por los pifiones de desplazamiento,
provocando su desplazamiento desde los orificios hasta el exterior de la maquina o

cajéon de almacenamiento.

Preferentemente, son los brazos de los correspondientes pifiones los que posibilitan el
correcto posicionamiento del fruto. Es decir, los brazos de los pifiones empujadores de corte
conducen los frutos hasta una posicién enfrentada con las cuchillas, mientras que los brazos
de los pifiones empujadores de expulsion presionan los frutos estando sujetos por dos
varillas para la expulsién de los huesos de los frutos. Por otro lado, los brazos de los
pinones de desplazamiento desplazan los frutos deshuesados o pulpa de los orificios al

exterior de la maquina o cajon dispuesto a modo de almacenamiento.

De forma opcional, tras el presionado de los frutos deshuesados por los pifiones de
desplazamiento y la consecuente retirada completa de toda la pulpa del fruto, se limpian los
orificios de las regletas mediante la accion ejercida por los cepillos de limpieza presentes en

un eje portador dispuesto junto a los pifiones de desplazamiento en el recorrido de retorno.

Ventajosamente, la configuracién de la maquina de la presente invencion posibilita la
inclusién de tecnologias adicionales para realizar un control de la calidad de los frutos a

deshuesar y, por tanto, su seleccion.

Para ello, de forma opcional, en el recorrido de avance de la maquina de la invencién se
dispone de un sistema de inspeccion para determinar las caracteristicas tipicas del fruto.
Asi, cuando el sistema de inspeccion valora que el fruto no redne las caracteristicas de
calidad para su deshuesado, el sistema envia la correspondiente instrucciébn a unas

boquillas sopladoras para su activaciéon con el fin de proceder a la expulsién del fruto
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concreto no adecuado para su deshuesado. De esta forma, la maquina de la invencién
permite no solo el deshuesado del fruto, sino también la preseleccion de aquel que redna las
condiciones establecidas de calidad.

Por todo lo anterior, la maquina de la invencién posibilita ofrecer un procedimiento que no
dana la superficie del fruto a deshuesar y tampoco su hueso, facilitando un procedimiento de
deshuesado no agresivo y respetuoso.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para complementar la descripcion que seguidamente se va a realizar y con objeto de ayudar
a una mejor comprensiéon de las caracteristicas del invento, de acuerdo con un ejemplo
preferente de realizacion practica del mismo, se acompana como parte integrante de dicha
descripcion, un juego de planos en donde con caracter ilustrativo y no limitativo, se ha
representado lo siguiente:

La figura 1.- Muestra una representacion en perspectiva de la maquina deshuesadora de

acuerdo a una realizacion preferente del objeto de la presente invencion.

La figura 2.- Muestra un detalle de las regletas que integran el bastidor y las cadenas
dentadas.

La figura 3.- Muestra una representacion en perspectiva de la maquina deshuesadora en la
gue se observa el detalle del primer, segundo y tercer ejes y los distintos pifiones asociados
a los mismos, de acuerdo a la realizacion preferente de la invencién ilustrada en las figuras

anteriores.

La figura 4.- Muestra una representacién de una seccion transversal de la maquina,
incluyendo un detalle de las boquillas sopladoras y un detalle de los pifilones empujadores
de corte y las cuchillas, de acuerdo a la realizacion preferente de la invencion ilustrada en

las figuras anteriores.

La figura 5 -. Muestra una representacién en perspectiva de la maquina deshuesadora en la

qgue se observa el detalle de la primera y segunda placas, y donde no se han representado
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los pifiones para reflejar el detalle de las varillas.

La figura 6 -. Muestra una representacién en perspectiva trasera de la maquina, donde se
observa el detalle de las perforaciones en la primera placa que posibilitan la expulsién de los

frutos no deseados mediante las boquillas sopladoras.

La figura 7.- Muestra una representacion de un detalle en perspectiva de la zona donde se
produce la operacién de corte del fruto, en la que se observan las varillas, regletas y

cuchillas.

La figura 8 -. Muestra otra representacion de un detalle frontal de la zona donde se produce
la operacion de corte del fruto, en la que se observan las varillas, regletas, cuchillas y

pifones empujadores de corte.

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION

A la vista de las figuras resefiadas, observamos que la maquina deshuesadora de la
invencidbn en una realizacion preferente incluye unas regletas (5) a modo de hileras
accionadas por unas cadenas dentadas (2), definiendo el bastidor (1), el cual se aprecia en

detalle de forma parcial en la figura 2.

En las figuras 3 a 7 se puede apreciar como las cadenas dentadas (2) estan asociadas a
unas poleas dentadas (3). Asi, cada pareja de poleas dentadas (3) queda unida mediante un
eje de transmision (4), de forma que las cadenas dentadas (2) descansan sobre las poleas
dentadas (3) y definen un recorrido de avance (20) y un recorrido de retorno (21) para el
bastidor (1) integrado por las regletas (5). Los recorridos de avance (20) y retorno (21) se

observan en la figura 4.

Asi, para el proceso de carga del fruto (19) a deshuesar se utiliza una pluralidad de regletas
(5) a modo de hileras accionadas por las cadenas dentadas (2), de forma que las hileras de
regletas (5) se desplazan horizontalmente. Tal como se puede observar en detalle en la
figura 2, cada regleta (5) esta provista de una pluralidad de orificios (6), donde cada orificio
(6) recibe un fruto (19) a deshuesar en el recorrido de avance (20). Preferentemente, la

carga del fruto (19) sobre las regletas (5) se realiza a partir de un cajon de alimentacién (22)
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— observable en la figura 1 - que acumula el fruto (19) a deshuesar y esta dispuesto en el

recorrido de avance (20).

Como se ha detallado anteriormente, las regletas (5) se desplazan siguiendo el recorrido de
avance (20) y, seguidamente, el recorrido de retorno (21) definido por las cadenas dentadas
(2). Preferentemente, las cadenas dentadas (2) estan ubicadas en los extremos de las
regletas (5) y son desplazadas a través del conjunto de poleas (3) y ejes de transmisién (4),

estando accionadas por un motor.

Opcionalmente, cada orificio (6) de las regletas (5) presenta una forma conica para facilitar

la recepcion de los frutos (19).

Igualmente, en las figuras 1 a 8 observamos el resto de los elementos que integran la
maquina de la invencion en su realizacién preferente, los cuales quedan citados a

continuacion:

- Unas cadenas dentadas (2) asociadas a unas poleas dentadas (3) donde, al menos,
una pareja de poleas dentadas (3) queda unida mediante un eje de transmision (4),
de forma que las cadenas dentadas (2) definen un recorrido de avance (20) y un
recorrido de retorno (21).

- Unas regletas (5) a modo de hileras accionadas por las cadenas dentadas (2),
definiendo un bastidor (1), estando cada regleta (5) provista de una pluralidad de
orificios (6) donde se disponen los frutos (19).

- Un eje (7) dispuesto en el interior del bastidor (1) de forma paralela a las regletas (5)
y localizado en el recorrido de retorno (21), estando provisto de pifiones empujadores
de corte (8).

- Unas cuchillas (11) dispuestas en el exterior del bastidor (1) y posicionadas de forma
enfrentada a los pifiones empujadores de corte (8).

- Un eje (9) dispuesto en el interior del bastidor (1) de forma paralela a las regletas (5)
y localizado en el recorrido de retorno (21), estando provisto de pifiones empujadores
de expulsion (10).

- Una pluralidad de varillas (16) perpendiculares a las regletas (5) y posicionadas bajo
las mismas con una separacién entre las varillas (16) inferior al diametro de los

orificios (6) de las regletas (5), tal que el fruto (19) queda apoyado sobre dos varillas
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(16). Asi, las varillas (16) se disponen en el recorrido de retorno (21), tal y como se
observa en detalle en la figura 5, donde no se han representado parte de las regletas
(5) para poder detallar las varillas (16). Las varillas (16) estan integradas
preferentemente por acero.

- Un tercer eje (12) dispuesto en el interior del bastidor (1) de forma paralela a las
regletas (5) y localizado en el recorrido de retorno (21), estando provisto de pifiones
de desplazamiento (13).

- Una primera placa (17) a modo de soporte dispuesta por debajo de las regletas (5)
en el recorrido de avance (20).

- Una segunda placa (18) a modo de soporte dispuesta por debajo de las regletas (5)

en el recorrido de retorno (21).

El desplazamiento de las regletas (5) en el recorrido de avance (20) permite la carga de los
frutos (19) en los orificios (6). De esta manera, las regletas (5) desplazan los frutos (19) a
deshuesar en el recorrido de avance (20) accionadas por las cadenas dentadas (2), de
forma que, ventajosamente la primera, placa (17) dispuesta bajo las regletas (5) actua a

modo de soporte los frutos (19) evitando su caida.

Analogamente, la segunda placa (18) presente en el recorrido de retorno (21) evita la caida
de los frutos (19) hasta alcanzar la zona de las varillas (16), que sujetaran los frutos (19)
durante la operacién de corte, deshuesado y expulsion. Preferentemente, la primera placa
(17) y la segunda placa (18) estan integradas por un material metalico, polimérico o de

madera.

En la realizacion preferente de la invencién descrita, la maquina incluye un sistema de
inspeccion (23) que realiza la seleccién del fruto (19) a deshuesar, descartandose aquellos
frutos (19) que no cumplen con las medidas o calidad requeridas. Asi, tal como se observa
en las figuras 3, 4, 5y 6, el sistema de inspeccién (23) analiza los frutos (19) contenidos en
las regletas (5) en el recorrido de avance (20), estando el sistema de inspeccién (23)

asociado a unas boquillas sopladoras (15) que expulsan aquellos frutos (19) no aptos.
Tal como se observa en detalle en las figuras 5y 6, la configuracion de la maquina permite

la disposicion del sistema de inspeccion (23) en el recorrido de avance (20).

Preferentemente, las boquillas sopladoras (15) se disponen por debajo de la primera placa

10
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(17), quedando localizadas a continuaciéon del area inspeccionada por el sistema de
inspeccion (23) para ejecutar la expulsién de los frutos (19) a rechazar cuando el sistema de

inspeccion (23) verifica que el fruto (19) no redne los parametros establecidos.

De esta forma, una pluralidad de valvulas, no representadas en las figuras, acciona la
apertura del flujo de aire por las boquillas sopladoras (15) para efectuar el rechazo y
expulsion de aquellos frutos (19) que no reunen las caracteristicas determinadas por el
sistema de inspeccion (23). Con objeto de facilitar la expulsion de los frutos (19) no
deseados por parte de las boquillas sopladoras (15), la primera placa (17) esta provista de
unas perforaciones (24) — representadas en la figura 6 - alineadas con las boquillas

sopladoras (15) para la posible expulsion de los frutos (19).

Tras el paso del fruto (19) por el recorrido de avance (20), éste comienza el recorrido de
retorno (21) apoyandose sobre la segunda placa (18), tal como se observa en la figura 5. A
continuacién, una vez finalizada la segunda placa (18), los frutos (19) pasan a estar
apoyados sobre las varillas (16) perpendiculares a las regletas (5) y dispuestas por debajo
de éstas, de forma que las varillas (16) preferentemente se localizan en el recorrido de
retorno. Las varillas (16) opcionalmente incluyen un dispositivo regulador de separacién — no
representado en las figuras - que permite modificar la separacion entre varillas en funcién de

los calibres medio y maximo del fruto (19).

Preferentemente en el recorrido de retorno (21) se disponen los pifiones de empujadores de
corte (8), los pifones empujadores de expulsion (10) y los pifiones de desplazamiento (13).
De esta forma, en la realizacion preferente de la invencién, los pifilones empujadores de
corte (8), los pifiones empujadores de expulsién (10) y los pifiones de desplazamiento (13)
se integran por unas piezas con forma de estrella de, al menos, tres brazos -
preferentemente cuatro brazos -con un orificio central en el que se introduce su

correspondiente eje (7), (9) o (12) para posibilitar su rotacion sobre los mismos.

Por otra parte, tal y como se observa en las figuras 7 y 8, necesariamente, las cuchillas (11)
quedan posicionadas entre las varillas (16). Asi, las cuchillas (11) quedan enfrentadas y
alineadas a los pifiones empujadores de corte (8), generando un corte longitudinal con
precision sobre la superficie del fruto (19) cuando el fruto (19) esta posicionado en el orificio

(6) situado entre las cuchillas (11) y los pifiones empujadores de corte (8).

11
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Opcionalmente, segun lo representado en las figuras 3, 6 y 7, las cuchillas (11) se ubican en
unos porta-cuchillas (14) provistos de unos muelles retractiles — no representados en las
figuras que acompafan la presente memoria - para realizar el corte longitudinal sobre la

superficie del fruto (19), independientemente de su calibre.

Por otra parte, la distancia de separacién entre la seccion cortante de las cuchillas (11) y los
orificios (6) de las regletas (5) quedara determinada por el grosor de la pulpa del fruto (19) a

deshuesar.

Tras el corte del fruto (19), las regletas (5) siguen desplazandose sobre las varillas (16)
hasta que el fruto (19) es presionado por el piidn empujador de expulsién (10). Asi, los
brazos que integran los pinones empujadores de expulsion (10) penetran totalmente en los
orificios (6) de las regletas (5), obligando a la expulsiéon del hueso, quedando la pulpa del
fruto (19) en el interior del orificio (6) de las regletas (5) y desplazandose apoyada sobre las

varillas (16)

Opcionalmente, la maquina de la presente invencion incluye un primer cajon - no
representado en las figuras que acompanan la presente memoria - dispuesto en el exterior
del bastidor (1) y con una abertura enfrentada a los pifiones empujadores de expulsién (10),
para la recogida de hueso expulsado por la fuerza ejercida por el pindn empujador de

expulsion (10).

Seguidamente, el fruto (19) deshuesado - o0 pulpa - contenido en las regletas (5) continta su
desplazamiento por el recorrido de retorno (21) sobre las varillas (16). Asi, la pulpa del fruto
(19) es desplazada por la presion ejercida por los pifiones de desplazamiento (13), donde
sus brazos penetran totalmente en los orificios (6) de las regletas (5), obligando a la
expulsion completa de la pulpa hacia el exterior de la maquina, donde puede ser recogido en
un segundo cajon o receptaculo independiente con una abertura enfrentada a los pifiones de

desplazamiento (13) y dispuesto en el exterior del bastidor (1).
Es necesario destacar que, de acuerdo a la realizacion preferente de la invencion, los

pinones empujadores de corte (8), los pifiones empujadores de expulsién (10) y los pifiones

de desplazamiento (13) rotan libremente sobre sus correspondientes ejes (7), (9) y (12)
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acompanando el desplazamiento de las regletas (5). El detalle de los distintos pifiones se
observa en las figuras 3 y 4. Cabe destacar que en la figura 3 no se ha representado la

totalidad de los pifiones con objeto de facilitar la representacion de los ejese (7), (9) y (12).

De manera opcional, la maquina deshuesadora de la invencién presenta un eje portador de
un cepillo de limpieza, el cual queda dispuesto en el recorrido de retorno (21) junto a los
piflones de desplazamiento (13) para la limpieza de los orificios (6) tras la salida de la pulpa

o carne del fruto (19) al exterior de la maquina o segundo cajon.

Ventajosamente, el cepillo de limpieza penetra en los orificios (6) garantizando su completa
limpieza para comenzar de nuevo el proceso de carga en la zona del recorrido de avance
(20).

Por todo lo anterior, el procedimiento de deshuesado se realiza conforme a la realizacién

preferente de la maquina anteriormente detallada de la siguiente forma:

- Cargado de los frutos (19) a deshuesar en las regletas (5) localizadas en el inicio del
recorrido de avance (20), de forma que cada fruto (19) se posiciona en uno de los
orificios (6) de las regletas (5).

- Desplazamiento de las regletas (5) cargadas de frutos (19) a deshuesar mediante las
correas dentadas (2) por el recorrido de avance (20), estando apoyados los frutos
(19) sobre la primera placa (17), que se dispone bajo las regletas (5).,

- Inspeccion de los frutos por parte del sistema de inspeccién (23), el cual esta
vinculado a las boquillas sopladoras (15).

- Expulsion de los frutos (19) no deseados identificados por el sistema de inspeccion
(23) cuando las regletas (5) conteniendo los frutos (19) a expulsar estan dispuestas
de forma coincidente con las perforaciones (24) de la primera placa (17), las cuales
estan alineadas con las boquillas sopladoras (15).

- Desplazamiento de las regletas (5), mediante las correas dentadas (2) por el
recorrido de retorno (21) sobre la segunda placa (18) hasta llegar a la zona donde se
localizan los pifiones empujadores de corte (8).

- Posicionamiento de los frutos (19) hasta enfrentarlos con las correspondientes
cuchillas (11) mediante los brazos de los pifiones empujadores de corte (8) y estando

sujeto cada fruto (19) por dos varillas (16).
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Presionado de los frutos (19) por los pifilones empujadores de corte (8) sobre las
cuchillas (11), provocando el corte longitudinal de los frutos (19).

Sujecién de los frutos (19) cortados mediante las varillas (16), quedando cada fruto
sujeto por dos varillas (16) y presionado por los brazos del pifibn empujador de
expulsiéon (10) para extraer su hueso y expulsarlo al exterior de la maquina o primer
cajon.

Presionado de los frutos (19) deshuesados por los brazos de los pifiones de
desplazamiento (13), provocando su desplazamiento desde los orificios (6) hasta el
exterior de la maquina o segundo cajon.

Limpieza de los orificios (6) de las regletas (5) mediante un cepillo de limpieza que

descansa sobre un eje portador.
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REIVINDICACIONES

12.- Maquina deshuesadora de frutos mejorada caracterizada por que comprende:

unas cadenas dentadas (2) asociadas a unas poleas dentadas (3) donde, al menos,
una pareja de poleas dentadas (3) queda unida mediante un eje de transmision (4),
de forma que las cadenas dentadas (2) definen un recorrido de avance (20) y un
recorrido de retorno (21), estando accionadas por un motor,

unas regletas (5) a modo de hileras accionadas por las cadenas dentadas (2),
definiendo un bastidor (1), estando cada regleta (5) provista de una pluralidad de
orificios (6) donde se disponen los frutos (19),

un primer eje (7) dispuesto en el interior del bastidor (1) de forma paralela a las
regletas (5) y localizado en el recorrido de retorno (21), estando provisto de pifiones
empujadores de corte (8),

unas cuchillas (11) dispuestas en el exterior del bastidor (1) y posicionadas de forma
enfrentada a los pifiones empujadores de corte (8),

un segundo eje (9) dispuesto en el interior del bastidor (1) de forma paralela a las
regletas (5) y localizado en el recorrido de retorno (21), estando provisto de pifiones
empujadores de expulsion (10),

una pluralidad de varillas (16) perpendiculares a las regletas (5) y posicionadas con
una separacion entre ellas inferior al diametro de los orificios (6) de las regletas (5)
tal que el fruto (19) queda apoyado sobre dos varillas (16),

un tercer eje (12) dispuesto en el interior del bastidor (1) de forma paralela a las
regletas (5) y localizado en el recorrido de retorno (21), estando provisto de pifiones
de desplazamiento (13),

una primera placa (17) a modo de soporte dispuesta por debajo de las regletas (5) en
el recorrido de avance (20),

una segunda placa (18) a modo de soporte dispuesta por debajo de las regletas (5)

en el recorrido de retorno (21)

donde

las cuchillas (11) se disponen con su seccién cortante posicionada de forma perpendicular a

la superficie de las regletas (5), de forma que los orificios (6) que contienen los frutos (19) a
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deshuesar se localizan entre las cuchillas (11) y los pinones empujadores de corte (8) para

generar un corte longitudinal sobre el fruto (19) a deshuesar.

22.- Maquina deshuesadora de frutos mejorada, segun reivindicacion 12, caracterizada por
que las varillas (16) perpendiculares a las regletas (5) se localizan en el recorrido de retorno
(21).

32.- Maquina deshuesadora de frutos mejorada, segun reivindicacion 12 o 22, caracterizada
por que en el recorrido de avance (20) se disponen un sistema de inspeccion (23) y unas
boquillas sopladoras (15), estando la primera placa (17) provista de unas perforaciones (24)

alineadas con las boquillas sopladoras (15) para la posible expulsién de frutos (19).

42.- Maquina deshuesadora de frutos mejorada, segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, caracterizada por que la pluralidad de las varillas (16) incluyen un dispositivo

regulador de la separacion entre varillas (16) en funcién de los calibres del fruto (19).

52.- Maquina deshuesadora de frutos mejorada, segun reivindicacion 12, caracterizada por
que presenta un primer cajon dispuesto en el exterior del bastidor (1) y con una abertura

enfrentada a los pifiones empujadores de expulsion (10).

62.- Maquina deshuesadora de frutos mejorada, segun reivindicacion 12, caracterizada por
que presenta un segundo cajén dispuesto en el exterior del bastidor (1) y con una abertura

enfrentada a los pifiones de desplazamiento (13).

72.- Maquina deshuesadora de frutos mejorada, segun reivindicacion 12, caracterizada por
que las cuchillas (11) se ubican en unos porta-cuchillas (14) provistos de unos muelles

retractiles para realizar el corte longitudinal sobre la superficie del fruto (19).

82.- Maquina deshuesadora de frutos mejorada, segun reivindicacion 12, caracterizada por
que los pifiones empujadores de corte (8), los pinones empujadores de expulsion (10) y los
pinones de desplazamiento (13) rotan libremente sobre sus correspondientes ejes (7), (9) y

(12).

92.- Maquina deshuesadora de frutos mejorada, segun reivindicacion 12 o 82, caracterizada
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por que los pifiones empujadores de corte (8), los pifiones empujadores de expulsién (10) y
los pifiones de desplazamiento (13) se integran por unas piezas con forma de estrella de, al

menos, tres brazos con un orificio central para su rotacion sobre sus correspondientes ejes
(7), 9) y (12).

102.- Maquina deshuesadora de frutos mejorada, segun reivindicacién 12, caracterizada por
que un eje portador de un cepillo de limpieza se dispone junto a los pifiones de

desplazamiento (13).

112.- Maquina deshuesadora de frutos mejorada, segun reivindicacién 12, caracterizada por
que los orificios (6) de las regletas (5) presentan una forma conica para facilitar la recepcién

de los frutos.

122.- Maquina deshuesadora de frutos mejorada, segun reivindicacién 12, caracterizada por

que las cadenas dentadas (2) estan ubicadas en los extremos de las regletas (5).

132.- Maquina deshuesadora de frutos mejorada, segun reivindicacion 12, caracterizada por
que la primera placa (17) y la segunda placa (18) estan integradas por un material metélico,

polimérico o de madera.

142 - Procedimiento para el deshuesado de frutos, empleando la maquina segun cualquiera

de las reivindicaciones anteriores, que comprende las etapas de:

- Cargado de los frutos (19) a deshuesar en las regletas (5) localizadas en el inicio del
recorrido de avance (20), de forma que cada fruto (19) se posiciona en uno de los
orificios (6) de las regletas (5),

- Desplazamiento de las regletas (5) cargadas de frutos (19) a deshuesar mediante las
cadenas dentadas (2) por el recorrido de avance (20),

- Desplazamiento de las regletas (5), mediante las cadenas dentadas (2) por el
recorrido de retorno (21) hasta llegar a los pifiones empujadores de corte (8),

- Posicionamiento de los frutos (19) hasta enfrentarlos con las correspondientes
cuchillas (11) mediante los piiones empujadores de corte (8) y estando sujeto cada
fruto (19) por dos varillas (16),

- Presionado de los frutos (19) por los piiones empujadores de corte (8) sobre las
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cuchillas (11), provocando el corte longitudinal de los frutos (19),

- Sujecion de los frutos cortados mediante las varillas (16), quedando cada fruto sujeto
por dos varillas (16) y presionado por el pindn empujador de expulsion (10) para
extraer su hueso y expulsarlo al exterior de la maquina,

- Presionado de los frutos (19) deshuesados por los pifiones de desplazamiento (13),

provocando su desplazamiento desde los orificios (6) hasta el exterior de la maquina.

152.- Procedimiento para el deshuesado de frutos, segun reivindicacién 142, caracterizado
por que se expulsan frutos (19) mediante un sistema de inspeccién (23) vinculado a unas
boquillas sopladoras (15) de forma que en el recorrido de avance (20) se apoyan los frutos
(19) sobre una primera placa (17) dispuesta por debajo de las regletas (5), se inspeccionan
los frutos (19) mediante el sistema de inspeccién (23) y se expulsan los frutos (19)
identificados por el sistema de inspeccién (23) cuando las regletas (5) conteniendo los frutos
a expulsar estan dispuestas de forma coincidente con unas perforaciones (24) de la primera

placa (17), las cuales estan alineadas con las boquillas sopladoras (15).

162.- Procedimiento para el deshuesado de frutos, segun reivindicacién 142, caracterizado
por que los brazos de los pilones empujadores de corte (8) conducen los frutos (19) hasta

una posicién enfrentada con las cuchillas (11).

172.- Procedimiento para el deshuesado de frutos, segun reivindicacién 142, caracterizado
por que los brazos de los piiones empujadores de expulsion (10) presionan los frutos (19)

estando sujetos por dos varillas (16) para la expulsion de los huesos de los frutos (19).

182.- Procedimiento para el deshuesado de frutos, segun reivindicacién 142, caracterizado
por que los brazos de los pifiones de desplazamiento (13) desplazan los frutos (19)

deshuesados de los orificios (6) al exterior de la maquina.

192.- Procedimiento para el deshuesado de frutos, segun reivindicacién 142, caracterizado
por que tras el presionado de los frutos (19) deshuesados por los pifiones de
desplazamiento (13), se limpian los orificios (6) de las regletas (5) mediante un eje portador

de un cepillo de limpieza.
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