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DESCRIPCION

Dispositivo que comprende un dispositivo de imagenes multicanal y procedimiento para producirlo

Descripcion

[0001] La presente invencion se refiere a un dispositivo que comprende un dispositivo de imagenes multicanal
y a un procedimiento para producirlo. La presente invencion se refiere ademas a un dispositivo portatil que comprende
un dispositivo de imagenes de abertura multiple.

[0002] Las camaras convencionales transmiten el campo de vision total dentro de un canal y se limitan en
términos de su miniaturizacion. En dispositivos méviles tales como teléfonos inteligentes, por ejemplo, se emplean dos
camaras que se orientan en y contra la direccién de la superficie normal del visor.

[0003] El documento de los EE. UU. 2010/045773 A1 describe un sistema de panorama o6ptico que contiene
uno o varios objetivos y Opticas de relé a fin de enfocar al menos una imagen que retrata una parte de una escena de
un campo de vision esencialmente esférico sobre un plano de imagen en foco, donde el medio de carcasa contiene
un medio de sostén, un medio de 6ptica y un medio de fijacidbn que montan el sistema de panorama optico en una
camara adyacente.

[0004] El documento de los EE. UU. 2007/247540 A1 describe la proporcion de una camara, usando la cual un
fotégrafo toma una imagen de si mismo(a) mientras verifica su expresion facial y adicionalmente verifica si su linea
ocular se dirige a un objetivo de la camara.

[0005] Por lo tanto, lo que seria deseable es un concepto que permita dispositivos en miniatura para capturar
el campo de vision total mientras que, a la vez, se asegure una alta calidad de imagen.

[0006] Por lo tanto, el objeto de la presente invencién es proporcionar un dispositivo y un procedimiento para
producir el mismo, que permitan la implementacién miniaturizada del dispositivo y obtener imagenes en una alta
calidad.

[0007] Este objeto se logra mediante los asuntos de las reivindicaciones independientes.

[0008] Una idea central de la presente invencién consiste en haber hallado que el objeto anterior se puede
lograr dado que un desvio de rutas Opticas de los canales Opticos permite la captura de varios campos de vision por
medio de un dispositivo de imagenes de abertura multiple, que permite la miniaturizacion, y que las areas transparentes
sin usar se pueden cerrar para direcciones sin usar de las rutas dpticas por medio de diafragmas, de modo tal que la
incidencia de la luz parasita se reduce, y que es posible obtener una alta calidad de imagen.

[0009] Segun una realizacién, un dispositivo comprende: una carcasa que tiene una primera area transparente
y una segunda area transparente, y un dispositivo de imagenes dispuesto dentro de la carcasa y que incluye un medio
deflector de haz. El dispositivo comprende un primer diafragma y un segundo diafragma. El dispositivo comprende un
primer estado de operacion y un segundo estado de operacion. En el primer estado de operacion, el medio deflector
de haz desvia una ruta 6ptica del dispositivo de imagenes de modo tal que la misma pasa a través de la primera area
transparente, y el segundo diafragma cierra al menos parcialmente de manera éptica la segunda area transparente.
En el segundo estado de operacion, el medio deflector de haz desvia la ruta optica del dispositivo de imagenes de
modo tal que la misma pasa a través de la segunda area transparente, y que el primer diafragma cierra al menos
parcialmente de manera éptica la primera area transparente, estableciendo asi una primera direccién de visualizacién
hacia un primer campo de vision total para el dispositivo. En el segundo estado de operacion, el medio deflector de
haz desvia la ruta dptica del dispositivo de imagenes de aberturas multiples de modo tal que la misma pasa a través
de la segunda area transparente, y que el primer diafragma cierra al menos parcialmente de manera éptica la primera
area transparente, estableciendo asi una segunda direccién de visualizacion hacia un segundo campo de vision total
para el dispositivo. Conmutar entre el primer estado de operacion y el segundo estado de operacion se basa en un
movimiento de rotacién del medio deflector, donde los canales 6pticos del dispositivo de imagenes de abertura mdltiple
son dirigidos por el medio deflector de haz sobre la base de una direccion de visualizacion establecida hacia, ya sea,
el primer campo de vision total o el segundo campo de vision total y tienen angulos en relacion entre si dentro de la
direccion de visualizacion establecida, de modo tal que los canales épticos son dirigidos hacia campos de visién
parciales del campo de vision total respectivo, los cuales, a lo sumo, solo se superponen parcialmente. Cada uno de
los canales épticos comprende una o varias Opticas para cambiar una ruta Optica del dispositivo de imagenes y un
area del sensor de imagen y se desvian mediante el medio deflector de haz en la direccidén hacia la direccion de
visualizacion establecida.

[0010] Segun otra realizacion, un procedimiento para producir un dispositivo comprende proporcionar una

carcasa que tiene una primera area transparente y una segunda area transparente, disponer un dispositivo de
imagenes, que incluye un medio deflector de haz, dentro de la carcasa y disponer un primer diafragma y un segundo
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diafragma. El primero y el segundo diafragma se disponen de modo tal que el dispositivo tiene un primer estado de
operacion y un segundo estado de operacién, de modo tal que, en el primer estado de operacion, el medio deflector
de haz desvia una ruta 6ptica del dispositivo de imagenes de modo tal que la misma pasa a través de la primera area
transparente y el segundo diafragma cierra al menos parcialmente de manera 6ptica la segunda area transparente. La
disposicién de los diafragmas se efectia de modo tal que, en el segundo estado de operacion, el medio deflector de
haz desvia la ruta éptica del dispositivo de imagenes de modo tal que la misma pasa a través de la segunda area
transparente, y el primer diafragma cierra al menos parcialmente de manera éptica la primera area transparente;
estableciendo asi una primera direccion de visualizacién hacia un primer campo de vision total para el dispositivo. El
procedimiento se efectia de modo tal que, en el segundo estado de operacion, el medio deflector de haz desvia la
ruta Optica del dispositivo de imagenes de modo tal que la misma pasa a través de la segunda area transparente, y el
primer diafragma cierra al menos parcialmente de manera 6ptica la primera area transparente; estableciendo asi una
segunda direccion de visualizacion hacia un segundo campo de visién total para el dispositivo. El procedimiento se
efectlia de modo tal que la conmutacién entre el primer estado de operacion y el segundo estado de operacién se
basa en un movimiento de rotacién (28) del medio deflector (18). El procedimiento se efectia de modo tal que los
canales oOpticos del dispositivo de imagenes de abertura mdltiple son dirigidos por el medio deflector de haz (18) sobre
la base de una direccion de visualizacion establecida hacia, ya sea, el primer campo de vision total o el segundo campo
de vision total y tienen angulos en relacion entre si dentro de la direccion de visualizacion establecida, de modo tal
que los canales 6pticos son dirigidos hacia campos de visién parciales del campo de visién total respectivo, los cuales,
a lo sumo, solo se superponen parcialmente; y de modo tal que los canales épticos comprenden una o varias 6pticas
para cambiar una ruta Optica del dispositivo de imagenes y un area del sensor de imagen y se desvian mediante el
medio deflector de haz en la direccion hacia la direccion de visualizacién establecida.

[0011] Sobre la base del cierre de areas transparentes que son diferentes del area transparente a través de la
cual se dirige la ruta optica, la incidencia de la luz parasita hacia el interior de la carcasa se puede reducir o evitar.

Esto permite lograr una alta calidad de imagen.
[0012] El asunto de las reivindicaciones dependientes son realizaciones ventajosas adicionales.
[0013] A continuacion, se explicaran realizaciones preferidas de la presente invencion haciendo referencia a

los dibujos adjuntos, donde:

la figura 1 muestra una vista en perspectiva esquematica de un dispositivo seglin una realizacion;

la figura 2 muestra una vista esquematica de un lado principal de un dispositivo segun una realizacion adicional;
la figura 3 muestra un medio deflector de haz y un estado de los diafragmas en un primer estado de operacion
segun una realizacion;

la figura 3b muestra el medio deflector de haz y los diafragmas en un segundo estado de operacién;

la figura 4a muestra una vista esquematica de un medio deflector de haz segun una realizacion, incluyendo dicho
medio deflector de haz una pluralidad de areas deflectoras de haz;

la figura 4b muestra una vista esquematica del medio deflector de haz segin una configuracién que es alternativa
a la figura 4a y segun una realizacion;

las figuras 4c-g muestran implementaciones ventajosas de un medio deflector de haz de un dispositivo de
imagenes segun una realizacion;

la figura 5a muestra una vista en perspectiva esquematica de un dispositivo de imagenes segun una realizacion;
la figura 5b muestra una vista lateral seccional esquemética de un dispositivo de imagenes modificado, donde el
medio deflector de haz se puede conmutar rotacionalmente entre una primera posicion del primer estado de
operacion y una segunda posicion;

la figura 6 muestra una vista esquematica de un campo de visién total que incluye cuatro campos de vision parciales
que se superponen;

la figura 7 muestra una vista en perspectiva esquematica de un dispositivo que incluye dos dispositivos de
imagenes de abertura multiple, segun una realizacién; y

la figura 8 muestra una estructura esquematica que incluye un dispositivo de imagenes de abertura multiple y un
segundo dispositivo de imagenes de aberturas multiples que comprende un sensor de imagen compartido.

[0014] Antes de explicar la presente invencién con mas detalles, a continuacién, con referencia a los dibujos,
cabe sefalar que los elementos, objetos y/o estructuras que son idénticas y tienen funciones o acciones idénticas se
proporcionaran con numeros de referencia idénticos en las varias figuras, de modo tal que las descripciones,
presentadas en diferentes realizaciones, de dichos elementos son intercambiables y/o mutuamente aplicables.

[0015] En realizaciones descritas posteriormente, se hara referencia a los lados principales y a los lados
secundarios de un dispositivo. Un lado principal de un dispositivo puede entenderse, en las realizaciones descritas en
esta invencién, como un lado de una carcasa o del dispositivo que tiene una gran o la mas grande dimension en
comparacioén con otros lados. Por ejemplo, un primer lado principal puede designar un lado frontal y un segundo lado
principal puede designar un lado trasero, aunque esto no debe tener ningln efecto limitante. Los lados secundarios
pueden entenderse que significan lados o caras que conectan los lados principales entre si.
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[0016] Si bien las realizaciones descritas a continuacion se refieren a dispositivos portatiles, los aspectos
expuestos pueden transferirse facilmente a otro dispositivo mévil o no movil. Se entiende que los dispositivos portatiles
descritos pueden instalarse en otros dispositivos, por ejemplo, en vehiculos. Ademas, una carcasa de un dispositivo
puede configurarse para que no sea portatil. Por este motivo, las realizaciones descritas a continuacion no pretenden
limitarse a dispositivos portatiles, sino que pueden hacer referencia a cualquier implementacién de un dispositivo.

[0017] La figura 1 muestra una vista en perspectiva esquematica de un dispositivo portatil 10 segin una
realizacién. El dispositivo portatil 10 incluye una carcasa 12 que comprende una primera area transparente 14ay una
segunda area transparente 14b. Por ejemplo, la carcasa 12 puede formarse a partir de un plastico opaco, un metal o
similares. Las areas transparentes 14a y/o 14b pueden formarse de manera integral con la carcasa 12 o formarse de
una manera multiparte. Las areas transparentes 14a y/o 14b pueden ser los rebajes en la carcasa 12, por ejemplo. De
manera alternativa, un material transparente se puede disponer en un area de los rebajes o de las areas transparentes
14a y/o 14b. Los materiales transparentes de las areas transparentes 14a y/o 14b pueden ser transparentes al menos
dentro de un intervalo de longitud de onda tal de una radiacién electromagnética para el cual un dispositivo de
imagenes 16 o un sensor de imagen del mismo es receptivo. Esto significa que las areas transparentes 14a y/o 14b
pueden configurarse para que sean parcial o totalmente opacas en intervalos de longitud de onda diferentes del
anterior. Por ejemplo, el dispositivo de imagenes 16 puede configurarse para capturar un intervalo de longitud de onda
visible. Las &reas transparentes 14a y/o 14b pueden configurarse para que sean parcial o totalmente opacas o no
transparentes dentro de un intervalo ultravioleta y/o un intervalo infrarrojo.

[0018] El dispositivo de imagenes 10 se dispone dentro de la carcasa 12. El dispositivo de imagenes 16 incluye
un medio deflector de haz 18 y un medio de captura de imagenes 19. El medio de captura de imagenes 19 puede
incluir dos 0 mas canales 6pticos, cada uno de los cuales comprende una o mas épticas para cambiar (por ejemplo,
concentrar, enfocar o dispersar) una ruta optica del dispositivo de imagenes 16, y un sensor de imagen. Por ejemplo,
el medio de captura de imagenes 19 puede comprender uno o mas sensores de imagenes, cuyas rutas opticas se
dirigen hacia uno o méas canales Opticos sobre el medio deflector de haz 18 y son desviadas por este ultimo. Como se
describe en el contexto de la figura 6, los al menos dos canales 6pticos pueden desviarse de modo tal que capturaran
campos de vision parciales que se superponen mutuamente (areas de objeto parcial) de un campo de visién total (area
de objeto total). Se puede hacer referencia al dispositivo de imagenes 16 como un dispositivo de imagenes de abertura
multiple.

[0019] El dispositivo portatil 10 tiene un primer estado de operacién y un segundo estado de operacién. El
estado de operacién puede estar correlacionado con una ubicacién, posicion u orientacion del medio deflector de haz
18. En el primer estado de operacion, el medio deflector de haz puede desviar la ruta dptica 22 del dispositivo de
imagenes 16, de modo tal que dicha ruta éptica 22 pasa a través de la primera area transparente 14a, como se indica
con la ruta éptica 22a. En el segundo estado de operacioén, el medio deflector de haz 18 puede estar configurado para
desviar la ruta 6ptica 22 del dispositivo de imagenes 16, de modo tal que dicha ruta 6ptica 22 pasa a través de la
segunda area transparente 14b, como se indica con la ruta optica 22b. Esto también puede entenderse como que
significa que el medio deflector de haz 18 dirige la ruta éptica 22 a través de una de las areas transparentes 14a y/o
14b en un punto en el tiempo y sobre la base del estado de operacion. Sobre la base del estado de operacién, una
posicion de un campo de vision (area de objeto) capturada por el dispositivo de imagenes 16 puede disponerse de
una manera variante en el espacio.

[0020] El dispositivo portatil 10 incluye un primer diafragma 24a y un segundo diafragma 24b. El diafragma 24
se dispone en un area del area transparente 14a y se configura para cerrar al menos parcialmente de manera éptica
el area transparente 14a cuando el diafragma 24a esta en un estado cerrado. Segun una realizacién, el diafragma 24a
se configura para cerrar al menos en un 50 %, en un 90 % o al menos un 99 % el area superficial del area transparente
14a, cuando el diafragma 24a esta en el estado cerrado. El diafragma 24b se configura para cerrar el area transparente
14b de la misma manera o una manera similar a la descrita para el diafragma 24a en el contexto del area transparente
14a. En el primer estado de operacién, durante el cual el medio deflector de haz 18 desvia la ruta éptica 22 hacia la
ruta dptica 22a, el diafragma 24b puede cerrar al menos parcialmente de manera Optica el area transparente 14b de
modo tal que la luz parasita ingresa en la carcasa 12 en una pequefia medida o posiblemente no entra nada de la
misma a través del area transparente 14b. Esto permite un pequefio impacto sobre la captura del campo de vision en
el primer estado de operacion por parte de la luz parasita que ingresa al diafragma 14b. En el segundo estado de
operacion, en el que, por ejemplo, la ruta dptica 22b sale de la carcasa 12, el diafragma 24a puede cerrar al menos
parcialmente de manera Optica el area transparente 14a. En términos simplificados, los diafragmas 24a y/o 24b pueden
configurarse de modo tal que cierren areas transparentes 14a y/o 14b de modo tal que la luz parasita ingrese en una
pequena medida, o no ingrese en absoluto, a través de las mismas desde direcciones no deseadas (en las que, por
ejemplo, el campo de visién capturado no se ubica). Los diafragmas 24a y/o 24b pueden configurarse para que sean
continuos y pueden disponerse, en cada caso, en relacion con todos los canales dpticos del dispositivo de imagenes
16. Esto significa que, sobre la base del estado de operacién respectivo, los diafragmas 24a y 24b pueden ser usados
por cualquiera de los canales épticos del dispositivo de imagenes de abertura multiple. Segun una realizacion, se
dispone un diafragma 24a o 24b, que es usado por todos los canales Opticos, en lugar de diafragmas redondos
individuales dispuestos para cada canal éptico. Los diafragmas 24a y/o 24b pueden tener, por ejemplo, formas
rectangulares, ovales, redondas o elipticas, en linea con una cadena poligonal.
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[0021] La conmutacién entre el primero y el segundo estado de operacién puede incluir, por ejemplo, un
movimiento del medio deflector de haz 18 sobre la base de un movimiento de traslaciéon 26 y/o sobre la base de un
movimiento de rotacion 28.

[0022] Los diafragmas 24a y/o 24b pueden configurarse como diafragmas mecanicos, por ejemplo. De manera
alternativa, los diafragmas 24a y/o 24b pueden configurarse como diafragmas electrocromicos. Esto permite el uso de
un pequefio nimero de partes mecanicamente movil. Ademas, la configuracion de los diafragmas 24a y/o 24b como
diafragmas electrocrémicos permite una abertura y/o cierre sin ruido de las areas transparentes 14a y/o 14b, asi como
también una implementacién que puede integrarse facilmente sobre una 6ptica del dispositivo portatil 10. Por ejemplo,
los diafragmas 24a y/o 24b pueden configurarse de modo tal que apenas puedan percibirse 0 no puedan ser percibidos
por un usuario cuando estadn en un estado cerrado, ya que hay pocas diferencias épticas en comparaciéon con la
carcasa 12.

[0023] La carcasa 12 puede configurarse de modo tal que sea plana. Por ejemplo, los lados principales 13a y/o
13b pueden disponerse espacialmente dentro de un plano x/y o un plano paralelo al mismo. Los lados secundarios o
las caras secundarias 15a y/o 15b ubicados entre los lados principales 13a y 13b pueden disponerse espacialmente
de manera tal que sean oblicuos o perpendiculares a los mismos, siendo posible que los lados principales 13a y/o 13b
y/o los lados secundarios 15a y/o 15b se configuren como curvos o planares. Una extensién de la carcasa 12 a lo
largo de una primera direccién de la carcasa z entre los lados principales 13a y 13b, por ejemplo, de una manera que
es paralela o antiparalela a una superficie normal de un visor del dispositivo portatil 10 puede ser pequefa en
comparacién con dimensiones adicionales de la carcasa 12 a lo largo de extensiones adicionales, es decir, a lo largo
de una direccion de extensién del lado principal 13a y/o 13b. Los lados secundarios 15a y 15b pueden ser paralelos o
antiparalelos a la superficie normal de un visor. Los lados principales 13a y/o 13b pueden disponerse espacialmente
de manera perpendicular a una superficie normal de un visor de un dispositivo portatil 10. Por consiguiente, por
ejemplo, una extension de la carcasa a lo largo de la direccion x y/o a lo largo de la direccion y puede ser al menos
tres veces, al menos cinco veces o al menos siete veces una extension de la carcasa 12 a lo largo de la primera
extension z. En términos simplificados, sin embargo, sin tener ningun efecto limitante, la extensiéon de la carcasa z
puede entenderse como el espesor o la profundidad de la carcasa 12.

[0024] La figura 2 muestra una vista esquematica de un lado principal de un dispositivo portatil 20 segun una
realizacién. El dispositivo portatil puede incluir el dispositivo 10. El dispositivo portatil 20 puede incluir un visor 33, por
ejemplo, una pantalla. Por ejemplo, el dispositivo 20 puede ser un dispositivo de comunicacion portatil tal como un
teléfono movil (un teléfono inteligente), una tableta, un reproductor de musica portatil, un monitor o un conjunto de
representacion visual, que comprende el dispositivo de imagenes 16. El area transparente 14a y/o el area transparente
14b puede disponerse en un area de la carcasa 12 dentro del cual se dispone el visor 33. Esto significa que el
diafragma 24a y/o 24b puede disponerse en un area del visor 33. Por ejemplo, el area transparente 14a y/o 14b del
diafragma 24a y/o 24b puede ocultarse mediante el visor 33. En un &rea del visor 33 en la que se dispone el diafragma
24a y/o 24b, la informacién del visor puede presentarse al menos de manera periddica. Dicha presentacion de la
informacién puede ser cualquier operacion del dispositivo portatil 20. Por ejemplo, una funcién de buscador de vista
puede presentarse en el visor 33, donde se puede presentar un campo de visidn que es escaneado o capturado por
el dispositivo de imagenes dentro de la carcasa 12. De manera alternativa o adicional, podrian presentarse imagenes
que ya han sido capturadas o cualquier otra informacién. En palabras simples, el area transparente 14a y/o el
diafragma 24a pueden ocultarse con el visor 33, de modo tal que el &rea transparente 14a y/p el diafragma 24a apenas
puedan percibirse 0 no puedan percibirse durante la operacion del dispositivo portatil 20.

[0025] Las areas transparentes 14a 'y 14b pueden disponerse, cada una, en al menos un lado principal 13a de
la carcasa 12 y/p en un lado principal opuesto. En palabras simples, la carcasa 12 puede tener un area transparente
al frente y un area transparente atras. En este contexto, cabe sefalar que los términos frente y trasero pueden
reemplazarse de manera aleatoria por otros términos tales como izquierda y derecha, superior e inferior o similares,
por ejemplo, sin limitar ninguna de las realizaciones descritas en esta invencién. Segun realizaciones adicionales, las
areas transparentes 14a y/o 14b pueden disponerse en un lado secundario. La disposicion de las areas transparentes
puede ser arbitraria y/o depender de direcciones en las cuales las rutas épticas de los canales épticos pueden
desviarse.

[0026] En el area del area transparente 14a o del diafragma 24a, el visor 33 se puede configurar, por ejemplo,
para desactivarse periddicamente mientras se captura una imagen por medio del dispositivo de imagenes, o para
aumentar la transparencia del visor 33 mas alla de la carcasa 12. De manera alternativa, el visor 33 también puede
permanecer activo en esta area, por ejemplo, cuando el visor 33 no emite ninguna o apenas alguna radiacion
electromagnética en un intervalo de longitud de onda relevante dentro del interior del dispositivo portatil 20 y/o de la
carcasa 12 o hacia el dispositivo de imagenes 16.

[0027] La figura 3a muestra el medio deflector de haz 18 y un estado del primer diafragma 24a, asi como

también del segundo diafragma 24b en el primer estado de operacion. Por ejemplo, el medio deflector de haz 18
desvia la ruta éptica 22, de modo tal que la misma pasa a través del area transparente 14, como la ruta 6ptica 22a. El
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diafragma 24b puede cerrar periédicamente al menos de manera parcial el &rea transparente 14b, de modo tal que la
luz parasita no entre, o entre solo en una pequefia medida, al interior de la carcasa del dispositivo portatil a través del
area transparente 14b.

[0028] La figura 3b muestra el medio deflector de haz 18, el diafragma 24a y el diafragma 24b en el segundo
estado de operacion. El medio deflector de haz 18 puede desviar la ruta 6ptica 22 de modo tal que la misma pase a
través del area transparente 14b como la ruta optica 22b, mientras que el diafragma 24a cierre al menos parcialmente
de manera Optica el area transparente 14a. En el segundo estado de operacién, el diafragma 24b puede exhibir un
estado al menos parcial o totalmente abierto. El estado abierto puede relacionarse con una transparencia del
diafragma. Por ejemplo, se puede hacer referencia a un diafragma electrocromico como abierto o cerrado como una
funcion de un estado de control, sin mover componentes mecanicos. Durante el segundo estado de operacién, un
diafragma 24b configurado como un diafragma electrocrémico puede ser al menos periédicamente parcial o totalmente
transparente para un intervalo de longitud de onda, como para ser detectado por el dispositivo de imagenes. En el
primer estado de operacion, como se representa en la figura 3a, el diafragma 24b puede ser parcial o totalmente no
transparente u opaco para este intervalo de longitud de onda. La conmutacién entre el primer estado de operacién de
la figura 3a y el segundo estado de operacion de la figura 3b puede obtenerse sobre la base del movimiento de rotacion
28 del medio deflector 18 y/o sobre la base de un movimiento de traslacién, como se describe en el contexto de las
figuras 4a y 4b, o puede incluir al menos uno de dichos movimientos.

[0029] La figura 4a muestra una vista esquematica del medio deflector de haz 18, que incluye una multitud de
areas deflectoras de haz 32a-h. Por ejemplo, el dispositivo de imagenes puede incluir una pluralidad o una multitud de
canales épticos, por ejemplo, dos, cuatro o un nimero mayor. Por ejemplo, si el dispositivo de imagenes comprende
cuatro canales Opticos, el medio deflector de haz 18 puede incluir un nimero de areas deflectoras de haz o elementos
deflectores de haz 32a-h segin un nimero de canales 6pticos multiplicados por un nimero de estados de operacién
entre los que puede conmutar el medio deflector de haz 18 o el dispositivo portatil. Por ejemplo, las areas deflectoras
de haz 32a y 32e pueden asociarse con un primer canal 6ptico, desviando el area deflectora de haz 32a la ruta éptica
del primer canal 6ptico en el primer estado de operacién y desviando, el area deflectora de haz 32e, la ruta 6ptica del
primer canal éptico en el primer estado de operacion. De manera similar, las areas deflectoras de haz 32b y 32f, 32c
y 32g, asi como también 32d y 32h, respectivamente, pueden asociarse con canales 6pticos adicionales.

[0030] El medio deflector de haz puede moverse traslacionalmente a lo largo de la direccién de movimiento
traslacional 26 y/o puede moverse hacia y desde, entre una primera posiciéon y una segunda posicién del medio
deflector de haz 18 con respecto a los canales épticos del dispositivo de imagenes, a fin de cambiar entre el primer
estado de operacion y el segundo estado de operacién. Una distancia 34 a lo largo de la cual el medio deflector de
haz 18 se mueve entre la primera y la segunda posicién puede corresponder al menos a una distancia entre cuatro
canales Opticos del dispositivo de imagenes. El medio deflector de haz 18 puede comprender la clasificacion bloque a
bloque de los elementos deflectores de haz 32a-h. Por ejemplo, los elementos deflectores de haz 32a-h pueden
configurarse para desviar las rutas opticas del dispositivo de imagenes en una primera direccién de visualizacién hacia
el primer campo de vision, siendo posible que cada canal 6ptico se asocie con un campo de vision parcial del campo
de visién total. Los elementos deflectores de haz 32e-h pueden configurarse para desviar las rutas oOpticas del
dispositivo de imagenes en una segunda direccion de visualizacion hacia el segundo campo de visién, siendo posible
que cada canal éptico se asocie con un campo de visién parcial del campo de vision total. Segun realizaciones
adicionales, es posible que las rutas dpticas de al menos dos canales dpticos sean desviadas por un elemento deflector
de haz, de modo tal que un nimero de elementos deflectores de haz del medio deflector de haz 18 puede ser mas
pequeiio.

[0031] Los elementos deflectores de haz 32a-h pueden ser areas del medio deflector de haz 18 que tiene
curvaturas mutuamente diferentes, o pueden ser facetas planares de un espejo de facetas. Por ejemplo, el medio
deflector de haz 18 puede entenderse como una matriz de facetas y/o areas de desvio 32a-h que exhiben inclinaciones
mutuamente diferentes, de modo tal que las rutas épticas de los canales 6pticos que afectan el medio deflector de haz
18 se dirigen hacia campos de vision parciales mutuamente diferentes del campo de vision del primer estado de
operacion, y que las rutas Opticas que afectan las areas de desvio 32e-h y se desvian por las mismas se dirigen hacia
campos de vision mutuamente diferentes de un campo de visién del segundo estado de operacion.

[0032] La figura 4b muestra una vista esquematica del medio deflector de haz 18 segin una configuracién
diferente de la configuracién de la figura 4a. Mientras que la configuracién de la figura 4a puede entenderse como una
clasificacion bloque a bloque de las areas deflectoras de haz 32a-h sobre la base de un estado de operacion, la
configuracién de la figura 4b puede entenderse como una clasificacién canal a canal de las areas deflectoras de haz
32a-h sobre la base de una secuencia de los canales épticos del dispositivo de imagenes. Las areas deflectoras de
haz 32a y 32e que se asocian con el primer canal 6ptico pueden disponerse de manera adyacente entre si. Por
analogia, las areas deflectoras de haz 32b y 32f, 32c y 32¢g, asi como también 32d y 32h, respectivamente, que pueden
estar asociadas con los canales 6pticos 2, 3 y 4 respectivamente, pueden disponerse de manera adyacente entre si.
Por ejemplo, si los canales 6pticos del dispositivo de imagenes tienen una distancia suficientemente grande entre si,
una distancia 34’ a lo largo de la cual el medio deflector de haz 18 se mueve a fin de moverse hacia y desde entre la
primera y la segunda posicion puede ser mas pequefa que la distancia 34, por ejemplo, puede ser un cuarto o la mitad
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de la misma. Esto permite un disefio estructural adicionalmente reducido del dispositivo de imagenes y/o del dispositivo
portatil.

[0033] Por medio de las figuras 4c-g, se describiran implementaciones ventajosas del medio deflector de haz
18. Las explicaciones ilustraran un nimero de ventajas que pueden implementarse individualmente o en cualquier
combinacién, pero que no se pretende que sean limitantes.

[0034] La figura 4c muestra una vista lateral seccional esquematica de un elemento deflector de haz 32, como
se puede emplear para un medio deflector de haz descrito en esta invencién, por ejemplo, el medio deflector de haz
18 de la figura 4a o 4b. El elemento deflector de haz 32 puede tener una seccion transversal en la manera de una
cadena poligonal. Si bien se muestra una seccion transversal triangular, cualquier otro poligono es posible. De manera
alternativa o adicional, la seccion transversal también puede comprender al menos una superficie curva; en particular,
con las superficies reflectantes, una configuraciéon que es planar al menos en secciones puede ser ventajosa, a fin de
evitar equivocaciones.

[0035] Por ejemplo, el elemento deflector de haz 32 comprende un primer lado 35a, un segundo lado 35b y un
tercer lado 35c. Al menos dos lados, por ejemplo, los lados 35a y 35b se configuran para reflejar, de manera tal que
el elemento deflector de haz 32 se configura para reflejar a ambos lados. Los lados 35a y 35b pueden ser lados
principales del elemento deflector de haz 32, es decir, lados cuyas areas de superficie son mayores que la del lado
35¢.

[0036] En otras palabras, el elemento deflector de haz 32 puede tener la forma de una cuia y formarse para
reflejar a ambos lados. Una cara adicional que, sin embargo, es considerablemente mas pequefa que la cara 35c,
puede disponerse de manera opuesta a la cara 35c, es decir, entre las caras 35a y 35b. En otras palabras, en tal caso,
una cuna formada por las caras 35a, 35b y 35¢ no produce un estrechamiento de manera arbitraria, sino que se
proporciona con una cara en el lado puntiagudo y, por lo tanto, se trunca.

[0037] La figura 4d muestra una vista lateral seccional esquematica del elemento deflector de haz 32, donde
se describe una suspensién o un eje de desplazamiento 37 del elemento deflector de haz 32. El eje de desplazamiento
37 alrededor del cual el elemento deflector de haz 32 puede moverse rotacional y/o traslacionalmente en el medio
deflector de haz 18 puede desplazarse excéntricamente con respecto a un centroide 43 de la seccién transversal. El
centroide puede ser, también, de manera alternativa, un punto que describe la mitad de la dimensién del elemento
deflector de haz 32 a lo largo de una direccién de espesor 45 y a lo largo de una direccion 47 perpendicular a la misma.

[0038] El eje de desplazamiento puede no presentar cambios, por ejemplo, a lo largo de una direcciéon de
espesor 45 y puede tener un desplazamiento en una direccién perpendicular a la misma. De manera alternativa,
también puede concebirse un desplazamiento a lo largo de la direccién de espesor 45. El desplazamiento puede
efectuarse, por ejemplo, de modo tal que tras la rotacion del elemento deflector de haz 32 alrededor del eje de
desplazamiento 37, se obtiene un intervalo de viaje que es mayor que el obtenido tras la rotacion alrededor del
centroide 43. Por consiguiente, el viaje por el que la cuiia entre los lados 35a y 35b se mueve tras la rotacion puede
aumentar, debido al desplazamiento del eje de desplazamiento 37, en comparacién con una rotacién alrededor del
centroide 43, con un angulo de rotacién idéntico dado. Preferentemente, el elemento deflector de haz 32 se dispone
de modo tal que la cufa, es decir, el lado puntiagudo de la seccion transversal con forma de cufa, ubicado entre los
lados 35a y 35b mira al sensor de imagen. Por consiguiente, un otro lado respectivo 35a o 35b puede desviar la ruta
Optica de los canales 6pticos por medio de pequefios movimientos de rotacion. Esto muestra que la rotacion puede
efectuarse de modo tal que un requerimiento de espacio del medio deflector de haz a lo largo de la direccion de
espesor 45 es mas pequefo, ya que no se requiere un movimiento del elemento deflector de haz 32 de modo tal que
un lado principal sea perpendicular al sensor de imagen.

[0039] Al lado 35c también se puede hacer referencia como un lado secundario o un lado trasero. Varios
elementos deflectores de haz pueden conectarse entre si de modo tal que un elemento de conexién se disponga en
el lado 35c o se extienda a través de la seccion cruzada de los elementos deflectores de haz, es decir, que se disponga
dentro de los elementos deflectores de haz, por ejemplo, en el area del eje de desplazamiento 37. En particular, el
elemento de sostén puede disponerse de manera tal que no se proyecte, 0 que se proyecte solo en una pequefa
medida, es decir, en un maximo del 50 %, en un maximo del 30 % o en un maximo del 10 % mas alla del elemento
deflector de haz 32 a lo largo de la direccién 45, de modo tal que el elemento de sostén no aumente o determine la
extension del disefio general a lo largo de la direccion 45. De manera alternativa, la extensién en la direccion de
espesor 45 puede determinarse mediante las lentes de los canales 6pticos, es decir, dichas lentes tienen la dimensién
que define el espesor minimo.

[0040] El elemento deflector de haz 32 puede formarse a partir de vidrio, ceramica, ceramica de vidrio, plastico,
metal o cualquier combinacién de dichos materiales y/o materiales adicionales.

[0041] En otras palabras, el elemento deflector de haz 32 puede disponerse de manera tal que la punta, es
decir, el borde ubicado entre los lados principales 35a y 35b, apunta hacia el sensor de imagen. La retencion de los
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elementos deflectores de haz puede efectuarse de modo tal que ocurra no solo en el lado trasero o dentro de los
elementos deflectores de haz, es decir que los lados principales no estan ocultos. Un elemento de sostén o conexién
compartido se puede extender a lo largo del lado trasero 35c. El eje de rotacién del elemento deflector de haz 22
puede disponerse de manera excéntrica.

[0042] La figura 4e muestra una vista en perspectiva esquematica de un dispositivo de imagenes de abertura
multiple 40 que incluye un sensor de imagen 36 y una matriz de una linea 38 de canales épticos dispuestos de manera
adyacente 42a-d. El medio deflector de haz 18 incluye un nimero de elementos deflectores de haz 32a-d que puede
corresponder al nUmero de canales épticos. De manera alternativa, un nimero mas pequefio de elementos deflectores
de haz puede disponerse, por ejemplo, cuando al menos un elemento deflector de haz se usa mediante dos canales
Opticos. De manera alternativa, un gran nimero puede disponerse, tal como cuando la direccion de desvio del medio
deflector de haz 18 conmuta mediante un movimiento de traslacion, como se describe en conexion con las figuras 4a
y 4b. Cada elemento deflector de haz 32a-d puede asociarse con un canal éptico 42a-d. Los elementos deflectores de
haz 32a-d puede configurarse como una multitud de elementos 32, segun las figuras 4c y 4d. De manera alternativa,
al menos dos, varios o todos los elementos deflectores de haz 32a-d pueden formarse de manera integral entre si.

[0043] La figura 4f muestra una vista lateral seccional esquematica de un elemento deflector de haz 32, cuya
seccion transversal se forma como una superficie de forma libre. Por consiguiente, el lado 35¢ puede comprender un
rebaje 49 que permita la unién de un elemento de sostén; el rebaje 49 también puede formarse como un elemento
protuberante, como una llave de un sistema de ranura y llave. La seccién transversal comprende ademas un cuarto
lado 35d que tiene un area superficial mas pequefna que los lados principales 35a y 35b y conecta los mismos entre
si.

[0044] La figura 4g muestra una vista lateral seccional esquematica de un primer elemento deflector de haz
32a y de un segundo elemento deflector de haz 32b, que se ubica detras del anterior, como se ve en la direccion de
presentacion. Los rebajes 49a y 49b pueden disponerse para que sean esencialmente congruentes, de modo tal que
sea posible disponer un elemento de conexion en los rebajes.

[0045] La figura 4h muestra una vista en perspectiva esquematica de un medio deflector de haz 18 que incluye,
por ejemplo, cuatro elementos deflectores de haz 32a-d que se conectan a un elemento de conexién 51. El elemento
de conexidn puede usarse para que sea traslacional y/o rotacionalmente mévil mediante un accionador. El elemento
de conexién 51 puede formarse integralmente y puede extenderse a lo largo de una direccién de extensién, por
ejemplo, ladireccion y en la figura 4e, sobre o dentro de los elementos deflectores de haz 32a-d. De manera alternativa,
el elemento de conexién 51 puede acoplarse solo a al menos un lado del medio deflector de haz 18, por ejemplo,
cuando los elementos deflectores de haz 32a-d se forman de manera integral. De manera alternativa, una conexion a
un accionador y/o una conexién de los elementos deflectores de haz 32a-d puede ocurrir también de cualquier otra
manera, por ejemplo, por medio de adhesion, estrujado o soldadura, por ejemplo.

[0046] La figura 5a muestra una vista en perspectiva esquematica del dispositivo de imagenes 16. El dispositivo
de iméagenes 16 incluye el medio deflector de haz 18, un sensor de imagen 36 y una matriz de una linea 38 de canales
oOpticos dispuestos de manera adyacente 42a-d. Cada canal 6ptico 42a-d puede comprender una o6ptica configurada
para influenciar 6pticamente rutas Opticas 22-1 a 22-4 del dispositivo de imagenes 16. El sensor de imagen 36 puede
incluir areas del sensor de imagen 44a-d; las rutas épticas 22-1 a 22-4 de los canales Opticos 22a-d, cada una, pueden
afectar un area del sensor de imagen 44a-d. En términos simplificados, cada area del sensor de imagen 44a-d puede
tener un canal 6ptico 22a-d y/o una ruta éptica 22-1 a 22-4 asociados a la misma. El medio deflector de haz 18 puede
configurarse para desviar rutas opticas 22-1 a 22-4 en direcciones mutuamente diferentes sobre la base de estado de
operacion mutuamente diferentes del dispositivo portatil, como se describe, por ejemplo, en conexién con las figuras
1, 2, 3a, 3b, 4a-h. Esto significa que el dispositivo de imagenes 16 se puede formar como o incluir el dispositivo de
imagenes de abertura multiple 40.

[0047] Las areas del sensor de imagen 44a-d pueden, cada una, estar formadas a partir de un chip, por ejemplo,
que incluye una matriz de pixeles correspondiente; las areas del sensor de imagen pueden montarse en un sustrato
compartido y/o una placa de circuito compartido. De manera alternativa, también seria posible, por supuesto, para las
areas del sensor de imagen 44a-d, que cada una se forme a partir de una matriz de pixeles compartida, que se
extienden continuamente a lo largo de las areas del sensor de imagen 44a-d, estando la matriz de pixeles compartida
formada, por ejemplo, sobre un chip individual. Por ejemplo, solo los valores de pixeles de la matriz de pixeles
compartida, a continuacion, se leera en las areas del sensor de imagen 44a-d. Varias combinaciones de dichas
alternativas también son posibles, por supuesto, de modo tal que la presencia de un chip para dos o mas canales y
de un chip adicional para incluso otros canales o similares. E el caso de varios chips del sensor de imagen 36, dichos
chips pueden montarse en una o mas placas de circuitos, por ejemplo, todos juntos o0 en grupos o similares.

[0048] La matriz de una linea 38 puede comprender un portador 39 en el que se disponen las 6pticas 41a-d de
los canales épticos. El portador 39 puede pasarse a través de las rutas Opticas 22-1 a 22-4 usadas para tomar las
imagenes en los canales Opticos individuales. Los canales épticos del dispositivo de imagenes de abertura mltiple
pueden atravesar el portador 39 entre el medio deflector de haz 18 y el sensor de imagen 36. El portador 39 puede
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mantener una posicion relativa entre las opticas 41a-d de una manera estable. El portador 39 puede formarse de
manera transparente e incluir, por ejemplo, un material de vidrio y/o un material polimérico. Las 6pticas 41a-d pueden
disponerse sobre al menos una superficie del portador 39. Esto permite una pequena dimension del portador 39, vy,
por lo tanto, de la matriz de una linea 38 a lo largo de una direccién paralela al sensor de imagen 36 y perpendicular
a la direccién de extensién de la linea 56, ya que el recinto de las 6pticas 41a-d dentro de un area circunferencial de
las mismas se puede omitir. Segun las realizaciones, el portador 39 no se configura para ser mas grande, o se
configura para ser solo marginalmente mas grande, es decir, en un maximo del 20 %, en un maximo del 10 % o en un
maximo del 5 %, que una dimensién correspondiente de la éptica 41a-d a lo largo de la direccion que es paralela a un
lado principal del sensor de imagen 36 y perpendicular a la direccién de extension de la linea 56.

[0049] El medio deflector de haz puede configurarse de modo tal que, en la primera posicién y en la segunda
posicion, desvie la ruta dptica 22-1 a 22-4 de cada canal dptico 42a-d en direcciones mutuamente diferentes. Esto
significa que las rutas oOpticas desviadas 22-1 a 22-4 pueden tener angulos mutuos, como se describe en el contexto
de la figura 6. Los canales Opticos 16a-d pueden disponerse en al menos una linea a lo largo de la direccion de
extension 56. La matriz 38 puede formarse como una matriz de linea mdltiple que incluye al menos dos lineas o0 como
una matriz de una linea que incluye (exactamente) una linea de canales 6pticos. Los canales 6pticos pueden dirigirse
mediante el medio deflector de haz 18 sobre la base de una direccion de visualizacion establecida hacia campos de
vision variantes. Los canales 6pticos pueden tener angulos en relacién entre si entro de una direccion de visualizacion,
de modo tal que los canales épticos se dirijan dentro de campos de vision parciales del campo de visién total que solo
se superponen parcialmente, en caso de superponerse. Los angulos diferentes de los canales Opticos pueden
obtenerse sobre la base de las épticas de los canales dpticos y/o sobre la base de desvios mutuamente diferentes de
los canales opticos en el medio deflector de haz 18.

[0050] El dispositivo de imagenes 16 puede incluir un estabilizador de imagen Optica 46 configurado para
permitir la estabilizacién de imagen éptica de una imagen capturada por el sensor de imagen 36. A este fin, el
estabilizador de imagen Optica 46 puede incluir un accionador 48a configurado para producir un movimiento de rotacion
52 del medio deflector de haz 18. El movimiento de rotacion 52 puede producirse alrededor de un eje de rotacién 54;
el eje de rotacion 54 del medio deflector de haz 18 puede disponerse en un area central del medio deflector de haz 18
0 a una distancia del mismo. EI movimiento de rotacién 52 puede superponerse tras el movimiento de rotacion 28 y/o
el movimiento de traslacion 26 para conmutar el medio deflector de haz entre la primera y la segunda posicién o los
estados de operacion. Si el medio deflector de haz 18 puede moverse traslacionalmente, el movimiento de traslacién
26 puede disponerse espacialmente en paralelo con una direccién de extension de la linea 56 de la matriz de una
linea 38. La direccién de extensién de la linea 56 puede relacionarse con una direccién a lo largo de la cual los canales
Opticos 42a-d se disponen de manera adyacente. Sobre la base del movimiento de rotacion 52, una estabilizacién de
imagenes 6pticas puede obtenerse a lo largo de un primer eje de imagen 58, posiblemente de manera perpendicular
a la direccion de extension de la linea 56.

[0051] De manera alternativa o adicional, el estabilizador de imagenes épticas 46 puede incluir un accionador
48b configurado para mover en traslacién la matriz de una linea 38 a lo largo de la direccién de extension de la linea
56. Sobre la base del movimiento de traslacion de la matriz de una linea 38 a lo largo de la direccion de extension de
la linea 56, la estabilizacion de imagen éptica puede obtenerse a lo largo de un segundo eje de imagen 62,
posiblemente en paralelo con la direccién de extension de la linea 56 y/o en paralelo con la direccién de movimiento
de la matriz de una linea 38. Los accionadores 48 y 48b pueden formarse, por ejemplo, accionadores piezoeléctricos,
accionadores neumaticos, accionadores hidraulicos, motores de CC, accionadores por pasos, accionadores térmicos,
accionadores electroestaticos, accionadores electrostrictivos y/o accionadores magnetostrictivos. Los accionadores
48a y 48b pueden formarse de modo tal que sean idénticos o diferentes entre si. De manera alternativa, también es
posible disponer un accionador que se configura para mover en rotacion el medio deflector de haz 18 y para mover
traslacionalmente la matriz de una linea 38. Por ejemplo, el eje de rotacion 54 puede ser paralelo a la direccion de
extensién de la linea 56. EI movimiento de rotacion 52 alrededor del eje de rotacion 54 puede resultar en un pequefno
espacio de instalaciéon requerido para el dispositivo de imagenes 16 a lo largo de una direccién paralela al eje de
imagen 58, por lo que el dispositivo portatil, que dentro de una carcasa incluye el dispositivo de imagenes 16, también
podria tener pequenas dimensiones. En términos simplificados, el dispositivo portatil puede comprender una carcasa
plana.

[0052] El movimiento de traslacion 26 puede implementarse, por ejemplo, en paralelo o esencialmente en
paralelo con una extension de un lado principal 13a y/o 13b del dispositivo 10, de modo tal que un espacio de
instalacion adicional, que puede ser requerido para conmutar el desvio de haz entre estados de operacién, puede ser
dispuesto a lo largo de la direccién de extensién de la linea 56 y/o de modo tal que la proporcién del espacio de
instalacion a lo largo de una direccion de espesor del dispositivo pueda omitirse. Los accionadores 48a y/o 48b pueden
disponerse a lo largo de la direccién de extensién de la linea y/o, de manera perpendicular a la misma, en paralelo
con una direccion de extension de los lados principales de la carcasa del dispositivo. En términos simplificados, esto
puede describirse de modo tal que los accionadores para conmutar entre estados de operacion y/o accionadores del
estabilizador de imagen 6ptica pueden disponerse al lado, en frente o detras de una extension entre el sensor de
imagen, la matriz de una linea 38 y el medio deflector de haz 18, una disposicién encima del mismo y/o debajo del
mismo puede omitirse a fin de mantener baja una altura de instalacion del dispositivo de imagenes 16. Esto significa
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que los accionadores para conmutar el estado de operacién y/o el estabilizador de imagen éptica puede disponerse
dentro de un plano dentro del cual se disponen el sensor de imagen 36, la matriz de una linea 38 y el medio deflector
de haz 18.

[0053] Segun realizaciones adicionales, el accionador 48b y/u otros accionadores pueden configurarse para
cambiar una distancia entre el sensor de imagen 36 y la matriz de una linea 38 y/o las 6pticas de los canales épticos.
A este fin, por ejemplo, el accionador 48b puede configurarse para mover la matriz de una linea 38 y/o el sensor de
imagen 36 uno respecto del otro a lo largo de una ruta éptica de las rutas Opticas 22-1 a 22-4 y/o de manera
perpendicular a la direccién de extensién de la linea 56, a fin de cambiar un foco de la toma de iméagenes del campo
de vision y/u obtener una funcion de enfoque automatico. El dispositivo de imagenes 16 puede comprender un medio
de enfoque configurado para cambiar el enfoque del dispositivo de imagenes. El medio de enfoque puede configurarse
para proporcionar un movimiento relativo entre una matriz de una linea 38 y el sensor de imagen 36. El medio de
enfoque puede configurarse para efectuar el movimiento relativo mientras se efectla un movimiento del medio
deflector de haz 18 que es simultaneo al movimiento relativo. Por ejemplo, el accionador 48b o un accionador adicional
pueden configurarse para mantener una distancia entre la matriz de una linea 38 y el medio deflector de haz 18 al
menos esencialmente constante o, cuando no se usa ninguin accionador adicional, al menos esencialmente constante,
posiblemente constante de manera precisa, es decir, para mover el medio deflector de haz 18 tanto como se mueva
la matriz de una linea 38. Con camaras que no comprenden ningin medio deflector de haz, la implementacién de una
funcion de enfoque podria resultar en un aumento de dimension (espesor) del dispositivo. Sobre la base del medio
deflector de haz, esto puede producirse sin que ninguna dimensién adicional resulte a lo largo de una dimensién que
es paralela a un lado principal del sensor de imagen 36 y perpendicular a la direccién de extensién de la linea 56 (por
ejemplo, un espesor) del dispositivo de imagenes de abertura mdltiple, ya que un espacio de instalacién que permite
dicho movimiento puede disponerse de modo tal que sea perpendicular al mismo. Sobre la base de una distancia
constante entre la matriz de una linea 38 y el medio deflector de haz 18, el desvio del haz puede mantenerse en un
estado ajustado (posiblemente éptimo). En términos simplificados, el dispositivo de imagenes 16 puede comprender
un medio de enfoque para cambiar un foco. El medio de enfoque puede configurarse para proporcionar un movimiento
relativo (movimiento de enfoque) entre al menos una éptica 41a-d de los canales Opticos del dispositivo de imagenes
de abertura multiple 16 y el sensor de imagen 36. El medio de enfoque puede comprender un accionador para
proporcionar un movimiento relativo, por ejemplo, el accionador 48b y/o 48a. El medio deflector de haz 18 puede
moverse a lo largo de, a cuenta de una utilizacion o configuracién constructiva correspondiente, posiblemente mientras
usa un accionador adicional, simultdneamente con el movimiento de enfoque. Esto significa que una distancia entre
la matriz de una linea 38 y el medio deflector de haz permanece sin cambios y/o que el medio deflector de haz 18 se
mueve, al mismo tiempo o con un desfase temporal, en una misma medida o una medida comparable a aquella en
que se produce el movimiento, de modo que no tiene cambios, en comparacion con una distancia anterior a un cambio
de enfoque, al menos en un punto de tiempo cuando el campo de vision se captura mediante el dispositivo de imagenes
de abertura multiple.

[0054] Como se describe en conexion con la figura 1, las rutas opticas desviadas de los canales épticos pueden
pasar a través de un area transparente de una carcasa del dispositivo, area transparente en la cual puede disponerse
un diafragma. En al menos un estado de operacién del dispositivo, un diafragma dispuesto en un area del area
transparente puede cerrar al menos parcialmente de manera oOptica dicha area, de modo tal que el diafragma es
efectivo para dos, una multitud de o todos los canales épticos, es decir, esta en el estado al menos parcialmente
cerrado. En un estado de operacion diferente, el diafragma puede estar en un estado abierto para los dos, la multitud
de o todos los canales 6pticos. Esto significa que los diafragmas pueden ser efectivos para al menos dos canales
Opticos del dispositivo de imagenes de abertura multiple. En el primer estado de operacién, el diafragma 24b puede
cerrar al menos parcialmente de manera éptica el area transparente 14b de los dos, la multitud de o todos los canales
opticos. En el segundo estado de operacion, el diafragma 24a puede cerrar al menos parcialmente de manera éptica
el area transparente 14a de los dos, la multitud de o todos los canales 6pticos.

[0055] La figura 5b muestra una vista lateral seccional esqueméatica de un dispositivo de imagenes modificado
16’, donde el medio deflector de haz 18 puede moverse entre una primera posicién Pos1 del primer estado de
operacion y una segunda posicion Pos2 del segundo estado de operacién sobre la base de un movimiento de rotacién
52’ alrededor del eje de rotacién 54. En el primer estado de operacion, el dispositivo de imagenes 16’ puede
comprender una primera direccion de visualizacion 57a. En el segundo estado de operacion, el dispositivo de
imagenes 16’ puede tener una primera direccion de visualizacién 57b. Los lados principales 59a y 59b del medio
deflector de haz 18 pueden formarse para que refleje como espejos y/o elementos de faceta. Durante la conmutacién
entre los estados de operacion, el medio deflector de haz 18 puede conmutarse entre una posicién central 61, de modo
tal que una diferencia entre planos paralelos 63a y 63b, cuya distancia puede describir una dimensién minima del
dispositivo de imagenes 16’ a lo largo de una direccién normal de los planos 63a y 63b, resulta influenciada por las
dimensiones del sensor de imagen 36 de la matriz 38, pero no por un movimiento del medio deflector de haz 18. El
movimiento de rotacion 52 puede superponerse mediante el movimiento de rotacion 28. En términos simplificados,
puede implementarse la superposicion de la conmutacion y de la estabilizacion de la imagen dptica.

[0056] Los accionadores del dispositivo de imagenes de abertura multiple pueden disponerse de modo tal que
se dispongan al menos parcialmente entre dos planos 63a y 63b cuya extension (definicién) es delimitada por lados
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de un cuboide. Los lados del cuboide pueden disponerse en paralelo entre si, asi como también en paralelo con la
direccion de extension de la linea de la matriz y algunas rutas dpticas de los canales dpticos entre el sensor de imagen
y el medio deflector de haz. El volumen del cuboide es minimo, sin embargo, incluye el sensor de imagen, la matriz y
el medio deflector de haz, asi como también sus movimientos relacionados con la operacion.

[0057] Una direccién de espesor del dispositivo de imagenes de abertura multiple puede disponerse de manera
perpendicular a los planos 63a y/o 63b. Los accionadores pueden tener una dimensiéon o extension que esta en
paralelo a la direccion de espesor. Comenzando por un area ubicada entre los planos 63a y 63b, una proporcion de
un maximo del 50 %, un maximo del 30 % o un maximo del 10 % de la dimensién puede proyectarse mas alla del
plano 63a y/o 63b 0 mas alla de dicha area. Por consiguiente, los accionadores sobresalen mas alla del plano 63a y/o
63b en una medida mas insignificante, por ejemplo. Segun las realizaciones, los accionadores no sobresalen mas alla
de los planos 63a y/o0 63b. Lo que resulta ventajoso al respecto de esto es que la extension del dispositivo de imagenes
de abertura miltiple a lo largo de la direccion de grosor no es incrementada por los accionadores.

[0058] Un volumen del dispositivo de imagenes de abertura multiple puede comprender un espacio de
instalacion pequefio o minimo entre los planos 63ay 63b. A lo largo de los lados laterales o las direcciones de extension
de los planos 63a y/o 63b, un espacio de instalacién del dispositivo de imagenes de abertura multiple puede ser grande
o tener cualquier tamaro deseado. El volumen del cuboide virtual resulta influenciado, por ejemplo, por una disposicién
del sensor de imagen 36 de la matriz 38 y el medio deflector de haz; estos componentes pueden disponerse, segun
las realizaciones descritas en esta invencién, de modo tal que el espacio de instalacion de estos componentes a lo
largo de la direccion perpendicular a los planos y, por lo tanto, la distancia mutua entre los planos 63a y 63b se vuelva
pequefa o minima. En comparacién con otras disposiciones de los componentes, el volumen y/o la distancia de otros
lados del cuboide virtual pueden agrandarse.

[0059] La figura 6 muestra una vista esquematica de un campo de vision total 60 que incluye cuatro campos
de vision parcial 62a-d que se superponen. Con referencia a la figura 5, por ejemplo, la ruta éptica 22-1 puede dirigirse
hacia el campo de vision parcial 62a, la ruta optica 22-2 puede dirigirse hacia el campo de visidn parcial 62b, la ruta
Optica 22-3 puede dirigirse hacia el campo de vision parcial 62c, y/o la ruta dptica 22-4 puede dirigirse hacia el campo
de vision parcial 62d. Si bien una asociacion entre las rutas dpticas 22-1 a 22-4 con los campos de visién parcial 62a-
d es arbitraria, queda claro que comenzando por el medio deflector de haz 18, las rutas épticas 22-1 a 22-4 se dirigen
en direcciones mutuamente diferentes.

[0060] La figura 7 muestra una vista en perspectiva esquematica de un dispositivo 70 que incluye un primer
dispositivo de imagenes de abertura multiple 16a y un segundo dispositivo de imagenes de abertura multiple 16b y se
configura para capturar estereoscépicamente el campo de visién total 60 mediante el uso de dispositivos de imagenes
de abertura mdltiple. EI campo de vision total 60 se dispone, por ejemplo, sobre un lado principal 13b que mira en
direccion contraria al lado principal 13a. Por ejemplo, los dispositivos de imagenes de abertura mdltiple 16a y 16b
pueden capturar el campo de vision total 60 por medio de areas transparentes 14a y/o 14c; los diafragmas 24a y 24c
dispuestos en el lado principal 13b son al menos parcialmente transparentes. Los diafragmas 24b y 24d, dispuestos
en el lado principal 13a, pueden cerrar al menos parcialmente de manera Optica areas transparentes 14b y/o 14d, de
modo tal que una medida de luz parasita que sale de un lado que mira al lado principal 13a, cuya luz parasita puede
falsificar las imagenes capturadas por los dispositivos de imagenes de aberturas multiples 16a y/o 16b, al menos se
reduce. Aunque los dispositivos de iméagenes de abertura multiple 16a y 16b se representan como dispuestos de una
manera mutuamente separada, los dispositivos de imagenes de abertura multiple 16a y 16b también se pueden
disponer de una manera espacialmente adyacente o combinada. Por ejemplo, las matrices de una linea de los
dispositivos de imagenes 16a y 16b pueden disponerse de manera adyacente a o en paralelo entre si. Las matrices
de una linea pueden formar lineas unas con respecto a las otras, comprendiendo cada dispositivo de imagenes de
abertura multiple 16a y 16b una matriz de una linea. Los dispositivos de imagenes 16a y 16b pueden comprender un
medio deflector de haz y/o un portador compartido 39 y/o un sensor de imagen compartido 36.

[0061] Las areas transparentes 14a-d pueden estar equipadas adicionalmente con un diafragma conmutable
24a-d que cubre la estructura éptica para cuando no esta en uso. El diafragma 24a-d puede incluir una parte
mecanicamente movil. EI movimiento de la parte mecanicamente mévil puede efectuarse mientras se usa un
accionador como se describe, por ejemplo, para los accionadores 48a y 48b. Alternativa o adicionalmente, el diafragma
puede controlarse de manera eléctrica e incluir una capa electrocrémica o una secuencia de capas electrocromicas.

[0062] La figura 8 muestra una estructura esquematica que incluye un primer dispositivo de imagenes de
abertura multiple 16a y un segundo dispositivo de imagenes de abertura multiple 16b, como puede disponerse, por
ejemplo, en el sistema de imagenes 70. Las matrices de una linea 38a y 38b forman una linea compartida. Los
sensores de imagenes 36a y 36b pueden montarse en un sustrato compartido y/o sobre un portador de circuito
compartido, tal como una placa de circuito compartido o una placa flex compartida. De manera alternativa, los sensores
de imagenes 36a y 36b también pueden incluir sustratos mutuamente diferentes. Varias combinaciones de dichas
alternativas también son posibles, por supuesto, como los dispositivos de imagenes de abertura multiple que incluyen
un sensor de imagen compartido, una matriz compartida y/o un medio deflector de haz 18 compartido, asi como
también dispositivos de imagenes de abertura multiple que comprenden componentes separados. Lo que resulta
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ventajoso sobre un sensor de imagen compartido, una matriz de una linea compartida y/o un medio deflector de haz
compartido es que un movimiento de un componente respectivo puede lograrse con alta precision mediante el control
de un pequefio nimero de accionadores y que la sincronizacion entre accionadores puede reducirse o evitarse.
Ademas, se puede lograr un alto nivel de estabilidad térmica. De manera alternativa o adicional, dispositivos de
imagenes de abertura multiple adicionales también pueden comprender una matriz compartida, un sensor de imagen
compartido y/o un medio deflector de haz compartido.

[0063] Ya se sefnal6 anteriormente que, partiendo del medio deflector de haz, las rutas oOpticas y/o los ejes
Opticos pueden dirigirse en direcciones mutuamente diferentes. Esto se puede lograr porque las rutas épticas se
dirigen durante el desvio en el medio deflector de haz y/o por las dpticas en desvio de la posicion mutuamente paralela.
Las rutas Opticas y/o los ejes dpticos pueden desviarse de ser paralelos antes de un, o sin tener ningun, desvio de
haz. Esta circunstancia se circunscribird a continuacién mediante el hecho de que los canales pueden proporcionarse
con algun tipo de divergencia previa. Con dicha divergencia previa de los ejes épticos, seria posible que, por ejemplo,
no todas las inclinaciones de las facetas del medio deflector de haz difieran entre si, sino que algunos grupos de
canales comprendan, por ejemplo, facetas con inclinaciones iguales o con la misma direccién. A continuacion, estas
ultimas pueden formarse para que sean integrales o se fusionen continuamente entre si como una faceta, como si lo
fueran, la cual se asocia con dicho grupo de canales adyacentes en la direccion de extensién de la linea. La divergencia
de los ejes Opticos de estos canales, a continuacién, puede originarse a partir de la divergencia de estos ejes épticos,
como se logra mediante un desplazamiento lateral entre los centros dpticos de las dpticas de los canales 6pticos y las
areas del sensor de imagen de los canales. La divergencia previa puede limitarse a un plano, por ejemplo. Los ejes
oOpticos pueden extenderse, por ejemplo, dentro de un plano compartido antes de un, o sin ningln, desvio de haz, pero
extenderse en una manera divergente dentro de dicho plano, y las facetas provocan solo una divergencia adicional
dentro del otro plano transversal, es decir, todas se inclinan en paralelo con la direccién de extensiéon de la linea y se
inclinan mutuamente solo de una manera que es diferente del plano compartido antes mencionado de los ejes 6pticos;
aqui, de nuevo, varias facetas pueden tener la misma inclinacion y/o estar cominmente asociadas con un grupo de
canales cuyos ejes Opticos difieren par a par, por ejemplo, ya dentro del plano compartido antes mencionado de los
ejes Opticos, antes de o sin ningun desvio de haz. En términos simplificados, las épticas pueden permitir una
divergencia previa de las rutas dpticas a lo largo de una primera (imagen) direccién, y el medio deflector de haz puede
permitir una divergencia de las rutas épticas a lo largo de una segunda (imagen) direccion.

[0064] La divergencia previa posiblemente existente antes mencionada puede lograrse, por ejemplo, ya que
los centros Opticos de las Opticas yacen sobre una linea recta a lo largo de la direccion de extensién, mientras los
centros de las areas del sensor de imagen se disponen de tal modo que se desvian de la proyeccion de los centros
Opticos a lo largo de la normal del plano de las areas del sensor de imagen sobre puntos que yacen sobre una linea
recta dentro del plano del sensor de imagen, por ejemplo, en puntos que se desvian de los puntos que yacen sobre la
linea recta antes mencionada dentro del plano del sensor de imagen, de una manera especifica para el canal, a lo
largo de la direccion de extension de la linea y/o a lo largo de la direccién perpendicular tanto a la direccién de extension
de la linea y la normal del sensor de imagen. De manera alternativa, la divergencia previa puede lograrse ya que los
centros de los sensores de imagen yacen sobre una linea recta a lo largo de la direccion de extensién, mientras que
los centros de las dpticas se disponen de modo tal que se desvian de la proyeccion de los centros opticos de los
sensores de imagenes a lo largo de la normal del plano de los centros opticos de las épticas sobre puntos que yacen
sobre una linea recta dentro del plano del centro éptico, por ejemplo, en puntos que se desvian de los puntos que
yacen sobre la linea recta antes mencionada dentro del plano del centro éptico, de una manera especifica para el
canal, a lo largo de la direccion de extensién de la linea y/o a lo largo de la direccién perpendicular tanto a la direccion
de extensién de la linea y la normal del plano del centro éptico. Se prefiere que el desvio especifico de canal antes
mencionado desde la proyeccion respectiva tenga lugar solo en la direccién de extensién de la linea, es decir que los
ejes Opticos que se ubican simplemente dentro de un plano compartido se proporcionen con una divergencia previa.
Cada uno de ambos centros épticos y los centros de areas del sensor de imagen, a continuacién, se ubicaran en una
linea recta en paralelo con una direccion de extensién de la linea, pero con huecos intermedios diferentes. Un
desplazamiento lateral entre las lentes y los sensores de imagenes en la direccion lateral perpendicular a la direccion
de extension de la linea, por lo tanto, resultaria en un aumento en la altura de instalacién. Un desplazamiento simple
en el plano, en la direccion de extension de la linea, no cambia la altura de instalaciéon, pero podria resultar
posiblemente en un numero reducido de facetas y/o en que las facetas se inclinen solo en una orientacién angular, lo
que simplifica el disefio. Por ejemplo, los canales 6pticos que son adyacentes en cada caso pueden comprender ejes
opticos que se extienden dentro del plano compartido y se entornan entre si, es decir, se proporcionan con una
divergencia previa. Una faceta se puede disponer, con respecto a un grupo de canales 6pticos, para que se incline
simplemente en una direccion y para que sea paralelo a la direccién de extensién de la linea.

[0065] Ademas, se pueden proporcionar algunos canales dpticos de modo tal que se asocien con el mismo
campo de vision parcial, por ejemplo, para el fin de lograr una super resolucién y/o aumentar la resolucién con la que
el campo de visién parcial correspondiente se escanea mediante dichos canales. Los canales épticos dentro de dicho
grupo, a continuacién, se extenderian en paralelo, por ejemplo, antes del desvio del haz, y se desviarian sobre un
campo de visién parcial mediante una faceta. Ventajosamente, las imagenes de pixeles del sensor de imagen de un
canal de un grupo estarian ubicadas en posiciones intermedias entre imagenes de los pixeles del sensor de imagen
de otro canal de este grupo.
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[0066] Lo que también seria factible, por ejemplo, incluso sin cualquier fin de super resolucién, sino solo para
fines de estereoscopica, seria una implementacion donde un grupo de canales directamente adyacentes cubran por
completo el campo de vision total con sus campos de vision parciales en la direccion de extension de la linea, y que
un grupo adicional de canales mutua y directamente adyacentes, por su parte, cubra totalmente el campo de vision
total.

[0067] Las realizaciones anteriores, por consiguiente, pueden implementarse en la forma de un dispositivo de
imagenes de abertura multiple y/o un dispositivo que incluye dicho dispositivo de imagenes de abertura multiple,
especificamente con una disposicién de canal de una linea, donde cada canal transmite un campo de vision parcial
de un campo de vision total y donde los campos de vision parciales se superponen parcialmente. Para las imagenes
3D, es posible un disefio que comprende varios dispositivos de imagenes de abertura multiple para disefios de estéreo,
trio, cuatro, etc. En este contexto, la mayoria de los médulos pueden implementarse como una linea contigua. La linea
contigua puede beneficiarse a partir de accionadores idénticos y un elemento deflector de haz compartido. Uno o mas
sustratos de amplificacién que pueden existir posiblemente dentro de la ruta dptica pueden extenderse a lo largo de
toda la linea, lo cual puede formar un disefio de estéreo, trio o cuatro. Pueden emplearse procedimientos de sUper
resolucion, con varios canales tomando imagenes de las mismas areas de imagen parcial. Los ejes Opticos pueden
extenderse de manera divergente ya sin ningun dispositivo deflector de haz, de modo tal que se requieren menos
facetas del conjunto deflector de haz. Las facetas, a continuacién, solo exhiben ventajosamente un componente
angular. El sensor de imagen puede estar en una pieza, comprender solo una matriz de pixeles contigua o varias
matrices interrumpidas. El sensor de imagen puede estar compuesto de muchos sensores parciales que se disponen,
por ejemplo, de manera adyacente entre si sobre una placa de circuito impreso. Una unidad de auto enfoque puede
configurarse de modo tal que el elemento deflector de haz se mueva de manera sincronizada con las dpticas o esté
inactivo.

[0068] En principio, se puede disponer cualquier nimero de submaodulos incluyendo uno o méas sensores de
imagenes, épticas de imagenes y matrices de espejo. Los submddulos también se pueden configurar como un sistema.
Los subméddulos o sistemas se pueden instalar dentro de una carcasa tal como un teléfono inteligente, por ejemplo.
Los sistemas pueden disponerse en una o mas lineas y/o filas y en cualquier ubicacion deseada. Por ejemplo, dos
dispositivos de imagenes 16 pueden disponerse dentro de la carcasa 12, a fin de permitir la captura estereoscépica
de un campo de vision.

[0069] Segun realizaciones adicionales, el dispositivo 70 incluye mas dispositivos de imagenes de abertura
multiple 16, de modo tal que el campo de vision total 60 puede escanearse por medio de mas de dos dispositivos de
imagenes de abertura multiple. Esto permite un niumero de canales parcialmente superpuestos que capturan el campo
total, ya que las direcciones de visualizacién se adaptan canal por canal. Para capturar el campo de visién total de una
manera estereoscopica o0 de una manera que comprenda un orden mayor, al menos una disposicién adicional de
canales puede disponerse segun las realizaciones descritas en esta invencion y/o con la disposicion descrita de
canales, que pueden tomar forma como precisamente una linea o como mdédulos separados. Esto significa que la
matriz de una linea puede disponerse, de una manera de linea multiple, con una linea adicional; dicha linea adicional
de los canales épticos puede asociarse con un dispositivo de imagenes de abertura mdltiple adicional. Los canales
Opticos de la linea adicional también pueden capturar areas parciales que se superponen respectivamente y que juntas
cubren el campo de vision total. Esto permite obtener una estructura de estéreo, trio, cuatro, etc. de camaras de matriz
que consisten en canales que se superponen parcialmente y que cubren el campo de visién total dentro de su
subgrupo. En otras palabras, las camaras de abertura multiple que comprenden una disposicion de canales lineal
pueden incluir varios canales 6pticos dispuestos de manera adyacente entre si y partes de transmisién del campo de
vision total, respectivamente. Segun las realizaciones, se puede disponer ventajosamente un espejo (un medio
deflector de haz) ante las lentes que toman las imagenes, el cual puede usarse para el desvio del haz y puede contribuir
a reducir la altura de instalacion. En combinacién con un espejo adaptado canal a canal, como un espejo de facetas,
por ejemplo, donde las facetas pueden ser planares o exhibir cualquier tipo de curvatura o ser proporcionadas con una
superficie con forma libre, puede ser ventajoso estructurar las dpticas de imagen de los canales de cualquiera manera
esencialmente idéntica, mientras que las direcciones de visualizacién de los canales resultan influenciadas o
predefinidas por las facetas individuales de la matriz del espejo. En combinacién con un espejo planar (un espejo
configurado para que sea plano), las épticas de imagen de los canales pueden configurarse o implementarse de
manera diferente, de modo tal que resulten diferentes direcciones de visualizacion. El espejo de desvio (dispositivo
deflector de haz) puede pivotar. el eje de rotacion puede extenderse perpendicularmente a los canales Opticos, es
decir, en paralelo con la direccién de extensién de la linea de los canales. El espejo de desvio puede ser reflectante a
ambos lados; a fin de obtener una reflectividad, es posible disponer capas o secuencias metalicas o dieléctricas. La
rotacion o el desplazamiento traslacional del espejo puede ser analogo o estable a lo largo de dos 0 mas direcciones.
Estable puede entenderse como que significa que una fuerza debe aplicarse para lograr un movimiento a lo largo de
una direccion predicha; cuando dicha fuerza cae por debajo, esto puede resultar en el congelamiento 0 movimiento
hacia atras del medio deflector de haz.

[0070] La rotacion analoga (movimiento de rotacion 52) puede usarse para la adaptacién unidimensional de la
ubicacion de la imagen, lo que puede entenderse como que es una estabilizacion de la imagen éptica. Por ejemplo,
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un movimiento de solo algunos pocos grados puede ser suficiente aqui, por ejemplo, < 15°, < 10° 0 < 1°. La rotacion
del espejo que es estable a lo largo de dos o varias direcciones puede usarse para conmutar la direccion de
visualizacion de la camara. Uno puede conmutar, por ejemplo, entre las direcciones de visualizacion en frente, al lado
y detras del visor. Los movimientos o posiciones analogos y los movimientos o posiciones que son estables a lo largo
de dos o varias direcciones pueden combinarse, es decir, superponerse. Por ejemplo, las soluciones halladas para
dispositivos portatiles como los teléfonos inteligentes, por ejemplo, que usan dos camaras con diferentes direcciones
de visualizacion hacia el frente y hacia la parte trasera, pueden reemplazarse, segun las realizaciones descritas en
esta invencion, con una estructura que incluye solo un dispositivo de imagenes. A diferencia de soluciones conocidas,
la estructura puede caracterizarse, por ejemplo, de modo tal que la ventana de visualizacién se disponga dentro de la
carcasa para las cadmaras con direcciones de visualizacion hacia el frente y hacia atras en la misma posicion, es decir,
de manera opuesta dentro de las cubiertas superior o inferior de la carcasa. Las areas de dichas cubiertas de la
carcasa que se disponen para el paso del haz pueden ser transparentes y pueden consistir en, o incluir, vidrio y/o
polimeros en el caso del uso de luz visible.

[0071] Aunque las realizaciones antes descritas se han descrito en el sentido de que el dispositivo tiene
primeros y segundos estados de operacién, se pueden disponer estados de operacion adicionales, segun
realizaciones adicionales, para capturar campos de visién adicionales, es decir, al menos un tercer campo de vision.

[0072] Aunque se han descrito algunos aspectos dentro del contexto de un dispositivo, se entiende que dichos
aspectos también representan una descripcion del procedimiento correspondiente, de modo tal que un bloque de un
componente estructural de un dispositivo también debe entenderse como una etapa de procedimiento correspondiente
0 como una caracteristica de una etapa de procedimiento. Mediante una analogia en eso, los aspectos que se han
descrito en conexién con o como una etapa de procedimiento también representan una descripcién de un bloque,
detalle o caracteristica correspondiente de un dispositivo correspondiente.

[0073] Las realizaciones antes descritas representan simplemente una ilustracion de los principios de la
presente invencion. Se entiende que otras personas expertas en la materia apreciaran cualquier modificaciéon y
variacion de las disposiciones y detalles descritos en esta invencidn. Por este motivo, la invencion pretende limitarse
solo al alcance de las siguientes reivindicaciones y no a los detalles especificos que se han presentado en esta
invencion por medio de la descripcion y el andlisis de las realizaciones.
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REIVINDICACIONES
1. Un dispositivo (10; 20; 30) que comprende:

una carcasa (12) que tiene una primera area transparente (14a) y una segunda area transparente (14b);

un dispositivo de imagenes de abertura miltiple (16; 16a-b) dispuesto dentro de la carcasa (12) y que incluye un
medio deflector de haz (18);

un primer diafragma (24a) y un segundo diafragma (24b);

el dispositivo (10; 20) tiene un primer estado de operacion y un segundo estado de operacion;

donde, en el primer estado de operacién, el medio deflector de haz (18) desvia una ruta éptica (22) del dispositivo
de imagenes de abertura multiple (16; 16a-b) de modo tal que la misma pase a través de la primera area
transparente (14a) y que el segundo diafragma (24b) cierre al menos parcialmente de manera 6ptica la segunda
area transparente (14b), estableciendo asi una primera direccién de visualizacién hacia un primer campo de vision
total para el dispositivo; y

donde, en el segundo estado de operacion, el medio deflector de haz (18) desvia la ruta optica (22) del dispositivo
de imagenes de abertura miltiple (16; 16a-b) de modo tal que la misma pase a través de la segunda area
transparente (14b) y que el primer diafragma (24a) cierre al menos parcialmente de manera éptica la primera area
transparente (14a), estableciendo asi una segunda direccién de visualizacion hacia un segundo campo de visién
total para el dispositivo;

donde la conmutacion entre el primer estado de operacién y el segundo estado de operacion se basa en un
movimiento de rotacion (28) del medio deflector (18);

donde los canales 6pticos del dispositivo de imagenes de abertura multiple son dirigidos por el medio deflector de
haz (18) sobre la base de una direccién de visualizacién establecida hacia, ya sea, el primer campo de vision total
o el segundo campo de vision total y tienen angulos en relacién entre si dentro de la direccién de visualizacion
establecida, de modo tal que los canales 6pticos son dirigidos hacia campos de vision parciales del campo de
vision total respectivo, los cuales, a lo sumo, solo se superponen parcialmente; y

donde los canales Opticos comprenden una o varias Opticas para cambiar una ruta éptica del dispositivo de
imagenes y un area del sensor de imagen y se desvian mediante el medio deflector de haz en la direccién hacia
la direccién de visualizacién establecida.

2. El dispositivo, como se indica en la reivindicacién 1, donde el medio deflector de haz se forma de modo
tal que sea reflectante a ambos lados.

3. El dispositivo, como se indicia en cualquiera de las reivindicaciones anteriores, donde el primer
diafragma y el segundo diafragma son efectivos para al menos dos canales épticos del dispositivo de imagenes de
abertura mdltiple.

4. El dispositivo, como se indica en cualquiera de las reivindicaciones anteriores, incluyendo el dispositivo
movil un visor (33), y estando el primer diafragma (24a) o el segundo diafragma (24b) dispuesto en un area del visor
(33).

5. El dispositivo como se indica en la reivindicacién 4, donde la informacién del visor (33) puede
presentarse al menos periddicamente en un area del visor (33) dentro de la cual se dispone el primer diafragma (24a)
o el segundo diafragma (24b).

6. El dispositivo, como se indica en cualquiera de las reivindicaciones anteriores, donde la carcasa (12)
se forma para que sea plana y donde al menos una primera extension a lo largo de una primera direccion de la carcasa
(x) y una segunda extension a lo largo de una segunda direccién de carcasa (y) comprenden al menos tres veces la
dimensioén de una tercera extension a lo largo de una tercera direccién de la carcasa (z).

7. El dispositivo, como se indica en cualquiera de las reivindicaciones anteriores, donde la primera area
transparente (14a) y la segunda area transparente (14b) se disponen de manera opuesta.

8. El dispositivo, como se indica en cualquiera de las reivindicaciones anteriores, donde el dispositivo de
imagenes de abertura multiple (16; 16a-b) comprende una matriz de una linea (38) de canales Opticos dispuestos de
manera adyacente (42a-d).

9. El dispositivo como se indica en la reivindicacion 8, donde el medio deflector de haz (18) comprende
una primera posicién y una segunda posicion entre las cuales el medio deflector de haz (18) puede moverse
traslacionalmente a lo largo de una direccién de extension de la linea (56) de la matriz de una linea (38), estando el
medio deflector de haz (18) configurado de modo tal que desvie la ruta dptica (22-1 a 22-4) de cada canal éptico (42a-
d) hacia direcciones mutuamente diferentes dependiendo de si se ubica en la primera posicion o en la segunda
posicion.

10. El dispositivo, como se indica en la reivindicaciéon 9, donde el dispositivo de imagenes de abertura
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multiple (16; 16a-b) comprende ademas un estabilizador de imagen Optica (46) para la estabilizacion de la imagen a
lo largo de un eje de imagen (58) mediante la generaciéon de un movimiento de rotacion (52) del medio deflector de
haz (18).

11. El dispositivo, como se indica en cualquiera de las reivindicaciones anteriores, comprende al menos un
dispositivo de imagenes de abertura multiple adicional (16b), estando el dispositivo configurado para al menos capturar
estereoscdpicamente un campo de vision total.

12. El dispositivo, como se indica en cualquiera de las reivindicaciones anteriores, donde el dispositivo de
imagenes de abertura multiple (16; 16a-b) comprende un medio de enfoque para cambiar un enfoque, incluyendo el
medio de enfoque un accionador (48a-b) para proporcionar un movimiento relativo entre 6pticas (41a-d) de canales
Opticos (42a-d) del dispositivo de imagenes de abertura multiple (16; 16a-b) y un sensor de imagen (36) del dispositivo
de imagenes de abertura mdltiple.

13. El dispositivo, como se indica en la reivindicacién 12, donde el medio de enfoque se configura para
efectuar el movimiento relativo mientras efectlia un movimiento, de manera simultanea a dicho movimiento relativo,
del medio deflector de haz (18).

14, El dispositivo, como se indica en cualquiera de las reivindicaciones anteriores, donde el dispositivo de
imagenes de abertura multiple (16; 16a-b) incluye un portador transparente (39), donde los canales opticos del
dispositivo de imagenes de abertura multiple atraviesan el portador transparente (39) entre el medio deflector de haz
(18) y un sensor de imagen (36) del dispositivo de imagenes de abertura mdltiple (16; 16a-b).

15. Un procedimiento para proporcionar un dispositivo, que comprende:

proporcionar una carcasa que tiene una primera area transparente y una segunda area transparente;

disponer un dispositivo de imagenes de abertura multiple, que incluye un medio deflector de haz, dentro de la
carcasa;

disponer un primer diafragma y un segundo diafragma;

de modo tal que el dispositivo portatil tiene un primer estado de operacién y un segundo estado de operacién;

de modo tal que, en el primer estado de operacion, el medio deflector de haz desvia una ruta éptica del dispositivo
de imagenes de modo tal que la misma pasa a través de la primera area transparente, y que el segundo diafragma
cierra al menos parcialmente de manera optica la segunda area transparente, estableciendo asi una primera
direccion de visualizacion hacia un primer campo de vision total para el dispositivo; y

de modo tal que, en el segundo estado de operacidn, el medio deflector de haz desvia la ruta 6ptica del dispositivo
de imagenes de modo tal que la misma pasa a través de la segunda area transparente, y el primer diafragma cierra
al menos parcialmente de manera 6ptica la primera area transparente; estableciendo asi una segunda direccion
de visualizacion hacia un segundo campo de visién total para el dispositivo;

de modo tal que la conmutacién entre el primer estado de operacién y el segundo estado de operacion se basa en
un movimiento de rotacién (28) del medio deflector (18);

de modo tal que los canales dpticos del dispositivo de imagenes de abertura multiple son dirigidos por el medio
deflector de haz (18) sobre la base de una direccion de visualizacién establecida hacia, ya sea, el primer campo
de vision total o el segundo campo de visién total y tienen angulos en relacion entre si dentro de la direccién de
visualizacion establecida, de modo tal que los canales 6pticos son dirigidos hacia campos de visién parciales del
campo de vision total respectivo, los cuales, a lo sumo, solo se superponen parcialmente; y

de modo tal que los canales 6pticos comprenden una o varias épticas para cambiar una ruta éptica del dispositivo
de imagenes y un area del sensor de imagen y se desvian mediante el medio deflector de haz en la direccién hacia
la direccién de visualizacion establecida.
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