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ES 2 811356 T3

DESCRIPCION
Mecanismo de mando para un brazo de maniobra apoyado de modo pivotante

La presente invencion se refiere a un accionamiento para muebles para un componente de mueble poyado de forma
moévil respecto de un cuerpo de mueble, que comprende:

- por lo menos un brazo de maniobra apoyado de forma pivotante para mover el componente de mueble
movil,

- un dispositivo de compensacion, que ejerce sobre el por lo menos un brazo de maniobra una fuerza de
compensacion opuesta a un peso del componente de mueble dado el caso cargado, donde el dispositivo
de compensacién presenta un dispositivo elastico por muelles para provocar una fuerza sobre el por lo
menos un brazo de maniobra,

- un mecanismo de transmision para transmitir una fuerza del dispositivo elastico por muelles al por lo
menos un brazo de maniobra, donde el mecanismo de transmision presenta por lo menos un elemento
regulador apoyado de forma mévil, un perfil regulador y una pieza de empuje cargada elasticamente por
el dispositivo elastico por muelles, donde la pieza de empuje puede desplazarse a lo largo del perfil de
regulacién con el movimiento del por lo menos un brazo de maniobra.

A continuacion, la invencion se refiere a un mueble con un accionamiento para muebles del tipo a describir.

Un desafio especial al utilizar tales accionamientos para muebles consiste en que el par de giro ejercido sobre el
brazo de maniobra se ha de adecuar al peso respectivo y/o a las diferentes condiciones de carga provocadas por el
componente de mueble moévil. Cuando dicho par de giro es muy bajo con respecto al peso y/o respecto de un estado
de carga del componente de mueble movil, entonces el componente de mueble mdvil no se puede mover en
absoluto a una posicién final elevada respecto del cuerpo del mueble. Si, por el contrario, el par de giro incidente
sobre el brazo de maniobra se ajusta demasiado elevado, entonces es totalmente posible que el componente de
mueble mévil salte hacia arriba con una fuerza inconvenientemente alta hasta la posicion final elevada respecto del
cuerpo del mueble.

En el documento WO 2010/006346 A2 se publica un accionamiento para muebles para un componente de mueble
rebajable respecto de un cuerpo de mueble, donde el accionamiento para muebles presenta un primer electromotor
para accionar el componente de mueble, un dispositivo de medida para determinar un peso del componente de
mueble asi como un dispositivo de compensacion con muelles, los cuales pueden precargarse elasticamente de
modo distinto por medio de un segundo electromotor en funcién del peso medido del componente de mueble movil.
La fabricacion de un accionamiento para muebles semejante con componentes eléctricos también va aparejada
evidentemente con elevados costes.

El documento US 2011/0266937 A1 muestra un accionamiento mecénico autoajustable para mover un componente
de mueble mavil, donde se pivota de forma diferente un brazo de maniobra de acuerdo con el peso del componente
de mueble movil y, con ello, se precarga diferentemente un acumulador de energia para compensar el peso del
componente de mueble movil. Tras conseguir el ajuste del brazo de maniobra, se puede fijar su posicion preajustada
mediante un pasador por medio de un mando por cable con una empufadura dispuesta en él.

El documento EP 1 820 420 A1 muestra un mueble con un componente de mueble rebajable, donde se ha previsto
un dispositivo de compensacion con un resorte de gas a presion para compensar el peso del componente movil del
mueble. El resorte de gas a presion esta unido articuladamente con un carro desplazable, donde el carro se puede
regular accionando una palanca, con una empufadura dispuesta en la misma, a lo largo de una guia respecto de un
cojinete pivotante de un brazo de maniobra. De ese modo, resultan diferentes condiciones de la palanca de manera
que se pueda ajustar la fuerza del resorte de gas a presion ejercida sobre el brazo de maniobra. Resulta
desventajoso para ello que se entorpezca la accesibilidad de la empufadura por la presencia del componente de
mueble.

Es mision de la presente invencion proporcionar un accionamiento de mueble del género mencionado al principio
evitando los inconvenientes discutidos arriba, posibilitandose una adecuacion adaptativa de la fuerza de
compensacion a distintos pesos y/o a diferentes estados de carga del componente de mueble movil.

Eso se resuelve mediante las caracteristicas de la reivindicacion 1. Mas realizaciones ventajosas de la invencion se
exponen en las reivindicaciones dependientes.

Segun la invencién, se prevé también que el dispositivo de compensacién presente una empufadura a fijar en el
componente de mueble mévil y a ser accionada por una persona, donde el por lo menos un elemento de ajuste
pueda moverse por un accionamiento de la empufiadura respecto de la pieza de empuje, con lo que la fuerza del
dispositivo elastico por muelles se puede modificar sobre el por lo menos un elemento de maniobra de modo que, en
caso de un aumento del peso del componente de mueble mévil, aumente la fuerza de compensacién y, en caso de
una disminucién del peso del componente de mueble movil, se reduzca la fuerza de compensacion.
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Con otras palabras, se ha previsto una empunadura disponible en el componente de mueble movil, la cual se apoya
en estado montado limitadamente pivotante o limitadamente desplazable respecto del componente de mueble mévil.
La empufadura esta ademas en unién activa con el por lo menos un elemento de ajuste del mecanismo de
transmisién de tal modo que, en caso de un accionamiento de la empufiadura en por lo menos una direcciéon de
movimiento, se arrastre también el elemento de ajuste y, por ello, se puede modificar la fuerza de compensacién del
dispositivo elastico por muelles ejercida sobre el por lo menos un brazo de maniobra. Por consiguiente, se puede
ajustar, por medio de un accionamiento manual de la empufiadura, una fuerza de compensacion opuesta al peso del
componente de mueble mévil de tal modo que la fuerza de compensacion corresponda al peso del componente de
mueble mavil, lo que significa que el componente de mueble mévil se mantenga tarado en una posicion de apertura
por la fuerza de compensacion facilitada por el dispositivo elastico por muelles y, con ello, sea facilimente manejable
por una persona.

El elemento de ajuste puede realizarse bien de una pieza o, por supuesto, también de dos o varias piezas.

El accionamiento de mueble propuesto es apropiado, en especial para componentes de mueble, que presenten un
espacio de apilamiento para almacenar articulos apilables, y que se apoyen de forma mévil respecto de un cuerpo
de mueble entre una posicién cerrada subida y una posicion abierta bajada. Debido a la carga de articulos apilables
o bien a la descarga de articulos apilables, el peso del componente de mueble mdvil estd sometido también a
modificaciones dindmicas, pudiéndose compensar ese peso diferente por un accionamiento manual de la
empufadura.

Obviamente no es forzosamente necesario que el componente de mueble deba presentar un espacio de apilamiento
para alojar articulos apilables, el accionamiento de mueble se puede aplicar también a los componentes de mueble
méviles en forma de tablero de mueble, que estan apoyados de forma movil hacia arriba respecto de un cuerpo de
mueble. El ajuste de la fuerza de compensacion por un accionamiento de la empufiadura también tiene sentido en
dichos tableros de mueble, por ejemplo, cuando se sustituye una tablero de mueble de una material de madera o
consistente en un panel ligero de construccion en un instante ulterior por una tablero de mueble de un material méas
pesado (por ejemplo, vidrio). Con ello, también se puede utilizar de igual modo el mismo accionamiento de mueble
para tableros de mueble de diferente peso, diferente tamafo y/o diferente material. También puede ocurrir que el
mecanismo del accionamiento de mueble funcione trabajosamente con los afios por la elevada friccion. También
este problema puede obviarse con el accionamiento del mueble, porque la fuerza de compensacién puede volver a
ajustarse con cada movimiento del componente de mueble por un accionamiento de la empufadura.

El ajuste de la fuerza de compensacion puede desarrollarse, por ejemplo, de modo que en un primer paso el
componente de mueble moévil se mueva a una posicién bajada respecto del cuerpo de mueble, en un paso
subsiguiente se acciona la empufadura por ejercicio mecanico de fuerza — sin que al mismo tiempo se mueva el
componente de mueble — hasta que la fuerza de compensacion corresponda al peso del componente de mueble
moévil. Si la fuerza de compensacién del dispositivo elastico por muelles hubiese sobrepasado el peso del
componente de mueble mévil, entonces se levanta el componente de mueble movil por la fuerza del dispositivo
elastico por muelles partiendo de la posicion bajada, después de lo cual el componente de mueble tarado se puede
elevar mas por accionamiento manual.

El accionamiento del mueble puede presentar un dispositivo de enclavamiento para enclavar una posicion del por lo
menos un elemento de ajuste de modo que el elemento de ajuste, tras posicionado previo cumplido por
accionamiento de la empufadura, pueda inmovilizarse en esa posicién previamente ajustada. El elemento de ajuste
puede inmovilizarse por medio del dispositivo de enclavamiento cuando la fuerza de compensacion del dispositivo
elastico por muelles sea basicamente igual o mayor que el peso del componente de mueble mévil.

Detalles y ventajas adicionales de la invencion resultan de la siguiente descripcion de figuras. En este caso, muestra
0 bien muestran:

La Figura 1, una vista en perspectiva de un mueble con un componente de mueble, que esta apoyado de
forma elevable por medio de un accionamiento de mueble respecto de un cuerpo de mueble,

la Figura 2, el mueble segun la figura 1 en un alzado lateral,

la Figura 3, el mueble en un alzado lateral, aumentandose la fuerza de compensacion por un accionamiento
de la empufadura,

la Figura 4 el mueble en un alzado lateral, donde el elemento de ajuste, tras el posicionado previo cumplido
es inmovilizado por un dispositivo de enclavamiento,

las Figuras 5a, 5b, el mueble con el componente de mueble mdvil en dos posiciones en altura diferentes,

las Figuras 6a, 6b, alzados laterales del mueble con componente de mueble escasamente cargado, donde el
elemento de ajuste, por una parte, desenclava y, por otro, enclava tras realizado el preajuste,

las Figuras 7a, 7b, alzados laterales del mueble con un componente de mueble mas pesadamente cargado,
donde el elemento de ajuste, por un lado, desenclava y, por otro, esta enclavado tras preajuste realizado, y

la Figura 8, el accionamiento del mueble en una representacion explosiva.
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La figura 1 muestra un mueble 1 con un componente 2 de mueble mévil, que estd apoyado mévilmente mediante un
accionamiento de mueble entre una posicidén de cierre elevada y una posicion de apertura bajada respecto de un
cuerpo 3 de mueble. El componente 2 de mueble puede presentar por Io menos un espacio 39 de apilamiento para
alojar articulos 18 apilables, que se simbolizan por la pila de platos representada. El accionamiento 4 del mueble
comprende por lo menos un brazo 5 de maniobra pivotante, el cual se ha de fijar, por una parte, al cuerpo 3 de
mueble y, por otra, se ha de fijar en el componente 2 de mueble mévil. En el ejemplo de realizacion mostrado, existe
también un segundo brazo 5a de maniobra para mover el componente 2 de mueble, el cual esta articulado con una
primera zona terminal con el cuerpo 3 de mueble y, con una segunda zona terminal, con el componente 2 de mueble
moévil. Por un dispositivo 6 de compensacion, se ejerce sobre el por lo menos un brazo 5 de maniobra una fuerza de
compensacion opuesta a un peso del componente 2 de mueble, dado el caso cargado, donde el dispositivo 6 de
compensacion presenta un dispositivo 7 elastico por muelles para ejercer una fuerza sobre el brazo 5 de maniobra.
El dispositivo 7 elastico por muelles puede comprender uno o varios muelles, que en este caso se han configurado
como muelles de compresién (figura 8). Alternativamente, el dispositivo 7 elastico por muelles puede comprender
por lo menos uno o varios muelles de traccion o también un acumulador de gas a presion.

Para transmitir una fuerza desde el dispositivo 7 elastico por muelles al brazo 5 de maniobra, se ha previsto un
mecanismo 19 de transmision que, en el ejemplo de realizacion mostrado, presenta una palanca 13 de cambio
pivotante alrededor de un eje 14, una palanca 15 de transmision de fuerza unida articuladamente con la palanca 13
de cambio, una pieza 16 intercalada unida articuladamente con la palanca 15 de transmision de fuerza, un elemento
21 de ajuste apoyado de forma movil, un perfil 8 regulador y una pieza 9 de empuje cargada elasticamente por el
dispositivo 7 elastico por muelles, donde la pieza 9 de empuje se puede desplazar con un movimiento del brazo 5 de
maniobra a lo largo del perfil 8 regulador, el cual puede disponerse o configurarse, por ejemplo, en el brazo 5 de
maniobra. Aunque la pieza 9 de empuje y el perfil 8 regulador también pueden disponerse en otra posicién en el
tramo de fuerza activo entre el dispositivo 7 elastico por muelles y el brazo 5 de maniobra, por ejemplo, de tal modo
que la pieza 9 de empuje se apoye en el brazo 5 de maniobra y/o de modo que el perfil 8 regulador se disponga o se
configure en una palanca intercalada cargada por el dispositivo 7 elastico por muelles. La pieza 9 de empuje puede
configurarse como rodillo de presion rotativo alrededor de un eje, cuyo rodillo puede rodar a lo largo del perfil 8 de
ajuste.

El dispositivo 6 de compensacion comprende una empuiadura 10 a fijar en el componente 2 de mueble mévil y a
maniobrar por una persona, cuya empufadura esta apoyada de modo pivotante alrededor de un eje 11 que discurre,
por ejemplo, horizontalmente en estado montado. Por medio de una aplicacién de fuerza manual sobre la
empunadura 10, se puede modificar la distancia relativa entre el elemento 21 de ajuste y la pieza 9 de empuije, por lo
que también se puede modificar la fuerza del dispositivo 7 elastico por muelles sobre el brazo 5 de maniobra de
manera que, en caso de un aumento del peso del componente 2 de mueble movil (por ejemplo, por carga adicional
de articulos 18 apilables), aumenta la fuerza de compensacion del dispositivo 7 elastico de

por muelles, y en caso de una disminucion del peso (por ejemplo, por extraccién de articulos 18 apilables) del
componente 2 de mueble movil disminuye en consonancia la fuerza de compensacion.

La figura 2 muestra un alzado lateral del mueble 1, mostrandose exclusivamente la parte inferior del cuerpo 3 de
mueble y encontrandose el componente 2 de mueble movil en una posicion totalmente bajada respecto del cuerpo 3
de mueble. Para mover el componente 2 de mueble movil, se han previsto dos brazos 5, 5a de maniobra, que se
han fijado respectivamente, por un lado, al cuerpo 3 de mueble y, por otro, al componente 2 de mueble movil. Los
muelles 42 de compresion del dispositivo 7 elastico por muelles se apoyan en una base 23 de muelles estacionaria y
presionan contra un primer extremo de la palanca 13 de cambio, que se apoya pivotante alrededor de un eje 14
estacionario. El segundo extremo de la palanca 13 de cambio esta unido articuladamente con la palanca 15 de
transmisién de fuerza, la cual esta unida pivotante con la pieza 16 intercalada. La pieza 16 intercalada esta unida
con una primera palanca 28a, preferiblemente curvada, y por un eje 22 estacionario con una palanca 17 de
trinquete. Una segunda palanca 28b estéa acoplada articuladamente tanto con la primera palanca 28a como también
con la palanca 17 de trinquete, donde la palanca 17 de trinquete esta en unién activa a través de una palanca 12 de
empuje con la empunadura 10 pivotante alrededor del eje 11. En una palanca 26 de control, pivotante alrededor de
un eje 24 estacionario, se apoya la pieza 9 de empuje en forma de rodillo de presién rotativo, donde un elemento 21
de ajuste en forma de una palanca se apoya pivotante alrededor del eje 24 estacionario y donde, por un movimiento
de la empufiadura 10 alrededor del eje 11, por ejemplo, mediante un perno 27, se apoya de forma movil respecto de
una guia 20 dispuesta o configurada en la palanca 26 de control. Para enclavar el elemento 21 de ajuste, se ha
previsto un dispositivo 31 de enclavamiento, que comprende un elemento 33 conmutador movil limitadamente en
altura y un elemento 32 de trinquete movible por el elemento 33 conmutador. El elemento 32 de trinquete esta unido
de modo pivotante a través del eje 30 con la palanca 26 de control, el elemento 33 conmutador estd precargado
elasticamente hacia abajo en direccion vertical por medio de un acumulador 43 de energia (figura 8) y puede
apoyarse en la figura mostrada en el segundo brazo 5a de maniobra, por lo que el elemento 32 de trinquete esta
desengranado con la palanca 17 de trinquete. La palanca 17 de trinquete esta provista de un dentado 34, que en la
posicion enclavada coopera con un dentado 35 antagénico del elemento 32 de trinquete. Alternativamente, es
posible que la palanca 17 de trinquete (y con ello el elemento 21 de ajuste), tras cumplido el posicionado previo, se
pueda fijar en union positiva de fuerza, es decir, por apriete. En la figura 2, la fuerza de compensacioén del dispositivo
7 elastico por muelles estda minimamente ajustada de modo que el componente 2 de mueble mévil no pueda
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acelerase hacia arriba incontroladamente por una extraccion de articulos 18 apilables. Aparte de eso, el elemento 21
de ajuste se encuentra en una posicion final inferior o bien bajada del componente 2 de mueble mévil de manera que
el elemento 21 de ajuste, en esta posicién final, es previamente ajustable, preferiblemente sin escalonamiento, por
un ejercicio mecanico de fuerza sobre la empufiadura 10 con respecto a la pieza 9 de empuje.

La figura 3 muestra el mueble 1 segun la figura 2, donde la posicién del elemento 21 de ajuste respecto de la pieza 9
de empuje puede modificarse por un accionamiento manual de la empunadura alrededor del eje 11 en la direccidn
de la flecha 37 y, con ello, también se puede ajustar previamente la fuerza de compensacion del dispositivo 7
elastico por muelles. Por un accionamiento de la empunadura 10 en la direccién d la flecha 37, se bascula mediante
la palanca 12 de empuje también la palanca 17 de trinquete alrededor del eje 22 de rotacién estacionario en el
sentido contrario a las agujas de un reloj, por lo que también las dos palancas 28a, 28b y con ello el perno 27 del
elemento 21 de ajuste se mueven hacia arriba a lo largo de la guia 20 y asi se pueden posicionar mas préximamente
en la direccién de la pieza 9 de empuje. Al mismo tiempo, se pivota también la pieza 16 intercalada en sentido
contrario alas agujas de un reloj alrededor del eje 22 de rotacién estacionario, por lo que el dispositivo 7 elastico por
muelles es comprimido mas intensamente por medio de la palanca 15 de transmision de fuerza y la palanca 13 de
cambio y, con ello, se aumenta la fuerza de compensacion. El elemento 32 de trinquete permanece desengranado
de la palanca 17 de trinquete hasta que la fuerza de compensacién del dispositivo 7 elastico por muelles
corresponda al peso del componente 2 de mueble movil.

La figura 4 muestra el mueble segun la figura 3, habiéndose movido mas la empufadura 10 en la direccion de la
flecha 37, por lo cual también se ha movido el perno 27 del elemento 21 de ajuste adicionalmente a lo largo de la
guia 20 de la palanca 26 de control y, por ello, disminuyd la distancia entre la pieza 9 de empuje y el elemento 21 de
ajuste. Por la disminucién de la distancia relativa entre la pieza 9 de empuje y el elemento 21 de ajuste, se tensa
también el dispositivo 7 elastico por muelles de modo que se aumenta la fuerza de compensacién. Cuando la fuerza
de compensacion del dispositivo 7 elastico por muelles sobrepasa finalmente el peso del componente 2 de mueble
moévil, entonces el componente 2 de mueble movil es ligeramente elevado por la fuerza del dispositivo 7 elastico por
muelles respecto del cuerpo 3 de mueblen la altura AH diferencial. Por ese movimiento de elevacion del componente
2 de mueble movil, se eleva también el elemento 33 conmutador del segundo brazo 5a de maniobra, moviéndose el
elemento 33 conmutador verticalmente hacia abajo por la fuerza del acumulador 43 de energia que se descarga en
la direccion sefialada de la flecha 38. Por el movimiento del elemento 33 conmutador hacia abajo en la direccién de
la flecha 38, se pivota también el elemento 32 de trinquete alrededor del eje 30 de manera que la palanca 17 de
trinquete (y con ella el elemento 21 de ajuste) pueda enclavarse por el elemento 32 de trinquete. El elemento 33
conmutador se apoya, pues, de forma mdvil entre una primera posicién y una segunda posicion (por ejemplo, por
medio de los orificios longitudinales mostrados en el elemento 33 conmutador), donde el elemento 21 de ajuste es
desenclavado del elemento 32 de trinquete en la primera posicion del elemento 33 conmutador y el elemento 21 de
ajuste, en la segunda posicién del elemento 33 conmutador, puede enclavarse con el elemento 32 de trinquete
automaticamente por la fuerza del acumulador 43 de energia.

La figura 5a muestra el mueble 1 segun la figura 4 con un movimiento continuado hacia arriba del componente 2 de
mueble respecto del cuerpo 3 de mueble. El elemento 21 de ajuste permanece enclavado por el dispositivo 31 de
enclavamiento en su posicion previamente ajustada respecto de la pieza 9 de empuje. La pieza 9 de empuje
configurada como rodillo de presién puede desplazarse por un movimiento de los brazos 5, 5a de maniobra a lo
largo de un perfil 8 regulador configurado convexamente, el cual se dispone o se configura, en el ejemplo de
realizacién mostrado, en el brazo 5 de maniobra pivotante alrededor del eje 36 de rotacién. La figura 5b muestra el
mueble 1 con el componente 2 de mueble mévil en otra posicion mas elevada. El componente 2 de mueble movil
puede moverse tanto a partir de la figura 5a hasta que el componente 2 de mueble mévil en una posicién mas
elevada sea recibido completamente en el cuerpo 3 de mueble. El componente 2 de mueble moévil puede apoyarse
de forma movil pivotante y/o linealmente respecto del cuerpo 3 de mueble por un accionamiento 4 del mueble.

La figura 6a muestra el mueble 1, donde el componente 2 de mueble movil sélo esta un poco cargado de mercancia
18 apilable, es decir, s6lo se encuentra un unico plato el componente 2 de mueble moévil. En la posicién final inferior
del componente 2 de mueble mdvil, el elemento 21 de ajuste estd desenclavado por el dispositivo 31 de
enclavamiento y el perno 27 del elemento 21 de ajuste se encuentra en una posicion alejada respecto de la pieza 9
de empuje de manera que el dispositivo 7 de resorte so6lo ejerce un reducido par de giro sobre el brazo 5 de
maniobra. Por medio de un accionamiento de la empuinadura 10 en la direccién de la flecha 37, se pivota la palanca
17 de trinquete alrededor del eje 22 estacionario, por lo que también el perno 27 del elemento 21 de ajuste es
movido a lo largo de la guia 20 y también el dispositivo 7 elastico por muelles es tensado de acuerdo con el peso de
la mercancia 18 apilable mas ligera. Cuando la fuerza de compensacion del dispositivo 7 elastico por muelles
sobrepasa el peso del componente 2 de mueble movil, entonces es elevado el componente 2 de mueble movil por la
fuerza del dispositivo 7 elastico por muelles. Por ese movimiento de elevacion, se lleva también a desengranar al
elemento 33 conmutador del segundo brazo 5a de maniobra, después de lo cual el elemento 33 cinmutador es
presionado verticalmente hacia abajo por la fuerza del acumulador 43 de energia y, por ello, se enclava (figura 6b) el
elemento 32 de trinquete con la palanca 17 de trinquete en la posicién previamente ajustada del elemento 21 de
ajuste. En caso de un peso reducido del componente 2 de mueble moévil, se pivotd la empufiadura 10 en la direccién
de la flecha 37 dentro de una zona a1 angular de unos 20°.
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La figura 7a y la figura 7b muestran el mueble 1, donde el componente 2 de mueble movil estd cargado mas
pesadamente por mercancia 18 apilable, es decir, en este caso se encuentran varios platos en el componente 2 de
mueble mévil. Aqui la empufiadura 10 debe moverse dentro de una zona angular de unos 409, hasta que la fuerza
de compensacion esté correctamente ajustada y provoque (figura 7b) un enclavamiento automatico del elemento 21
de ajuste por el dispositivo 31 de enclavamiento. De una comparacién directa de la figura 7b con la figura 6b esta
claro que la distancia entre la pieza 9 de empuje (eje de rotacion del rodillo de presion) y el perno 27 del elemento 21
de ajuste en la figura 7b (por tanto, al presentarse un peso mayor del componente 2 de mueble mdvil) es menor que
en la figura 6b (con un peso menor del componente 2 de mueble movil). En ese ejemplo de realizacion, es por tanto
la fuerza de compensacioén del dispositivo 7 elastico por muelles tanto mayor cuanto menor sea la distancia relativa
entre la pieza 9 de empuje y el elemento 21 de ajuste.

La figura 8 muestra el accionamiento 4 del mueble en una representacion explosiva. El dispositivo 7 elastico por
muelles comprende dos barras 40, que se insertan a lo largo de los dos muelles 42 de compresion para evitar un
acodado de los muelles 42 de compresién. La empufiadura pivotante alrededor del eje 11 esta unida con la palanca
12 de empuje, mediante la cual puede moverse la palanca 17 de trinquete alrededor del eje 22 de rotacion
estacionario. Un perfil 8 regulador convexo se ha configurado en el primer brazo 5 de maniobra, donde la pieza 9 de
empuje puede rodar en forma de rodillo de presion rotativo a lo largo del perfil 8 regulador. El segundo brazo 5a de
maniobra presenta una pieza 41 de unién, mediante la cual se puede sincronizar un movimiento pivotante del
segundo brazo 5a de maniobra con un movimiento pivotante de un segundo brazo de maniobra disponible en el lado
opuesto del componente 2 de mueble mévil. De apreciar es también el acumulador 43 de energia, mediante el que
el elemento 33 conmutador es tensado previamente hacia abajo en el estado montado.
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REIVINDICACIONES

1. Accionamiento (4) para muebles para un componente (2) de mueble apoyado de forma mavil en un cuerpo (3)
mueble, que comprende:

- por lo menos un brazo (5) de maniobra apoyado de modo pivotante para mover el componente (2) de
mueble movil,

- un dispositivo (6) de compensacién, que ejerce sobre el por lo menos un brazo (5) de maniobra una fuerza
de compensacion a un peso opuesto al componente (2) de mueble dado el caso cargado, donde el dispositivo
(6) de compensacion presenta un dispositivo (7) elastico por muelles para someter a una fuerza al por lo
menos un brazo (5) de maniobra,

- un mecanismo (19) de transmisién para transmitir una fuerza del mecanismo (7) elastico por muelles sobre
el por lo menos un brazo (5) de maniobra, donde el mecanismo (19) de transmisién presenta por lo menos un
elemento (21) de ajuste, un perfil (8) regulador y una pieza (9) de empuje cargada elasticamente por el
dispositivo (7) elastico por muelles, donde la pieza (9) de empuje se puede desplazar a lo largo del perfil (8)
regulador con un movimiento del por lo menos un brazo (5) de maniobra,

- donde el dispositivo (6) de compensacion presenta una empufadura (10) a fijar en el componente (2) de
mueble movil y a accionar por una persona, donde el por lo menos un elemento (21) de ajuste puede
moverse mediante un accionamiento de la empuriadura (10) respecto de la pieza (9) de empuje, por lo que la
fuerza del dispositivo (7) elastico por muelles sobre el por lo menos un brazo (5) de maniobra puede
modificarse de tal modo que, en caso de un aumento del peso del componente (2) de mueble moévil, aumente
la fuerza de compensacién y, en caso de una disminucion del peso del componente (2) de mueble movil,
disminuya la fuerza de compensacion,

caracterizado por que el accionamiento (4) de mueble presenta un dispositivo (31) de enclavamiento para enclavar
la posicion del elemento (21) de ajuste, donde el dispositivo (21) de enclavamiento presenta un elemento (33)
conmutador, apoyado de forma movil entre una primera posicién y una segunda posicién, y un elemento (32) de
trinquete mévil por medio de un elemento (33) conmutador para enclavar el elemento (21) de ajuste, donde el
elemento (21) de ajuste puede desenclavarse en la primera posicién del elemento (33) conmutador y el elemento
(21) de ajuste puede enclavarse automaticamente con el elemento (32) de trinquete, en la segunda posicion del
elemento (33) conmutador, por medio de la fuerza de un acumulador (43) de energia.

2. Accionamiento para muebles segun la reivindicacion 1, caracterizado por que el elemento (21) puede moverse,
con un accionamiento de la empufadura (10), en o a lo largo de una guia (20) respecto de la pieza (9) de empuje.

3. Accionamiento para muebles segun la reivindicacién 2, caracterizado por que el mecanismo (19) de transmisién
presenta por lo menos una palanca (26) de control pivotante alrededor de un eje (24), donde la guia (20) se ha
dispuesto o configurado en dicha palanca (26) de control.

4. Accionamiento para muebles segun la reivindicacion 3, caracterizado por que la pieza (9) de empuje esta
apoyada en la palanca (26) de control.

5. Accionamiento para muebles segun una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado por que el por lo menos un
elemento (21) de ajuste puede enclavarse mediante el dispositivo (31) enclavamiento en una posicion, en la cual la
fuerza de compensacién del dispositivo (7) elastico por muelles es basicamente igual o mayor que el peso del
componente (2) de mueble movil.

6. Accionamiento para muebles segun una de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado por que el accionamiento
(4) para mueble presenta un segundo brazo (5a) de maniobra para mover el componente (2) de mueble movil, ,
donde el elemento (33) conmutador se pueda apoyar en el segundo brazo (5a) de maniobra en la primera posicién y
el elemento (33) conmutador esta fuera de engranaje del segundo brazo (5a) de maniobra en la segunda posicion.

7. Accionamiento para muebles segln una de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizado por que el dispositivo (31)
de enclavamiento presenta una palanca (17) de trinquete con un dentado (34) mévil con el accionamiento de la
empuiadura (10), donde el dentado (34) de la palanca (17) de tri quete, en la segunda posicion de la palanca (33)
conmutadora, esta engranado con el dentado (35) antagénico del elemento (32) de trinquete.

8. Accionamiento para muebles segun la reivindicacion 7, caracterizado por que la empufiadura (10) esta unida
articuladamente mediante por lo menos una palanca (12) de empuje con la palanca (17) de trinquete.

9. Accionamiento para muebles segln la reivindicacién 7 u 8, caracterizado por que la palanca (17) de trinquete
esta unida con el dispositivo (7) elastico por muelles mediante al menos una palanca (15) de transmisién de fuerza.

10. Accionamiento para muebles segln una de las reivindicaciones 1 a 9, caracterizado por que la pieza (9) de
empuje se ha configurado como un rodillo de presién apoyado rotativamente alrededor de un eje.
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11. Accionamiento para muebles segun una de las reivindicaciones 1 a 10, caracterizado por que la empufadura
(10), en estado montado en el componente (2) de mueble movil, puede moverse limitadamente respecto del
componente (2) de mueble movil.

12. Mueble (1) con al menos un accionamiento (4) para muebles segln una de las reivindicaciones 1 a 11.

13. Mueble segun la reivindicacion 12, caracterizado por que el mueble (1) presenta un cuerpo (3) de mueble y por
lo menos un componente (2) de mueble moévil apoyado de forma movil respecto del cuerpo (3) de mueble, donde el
componente (2) de mueble mdvil estd apoyado movible respecto del cuerpo (3) de mueble entre una posicién subida
y una posicién bajada.

14. Mueble segun la reivindicacion 12 6 13, caracterizado por que el componente (2) de mueble movil presenta por
lo menos un espacio (39) de apilamiento para recibir mercancia (18) apilable.
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Fig. 1
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Fig. 7a
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