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ES 2 809 879 T3

DESCRIPCION
Método, aparato y sistema para retroalimentar la decodificacién de detencidon temprana
Campo técnico

La presente invencion se refiere al campo de la comunicacion movil, que incluye, por ejemplo, un método, aparato y
sistema para retroalimentar la decodificacion de detencioén temprana.

Antecedente

El desarrollo y la popularizacién de las redes maéviles, que incluyen el Sistema Global de Comunicacion Mévil (GSM), etc.
en los ultimos 20 afios han traido un gran éxito a los servicios globales de comunicacion de voz méviles. Con el rapido
desarrollo de los servicios de voz personales, las redes de datos inalambricas también se han desarrollado a partir de la
tecnologia del Servicio general de radio por paquetes (GPRS)/Tecnologia de acceso de paquetes de alta velocidad
(HSPA) hacia sistemas de evolucion a largo plazo (LTE), que pueden proporcionar un acceso inalambrico de alto ancho de
banda red para soportar mejor varias aplicaciones méviles. Sin embargo, también existen riesgos ocultos, el mas grave de
los cuales proviene del Protocolo de voz sobre Internet (VOIP).

LTE, que es una arquitectura de protocolo de Internet (IP) basada en un subsistema multimedia IP (IMS), puede realizar
una voz basada en conmutacion de paquetes (PS). Sin embargo, en comparacién con un servicio de voz de conmutacién
de circuitos (CS) tradicional, un servicio de voz basado en un dominio PS, que tiene desventajas que incluyen una alta tasa
de caida de llamadas, largo retraso de llamadas y un bajo rendimiento de seguridad y similares, dificilmente puede lograr
la misma experiencia de servicio de llamada que la del servicio de voz CS tradicional. Después de los esfuerzos
concertados de la industria del Proyecto de Asociacion de 3™ Generacion (3GPP), CS Fall Back (CSFB), es decir, volver
a la Segunda Generacién (2G) o la Tercera Generacion (3G) se cree que es una etapa importante para evolucionar de una
red de CS a un proceso completo de IP. Es decir, un usuario reside en una red LTE, cuando realiza o contesta una llamada
de voz, el acceso de Experiencia de Usuario (UE) se cambia de la red LTE a una red 2G/3G, de este modo se realiza un
servicio de voz en el dominio CS del 2G/3G.

Por lo tanto, los servicios de voz CS tradicionales se deben desarrollar adicionalmente, ya que un usuario aun necesita
usar un servicio de voz CS tradicional cuando realiza o responde una llamada de voz incluso en una red LTE 4G. Mientras
tanto, con el rapido desarrollo de los servicios de voz y de datos, las capacidades del sistema de los servicios de voz de
R99 CS se deben mejorar, o los servicios de datos mas altos se deben ser soportar con la misma cantidad de usuarios de
R99.

De acuerdo con los protocolos, se puede aprender que los ajustes de un servicio de voz tradicional R99 CS 12,2k son los
siguientes: codificacion adaptativa de multitasa (AMR), intervalo de tiempo de transmision (TTI) de 20 ms, codificacion
convolucional 1/3 y adaptacion de tasa fija. Mediante la simulacion basada en los servicios de voz tradicionales R99 CS
12,2k, una variedad de compafiias descubrié que un UE puede realizar la decodificacion con éxito sin recibir todos los
datos de un TTI. La Fig. 1 es un diagrama esquematico que muestra la exactitud de la decodificacién de detencién
temprana de enlace descendente de acuerdo con la técnica relacionada. El eje horizontal en la Fig. 1 representa el tiempo
de decodificacién (ms) y el eje vertical representa la exactitud de decodificacion. Como se muestra en la Fig 1, los datos de
un TTIl de 20 ms se pueden decodificar basicamente con éxito dentro de 12 ms a 18 ms, lo que significa que los datos
después de los datos decodificados con éxito ya no son necesarios. Para reducir dicha transmision de potencia
innecesaria y reducir la interferencia, la industria propone un mecanismo de decodificacion de detencion temprana para el
servicio R99.

El llamado mecanismo de decodificacion de detencién temprana se explica de la siguiente manera. Para un enlace
ascendente, un Nodo B (NodeB) decodifica un canal fisico de datos dedicado (DPDCH) a intervalos dentro de cada TTl y
retroalimenta un resultado de decodificacion a un UE. Después de que la decodificacion tiene éxito, el UE detiene la
transmision del DPDCH en el TTl y comienza la transmisién nuevamente cuando llega el siguiente TTIl. Para un enlace
descendente, el UE decodifica un canal fisico dedicado (DPCH) a intervalos dentro de cada TTI y retroalimenta un
resultado de decodificacion al NodeB. Después de que la decodificacion tiene éxito, el NodeB detiene la transmision de un
DPDCH en el TTl y comienza la transmisién nuevamente cuando llega el siguiente TTI. Después de que la decodificacion
de los DPDCH tanto del enlace ascendente como del enlace descendente tiene éxito, el UE y el NodeB detienen la
transmision de un canal fisico de control dedicado (DPCCH) en el TTI simultdneamente y comienzan la transmision
nuevamente cuando llega el siguiente TTI. Por lo tanto, para realizar la decodificacion de detencion temprana, para el
enlace ascendente, se deben cumplir dos condiciones: el NodeB debe estar habilitado para adquirir un Indicador de
combinacion de formato de transporte (TFCI) lo antes posible, y el resultado de decodificacion del enlace descendente se
puede retroalimentar al NodeB para notificar al NodeB que detenga la transmision del DPDCH en el TTI.

En un servicio R99 tradicional, solo hay dos canales en el enlace ascendente, es decir, un canal fisico de control dedicado
(DPCCH) y un DPDCH. EI DPCCH se usa para enviar informacion de control, que incluye un piloto, un TFCl y un control de
potencia de transmision (TPC), etc., mientras que el DPDCH se usa para enviar informacion de datos, excluyendo la
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informacion de retroalimentacion sobre un resultado de decodificacion de enlace descendente. El TFCI incluye 10 bits
originales. Después de codificar los 10 bits originales de acuerdo con [32,10], los primeros 30 bits se distribuyen
uniformemente en 15 ranuras del DPCCH, y un NodeB al menos necesita 10 ms para obtener un resultado de
decodificacion de TFCI. La Fig. 2 es un diagrama esquematico que muestra la exactitud de la decodificacion de detencion
temprana de enlace ascendente de acuerdo con la técnica relacionada. El eje horizontal en la Fig. 2 representa el tiempo
de decodificacion (ms) y el eje vertical representa la exactitud de la decodificacién. Como se muestra en la Fig. 2, un
NodeB puede comenzar a intentar decodificar a aproximadamente 6 ms. Se puede observar que el disefio del TFCl en la
técnica relacionada dificilmente puede satisfacer los requerimientos de decodificacion de detenciéon temprana, lo que
produce un pobre efecto de decodificacion de detencion temprana de un UE y un NodeB.

En la actualidad, no existe una solucion efectiva para resolver al menos uno de los problemas en la técnica relacionada ya
que un lado de NodeB no puede obtener un TFCI a tiempo y un lado del terminal no puede retroalimentar un resultado de
decodificacion de enlace descendente a tiempo durante la decodificacion de detencién temprana.

El documento de patente US 2012/281675 se refiere a las comunicaciones digitales, y mas especificamente, a técnicas
para reducir la potencia de transmisién y mejorar la capacidad de los sistemas inalambricos de comunicaciones digitales.
Se revela que el canal de control comprende, entre otros, datos piloto y bits del TFCI, y ademas revela que los datos piloto
se pueden reducir en tamafo, para acomodar bits de ACK o NACK para permitir la decodificacion de terminacién
temprana.

El documento de patente US 2006/176976 se refiere a un dispositivo transmisor de radio que incluye una capa flexible
uno, y a un método para operar un transmisor de radio que incluye una capa flexible. La invencién se refiere también a un
dispositivo movil y a una estacion transceptora base. Se revela que el tamafo de los bits del TFCI se puede reducir para
liberar espacio para otros datos de contenido.

Sin embargo, los problemas identificados anteriormente siguen sin resolverse.
Sumario

Para resolver al menos uno de los problemas en la técnica relacionada que un lado de NodeB no puede obtener un TFCI
a tiempo y un lado del terminal no puede retroalimentar un resultado de decodificacion de enlace descendente a tiempo
durante la decodificacion de detencion temprana, las realizaciones de la presente invencion proporcionan un método y un
sistema de acuerdo con las reivindicaciones 1y 7 adjuntas para retroalimentar una decodificacion de detencion temprana
para resolver los problemas técnicos anteriores.

De acuerdo con un aspecto de las realizaciones de la presente invencion, una realizacion de la presente invencion
proporciona un método para retroalimentar una decodificacion de detencion temprana, en donde el método incluye un lado
ajustas bits del TFCI codificados, y envia los bits del TCFI ajustados a un lado de NodeB por medio de un dominio de TFCI
de un DPCCH; después de enviar los bits del TCFI ajustados al lado de NodeB, el lado del terminal realiza una operacion
de decodificacion en un DPCH de enlace descendente y retroalimenta, por medio de un dominio de TFCI inactivo del
DPCCH de enlace ascendente, un resultado de decodificacion al lado de NodeB.

En un ejemplo de realizacion, el lado del terminal que ajusta los bits de TCFI codificados puede incluir: el lado del terminal
realiza una operacion de reduccion de los bits del TFCI originales; y/o el lado del terminal codifica los bits del TFCI
originales mediante el uso de un método de codificacion de alta tasa de codigo.

En un ejemplo de realizacion, antes de enviar los bits de TCFI ajustados al lado de NodeB por medio del dominio de TFCI
del DPCCH de enlace ascendente, el método también puede incluir: el lado del terminal aumenta la proporcién del dominio
de TFCI en el DPCCH de enlace ascendente.

En un ejemplo de realizacion, el método también puede incluir: el lado del terminal aumenta la potencia de transmision del
dominio de TFCI del DPCCH de enlace ascendente.

De acuerdo con otro aspecto de las realizaciones de la presente invencién, una realizaciéon de la presente invencion
también proporciona un método para retroalimentar la decodificacion de detencion temprana, en donde el método incluye:
un lado de NodeB recibe los bits del TFCI codificados enviados por un lado del terminal, en donde los bits de TCFI
codificados son bits del TFCI obtenidos después de que el lado del terminal realiza una operacion de reduccion de bits; el
lado de NodeB realiza una operacién de decodificacion de los bits del TFCI recibidos, realiza, de acuerdo con un resultado
de decodificacion de la operacion de decodificacién realizada de los bits del TFCI recibidos, una operacion de
decodificacion en un DPDCH de enlace ascendente, y retroalimenta un resultado de decodificacion de la operacion de
decodificacién realizada en el DPDCH de enlace ascendente al lado del terminal.

En un ejemplo de realizacion, el lado del terminal que realiza la operacion de reduccion de bits puede incluir: el lado del
terminal realiza la operacion de reduccion de bits en los bits del TFCI originales, y/o el lado del terminal codifica los bits del
TFCI originales mediante el uso de un método de codificacion de alta tasa de codigo.
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De acuerdo con otro aspecto de las realizaciones de la presente invencion, una realizacion de la presente invencion
también proporciona un sistema para retroalimentar la decodificacion de detenciéon temprana, en donde el sistema incluye:
un aparato para retroalimentar la decodificaciéon de detencion temprana aplicada a un lado del terminal y el aparato para
retroalimentar la decodificacién de detencion temprana aplicado a un lado de NodeB.

A través de las realizaciones de la presente invencion, un lado del terminal ajusta los bits del TFCI codificados y envia los
bits de TFCI ajustados a un lado NodeB a través de un dominio de TFCI de un DPCCH; y después de realizar una
operacion de decodificacion en un DPCH de enlace descendente, retroalimenta, a través de un dominio de TFCI inactivo
del DPCCH de enlace ascendente, el resultado de decodificacion al lado del NodeB, de este modo resuelve al menos uno
de los problemas en la técnica relacionada de que un NodeB no puede obtener un TFCI a tiempo y un lado del terminal no
puede retroalimentar un resultado de decodificacién de enlace descendente a tiempo durante la decodificacion de
detencién temprana. En virtud de la solucién técnica, sin afiadir un nuevo canal de cddigo, se utiliza completamente un
dominio de TFCI de un DPCCH y se ahorra la potencia de transmisién de un terminal. Mientras tanto, la cantidad de veces
que el terminal y el NodeB intentan detener la decodificacion de detencion temprana disminuye, por lo que se ahorran
recursos de decodificacion.

Breve descripcion de los dibujos

La Fig. 1 es un diagrama esquematico que muestra la exactitud de decodificacion de detencién temprana de enlace
descendente de acuerdo con la técnica relacionada;

La Fig. 2 es un diagrama esquematico que muestra la exactitud de decodificacion de detencién temprana de enlace
ascendente de acuerdo con la técnica relacionada;

La Fig. 3 es un cuadro de flujo de un método para retroalimentar la decodificacion de detenciéon temprana de un lado del
terminal de acuerdo con una realizacion de la presente invencion;

La Fig. 4 es un cuadro de flujo de un método para retroalimentar la decodificacién de detencién temprana de un lado de
NodeB de acuerdo con una realizacion de la presente invencion;

La Fig. 5 es un diagrama estructural de una nueva trama de DPCCH de acuerdo con una realizacion de la presente
invencion;

La Fig. 6 es un diagrama esquematico que muestra la diferencia de rendimiento entre el uso de 5 bits y el uso de 6 bits
para un piloto una condicién de canal de ruido gaussiano blanco aditivo (AWGN) de acuerdo con una realizacién de la
presente invencion;

La Fig. 7 es un diagrama esquematico que muestra la diferencia de rendimiento entre el uso de 5 bits y el uso de 6 bits
para un piloto en una condiciéon de canal PA3 acuerdo con una realizacion de la presente invencion;

La Fig. 8 es un diagrama esquematico que muestra la diferencia de rendimiento entre el uso de [32,10] y el uso de [20,7]
para codificar un TFCI de acuerdo con una realizacién de la presente invencion;

La Fig. 9 es un diagrama esquematico que muestra la exactitud de retroalimentacion de un resultado de decodificacion de
enlace descendente mediante el uso de un dominio de TFCI inactivo de acuerdo con una realizacion de la presente
invencion;

La Fig. 10 es un diagrama de bloques estructural del aparato para retroalimentar la decodificacion de detencion temprana
implementada en un lado del terminal de acuerdo con una realizacién de la presente invencion;

La Fig. 11 es un diagrama de bloques estructural del aparato para retroalimentar la decodificacion de detencion temprana
implementada a un lado de NodeB de acuerdo con una realizacion de la presente invencion; y

La Fig. 12 es un diagrama de bloques estructural de un sistema para retroalimentar la decodificacion de detencion
temprana de acuerdo con una realizacién de la presente invencion.

Descripcion detallada de las realizaciones

Para resolver el problema del pobre efecto de decodificacion de detencién temprana de un lado del terminal y un lado de
NodeB en la técnica relacionada, las realizaciones de la presente invencion proporcionan un método, aparato y sistema
para retroalimentar la decodificaciéon de detencidon temprana. La presente invencién se describira adicionalmente en
detalles a continuacion junto con los dibujos y realizaciones acompafiantes. Se debe entender que las realizaciones
especificas descritas en la presente solo se usan para explicar la presente invencion, en lugar de limitar la presente
invencion.
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La presente realizacion proporciona un método para retroalimentar la decodificacion de detencion temprana. El método se
puede implementar en un lado del terminal. La Fig. 3 es un cuadro de flujo de un método para retroalimentar la
decodificacion de detencion temprana de un lado del terminal de acuerdo con una realizacion de la presente invencion.
Como se muestra en la Fig. 3, el método incluye las siguientes etapas (Etapa 302 a Etapa 304).

Etapa 302: un lado del terminal ajusta los bits del TFCI codificados, y envia los bits de TCFI ajustados a un lado de NodeB
a través de un dominio de TFCI de un DPCCH de enlace ascendente.

Etapa 304: después de enviar los bits de TCFI ajustados al lado de NodeB, el lado del terminal realiza una operacion de
decodificacion en un DPCH de enlace descendente y retroalimenta, a través de un dominio de TFCI inactivo del DPCCH
de enlace ascendente, el resultado de decodificacién al lado de NodeB.

Mediante el método, el lado del terminal ajusta los bits de TCFI codificados, y envia, a través del dominio de TFCI del
DPCCH, al lado de NodeB los bits de TCFI ajustados; y después de realizar la operacion de decodificacion en el DPCH de
enlace descendente, retroalimenta, a través del dominio de TFCI inactivo del DPCCH de enlace ascendente, el resultado
de decodificacién al lado de NodeB, de este modo se resuelve al menos uno de los problemas en la técnica relacionada, el
de un NodeB que no puede obtener un TFCI a tiempo y un lado del terminal no puede retroalimentar un resultado de
decodificacién de enlace descendente a tiempo durante la decodificacion de detencion temprana. En virtud de esta
solucidn técnica, sin afiadir un nuevo canal de cddigo, se utiliza completamente un dominio de TFCI de un DPCCH y se
ahorra la potencia de transmision de un terminal. Mientras tanto, la cantidad de veces que el terminal y el NodeB intentan
detener la decodificacion temprana disminuye, por lo que se ahorran recursos de decodificacion.

Para un servicio R99, actualmente hay mucho menos de 1024 combinaciones de TFCI en servicios reales. Por lo tanto, es
demasiado para especificar 10 bits para un TFCI en protocolos 3GPP, por lo que los bits del TFCI se pueden ajustar para
reducir el numero de bits del TFCI, de modo de completar la transmision del TFCI antes de intentar por primera vez la
decodificacion de detencion temprana. Sobre esta base, la presente realizacion proporciona un ejemplo de
implementacion, es decir, el lado del terminal puede ajustar los bits de TFCI de la siguiente manera: el lado del terminal
realiza una operacion de reduccion en los bits del TFCI originales; y/o el lado del terminal codifica los bits del TFCI
originales usando un método de codificacion de alta tasa de cddigo.

A través del ejemplo de realizacién, se reduce el numero de bits originales del TFCI, y mediante el uso del método de
codificacion con la misma tasa de codigo, se reduce el nimero de bits del TFCI codificados. Alternativamente, el niumero
de bits originales del TFCI no se ajusta, y el TFCI se codifica usando el método de codificacion con una tasa de cddigo
relativamente alta; de esta manera, el nimero de bits del TFCI codificado es menor que el nimero de bits de un TFCI que
se obtiene mediante una operacion de codificacion general, de este modo se reduce el niumero de bits de TFCI
codificados. Alternativamente, se reduce el nimero de los bits originales del TFCI, y el TFCI se codifica usando el método
de cadificacion con una tasa de cédigo relativamente alta, de este modo se reduce el numero de los bits codificados del
TFCI.

Para permitir que el lado NodeB obtenga el TFCI antes y mejorar la exactitud de la codificacion TFCI del lado NodeB y la
exactitud de retroalimentacion del resultado de codificacion del enlace descendente por el terminal, el método también
puede incluir: el lado del terminal aumenta la proporcién del dominio de TFCI en el DPCCH de enlace ascendente, y el lado
del terminal aumenta la potencia de transmision del dominio de TFCI del enlace ascendente DPCCH.

En correspondencia con el método para retroalimentar la decodificacion de detencion temprana de un lado del terminal de
acuerdo con la realizacién anterior, la presente realizacion proporciona un método para retroalimentar la decodificaciéon de
detencion temprana que se puede implementar en un lado de NodeB. La Fig. 4 es un cuadro de flujo de un método para
retroalimentar la decodificacion de detencion temprana de un lado de NodeB de acuerdo con una realizacion de la
presente invencion. Como se muestra en la Fig. 4, el método incluye las siguientes etapas (Etapa 402 a Etapa 406).

Etapa 402: un lado de NodeB recibe bits del TFCI codificados enviados por un lado del terminal, en donde los bits de TCFI
codificados son bits del TFCI obtenidos después de que el lado del terminal realiza una operacion de reduccion de bits.

Etapa 404: el lado de NodeB realiza una operacion de decodificacion en los bits del TFCI recibidos.

Etapa 406: el lado de NodeB realiza, de acuerdo con un resultado de decodificacion de la operacion de decodificacion
realizada en los bits del TFCI recibidos, una operacién de decodificacion en un DPDCH de enlace ascendente, y
retroalimentar un resultado de decodificacion de la operacién de decodificacion realizada en el DPDCH de enlace
ascendente al lado del terminal.

Mediante el método anterior, después de recibir los bits del TFCI ajustado por el lado del terminal, el lado de NodeB realiza
la operacion de decodificacion, realiza la operacion de decodificacion para el DPDCH de enlace ascendente de acuerdo
con el resultado de decodificacion del TFCI, y finalmente retroalimenta el resultado de decodificacion para el DPDCH de
enlace ascendente al lado del terminal, de este modo se resuelve el problema de la técnica relacionada de que un lado
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NodeB no puede obtener un TFCI a tiempo durante la decodificacion de detencidon temprana. En virtud de la solucion
técnica, sin afiadir un nuevo canal de cadigo, se utiliza completamente un dominio de TFCI de un DPCCH y se ahorra la
potencia de transmision de un terminal. Mientras tanto, el lado NodeB comienza a intentar realizar la decodificacion para
un DPDCH de enlace ascendente solo después de que el lado del terminal finaliza la transmision del TFCI, por lo tanto, el
numero de veces que el NodeB intenta la decodificacion de detenciéon temprana disminuye y se ahorran recursos de
decodificacion.

Para la operacién de reduccion de bits realizada por el lado del terminal, la presente realizacion proporciona un ejemplo de
implementacion, es decir, el lado del terminal puede realizar la operacién de reduccion de bits de la siguiente manera: el
lado del terminal realiza la operacién de reduccion de bits en los bits del TFCI originales, y/o el lado del terminal codifica lo
bits del TFCI originales mediante el uso de un método de codificacion de alta tasa de cddigo. La operacion de reducir el
numero de bits del TFCI por el lado del terminal se ha descrito anteriormente y no se repetira aqui.

Mediante la reduccion del numero de bits del TFCI, la presente realizacion puede completar la transmision del TFCI antes
de intentar por primera vez la decodificacion de detencién temprana, y puede usar un dominio de TFCI inactivo de las
varias ranuras después del DPCCH para retroalimentar el resultado de decodificacion de detencion temprana de enlace
descendente. Un método de implementacion especifico se describe a continuacion.

Etapa 1: dentro de un TTI, un UE reduce los bits de TFCI codificados (es decir, equivalente a reducir el nimero de bits de
TFCI codificados), y utiliza un dominio de TFCI de un DPCCH para transmitir los bits del TFCI, de modo que la transmision
de los bits del TFCI se pueden terminar dentro de una trama.

Etapa 2: después de recibir todos los bits de TFCI codificados, un NodeB comienza a decodificar el TFCI y decodifica un
DPDCH de enlace ascendente de acuerdo con un resultado de decodificacién del TFCI.

Etapa 3: después de finalizar la transmision de los bits de TFCI codificados, el UE comienza a decodificar un DPCH de
enlace descendente y utiliza un dominio de TFCI inactivo en cada ranura del DPCCH después de que las ranuras
transmitan los bits de TFCI dentro de este TTI para retroalimentar un resultado de decodificacion de enlace descendente.

Mediante el método de implementacién, no es necesario afiadir un nuevo canal de cédigo en el enlace ascendente y se
ahorra la potencia de transmisién del UE. Mientras tanto, el nimero de veces para que el NodeB intente la decodificacion
de detencién temprana disminuye, y el NodeB puede comenzar a intentar la decodificacion después de que se decodifique
el TFCI, de este modo se ahorran recursos de decodificacion.

El método para retroalimentar la decodificacion de detencion temprana se introducira a través de un ejemplo de realizacion
siguiente. Dentro de un TTI, el terminal reduce el nimero de bits originales del TFCI y utiliza un nuevo método de
codificacion para reducir el nimero de bits de TFCI codificados. Actualmente hay un maximo de 127 combinaciones de
TFCI en los servicios reales, lo que significa que un TFCI de 7 bits es suficiente. Por lo tanto, en este ejemplo de
realizacion, la codificacion de TFCI se cambia del original [32,10] a [20,7]. Un factor de dispersién SP = 256 del DPCCH
permanece sin cambios. Se aumenta la proporcion de un dominio de TFCI en cada ranura del DPCCH, es decir, el formato
de ranura del DPCCH se cambia del tradicional [6 2 0 2] a [5 3 0 2], lo que significa que en los simbolos de 10 bits de una
ranura, el piloto ocupa 5 bits, el TFCI ocupa 3 bits, la informacién de retroalimentacién (FBI) ocupa 0 bits y el TPC ocupa 2
bits, por lo que solo necesita 7 ranuras para finalizar la transmisién de un TFCI de 20 bits.

Después de recibir todos los bits de TFCI codificados, el NodeB realiza la decodificacion para el TFCl y realiza, de acuerdo
con el resultado de la decodificacion del TFCI, una operacién de decodificacién al DPDCH de enlace ascendente.

Después de finalizar la transmision de los bits de TFCI, el terminal comienza a decodificar el DPCH de enlace descendente
y utiliza un dominio de TFCI inactivo en cada ranura del DPCCH después de las ranuras para transmitir los bits de TFCI
dentro del TTI actual para realimentar el resultado de decodificacion de enlace descendente. El método de codificacion
que se muestra en la Tabla 1 se aplica para retroalimentar el resultado de la decodificacion de detencién temprana.

Tabla 1

ACK [111]
NACK [000]

El método de codificacion [20,7] utilizado para el TFCI es el mismo que el método de codificacion de tipo B del indicador de
calidad de canal (CQIl) de una sola portadora de entrada multiple y salida multiple (MIMO) de portadora unica en el
protocolo 25.212. Siempre que la entrada sea

a = (apaiazazasasas) y la salida es b = (bgb1....b1g), entonces
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Los valores de M son como se muestran en la Tabla 2.

Tabla 2
i Mi,0 | Mi,1 Mi,2 | Mi,3| Mii4d| Mi,5| Mi6 | Mi,7 | Mi,8 | Mi,9 | Mi10
0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
1 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0
2 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0
3 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0
4 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0
5 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0
6 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1
7 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1
8 1 0 1 0 0 0 1 1 1 0 1
9 1 1 0 1 0 0 0 1 1 1 1
10 0 1 1 0 1 0 0 0 1 1 1
11 1 0 1 1 0 1 0 0 0 1 0
12 1 1 0 1 1 0 1 0 0 0 0
13 1 1 1 0 1 1 0 1 0 0 0
14 0 1 1 1 0 1 1 0 1 0 1
15 0 0 1 1 1 0 1 1 0 1 0
16 0 0 0 1 1 1 0 1 1 0 1
17 1 0 0 0 1 1 1 0 1 1 1
18 0 1 0 0 0 1 1 1 0 1 0
19 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

La Fig. 5 es un diagrama estructural de una nueva trama de DPCCH de acuerdo con una realizacion de la presente
invencion. Se puede ver en la Fig. 5 que, para el DPCCH, slotformat =[5 3 0 2], lo que significa que en los simbolos de 10
bits de una ranura, el piloto ocupa 5 bits, el TFCI ocupa 3 bits, el FBI ocupa 0 bits, y TPC ocupa 2 bits. Para un TTI de 20
ms, los dominios de TFCI de las primeras 7 ranuras se utilizan para transmitir los dominios TFCl y TFCI de las diversas
ranuras después de que las primeras 7 ranuras se utilizan para retroalimentar un resultado de decodificacion de enlace
descendente. Por lo tanto, un NodeB solo necesita 7 ranuras para obtener un TFCI de enlace ascendente, y un terminal
puede comenzar a retroalimentar un resultado de decodificacion de enlace descendente. Es decir, un enlace ascendente
y un enlace descendente pueden comenzar a intentar la decodificaciéon de detencién temprana antes de 4.67 ms
respectivamente. De acuerdo con la Fig. 1y la Fig. 2, se puede ver que, para un servicio de voz R9912.2K CS, la exactitud
de la decodificacion de detencién temprana sin importar un enlace ascendente o un enlace descendente es casi 0 antes
de 6 ms. Por lo tanto, al usar la solucién de disefio de la presente invencion, no solo se puede transmitir un TFCI sin afiadir
un nuevo canal de cédigo y se ahorra la potencia de transmision de un UE, sino que también, disminuye el nimero de
veces que un NodeB y un UE pueden intentar la decodificacion de detencion temprana disminuye, y pueden comenzar a
intentar decodificar 7 ranuras mas tarde, es decir, pueden comenzar a intentar la decodificacion cuando la exactitud para
la decodificacion de detencion temprana es relativamente alta, de este modo se ahorran recursos de decodificacién.

La Fig. 6 es un diagrama esquematico que muestra la diferencia de rendimiento entre el uso de 5 bits y uso de 6 bits para

un piloto en una condicién de canal de AWGN de acuerdo con una realizacion de la presente invencion. La Fig. 7 es un

diagrama esquematico que muestra la diferencia de rendimiento entre el uso de 5 bits y el uso de 6 bits para un piloto en

una condicion de canal PA3 de acuerdo con una realizacion de la presente invencion. Se puede observar en la Fig. 6 y la
7
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Fig. 7 que, en comparacién con el caso de usar 6 bits para un piloto, no hay impacto negativo en el rendimiento de
decodificacion de un DPDCH al usar 5 bits para un piloto, por lo tanto, es totalmente aplicable para un DPCCH usar un
slotformat de [5 3 0 2].

La Fig. 8 es un diagrama esquematico que muestra la diferencia de rendimiento entre el uso de [32,10] y el uso de [20,7]
para codificar un TFCI de acuerdo con una realizacion de la presente invencion. La Fig. 9 es un diagrama esquematico que
muestra la exactitud de retroalimentacién de un resultado de decodificacion de enlace descendente mediante el uso de un
dominio de TFCI inactivo de acuerdo con una realizacion de la presente invencién. Se puede observar en la Fig. 8 y la Fig.
9 que el rendimiento de usar un método de codificacién [20,7] es 0,5dB peor que el que usa un método de codificacion
[32,10], y la retroalimentacion de un resultado de decodificacion de enlace descendente cuando TFCI esta codificado
usando [20,7] es aproximadamente 1,2dB peor que el rendimiento de decodificacién cuando TFCI esta codificado usando
[32,10]. Por lo tanto, para asegurar la exactitud del TFCI de nuevo disefio y la exactitud de la retroalimentacion del
resultado de la decodificacion de enlace descendente, la potencia de transmisiéon de un dominio de TFCI (respuesta de
reconocimiento (ACK)/dominio de respuesta de reconocimiento negativo (NACK)) de un canal DPCCH se puede aumentar
mientras que la potencia de transmisién de otros dominios permanece sin cambios. Durante un proceso de
implementacion real, el valor de potencia que se debe aumentar se puede determinar mediante un resultado de simulacion
o un valor empirico de prueba.

En correspondencia con el método para retroalimentar la decodificacion de detencién temprana, que se aplica en un lado
del terminal, de acuerdo con la realizacion anterior, la presente realizacion proporciona un aparato para retroalimentar la
decodificaciéon de detencion temprana que se implementa en un lado terminal para obtener la realizacién anterior. La Fig.
10 es un diagrama de bloques estructural del aparato para retroalimentar la decodificacién de detencién temprana
implementada a un lado del terminal de acuerdo con una realizacion de la presente invencion. Como se muestra en la Fig.
10, el aparato incluye: un componente de ajuste 10 y un componente de retroalimentacion 20. A continuacion se
introducira la estructura en detalle.

El componente de ajuste 10 esta configurado para ajustar los bits del TFCI codificados, y enviar los bits de TCFI ajustados
a un lado de NodeB a través de un dominio de TFCI de un DPCCH de enlace ascendente.

El componente de retroalimentacién 20 se acopla con el componente de ajuste 10 y se configura para realizar, después de
que los bits de TCFI ajustados se envian al lado de NodeB, una operacion de decodificacion en un DPCH de enlace
descendente, y retroalimentar, a través de un dominio de TFCI inactivo del DPCCH de enlace ascendente, el resultado de
decodificacion al lado de NodeB.

Mediante el aparato, el lado del terminal ajusta los bits de TCFI codificados, y envia, a través del dominio de TFCI del
DPCCH, al lado de NodeB los bits de TCFI ajustados; y después de realizar la operacion de decodificacion en el DPCH de
enlace descendente, retroalimenta, a través del dominio de TFCI inactivo del DPCCH de enlace ascendente, el resultado
de decodificacion al lado de NodeB, de este modo resuelve al menos uno de los problemas en la técnica relacionada de
que un lado del NodeB no puede obtener un TFCI a tiempo y un lado del terminal no puede retroalimentar un resultado de
decodificacion de enlace descendente a tiempo durante la decodificacion de detencidn temprana. En virtud de la solucion
técnica, sin afadir un nuevo canal de cddigo, se utiliza completamente un dominio de TFCI de un DPCCH y se ahorra la
potencia de transmision de un terminal. Mientras tanto, la cantidad de veces que el terminal y el NodeB intentan detener la
decodificacion de detencion temprana disminuye, por lo que se ahorran recursos de decodificacion.

Para la operacion de ajuste realizada por el componente de ajuste 10 para los bits de TFCI, la presente realizacion
proporciona un ejemplo de estructura para implementar la operacion de ajuste. Especificamente, el componente de ajuste
10 incluye: un elemento reductor, configurado para realizar una operacion de reduccion en bits de TFCI originales; y/o un
elemento de codificacion, configurado para codificar, por el lado del terminal, los bits de TFCI originales usando un método
de codificacion de alta tasa de codigo.

Para permitir que el lado NodeB obtenga el TFCI antes y mejorar la exactitud de la codificacion TFCI del lado NodeB y la
exactitud de retroalimentacion del resultado de codificacién del enlace descendente por el terminal, el método puede
incluir ademas: el lado del terminal aumenta la proporcion del dominio de TFCI en el enlace ascendente DPCCH, y el lado
del terminal aumenta la potencia de transmision del dominio de TFCI del enlace ascendente DPCCH.

En correspondencia con el método para retroalimentar la decodificacion de detencién temprana, que se aplica a un lado
de NodeB, de acuerdo con la realizaciéon anterior, la presente realizacioén proporciona un aparato para retroalimentar la
decodificacién de detencion temprana que se puede implementar en un lado de NodeB para implementar la realizaciéon
anterior. La Fig. 11 es un diagrama de bloques estructural del aparato para retroalimentar la decodificacion de detencion
temprana implementada en un lado de NodeB de acuerdo con una realizacion de la presente invencion. Como se muestra
en la Fig. 11, el aparato incluye: un componente de recepcion 30, un componente de la operacion de decodificacion 40 y
un componente de retroalimentacion de decodificacién 50. A continuacién se introducira la estructura en detalle.

El componente de recepcion 30 esta configurado para recibir bits del TFCI codificados enviados por un lado del terminal,
en donde los bits de TCFI codificados son bits del TFCI obtenidos después de que el lado del terminal realiza una
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operacion de reduccion de bits.

El componente de la operacion de decodificacion 40 se acopla con el componente de recepcién de nimero de bits 30 y
esta configurado para realizar una operacion de decodificacion en los bits del TFCI recibidos.

El componente de retroalimentacion de decodificacion 50 se acopla con el componente de la operacion de decodificacion
40 y esta configurado para realizar, de acuerdo con un resultado de decodificaciéon del TFCI operaciéon de decodificacion,
una operacioén de decodificacion en un DPDCH de enlace ascendente, y retroalimentar un resultado de decodificacién del
DPDCH de enlace ascendente operacion de decodificacion al lado del terminal.

Mediante el aparato anterior, después de recibir los bits del TFCI ajustados por el lado del terminal, el lado de NodeB
realiza una serie de operaciones de decodificacion, y finalmente retroalimenta el resultado de decodificacion del DPDCH
de enlace ascendente al lado del terminal, de este modo resuelve al menos uno de los problemas en la técnica relacionada
de que un lado del NodeB no puede obtener un TFCI a tiempo y un lado del terminal no puede retroalimentar un resultado
de decodificacion de enlace descendente a tiempo durante la decodificacién de detencién temprana. En virtud de la
solucidn técnica, sin afiadir un nuevo canal de cddigo, se utiliza completamente un dominio de TFCI de un DPCCH y se
ahorra la potencia de transmision de un terminal. Mientras tanto, el lado NodeB puede comenzar a intentar realizar la
decodificacién para un DPDCH de enlace ascendente solo después de que el lado del terminal finalice la transmisién del
TFCI, por lo tanto, el numero de veces que el NodeB intenta la decodificacion de detencion temprana disminuye y se
ahorran recursos de decodificacion.

En correspondencia con el aparato para retroalimentar la decodificacion de detencion temprana, que se aplica a un lado
del terminal, y el aparato para retroalimentar la decodificacion de detencidén temprana, que se aplica a un lado de NodeB,
de acuerdo con las realizaciones anteriores, la presente realizacion proporciona un sistema para retroalimentar la
decodificacion de detencién temprana. De acuerdo con el diagrama de bloque estructural de un sistema para
retroalimentar la decodificacion de detencion temprana, como se muestra en la Fig. 12, el sistema incluye el aparato para
retroalimentar la decodificacién de detencién temprana, que se aplica a un lado del terminal, y el aparato para
retroalimentar la decodificacion de detencion temprana, que se aplica a un lado de NodeB, de acuerdo con las
realizaciones anteriores.

En la técnica relacionada, un método de decodificacion general incluye: un TFCI codificado de un terminal incluye 30 bits,
distribuidos en 15 ranuras de una trama de DPCCH (10 ms) con cada ranura que incluye 2 bits; un NodeB realiza la
decodificacion para un DPDCH de enlace ascendente a un TTIl de 20 ms de acuerdo con un resultado de decodificacion
del TFCl y no necesita retroalimentar el resultado de decodificacion. EI NodeB puede recibir absolutamente el TFCI entero
del terminal en 20 ms. El terminal realiza la decodificacion para un DPCH de enlace descendente a un TTl de 20 ms y no
necesita retroalimentar un resultado de decodificacion.

Un proceso basico de implementacion de la decodificacion de detencion temprana es el siguiente: una estacion base
realiza la decodificacion para un DPDCH de enlace ascendente mas temprano, por ejemplo, después de 7 ranuras, y
retroalimenta un resultado de decodificacién. Al adoptar este método, apenas se puede obtener un TFCI de acuerdo con
un método de retroalimentacion comun de la técnica relacionada, y un terminal también necesita realizar la decodificacion
para un DPCH de enlace descendente antes y retroalimentar un resultado de decodificacion.

En una realizacién de la presente invencion, un terminal reduce el TFCI codificado, a 21 bits, por ejemplo, y aumenta la
proporcién de un dominio de TFCI, de los 2 bits originales de cada ranura a 3 bits, por ejemplo, un NodeB solo necesita 7
ranuras para obtener el TFCI. Al adoptar este método, el NodeB puede realizar la decodificacién para un DPDCH de
enlace ascendente y retroalimentar un resultado de decodificacién. El terminal puede realizar la decodificacion para un
DPCH de enlace descendente en cualquier momento (desde la primera o segunda ranura). Sin embargo, debido a que el
terminal necesita retroalimentar el resultado de la decodificaciéon y se puede utilizar un dominio de TFCI inactivo de un
DPCCH para la retroalimentacion, la decodificacion se puede realizar antes solo después de que finalice la transmision del
TFCI reducido, por ejemplo, en la octava ranura.

Se puede observar en la descripcion anterior que, las realizaciones de la presente invencion pueden usar completamente
un dominio de TFCI de un DPCCH sin aumentar la complejidad del hardware y software, ahorrar la potencia de
transmisién de un UE sin afadir un nuevo canal de cddigo, y puede disminuir el nimero de veces que un terminal y un
NodeB intentan la decodificacion de detencion temprana, de este modo se ahorran recursos de decodificacion.

Aunque los ejemplos de realizacion de la presente invencion se han descrito con fines ilustrativos, los expertos en la
técnica se daran cuenta de que son posibles diversas modificaciones, adiciones y sustituciones. Por lo tanto, el alcance de
la presente invencién no estard limitado por las realizaciones anteriores.

Aplicabilidad industrial

La solucion técnica de las realizaciones de la presente invencion se aplica al campo de la comunicacion mévil para
resolver al menos uno de los problemas en la técnica relacionada de que un lado NodeB no puede obtener un TFCI a

9
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tiempo y un lado del terminal no puede retroalimentar un resultado de decodificacion de enlace descendente en el tiempo
durante la decodificacion de detencién temprana. En virtud de la solucion técnica proporcionada en las realizaciones de la
presente invencion, sin afiadir un nuevo canal de codigo, se usa completamente un dominio de TFCI de un DPCCH, y se
ahorra la potencia de transmision de un terminal. Mientras tanto, se disminuye la cantidad de veces que el terminal y el
NodeB intentan la decodificacion de detencion temprana, de este modo se ahorran recursos de decodificacion.
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REIVINDICACIONES

1. Un método para retroalimentar un resultado de decodificacion de la decodificacién de detencién temprana,
caracterizado porque comprende:

en un intervalo de tiempo de transmision, TTI, ajustar (S302), mediante un lado del terminal, el indicador de combinacion
de formato de transporte codificado, TFCI, bits, y enviar, por un lado del terminal, los bits del TFCI ajustados a un lado del
Nodo B, NodeB, por medio de un dominio de TFCI de un canal fisico de control dedicado de enlace ascendente, DPCCH,
en donde la operacion del lado del terminal que ajusta los bits del TFCI codificados proporciona la reduccién del nimero de
bits del TFCI codificados de modo que el nimero de bits del TFCI codificados sea menor que el nimero de bits de un TFCI
que se obtiene mediante una operacién de codificacién [32,10] con 10 bits de TFCI originales y 32 bits de TFCI
codificados;

en el TTI, enviar por el lado del terminal, datos en un canal fisico dedicado de enlace ascendente, DPCH, al lado del
NodeB, los datos que se codifican de acuerdo con los bits del TFCI;

en el TTI, después de enviar los bits del TFCI ajustados al lado del NodeB, decodificar, por el lado del terminal, los datos
transmitidos en un canal fisico dedicado de enlace descendente, DPCH, por el lado del NodeB, y en caso de
decodificacién exitosa, realimentar (S304), por el lado del terminal, a través de un dominio de TFCI inactivo del enlace
ascendente DPCCH, un resultado de decodificacion de los datos transmitidos en el enlace descendente DPCH al lado del
NodeB,

en donde el resultado de decodificacion se usa para indicar el lado del NodeB para detener la transmision de datos en el
DPCH de enlace descendente en el TTI,

y en donde el dominio de TFCI inactivo del DPCCH de enlace ascendente es la parte restante del dominio de TFCI que se
vuelve inactivo mediante la reduccion de los bits del TFCI codificados.

2. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque el ajuste, por el lado del terminal, los bits de TCFI
codificados comprende:

realizar, por el lado del terminal, una operacion de reduccion sobre los bits del TFCI originales y/o
codificar, por el lado del terminal, los bits del TFCI originales mediante el uso de un método de codificacion de alta tasa de
codigo.

3. EImétodo de acuerdo con la reivindicacién 1, caracterizado porque antes de enviar, por el lado del terminal, los bits de
TCFI ajustados al lado de NodeB por medio del dominio de TFCI del DPCCH de enlace ascendente, el método ademas
comprende:

aumentar, por el lado del terminal, la proporcion del dominio de TFCI en el DPCCH de enlace ascendente.

4. El método de acuerdo con la reivindicacién 1, caracterizado porque ademas comprende:

aumentar, por el lado del terminal, la potencia de transmision del dominio de TFCI del DPCCH de enlace ascendente.
5. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, que ademas comprende las etapas de:

en el TTI, recibir (S402), el lado de NodeB, los bits de TCFI ajustados enviados por el lado del terminal; en el TTI, realizar
(S404), por el lado de NodeB, una operacion de decodificacion en los bits del TFCI recibidos, realizar (S406), por el lado de
NodeB, de acuerdo con un resultado de decodificacién de la operacion de decodificacién realizada en los bits del TFCI
recibidos, un operacion de decodificaciéon en los datos transmitidos en un canal fisico de datos dedicados de enlace
ascendente, DPDCH, por el lado del terminal y retroalimentar, por el lado de NodeB, un resultado de decodificacion de la
operacion de decodificacion realizado en el DPDCH de enlace ascendente al lado del terminal,

en donde el resultado de decodificacion se usa para indicar el lado del terminal para detener la transmisién de datos en el
DPDCH de enlace ascendente en el TTI.

6. El método de acuerdo con la reivindicacion 5, caracterizado porque antes de recibir (S402), por el lado de NodeB, los
bits de TCFI ajustados enviados por el lado del terminal, el método ademas comprende:

realizar, por el lado del terminal, la operacién de reduccion de bits en los bits del TFCI originales, y/o codificar, por el lado
del terminal, los bits del TFCI originales mediante el uso de un método de codificacion de alta tasa de cédigo.

7. Un sistema para retroalimentar un resultado de decodificacién de decodificacion de detencién temprana, caracterizado
porque comprende un primer aparato en un lado del terminal para retroalimentar un resultado de decodificacién de
decodificacién de detencidn temprana, en donde el primer aparato comprende:

un componente de ajuste (10), configurado para ajustar en un Intervalo de tiempo de transmision, TTI, el indicador de
combinacién de formato de transporte codificado, TFCI, bits, y enviar los bits del TFCI ajustados a un lado del Nodo B,
NodeB, por medio de un dominio de TFCI de un canal fisico de control dedicado de enlace ascendente, DPCCH, en donde
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la operacion de ajuste de los bits del TFCI codificados por el componente de ajuste (10) proporciona la reduccién del
numero de bits del TFCI codificados de modo que el numero de bits del TFCI codificados sea menor que el numero de bits
de un TFCI que se obtiene mediante una operacion de codificacion [32,10] con 10 bits de TFCI originales y 32 bits de TFCI
codificados;

en donde el lado del terminal también esta adaptado para enviar, en el TTI, datos en un canal fisico de control dedicado de
enlace ascendente, DPCH, al lado de NodeB, los datos se codifican de acuerdo con los bits del TFCI;

un componente de retroalimentacion (20) configurado para decodificar, en el TTI, después que los bits de TCFI ajustados
se envian al lado de NodeB, los datos transmitidos en un canal fisico de control dedicado de enlace descendente, DPCH,
por el lado de NodeB y, en el caso de decodificacion exitosa, retroalimentar, por medio de un dominio de TFCI inactivo del
DPCCH de enlace ascendente, un resultado de decodificacion de los datos transmitidos en el DPCH de enlace
descendente al lado de NodeB,

en donde el resultado de decodificacion se usa para indicar el lado de NodeB para detener la transmision de datos en el
DPCH de enlace descendente en el TTI,

y en donde el dominio de TFCI inactivo del DPCCH de enlace ascendente es la parte restante del dominio de TFCI que se
vuelve inactivo mediante la reduccion de los bits de TCFI codificados.

8. El sistema de acuerdo con la reivindicacién 7, caracterizado porque el componente de ajuste (10) comprende:

un elemento reductor, configurado para realizar una operacién de reduccion en los bits del TFCI originales; y/o
un elemento de codificacion, configurado para codificar, por el lado del terminal, los bits del TFCI originales mediante el
uso de un método de codificacion de alta tasa de codigo.

9. El sistema de acuerdo con la reivindicaciéon 7 u 8, que ademas comprende un segundo aparato en el lado del NodeB
para retroalimentar un resultado de decodificacion de decodificacion de detencion temprana, en donde el segundo aparato
comprende:

un componente de recepcion (30), configurado para recibir, en el TTI, los bits de TCFI ajustados enviados por el lado del
terminal, en donde los bits de TCFI ajustados son bits del TFCI obtenidos después de que el numero de bits del TFCI
codificados se reduce de modo que el numero de los bits de TCFI codificados es menor que el nimero de bits de un TFCI
que se obtiene por una operacion de codificacion general;

un componente de la operacion de decodificacion (40), configurado para realizar, en el TTl, una operaciéon de
decodificacion en los bits del TFCI recibidos;

un componente de retroalimentacion de decodificacion (50), configurado para realizar, en el TTI, de acuerdo con un
resultado de decodificacion de la operacion de decodificacion realizada en los bits del TFCI recibidos, una operacién de
decodificacion de los datos transmitidos en un canal fisico de datos dedicados de enlace ascendente, DPDCH, y
retroalimentar un resultado de decodificacion de la operacion de decodificacion realizada en el DPDCH de enlace
ascendente al lado del terminal,

en donde el resultado de decodificacion se usa ahora indicar al lado del terminal la detencion de la transmision de datos en
el DPDCH de enlace ascendente en el TTI.

12



ES 2 809 879 T3

Exactitud de decodificacion de enlace descendente E99

T T T T —

09k $—PA3)
- —&—PB3

Exactitud de decodificacion
s 2 =2 =2 2 = =
[ T o T = T Tt
1 1 T T T L) 1

-
=
w

1

1

S
X 3

6 8 10 12 14 16 18
Tiempo de decodificacion (ms)

Fig. 1

Exactitud de decodificacion de enlace ascendente R99

09¢F -
0.8

0.7
0.6F
0.5
0.4
0.3

Exactitud de decodificacion

0.2F -t
0.1}

0

Tiempo de decodificacion (ms)

Fig. 2

13



ES 2 809 879 T3

Un lado del terminal ajusta los bits del TFCI codificados. v
emvia los bits de TCFI ajustados a un lado de NodeB a través
de un dominio de TECI de un DPCCH de enlace ascendente

/SBIIZI?.

DPCH de enlace descendente v retroalimenta, a través de un
dominio de TFCI inactivo del DPCCH de enlace ascendente. el
resultado de decodificacion al lado de NodeB

Después de enviar los bits de TCFI ajustados al lado de NodeB, 304
el lado del terminal realiza una operacion de decodificacion en un /8

Fig. 3

Un lado de NodeB recibe bits del TECI codificados
enviados por un lado del terminal

/ S402

l

El lado de NodeB realiza una operacion de decodificacion
en los bits del TECI recibidos

/ S404

l

Ellado de NodeB realiza. de acuerdo con un resultado de.
decodificacion de la operacion de decodificacion realizada er,
los bits del TECI recibidos, una operacion de decodificacion
enun DPDCH de enlace ascendente, v retroalimentar un
resultado de decodificacion de la operacion de
decodificacion realizada en el DPDCH de enlace ascendente
al lado del terminal

/' 5406

Fig. 4

14



ES 2809 879 T3

—

Piloto TFCL |TPC Pj.iljj?:f ACF;;:TCK ;l]:{td

Sbits 3bits | 2bits =L e

Ranura #0) | Ramura #1| | Ranura #6 | Ranura #7 | | Ranura #14 | Banura 20 [Ranura #1| |Ranura 26 | Ranura #7 Fanura £14
Una trama de radio = 10 ms Una trama de radio = 10 ms
Fig. 5
AWGHN

10— S S e e T
"_:::::::::::::::::::::::+ Piloto &bit .

BELER

Piloto Shit

......... R S e St s S e s e e s e e
_________ D e i i it o . s s D s s e i R, W i ' s i i i it
'10.4 L ]
-24 -235 -23 -225 -22 -21.5 -21
EcNO

15




ES 2809 879 T3

G Il S --1 —* Piloto6bit -
_ : —&— Piloto 5pit

-20 -19 -18 -17 -16 -15 -14

16



ES 2809 879 T3

Decodificacian de TFCI

T~ ~— =7
1 1
I 1
1 1
1 1 1
i i 1
r T T
I I [} I
1 1 e 1
1 1 [ L N 1
1 1 Tt 1
1 1 e
+ e L o e e Rt
1 1 Tt 1
1 1 Tt 1
1 I [ 1
1 1 [ B 1
1 1 v 1
+ == =i =i
1 1 [ 1
1 I IR I A I
1 1 [ B 1
1 1 (S O 1
1 i [
+ F=—=AH+Frtt+—-I——-F———
] ] 111 [ ]
1 1 [ 1
1 1 [ 1
1 I i 1
1 1 [ B 1
+ i — e e e | —
1 1 [ 1
1 1 [ 1
i i [N N] [} I
1 1 tirea 1
1 1 i 1
+ e e e e i e
1 1 R 1
1 1 IR 1
1 1 [ B 1
1 | [ R T 1
1 1 [N B 1
1 [ITPRTR 1 ) T N Y (s, S
1 I [N o I ._4
1 1 [ 1
1 1 it 1
i I [N [} I
1 1 [ R 1
1 1 TN N N W 1
W )
= =] [
= — -

ILER

SNR

Fig. 8

17



ES 2 809 879 T3

Decodificacion de ACK

14]”_5 -4 -3 -2 -1 V] 1 2 3 4 5
SNR
Fig. 9

Componente de
ajuste 10

Componente de
retroalimentacion 20

Fig. 10

18



ES 2 809 879 T3

Componente de
recepcion 30

Componente de la
operacion de
decodificacion 40

Componente de la
retroalimentacion de
decodificacion 50

Fig. 11

Aparato para
retroalimentar

la decodificacion
de detencion

temprana aplicado
a un lado

del terminal

Aparato para
retroalimentar

la decodificacion
de detencion
temprano aplicado
aun lado del
NodeB

Sistema para retroalimentar la decodificacion
de detencion temprana

Fig. 12




	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

