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@Resumen:

Sistema robético de asistencia a la cirugia
minimamente invasiva de puerto Unico con
mecanismo de orientacion activa capaz de acomodar
su movimiento a la anatomia de la pared abdominal
que comprende un robot extra-abdominal, que a su
vez comprende un efector final que, mediante campos
magnéticos, permite posicionar y orientar un
dispositivo médico para uso intra-abdominal El robot
extra-abdominal comprende ademas un controlador
software capaz de implementar un método para el
guiado automatico del dispositivo médico para uso
intra-abdominal que permite su adaptacion a la
anatomia de la pared abdominal; y un sistema interfaz
de comunicacién y control que permite ordenar las
acciones deseadas al sistema. Preferentemente, el
sistema comprende ademas un dispositivo médico
para uso intra-abdominal, mas preferentemente un
robot inta-abdominal dotado de un mddulo que
permite posicionar y orientar un dispositivo médico
acoplado o comprendido en el robot intra-abdominal
consistente preferentemente en un sistema de vision
endoscopica.
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