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DESCRIPCION
Dispositivo de masaje para fisioterapia
Sector de la técnica
Fisioterapia y medicina.
Antecedentes de lainvencion

Gran parte del trabajo de los fisioterapeutas consiste en aplicar masaje manual. Esto puede
causar enfermedades profesionales a lo largo de los afios de ejercicio de la profesion como
tendinitis, artritis o artrosis.

La dnica invencion enfocada al tratamiento automatico por presion en fisioterapia, conocida por
el autor, es el modelo de utilidad ES1222864U, en el cual se aplica por medio de aire a presion
sobre la piel del paciente.

Explicacion de lainvencién

La presente invencion consiste en un dispositivo automatico de aplicacion de masaje, que
sustituye al masaje manual en fisioterapia. Consta de un sistema de posicionamiento
automatizado o robotizado tridimensional, cuyo soporte puede ser la propia camilla en la que se
encuentra el paciente o un soporte independiente de ésta.

Al final de dicho sistema posicionamiento se encuentra un dispositivo aplicador de masaje, esto
es, de presion a lo largo de un recorrido.

Este dispositivo de aplicacién de presion longitudinal podra incluir:

* Uno o varios cabezales rotatorios o articulados para orientarse perpendicularmente a la
superficie en contacto del paciente y en la direccién indicada por el fisioterapeuta.

» Camaras para mejorar el posicionamiento por reconocimiento de imagenes.

» Sensores de fuerza o presion para limitar la fuerza o presién ejercida al paciente, a través del
controlador, capaz de desplazar, ralentizar, o detener el giro del motor.

» Uno o més limitadores de fuerza mecéanicos.

« Sensores para mejorar el posicionamiento como de ultrasonidos, infrarrojos, etc.

« Un dispensador automatico de lubricante

Este dispositivo de aplicacion de presion longitudinal puede estar constituido, entre otros, por:
* Un motor con una leva

» Un mecanismo de barras, como por ejemplo un cuadrilatero articulado o un mecanismo de
biela-manivela.
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« Un actuador lineal, pudiendo ser hidraulico, neumatico, electromagnético, etc.

El motor dispondra de una regulacion de velocidad y par, incluida en el controlador o separada
de éste. El masaje puede ser generado manteniendo una posicién fija mediante el giro del motor
de forma continua, pero también mediante el mantenimiento de un par en el motor, para
mantenerlo sin giro, y el desplazamiento del sistema de posicionamiento.

Todo este conjunto de elementos estard gobernado electrénicamente por un ordenador,
controlador, micro-controlador, o dispositivo equivalente. Este podra estar equipado con una
interfaz tactil para su manejo por el usuario, asi como con altavoces y microéfonos para poder
transmitir 6rdenes verbales, confirmarlas, dar sefiales de alerta, etc. También podra incluir
cadmaras o sensores de cualquier tipo. Contara con sistemas de regulacién de tension, corriente,
voltaje, frecuencia, u otros dispositivos analogos, para controlar el sentido, la fuerza, el par, la
velocidad o el arranque de los motores o actuadores. Este controlador estara conectado
mediante cables o de forma inaldmbrica con el resto de elementos del sistema.

Este sistema requiere la especificacion de los puntos de aplicacion del masaje por parte del
usuario, el fisioterapeuta o persona encargada del tratamiento, asi como la direccion de
aplicacion. Los medios para ello son, entre otros:

« Aplicacién de calcomanias, adhesivos, Etiquetas de Identificacion por Radiofrecuencia o RFID
etc., sobre la piel del paciente

* Pintura u otros medios similares

 Sefalizacién con puntero laser, permanentemente en el punto de aplicacién, sujeto mediante
atil que permita su orientacion, o secuencialmente en cada uno de los puntos, grabandose en la
memoria del controlador gracias a la interfaz con el usuario.

Situados en cualquier elemento de la invencion o independientes de la misma, en un lugar de la
estancia donde se sitde la invencion, podran disponerse camaras, sensores u otros elementos,
que permitan a este dispositivo posicionarse y aplicar el masaje de forma automatica en cada
uno de los puntos indicados.

El sistema de posicionamiento automatico o robotizado tridimensional puede ser reemplazado
por un robot o un brazo robético.

El dispensador de lubricante automético podrd estar constituido por un depdésito, una
electrovalvula controlada por el dispositivo electrénico controlador, y un conducto de descarga,
gque podra ser una simple conduccion o tener un estrechamiento o incluso ser una boquilla para
producir un rociado a modo de espray o aerosol.

El depésito podra ser rigido o flexible. También podra estar presurizado mediante la inclusion de
un gas a presion. Podra incluir una valvula para equilibrar su presion interior con la atmésfera a
medida que se vacia.

El dispensador de lubricante automético también podré ser independiente del dispositivo de
aplicacion de presion longitudinal y ser desplazado mediante un brazo robético u otro sistema de
posicionamiento robotizado, gobernado por el controlador.
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Otra posible ejecucion, de forma menos automatizada y mas sencilla, seria sustituyendo el
sistema de posicionamiento tridimensional por una simple fijacion, constituida de una o varias
partes, adaptables al cuerpo 0 miembros del paciente, conteniendo al menos una de ellas el
dispositivo de aplicacién de presion longitudinal.

Otro modo de realizacion, seria fijando el dispositivo de aplicacion de presion longitudinal a un
soporte, sin ningun tipo de ajuste, debiendo el usuario mantener la colocacién, orientacion y
sujecion del dispositivo automatico de aplicacion de masaje sobre el paciente durante el
funcionamiento. Se podria afiadir un mango o asidero para facilitar su agarre.

El soporte podra estar constituido por partes desmontables e intercambiables, especialmente en
las dos ultimas formas de realizacion, para conseguir adaptarse mejor a las distintas partes del
cuerpo humano necesitando un Unico dispositivo.

Para estas dos ultimas formas de realizacién, no seria necesario un controlador como tal, sino
que un pequenio circuito regulador de voltaje o frecuencia, o incluso un modulador de ancho de
pulso, con un mando para el usuario, podria servir para el ajuste de par y velocidad del motor del
dispositivo de aplicacion de presion longitudinal. Ademas, también se podria prescindir de
cadmaras, sensores, microfonos, altavoces, limitadores de fuerza, dispositivos localizadores del
area de masaje, los dispositivos de marcado del area de masaje, o el dispensador de lubricante
automatico.

En cualquiera de las formas de realizacion podra incluirse un interruptor de corte de corriente de
emergencia para apagar el dispositivo en caso de error en el funcionamiento.

En cualquiera de las formas de realizacion, el elemento del dispositivo de aplicacion de presion
longitudinal en contacto con la zona del cuerpo que recibe el masaje, puede estar constituido de
un material blando o de la combinacién de un material mas rigido en el interior y uno menos
rigido o blando en el exterior. También podrd estar constituido por un material con bajo
coeficiente de friccion, al menos, en su zona exterior.

Breve descripcién de los dibujos

Figura 1.- Muestra una representacion esquematica de la primera forma de realizacién del
Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1), sin mostrar el Dispositivo Electronico Controlador
(600), conexiones u otros elementos eléctricos o electrénicos. Tampoco se muestran los
Dispositivos Localizadores del Area de Masaje (601), los Dispositivos de Marcado del Area de
Masaje (400) ni el Dispensador de Lubricante Automaético (700).

Figura 2.- Muestra una representacion esquematica del Actuador en el Eje X (11), uno de los tres
Actuadores Lineales (11, 12, 13), pertenecientes al Sistema de Posicionamiento Automético
Tridimensional (10).

Figura 3.- Muestra una representacion esquematica de la segunda forma de realizacién del
Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (101), sin mostrar el Dispositivo Electronico Controlador
(600), ni conexiones u otros elementos eléctricos o electrénicos.

Figura 4.- Muestra la Zona de Presion C barrida sobre un miembro, por el Dispositivo de
Aplicacion de Presion Longitudinal (20, 120, 320) cuando éste esta compuesto por un Motor (121)
y una Leva (122).
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Figura 5.- Muestra un ejemplo de Dispositivo de Aplicacién de Presion Longitudinal (220) cuando
éste esta compuesto por un mecanismo de barras articuladas (222), accionadas igualmente por
un Motor (221), en el que la barra de presion (230), encargada de ejercer la presion sobre el
paciente, posee resaltos (231).

Figura 6.- Muestra una tercera forma de realizacion del Dispositivo de Masaje para Fisioterapia
(301), compuesto por un Dispositivo de Aplicacion de Presién Longitudinal (320) fijo a un Soporte
(302) con un Mango (370).

Figura 7.- Muestra un ejemplo de Dispositivo de Marcado del Area de Masaje (400).

Figura 8.- Muestra en ejemplo de realizacion de la Leva Limitadora de Presion (522) que incluye
un Sistema de Limitacion de Fuerza (530).

Figura 9.- Muestra el Dispositivo Electronico Controlador (600) junto a Dispositivos Localizadores
del Area de Masaje (601)

Figura 10.- Muestra el Dispensador de Lubricante Automatico (700) unido a un Carro Desplazable
(60) del Sistema de Posicionamiento Automatico Tridimensional (10), junto al Aplicacién de
Presién Longitudinal (20).

Realizacion preferente de la invencién
Este Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1) puede estar constituido al menos por:

« Un Dispositivo Electrénico Controlador (600) con una interfaz para el usuario, alimentado por
pilas, baterias o desde la red eléctrica, directamente o mediante transformador, entre otros
medios, sera el encargado de recibir las 6rdenes del usuario o responsable del tratamiento y
llevarlas a cabo, mediante la transmision de esta informacion a motores o actuadores. También
interpretara la informacion de sensores y demas dispositivos conectados a él.

« Uno o mas Dispositivo de Marcado del Area de Masaje (400).

« Un Soporte para el Paciente (2), que podria ser una camilla u otro elemento preferiblemente
compuesto por un material rigido y otro blando para dotar de mayor comodidad al paciente. Podra
constar de partes desmontables e intercambiables.

» Un Sistema de Posicionamiento Automético Tridimensional (10) formado por tres Actuadores
Lineales (11, 12, 13). Podra incorporar uno o mas Cabezales Rotativos (15) para una correcta
orientacion.

* Un Dispositivo de Aplicacion de Presion Longitudinal (20) que es situado mediante el Sistema
de Posicionamiento Automético Tridimensional (10) y los Cabezales Rotativos (15), en la zona
donde deba ser aplicado

« Uno o mas Dispositivos Localizadores del Area de Masaje (601), pudiendo éstos ser camaras
de video, emisores y receptores de radiofrecuencia, sensores infrarrojos, de ultrasonidos, etc.

» Uno o mas Dispensadores de Lubricante Automaticos (700).
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El Dispositivo de Marcado del Area de Masaje (400) indica la Zona de Masaje (403), y que es
detectada por los Dispositivos Localizadores del Area de Masaje (601). Puede estar comprendido
por un Soporte Adhesivo (402) y Simbolos Identificativos de Posicion y Direccién (401). También
puede estar formado por calcomanias, pintura, adhesivos, etiquetas de Identificacion por
Radiofrecuencia o RFID, e incluso por una proyeccion de laser, permanentemente en el punto
de aplicacion, sujeto mediante Gtil que permita su orientacién, o secuencialmente en cada uno
de los puntos, grabandose en la memoria del controlador gracias a la interfaz con el usuario.

Cada uno de los tres Actuadores Lineales (11, 12, 13) para las direcciones X, Z, Y,
respectivamente, podra formado por uno o mas Soportes del Actuador (50), un Motor (51)
conectado a una Varilla Roscada (55), una Varilla Lisa (56) y un Carro Desplazable (60) con un
agujero roscado y otro liso correspondientes respectivamente a la Varilla Roscada (55) y a la
Varilla Lisa (56).

De esta forma, mediante el control del giro del Motor (51) por el Dispositivo Electrénico
Controlador (600), se controla el desplazamiento lineal del Carro Desplazable (60). A su vez el
Carro Desplazable (60) sirve de soporte del siguiente Actuador Lineal (11, 12, 13).

El Sistema de Posicionamiento Automético Tridimensional (10) podra ser sustituido, entre otros,
por un brazo robética un robot de cualquier tipo, un autémata u otros medios anélogos.

Una segunda forma de realizacion del Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (101), consiste en
un Soporte (102) que conste de una o0 mas partes e incluya uno o mas Elementos de Ajuste (110)
en la Direccion A.

Sobre el Soporte (102) se sitta el Dispositivo de Aplicacion de Presion Longitudinal (120), que
podra ser o bien fijo, o bien mévil con respecto al Soporte (102), en la Direcciéon B, mediante al
menos un Elemento de Fijacion de Posicion (115).

Para la aplicacion de dicha presion, el Dispositivo de Aplicacion de Presion Longitudinal (120),
podra estar constituido por un Motor (121) y una Leva (122).

En otra forma de realizacion, el Dispositivo de Aplicacion de Presion Longitudinal (220), podra
estar constituido por un Mecanismo de Barras Articuladas (222), accionado por un Motor (221),
en el que la Barra de Presion (230), encargada de ejercer el masaje sobre el paciente, posee
Resaltos (231) para incrementar la presion ejercida.

El Motor (121.221) podra ser alimentado de igual forma que el Dispositivo Electronico Controlador
(600). Podra incluir un Interruptor de Encendido y Apagado, un variador de frecuencia, un
modulador de ancho de pulso, un circuito regulador de voltaje, un reostato y otros medios
cualesquiera para mejorar el arranque y permitir un ajuste del par, la velocidad, y el sentido de
giro. También podré ser controlado mediante el Dispositivo Electrénico Controlador (600), con
una interfaz o mando para el usuario, en la que se puedan ajustar de forma mas sencilla dichos
parametros del Motor.

Una tercera forma de realizacion del Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (301), seria
mediante el ensamble de un Soporte (302) y un Dispositivo de Aplicacion de Presién Longitudinal
(320), sin posibilidad de ajuste de posicion de uno respecto al otro, requiriendo la sujecion,
orientacion y posicionamiento manual del Dispositivo de Aplicacion de Presion Longitudinal
(320), mediante giro y desplazamiento por parte del usuario, gracias al Mango (370) unido al
Soporte (302).
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Igualmente contard con dispositivos de encendido, arranque, o regulacion del motor como en
cualquiera de las realizaciones anteriores.

El Dispositivo de Aplicacién de Presiéon Longitudinal (20, 120, 220, 320), también podra ser un
actuador lineal, de tipo neumatico, hidraulico, electromagnético, y de cualquier otro tipo. En estos
casos, se podran incluir elementos propios de estos sistemas como calderines, depdsitos,
bombas, valvulas, manguitos, mangueras, etc., pudiendo éstos estar gobernados y/o
alimentados por el Dispositivo Electrénico Controlador (600).

En cualquiera de las formas de realizacion podra incluirse un Interruptor de Corte de Corriente
de Emergencia, para apagar el dispositivo en caso de error en el funcionamiento, ademas del
interruptor normal de encendido y apagado.

El Dispensador de Lubricante Automético (700) podra estar constituido por un Depdsito (701),
una Electrovalvula (702) comandada por el Dispositivo Electronico Controlador (600), y un
Conducto de Descarga (703).

El Dispensador de Lubricante Automatico (700), podra estar unido a un Carro Desplazable (60)
de cualquiera de los Actuadores Lineales (11, 12, 13) o al Dispositivo de Aplicacion de Presion
Longitudinal (20, 120, 220, 320), o ser independiente de estos y ser desplazado mediante un
brazo robotico u otro sistema de posicionamiento robotizado, gobernado por el Controlador (600).

El Depdsito (701) podra ser rigido o flexible. También podra estar presurizado mediante la
inclusion de un gas a presion. Podra incluir una valvula para equilibrar su presién interior con la
atmosfera a medida que se vacia.

El Conducto de Descarga (703) podra ser una simple conduccion o tener un estrechamiento o
incluso ser una boquilla para producir un rociado a modo de espray.

En las realizaciones que incluyen una Leva (122) en el Dispositivo de Aplicacion de Presion
Longitudinal (20, 120, 320), ésta se puede sustituir por una Leva Limitadora de Presion (522) que
incluye un Sistema de Limitacion de Fuerza (530).

También se pueden incluir mecanismos semejantes para limitar la fuerza aplicada cuando el
Dispositivo de Aplicacién de Presion Longitudinal (20, 120, 220, 320) esté compuesto por otros
mecanismos.

Se podran incluir sensores de fuerza o presion en el Dispositivo de Aplicacion de Presién
Longitudinal (20, 120, 220, 320) cuya informacion seré procesada por el Dispositivo Electronico
Controlador (600).

En cualquiera de las formas de realizacién, el elemento del Dispositivo de Aplicacion de Presion
Longitudinal (20, 120, 220, 320) en contacto con la zona del cuerpo que recibe el masaje, es
decir, la parte final de un Actuador Lineal, la Leva(122), la Leva Limitadora de Presion (522), o la
Barra de Presion (230), pueden estar constituidas de un material blando o de la combinacién de
un material mas rigido en el interior y uno menos rigido o blando en el exterior. También podran
contener un material con bajo coeficiente de friccion.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1) que consta de, al menos: uno o mas Dispositivos
de Marcado del Area de Masaje (400), uno o mas Dispositivos Localizadores del Area de Masaje
(601), un Soporte para el Paciente (2), al menos un Sistema de Posicionamiento Automatico
Tridimensional (10), que junto con uno o mas Cabezales Rotativos (15) posicionan y orientan
uno o mas Dispositivos de Aplicacion de Presion Longitudinal (20, 120, 220, 320). Ademas, al
menos un Dispositivo Electrénico Controlador (600), con una interfaz para el usuario, seré el
encargado del control del Sistema de Posicionamiento Automatico Tridimensional (10), los
Cabezales Rotativos (15) y los Dispositivos de Aplicacion de Presion Longitudinal (20,120, 220,
320), gracias a la informacion de Sensores para su posicionamiento, como infrarrojos,
ultrasonidos, camaras, etc. También podr& incluir micréfonos y altavoces para control por voz y
avisos auditivos, emisores y receptores de radiofrecuencia para la localizacion de etiquetas de
identificacion por radiofrecuencia o RFID.

También podr& incluir un Dispensador de Lubricante Automético (700).

La comunicacién de todos estos dispositivos con el Dispositivo Electrénico Controlador (600)
podré& ser inalambrica o mediante cables.

2. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1) segun la reivindicacion 1, en la que el Soporte para
el Paciente (2) esta constituido por una camilla.

3. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1) segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
en la que el Sistema de Posicionamiento Automatico Tridimensional (10) esta constituido por al
menos tres Actuadores Lineales (11, 12, 13).

4. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1) segun la reivindicacion anterior, en la que los
Actuadores Lineales (11, 12, 13) estan constituidos por uno o varios Soportes del Actuador (50),
un Motor (51) conectado a una Varilla Roscada (55), una Varilla Lisa (56), y un Carro Desplazable
(60) con un agujero roscado y otro liso correspondientes respectivamente a la Varilla Roscada
(55) y a la Varilla Lisa (56).

5. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1) segun reivindicaciones 1 6 2, en la que el Sistema
de Posicionamiento Automéatico Tridimensional (10) esta constituido por un robot o un brazo
robotico.

6. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1) segun reivindicaciones 1 a 5, en la que el
Dispositivo de Marcado del Area de Masaje (400), consiste en un Soporte Adhesivo (402) con
Simbolos Identificativos de Posicion y Direccion (401).

7. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1) segun reivindicaciones 1 a 5, en la que el
Dispositivo de Marcado del Area de Masaje (400), puede ser una calcomania, pintura, etiquetas
de Identificacion por Radiofrecuencia (RFID) o una proyeccién de luz o laser.

8. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1) segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
en el que el Dispensador de Lubricante Automético (700) esta constituido por un Depdsito (701),
una Electrovalvula (702) comandada por el Dispositivo Electronico Controlador (600), y un
Conducto de Descarga (703).

9. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1) segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
en el que el Deposito (701) es flexible.
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10. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1) segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, en el que Conducto de Descarga (703) es o contiene una boquilla para rociar a modo
de espray.

11. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (101) segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, en el que:

* Se prescinde de los Dispositivos de Marcado del Area de Masaje (400), de los Dispositivos
Localizadores del Area de Masaje (601), del Sistema de Posicionamiento Automético
Tridimensional (10), de los Cabezales Rotativos (15) y del Dispensador de Lubricante Automatico
(700).

» Se sustituye el Soporte para el Paciente (2), por un Soporte (102) que conste de una 0 mas
partes e incluya uno o mas Elementos de Ajuste (110), al menos un Elemento de Fijacion de
Posicion (115), y al menos un Dispositivo de Aplicacion de Presion Longitudinal (20, 120, 220,
320).

12. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (301) segun la reivindicacion anterior, en la que se
sustituye el Soporte (102), los Elementos de Ajuste (110), y el Elemento de Fijacion de Posicion
(115), por un Soporte (302). Incluye al menos un Dispositivo de Aplicacion de Presion
Longitudinal (20, 120, 220, 320)

13. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (301) segun la reivindicacién anterior, que incluye un
Mango (370) unido al Soporte (302).

14. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1, 101. 301) segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, en el que Dispositivo de Aplicacion de Presion Longitudinal (20, 120, 320) esta
constituido por un Motor (121) y una Leva (122).

15. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1,101. 301) segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, en las que la Leva (122) se sustituye por una Leva Limitadora de Presion (522) que
incluye un Sistema de Limitacion de Fuerza (530).

16. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1,101. 301) segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, en el que Dispositivo de Aplicacién de Presion Longitudinal (220) esta constituido por
un Mecanismo de Barras Articuladas (222) y esta accionado por un Motor (221).

17. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1,101. 301) segun la reivindicacion anterior, en el
gue la Barra de Presion (230), perteneciente al Mecanismo de Barras Articuladas (222), contiene
Resaltos (231).

18. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1,101. 301) segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, en el que Dispositivo de Aplicacion de Presion Longitudinal (20, 120, 220, 320) esta
constituido por un actuador lineal.

19. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1,101. 301) segun la reivindicacion anterior, en la
cual es actuador lineal es de tipo hidraulico, neumatico, o electromagnético. Ademas podra incluir
elementos necesarios para estos sistemas como calderines, depdsitos, bombas, valvulas,
manguitos, mangueras, etc., conectados y regulados por el Dispositivo Electronico Controlador
(600).
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20. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1,101. 301) segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, en el que se disponen de sensores de fuerza, células de carga, galgas
extensiométricas y otros dispositivos cualesquiera, conectados con el Dispositivo Electréonico
Controlador (600), para controlar la fuerza o presion ejercida por el Dispositivo de Aplicacion de
Presién Longitudinal (20, 120, 220, 320).

21. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1,101. 301) segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, en el que el Dispositivo Electrénico Controlador (600) y el resto de elementos del
dispositivo, estan alimentados por una fuente de alimentacion, una pila o una baria.

22. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1,101. 301) segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, en el que el Dispositivo Electrénico Controlador (600) contiene un variador de
frecuencia, un modulador de ancho de pulso, un regulador de corriente o de voltaje, o una
resistencia variable, potenciometro o reostato.

23. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1,101. 301) segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, en el que se incluye un Interruptor de Encendido y Apagado, y/o un Interruptor de
Corte de Corriente de Emergencia.

24. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1,101. 301) segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, en las que el Soporte para el Paciente (2), el Soporte (102) u otros elementos
cualesquiera, estan formados por piezas desmontables e intercambiables, para la mejor
adaptacion a las distintas partes del cuerpo.

25. Dispositivo de Masaje para Fisioterapia (1,101. 301) segun cualquiera de las reivindicaciones
anteriores, en las que al menos una parte del Actuador Lineal, la Leva(122), la Leva Limitadora
de Presion (522), la Barra de Presion (230), u otro elemento cualquiera del Dispositivo de
Aplicacion de Presion Longitudinal (20, 120, 220, 320), esta constituida por un material blando,
0 por la combinacion de un material mas rigido en el interior y uno menos rigido o blando en el
exterior, 0 contiene un material con bajo coeficiente de friccion.
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