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SI presento invento se relaciona con mejoras en me­

canismos oscilantes neumáticos. Ea particu lar el invento 

concierne a un mecanismo oscilante, del tipo que tiene -  

un miembro de trabajo oscilab le  que. junto con un miem—

5 bro de sonorte de reacción, define una cámara de trabajo, 

abastecida de aire comnrimido. El miembro de trabajo es­

tá equilibrado, por une parte, por la  presión en la  eáma

ra de trabajo y, por otra parte, por la  acción de un*¿¿*
• * * •

muelle, **.*•*

10 En la  patento de EE.UU. n$ 2.432.877 se muestrá’Jttoa

herramienta de impacto neumático, incluyendo un mecanis­

mo oscilante del tipo arriba descrito. Este dispositivo  

de la  técnica anterior comprende un miembro de trab.^jc*- 

oscilab le , equipado en su extremo delantero de una pqsita

15 de cincel y es forzado por muelle hacia un diafragm a*^
*  *

elástico con abertura, la  presión desde Tina cámara de«
•  *  * *

trabajo aprovisionada continuamente con aire comprimido, 

actúa sobre e l miembro de trabajo y lo  mueve hacia ade­

lante. El diafragma está dispuesto para controlar la  sa- 

20 lid a  de aire  desde la  cámara de trabajo, en respuesta a 

la  posición del miembro de trabajo.

El diafragma de este dispositivo de la  técnica ante- 

- r io r  está expuesto a un grave desgaste inaceptable, debi­

do a una gran magnitud de deflexión durante e l trabajo.E l 

25 dispositivo arriba mencionado es desventajoso también en 

lo  qué respecta a las dimensiones exteriores, porque e l -  

diafragma está sujeto, por apriete, a l cuerpo de la  herrje 

mienta, por un capuchón, cuyo diámetro exterior es muy —

Hoja 2



Soj* ?

>

grande comparado con la  afectiva área sometida a presión 

del miembro de trabado» Esto es de gran importancia cuan 

do se usa e l mecanismo oscilante en herramientas soeteni 

das en la  mano* que deberían ser lo  más compactas y liga  

5 ras posibles.

El presente invento se propone crear un mecanismo -

oscilante mejorado, por e l que se resuelve e l problema -

arriba mencionado. Esto se consigue gracias a l invesrt®\
*  ♦  •  •

aegfin se define en las  reivindicaciones. *♦..»*
e

10 - Más abajo se describirá una ejecución del invente -

en detalle  con referencia a los dibujos anexos, en

la  figura 1 muestra, parcialmente en sección, im e l

sedo la te ra l de tina herramienta manual, incluyendo^ un.̂ me_

canismo oscilante de acuerdo con el invento, *. •’*
* * • *

15  La figura 2 muestra, a mayor escala, e l miemby«*del
••

trabajo, e l miembro de soporte de reacción y e l elemento 

de empaquetadura elástico del dispositivo en la  figura 1. 

El miembro de trabajo ae ilu stra  en su posición más tra­

sera, en que está plenamente abierta la  válvula de a l i—— 

20 mentación de a ire ,

La figura 3 muestra, los mismos detalles de la  figu  

ra 2, pero ilu stra  e l miembro da trabajo durante la  acele 

ración hacia adelante y

La figura 4, muestra los mismos detalles de la  figu  

25 ra 2* pero ilu stra  e l miembro de trabajo en su posición 

más delantera, en que esté totalmente cerrada la  válvula 

de alimentación de a ire .
La herramienta de impacto, mostrada en la  figura 1,
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•s una herramienta neumática* impulsora de un cincel lig e ­

ro con un mango de p istola en su extremo trasero* la  berra 

mienta comprende una carcasa -10-* un miembro -11- de tra ­

bajo oscilante y un miembro -12— de soporte de reacción*

la  carcasa -10- de la  herramienta consiste en tres —  . 

partes principales* es decir una sección trasera - 13 -*  una 

sección intermedia -14- y una sección delantera -15-* I *  -  

sección trasera - 13*  está formada en una pieza con up>,ippn- 

go de p isto la  -16-* por e l que la  herramienta se sopbrta -  

por e l operador. E l mango de mistóla -16- incluye un.paso 

-17- de suministro de a ire  comprimido* una válvula eqtyan—«M *
guiadora (no ilu strada ) accionada por un disparador -18- y

♦

una boquilla -19- pera conexión a un conducto de suminis—

tro de aire  comprimido. •
_  * * * * *la  sección -14- intermedia de la  carcasa está qpposca

* * ♦.

da sobre la  sección trasera -13- y une pared transversal -
e a

-21- está apretada entre e l extremo delantero de la*ééfcción 

trasera -13- y un espaldón interno -22- sobre' la  sección in 

termedia.

la  sección delantera -15- está recibida en el extremo 

delantero de la  sección intermedia -14- y está bloqueada en 

la  misma por un an illo  de cierre  - 23- .  la  sección delante­

ra -13- está provista de un taladro -24-* que se extiende -  

axialmente para soportar guidamente e l miembro de trabajo -  

-11 -. la  secoiÓn delantera -15- también comprende un par de 

pasos -26- de salida de a ire  dirigidos hacia delante.

tTyi g\| $xtrsno delantero* e l miembro de trabajo —11— m

tá provisto de una punta de cincel -27-* Esta última esté -



bloqueada positivamente a l mismo por medio d« tina espiga 

bandida transversal —18—* En su extremo trasero* e l miso 

bro de trabajo -11- lleva  un cabezal de activación -29-* 

Este último está asegurado a l miembro de trabajo -11- —  

por una espiga de bloqueo transversal -31-• Un muelle de 

compresión - 32-  está inserto entre e l cabezal de activa­

ción - 29-  y la  sección delantera -15- de la  carcasa -10 -,

de modo que aplique una fuerza obligadora, dirigida»bebió
*** •

adelante sobre e l miembro de trabajo -11-• I *  espiga, d^*-
e

bloqueo -31- :se extiende en direcciones opuestas laftemral,

mente, más a lió  del cabezal -29-♦ P®*» engranar en dos.-

ranuras -33 -, -3 b -, extendidas longitudinalmente en.3^ -

sección intermedia - I b -  de la  carcasa -10 -, impidiendo -

por e llo  que e l miembro de trabajo -11- gire en relación

con la  carcasa -10 -. •**.**.
♦  *  *  *

En la  herramienta ilustrada, e l miembro - 1 2 - <Jp.so­

porte de reacción está guiado oacilabíemente en relación  

con la  carcasa -10 -, El miembro -12- de soporte de reac­

ción comprende una cabeza de reacción -35-* peso -36- 

equilibrador de a lte  inercia y un vÚstago hueco -37-* —  

que interconecta rígidamente la  cabeza de reacción -35- 

y e l peso equilibrador -36 -. Preferentemente, e l peso —  

equilibrador -36- esté hecho de plomo, con el fin  de ob­

tener una inercia lo  mayor posible. E l véstago -37- esté 

guiado longitudinalmente en una abertura central -38- de 

la  pared transversal -21- y forma un paso de aire  -39- — 

ax ia l. Una espiga de gu ia  -bO- esté asegurada rígidamen­

te en relación con el peso equilibrador -36- y se extien
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de desde e l «lamo hacia atrás, para ser recibida guiádam.en 

te en un taladro central -41- 7 un elemento -42- del so—  

porte cónico. Este último está alojado en e l fondo de la  

sección -15- trasera de la  carcasa y forma un soporte de 

5 reacción para e l muelle de compresión -43—, cuyo extremo 

opuesto recoge e l soporte contra e l extremo trasero del — 

peso equilibrador -3 b -.

El miembro -12- de soporte de reacción está guiedb -
* ♦ » .

desplazablemente en relación con la  carcasa -10- pop ^u -

10 vástago hueco -37 -, que cooperaron la  abertura central —

-38- de la  pared transversal -21- y por su espiga dé'guia

—40— coopera con e l taladro central -41- del elementé de

soporte -42 -. Esto s ign ifica  que e l peso equilibrador^-36-

08 mantenido fuera de cualquier contacto con la  pared*.in-

15 terio r de la sección -13- de la  carcasa. En su lugpr, .̂ se
*♦  *  *  *

deja un.especio anular -44- entre e l peso equilibrador —  

-36- y la  sección -13- cara comunicar aire comprimido,des. 

de e l paso -17- en e l mango -16 -, hacia e l extremo delan­

tero del peso -36 -.

20 El cabezal de activación -29- del miembro de trabajo

-11- está formado con una superficie -46- plana del extre 

no trasero para soportar axialmente un elemento elástico  

de empaquetadura -47 -. (Véanse las figuras 2 - 4 ) .  Este -  

último tiene une superficie posterior plana, que se man—  

25 tiene en contacto continuo con la  superficie -46- del ca­

bezal de activación -29 -, justamente por la  acción del a i 

re comprimido. E l elemento de empaquetadura -47- está for 

nado por un co lla r  -48- de válvula enular, extendido hacia



atrás para cooperaci6n de empaquetadura con la  cabe®a de

reacción -35- del miembro -12- del soporte de reacción -

como se describirá más abajo*

Entre el cabezal de activación -29-* la  cabeza de -

reacción -35- del miembro -12- del soporte de reacción y

e l elemento de empaquetadura -47-* se forma una cámara -

de trabajo -49 -. Con el fin  de dar a esta última un volu

men adecuado y para conformarse con la  forma del elesrento
* * • •

de empaquetadura -47-» la  cabeza de reacción -35- -

provista de una depresión anular -51-* que es coaxiat*con 

e l elemento de empaquetadura -47- y se define por uné*pa 

red -52- periférica* d irig ida  hacia dentro. Esta últíüna -
9

diverge en un pequeño ángulo hacia e l elemento de empaque

tadura -47- y tiene un diámetro mínimo* que excede ̂ ligera
* • • *

mente del diámetro exterior nominal del co lla r  de válvula

-48 -. En su parte central* la  cabeza de reacción — 35—*es—
• *  * •

tá provista de una abertura ax ia l -53- que comunica con — 

e l paso longitudinal -39- del vástago -37-» y» P®r ▼i® de 

un par de aberturas laterales -54- en e l vástago -37-» le  

cámara de trabajo -49- puede comunicarse con e l espacio -  

anular -44- y el paso -17- de suministro de aire*

. Con e l fin  de controlar el suministro de aire compri 

mido á la  cámara de trabajo -49-* se ha previsto una vá l­

vula de alimentación, que funciona dentro del paso longi­

tudinal -39- del vástago -37 -, para controlar e l f lu jo  de 

aire á través de las aberturas latera les -54—* la  válvula 

de alimentación comprende un elemento c ilindrico  -5 5 -«guia, 

do empaquetadamente en e l paso -39*»fr acoplada a l miembro
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d« trabajo -11- por medio de una barra -56 -» que se ex t i  en

de a través del paso — 59-» I *  barra —56— es de un diáme—

tro considerablemente menor que e l paso -59- y está asegu

rada en relación con el miembro de trabajo -11- por la  es

5 piga de bloqueo transversal -51 -.

E l orden de funcionamiento de la  herramienta impulso

ra de cincel ilustrada, se describirá a continuación con

referencia a los dibujos. ******
* * • »

Cuando un conducto de aire comprimido es conec$a£o a
é

10 la  boquilla -19- y e l disparador -18- es accionado *á?an- 

do del mismo, entra aire comprimido en e l extremo trasero  

de la  sección -15- de la  carcasa -10 -, por via del pftso -
e

-17- de suministro de a ire . El a ire  comprimido pasa pqr -•* * É»
e l espacio anular -44- entre e l peso equilibrador -56-. y

* * **
15 la  sección -15- de la  carcasa y alcanza las abertupás.le-

*******
torales -54- del vástago -57 -.

• ♦
* • a •

Bajo e l supuesto de que e l mecanismo de impacto des­

de el comienzo ocupa su posición de reposo según se ilu s ­

tra  en la  figura 1, es decir que e l miembro de trabajo  

20 -11- y e l miembro -12- de soporte de reacción ocupan sus

posiciones más próximas bajo la  acción de los muelles - 52-  

y -45 -, se describiré en c ic lo  de funcionamiento completo. 

En esta posición, e l :elemento -55- de válvula de alimenta, 

ción no restringe del todo les aberturas -54 -, lo  <jue s i£  

25 n ifica  que entra, sin restricción, aire comprimido, y s i ­

gue e l paso -39- y alcanza la  cámara de trabajo —49—, a -  

través de la  apertura -53- en la  cabeza de reacción -55—. 

Cuando la  cámara de trabajo -49- es sometida a p r e ~
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alón, a l c a lla r  da válvula -48- dal elemento —47— da em­

paquetadura e lástico es obligado hacia fuera a ponerse -  

en contacto de empaquetadura con la  pared perifé rica  -52- 

de la  cabeza de reacción -55*» la  presión dentro de la  -  

5 cámara de trabajo -49- ahora sube rápidamente, y una fuer 

za impulsora sobre el cabezal de activación - 29-* se ob­

tiene y se comienza una carrera de trabajo del miembro de

trabajo -11 -, %
♦ •  * • *

Bebido a la  presión en la  cámara de trabajo -49-< el 

10 miembro de trabajo -11- es movido hacia adelante corara 

la  acción del muelle - 52-  y, puesto que la  presión actúa
♦ e # • a f

sobre el cabezal de reacción -55- también, e l miembro de
* • «

, soporte de reacción -12- comienza a moverse hacia atrás,
*

a #  *  a#
contra la  acción del muelle -45 -. Puesto que la  masa del 

15 miembro de trabajo -11- es mucho menor que aquella <ftfi -  

miembro -12 - del soporte de reacción (peso -5 6 -)» la*hce  

leración del miembro de trabajo —11— es mucho mayor*

Durante e l movimiento de separación del- miembro de 

trabajo -11- y del miembro -12- de soporte de reacción,

20 e l c o lla r  de válvula -48- del elemento de empaquetadura 

-47- mantiene su contacto empaquetador con la  pared peri 

férica  - 52-  y como esta última diverge cónicamente, se ex 

pensiona el c o lla r  de válvula -48- sucesivamente por la  

presión de aire  a un diámetro, que excede de su diámetro 

25 exterior normal (véase figura 5)«

Cuando los miembros -11- y -12- de trabajo y reac—  

ción respectivamente han alcanzado hasta la  posición ilus, 

trada en la  figura 5» «1 contacto de empaquetadura entre
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e l c o lla r  de. válvula -48- y la  pared perifé rica  -52- ya 

- no puede mantenerse, y ocurre una repentina caida de —  

presión, ya que e l a ire  comprimido es capaz de s a li r  rá 

pidamente a través de una brecha de gran área, formada 

5 entre los miembros particinantes.

• Con e l fin  de impedir que salga justamente a ire  —

comprimido a través de la  cámara de trabajo -49- duran­

te este secuencia de escape dd c ic lo  de trabajo, l ’a jrá l 

vula de alimentación -55- ya ha cerrado e l camino <3*él>  

10 suministro de aire cubriendo las oberturas -54-* Dq.jep-

ta manera la ;vá lvu la  de alimentación es capaz de redn—
#  * *  *

c ir  eficazmente e l consumo de aire de la  herramienta*
* * *

En la  posición ilustrada en la  figura 4, e l conta£
♦

to de empaquetadura entre e l co lla r  -48- de válvula y -*
15 la  pared perifé rica  -52- se interrumpe, se c ierra  e*I*su

• •

ministro de aire comprimido a la  cámara de trabajo**-49-
*• ♦♦

por la  válvula -55- y e l c o lla r  de válvula -48- del*eá£ 

mentó de empaquetadura -47- ha recuperado su diámetro -  

nominal* En esta posición ha terminado la  carrera de tra  

20 bajo y e l miembro de traba jo .-11- y e l miembro -12- de 

soporte de reacción comiénzala moverse uno hacia otro -  

bajo la  acción de los muelles -52- y -45 -.

Cuando el miemtro de trabajo -11- y e l miembro r !2 -  

de sonorte de reacción se aproximan, la  nresión dentro -  

25 de la  cámara de tratajo  -49- aumenta rápidamente. Esto -  

se debe parcialmente a la  compresión del a ire , que se —  

deja entre las dos partes y parcialmente a l hecho de que 

la  válvula de alimentación -55- se vuelve a ab rir  permi-
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tiendo que entre aire  coonrinido en la  cántara de trabajo  

-49 -. Cuando la  calda de crestón a través del borde del 

co lla r  de válvula -48- alcanza una c ierta  magnitud, se 

expansiona el c o lla r  de válvula -48- para recuperar su 

5 contacto empaquetador con la  pared perifé rica  -58- de -  

la  cabeza de reacción -35-« Por e llo  se completa todo -  

un c ic lo  de trabajo .

El aire de escape que abandona la  cámara de tra—

bajo -49- durante e l funcionamiento del mecanismo./6V,-
* • * *

10 recoge en la  sección intermedia -14- de la  carcasa„.|10-

y abandona la  herramienta por via de la s  aberturas «le -
• *

salida -26- en la  sección -15- delantera de la  carea—
♦ • *

88.
* •. • •»

La peculiaridad característica del mecanismo (Osci-
. v* !

15 lante, de acuerdo con e l invento, es la  válvula de*4-a****• •

alimentación, empleada en el paso de suministro dé*‘á i—
• ♦

re comprimido, con el fin  de obtener una reducción*«del 

consumo de aire  en relación con los dispositivos ante—  

riores sin afectar a la  energia de salida del disposi—  

20 tivo .

Durante ensayon se ha observado una reducción de -  

tanto como JO por 100 del consumo de a ire  comprimido, -  

cuando se u tilizaba un mecanismo oscilante de acuerdo -  

con el invento en lugar de un dispositivo de la  técnica
/

25 anterior.

Debe entenderse que las ejecuciones no están lim i­

tadas a la s  mostradas y descritas en e l ejemplo. Por —  

ejemplo, un mecarismo diseñado de acuerdo con e l invento
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no esté limitado a ejecuciones amortiguadas en vibración, 

incluyendo miembros de soporte oscilante* Tampoco se lim i 

ta e l invento a l diseño del elemento de empaquetadura de 

la  ejecución descrita.

La oresente natente de invención recaeré sobre las -  

reivindicaciones que se indican a continuación*
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B S I V I N D I C A C  I O N E S  
1 » .-  Mejoras en mecanismos neumáticos de impacto, 

comprendiendo un miembro de trabajo guiado oscilablemen 

te en una carcasa y equilibrado entre un muelle j una -  

5 cámara de trabajo anrovisionada con a ire  comprimido, es, 

tando definida esta última por la  porción extrema trase 

ra del miembro de trabajo, un miembro de soporte de reac_ 

ción j un elemento de empaquetadura e lástico , alojado»-♦ • i e •
entre e l miembro de trabajo y e l miembro de soporte*de 

10 reacción, caracterizadas porque e l elemento de empaque-
a

tadura comprende un co lla r  de válvula anular, extendido
+ • + %

axialmente, que es radialmente expansible por la  presión
a *  *

- .de aire en la  cámara de trabajo hacia un diámetro eftte-
• •• M

r io r  que excede de su diámetro exterior nominal, porgue
* * »• • #

1$ el miembro de soporte de reacción comprende una detíre—  

sión situada coaxialmente con dicho co lla r  de válvula, 

teniendo dicha depresión una pared periférica  in terior  

de un diámetro que excede del diámetro exterior nominal 

de dicho co lla r  de válvula, por lo  que dicho c o lla r  de 

20 válvula, durante cada c ic lo  de oscilación del miembro -  

de trabajo, entra en dicha depresión, y por expansión -  

rad ia l en la  misma establece una empaquetadura herméti­

ca a l aire con dicha pared perifé rica ,

2 * » -  Mejoras según le  reivindicación I a, carecteri 

2$ zadas porque la  porción extrema trasera del miembro de 

trabajo comprende una superficie plana d irig ida hacia -  

. atrás, y e l elemento de empaquetadura se mantiene en con 

tinua asociación con la  misma por la  acción de la  pre—
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sión en la  cámara de trabajo solamente*

3®.- Mejoras según la s  reivindicaciones 1® 6 2®, ca 

racterizadas porque dicba pared perifé rica  de dicha de­

presión es cónica y tiene su extremo más ancho enfrent¿ 

5 do e l elemento de empaquetadura.

4®.- Mejoras según la  reivindicación 1®, para una 

herramienta sostenida en la  mano, caracterizadas porque

e l miembro de soporte de reacción comprende un medio ab
%

sorbente de vibración, que está guiado oscilablemeñte' -
***•

10 _ en la  carcasa y esté obligado por muelle hacia e l miem-%
bro de trabajo . **?'*

5a. -  Por último se reivindica como objeto sob rV e l

que ha de recaer la  presente Patente de Invención qpe -

por veinte años se so lic ita  reg istrar para España»«•*-&-

15 p o r

* MEJORAS EN MECANISMOS NEUMATICOS DE IMPACTO**".’ \

Todo conforme queda expresado en la  presente .ftetsp-

r ia  Descriptiva que consta de catorce hojas fo liadas y

escritas a máquina por una sola cara y planos que se —

20 acompañan.

C
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