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El presente invento se relaciona con mejoras en me- -
ceanismos oscilantes neumbticos.En narticulaf el invento
concierne a un mecanismo oscilante, del tipo que tiene -

un miembro de trabejo osciladble que, junto con un miem--

‘dbro de sovorte de reaccién._define una cémera de tradbajo,
abastecide de aire comprimido. E1 miembro de tradajo es-
- 46 equilibrado, por une perte, por la presibm en la chmg

ra de trabajo y, por otra parte, por la eccibn de ﬁn’*ﬁ

ete o
. .

nmuelle. : cees
En le patente de EE.UU, n? 2.432.877 se muestré"Xtha
herranienta de impacto neumético, incluyendo un mecen’ks-

mo oscilante del tipo arriba descrito. Este dispositivo

' de le técnica enterior comprende un miembro de trabgjo, -

oscileble, equipsdo en su extremo delantero de una puﬁ?a

' de cincel y es forzado por muelle hacia un diafragma -

eléstico con abertura. le presién desde una cémdra_de-f-

L 1

trabeajo eprovisionade continusmente con aire comprimido,

actﬁa‘sobre el miembro de tradajo y lo mueve bacia ade—-

V', lante. E1 diafragma esté dispuesto para éOntrolar la se-

1ida de eire desde la cémara de trabajo, en respuesta &

; la posicién del miembro de trabajo.

El diafregma de este dispositivo de la técnica ante-'

rior esté expuesto a un grave desgaste inaceptabdle, dedi-

do & una gran magnitud de deflexién durante el trabaao.ﬁl

' aispositivo arriba mencionado es desventajoso también en

lo que respecta e las dimensiones exteriores, porque el -
diafrsgma estf sujeto, por aoriete, 8l cuerpo de la herrg

pienta, por un capuchén, cuyo diémetro exterior es muy -- -
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grende comparsdo con la efectiva frea sometida a presibn

del miembro de trabajo. Esto es de gren importancie cuan
do se usa el mecanismo oscilente en herramientes sosteni
das en la meno, que deberian ser lo més compactas y lige
ras posibles. |

El presente invento se propone crear un mecsnismo -

oscilsnte mejorado, por el que se resuelve el probleme -

arribes mencionado. Esto se consigue gracias al 1nfent6;

.t®,

,aesﬁn se define en las reivindicaciones. TN

M&s sbajo se describiré una ejecucidn del 1nven$o -
en detealle con referencia a los didbujos anexos, en.gpg

. La figura 1 muestra, percialmente en seccibn, un al

zedo lateral de une herramienta manuel, incluyendo un.me’

canismo oscilente de ascuerdo con el invento, ¢ .,

LR
»
s

La figura 2 muestra, a mayor escala, el miembpoodel :
trabajo. el miembro de soporte de reaccibn y el eléﬁé%to
de empaquetadura elbstico del dispositivo en la figura 1.
El piembro de trabejo se ilustre en su posicibn més tra-
sera, en que estd plenasmente abierta la vélvula de ali--
mentacifn de aire,

La figura 3 muestra, los mismos detalles de la rigu

ra 2, pero ilustra el miembro de trabajo durente la acele

racibn hecia adelante y

Lla figure 4, muestra 10s mismos detalles de la figu
ra 2; pero iiustra el miocmbro de trabajo en su posicibn -
mbs delantera, en que est§ totalmente cerrads la vllvule

de alimentacibn de sire.

La herramients de impecto, mostrada en la figurs 1,
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es una herramients neumbtica, impulsora de un cincel lige-

" po con un mango de pistols en su extremo trasero. Ia herng
" mienta comprende una carcass -10-, un miembro -1l- de tra-

_ bejo oscileante y un miembro -12- de soporte de reaccibn..

la carcesa -10- de le herramienta consiste en tres «- o

; partes ﬁrinéipales.'es decir una seccibén trasers -13-, une

‘ geccibn intermedia -l14— y una seccidn delantera -15-. La -

geccifn trasera -13- esté formade en una pieza con up gan-
go de pistola -16-, por el que la herramienta se sop§¥§a -
por el opersdor. El mango de pistola -16- incluye un.esO.

-17- de suministro de aire comprimido, una vélvula egtran=-’

LN .

guladora (no ilustrada) eccionada por un disparador ~18- ¥
uns boquilla -19- para conexién a un conducto de euminie--

".ua,

tro de sire comprimido. ..
La seccién -14- intermedis de la carcase esth anosca
da sobre 1a seccibm treserza -13- y una pared transversal -
-21- estf apretsda entre el extremo delantero de la éé&cién
tresera -13- y un espaldén interno -22- sobre la gseccibn ig
termedia, ' '
la seccibn delantera -15- estd recibida en el extremo

delantero de la geccibn intermedia -14- y esté blogueada en.

. la misma por un snillo de cierre -23-. la seccibn delante-

ra -15- estk provista de un taladro -24-, que se extiende -
exielmente para soportar guidamente el miembro de trabajo -
-11-, La seccién delentera -15- tembién comprende un par de
pesos «26= deAsalida de aire dirigidos hacia delante.

Eﬂ su extremo delasnterc, el miembro de trabajo -1ll-'eg

t& provisto de una punta de cincel -27-. Esta Giltima esté -



10

: 15

20

a5

'Hoja S

bloqueada positivemente sl mismo por medio de una espiga

* hendide trensverssl -18-. En su extremo trasero, el miem

bro de trabajo -11- lleva un cabezel de activacibn -29-.
Este fltimo est§ msegurado al miembro de trabejo -11- -
por uns espiga de blogueo transversal -%31-. Un muelle de

compresién -32- esth inserto entre el cabezal de active-

cibn -29- ¥ le seccidn delenters -15- de la carcasa -10-,.

‘de modo que aplique una fuerza obligedora, dirigidé~hebig,

v,

slelante sobre el miembro de trabajo -11-, La espige, dg =

dloqueo =31l=: 86 extiende en direcciones opuestas la%vral.
mente, més 3116 del cabezal -29-, para engrensar en 609 -
renures =33-, -34-, extendidas longitudinalmente en.ls -
seccibn intermedis -l4- de la carcasa =-10-, impidiegao -

por ello que el miembro de trabajo -11l- gire en relac:),bn-‘

.0"

‘eon la carcass =10-, : e

.
L [

En la herrsmienta ilustrads, el miembro -12- dé.}ofA
porte de reaccibn esté guiado oscilsblemente en reiaditn
con la cercasa -10-, El miembro -12- de goporte de resc- .

e¢ibn comprende una cabeze de regccibn -35-, un peso =36- -

" equilibredor de alts inercia y un véstago hueco -37-, --

que interconecta rigidamente la cabeze de resccibn «35-

"y el peso equilibrador -26-, Preferentemente, el peso —9‘

equilibrador‘-Bé- esté hecho de plomo, con el fin de obe:

teper una inercis lo mayor posible., El véstago -37- esth

guiedo longitudinalmente en una saberture central -38- de

. 1a psred transversal -21- y forma un peso de aire =%9- =

axial. Una espige de guia -40- esté ssegurada rigidamen-

te en relacifm con el peso equilibredor -36- y se extien
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de desde el mismo hacie atrfe, para ser recibida guisadamen

te epn un taledro central -4l- y un elemento -42- del so--

“porte cénico. Este iltimo esté slojado en el fondo de la

seccifn -13- trasera de la carcass y forma un soporte de

reaccidn para el muelle de compresidn -43-, cuyo extremo

opuesto recoge el soporte contra el extremo tragero del -

- peso equilibrador -36-,

El miembro -12- de soporte de rescciln esté guied® IR

et

desplazeblemente en relscién con la carcasa -10- pop §u -

véstago hueco -37-, que coopereton la abertura cent¢§' -—
-38- de la pared transversal -21- y por su espiga qé:gpia
«40~ coopers cbn el taladro central -4l1- del elemen}D, de

soporte -42-, Esto significa que el peso equilibrag§%5-36f

es.mantenido~fuera de cualquier contacto con 1la pagqgainu-

...'

terior de la seccibn -13- de la carcasa. En su 1uggr.,se" '

enss

deja un espscio anular -44- entre el peso equilibrgdcr -
~36- y la seccifn -13- pars comunicar aire comprimf&é{deg'
de el paso -17- en el mango -16-, hecia el extremo delan-. f
tero del peso -36-. | ‘
El csbezal de activacibn -29- del miembro de tradajo
=11- esté formado con une suverficie -46- plana del extre’

mo trasero para soporter axislmente un elemento eléstico

" de empaguetadura -47-. (Véanse las figuras 2 - 4). Este -

Gltimo tiene una superficie posterior plane, que se man--

tiene en contacto continuo con la superficie -46- del ca-

V'bezal de sctivacibn -29-, justamente por la accibn del el

re comprimido. El elemento de empaquetadura -47- esté for

medo por un collar -48- de vllvula enular, extendido hecie
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‘atrés para cooperecibén de empaguetadura con le cabeze de '
_reaccibn -35- del miembro -12- del soporte de resccibn -

- como se deacribiré nés abajo.

Entre el cabezal de activaci&n -29-, la cebeza de =

© reaccibn -35- del miembro -12- del soporte de resccibn y

el elemento de empaquetadure -47-, se forma una cémara - |
de trabajo -49-. Con el fin de dar a esta filtima un volu;‘
men sdecuado y para conformarse ¢on la forma del elemento,
de empaguetadura -47-, la cabeza de reaccidn -35- e’st& -
provista de una depresién anular -51-, que es coaxia;‘con
el elemento de empaquetedura -47- y se define por qﬁé-pg

red -52- periférica, dirigide hacia dentro. Este Gltima -

diverge en un pequefio ngulo hacie el elemento de gmpaqug

_tadure -47- y tiene un dibmetro minimo, qQue excede- ligera

’..

mente del difmetro exterior nominal del collar de ?élvula

-48-, En su parte central, la cabeza de reaccibn -i§~.es-

‘oo.

té provista de una asberturs axial -53- que comunica ¢on -

el peso longitudinal -29- del véstego -37-, ¥y, por via de

~ un par de sberturas laterales -54- en el vhstago ~-37-, la

cémara de trabajo -49- puede comunicarse con el especio -
sapular -44- y el paso =17- de suministro de aire. ‘

.Con el fin de controlar el suministro de aire compri

' mido & la chmara de trabajo =49-, se ha previsto una vél-

- vulas de alimentacibn, que funciona dentro del peso longi-

tudinal -39- del véstago -37-, para controlar el flujo de’
aire ; través de las aberturas laterales -54-, la vﬁlvula
de alimentecibn comprende un elemento cilindrico -55-,guig

do empaquetademente en el peso -394y acoplada al miembro
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de trebejo -1ll- por medio de una berrs -56-, que se extien

de 8 través del paso -39-, la barra -56- es de un difme--

tro conasiderablemente menor que el paso -39- y esté asegg;l'
reda en relagibn'con el miembro de trabejo -1ll- por la es
piga de blogqueo trensversal -3l-, |
» El orden de funcionamiento de ls herremienta inpplsg 
ra de cincel ilustrads, se describirf a continuacibn con
referencia a los dibujos. e
Cuendo un conducto de aire comprimido es coneeégﬁb a
la bogquilla -19- y el disparador -18- es accionado %;ran—.
do del mismo, entra aire comprimido en el extremo tfﬁspro

de la seccibn -13- de la carcasa -10-, por via del phso -
~17- de suministro de esire. El aire comprimido pasa por -~

el espacio anular -44- entre el peso equilibrador 12?3 Yy

...

" la seccibn -13- de la carcasa y alcanze las abertupapzla-

terales -S54 del vhstago -37-. . .o ve

* *

Bejo el supuesto de que el mecenismo de impacto des-
de el comienzo ocupa su posicibn de reposo seglin se ilus-

tra en la figura 1, es decir que el miembro de trabafo -- )

- =1l= y el miembro -12- de soporte de reaccibm ocupsn sus

posiciones més préximas bejo la eccién de los muelles -32a

-y -43-, se descritirf en ciclo de funcionamiento completo.

* En esta posicibn, el:elemento -55- de vllvula de alimenta

cibn no restringe del todo las aberturas -54-, 1o que sig
nifica que entra, sin restriccién, sire comprimido, y si-

gue el paso -39- y alcanza la cémara de travajo -49-, & -

'través de 1s abertura -53- en ls cabeza de reaccibn -35-.

Cuando la chmara de trabajo -49- es sometida a pre--
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sién, el coller de vllvule -48- del elemento -47- de em-

. paguetadura eléstico es obligado hecia fuera a ponerse 4_

"en céntacto de empaquetadura con le nared neriffrica -52-

de la cabeza de reaccidn -35-. la presiSn dentro de la -

_cémara de trabajo -49- ahora sube répidamente, y una fﬁe:_

ze impulsora sobre el cabezal de sctivecibn «29- ge Ob--

tiene y se comienza una carrera de trabajo del miembro de - .

trabajo -1l-,

.
sovas

Debido a la presidén en la clmers de trabajo -4G92; el '

...O

miembro de tradbajo -1l- es movido hacis sdelente cqg;;a '

la accibn del muelle -32- y, puesto que la presibn é;yﬁa

sobre el cebezal de reaccién -35- también, el miembro de

L

. soporte de reaccifn -12- comienza a moverse hacia utrés,

Ad
LI WY

contra la accifn del muelle -43-, Puesto que la masa del

miemdro de trabajo -11- es mucho menor que aquella.éei -

*0 @9

miembro -12- del soporte de reaccibdn (peso -36-), ié‘écg.

LI

leracibn del miembro de trabajo -1l1- es mucho may&iz-:

Durante el movimiento de sevaracibn del niembro de

‘trebajo -11- y del miembro -12- de soporte de reaccién,

el collar de vhlvula -48- del elemento de empaguetedura -

~-47- mentiene su contacto empaquetador con la pared peri

férica -52- y como esta Giltima diverge cbnicamente, se ex

- pansiona el coller de vblvule -48- gucesivamente por ls

presibn de aire & un difmetro, que excede de su difmetro
exterior normal (v8ase figura 3).

Cuando los miembros -1l- y -12- de trabajo y reac—-

¢ibn respectivemente han alcanzado hasta la posicibm ilug

trada en la figura 3, el contacto de empaguetadura entre
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‘el collar de vélvule -48- y la pared periférica -52- ya
. no puede mantenerse, y ocurre una repentina caide de -~
" presibn, ya que el sire comprimido es cspaz de galir ré

_ pidamente a través de una brecha de gren &res, formeds

entre los miemdros varticinantes.

Con'el fin de impedir que salga justamente sire --
comprimido e través de le cémare de trabesjo -49- Juran-
te este secuencia de esceape dd ciclo de trabajo, le vél

vula de slimentecidén -55- ya ha cerrado el camino el

sumiriistro de aire cudbriendo las aberturas -54-, De_;,e,e-

te meners la:vélvula de alimentacibn es capaz de redn--

eve *

ceir eficazmente el consumo de aire de la herremienta. -

LR

En la posicién ilustrads en la figura 4, el contec

to de empsquetsdura entre el collar -48- de vllvuls y -

la pared pveriférica -52- se interrumpe, se cierrs ;i‘ég 5

>eo .
...

ministro de eaire comprimido a le ¢émara de trabaj6°;u§-

*e te

por la vblvule -55- y el collar de vhlvula -48- del- ele -

mento de empaquetadura -47- ha recuverado su diémetro -

_nominal. En esta posicién ba terminedo la carrers de tra

bajo y el miembro de trabajo.-11- y el miembro -12- de

- soporte de reacciln comienz&? a moverse uno hacis otro -

bajo la accibn de 103 muelles =32- y =43-,

Cusndo el miemtro de trabejo =lle y el miembro +32-
de soporte de reaccidn se aproximsn, la presibm dentro -if
de la cémara de tratsajo -49- aumenta réipidamente. Esto -

se debe parcislmente & la compresibn del aire, gque se —-

- deje entre les d0s nartes y varciaslmente al hecho de que

la vélvula de alimentacifn -55- se vuelve a abrir permi-
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tiendo que entre aire comprimido en la chmera de trabejo

«49-, Cuando la caida de presién a través del borde del
collar de vélvulas -48- slcanza uns cierts megnitud, se
expansiona el coller de vélvula -48- pars recuperar su
contacto empaquetador con le pared periférica ~58- de =
la cabeze de reaccibn -35-. Por ello se completa todo =
un ciclo de trabajo. |
El eire de escape que sbandonea la cémare &e tra--

bajo -49- durante el runcionamiento del mecanismo, 8% ~

..“

‘,recoge en la seccibén intermedia -l4- de la carcsss ilo-: .

oo‘. ]
Y abandonea la herremienta por via de las aberturas gg'-,

PYY I

salida -26- en la seccibn -15- delantera de la carca—-

sa,
.-
*0 e 98

La peculisridsd caracteristica del mecanismo osci- -
lante, de acuerdo con el invento, es la vélvula qézfl

alimentacibn, emvlenda en el paso de suministro dé"&i--

ss s

. re comprimido, con ¢l fin de obtener una reduccibn® del

consumo de aire en 1relscibnm con los dispositivos ante-- :
riores sin afectar u la energia de salide del disposi-- |
tivo.

Durente enseyos se ha observedo una reduccibén de -
tanto como 30 por 100 del ;onsumo de aire éomprimido, -
cuando se utilizebe un mecanismo oscllante de acuerdo -
con el invento en lugar de un dispositivo de la técnice -
enterior, -

Debe entenderse que las ejecuciones no estén limi-

tades a las moétradas y descrites en el ejemplo, Por —-

eJemﬁlo. un mecsarsmo disefiado de acuerdo con el invento
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no esth limitg@' a ejecuciones Qmortiguadas en vibracibn,
. inéluyendo miembros de soporte oscilante. Tempoco se limi
ta el mveﬁto al disefio del elementp de empaquetadura de'-'
la ejecucidn descrita. ' |
Le presente vatente de invencibn recaerf sobdre les -

reivindicaciones que se indicen a continuacibn.
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REIVINDICACIONES

18,- Mejores en mecanismos neumfticos de impacto,

f;cbmprendiendp un miembro de trabajo guiado oscilablemen

te en una carcese y equilibrado entre un muelle y una -
cénara de trabajo eorovisionada con aire comprimido, es

tando definida esta filtima por la porcién extrema trasge

-'ra del miembro de trebajo, un niembro de soporte de reac -

cién y un elemento de empsquetsdurs elfstico, alojado,-

se 0.

entre el miembro de trebajo y el miembro de soporte-de

reaccibn, ceracterizadas vorque el elemento de empague-

tadura comorende un collar de vélvula enuler, exteniido
. 9 e

oes °

_ axielmente, que es redislmente expansible por la vresibn

LN

.de asire en lg cémara de trabejo hacis un dibmetro ekte-

> .
Sv o ee

 rior que excede de su diémetro exterior nominal, porque

- el miembro de sovorte de resccidn comprende una de%}éh-

S

sidn situads cosxislmente con dicho coller de v&lvale,

e o

' teniendo diche devresién uns pared periférica inteésior

de un diémetro que excede del dilmetro exterior nominal
de dicho collar de vélvuls, vor lo gue dicho collar de

vhlvula, durante cada ciclo de oscilacibp del miembro -

_de trabajo, entrs en diche depresibn, y por expansifn -

radiel en la misma establece uns empaquetadura herméti- .

" ca a8l aire con dicha vared periférica,

25.--Heaoraa segfn le reivindicecién 12, caracte:;;
zedas vorque la porcibln extrema tresera del miembro de
trebajo comorende una suoerficie plana dirigida hacia -
atrés, y el elemento de mmpaquetadura se mantiene en con

tinus asociacibn con la misma por la accibn de las pre--
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- 8ibén en la clmars de trabaao'solamente.

38,- Mejoras segfin las reivindicaciones 12 §.28, cs
racterizadas porque dicha pared periférica de dicha de-

presibn es ¢fnica y tiene su extremo més ancho enfrenta .

.40 al elemonto de empaquetadura.

48,. Mejorss segln la reivindicacién 12, pars une

herramienta sostenids en la mano, caracterizadas porgque
.61 miembro de soporte de reaccifn comprende un medio sdb

" sorbente de vibracibn, que esté guiado oscilablemerts - -

sve

en la carcasa y esté obligado nof nuelle hacia el &gei-'«

bro de trabajo. e

58.~ Por filtimo se reivindica como objeto sobrk ‘el
que ha de receer la presente Patente de Invencibn qée -

por veinte afios se solicite registrar para Espaifié gy« .~ -

- 36

v o r P

* MEJORAS EN MECANISMOS NEUMATICOS DE IHPACTOt‘iﬁi

Todo conforme queda exopresado en la presente ffemp-

LYY

ria Descriptiva qgue consta de catorce hojas foliedas y

escritas & méquina vor una sols cara y pnlanos gque se --_‘

ecompaiian .
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