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El invento se refiere a un generador de oscilacicnes
segin ls definicidn precaracterizante de la reivindicacidn 12.
En los generadores de oscilacionss conocidos segidn
la definicidn precaracterizante de la reivindicacidén 12 (DE-0S
24 09 417) el miembro de ajuste es un eje de ajuste dispues-
to coaxialmente en el &rbol, que sobresale desde ésts por el
lado frontal, el cual eje es desplazsble en la direccidn -
axial del &rbol a través de un Grgano de ajuste acoplado con
€l de modoc capaz de girar. El acoplamiento conduce, a través
de un cojinete de rodadura, que como consecuencia del ndmero
de ¥evoluciones usualments elevado de tales generadores de -
oscilaciones y debido a la vibracidn estd solicitado muy in-
tensamente y experimenta un considerable desgaste. Ademds de
ello el eje de ajuste y el cojinete deben ser especialmente -
bien estanqueizados frente a la penetracidn de polvo e impdrg
zag de otros tipos, lo cual causa problemas en el caso del -
cojinete a causa del elevado nimero de revoluciones. Espeuié;
mente, también las juntas de estanqueidad experimentan un con
siderable desgaste y deben ser recambiadas de modo tempranc.
El invento se basa en la misicon de estructurar generz
dores de oscilaciones segln la definicidn de la clase, de ma-
nera tal que sea posible una transmisidn precisa de fusrzas -
desde el drgano de ajuste hasta la punta sin la necesidad de
emplear piezas constructivas sensibles al desgaste, que plen
tean problemas de estanqueizacidn, y sin mayor gasto digno -
de mencidn que en el caso de los conocidos generadores de og

cilaciones.
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Lea misidn precedente es resuelta corractaﬁgﬁée mediapn
te las particularidades seffaladas en la parte va.acterizen
te de'la reivindieacidn 1%,

Los generadores de oscilaciones por masas desequilji
bradoras con masas desequilibradoras ajustables, en los cug
les el éjuste de lag masas desequilibradoras se efectda por
medios hidréulicos, ya son conocidos. Estos conocidos gene-
radores por masas desequilibradoras tienen medios para el‘~
ajuste estructurados de modo diferente que el generador &é”
oscilaciones segln la clase en que se basa el inveto, y en
cualquier caso, para el desplazamiento de ajuste estd pre-
visto un miembro de ajuste movible en vaivén. Este miembyo
de ajuste, en el caso de los conocidos generadores de osﬁiig
ciones.ajustables hidrdulicamente, - si se indica una es-
tructuraciéﬁ concreta del medio de ajuste hidréulico - es’
servidoo propulsado en cada caso mediante un cilindro d@:f@é
bajo hidréulico de doble efecto el cual, a causa de loé'fé;
cintos para medio de presidén separados, existentes sn tales
cilindros de trabajo, pares las carreras de avance y retro-
ceso, complica considerablemente la constitucidn global del
pertinente generador de oscilaciones y para cada recinto -
de trabajo necesita una conduccidén de canal propia para el
medio de presién, es decir en total dos conducciones para -
medio de presidn que conducen a diferentes lugares. Como con
secuencia de ello, los conocidos generadores de oscilaciones
tienen una construccion relativamente grande (modelo de uti-

lidad alemén 1,845.195, memoria de patente alemana 1.078.058).
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Frente a ello, en el caso del generador por masas
desequilibradoras de acuerdo con el invento la transmisidn
de fuerzas desde el drgano de accionamiento hasta la punta
se efectla a través de un varillaje hidrdulico de simple
efecto, el cual ni desde el lugar del emisor ni tampaco
desde ei luger del receptor exige ningdn elevado gasto -
constructivo, procursndo la cémara de medio de presidn si-
multéneamente una estangueizacidn de ciento por ciento con
respecto al ambiente del pertinente extremo de &rbol, espe
cialmente expuesto a causa del miembro de ajuste incorpagg
do. Por esta razon, para ls estanqueizacidn entre el &rbol
y la cémara de medio de presidn pueden emplearse‘medios'de
estanqueidad relativaments sencillos, puesto que éstos en -
el caso de un cierto desgaste conducen en todo caso a una -
pérdida de sceite de fuges desde la transmisidn hidrBulica
que se encuentra holgadamente dentro de limites aceptables,
la cual pérdida puede ser compensada ficilmente desde el =
lado del emisor.

El perfeccionamiento ventajoso del objeto de la rei
vindicacién 12, que estd caracterizado en la reivindica-
cidén 22, hace innecesario el empleo de medios especiales
para la generacidén de la retropresidn, tales como por ejem-
plo resortes o similares,

El invento es explicado seguidamente con mayor de-
talle con-ayuda de un ejemplo de realizacidn representado
en log dibujos. La lnica figura de los dibujos muestra el

generador de oscilaciones en seccidn longitudinal, estando
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sefalado sdlo esquepdticamente el lado de emisor de la trans

misidn hidrdulica.

El generador de oscilaciones tiene un alojamiento 1,

en el cual estdn apoyados paralelamente entre si, mediante

cojinetes de rodadura, dos &rboles

2y 3, que llevan las

masas désequilibradoras 2a y 3a. E1 Arbol 3 esté propulsa-~

do por motor & través de una polea

4 de correa trapezoidal

y estéd acaplada de modo solidario en rotacidn can el érbol

2 a través de ruedas de engranajes

5y 14,

Pars el desplazamiento y ajuste de la posicién de -

fase de las masas desequilibradoras 2a y 3a, una con rela<

cidén a la otra, la rueda de engranajes 5 estd dispuesta de

modo solidario en rotacidn con respecto al &rbol 3, pero -

desplazeble y ajustable dentro de ciertos limites. Para elle,

entre el drbol 3 y la rueda de engranajes 5 estd intercals-

do un cubo, el cual tieme una ranurs 6, que discurre ed'fd;

ma de espiral en el ejemplo de realizacidn, dentro de 1l =

cual se aplica una espiga 7, la cual puede ser desplazada -

con 8l &rbol 3 de modo solidarioc en rotacidn asi como atra-

vesando a éste perpendicularmente dentro de una rendija B de

drbol de eje paralelo con respecto
la espiga, el cube es hecho girar,
tes con relacion al Arbol 3, en la
te da la ranura en espiral 6. Esto
deseada de la posicidén de fase.

El desplazamiento y ajuste

ra un miembro de ajuste 9, el cual

al arbol 3. Al desplazar
dentro de ciertos limi-
dimensidn de la pendien-

conduce a la modificacidn

de la espiga 7 lo procu-

es deslizable en un re-
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cinto cilindrico coaxial, previsto en el A&rbol 3, el cusl
recinto estd abierto hacia el lado frontal del érbol, de-
recho para el observador del dibujo. El miembro de ajuste
9 tiene un suplemento de pistén 9a hermetizado frente al
recinto cilindrico 10 y orientado hacia el lado abierto de
este recinto, el cual suplemento puede ser alimentado con
medio de presidn desde el lado abierto del &rbol 3. E1 me-
dic de presidn es aportado al suplemento de pistdn 9a a
través de una cimara de medio de presidn llrfija al alojé-“
miento, que rodea de modo estanqueiéado al correspondiehte
extremo de Arbol, mediante el emisor 12 correspondientemen
fe al accionamiento del drgano de segvicio 13, contra re-
tropresidn desde el suplementm de piséén. La retropresidn -
es obtenida sin medios adicionales especiales, por el re-
curso de que el angulo de pendiente entre la ?anura 6 de
cubo y la rendija 8 de &rbol, la direccidn de pendientz y
la direccidn de rotacidn del Arbol 3 estdn adaptados uﬁas
a otros de manera tal que, a partir del momento de rota-
cién transmitido por la espiga resulta una fuerza que tiep
de a comprimir al miembro de ajuste 9 hacia la derecha =
para el observador del dibujo exterioriZandose esta fuer-
za en la‘retropresién sobre el medio de presidn a la dersg
cha del suplemento de pistdn 9a.

La estanqueizacidn del lado derecho del arbol 3 -
frente al ambiente la procura la cémara 1l de medic de pre

sion. Por consiguiente, para la junta de estanqueidad 15 -

‘queda solamente la misidn de impedir al medioc de presidn -



existente en la cdmara 11 de medio a presidén, que en ningln
momento estéd situada bajo elevada presifn, que salga hacia
dentro del recinto rodeado por el alojamiento 1. Para ello

son idéneas juntas de estanqueidad relativamente sencillas.
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-~ REIVINDICACIONES -

12 ,- Perfeccionamientos en generadores de oscila~
ciones con dos masas desequilibradoras, cada una de lag -
cuales estd dispuesta sobre uno u otro de soportes de ma-
sas desequilibradoras acoplados de modo capasz de girar con
cierre de forma eﬁtre si, que giran en igual sentido o en
sentido contrario, con ejes paralelos o coaxiales, de los
cuales soportes por lo menos uno consiste en un érbol, es=
tando acoplados los soportes de masas desequilibradoras ﬁéf‘
ra el giro reciproco continuo con el fin de modificar la _
posicidén de fase de las masas desequilibradoras, a travést
de un cubo, que esté dispuesto sobre el arbol de manera aai
paz de girer pero fijo &l eje, y en el que la pared que #é
dea a)l arbol tiene una ranura de cubo que se extiende a io 
largo del &rbol, dentro de la cual se aplica de modo dagiif
zable una espiga solidaria en rotacidn con respecto alAéi;i
bol, que es desplazable dentro de una rendija de arbol ﬁdé
discurre oblicuamente con respecto a la ranura de cubo y
que se extiende a lo largo del arbol, mediante un miembrao
de ajuste dispuesto coaxislmente en el arbol, caracteriza-
dos porque el &rbol tiene un recinto cilindrico de esje para
lelo, abierto hacia una de sus superficies frontales, en el
cual pueds deslizar el miembro de ajuste con um suplemento
de pistdn orientado hacia el lado abierto del recinto ci-
lindrico y estanqueizede frente a éste y al cual suplemento
cilind&ico se puede aportar medio de presidn desde el lado

- .4 + 4 38
abierto a través de una cémara para medio de presion fija
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8l alojamiento, que rodea de manera estanqueizada al correg

pondiente extremo de arbol, contra retropresidn mecédnica
desde el suplemento ds pistén;

28 ,~ Perfeccionamientos, seglin la reivindicacidn
12, caracterizados porque el &ngulo de pendiente entre la
ranura de cubo y la rendija de &rbol, la direccidn de pen
diente y la direccién de rotacidn del 4rbol estén adapta-
dos unos a otros de manera tal gue la retropresidn resul

ta a partir del momento de rotacidn transmitido por la =

espiga,

g,- "PERFECCIONAMIENTOS EN GENERADORES DE OSCI. -

LACIONES CON DDS MASAS DESEQUILIBRADORAS™.
Tal como se describe y reivindica en la presente

Memoria Descriptiva que consta de ocho hojas escritas a- -

mdquina por una sola cara y de sus correspondientes di-l .-

bujos.
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