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-El invento se refiere a un aparato áe exa­
men por rayos X, que' comprende" una armadura/básica, una me 
sa de examen de paciente que está unida en forma desliza- 
ble a la armadura básica, y una columna que soporta una 
fuente de rayos X y que es desplazable sobre un carril de 
guía que se extiende en la dirección longitudinal de la me. 
sa.

Un aparato de este tipo es muy adecuado pa 
ra realizar exposiciones de Bucky. En tal aparato, las expo 
siciones de Bucky se realizan principalmente de modo que 
la fuente de rayos X y una película de rayos X dispuesta 
en la armadura básica permanecen mutuamente alineadas en 
una posición central, mientras que la superficie superior 
de la mesa flotante que soporta el paciente se desplaza. 
Para este método de realizar exposiciones es importante 
que la armadura básica tenga dimensiones pequeñas en la di, 
rccción longitudinal de la mesa. Esto se debe a que el ra­
diólogo puede entonces desplazarse hasta la armadura bási­
ca desde el extremo de cabeza o el extremo de pie cuando 
la superficie superior de la mesa se ha desplazado hacia 
el extremo de pie o el extremo de cabeza. Un requerimiento 
adicional a satisfacer es que la fuente de rayos X debe 
ser deslizable en una distancia relativamente larga en la 
dirección longitudinal de la mesa y más allá de la armadura 
básica, por ejemplo para permitir la realización de expos,i 
ciones por medio de un cambiador de película rígida situa­
do en el extremo de cabeza o en el extremo de pie.

Un aparato de exposición de Bucky del tipo 
descrito anteriormente es conocido por la memoria de Paten 
te-Rforteamericana 3-838.286. El carril de guía para guiar
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-la columna en este ápapato.-éstá dispuesto, en .el costado 
longitudinal de la mesa de examen de* paciente y su longi­
tud es superior a la de la armadura básica de la mesa de 
examen de paciente. El sistema de guia sobresale así más 
allá de la armadura básica en ambos costados y está dis­
puesto de modo que quede fijo en la sala. Esto tiene el in 
conveniente de que el desplazamiento alrededor del aparato 
y el trabajo sobre el paciente en el extremo de pie y el 
extremo de cabeza, y en particular en el costado longitu­
dinal en donde está dispuesto el sistema de guía, resultan 
seriamente restringidos o incluso impedidos, porque la'zona 
de los pies y las rodillas está bloqueada en la longitud 
total de la mesa.

El presente invento tiene por objeto crear 
un aparato que es adecuado para realizar exposiciones de 
Bucky, mientras que comprende una armadura básica estrecha 
y ofrece un gran campo de desplazamiento para la columna, 
y además permite al radiólogo aproximarse al.aparato tam-' 
bien desde el costado en el cual se encuentra el carril de 
guía.

En un aparato del tipo descrito, este objê  

to se consigue de acuerdo con el invento porque el carril 
de guía es desplazable en la dirección longitudinal de la 
mesa sobre un carro que es también desplazable en la direc. 
ción longitudlnal.de la mesa a lo largo de una armadura fi 
ja, estando unidos el carro, el carril de guía y la columnc 
de nodo que, cuando se desplaza el carro con relación a la 
armadura, el carril de guía se desplaza en la misma direc­
ción en el doble de la distancia, y la columna se desplaza 
en la misma dirección que el carro en tres veces la distan
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-cia con relación a la armadura. -
En.un dispositivo-de "este tipo, las dimen­

siones del sistema de guía, que consiste en el carro, el 
carril de guía y la armadura, no necesitan- ser mayores que 
las dimensiones de la armadura básica de la mesa de examen 
de paciente que soporta la-superficie superior de la mesa, 
aún cuando la columna puede desplazarse más allá de la ar­
madura básica en la dirección longitudinal de la superficie 
superior de la mesa en ambos costados.' Durante el desliza­
miento de la columna, las partes individuales del sistema 
de guía se desplazan de un modo telescópico entre si, es 
decir el carro se desplaza en parte de la distancia de des. 
plazamiento con respecto a la armadura fija, el carril de 
guía se desplaza con respecto al carro, y la columna con 
la fuente de rayos X se desplaza con respecto al carril de 
guía. Todos estos desplazamientos pueden tener lugar en la 
misma dirección de modo que se suman, con el resultado de 
que el desplazamiento total de la columna en la dirección 
longitudinal de la mesa puede ser mayor que la cantidad co 
rrespondiente a las dimensiones del sistema de guía en es­
ta dirección. De este modo, se obtiene una construcción 
muy compacta y una parte del costado longitudinal donde e_s 
tá situado el sistema de guía está libremente accesible pa 
ra el médico.

Las partes'móviles podrían en principio 
desplazarse sobre rodillos o carriles en el suelo. Sin em­
bargo, en determinadas circunstancias los pies del examina 
dor podrían entonces quedar dispuestos bajo la parte móvil 
del aparato. Por consiguiente, en una elaboración de acuer 
do con el invento, está dispuesto al menos un rodillo que
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-está unido al carro entre.el carril de guia y  la armadura 
de modo que, cuando se desplaza el carril' de'guía, el rodi 
lio es obligado a rodar sobre la armadura, siendo el rodi­
llo giratorio alrededor de un eje horizontal y soportando 
el peso del carril de guía, que soporta a su vez el peso 
de la columna que es desplazable sobre el mismo. De este 
modo, solamente la armadura (fija) hace contacto con el 
suelo. Las partes móviles están, soportadas cada vez por la 
parte móvil próxima en-la dirección de la mesa de examen 
de paciente. El rodillo con el eje horizontal tiene dos 
funciones: soporta el carril de guia, y por tanto el peso 
de la columna así soportada y también asegura que cuando se 
desplaza el carril de guía el carro se desplaza en la mi­
tad de la distancia recorrida por el carril de guía, por­
que el. carril de guía rueda sobre este rodillo, el cual a 
su vez rueda sobre la armadura, desplazándose así (en la 
mitad de la distancia) en la dirección de desplazamiento.

Se describirá el invento con detalle poste, 
riormente con referencia al dibujo diagramático que se 
acompaña.

la figura 1 representa un aparato conocido 
(Memoria de Patente Norteamericana 3.838.286).

La figura 2 representa un aparato de acuer 
do con el invento.

La figura 5 es una vista en alzado lateral 
de una parte de la figura 2.

Las figuras 4 y 3 son vistas en planta de 
una vista en corte transversal de la figura 3.

Las figuras 6 y 7 son vistas correspondien 
tes a las figuras* 4 y 3, pero con un accionamiento de mo-
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La cifra 27 de referencia-en-la figura 1 ir 
dica la nesa de examen de paciente y la parte superior de 
la misma, que está dispuesta sobre una armadura básica. De 
trás de la mesa está dispuesta una columna 16 que soporta 
una fuente 26 de rayos X con un colimador de láminas múlti 
pies, etc., que está dispuesta rígidamente por debajo de 
la misma. Utilizando un dispositivo 28 de guía en forma de 
armadura, la fuente de rayos X puede desplazarse en la di­
rección longitudinal de la mesa desde la posición central 
(representada en la posición del dibujo) hasta una posición 
lateral extrema en el extremo de cabeza o el extremo de pie 
(indicada por líneas de punto y trazo). La armadura impide 
el libre acceso a la superficie superior de la mesa desde 
el costado longitudinal en el cual está dispuesta, es decir 
también durante exámenes en donde la fuente de rayos X es­
tá en la posición central y no se utiliza aún la capacidad 
de deslizamiento de la fuente de rayos X.

El aparato de acuerdo con el invento que es, 
tá representado en la figura 2 difiere del aparato conoci­
do en que en la posición central el dispositivo de guía no 
sobresale lateralmente más allá de la armadura básica de 
la mesa 7 de examen de paciente y no impide el acceso al ex 
tremo de cabeza o el extremo de pie de la superficie supe­
rior de la mesa.

Sin embargo, la columna 16 con la fuente 26 
de rayos X puede desplazarse nuevamente-hasta el extreno de 
pie o ol extremo de cabeza, como se indica por líneas de 
punto y trazo. En este caso, el sistema de guía se despla­
za también hasta el extremo de pie o el extremo de cabeza,
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-pero no sobre el nuelo.,- dermodo qué él. examinador tiene 
aón suficiente espacio para sus pies cuándo"-trabaja con el 
aparato.

La figura 3 representa el dispositivo de 
guía en un plano perpendicular a la dirección longitudinal 
de la.superficie superior de la mesa. Se verá que la colun 
na 16 está unida a un carro auxiliar 15 que puede desplazar 
se sobre el carril 10 de guía en la dirección longitudinal 
de la mesa. El carro auxiliar 15; que consiste esencialmen 
te en una armadura de hierro plano, está provisto en su 
parte superior y en su parte inferior de pares 29 de rodi­
llos con un eje de rotación vertical, desplazándose dichos 
pares de rodillos sobre ambas caras laterales de una pesta 
ña 30 del carril 10 de guía, extendiéndose dichas caras la 
terales perpendicularmente al plano del dibujo. Los rodi­
llos 3 1) que tienen un eje de giro horizontal que está si­
tuado en el plano del dibujo, están también unidos al carro 
auxiliar 15 ) desplazándose dichos rodillos sobre caras ex­
tremas horizontales del carril 10 o la pestaña 30, de modo 
que el peso del carro auxiliar 15 y la columna 16 es sopor 
tado por el carril 10 de guía. Debido a que la columna 16 
está soportada completamente por el carril 10 de guía, no 
necesita desplazarse sobre el suelo. Por consiguiente, pue 
de terminar de 10 a 20 cm por encima del nivel del suelo.

El'carril 10 de guía, que tiene una sección 
en doble T con pestañas 30 peipendiculares en la totalidad 
de su longitud (en la dirección perpendicular al plano del 
dibujo), descansa sobre las superficies de rodadura de los 
rodillos 8 que tienen un eje de giro horizontal, estando 
representado solamente uno de estos rodillos en el dibujo
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-(el otro rodillo; está situado detyás del mismo, fuera del 
plano del dibujo), estando situado el eje de rotación de 
dichos rodillos en el plano del dibujo. Los rodillos 8 se 
desplazan sobre una armadura 1 que está unida al suelo 
(en 2) y a la mesa de examen de paciente. Esta armadura 
soporta así el carril 10 de guía y por tanto el carro auxi 
liar 15; la columna 16 y la fuente 26 de rayos X unida a 
la misma (figura 2).

Los rodillos 8 están unidos a un carro 9 
cuya construcción es similar a la del carro auxiliar 15*
En la parte superior comprende tres pares 3; 4, 11 áe ro­
dillos con ejes de rotación verticales que están separados 
.en un grado tal que entre ellos queda suficiente espacio 
para las pestañas 32 y 30 que comprenden caras de costado 
verticales y que están unidas a la armadura 1 y el carril 
10 de guía, respectivamente. Como resultado, se obtiene 
una distancia determinada en la dirección lateral entre la 
armadura 1 y el carril 10 de guía. Sobre la parte inferior 
del carro (9) están dispuestos también unos pares 5 y 6 y 
12 y 13 de rodillos con un eje de rotación vertical, rodan 
do dichos rodillos sobre superficies de costado correspon­
dientes de la armadura 1 o el carril 10 de guía. La distan 
cia lateral entre todos los componentes del dispositivo de 
guía, incluyendo la columna 16, queda así definida. Están 
también dispuestos rodillos adicionales 14 y 7 cuyo eje de 
rotación se extiende paralelamente al eje de rotación de 
los rodillos 8 y que están unidos al carro 9 por encima y 
por debajo de los rodillos 8, respectivamente. Entre estos 
rodillos y los rodillos 8 se extiende siempre una parte 
del carril 10 de-guía o la armadura 1, de modo que la po-.
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-sici6n de los elementosi..individuaíes del* dispositivo de 
guia está también definida en la dirección'vertical. Los 
elementos, por consiguiente, pueden desplazarse mutuamente 
sólo en la dirección perpendicular al plano del dibujo.

Como se representa en las figuras 4 y 5; 
están dispuestas poleas 23 y 24 de guía en los extremos de 
cabeza y de pie del carril 10 de guía. Alrededor de las p,o 
leas 23 y 24 de guía están guiadas cuerdas (21, 22) cintas 
de acero o elementos similares, estando unidos los extre­
mos enfrentados de los mismos a los carros 15 y 9. Se ase­
gura así que el carro auxiliar 9 y el carro 15 pueden des­
plazarse solamente en direcciones opuestas con respecto al 
carril 10 de guía, desplazándose cada carro en la misma 
distancia.

Cuando se desplaza la columna, por ejemplo, 
hacia la derecha, ocurre lo siguiente:

El carro 9 se desplaza en una distancia a 
con respecto a la armadura 1, (esta distancia es arbitra­
ria por el momento). Dh desplazamiento de este tipo es po­
sible solamente cuando los rodillos 4, y en especial los 
rodillos 8, ruedan sobre las superficies de rodadura de la 
armadura 1, siendo posible tal rodadura solamente si el ca 
rril de guía se desplaza hacia la derecha exactamente en el 
doble de la distancia del carro 9) es decir en la distan­
cia '2a. El carro 9 se desplaza así hacia la izquierda en 
la distancia a. con respecto al carril 10 de guía. Por las 
razones expuestas anteriormente, el carro auxiliar 15 que 
está unido al sistema a través de las poleas 23 y 24 de 
guía y las cintas. 21 y 22, se desplaza con respecto al ca­

rril de guía en la misma distancia a pero hacia la izquier
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-Aa. El desplazamiento total.¿el carro-auxiliar *1$ o la co­
lumna 16 resulta entonces de una suma de-los*desplazamien­
tos del carril 10 de guía (2a) y el carro 1$ auxiliar (con 
respecto al carril 10 de guía) (a); en otras palabras, el - 
desplazamiento total de la columna 16 hacia la derecha as­
ciende a 3a, de modo que es tres veces el desplazamiento 
del carro 9.
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De este nodo, durante este desplazamiento, 
la columna 16 o el carro 15 auxiliar sé desplazan con res­
pecto al carril 10 de guía, el carril 10 de guía se desala 
za con respecto al carro 9? y el carro 9 se desplaza con 
respecto a la armadura 1, cada vez en la misma distancia 
a. El acoplamiento forzado entre el desplazamiento de las 
unidades individuales se asegura entonces principalmente 
por los rodillos 8 que soportan el peso del carril 10 de 
guía, el carro 15 y la. columna con la fuente 26 de rayos 
X, porque las fuerzas de rozamiento que se producen debido 
a tal carga de los rodillos son tan grandes que, sin roda­
dura de los rodillos 8 sobre la armadura 1 y sin rodadura 
del carril 10 de guía sobre los rodillos en la misma direc, 
ción pero en el doble de la distancia, se impide el movi­
miento del carro 9 con respecto a la armadura 1. Por consi, 
guíente, es sustancialmente imposible el desplazamiento del 
carro auxiliar 15 con respecto al carril *10 de guía o el 
desplazamiento del carril &  guía con respecto al carro 9 
mientras todas las demás partes mantienen sus posiciones. 
Durante el movimiento de retorno de la columna, por consi­
guiente, se obtiene nuevamente siempre la misma posición 
de partida (figura 4). La figura 5 representa la disposi­
ción cuando la columna está en su posición extrema derecha.3002040
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Referiblemente, la longitud del carril 10 

de guía es exactamente igual a la rde-ia-armadura 1 , pon 
ejemplo de un metro, siendo la longitud del carro 9 exacta 
mente igual a la del carro auxiliar 15 y a la mitad de la 
longitud del carril 10 de guía o la armadura 1 , es decir 
50 cm. Todas las partes alcanzan entonces simultáneamente 
su posición extrema sobre las partes sobre las cuales se 
desplazan. La distancia de desplazamiento máximo en una di 
rección asciende entonces a tres veces la mitad de la lon­
gitud del carro (75 cm). Para un ancho de la armadura d.e 
un metro, las posiciones extremas de la columna 16 están 
entonces situadas con una separación de 1 ,5  metros.

Como se representa en la figura 4, la co­
lumna 16 está montada en el centro del carro auxiliar 1 5 , 
estando montado dicho carro 15 en el centro del carril 10 

de guía, estando montado el carril 10 de guía en el centro 
del carro 9; y estando montado el carro 9 en el centro de 
la armadura 1. Como resultado de esta, disposición centrada 
simétricamente, se consigue que sea-simétrico el desplaza­
miento en ambas direcciones. Sin embargo, es también posi­
ble una disposición asimétrica, de modo que se obtiene un 
desplazamiento asimétrico y la columna puede desplazarse 
más en una dirección que en la dirección opuesta.

El desplazamiento de los dos carros en di­
recciones opuestas con respecto al carril 10 de guía puede 
también conseguirse de un modo diferente al representado en 
las-figuras 4 y 5 (por medio de las poleas 23, 24 de guía 
y las correas o cuerdas 21, 22 o elementos similares). Por 
ejemplo, podría estar unida a cada carro una barra dentada, 
extendiéndose en.la dirección de desplazamiento, cooperan-
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_do dichas barras - con una (o más) ruedas dentadas unidas al 
carril 10 de guía. Por "multiplicación ademada ascendente 
o descendente, puede conseguirse entonces también que los 
desplazamientos en direcciones opuestas no guarden la re­
lación 1 : 1 .

El acoplamiento del carro 9 al carril 10 
de guía, que asegura que el carro y el carril 10 de guía 
se desplazan con una relación de 1 : 2 con respecto al apa 
rato básico, puede también conseguirse de un modo diferen­
te a la utilización de los rodillos 8 y 4. Por ejemplo, 
puede nuevamente hacerse uso de poleas de guía con cuerdas 
o barras dentadas y ruedas dentadas o acción de palanca. 
Las figuras 6 y 7 representan una posibilidad adicional pa 
ra obtener este comportamiento de desplazamiento. Estas fi 
guras están basadas en la utilización de un accionamiento 
de motor. En los extremos opuestos (en la dirección longi­
tudinal de la mesa) dé la armadura 1 y también del carril 
10 de guía, está fijada una correa dentada 19 y 20, res­
pectivamente. Cada una de las correas dentadas 19) 20 es­
tá guiada en direcciones opuestas alrededor de una rueda 
dentada 18 (el dibujo representa solamente la rueda denta­
da frontal), estando dispuestas estas ruedas sobre un eje 
común que se extiende perpendicularmente al plano del dibu 
jo y que está accionado por un. motor 17. Cuando las rue­
das dentadas 18 están accionadas a izquierdas, el motor 17 
tira hacia la derecha de sí mismo y del carro 9 sobre el 
cual está montado, y por tanto también.del carril 10 de 
guía. Como resultado del giro de la rueda dentada 18 que 
está acoplada a la correa dentada 20, el carril de guía se 
desplaza adicionalmente hacia la derecha, de modo que re-
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-corre dos veces-Ha distancia del carro 9- ,con.respecto a la 
armadura 1. Los carros 9 y 15 están "acoplados del mismo mo 
do que en las figuras 4 y 5, de nodo que no es necesario 
repetir la descripción.

La figura 7 representa la disposición en 
la posición e^rbrema derecha de la* columna.

02040
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Los pinitos de invención propia y nueva que 
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa­
tente de Invención en España, por VEBITE años, son los que 
se recosen en las reivindicaciones siguientes:

1-. - Un aparato para examen por rayos X, 
que comprende una armadura básica, una mesa de examen de 
paciente que está unida en forma deslizante a la armadura
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básica, y una columna que soporta una fuente de rayos X y 
que es desplazable sobre un carril de guía que se extiende 
en la dirección longitudinal de la mesa, caracterizado por 
que el carril de guía es desplazable en la dirección longi 
'tudinal de la mesa sobre un carro que es también desplaza- 
ble en la dirección longitudinal de la mesa a lo largo de 
una armadura fija, estando unidos el carro, el carril de 
guía y la columna de tal.modo que, cuando el carro se des­
plaza con relación a la armadura, el carril de guía se des 
plaza en la misma dirección en el doble de la distancia, *y 
la columna .se desplaza en la misma, dirección que el carro 
en tres veces la distanciaron relación a la armadura.

2&.- Un aparato de acuerdo con la reivindi 
cación 13=, caracterizado porque el carro y la columna es­
tán unidos de tal modo que, cuando la columna se desplaza 
con relación al carril de guía, el carro se desplaza en la 
misma distancia pero en la dirección opuesta con relación

!
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3a.- Un aparato de acuerdo'.con la reivin­

dicación 13, caracterizado porque entre el carril de guía 
y la armadura está dispuesto al menos un rodillo unido al 
carro, de modo que cuando se desplaza el carril de guía el 
rodillo es obligado a rodar sobre la armadura.

4a.- Un aparato de acuerdo con la reivin­
dicación 3̂ ; caracterizado porque el rodillo es giratorio 
alrededor de un eje horizontal y soporta el peso del ca­
rril de guía, que soporta a su vez el peso de la columna 
que es desplazable sobre el mismo.

5a.- Un aparato de acuerdo con cualquiera 
de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque 
unos rodillos que se desplazan sobre el carril de guía es­
tán unidos a la columna.

63.- Uh aparato de acuerdo con la reivin­
dicación 3-, caracterizado porque sobre la parte superior 
del carro está dispuesto al menos un rodillo con un eje de 
rotación vertical, rodando dicho rodillo sobre la superfi 
cié del carril de guía y la armadura cuando se desplaza el 
carril de guía, estando unida la parte superior del carro 
al menos a un par de rodillos adicionales con eje verti­
cal, estando dispuesta cada vez en forma deslizante en los 
espacios entre el rodillo de eje vertical y uno cada vez 
de los rodillos adicionale's del par una pestaña de la ar­
madura o el carril de guía, extendiéndose sus superficies 
laterales en un plano vertical paralelo a la dirección 
longitudinal de la mesa.

7-.- Un aparato de acuerdo con cualquiera 
de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque30
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-en lugares del carril .fe. guía ;que'e&ftén; desplazados mutua­
mente en la dirección longitudinal de la*mesa están dis­
puestas dos poleas de guía, estando dispuesta alrededor de 
cada polea de guía una cuerda, correa; cadena o elemento 
similar, cada uno de los cuales está unido a un punto de 
los dos carros.

83.- Un aparato de acuerdo con cualquiera 
de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque 
está dispuesto sobre el carro un motor que está acoplado a 
elementos de transmisión de fuerza que están dispuestos 
sobre la armadura y el carril de guía de modo que, cuando 
el motor gira, el carro se desplaza en una dirección y el 
carril de guía se desplaza en la misma dirección pero en 
el doble de.la distancia.

93.- Un aparato de acuerdo con cualquiera 
de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque 
el carril de guía tiene aproximadamente las mismas dimen­
siones que la armadura en la dirección longitudinal de la 
mesa, siendo el ancho de los dos carros aproximadamente la 
mitad del ancho de la armadura o el carril de guía.

103.- Un aparato para examen por rayos X.
Tal y como se ha descrito en la Memoria 

que antecede, representado en los dibujos que se acompañan 
y para los fines que se han especificado.
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Esta Hamor^a.. Consta-de-dieciséis hojas es 
critas a máquina por una sola cara. * *

Madrid, 11ASR.1980
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