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El invento se refiere a wn diSpositivo.para
la entrega de objetos individualigzados pésados y alargados
en particular tochos, desde una reserva de objetos alarga-
dos a wma pista de movimiento oblicua que conduce a un
transportador longitudinal, tal como wna via de rodillos.

Se conoce ya un dispositivo de entrega de
esta clase en una instalacidn de individuelizacién de ba-
rras y de carge de una via de rodillos. En la instalacion
conocida se individualizan primero objetos alargadocs con-
tenidos en un espacio de apilamiento de forma de V de modo
que Unicamente uno de los objetos alargados sea transpb;%
tado hacia arriba a lo largo de una rama del espacio d¢ -
apllamiento hasta una posicidén de entrega, desde la cual
el objeto individualizado alargado resbala después a lo
largo de una pista de movimiento oblicua que conduce al
transportador longitudinal formado por une via de rodillos
hasta que dicho objeto tropieza con este transportador. -
Debido al choque del objeto individualizado alargado -con=-
tra el transportador longitudinal se presenta en éste wn
desgaste muy fverte, en particular cuando los objetos alar
gados son tochos pesados de, por ejemplo, mas de una tone-
lada de peso gue deben ser transportados en direccidn lon-
gitudinal por medio de la via de rodillos.

‘ Ademas, el objeto alargado puede deformar-
se o daflarse al chocar contra el transportador longitudi-
nal, 1o que debe evitarse Particularmente en objetos alar-
gados ya mecanizados en las superficies éxteriores. Por
Ultimo, el chogue de los cbjetos alargados con el transpor
tador longitudinal origina un ruido considerable, el cual

presenté un nivel muy alto particularmente en perfiles
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~huecosg, tales como tubos metdlicos o similares. El de;gas-
te del transéortador longitudinal, los desperfecﬁos del
objeto alargado y el ruido al chocar se presentan en medi-
da incrementada cuando sl objeto alargado se coloca en po-
sicidn 6blicua con respecto a la horizontal al resbalar ba
jando por la pista de movimiento oblicua.

El cometido del invento consiste en confi-
gurar un dispositivo de entrega de la clase citada al prin
cipio de modo que los objetos alargados puedan ser alimen-
tados al transportador longitudinal con poco desgaste y ﬁg
cos ruidos.

‘ El problema se resuelve en ﬁn dispositivo
de entrega de la clase citada al principio por'medio de un
patin de entrega guiado a lo largo de le pista de movimian
to oblicua y dotado de una corredera de colocacidn, pudien
do ser recibido en la posicidn extrema supefior del patin
de entrega el objeto. individualizado alargado y pudiendo
ser célocado éste sobre el transportador longitudinal antes
de la posicidn extrema inferior del patin de entrega.

De esta manera, se evita un chogue duro del
6bjeto alargado con el transporitador longitudinal. Parti-
cularmente cuando el movimiento descendente del patin de
entrega se realiza de forma regulada, se consigue una co-
1ocacién extraordinariamente pobre en rebote del objeto
alargado sobre el ‘transportador longitudinal, Se evitan
asi no sdlo desperfectos del transportador longitudinal,
sino también los del objeto alargado. Ademds, se reduce al
méximo la generaéién de ruido.

Es especialmente ventajoso que el.disposi-

tivo de entrega esté combinado con un equipo de individua
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“lizacidén que presenta un miembro de individualizacidn guia
do sobre una pista de movimiento a lo largo de una rama y
que en una posicidn extrema inferior aprese cada vez sola-
mente uno de los objetos alargados y lo transporte hacia
arriba sin rozamiento a lo largo de la rama y lo entregue
témbién en su posicidn extrema superior al dispositivo de
entrega, ceracterizdndose el dispositivo por el hecho de
que el miembro de individualizacion és un patin de indivi-
dualizacidn cuyo extremo superior estd configurado. para 80
portar un objeto alargado, porque en la posicién extrema
superior del pati{n de individualizacién el miembro de_sgf
porte del patin de entrega, en la posioién extrema supe?ibr
de éste, se aplica por abajo a un objeto alafgado sopér%é—
do en el extremo superior del patin de individualizaciéﬁ-y
lo recibe solamente durante el movimiento descendente del
patin de individualizacidn, y porgue el movimiento del pa-
tin de entrega esta controlado de modo que puede ser lle-
vado & su posicidn extrema superior ﬁnicamenﬁe cuando- €l -
patin de individualizacién estd en su posicién extrema su-
perior, y puede ser retirado de ésta Unicamente cuando el
ﬁatin de individualizacién se ha movido hacia abajo hasta
el punto de gque su extremo superior no puede ser puesto ya
en engrane con el objeto individualizado alargado dispues—

to en la corredera de colocaciodn.

Por medio de un dispositivo de esta clase
se puede automatizar en el més amplio grado la carga de un
transportador longitudinal desde una reserva de objetos
alargados con un objeto individual de entre los objetos
alargados, bastando unas medidas muy sencillas para el con

trol de este desarrollo automdtico, puesto que, en efecto,
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soportva en su extremo supgrior un objeto élargado y se en-
cuentra en la posicion extrema superior, la corredera de
colocacién ha recibido wn objeto alargsdo y el objeto alar-
gado colocado sobre el transportador l&ngitudinal ha aban-
donado la zona de accidn de la corredera de cblocaoién. Bs
posible de esta manera, a distancias igusles, una alimenta-
c¢idén de objetos alargados a méqqinas de mecanizacidn dis-
puestas a continuacidn del transportador longitudinal.

Dependiendo de la longitud de los objetos
alargados correspondientes, estan acoplados entre si varios
de estos dispositivos de entrega y éstos estan sincroniza-
dos en su desarrollo de movimiento, siendo despreciablea
pequefios errores de sincronizacidén en virtud de los cuales
se puede presentar una posicidén oblicua del objeto alarga-
do entre dos correderas de colocacion. En efécto, medianie
el dispositivo configurado d? acuerdo con el invento se co-
loce el objeto alargado suavemente y con poco rebote sobre
el transportador alargado. '

El invento se explica con mds detalle hacien
do referencia al ejemplo de ejecucilén representado en el di,
bujo. Muestran:

la Pigura 1, en vista en planta, una insta-
lacién de carga de una via de rodillos con dispositivos de
éntrega para tochos cuadrangulares combinados con tm equi-
po de individuelizacién, y

la Figufa 2, en alzado delantero, la insta-
lacidén de carga de la via de rodillos segin la Figura 1.

Sobre una base comin 1 estdn dispuestos un

srmazén 2 para soportar una via de rodillos 3, un armazdéné
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_para dispositivos de entrega 5 y un armazdén 6 para equipos
de individualizacién 7. Los equipos de individua;izacién 7
estén dispuestos en esencia paralelamente a una via de ré-
dillos 3 que forma un trangportador longitudinal, estando
previstos los dispositivos de entrega 5 y los equipos de
individualizacidn 7 en el curso longitudinal de la via de
rodillos 3 en un nimero (en este caso tres cada vez) co-
rrespondiente a la longitud de los objetos a individuali-
zar. '

El armezén 2 lleva un par de vigas longitu-
dinales horizontales paralelas 8 sobre las cuales van apo-
yados con posibilidad de rotacidn unos rodillos 9 de la
via de rodillos 3.

Pars el transporte longitudinal de un tocho
cuadrgngular 10 que descansa sobre los rodillos 9 y que‘
forﬁa el objeto alargado, algunos de los rodillos 9 pueden
estar preparados para ser accionados. El transporte Longi-
tudinal puede conseguirse también por medio de un disgpogi-
tivo de accionamiento independiente de los rodilios J.

El dispositivo de entrega 5 dispuesto eatre
dos rodillos 9 o en wno de los lados frontales de la via
de rodillos 3 presenta un patin de entrega 11. El paf{n;de

entrega 11 puede trasladarse sobre un par de rodillos 12

a lo largo de una pista de movimiento oblicua 13 entre u-~
na posicidn extrema superier, representada en lineas lle-
nas, y una posicioén extrema inferior, representada en li-
neas de trazos y puntos. Una corredera de colocacidn 14

sobresale hacla arriba desde el patin de ‘entrega 11. La co
rredera de colocacidn 14 estd configurada de modo que pue-

de recibir une de los tochos cuadrangulares 10. La corre-
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perior una iﬂcisién en V rectangular 15 con ramas 34, 36.

La incisidn en V 15 est2d prevista en la corredera de colo-
cacion 14 de modo que el punto mas bajo de un tocho 10 re-
cibido én ella siga ﬁn camino paralelo & la pista de movi~
miento oblicua 13 y que discurra por el punto mas bajo que
pueda ocupar un tocho 10 céloeadb gobre 1los rodillos 9. En
el pa%in de entrega 1i egté'coneCtada articuladamente una

orejeta 16 cuyo o%ro extremo esta unido articuladamente‘con
una palanca 17. EL otro gxtremo de la palance 17 es bascu-
lable en torno a un.eje_de‘giro 18 en el armazbn 4 que so-
porta la pista de movimiehtvoblicua 13. Para la bascula-

cidn de la palanca 17‘se aplica a ella el véstago de pis-

tén 19 de un c¢ilindro hidraulico 20. El cilindro hidravli-
co 20 esta dispuesto de forma basculable en el armazdn 4 en
torno a un punto de basculacién 21.

El equipo de individualizacidon 7 presenta
wm patin de individualizacidn 23 susceptible de moverse &
lo largo de una guia de rodillos 22. La guia de rodillos 22
presenta en este caso una inclinacidn que es aproximadémen—
te segin un édngulo recto con respecto a la inclinacidn de
la pista de movimiento oblicua 13 del dispositivo de enfre—
ga 5., La guia de rodillos 22 se extiende paralelamente a
una rema 24 de un espacio de apilamiento .25 de forma de V
configurado en el armazdén & para un mazo de tochos 26 cons
tituido por varios tochos 10. La segunda rama 27 del espa~-
clo de apilamiento 25 se extiende aproximademente perpen-
dicular a la primerabrama 24,

En el lado inferior; es decir, el lado del

patin de individualizacién 23 que queds alejado del mazo
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—de tochos 26, estd prevista una cremallera 28 que engrana
con un piﬁén.29 apoyado en el armazdén 6 y que puede ser
accionado a través de un motor 30 reversible en cuanto 2
.sﬁ,sentido de giro. El patin de individualizacién 23 puedé
ser movido en vaivén entre una posicién extrema superior,
representada en lineas llenas, y una posicién extrema in-
ferior, representada en lineas de trazos ¥y puntos, por me-
dio del engrane entre la cremallera 28 y ei pifién acciona~-
do 29. El patin de individualizacidn 23 presenta en su ex-—
tremo superior 31 una incisidn en V 32 aproximadamen?e rég
tangular para recibir un tocho 10. o

En el fondo de la incision en V rectangular
32 prevista en el extremo superior 31 del patin de indi-
vidualizacién 23 estd previsto un tope (no representado)
que, al ser cargado por medio de un tocho 10, detiene el
movimiento ascendente del patin de individualizacidn 23.
Log tochos 10 del mazo de tochos 26 que quedan vueltOSA
ﬁacia la primera rama 24 no descansan en este caso sobre

la primera ramae 24, sino sobre el borde superior 33 délrpg

de tochos 26. Tan pronto como el patin de individualizéoiér
23 se ha movido hacia abajo hasta el punto de que uniféého
10 del mazo de tochos 26 puede penetrar en la incisidn en
V 32, se prepara por efecto de la colocacidén conseguida
éntonces del tocho 10 contra el tope, no representado, una
inversién del sentido de giro del motor 30, de modo gue el
patin de individﬁalizacién 23 puede ser movido nuevamente
hasta su posicidn extrema superior, estando contenido en
la incisidén en V 32 un Unico tocho 10,

Tan pronto como el patin de individualiza-

tin de indivigualizacidén 23 que queda vuelto hacia el mazo

L
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-¢idn 23 ha alcanzado su posicion extrema superior, el pa-
tin de entrega 10 es movido por efeeto;&e la extensién
del vdstago de pistdén 10 saliendo del cilindro hidrdulico
20 hasta su, posicibn extrema superior en la que una rama
34 de la ébrredgra de colocacidén 14 se aplica por abajo
al tocho 10 en el extremo superior 31, dejando libre un pe
quefio espacio de holgura 35, mientras que la otra rema 36
se aplica al tocho 10 y levanté a éste insignificantemente
separandolo del extremo supeyior 31 hasta que el tope que-
da descargado en la incisibén en V 32, con 1o qle el patin
de individualizacidn 23 se traslade hacie abajo y el tocho
10 es recibido completemente en la incisidén en V 15.

| Después de un movimieﬁto descendente del pa:
t{n de individuelizacidn 23 en un trayecto que correspon-
de por 1o menos a las dimensiones de la incision en V 32,
més el espacio de_holgura 35, Qe desenqadené-por descenso
del véstago de pistdn 19 el movimiento descendente del pa-
tin de entrega 11. En el transcurso del movimiento descen-
dente los rodillos 9 reciben el tocho 10 desde la incisidn
en V 15 de la corredera de colocaoiéﬁ 14, siendo movido-
aun mis hacia abajo el patin de entrega 11 hasta su posi-
cidén extrema inferior. -La posicidn extrema inferior es en
este caso tal que el tocho 10 aplicado sobre los rodillos
9 quéda fuera de engrane con la iﬂcisién en V 15 de la co-
rredera de colocacién 14. Por consiguiente, el tocho 10
descansa libremente sobre los rodillos 9 de la via de ro-
dillos 3 y puede ser transportado en sentido 1ongitudinal
por medio de un equipo de accionemiento, no representado,
y, por ejemplo, puede ser alimentado 2 une méquina de me~

canizacion.
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- Mientras tanto, el ﬁatin de individualiza—
cién 23 ha individualizado otro tocho 10 del mazo de tocho
26 de 1la manera explicada y se.ha movido hasta su posicidn
_extrema superiof. Tén prbnto como el tocho 10 colocado so-
bre los rodillos 9 ha abandonado la zona de accidn posi-
Ble de los dispositivos de entrega 5, 1o que puede vigilar
se, por ejemplo, . por médio.de una barrera Optica dispues-
ta en el lado de salida, se inicia de nuevo el movimiento
ascendente del patin de entrega 11.eitendieﬁdo el vistago
de piston 19 hacia afuera. | )

Por consiguiente, mediante el patin de in~
dividualizacidén 23 se pone a disposicion un tocho 10 en 1a
posicidn extrema'superior.con independencia de la demanda
existente, mientras que el patin de entrega 11 recibe este
tocho 10 puesto a disposicidn y lo coloca sobre los rodi~-
llos 9 unicamente cuando se reclama un- tocho 10 de esta
clase. '

Por supuesto, es posible conseguir también

el movimiento de vaivén del patin de entrega 11 por medio

- .

de un accionamiento de cremallera. Sin embargo, la utili-
zacidn de un cilindro hidrdulico 20 tiene la ventaja do-

que estdn regulados el movimiento descendente del vastago

de pistén 19 'y, por tanto, el del tocho 10 que descansa
en la incisidn en V 15 de la corredera de colocacidn 14.
Gracias a este movimiento descendente, preferiblemente re-
gulado en su velocidad, se puede conseguir uﬁa colocacidn
muy suave del tocho 10 sobre los rodillos 9. Esta amorti-
guacidn progresiva se puede conseguir, por ejemplo, dimen
gionando adecuadamente ld seccidn transversal de salida

del medio de presiodn procedenﬁe del cilindro hidrdulico 20
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Fo tambidén mediante una seccidn transversal de circulacién
del medio de presidn que 'sea variable en dependencia del
camino. Esta accién de emortiguacién se puede conseguir
$ambién haciendo que el patin de entrega 11 tropiece con—
tra un mueile ('no represénﬁado ) al aproximarse & su posi-
cién extrema inferior.

El dispoéitjﬁo de entrega 5 realizado de
acuerdo con el invento se puede utilizar también en equi-~ -
pos de individualizaéién configurados dé otra manera o in-
cluso en transportadores transversales por,medib de ios
cuales pueda ponerse a disposicidn un-oﬁﬁeto individualiza-~
do alargado en una posicién correspondiente a.la posicidn
extréma superior de la inéisién en V 15 de la corredera de
colocacibn 14, .

El dispositivo de entrega configurado de .
acuerdo con el invento,se puede utilizar tembién con ovje~
tos alargados gue no pésean ung seccidn iransversal cuadcan
gular,sino,por ejemplo,una seccidn transversa} cirqular.Sin
embargo, en el extremo superior de la corredera de coloca-
cién 14 estd prevista entonces preferiblemente una incisidn
adaptada a la seccidn transversal del objeto élargadoa

En el dispositivo de entrega configurado ae
acuerdo con el invento, se puede utilizar también un trans-
portador longitudinal configurado de otra)mgnera. Es esen~
cial que la incisidén de la corredera de colocacidn 14 ven—
ga a quedar fuera de engrane con el objeto élargado tan
pronto como éste esté colocado sobre el tfansportador lon-

gitudinal, Esto se consigue haciendo gque el énguld de in=-

to 8l plano de itransporte del transportador longitudinal -
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~ascienda a por 16 menos 452, siendo de preferencia ligera-
mente mayor. . )
Dependiendo de la longitud de los objetos
alargados que se han de alimentar al transportador longi-
tudinal, esta previsto uﬁ numero correspondiente de dispo-
sitivos de entrega 5 y equipos de individualigzacién 7. Es-
tan previstos pof lo comﬁn.al menos dos dispositivos de
entrega 5 en la zona de los lados frontales del transporta
' dor longitudinal de modo gue los objetes alargados puedan
ser recibidos en sus zonas extrémas Yy puedan.sé} colocados
sobre el transportador longitudinal. Preferiblemente, el
desarrollo del movimiento de los dos dispositivos de entre
ga 5, por lo menos, y de los dos equipos de individualiza-
eion 7, por lo menos, estd sincronizado en este caso ,féiqg
do de;preciables los pequefios errores de sincronizaciﬁn.por
efectone los cuales se presente una pegueflia posiciéh obli
cua del eje longitudinal del objeto alargado alimentado al
transportador longitudinal con relacidén al plano de trans-
porte, puesto yue el objeto alargado puede ser‘colocado"s_
bre el transportador longitudinal de fbrma nuy suave y;‘ﬁor

lo tanto, de manera ampliamente exenta de rebote.
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_ ' . REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva‘que
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de
Patente de Invencién en Espafia, por VEINIE afios, son los
que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

18 .~ Dispositivo para la entrega de objetos
individualizados, pesados y alafgados, en‘particular to-
chos, desde una reserva de objetos alargados a una pista
de movimiento oblicua que conduce a un transportador lon-
gitudinal, tal como una via de rodillos, caracterizado -por
un patin de entrega.guiado a lo largo de la pista de movi-
miento oblicua y dotado de una corredera de colocaciln, pu-
diendo ser recibido en la posicidn extrema superior del pa-
tin de entrega el objeto individuwalizado alargado (tocho)
y pudiendo ser colocado éste sobre el transportador longi-
tudinal (via de rodillos) antes de la posicidn extrema in-
ferior del patin de entrega.

 pa,- Dispositivo segim la reivindicacién 18,
caracterizado porque el patin de entrega estd acoplado con
el védstago de pistdén de un cilindro hidraulico.

| 38.- Dispositivo segin la reivindicacién 28,
caracterizado porque por medio del vastago de pistdn del
cilindro hidraulico ﬁuede hacerse bascu;ér 2’ una palanca
en torno a un eje de giro en un arﬁazén'qﬁe soporta la pis
ta de movimiento oblicua, & cuyo efecto el extremo libre
de la palanca se encuentre en unidén activa con el patin de
enfrega a través de una orejeta conectada articuladamente
a dicha palanca y a ;ste patin.

48.- Dispositivo segin las reivindicaciones
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—retenido dé forme basculable en el armazdn durante el mo-
vimiento del.patin de entrega.

' 58, - Dispositivo segun una de las reivindi-
caciones 18 a 4§? caracterizado por un sistema de regula-
cién de la velocidad del movimiento descendente del patin
de entrega.

68.- Dispositivo segin una de las reivindi-

, |

caciones 18 a 58, céracterizado porgue el movimiento del
patin de entrege estd controlado de tal manera que éste - .
puede ser llevado & su‘posicién extrema. superior ﬁnioameﬁ—
te cuando puede ser recibido un objeto individualizado
alargado.

78.~ Dispositivo segin una de las reivirdi-
caciones 18 a 68, caracterizado porgue la pista de movi;
miento del patin de entrega presenta una oblicuided tél
que después de la colocacidén del objeto alargado sobre el
transportador longitudinal la corredera de colocaciéh'bue—
de ser guiada a su posicion extrema superior sin rozaﬁien-
t0 de desligzamiento.

88.~ Dispositivo segun una de las reiﬁi@ﬁi-
caciones 18 a 78, gue coopera con un equipo para la iﬁdi;
vidualizacidén automdtica de un objeto alargado de 1a3résQ£
va, qué presenta: un espacio de apilamient6 de forma de V
para wn mazo de objetos alargados que estd formado por dos
famas inclinadas bajo un cierto angulo, y un miembro de
individualizacidn guiado sobre una pista de movimiento a
lo largo de una rama y que en una posicidn extrema infe-
rioriapresa cada vez ﬁnicamente'uno de l¢s objetos alarga-
dos, lo transporta hacia arriba a lo largo de la rama:y lo

entrega en su posicidn extrema superior al dispositivo de
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-entrega, caracterizado porque el miembro de individualiza-
cién es un patin de individualizacidén cuyo extremo superiox
estd configurado en forma de V para soportar un objeto alay
gadd, porque en la posicidn extrema superior del patin de
individualizacidn la correderé de- colocacidn del patin de
ehtrega encaja, en la posiciéh extrema superior de este Ql
timo, debajo de un objeto alargado soportado en el extremo
superior del patin de individualizacidn ¥y lo recibe sola-
mente durante el movimiento descendente del patin de indi-
vidualizacidn, y porque el movimiento del patin de entre-
ga estd controlado de modo que éste puede ser llevado a su
posicidn extrema superior Unicamente cusndo el patin de in
diviﬁualizacién, estd en su posicién extrema superior, y
puede ser retirado de ésta Unicamente cuando el patin de
individualizacién de ha movido hacia abajo hasta que su
extremo superior no puede ser puesto ya en engrane con el

objeto individualizado'alargado dispuesto en la corrsdera

de colocacidn.

H

98,~ Dispositivo segin la reivindicaciér. 8e,
caracterizado porgue las pistas de mo&imiénto del extremo ‘
superior del patin de individualizacidn y de la oorrgdera‘
de colocacion del patin de entrega se superponen a las po-
gilciones extremas superiores correspondientes con péqueﬁa
holgura de modo gue ls corredera de colocacidn encaja de-
bajo del objeto élargado sin rogzamiento de deslizamiento
y lo levanta separéﬁdolo del extremo superior del patin de
individualizacibn, y porque después de la elevacidn el ex~
tremo superior del ﬁatin déAindividualizacién puede ser mo
vido hacla gbajo sin rbzamientq de deslizamiento.

108.~ Dispositivo segin la reivindicacidn 9§
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—caracterizado por un accionamiento del patin de indivigua-
lizacién que es reversible y depende del patin de entfega.
‘ . 118 .~ Dispositivo segin la reivindicacidn
106; caracterizado porque una cremallera estd fijada al
patin de individualizaciodn, porque un pifidn accionable es-
té apoyado en el armazdn que soporta al equiﬁo de indivie
dualizacidn de tal manera Que engrana siempre con la cre-
mallera, y porque un motor, cuyo sentido de giro es rever-
sible, acciona al piﬁén. )

128.~ Dispositivo para la entrega de obje-
tos individuwaligzados, pesados y alargados, en particular
tochos. '

- Tal y como se ha descrito en la memoria que
antecede, representado en los dibujos gue se acompaﬁa@fy
con lps fines que se han especificado.

Esta memoria consta de quince hojas, escyi—

tas a mdquina por una sola cara,

Madrid, 75 MR1980

P.A.

Albe de Elzabury
Por P »
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