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‘El invento se refiere a un soporte que com
prende un bastidor de soporte gue ests éonectado novil a
una base por medio de un paralelogramo articulado, que
comprende dos barras de acoplamiento paralelas, cada unsa
de las cuales puede pivotar alrededor de un primer y un
segundo ejes paralelos con relacidn a lz base y el basti-
dor dé soporte respectivamente, comprendiendo una barra
de acoplamiento un brazo, en un punto del cual actia une
fuerza equilibradora constante en una direceidn que, o2
un plano que se extiende transversalmente a los ejee Ae
pivotamiento de las barras de acoplamiento, cuyos ejes

geométricos son todos paralelos entre si, se extiendo en

. un primer dngulo fijo con respecto a la vertical, siendo

el suplemento de dicho primer dngulo fijo sustancialmente
igual & un 'segundo dngulo fijo que estd formado por una
primera 1linea que conecta el punto en el que actia la -
fuerza sobre el brazo al primer eje geométrico de pivﬁta—
miento de dicha barra de acoplamiento, y una'segunda.ii-
nea que intercoﬁecta los dos ejes geométricos de pivota-
niento de dicha barra de acoplamiento, siendo también el
suplemento de dicho primer dngulo fijo sustancialmente
igual a un tercer dngulo que estd formado por wna tercera
linea que interconecta los segundos ejes geométricos de
pivotamiento de las dos bafras de acoplamiento y una cuar
ta- 1inea que conecta el segundo eje geométrico de pivota-
miento de la otra barra de acoplamiento al centro de gra-
vedad’comﬁn del bastidor de soporte y de una garga Sopor=
tada sobre él, siendo la relacidn de las longitudes de la
primeré y segunda 1{neas igual a la relacidén de las lon-

gitudes de la tercera y cuarta lineas.
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Un soporte de esta clase es muy adecuado
para soportar equipo médico, por ejemplo, una fuente de
radiacién o una silla de paciente, con o0 sin un paciente,
en un aparato de diagnosis de rayos X y de terapia de ra-
diacién. A
. La memoria de la patente alemana né 939.348
degcribe un soporte de la éonstruccién anterior en el que
la fuerza de equilibrado es prOporcionada por un contra-
peao que estd conectado al brazo. En el punto de aplice--
cidn de la fuerza de equilibrio sobre el brazo, la direc—
cién de la fuerze siempre coincide con la vertical, iﬁ&e-
pendientemente de la posicién del bastidor de soporte;coﬁ
relécién a la base. BEsta fuerza de equilibrado compensz
el peso del bastidor de soporte y una cargs posicionade sQ
bre é1 en la misma medida en todas las posiciones del bas-
tidor de soporte porque en el punto de su aplicaciodn sobre
el brazo, dicho peso éjerce una fuerza cuya direccién.coig
clde, como la fuerza de equilibrado, con la vertical, in--
depgndientemente.de la posicidn del bastidor de soporte
con relacidn & la base, siendo dicha fuerza constante a
causa de que existe uné relacidn fija con dicho peso. Por
ello, para ajuste del bastidor de soporte se requiere una
fuerza constante, permitiendo asi un ajuste manusal exacto.

Un inconveniente de este soporte conocido
consiste en que, oomo el equilibrado es efectuado por me-
dio de un contrapeso, el soporte es relativamente pesado
cuando se utiliza para soportar éargas.rela%ivamente gran-
des. Por ejemplo, si se utiliza el soporte para soportar
un lecho de paciente con un peso de 250 a 500 N sobre el

que un paciente con un peso de 750 N esté posicionado, se
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cuando el bastidor de soporte tiene un peso de 250 a 500
N y la relacion del contrapeso y el peso es de 2 a 3 .
Cuando se afiade el peso de la base (de 500 a 1.000 N) a
estos pesos, se obtiene un peso total de desde 5.000 a
7.000 N pars el conjunto; tal peso es inaceptable en la
practica. '

De aguerdo con el in&ento se ha previsio
un soporte que comprende un bastidor de sosorte que estd
conectado mévil a una base por medioc de vn paralelogramd
articulado que comprende dos barras de acoplamiento péra—
lelas cada una de las_cuales puede pivotar alrededor:daA-
un primer y segundo ejes paralelos con relacidn a la tase
Yy al bvastidor de soporte respectivamente, comprendiendo
una barra de acoplamiento un brazo, en un punto del cusl
actua wna fuerza de equilibrado constante en una direcciodn
que, en un plano que'ée extiende transversalmente a2-i03
ejes de pivotamiento de las barras de acoplamiento, éﬁyos‘
ejes son todos paralelos entre si, se extiende formando
un primer dngule fijo con respecto a la vertical, siendo
él suplemento de dicho primer dngulo fijo sustancialmente
igual a un segundo dngulo fijo que estd formado por una
primera linea que conecta el punto en el que la fuerza
actua sobre el brazo, al primer eje de pivotamiento de di
cha barra de acoplamiento, y una segunda linea que inter-
conecta los dos ejes de pivotamiento de dicha barra de
acoplamiento, siendo también el supiemento de dicho primen

éngulo fijo sustancialmente igual a un tercer dngulo que

estd formado por una tercera linea gque interconecta los

segundos ojes de pivotamiento de las dos barras de acoplg
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- miento, y una cuarta linea‘qué conecta el segundo eje de
pivotémienté de la otra barra de acoplamiento al centro
de gravedad comun del bastidor de soporte y de una cargé
soportada en é1l, siendo la relacidn de las longitudes de
la primera y segunda lineas igual a la relacidén de las lon
gitudes de la tercera y cuarta lineas, en el gue la fuerzs
de equilibrado es suministrada por un dispositivo de trac
¢idén neumdtico que interconecté el brazo, en el punto de
aplicacidon de dicha fuerza sobre él, y un carro que 63
desplazable en la base en una direccidn que se extionde
fransversalmente a Llos ejes de plvotamiento de las barras
de acoplamiento, siendo ejercida una fuerze de traccién
sustancialmente constente sobre el brazo desde dichc. ca-
rro en una dirececidn que se extiende formando un éngulo
fijo con respecto a la vertical,

' Como el carro es desplazable en la base,
un ajusie del bastidqr de soporte con respecto a la base
" dard siempre como resultado que el carro sea asi posicio~
nado con fespecto al punto de aplicacidn de la fuerza de

traceidn sobre el brazo porque en este punto se aplica
una fuerga de equilibrado por medio de la fuerza de trac-
cifn en una direccién que se extiende formando wn dngulo
fijo con respecto a la vertical, siendo dicha fuerza de-
equilibrado constante y actuando en una.direccidn que se
extiende formando un angulo fijo con respecto a la verti-
cal, independientemente de la posicidn del bastidor de
soporfe con relacidén a la base. Debido a que el peso del
bastidor de soporte y de una carga soportada sobre é1
produce tambidn una fuerza de direccidén y magnitud cons-

tantes en el punto de aplicacidn sobre el brazo, indepen




CICCR S PN ST

P- 74,193

10

15

20-

25

30

02040

HoJr ntim, 5

- dientemente de la posicidn del bastidor de soporte con re

lacidn a la base, él peso es completamente equilibrado en
todas las posiciones del bastidor de soporte, de modo que
es posible un ajuste manual exacto del bastidor de sopor-

te. Como la fuerza de equilibrado es proporcionada por un

dispositivo de traccidn neumdtico, la construccidn del sO

porte puede ser sustaencialmente mds ligera que la del so-
porte anterior conocido. Para el ejemplo descrito ante-
riormente, suponieﬁdo un peso de 250 a 500 N para un-dls-~
positivo de traceidn neumdtico, se consigue un ahorro de
peso de aproximadamente el 50 %.

A continuacidn se describirdn realizasio-
neé del invento con detalle, a modo de ejemplo, con.refe-
rencia a los dibujos adjuntos, en los que:

B La fig. 1 es una vista en seccidén longitu-
dinal de una realizacién de un soporte de acuerdo ccn el
invento, |

La fig. 2 es una vista en segcién tréﬁqug
sal del soporte mostrado en la fig. 1, tomada a lo largo
de la linea II-II,

Ta fig. 3 es una representacidén diagramé-
tica de varias partes del soporte mostrado en las figs.
1y 2,que son importantes para una comprensidén apropia-
da del funcionamiento del soporte, y

La fig. 4 es una vista en seccidn longitu—
dinal de otra realizacidén de un soporte de acuerdo con el
invento.

El gsoporte mostrado en las figs. 1 y 2,
comprende un bastidor de soporie 3 que estd conectado mé-

vil & una base 2 por medio de un paralelogremo articula-
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. do 1. El bastidor de soporte 3 lleva, por ejemplo, un $0-
porte 4 de paclente, que comprende un miémbro de soporie 5
para soportar el torso y la cabeza del paciente, un miembrq
de soporte 6 para soportar la parte inferior del cuerpo y
los muslos del paciente, y un soporte 7 de pierna. Los miem
bros de soporte 5 y 6 estan soportados pivotablemente por
dos ejes paralelos 8 y 9 que estan montados sobre el basti
dor de soporte 3. Para comodidaq del paciente, estd previs
to un colehén 10 sobre los miembros de soporite 5 y 6, es-
tando cubierto el cohchdén por una cubierta 11 hecha de un
tejldo eldstico. Los miembros de soporte 5 y 6 estdn a.o-
plados uno a otro en sus extremos adyacentes por una ﬁnica
barra de acoplamiento 14 que estéd conectada pivotablemente
en sus extremos a los miembros de soporte 5 y’6 por ejes
12 y 13. Cuando el miembro de goporte 5 es hecho pivotar
en sentido contrario a las agujas del reloj, segin s2 ve
en la fig. 1, el miembro de soporte 6 es hecho pivotar en
el sentido de las agujas del reloj bajo la influencia de lg
barra de acOplamien%o 143 cuando el miembro de soporte 5 es
hecho pivotar en sentido de las agujas del reloj, el miem-
bro de sopor%e 6 es forzado a pivotar en sentido contrario
a las agujas del reloj. Como resultado de este pivotamien-
to forzado en sentidos opuestos, la longitud de la superfi
cie de soporte disponible para un paciente, medida sobre
la cubierta 11, se adapta a la longitud cambiante del lado

de un paciente sostenido que mire al soporte del paciente

durante el pivotamiento, con el resultado.de que por ello
dificilmente se producird cualquier movimiento relativo en
tre el paciente y el soporte cuando las posiciones de los

miembros de soporte 5 y 6 cambien uno con respecto a otro.




.

. bt BaaAVrse

P S )

P~ 74.193

10

15

20

25

30

02040
ML

tHloja nam. 7

.03 ejes 8 y 9 estén asi dispuestos con respecto a los mieg
bros de soporte 5 y 6,de modo que el centro de gravedad‘de
la combinacidén formada por el miembro de soporte 5 y la par
te de un paciente asi soportado,esté situado a la derecha
del eje 8 en el dibujo,estando situado el centro de grave-
dad de la combinacién formada por el miembro de soporte 6 Y
la parte de un paciente as{ soportada a la derecha del eje
9 en el dibujo. Asi, cuendo los miembros de soporte 5 y 6
gon hechos pivotar uho con respecto a otro,los pares renque~
ridos para el movimiento de pivotamiento se equilibrarén. all
menos parcialmente debido al acoplemiento por la barra.de
acoplamiento 14.Ademds,el centro de gravedad del sopqrte_ael
paciente con el paciente indicado diagremédticemente por la
referencia numérica 15, no se desplazara sustancialmente.

_ El paralelogramo articulado 1 comprende dos
barras.de acoplamiento 20 y 21 que son pivotables en sus
extremos alrededor de'éjes paralelos 22, 23, 24 y 25.que
también conectan las barras 20 y 21 a la base 2 y al bas- .
tidor de soporte 3. Por medio de un dispositivo de trac-~
cidn neumético todavia por describir, se ejercé una fuerza
de traccidn sobre un eje 30 conectado a un brazo 26 que
estéd rigidemente conectado a la barra de acoplamiento 20,
a fin de equilibrar el peso del bastidor de soporte 3 y
la carga soportada sobre €1, en este caso el soporte 4 del
paciente con un paciente ( no mostrado ).

' A fiﬁ de explicar este equilibrado, se ha-
ce referencia a la fig. 3, que muestra en forma diagré-
mética varias partes del soporte mostfado en las figs,

1 § 2 que son importantes para uwna comprension apropia

da del funcionamiento del soporte, siendo las referencias
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-numéricas de estas partes las mismas que las referencias
numéricas de las partes correspondientes en las.figs. 1y
2 con la adicién del sufijo "prima", El dispositivo de trag
cidn neumdtico ejerce al mehos una fuerza de traccidén F
sustancialmente constante sobre el brazo 26 en una direc—
cidn que se extiende formando un dngulo fijo O con respec~
%0 a la vertical V, siendo el suplemento o de dicho én-
gulo sustancialmente igual al dngulo fijool que es formado
PoOr una prinmersa 1ines que conecta el punto de aplicacidn
30’de 1a fuerza F sobre el brazo 26°al eje de pivotamiento
22°de la barra de acoplamiento 20’y una segunda l{nea@que
interconecta los dos ejes pivotados 22°y 23°de la barre de
geoplamiento 20, El suplemento o del dngulo fijo 6 es tam
bién sustanciaslmente igual al dngulowy{ que esté-formado
POr una teréera linea yue interconecta los ejes de pivuta-
miento 23"y 24‘de las barras de acoplamiento 20°y 21 res-
pectivamente, y una cuaria linea gue conecta el eje de;pi~
votemiento 24 ‘de la barra de acoplamiento.21’al centro de
gravedad comin 15’del bastidor de soporte 3’y de la carga
soportada sobre él, en este caso ‘el soporte 4 del paciente
de las figs.1 y 2. Ia relacion de las longitudes de la
primera 1linea 30°, 22’y la segunda linea 22°, 23"es igual
& la de las longitudes de la tercera lfnea 23", 24°y la -
cuarta linea 24°, 15°. Bsto significa que el tridngulo 30°,
22°, 23"y el tridngulo 23", 24", 15'son tridngulos similg
res y que la direccidn de la fuerza G'aplicada en el pun~
to 30°por el peso G del bastidor de sopogte 3’y la carga
goportada sobre é1, tembién se extiende en el dngulo fijo
© con respecto a la vertical. Una relacién fija existe en-

tre la magnitud de la fuerze G’y la magnitud del peso G,
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—~siendo igual dicha relacidn al producto de la relacion de

las longitudes de las 1ineas 22, 23’y 23, 24°y la rele-
cidn de las longitudes de las lineas 307, 22°y 237, 24°.
Como el éngulowes fijo e invariable, a causa de que el
brazo 26 sobre el que actia el dispositivo de traccidn es—
t4 rigidamente conectado & la barra de acoplamiento 207,
el peéo G es sustancialmente equilibrado de modo completo
en todas las posiciones del bastidor de soporte 3’por una
fuerza F que es igual & G’. RS
El dispositivo de traccidn neumético mos=
trado en las figs. 1 y 2 , comprende un miembro de tr&c—

cién alargado, flexible 32 - por ejemplo, una cadena ¢-un

_cable - y dos resortes de gas 38 interconectados que-2jer-

cen una fuerza de traccidn constante sobre el miembro_de
traccidn 32 y que estan dispuestos de modo fijo en la-ba-
se. El miembro de traccidén 32 es guiado alrededor ds una
primers polea 31 que estd montada en el eje 30 sobré;el
brazo 26, estando conectado un extremo 37 del miembfd 32

a los resortes de gas 38 y su otro extremo 33 a un carro
36. E1 carro 36 es movil, por medio de ruedas 34 sobre ca-
rriles horizontales 35, en una direccidn que se extiende
transversalmente a 10s drboles de pivotemiento 22, 23, 24,
25 de las barras de acoplamiento 20 y 21. El carro 36 1lle-
va una segunda polea 39 alrededor de la cual es guiado el
miembro de traccidén 32 entre su extremo 37 y la polea 31,
Debido a que el carro 36 puede moverse libremente sobre
los cafriles horizontales 35, automdticamente serd posi-
cionado de modo que la fuerza de traccidn (F en la fig. 3)
gjercida sobre el arbol 30 a través del miembro de trac-

cidén 32 actue siempre en una direccidén que se extiende

&
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. formendo wn angulo & de 302 con respecto & la vertical, in
dependientemente de la posicidn del bastidor de soporte 3
con relacién a la base 2. El éngulolide la fig. 3 es con-
siguientemente igual a 1502,

El bastidor de soporte 3 con el soporte 4
de paciente montado sobre é1 puede ser inclinado como un
conjunto alrededor del eje 25, porque el eje de pivotamien
to 22 de la barra de acoplamibnto 20 estd montado en una
cuna 40 que es pivo%able alrededor del érbol 25 y que con-
siste en dos brazos 41. El eje 22 es guiado en una ranura
arqueada 42 en la base 2 y puede ser blogueado por medio
de un dispositivo de sujecidén 43. Como el dngulo formado'
por el brazo 26 y la barra de acoplamiento 20 (el anguloly
en la fig. 3) no cambia durente dicho movimiento de incli-
nacidén alrededor del &rbol 25, el peso del bastidor de so-
porte con la carga soportada sobre él es sustancialmente
equilibrado de modo completo durante este movimiento de
inclinaeidn.

El paralelogramo articulado 4.esté dispues~
to preferiblemente en un lado del bastidor de éoporte 3
¥ la base 2, cuya base estd provista de ruedas 44 como se
ha mostrado en la fig. 2, de modo que el espacio disponi-
ble para el equipo requerido para la diagnosis o terapie
bajo un paciente que reposa sobre el soporte 4 de paciente
es relativamente grande.

La~fig. 4 es una vista en seccidn longitu~
dinal de otra realizacién de un soporte de acuerdo con el
invento,'estando designadas partes odrfespondientes por
las mismes referencias numéricas que se han utilizado en

las figs. 1 y 2. El dispositivo de traccidn neundtica
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— comprende un miembro de traccidn flexible alargado 32,

por ejemplo; mna cadena o un cable, y dos resories de gas

38 interconectados que ejercen una fuerza de traccidn cong
tente sobre el miembro de traccitén 32 y que estén dispueg

5 tos fijos en la base. El miembro de traccidn 32 es guiado

PREPPERS S A

alrededor de una primera polea 31 que estd montada en el
eje 30 sobre el brazo 26, estando conectado un extremo 37
del miembro 32 a los resortes de gas 38 mientres que su
; i otro extremo 48 esti conectado a un sujetador 49 que estd

10 ) rigidamente montado en la base 2. Entre su extremo 37“y 

Bt 8 e v T

la primera polea 31, el miembro de traccién 32 es guiado
alrededor de una segunda polea 39, mientras que entq@ﬂsu
extremo 48 y la primera polea 31 es guiado alrededor de

una tercera polea 50. Las poleas 39 y 50 estén giratoria-

ol ah e rben b i oY L s

15 mente montadas sobre un carro 36 que es mdvil, por medio

de ruedas 34 sobre carriles horizontales 35 en la base 2,

SO PR S

j ‘ en una direccidn que se extiende transversalmente a:lgs
" ejes de pivotamiento 22, 23, 24, y 25 de las barras de
acoplamiento 20 y 21. Debido & que el carro 36 puede mo-
20 ' verse libremente sobre los carriles horizontales 35, serd
posicionado automdticamente de modo que la fuerza de trac
cion (F en la fig, 3) ejercida sobre el eje 30 & través
del miembro de traccidén 32 actie siempre en una direceidn
que se extiende en un dngulo © de 02 con respecto a la
25 vertical, independientemente de la posicidn del bastidor
. de soporte 3 con relacidn a la base 2. El énguloQ&de esta
realizacidn es consiguientemente igual a 1802. En otras
palabras, la fuerza de traccidn sobre el eje 30 actia a
lo largo de la vertical y el brazo 26 forma una prolonga-

30 cién colineal de la barra de acoplamiento 20.

02040 -
MML
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Los puntos de invencién propia y nueva que
se presentan para que sean objeto de este solicitud de
Patente de'Invencién en Espafla por VEINTE afios, son los
que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

18.~- Un dispositivo de soporte perfecciona-
do que comprende un bastidor de soporte que esid conecta-
do de modo movil & una base por medio de un paralelogramo
articulado que comprende dos bérras de acoplamiento para-
lelas, cada una de las cuales es pivotable alrededor’égi
un primer y segundo ejes geométricos paralelos con re) a-

cién a la base y al bastidor de soporte respectivamente,

punto del cual una fuerza de equilibrado actia en una
direccidn que, en un planc que se extiende transversélm§n~
te a los ejes de plvotamiento de las barras'de acoplémién-
t0y cuyos ejes son todos paralelos entre si, se extigndé
formando un primer dngulo fijo con respecto a la vertical,
siendo el suplemento de dicho primer dngulo fijo susten-
cialmente igual a wn segundo angulo £ijo que estd Fformado
por una priﬁera linea que conecta el punto en el qQue actua
la fuerza sobre el brazo del primer eje de pivotamiento

de dicha barra de acoplamiento y una segunda linea que
interconecta los dos ejes de pivofamiento de dicha barra
de acoplamiento, siendo el suplemento de dicho primer én~-
gulo fijo también sustancialmente igual a un tercer éngu*
lo que'es formado por uwna tercera 1inea que interconecta
los segundos ejes pivotados de las dos barras de acopla-
miento, y una cuarta linea que conecta el segundo eje de

pivotamiento de la otra barra de acoplamiento al centro
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portada sobre é1, siendo la relacidn de las longitudes de
la primera y segunda lineas igual a la relacidn de las
longitudes de la tercera y de la cuarta lineas, en el que
una fuerza de equilibrado es suministrada por un disposi-
fivo'de traceion neumédtico que interconecta el brazo en
el punto de aplicacidn de aioha fuerza sobre €l y un ca-
rro que es desplazable en la base eﬁ una dirececidn gue se
extiende transversalmente a los ejes de plvotamiento-de-
las barras de a;0p1amiento, ejerciéndose vna fuerza de..
traceidn sustancialmente constante sobre el brazo desﬁe
dicho carro en una direccion que se extiende formandqiun'
éngﬁlo fijo con respecto a la vertical. 7
28,~ Un dispositivo segin la reivindicaqién

18, en el que el carro es desplazable horizontalmentefen
la base y el segundo édngulo fijo es igual a 1509, y'eﬁ;el
que el dispositivo de;traccién neumdtico comprende ﬁnlie—
sorte de gas que estd dispuesto en la base y un i embro
de traccidén alergado flexible gue es guiado alrededor de
una primera polea que esta montada sobre el brazo en el
punto de aplicecién de dicha fuerza sobre &1 y elrededor
de wna segunda polea gue estd montada sobre el carr6 eg-
tando conectado el miembro de traccidén en un extremo al
resorte de gas y en su otro extremo al carro y extendien-
dose desde su Ultimo extremo a la primera polea y luego
mediante la segunda polea al resorte de gas.

| 32.- Un dispositivo segun la reivindicacidn
18, en el que el carro es desplazable horizontalmente en
la base y el segundo dngulo fijo es igual a 1802, y en el

que el dispositivo de traccidn neumdtica comprende un re
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-sorte de gas que estd dispuesto en la base y un miembro

de traccidn élargado flexible que es guiado elrededor de
una primera polea que estd montada en el brazo en el punto
de aplicacién de dicha fuerza sobre él y alrededor de una
segunda y tercera poleas que estan montadas sobre el carro
estando conectado el miembro de traccidn en un extremo al
resorte de gas y en su otro extremo & la base y extendién-
dose desde su ultimo extremo meéiapte une de las poleas

en el carro a la primera polea y desde aquil mediante la
otra polea en el carro, al resorte de gas.

48,- Un dispositivo segin cualquiera de-
las reivindicaciones precedentes, en el que, en su primér
eje de pivotamiento, dicha berra de acoplamiento estéd so-
portada pivotablemente por un €Jje que estd montado en
una cuna que es pivotable slrededor del primer eje de‘pi—
votamiento de la otra barra de a00p1amiento;

58.- Un dispositivo segun cualquiera de las
'reivindioaciones precedentes,en el que el bastidor de so-
porte comprende un soporte de pacieﬁte que comprende dos
niembros de soporte cada uno de los cuales estda soportado
pivotablemente por uno asociado dé dos ejes paralelos mon-
tados sobre el bastidor de EOporte, estando acoplados en-
tre si dichos miembros de soporte en extremos adyacentes:
por una unice barra de acoplamiento que estd conectada pi-
vgtablemente a dichos extremos de los miembros de soporte,
y estando.eonectado cada miembro de soporte al asociado
de 1os.dos ejes paralelos en un punto espaciado de dicho
extremo del miembro de soporte respective.

68.~ Un dispositivo de soporte perfecciona-

do.
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-Tal y como se ha descrito en la memoria
que antecede, representado en 1os dibujés que se acompg-
flan y con los fines que se han especificado.

Esta memoria consta de quince hojas, escri-

tas a méquina por una sola cara.

¥adrid, 11 ser.1980
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