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Ls presente invencidn se refiere s uns maguina hidroe-
1éctrice de gran didmetro, con uns miquing hidrdulics y uns mi
quine electrics dispuesta en formas de corons slrededor de la
primera, con un rotor interior que presents las paletss de la
maquing hidriulicz, y un rotor exterior en forms de corona que
presents ls parte rotativs de 1s maquins eléctrics y en el que
entran los extremos de las paletss. \

En lss ejecuciomes conocidss de tales maquinss hidro-
eléctricas denominadas turbinass Ksplan, el rotor exterior que
presenta la parte rotstivs de ls méquina eléctrica estd alojsdo
radislmente respecto sl fundsmento, o el rotor interior ¢ cubo
de 1la mdquing hidriulics estd alojado radislmente respecto sl
fundamentd. En este caso uno de smbos rotores ests slojsdo res
pecto sl fundsmento sélo s través de las paletss que unen emoos
rotores.

Ls presente invencién se fundsments en el cometidn de
slojsr perfectsmente los dos rotores de la miquins hidroeléetri
ca alin sl tratarse de grandes dimensiones.

- Este cometido se solucions sezlin 1s invencidén en la ng
quins hidroeléctrica descrits al principio porque el rotor in-
terior y el rotor exterior estédn slojsdos respecto sl fundsmen
to cads uno en un glojsmiento radisl, y porgue los extremos de
las paletss entran en el rotor exterior en forms desplazable
radislmente respecto al rotor y articulsdsmente, y porque pars
transmitir las fuerzas periféricss de las psletss al rotor ex-
terior ests previsto un dispositivo compenssdor de fuerzas.

Ventsjossmente el dispositivo compensasdor de fuerzas

ﬁresenta pars cads extremo de pslets un servomotor hidraulico,
y se prevé un conducto snulsr que comunics las camsrss de pre-

sibn de los servomotLores.
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Pars ls trsnsmisidén de lss fuerzas periféricss en sm-~
bos sentidos de rotacibén de ls maquins hidroeléctrics, es ven-|
tajoso, si los servomotores hidriulicos son de doble efecto y |
las cémaras de presién de uno de los lsdos y las cémsrss de pre
sidn del otro lado de los servomotores, estin comunicsdss me-
disnte sendos conductos gnulsres.

Con el fin de compensar eventusles perdidas de medio
de presidén, es ventsjoso si se prvé un dispositivo de gobierno
que explora lsa posicidn del émbolo de uno de los servomotores ¥
pliments medio de presibén sl conducto snular cusndo el émbclo
se mueve hscils la cémsrs de presién més slld de un cempo de nol
gurs predeterminsdo, y/o extrse medio de presibén del conducto
cusndo & émbolo se mueve spsrtendose de ls chmsrs de presidn
més alld del campo de holgurs predeterminsdo.

Ventsjosamente puede preverse también un dispositivo
compensador de fuerzss que sctue en forms puramente mecaricas,
que presents pars cads extremo de palets uns pslsnca snguler
slojsds en el rotor exterior, uno de cuyos brazos esté unido
articulgdamente con el extremo de ls pslets y cuyo otro brszo
estd unido srticulsdsmen=-e con un verillsje com@n psra todas
lss pslancas sngulsres.,

En este caso es ventsjoso si el vsrillsje presents ba=-
Tras que passn por un talsdro axisl de cada psleta y oue estdn
unidss srticuladsmente con uns pieza centrsl dispuests en el
centro del rotor interior,

En el dibujo, s base del cual se aclars detsllsdamen-

te ls invencibén, estén representsdos en forms simplificada ejer

f £

plos de ejecucién del objeto de ls invencidn, Ls fisurs 1 mues

trs una seccidén transverssl del rotor interior y el rotor exte

rior de uns turbins Ksplsn; ls figura 2 muestra una seccidn
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tranversal del rotor interior y del rotor exterior de otra tup
bing Ksplsn, 7 ls fizurs 3 muestra unas seccidén por 1z linea
III-IIT de ls figurs 2.

En el ejemplo de ejecucién representado en lg figursg 1
pars uns m3quina hidroeléctrics, de grau didmetro, con uns mé-
quing hidrdulics y una miquins eléctrica dispuests en forma de
corons slrededor de ls primers, estd alojado radislmente respet
to al fundsmento un rotor 1 interior en un slojsmiente radiai
2, ¥ un rotor exterior 3 en un slojamiento radial que presents
zapatas de cojinete 4. Los extremos exteriores de las psletas
S entran en el rotor 3 exterior en forms desplazsble resrectv
sl rotor y articulsdasmente. Fars transmitir lss fuerzass perifé

ricas de lss.paletas 5 sl rotor 3 exterior estd provisto un di
o>,

for

positivo compensador de fuerzss.

Este dispositivo compensador de fuerzas presents para
cads paletas 5 un servomotor 6 hidraulico. Un coﬁducto anular
7 comunicas las cémars de presién 8 de los servomotores 6.

Los servomotores & hidrdulicos son de doble efecto. Al
izusl que lss cémaras de presién 8 de uno de los lados estén
comunicadss mediante el conducto snular 7, un conducto snular
9 comunics las cémarass de presibén 10, del otro lado de los ser
vomotores.,

Estd previsto un dispositivo de gobierno 11 que explo-
rs 1la posicibén del embolo de uno de los servomotores 6 y sli-
ments medio de presidn sl conducto snular 7 0 9 cuando el émbo
lo se mueve hacis ls chmaors de presidén 8 o bién 10 més slls de

un csmpo de holgurs predeterminado, y/o extrse medio de presié

ey

del conducto snular 7 o bién 9 cusndo el émbolo del servomotor
se mueve apartandose de ls cémars de presidén 8 o bién 10 més

alls del csmpo de holgurs predeterminsdo.
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El extremo exterior de cada pslets 5 Presenta un mu-
fién 12 con el cusl estd firmemente unido un snillo 13 con su-
perficie exterior esférica., Sobre el snillo 13 esférico ajusta
un verillsje 14 por medio de uns cazolets esférica 15. El wvsri
llaje 14 se extiende en ls direccidén periférics del rotor 3 y
estd unido articulsdamente con un vistago 16 del émbolo del se;
vomotor ©.

Ls unién del roter 1 interior com el rotor 3 exterior
transmite sélo fuerzss periféricss, pero permite otros desple=-
zamientos entre el rotor 1 y & rotor 3. Debido s esto los dos
slojemientos radisles 2 y 4 de ls mdouins hidroeléctrics gue-
dan exentos de fuerzas obligsdss, cusndo los slojsmientos ras-
disles presentsn una excentricidad o ls obtienen debido sz las
fuerzss de funcionamiento., Son asi mismo posibles fuerzss.pbli
gadas las desviasciones angulares de los ejes de ambos slojomie:
tos rsdisles 2 y 4. Ademds son posibles desplszamientos sxisle
entre el rotor 1 interior y el rotor 3 exterior. También es o
sible sin fuerzss obligsdss entre smbos rdtores 1 y 3, un sume:
to o disminucién de tsmafio del rotor 3 exterior en forms de co
rong, bajo la influencis de fuerzss centrifugss o temperaturss
csmbiantes.

En el ejemplo de ejecucidén representado en las figurs
2y 3, el dispositivo compensador de fuerzas trabsja totalment
con elementos mecdnicos. Pars cads extremo de palets estd pre-
vistas uns paslsnca sngulsr 17 alojads en el rotor 3 exterior,
uno de cuyos brazos estf unido mediante uns vsrills 18 con un
extremo 19 esferico de 1la psleta 5, siendo grticuladas las uni
nes entre las verillas 18 y la palanca sngular 17 y entre la

varills 18 y la pslets 5. E1 otro drazo de la paslancs sngulsr

13
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17 esté unido con un vsrillaje comin pars todas las pslancas
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Este varillaje presenta pasrs cads Palanca sngulsr uns
varills 20 que pasa por un tal?dro axizl de la respectiva palg;
ta S. Lss varillss 20 estédn unidas srticulsdsmente con una pig|
zs central 21 dispuesta en el centro del rotor 1 interior. En
el ejemplo de ejecucidén estd pieza centrsl consts de tres bri
das, pero podrias ser también de una piezs.

Las varillas 20 tienen que téner en sus dos extremos
un poco de holgurs respecto sl taladro sxiasl de la palets 5, o
poder flexionar elésticamente en sus extremos, con el fin de
que no se acarroten al girsr ls pslancs sngular 17 y al irassla
derse 1s piezs centrsl 21 desde la situscidn centrsl que se
halls en el eje de ls maquins hidraulics. Ventsjossmente Las
Pslancas angulares 27 se disponen de maners gue lss varillse 20
actusn como barras de traccidnm. |

Descrits suficientemente 1z nstursleza del invento,
asi como ls maners de reslizarlo en 1z préictica, debe hacerse
constar que las disposiciones snteriormente indicadss son sus
ceptibles de modificaciones de detslle en cusnto no slteren su

principio fundsmental.
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REIVINDICACIONES

1.- Pérfeccionsmientos en miquinas hidroeléctricas

de grsn difmetro, gue comprenden uns miquine hidrsulics y una
méquing eléetrice dispuests en forms de corons slrededor de ls
primers, con un rotor interior que presentas lss psletss de ls
maquina hidrsulics, y un rotor exterior en forms de corons aue
presents 1s parte rotativs de la miquins eléctrica y en el que
entrsn los extremos de las paletas, csrscterizados porque el
rotor interior y el rotor exterior estdn alojsdos respecto sl
fundsmento en sendos glojsmientos radisles, y porque los exhre
mos de las psletas entran en el rotor exterior en forms desplg
zoble radislmente respecto sl rotor y sarticuladsmente, ¥
porque parsa trénsmitir las fuerzss periféricss de las psletss
al rotor exterior esté previsto un dispositivo compensador de
fuerzas.

2.~ Perfeccionsmientos segin ls reivindicacidn 1,ca-
racterizados porque el dispositivo compensédor de fuerzes pre~
sents psra cads pslets un servomotor hidrdulico y estd previs-—
to un conducto gnular que comunics las cémsras de presién de
los servomotores.

3.~ Ferfeccionamientos segun ls reivindicscién 2,
caracterizsdos porque los servomotores hidrdulicos son de doblp
efecto, ¥y los cémarss de presién de uno de los la os y las ¢
morss de presidn del otro lsdo de los servomotores, estan
comunicadas medisnte sendos conductos snulares.

4,- Perfeccionsmientos segln ls reivindicecidén 2,
caracterizgdos porque ests previsto un dispositivo de gobierno

que exrlors la posicidén del émbolo de uno de los servomotores

L]

vy sliments medio de presidén sl conducto snular cusndo el émbol
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se mueve hacis 1a cémara de presién mds 5115 de un campo de
holgura predeterminado, y/o extrae medio de presidén del conduce
to suulsr cusndo el émbolo se mueve spsrtandose la cémars de
presidn mds slls del campo de holgurs predeterminado.

5,~ Perfeccionsmientos segln la reivindicacién 1,carac~
terizsdos porque el disvositivo compenssdor de fuerzas presen-
ts para cads pslets uns pslancs asngulsr slojads en el rotor
exterior, uno de cuyos brszos estd unido articuladsmente con el
extremo de la paleta y cuyo otro brazo estd unido articulsds-
mente con un verillaje comlin psras todas las palancas dngulares,

6.~ Perfeccionsmientos segun 1ls reivindicacidén 5,cs-

por un talsdro sxisl de cadas pslets y que estén unidss srticu~
ladsmente con una pleza centrsl dispuests en el centro del ro-
tor interior.

7.~Perfeccionamientos en maquinass hidroeléctricsas
de gran didmetro, tal y como queds sustancislmente descrito en
ls presente Memoria y en los dibujos sdjuntos.

Esta Memoria consta de dete hojss, escritas s miquine
por una sole car%.

Madrid,
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