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MEMCRIA DESCRIPTIVA

El presents invento se reflere & un sistema ds embregue
para un tractor de orvgas, cuyo sistema incluye un &rbol motriz, un
primer &rbol impulsado (que es el &bol de entreda & la caja de cam~
blos, y un segundo &rbol impulsado (que es el &rbol de entrada de la
toma de fuerza), incluyendo el citado sistema de embrague un embrague
de punto muerto para acoplar el &rbol de entrada de la caja de coame
bios del tractor con el &rbol motriz, y medios de embrague adicionie
les para acoplar sl frbol de la toma de fuerza con el £rbol motriz,

Con sl témino “embrague de punto muerto®, tol como
aquf se utiliza, ss desigm un embrogue de friccifn que tiene una
palanca de mando manual dispuesta de modo gue permansce en le po-s
sicidn en 1a que se desploza tanto en 1n posicién de embrague cono
en la posicidn de desembrague. Por consiguisnts los embregues de este
tipo, gue se utllizan amplinments en los troctores de orugas, fackltan
al conductor sl disponer de una completa libertad de movimiento con
ambas manos ya esté el embrogue operante o desembragado. Be entende-
rd también que la “ooja de cembios™ o 1a gus aquf se hace refersnsia
gs Ja caja de engranajes de combio de velocidad del sistema de trase
misifn del tractor,

En los tractores de oruga conoclidos la tronanisién
del drbol motriz a 1a toma de fuerza, que sirve para la impulsifn
de la maguimria o dispositivos congctados al tractor, se obtiene
gereralmente del frbol de entrada de la caja de cambios, derivéndose
directamente el movimiento desde este drbol a trav8s de un embro-
gue de manguito interpuesto entre el embrogus de punto muerto y
la caje de cambios, o dispuesto tembién por debojo de In caja
da ceamblosa

8in emborgo um transmisidn de este tipo tiene
1z desventaja de gue 1o tome de fusrza pueds embrugarse o desembroe

garse solo cuando el embrague de punto muerto se encuentra en una
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posicifn de desembrogue. Ademds, el desumbrugue del embrague de pune
to muerto de la cojo de cambios para permitir el combio de los enw
gramjes de impulsidn del tractor tienc por resultado 1a interrupe
cifén de ln toma de fuerzn,

£l problemo tfcnico del presents invento consists en
hacer que el funciomamiento del tractor y la impulsidn de la tama
de fuerza ssan indepencientes, Un intento previc para resolver este
problema ha consistido en obtener 1o transmisién del &rbol motiiz a-la
toma de fuerza derivando el movimiento del &rbol motriz a travds de
un acoplamisnto hidrdulico independiente dispuesto en la vecindad
de la tome de fuerza. Esta solucidn, al tiempo cque es compleje y
costosa tanto desde el punto de vista de 1o fabricacidn como deste
gl punto de vista del montenimiento, implice tombidn un gran yolumen
y tlens solo una eficacic limitada,

De conformidad con el presente invento se proporciom,
por consigulente, un sistema de emhrague apropiado para un trector de
oruga, del tipo oue tlene un drhol motriz, un drbol de entrada de la
caja de camhios impulsado y un drbol de toma de fuerza impulsado,
incluyendo dicho sistema do embragus un embrogus de punto muerto
(tal como se ha definido anteriorments) para acoplor sslectivemente
el &rbol de entrada de 1n caja do comblos ol &rbol motriz, y medios
de embrogue parc ccoplar sslectivomente el drbol de toma de fuerza
impulsado ol &rbol motriz, que se corceteriza porque el &rbol de
asntrada de la coje de comblos es husco y circunda comxdlimonts el
&rbol de toma de fuarza, con respecto ol cual es glrotorio, y porgue
dichos medios de embrogue para la toma de fuerza comprendsn un @ne
bregus de friccidn axilmente interpuesto entre el &rbol motriz y el
embrogue de punto musrto de maodo que el embrogue de toma de fuerzo
es operable de forma totelmente indepencients de dicho embrog..
de punto musrto,

Un sistema e embrogus construide de conformidad con
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el presents invento tiene la ventaje du s2r extremadamente compace
to, obtenléndose une notable reduccl8n da temafio y peso al tiempo
gue se proporciord también una meyor eficacia operativa que con las
soluciones previas al problema tfcnico antes ex.uesto,

Una modalidad preferida del invento comprende un sistema
de embrague del tipo en donde dicho embragus de punto muertn incluye
medics de acclonamiento que tienen un brazo oscilants y un manguito
de mando que circunda coaxilmente el &rbol de entraca de 12 caja de
cambios y es coaxil con respecto a éste, cooperendo dicho manguita
de mando con dicho brazo oscilante de los medios de accicnamiento
parae emperiar y desempefiar dicho embrague de punto muerto, y er dun-
de el embrague de tomn de fuerza tiene medios de accionamiento
gue incluyen um pluralidad de brozos oscilantss extendidos mdinl-
mente y un collar de mando desplazable axilmente con respecto al
&rbol de entrada de toma de fuerza para efectuar el empefio y dasem~
pefio de dicho embragus de toma de fusrza, qus se caracteriza porgus
el collar de mando del embrague de tema de fusrza circunda coasdilnen—
te el manguito de mando del embrague do punto muerto y estd sdpbz#-
tado en posicifn libre del manguito de mando de embrague de punto
muerto e travds de madios de articulacifn dispusstos en los extremos
radialmente internos de los brazos oscllantes extendidos radialmers
tae

De estc modo 1a operacidn del embrugue de la toma de fusr-
za y 1a operacidn deol emkrogue de punto muerto son conpletomente ire
dependientes entre sf,

Ahora ss describird um modalidad del invento de forma
particular y.a tfiulo de ejemplo, con referencia a los dibujos que
se acompafian, en los ques

ka figura 1 es uma vista en seceifn axdl de un sistema
ts embrague de confamidad con el invento.

Lo figura 2 es una secclén transversal tomada por 1o 1fnea
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II-IT do o Figum 1,

la Pigura 3 as um secoifa trensversal towade por 1o 1€~
nea ITT=ITT de la figura 1, y

la figura 4 es um vista frontal de un detalls 1lustroe
do en las figuras 1y 3,

Con referencia. primero & la figura 1 s ropresentc un vo-
lante 10 soportado cooxilments sn.el extremo de un 4rbol motrdiz 12
del motar de un tractor de orugas, no ilustrado en los dibujose Lo
periferia de 1o cara dgl volante 10 se conecta, por medio de vistam
gos axiles 15, o uma carcasa cnular 14 en cuyo interior hueco se alo-
Ja comxdImente un embrague de punto muerto indicado de forma gencral
con 16, para acoplor el drbol motriz 12 con un drbol de entrada impuls-
sado 18 de 1a coja de welocidades del trmctor, y un embrague de fric-
cidn plano indicado de forma generel con 20, para acoplar el &riol
motriz 12 con un &rbol impulsado 22 concetado a 1a tmma de fuersa
del tractors la toma de fuerzn, no llustracdh en los dibujos, se utllie-
zn para dmpulsar maguinario o accescrios conestados al tractor en forma
de por s conoclda,

El drbol impulsado 22 de 1o tome de fuerzc estd alinecdo
aoaxilmente con el drbol motriz 12 y est? soportado en foma giroe
toria por su extremo litwe mediante un cojirmete de rodillos 24
Clojado en ua cavidad ecentral 26 del volonte 10. En 1o proximidad de
este extremo el frbol impulsado 22 tlene uma poreldn 28 provista con
ranuras axlles extermas en donde se empefian, dg forma deslizable,
ranuras axlles intermas correspondisntes de un oubo impulsado 30,

El cubo dmpulscdo 30 comportn un disco impulsado 32 qus
soporta, en sus zonas periféricas, un par de anillos 34, 36 de material
de friccidn unido a coras respectivas del disco, EL arlllo de frice
clfn 34 se enfrentn a Io superficis adyccente del volante 10, mien-
tras que el anillo de friccidn 36 se enfrenta a la superficic adyte
cante de un disco de presidn 38 soportado pare sl giro en el interlor
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de 1n carcasa 14 y es deslizable axilmeite, Lo zoma periférica del
disco de presifn 38 es atravesado axilmenite por tres tirantas axiles
espacindos angulamente 40, que son tembidn deslizables en el interior
de primera y segunda porciones anulares 42, 44 e o carcosa 14 y
tombidn pason a trevds de un ardllo dentade interiorments 46 que

estd atrapado axilmente entre dichas porclones anulares 42, 44,

El extremo de cada tirente 40 gue atraviesn el disco ds
presifin 38 est? provisto ds una porcifn filsteada sotre 1o que rbé-
cd um tuerca de blogueo y ajuste 48, mientras que el extremo opues—
to tisgns un ojo 50 que se proyscita fuem de 1o purcidn de carcasa
anulnr 44 entre un par de alstas axiles 52 comportadas par estc pore
cidn 44, E1 ojo 50 de cada tirants 40 estf articulado sntornc de uma
espign transversal respectiva 54 canportada en el extrema exbcaz‘;'lo
agharquillado 55 de une palanca oscllante extendida mdia]mant-e.éﬁ
qua pivota entorno de uma espiga transversal. 58 soportade por i’ns
aletas 52, Los brazos oscilantes 56. soportan, sn forma que se descrie
bWrd con mayor detnlle mas adelante, un collar de control 60 que cs
coaxilmente deslizable sotre sl &rbol impulsado 22,

Un resorte de copa 61, ccoplado para el giro con el disco
de presifn 38 por medio de espigms axiles 62, reacciona eldsticamen—
e contra un saliente axil anular 64 conportado por 1a porcisn 42 de
la carcasa 14, El resorts 61 actua de modo que comprime axdIments
el disco ds presifn 38 contra el disco impulsade 32 coportado por
el cubo 30, y mantisne los anillos de friccidn 34, 36 del disco
impulsado 32 en contacto, respectivamente, con la cara del velante 10
y el disco de presifn 38.

£l Aehel dmeudsndn 18 de 1o cajda de welocidodes es husco
y olrcunda coaxilmente el &rbol impulsado 22 de 1a tama de fuerza de
modo que queda libre para girar con respects & &ste. Este drhbol 18
sstd soportads de forma glratorda por su extremo libre sobrs el
€rbol impulsado 22 por medio de un buje 66 constituido por dos semi=
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cojinetes 661y 66b alojudos en ura ranic. anular 68 del drbol impul-
sacdo 22, Este extremo librs del Sriul Impulsado 18 tisne um plures-
Hdad ds ranuras axiles externas en Ins cus se empefian ranuras oxiles
intermas correspondientes comportadas por un cutho 70 de un disco
impulsado 72 del emhwegue de punto muerto 164 EL cubo 10 estf axile"
mente blogueado entre un collar 74 y un anillo metdlico Fileteado 76,
slendo ambos samportados por el drbol impulsado 18, el cubo 70 estd
acoplado pora el giro, por medio do espigas axliles 78, con un ﬁanguito
80,

El manguito 80, que se 1lustra con detnlle en lo figura 2,
tiens un perfil en forma de un tridngulo equilftero cuyos vér_ﬁ,ées
son atrcyesados por las espigas 78 y cuyos laterales tienen, cgda uno,
en um posicidn central, una proyeccidn radicl en forma de una horqui-
1ln 82 que comportn um espiga transversal 84, Entorno de cada espiga
transversal 84 plvota el pivote central de un hrozo oscllonte 86
que tiens un paso excéntirico 88 en un extremo y un rodillo S0 en su
otro extremps El manguito 80 es influenciado axilmente contre um
placa triongulnr 92 cocxdlmente dnterpussta sntre el cubo 70 y ol
collar 84 y est® acoplado, por medio de las esplgus 78, pora el giro
con este cubo 70,

los trazos oscllontes 86 estdn provistos con proyeceiones
radiales 94 gue Gooperan con proyecclonss radialescorrespondientes 96
conportadas por un manguito 98 coaxll con el drbol impulsado 18, 12 Sue
perficie externa del manguito 98 est? provisto con uw porcifn Fie
letendn en 18 que se rosct una parte de fileteado corvespondients de
un cubo 100 de un disco impulsado axilmente m&vil 102,

En ol extremo del manguito 98 opuesto a 1a proyeccidn
radial 96 se monta un anillo de ajuste metdlico filstsado 104 uéo-
olado con um plasa deo blogueo eldsticn 106 comportada por el dise
co impulsado 1024 Lo care frontal del mangulto 98 adyacente a la
proyeceifin 95 presione contra ump pluralidod de resortes helicoidales
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105, alojados en copas axiles 107 ocomportadas por el disco.lmpulsae
do 72, reacclonando de modo cqus seperen este manguito 98 y, por cone
siguiente, sl disco impulsado 102 del disco impulsado 72,

la superficie extema del cubo 100 tiens ura plurali-
dad de ranuras axlles en donde se empeflany de forma deslizable, coe
rrespondientes renuras axlles intermas cawportadas por el disco ime-
pulsado 72 y por un anillo impulsado 108 interpuesto coaxilmente entre
los discos 72 y 102, . N

Dos anillos 110, 112 de material de friccidn con-dientes

. "
L]

LI

externos empefiados con el ardillo 46 de 1o corcasa 14 se interpongn,
respsctivamente; uno entre el disco impulsado 72 y el disco impulsa-~
do 108, y 8l otro entre el disco impulsado 108 y el disco impu]:sédo
102, ;

Los rodillos extramos 90 de los brazos oscilantes 85
cooperan pon un manguito de mando 114 gque circunda de forma coam'l.
y deslizabls el drbol motriz 18, E1 manguito 114 tiene, en su ‘extres
mo préximo al brazo oscilante 86, un ensanchamiento anular 116 solre
In suparficie exterma del cual se forma uma cavidad circular lie. Al
manguita de mando 114 ss vincula un collar de mando 115 acoplado
axilmente, pero no de forme torsiomal, por medio de un cojinete
1174 sl collar de mando 115 es controlado para moverse axllmente en
forma de por sf conocida por medio de uma palanca de mando manual
119,

El manguito de mando 114 estd circundado tombifn coaxile
mente por un collar de mancdo 60 para el emhbrague 20, El collar 60
estf, en efecto; conectado rfgidomente, por medio de espigas axiles 120,
a un anillo 122, ilustrado con detalle en la figura 4, pivotado o
los extremos internos de los bruzos oscilantes radiales 56, E1 anie
1o 122 tlere tres proyecciones radinles 124 angularmente equldise
tantes entre sf, a cada um de los cuales estd pivotado un glemento
de undén axil 126 constituido por um varilla metdlica en forma de un
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gancho en el que se engancha de forma srticulada un elemonto de undén
canplementario 128 articulado al brazo oscllants correspondlents
55 El elemento de unifh complementordo 128 estf constituido por
un resorte lominar wuelto entorno de ume esplge 130 comportada pon
el brazo oscllante 55 cerca de su extremo intermo y que reccclona
plésticomente de modo que presioma esto extremo intermo contra la
core anterlor dsl anillo 122, De ests modo el collar de mendo 60 es man
tenido completoments independlente del manguito de mando 114 al que
circunda estrechomente. Lo organizocidn de articulncidn antes dose
orito pivota los brozos oscilantes pora gue giren llbrements dritorno
de las espigns 58 con el desplazamiento axil del collar dae mcndo: &0
efectundn por medio de uno palanca de mands 132 conectada a un’cow
1lax- 134 soportado por un cojinete de rodillos 136 comportads bor
ticho collar de mando 60, -
Por debajo del manguito de mandoll4 sé’f‘ija un
collor 138 de forme coaxil sobre el drbol impulsado 18, estanda»&o-
visto este collor de un anillo de materinl de friceidn 140 enfrento~
do ol collor de mando 1154

Con el empleo, durante el funcionamiento
nommetl del tractor, cl embregue des punto muerto 16 se encuentra en
la posicifn emtregadn que se 1lustra en la Figura l. En esta posi=
cién el collar de mondo 115 y el manguito de mando 114 se disponen
en las posiclones axiles awanzadas comspondienbss al empefio del
rodillo extremo 50 del krazo oscllante 86 con la cavidad 118,
En esta posicidn lo proyeccifn 94 del braze escilante 86 canprime
el disco dmpulsado 102 axiImente en In direccidn del disco impulsoe
do 72 de modo que.los andllos de friccidn 110, 112 son aprosados cone
tre los discos 724 108, 102, De este modo el giro del &rbol motriz
12 es transmitido, o través del volante 10 y el anillo 46 do la
orcasa 14y al disco dmpulsado 72 y, por consiguiente, el &rbol 18 de
In eaja de velocidades, Para obtener el desembragus del embrogue 15 sa



operat la polanca ds mando 119 de murts gue arrastre ol collar de mando
116 de nuewo axiimente (hacia 1n duseche %0l como se aprecia en la
figura l) produciendo ast el desplazomisntu axil correspondisnte del
manguito 114, con lo que permite el desempefio del rodillo extremo 19 del
'50 brazo oscilante 86 de la covidad 118. EL efecto de este desempefio
consigte én pemitir que la elasticidad del resorte 105 cousc la retruo-
cifin axdl del disco impulsado 102 dejando asf libre el disco impule-
sado 72 con respecto al &rbol motriz 12, En este posicidn axiimerite
retxraida del menguito de mandé 114 corvespondiente 21 desembrogue del
10a smbragus 16, el collﬁr de mando 115 presioma contre el anillo de -
Friccifn 140 del collor 138 fijado sobre sl &rbol 18, De este wmods
el giro dsl Arbol 18 ee frerado de modo que se redizoa el posible
efecio de las fuerzas de inercia debido al ligero frote de los anie-
Los de friceidn 110, 112 que giran continuomente, sobre los discos
15, impulsados 72, 108 y 102 y dehbido al giro do los engramjes likres de
1n coja de cambio de velocidad, lo gue podrfa ser un obstdculo para
seleccionar upa marcha, E1 ajuste del. juego entre el tisco impulscs
do 102 y los andllos de friccidn, 110, 112 puede obtenerse haci;e;r;r:io
girar el anillo de ajuste 104,
20¢ De cuanto antecede resultard evidente oue
el embrague de punto muerto 16 permite que la pulanca de maondo 119
permanezea fija tanto en la posicidn de embrague como en la posicién
do desembrogue antes descrito, permitiends asf que el operador tere
oo campletn Iibertad de movimiento con embis manos despuds de efoo=
25. tuarse la operacifin de embrogue o desembregus,
F;or lo gus respecta al embrague 20 de 1a
tama de fuerza, en la posicién de embrague ilustrada en la Figura 1,
el resorte de copa 61 rencclona eldsticomente entre la porcién 42
de 1o carcasa 14 y el disco de presifin 38 de modo que presione los
SJe anillos de friccién 34,36 del disco impulsado 32 entre el volants
10 y este disco de presién 33, De este modo la impulsidn pasa del
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frtol motriz 12 o trovés de In carcasn 14y ol diseo de prosifn 38

y el disco impulsado 32, al drbol impulsadu 22 de 1o toma de fuerza,
El desembrague del embregue 20 sa obtiene movionde 1o palanca de
mondo 132 do modo que se produzcae el desplozamiento axdl del collar
de mando 60 hacie la izquierda ol como se aprecia en ln Plgura 1,
Luego 1o fuerza axil ejercida por el collar 60 causa el giro de los
brazos oscllantes 56 y.el consiguiente desplazamiento axil, hacla In
derecha de 1a figura 1, des los tirontes 40.de modo gue s8 aleje el
disco de presifn 38 del disco impulsado 32, desacoplando asf la. >
dmpulsifn del &rbol 12 al drbol impulsado 22, Hocliendo girar los. .
‘tuereas 48 roscadas en los extremos libres de los tlrontes 40 es
posible ajustar el espaciamionto de desempefio que s@ imparte al. :
disco de presifdn 38. )

El juego entre el collor de mondo 60 del
ambrague 20 y el mangulto de mando 114 dol embrague 16 permite que
este collar 60 se desplace oxlimente sin interferir en modo alguna
gon el manguito 114, volviendo de este modo totoalmente indepentiars
te entre s el funclommiento de los dos embrogues 16, 20, 6n toe
ths los posiciones relativas de los dos embrogues,

Ay toginy Rugeuy
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Descrito sl objutu da). rreschto Lnyentu se dooln~
ran eomo nuswvas y do propia invencifn las siguientes reivindicocice
ness .

le= Perfaccionomientos en los dispositivos de embroe
gue, especinlmente aptos para tractores de orugas, del tipo ous tio-
nen un &rbol motriz, un drbol de entrads de.ln caja de engramjes impule
sado y un rbol de tona de fuerza impulsadoy incluyendo dicha’ siste-
ma de embragus un ombrague de punto musrto ('tnl como se ha definido
anteriomente) para acoplor de foma selectiva el drbol de entrada
do la coja de cambdos al drbol motriz, y medios de cmbrague para-aco~
plar. selectivamente sl &rbol de toma de fuerza impulsado al frbél mo—
triz, coracterizados porque el drbol de entrada de 1a caja de velo-
cldades (18) es hueco y circunda conxliments el @rbol de toma de
fuerza (22), con respecto al cunl se givatorio, y porgue dichos mem
tios de embrague paxa 1a toma de fusrza comprenden un embrague de
friceifn (20) axilmente interpussto entre el &rbol motriz (12} 'y €l
embrague de punto muerto (15) de modo qus el embrogus de toma de
fugrza (20) es operable de forma totnlmente independiente del citado
emtrague de punto muerto (16).

24~ Perfeccionamientos, de conformidad con la rei~
vindieacifn 1, en donde el citado embrague de punto muerto incluye
medios de accionamiento que tienen un trazo escilante y un menguito
de mando que clrcunda coaxilments el rbol de entrada de 1la caje
de welocldades y es deslizable con respecto a &ste, cooperando di-
cho manguito ds mando con dicho hrazo oscilante de los medios de oo
cionamiento pore embragor y desembtragar dicho embrague de punto leerv-
toy y en donde el emtrague de toma de fuerza tiene medios de accio-
ramiento que incluyen una pluralidad de brozos oscilantss extendi~
dos radialmente y un collor de mando desplazable axilmente con ros-
pecto al &rbol de toma de fuerzo parc efectuar el embrague y
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desembrogue de dicho emhrogue de tome ds fuiren, coracterdizados porgus
el collar de control (60) del embsogue do toma de fuerza (20) circune
m coaxiimente el manguito de mando {114) del entrogue de punto muers
to (16) y ostf soportado on posicién libre del manguito do control .

de embrague de punto muerte (114) a través.ds medios de articuli

cifn (126, 128) cispuestos en los extremos radinlmente internos de los
brazos oscllontes extendidos radiclmente.(56)

Sse Perfeccionomiontos, de conformidad con 1a roiw
vindicacidn 2, corocterizados porgue ol collor de mando (60) del
anhrague de tema de fuerza (20) est? provisto de uma pluralidad de
proyeceiones radinles (124) que soporton los elementos do undn exil en
forma de gonchos (126) en los que enpefion mecios de unifn complemontoe
rios (128) articulados o respectivos brezos oscilantes radiales (56)
cltados,

de= Porfecclonomientos, de conformided con 1o relvine
dicacifn 3, caracterizados porque dichos medios de unién complemertoe
rios (128) estén constituldos por resortes Jomimres que actusn de
modo que presionen el cltedo collar de mando (60) axiimerte contra
los extremos radialmento intemos del wazo oscilante radial asocioe
do (56)s '

Sew Parfoccionmientos o los dispositivos de embros
guee

Sogfn sc describe y reivindicn en In mresento mee
morda deseriptiva que consta do 13 pdgimsy foliadas y escritns a
mdfouin por uma sola de suUs coras.
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