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motor de bobinas de audio (VCl). La placa de base sostiene

. Hojn ném. 1

La presente invencién se refiere a dispositivos
de memoria de discos magnéticos, del tipo que comprende dos
conjuntos principales, un conjunto de diséos y cabezas (HDA
¥y un conjunto de propulsién o accionamiento que conjuntamen
te éonstituyen.un varchivo®" o memoria de disco magnético pa
fa el almacenaje de datos en un sistema de tratamiento de |

datos. El éonjunto de discos de cabeza est4d dispuesto, res-

s~

pecto al conjunto de accionamiento, de modo gque puede. geor .

sustituido en el campo sin interrupeién para los restantes

dispositivos de memoria de disco conectados 2l sistema de
tratamiento de dstos. .
Un HDA (conjunto de discos y cabezas) incluye en
general componentes tales como los discos magnéticds,‘lgs
cabezas megnéticas y los medios de carro para guiar las ca~
bezas respecto a los discos a medida que aquéllas se nuevﬁn
radialmente respecto a las pistas concéntricas de grabacién|
0 registro que hay en las superficies de los discos. Un HDA
difiere de una pila o "paguete" de discos en que una pila
de discos, en general, incluye s6lo log discos magnéiicos.
Fl conﬁunto de accionamiento o propulsidén para un
ﬁDA, en general, comprende una piezz colada que sirve de ba

se, soportada en un miembro de bastidor y sobre la cuzl va

montada la estructura magnética, relativamente pesada, del

también el conjunto HDA, ¥y sitda, o "referencia" mecénica-
mente, el DA al conjunto de accionamiento. El conjunto de
carro de cabegzas magnéticas del HDA va acoplado al motor de
bobinag de audié, que estéd acoplado al conjunto de propul~
sién de modo que las cabezas pueden ser situadas en posiciép

con exactitud, resgpecto 2z las pistas de grabacién dec los
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. discos. Ia porcién de accionemiento para una memoria del ti

ra el HD4, con el fin de asegurarse de gue el eje geométri-

tloja niam. 2

po de HDA incluye ademis un motor adecua&o, que puede ir
acoplado por medio de una correa, para haéer girar los dis—
cos del HDA, ademis de un sistema para suministrar al HDA
aire exento de contaminantes, con el fin de estabilizar la
temperatura de los diversos componentes criticos del HDA.
IEn lg patente de EE.UU. ne 4.034.41)1 se muestra
una memoris de discos, del tipo de HDA, que hace uso;ﬁé,dos
conjuntos principales: eg decir, un conjunto de discog de
cabezas ¥y un conjunto de accionamiento. Ademds, hay memeria
de discos, en las que se emplean las ensefianzas de la paten
te arriba citada y que en la actualida@ estén puestas.en el
mercado por varias empresas; tales son, por ejemplo, la mg
moria de discos tipo 3350 de IBIN; la memoria de discds tipo
8350 de Storage Technology; y la memoria de discos t{po -
3650 de lfemorex. ' |
En estas memorias o "archivos®, el HDA estd dis-
puesto con los discos segin un plano horigontal, de modo
que el eje o véstago de giro de los discos es vertical. Il
HDA esté situado en posicién sobre una placa de base subs~
tancialmente horizontal, extendiéndose el véstago de los
discos por encima de la placa de base, La plzca de base es-

t4 provista de unas superficies adecuadas de referencia paJ

co del motor de bgbinas de audio eg coaxil con los entre=-
hierros amlares de flujo del VCHM (motor de bobinas de audi
que también va sujeto a la placa de base;

Las memorias de disco del tipo ayriba indicado,
que emplean los IDA (conjuntos de discos ¥ czbezas) se ca-~

racterizan principalmente por gque los transductores magnéti

(53 3
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presente invencidn., Como se indica en la patente de Iissner
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discos correépondientes, en contraéte con lag memoriaé més
primitivas, que emplesban pilas de discos-desmontables. En
estas memorias més primitivas las pilas de discos consistfay
simplemente en un paquete de discos magnéticos apilados, y
ellconjunto de carro de cabezas magnéticas y el accionador
iban permaﬁentemente asociados a la parte de propulsién del
tgrchivo' o memoria.

Ia necesidad de aumentar las densidades de pista
y reducir la altura de exploracién de la cabeza respébtg,a
la superficie del disco imponia severas limitaciones d?.tq;
lerancia tantoa les cabezas como al disco cuando no estaban
permanentemente ascciados entre sI, como sucedfa en e11§aso
de la primitiva configuraci&n de dispositivo o unidai de ac
cionamiento de discos y pila de discos. Para evitar los cog
tes de manufactura gque estas severas tolerancias impondrfan
a una configuracién de pila de discos y unidad de discos,
la técnica ya conocida sugerfa la construccién de un médulo
de datom, en el gque las cabezas magnéticas y el carro estu-
viesen permanentemente asociados a los digcos. Un médulo de
datos de este tipo, y su estructura de accionamiento de dig
cos asociads, se muestren en la patente de EE.UU. n® 3.973.

273 (de Iissner y col.), cedida al mismo cesionario de la

y col.y la bobina del motor de bobinas de audio, gque funcig|’
na situando en posicién las cabezas magnéticas en una pistsg)
de datos seleccionada para acceso, estd permenentemente asQ
ciada al motor de bobinas de avdio de la unidad de aceiona-
miento, previéndose unos medios de acoplar automdticamente

una prolongacién de la bhobina al conjunto de carro de cabe-
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nocida viene sugiriendo la configuracién de unidad HDA re-
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de accionamiento, EL médulo de détos ¥y su unidad asociada
estdn construidos de tal modo gue un operédor no particulary
mente adiestrado es capaz de sustituir fécilmente el médu~
lo de datos, lo que permite al usuario mentener uns canbi-
dad substancial de datos "fuera de linea" y, cuando se re-
quiera un juego‘particular de datos, colocar simplemenfe

ese médulo de datos en el sistema, de manera muy seméjante

’

a la del uso de las pilag de discos ya conocidas.

El coste de mantenimiento de datos "en lfneu", me
dido en funcién de coste por baterfa de bitios, dismizmye,
naturalmente, al aumentar la densidad de pistas y la densi
dad line2l de grabacién de un disco, Esva reduccidén en el
coste de almacenaje por bateria de bitios, més un amiento
en la aptitud o capacidad de un sistema dado de tratamien-
to de datos para manipular los datos con mayor rapidez y eco
nomia, mis el deseo, por parte de los usuarios, de afiadir
nuevas aplicaciones al sistema de tratemiento de datos, es
lo que ha animado a los usuarios y a log proyectistas de sig
temas a mantener més datos "en linea', en contraposicidn a
1é préctica ya conocida de cergar o introducir datos "fuera
de linea" en el sistema, por medio de la pila de discos y

log médulog de datos. Como consecuencia, la técnica ya co~

presentada por la.patente de EE.UU. no, 4,034,411, antes
mencionada. )

El HDA, como alll se describe, csté congtruido de
modo que la bobina del VCI estd permanentemente agociada al
HDA, ¥ que de la unidad propulsora o de accionamiento de la

combinacién se ha eliminado el aparato que habia en ella pa
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—-ra ayudar 2] operador a cargar automatlcamenbe el "médulo

de datos"., En tal digposicién, el HDA es todavia sustitui-
ble, y el pnroyecto trata de hacer que el IDA pueda ser sug
tituido en el campo por un técnico de mantenimiento o sér-

vicio, ¥y no por un operador. Una ventaja adicional de tal

rancia de la memoria, 'y generalmente se fabrica en un am-

empleo de unog componentes que pueden montarse en ambiertes

de conjuntos electrénicos de tipe més usual,

sideracién muy apreciable es la del tiempo que se invierte

tor de bobinas de audio invierte en efectuar una operacitén

déndola desde el cilindro o pista en curso hasta un nuevo
cilindro o pista, mis el retardo rotacional para un regis-
tro o grabacidén particular situado en la pista de registro
que se va a hacer girar bajo la cabeza magnética, una vez
situada ésta en posicidén sobre la mueva pista.

Los tiempos de bisqueda son, en los "archivos™ o
memorias comerciales actuales, del orden de 20 a 30 milise
gundos, lo que todavia es relativemente rmcho comparado con

el tiempo que el archivo invierte en leer o inscribir un re

disposicién es la obtenida en la mamufactura de tal memorias
0 "archivo", puesto que el HDA conticne substancialmente la

totalidad de las partes o piezas mecénicas de estrecha. tole,

biente del tipo del de una "sala limpia". La porcidn restan

te de la unidad de accionamiento, por otra parte, implica el

Si bien el volumen de datos almacenados en uha me
moria de discos es una consideracién importante desde el puy

to de vista de un sistema de tratamiento de datos, otra con

en obtener acceso a tales datos. El tiempo de acceso compreq

de, en general; el perfodo gque el accionador, excitador o mg

de bisgueda: esto es, en mover una cabeza magnética trasla :

vew .
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- glstro dado, Como consecuencia, desde el punto de vista de

tog., Tal configuracién es la representads por la patente de
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un sistema en el que se requiera efectuar diferentes graba
ciones, en secuencia, en distintos cilindios 0 pistas, las
operaciones de bisqueda consumen una cantidad substancial
de tiempo., El comportamiento funcional del sistema podris
hejorarse, en general, si fuese posible disponer dos accio
nadores independientes o por separado, que fuviesen acceso
cada uno a la mitad de la cantidad de datos, puesto éﬁé-eg
tonces serfa posible superponer las operaciones de bisqueda
¥, con ello, reducir el tiempo de espera para due el wicte-
mo. de tratamiento de datos obtuviera acceso a los datos re
queridos para efectuar su operacién, S
En algunas aplicaciones de tratamiento de datog,
la dnica opcién disponible para un usuario, cuando el ren-
dimiento global del sisbtema estd limitado por los tizmpes
de bdsqueda, es la de agreger memorias adicionales, puesto
que es la tnica manera de que se dispone para Obtener ope-
raciones de accego adicionales al nivel actuzl de los tienm
pos de acceso y las densidades de registro magnético. Zsto
implica un mayor coste en memorias, ¥y requiere mayor espa~
cio fisico para alojar la instalacién,
Ta técnica ya conocida viene sugiriendo el empleo

de memorias de discos fijos con accionadores miltiples, pa
ra superponer las operaciones de acceso a juegos de datos

contiguos en el mismo disco, o a los mismos juegos de da~

EE,UU. mSmero 3.025,710. Ahora bien, la configuracién de eg
tas memorias de discos fijos es tal que no se prevé la sug
titucidn de los discos megnéticos sin un desmantelamiento

completo de la memoriz, en contraste con la configuracién
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~ que hace uso de dos conjuntos principales por separado} tal
como la del ﬁDA y el conjunto de accionamiento, .

La presente invencidn evita el problema de desman
telamiento antes citado, habilitando para ello una configu-
racién dc HDA y unidad de accionamiento compacta en la que
el HDA emplea dos conjuntos de carro de cabezas por separa
do, independientemente activados o puestos en funcionamien
t0, cada uno de los cuales va asociado a un Jjuego de dis— '
cos diferente y va movido, independientemente del otro,'por‘
el accionador que estd montado en el conjunio de acciénﬁ-
miento o propulsi6n de la memoria. Los discos estdn monta- .
dos en un eje comin y dispuestos verticalmente en el EDA,
El uso de dos accionadores por separado para obtenér'acééso
a datos en un mimero dado de superficies de disco permite
aumentar la densidad de pistas de cada juego de superficies
de disco, porque es posible emplear carros mis pequefios, lo
que permite un control més preciso de los conjuntos de cabe
za y brazo asociados a cada carro.

La porcién propulsora comprende una placa de ba-
se que, en la parte anterior o frontal, ftiene un perfil de
seccién recta en U, en general, para asi dar acomodo a la
parte inferior del 1IDA, y que rodea la mitad inferior de]ps-
discos verticélmente dispuestos. La parte anterior de per-
fil en U esté abierta para dar acomodo a la parte o seccibn
inferior del HDA al ser introducida en el digpositivo pro-

Vpulsor'en direceidn horizontal. Los bordes superiores de la
parte anterior de la placa de base en U estén ideados y cong
truidos de modo que ofrecen medios para referenciar el HDA
con la estructura de accionador montada en una plataforma

posterior enteriga de la placa de base, 1o que permite mon
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parte posterior plana de la placa de base donde va montado
el accionador. El fondo o parte inferior de la parte fron
tal de perfil en U se extiende en general hacia arriba hag
ta el borde delantero o de ataque de la plataforma poste-
rior, ofreciendo un espacio adecuado para el motor del vis
tago & dando ung robustez adicional a la placa de base, El
motor estd montado de manera basculante o mediante pivote
en la parte inferior de la plataforma posterior de la pla~-
ca de base, con su eje geométrico paralelo al véstago o eje
de discos, Fl motor estd acoplado al eje de discos por me-—
dio de un par de poleas y de una correa de transmisidn, que
se hallen en un plano perpendicular al eje de discos y ol
4rbol del motor. El lado opuesto del &rbol del motor mueve
el ventilador para el sistema de suministr6 de aire. Logc copm
ponentes del sistema de suministro de aire, tales como el
filtro absoluto y la conduccidn que va desde el filiro 2l
HDA, estén reunidos debajo de la placa de base., La coloca-
cibn relativa de todos estos comporentes coniribuye a que
la disposicién de la memoria de discos sea compacta y de po
co volumen. |
Los carros del IiDA estdn colocados en posicidén

de modo que log transductores se mueven a lo largo de una

sicién normal al 4rbol o eje de discos y se hallan situa~

dos en un plano substaencialmente paralelo al plano de refe
rencia establecido por log bofdes superiores de lag placa de
base de perfil en U. Los carros estén situados en posicién
entre'el eje geométrico del vishago de discos ¥y el acciong

dor de la unidad de propulsidn, 1o que permite al HDA ser
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- cargado o0 introducido en su posicidn operative medianpe un
movimiento del HDA en direccitén ho}izontal, paralela a es~
tos ejes geométricos. Tal disposicién permite al HDA quedar
operativamente colocado en posicién en el dispositivo o.cog
junto de accionamiento, con sélo ajustar un mimero minimo
de componentes en el conjunto de accionamiento, tal como el
de las conexiones eléctricas al DA y la correa de tfansmi—
sibn. N
' Poi todo ello, es objeto de la presente inveﬁcién
reslizar una memoria de discos compacta, del %ipo de confi
guracién coﬁ HDA y unidad de acclonamiento, en la quelel
EDA estd provisto de dog conjuntos de carro de cabezas que |
se hacen funcionar independientemente de la unidad'y obtie
nen acceso a discos diferenfes montados en un eje codn,

Otro objeto de la presente invencién es el de rea
lizar una memoria de discos compacta, del tipo de configura
cién con HDA y unidad propulsora, en la gue el conjunto pro
pulsor estd caracterizado por una placa de base de perfil
en U para soportar el HDA, quedando 1z mitad inferior del
HDA, que rodea los discos verticales, dispuesta dentro de
la placa de base de perfil en U.

Otr& objoto més de la presentc invencidn es el de
realizar una memoria de discos compacta que comprende unos
discos verticales y dos carros de acceso de cabezas por sg
parado montados en un HDA, ‘referenciado éste a una placa de
base de perfil en U del conjunto propulsor, en la que el mo|
tor de accicnamiento o propulsibn del vAstago de discos eg
t4 montado con su eje geoméitrico parelelo al vistago de dig
cos, por debajo de la estructura magnética del motor de bo

binas de audio; ¥y en la que el ventilador para el sistema
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—de suministro ée aire al HDA est4 montado en el 4rbol del
motor de accionamiento del véstago.

Otro objeto de la presente invencidn es el de reg
lizar un conjunto HDA de carro doble, en el gue los carros
se mueven independientemente a lo largo de unos trayectos
. ﬁaralelos separados a cierta distancia que se extienden nor
malmente al vAstago o eje de discos y estdn dispuestos del
mismo lado del véstqgo.

_En los dibujos ad juntos,

- "la figura 1 representa una vista general de un
grupo de memoriazs de discos realizadas conforme a la presen
te invencién;

-~ la figura 2 es una vista en perspectiéa que
ilustra la disposicién de HDA y unidades de accionamicnto
de discos para una de las memorias de discos representadas
en la fig. 1;

« la figura 3 es uns yiéta en perspectiva del con
junto HDA bipartito de la fig. 2, e ilustra la posicibn de
los dos conjuntos de carros y vias;

. - lag figuras 44 y 4B son unag vistas en perspec
tiva que ilustran los detalles del panel frontal de cubier-
ta del I1ID4; .

- la figura 5 es una vista en perspectiva de la
gstrﬁctura magnética y de plaéa de bage de perfil en U, del
conjunto propulsor de la fig; 25

- la figura 6 es una vistg laoteral esquemitica
de la memoria de discos de la fig. 1, e ilustra los diver-
sos componentes del conjunto propulsor y el trayecto de ciy
culacién de aire que recorre el conjunto HDA desde el con~

junto propulgor;
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- la figura 7 es una vista en perspectiva que
ilustra los ﬁiversos componentes dél sistema para suminié—
trar aire, exento de contaminantes, al HDA; y

-~ la figura 8 es una vista que ilustra la posi-
cién y alineacibén de varios ejes geométricos verticales y
superficies'de referencia en los conjuntos propulsor y HDA.

La fig. 1 representa una bateria de cuatro unida
des propulsoras 10 de discos, realizados cada uno con éfrg.
glo a la presente invencidn., Tal como se indica en la fig.
1, la tapa o cubierta frontal 11 y la parte superior 12 de
la unidad prqpulsora 10A se han desprendido, para most?ar ;
el HDA 13 y 1la parte frontal 14A de la placa de base-d4e.per
fil en U. La placa de base egtd fijada; por medio de uns
montura antichogue 17, a unos miembros de bastidor 15 ade-
cuados, que se extienden en torno al perimetro de la placa.
de base, y a los cuales van fijadas las tapas o cubiertas
de la méquina.

Como se'indica en la fig., 1, el HDA 13 se retira
de la unidad 104 haciéndolo resbalar o deslizarse respecto
a la parte frontal 14A de la placa de base, en un plano ho
rizontal y en direccidén normal a la tapa frontal, segin lo
indicade por la flecha 16, A

Ta fig. 2 ilustra con mgyor detalle los componen

‘fes principales de la memoria de discos representada en la

fig, 1. Como se ilustra en’la Ffig. 2, la unidad propulsora
comprende el HDA (conjunto de discos de cabezes) 13 y la

placa de base 14 de perfil en U, en uniln de los elementos
componentes del sistema 20 de suministro de aire y del mo~
tor 21 de bobinas de audio, ¢ frecuencia vocal., Los compo-

nentes del HDA 13, y su disposicidn, son los que se deseri
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F-birén primero en relacidén con las figs, 2...4B., Como se in

dica en estas figuras, el HDA comprende en general un miem
bro de bastidor 23 que, en la forms de ejécucidn preferida,
consta de dos partes 234 y 23B que, substancialmente, ro-
dean a una pluralidad de discos magnéticos 24, habiléndose
representado en silueta dos de los discos, con lineas de
trazo interrumpido. Los discos van montados, a cierta dis
tancia de separacién entre si, eh un vistago o eje dé di§
cog (no-representado) cuyo eje geométrico 25 se extiendec en
un plano substancialmente horizontal. Cada parte o purcitn
23A y 23B de bastidor va provista de un cojinete de eje de
discos, para soportar el Arbol del véstago o eje de discos.
En las figs. 2 ¥ 3 se representa uno solo (el 26B) de es-
tos cojinetes. El otro cojinete (el 264, no represenbaﬂc)
va situado de modo correspondiente en el miembro 23A de bag
tidor.

Los miembros de bastidor 234 y 23B pueden ensamn-
hlarse en un dispositivo o dUtil auxiliar adecuado que ase~
gure que el eje geoméirico 25 del véstago de discos queda
normal a losg cojinetes 26A y 26B de ambas mitades del bag
tidor del HDA. Como variante, en la operacién de montaje,
puede emplearse una pareja de pasadores de pogicionamiento

o clavijas 30 y 31 para mantener en posicidn, uno respecto

al otro, los miembros de bagbtidor mecanizados con exacti-

tud. La clavija 30 de la parte inferior del HDA (figura 3)

y la clavija 31 (representada en la fig. 2) alinean entre

sl ambas mitades 26A y 26B del bastidor del HDA. Una ram~-
ra 33 de clavija (fig, 2) asociada a2 la clavija 31 permite
cierto grado de movimiento entre lag dos mitedes, para fa-

cilitar la introduccidn de las clavijas. Una vez adecuads




e Bt &

ure s e, oo,

AMamrian, - Ssere

e e

s dbraiy -

Snrdsd e b b

PR R

e Skt o

PPN P

[P NP SRS D

10

15

20

25

30
01020

Hoja nGm. 13

- mente alineados los miembros de bastidor 26A y 26B con el

eje geométrico del vistago de discos, loé dos miembros de |
bastidor se sujetan entre si por unos medios adecuados, ta
les como unos pernos o tornillos 35.

como se ilustra en la fig. 3, el HDA incluye ade-
més una pareja de conjuntos de via y carro de transductores
37A y 37B, que se representan retirados del HDA para dejar
al descubierto las porciones de.via del conjunto. Losfﬁdyp
Juntos 3TA y 37B de carro y via repregentados son similares
al descrito en la patente de EE.UU. n?. 3.838.455, y:pué%
den emplearse en la presente disposicidn para desempefiar la
funcidén de situar en posicidn difercentes Jjuegos de trans-
ductores magnéticos respecto a distintos juegos de'digqos
24 colocados en el eje de védstago.

la parte 40 de via redonda de cada conjunto de ca
rro va sujeta a su miembros de bastidor 23 respectivo de
tal modo que el eje geométrico 41 de la via se halla situag
do en un plano comin al eje geométrico 25 del véstago de
discos, y es normal a dicho eje geométrico 25 del vastago.
Los ejes 41 de las vias redondag, por lo tanto, son parale
los entre sf y fun;ionan haciendo que los carros respecti-
vog se mevan a lo largo de unos trayectos paralelos vy se—

parados entre si a cierta distancia. Los carros 37, tal co

mo se representa en la figura, son cada uno de forma o per

fil de L y, como se describe en la patente de EE,UU., no,

.- 3.838.455, son portadores de un grupo de cdnjuntos de bra-

%0, cada uno de 1os cuales incluye una pareja de transduc-
tores 38 pars cooperar con una de las superficies de un dg
terminade disco magnético 24. Al lado o cogtado de cada ca

rro, de perfil en I, opuesto & los brazos de caberas o de
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45B estén provistas de unos conductores 47 que van conectz

Hoja num. 14

una bobina anular 45 destinada a ser introducida en una cg
vidad anular de entrehierrc de flujo corresvondiente del
excitador o motor de bobinas de audio, montado en una pla
taforma de la placa de bage de perfil en U y que se descri
bird mas adelante con maybr detalle en esta Memoria,

El HDA 13 estd ademds provisto de medios adecuva~
dos para referencia? el conjunto HDA al conjunto proéﬁléor
de manera que las.bobinas 45A y 45B entren en relacidﬁ; de
manera operativa, con la estructura megnética que va perma
nentemente fijada al conjunto exeitador o proyulsor.eiﬁ

Los medios de referenciar, como se indica en los
dibujos, comprenden una pareja de patillas 50 y 51'(no Pe-
presentadas) y un pasador de posicionamiento 53, que coope

ran con una guia de referencia 54 y un cono de referencia

55 (fig. 5) dispucstos en el conjunto propulsor., La funcién '

de estas patillas y gula de referencie es ginilar a la de
la gula representada en las figs, 2 y 2A de la patente de
EE,UU, ndmero 4,034.411l. La funcién del pasador o espiga de
posicionamiento 53 y del cono de referencia 55 es semejan-
te a la de 1a disposicién ilustrada en la fig. 34 de dicha
patente de BE.UU. ne. 4.034.411, Pueden también emplearse

otras disposiciones de referenciar, o situar en posiciédn,
Como se.indica en la fig. 3, las bobinas 454 y

dog & unos terminales dispuestos en un panel 43 de tapa fro
tal, el cual va fijado a la abertura 60, rectangular en gg
neral, del HDA. Cada conjunto de brazo de cabezag incluye

también el cable flexible 42 gque va fijado a una placa 55

1)
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- de circuito impreso (fig. 4B), montada en el panel frontal

43 que se describird ahora en relaciébn con la fige 4A. An-
tes de dejar la fig. 3, es de notar que el HDA va también |
provisto de una estrecha lumbreras 66 de admisién de aire,
hacia la parte inferior de los miembros de bagtidor, cuya
funcibén se describiréd en relacién con las figuras 5 y 6 y
con el sistema de circulacién de aire de la memoria de dig
cos, B ' :j:}

El panel frontal, representado en las figs. 4A ¥
4B, tiene la'mismé configuracién general que la aberhurs 60
de entrada al HD4, ¥y va sujeto al mismo por medio de unos
tornillog 67. El panel 43 puede estar hecho de a2luminio.y
va provisto de dos aberturas %2 ¥ 73, rectangulares én ge-
para el HDA, y concuerda y se acopla con uha estruetuzrs -de
conduccidén adecuada del conjunto propulsor. La abertura 73
estd parcialmente cubierta por uvna placa T4 de pantalla mag
nética que hace tope con la estructura magnética del propul
sor. La pantalla 54 estd hecha de dos piezasg, con el fin de
situar unas aberturas 75 en torno a las prolongaciones 44
del miembro de soporte de bobinas fijado a los carros 37.
La superficie interior del miembro de panel 43, como se in

dica en la fig. 4B, esté provista de unos conectadores ade

cuados 76, 77 y 18 de bloques de terminales, para fijar los

cables 42 para 1as.cabezas magnéticas y log cables 47 de la
bobina; antes descritos., Z1 bloque de terminales 76 es para
las seflales que van a 10s transductores, & los bloques TT

y T8 son para suministrar sefiales desde el propulsor o ex-
citador a las bobinas. Los bloques 77 y 78 se acoplan auto

méticanmente con un hlogue complementario 79 situado en el
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— conjunto propulgor, cuando el HDA estd en su posiciédn de
trabajo. El bloque de ferminales 76 va conectado con un cg
ble flexible 80 procedente de los circuités electrénicos
del excitador o propulsor.

A contimuacién se describird, en relacién con la
fig. 5, el conjunto propulsor caracterizado por la placa de
base de perfil en U,

La fig. 5 ilustra principalmente los detalles de
la placa de base i4; de perfil en U, y la montura de 15*35-
tructura de motor 21 de bobinas de audio. Tal como se repre
senta, la placa de base 14 tiene una parie frontal o ante~
rior 14A que tiene en seccibn recta un perfil de U en gene
ral. La parte posterior 14B puede tener también un perfil
de seccién recta en U, pero de una profundidad considerzble
mente menor, de modo que se prevé una placa 14C para la es-
tructura magnética 21, El fondo o parte inferior de la sec-
ci6én frontal 144 de perfil en U va unido al borde delantero
o de ataque de la parte de plataforma 14C, por medio de la
parte o seceién 14D, En la préctice, la placa de hase es
una pieza fundida, de modo que ftodas las partes o secciones
érriba mencionadas son enterizas, como se ilustra en silue-
ta en la fig. 6.

La placa Qe base 14 estéd provigsta de unas montu-
ras antichoque 81 adecuadas, con las gque se monla la placa
de base en el bastidor 82 de la migquina. Ademds, la fig; 5
ilugtra con mayor detalle los medios de referencisr dispueg
tos en la placa de base, que cooperan con los medios de re
ferenciar dispuestos en el HDA para elinear adecuadamente
los dos conjuntos., Tol como se indica en los dibujos, los

blogues de gufa 54 y el blogue de cono 55 de referencia pro

LA
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—~ porcionan unos medios de referenciar adecuados,

La estructura magnética él reyresentada en la fig
5 comprende un motor de doble bobina de audio, a frecuen-
ecia vocal, de accionamiento, En la solicitud de patente
afin, ne, de serie 849,134 (de Patel), presentada el T de
noviembre de 1977 ¥ cedida- al mismo cesionario de la presen
te invencidn, se ilustra un motor accionador, de doble bo-
bina de audio con imanes comunes, que puede emplearsé:ééra
degempefiar las funciones del motor 21 de bobinas de a&&io
repregsentado en la fig. 5. Como variante, pueden empiéa?se
unas estructuras magnéticas de bobing de audio por separa-
do, pera cooperar con las bobinas 454 y 45B del conjunto
HDA. Il borde frontzl de forma ovalada de la estructura mag
nética 21 estd provisto de una junta 84 adecuada que’pro~
porciona un cierre hermético del conjunto HDA 13 respecto
a esta superficie, y permite que el aire que est4 escapan~
do del IDA enfrie también las bobinas 45 en los dos entre-
hierros de flujo anular formados por las piezas polares cen
trales 85.

Finalmente, la placa de base estd provista de una
montura de motor 86 que se extiende hacia abajo, en cada la
do de la parte posterior 14B de la placa de hase, pera po-
der montar de manera pivotante o basculante el motor del veg
tago de discos, con su eje geonétrico paralelo al eje geo-
métrico 25 del vAstago de discos, cuando el conjunto EDA 13
egté en coincidencia en el conjunto propulsor o de acciong
miento de discos. El montaje del mofor por debajo de la pla
taforma posterior 14C de la placa de base contribuye a dar
relativamente poca alturs total a la memoria de discos.

Un sistema adecuado de correa 87 de transmisidn
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- por poleas, ilusirado en la fig. 6, acopla el eje del vis-
tago de discos al eje del motor, Il motor 88 esté solicitg
do por accién de resorte en torno a su eje de pivote 89, poj
medio de un muelle 90, para permitir la introduccién de.la
correa 91 por encima de la polea central 92 cuando se esté
fijando el HDA al conjunto propulsor. E1 maelle 90, por me-
dio del sistema de correa 87, mantiere también el HDA 13 so
licitado contra el cono de referencia 55. Si para el HDA-13
se requiere una fuerza adicional de solicitacién, pue&é*eg
plearse cualquier disposicién externa adecuada de solicita
cién ya conocida en la téenica del ramo,

La fige 7 ilustra también el sistema asociado al
conjunto propulsor para suministrar aire, exento de'cqnxa—
minantes, al conjunto IHDA y para devolver el aire de égbe,
Tal como ge representa, el gistema, en traﬁajo, es fundg-
mentalmente un sigtema de bucle cerrado, si bien, de desear
se asl, puede emplearse un sistema de bucle abierto. Como
se reconoce en la técnica del ramo, una de lag funciones del
sistema de suninistro de aire es la de mantener los discos,
los conjuntos de brazo de cabezas, la placa de base y los
carros a una temperatura substanciglmente constante, unos
respecto 2 otros. Bato resulia basgtanie importante cuando
las dengidades de pista son superiores a las 200 pistas por
centimetro, y en el conirol de pdsicionamiento del sistema
de acceso se emplea una superficie de servo dedicada. Si los
diferentes discos 24 no estén sujetos a la misma femperatu—

rra, exigte la tendencia a que unas pistas,.del mismo cilin-

dro, se desvien o desalineen regpecto a otras, puesto que ex
perimentan diferentes magnitudes de dilatacién térmica. La

colocacidén de losg digcos 24 en un plano verticgl permitc una

e

x
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-~ exposicién més uniforme a la corriente de aire entranﬁe'y
ofrece una uniformidad de temperatﬁra mucho mayor por todo
el HDA, respecto a los conjuntos RDA en que los discos gi-
ran en planos paralelos horizontales.

Los componentes principales del sistema de sumi-
nistro-de aire se ilustran-con detalle en la fig. T. Como
en ésta se indica, el ventilador 93 ticne un rodete o miem
bro impulsor (no representado) provisto de una envolVénﬁe
usval de forma espirai 5 de caracol. La salida del veﬁfilg
dor 93 va conectada a la lumbrera 66 de entrada de airefdgl
HDA 13 por medio de un conducto 94 que incluye el filtro ab.
soluto 95 y ﬁn miembro adecuado 96 del tipo de una tobera.
El conducto 94 con la tobera 96 y el filiro absolufo"QSipug

den estar dispuestos para moverse ligerameate durante €l mo

de emplearse una junta flexible 97, como se indica en la fij
6, entre la ‘tobera fija 96 y la envolvente movible 93, pueg
t0o que el rodete del ventilador va directamente fijado al
eje del motor basculante 88,

Los restantes componentes del sistema de suminis-
tro de aire son log dos conductos 97 y 98 de retorno de ailrg
Bl conducto 97; que tarbién puede verse en la fig, 2, se ex
tiende a partir de la sbertura 72 del HDA, definida por la
placa de cubierta 43. Se prevé_una junta de obluracién 99
adecuada para tener un cierre hermético del conducto 97 con

el HDA. El conducto 98 se extiende desde la parte inferior

ticada en la placa de base 14, como ge indica en la fig. 6,
vy hasta el costado del conducto 97. El conducto 97 estéd fi

jado al centro de la envolvente 93 del ventilador por medio

vimiento de pivote, o de giro parcial, del motor; o bien ug

de la estructura magnética 21, a través de una abertura prag

3
he
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- de un fuelle, paras dar acomodo al movimiento de la enyolw

vente 93 respecto al conducto estacionario 97, cuando se hg
ce pivotar al motor 88,

El filtro absoluto 95, representado en las figs,
6 y 7, dispuesto en el conducto 94 entre la salida del ven
%ilador y la tobera 96 de entrada, es para suministrar aire
exento de contaminentes al HDA.

Lg fig. 8'es una ilugtracibn para mogtrar léﬁﬁe—
lacibn existente éntre los diversos ejes geométricos y?plg
nos de referencia cuando el HDA estéd adecuadamente inse@tg
do o introducido en.el conjunto propulsor de discos. g{ﬂ

El eje 25 representa el vistago o cje de discos,
que esti en un plano horizontal. Los diécos 24 estén'repgg
tidos a cierta distancia de separacién a lo largo de eate
eje, de modo que sus superficies son normalcs al eje geomé
trico.25 y perpendiculares al plano B. Los miembros de co-
Jjinete 26B son coaxiales con el eje 25, y se hallan en los
planos C y D, paralelos a las superficies de los discos, Lo%
ejes 41 de las vias redondas son paralelos eatre sl y cor-
tan al eje 25 de log discos con un dngulo de 909, halléndo
se en un plano B que es horizontal. Los medios de referen-
cia dispuestos en el propulsor, en cooperacibén con los :e-
dios de referencia que hay en el HDA4, establecen 21 eje geo
métrico 25 de discos eﬁ un plano horizontael, asegurindose
con la disposicién de pasador y cono gue los miembrog de vig
estén bambién en este plano horizontal. Zl movimiento de og
cilacién alrededor de un eje normal al plano horizontal es-
t4 controlado por.la distancia de separacitér entre los blo
ques de guia 54 que hay en la placa de base 14 y las pabti-
1llas 50 del HDA 13.
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Los ejes FF y GG corresponden al eje de losAimar
nes de polo central o entrehierro de fluﬁo amlar 85, ¥y son
coaxiales con los ejes geométricos de las bobinas 45 aso-
ciadas. Estos ejes pasan por el cemtro de gravedad de los
respectivos conjuntos de carro 37, lo que tiende a reducir
todo movimiento de flexidén que se introduzca en los conjun
tos de carro 37 durante los periodos de répida aceleracidn
y deceleracién, .

El eje 89 representa el eje geométrico del ﬁb%or,
en torno al cual se hace bascular o pivotar éste, y ol eje
KK representa el eje geométrico del &rbol del motor 88,.Es:
tos ejes son paralelos al eje geométrico 25 del Qéstago;o
gje de discos, permitiendo colocar el sistema 8§ de do?fea
de transmisidén y poleas en un plano normal tanto al gjé}del
véstago como al eje KK del motor, ‘

Para las personas versadas en la materia resulta
r4 evidente que en la forma de ejecucién preferida pueden
hacerse ciertas modificaciones sin apartarse del espiritu
de la invencién ni salirse del &mbito de las reivindicacio
nes finales., Por ejemplo, la disposicién de la placa de bg
ge 14 de perfil en U y la estructura magnética 21, y del
sistema 20 de suminigtro de aire, no depende necesariamente
de que la estructura magnética 21 sea capaz de recibir un
HDA 13 de dos carros.

Asimismo, cuando se emplee un conjunto HDA 13 de
dos carros, los dos carros 37 independien#es ¥y la estructu
ra 21 de imanes del conjunto propulsor o excitador, como se

ha indicado, intervienen en lz estructura interfacial de en

flujo y bobinas podria modificarse de acuerdo con las ense




o it S8 i

[RcF L NSTIPIeY

S

[ SRS PO CIR ey - SO

10

15

20

25

30
01020

Hoja nam, 22

- flanzas de la patente de EE,UU. n¢., 3,853.415 (de Barnard ¥
cole), cedidé al mismo cesionario ﬁe la presente invenci&n.
En tal modificaciébn, las bobinas.45 ge hallarian entonces
permanentemente asociadas al VCM 21, y una prolongacidn de
cada carro 37 iris acoplada a una prolongacién de las bobi
nas 45, como se indica en la patente arriba mencionada.
Asimismo, se sobrentiende que podria emplearse un
gsistema de freno adecuado para decelerar los discos rgfétof
rios cuando se desconectafa la energla de la unidad pibpu;

sora de discos 10, R

-

-
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- REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia y mueva, que se

preseﬁtan para que sean objeto de esta solicitud de Paten-

recogen en las reivindicaciones siguientes: Lo

18. Una memoria de discos perfeccionada, cue com

conjunto propulsor o de accionamiento de discos, siendo di
cho conjunto HDA séparable unitariamente de dicho coxjunto
un vistago para montar dicho o dichosg discés, un basfiﬁcr
para soportar dicho vAstago para la rotacidén de dicho 6 ai
chos discos en torno a un eje geoméirico que es substancial
mente horizontal cuando dicho conjunto HDA egté en posicidn
operativa en dicho conjunto propulsor, unas unidades de ca-
rro primera y segunda de transductores o cabezas magnéticas
cada una de las cuales unidades comprende una porcién mévil
de carro y una porcién estacionaria de via y por 1o menos
un miembro de brazo de cabezas fijado a cada una de dichas
porciones de carro, unos medios de montar dichas poreiones
de via en lados opuestos de dicho bastidor, con el fin de
hacer que las respectivas porciones de carro se muevan a 1o
largo de unos trayectos paralelos que son‘normales 0 perpen
diculares al eje geométrico de dicho végtago, paralelos a
dicho plano horizontal y estédn dispuestos a lados conira-

riog de dicho o dichos discos, de tal modo que los respec-

te de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son los qué:se.

prende un conjunto de discos de cabegzas (conjunto HDA)?X un;

propulsor y comprendiendo por lo menos un disco magnético,'
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- tivos miembros de brazo de cabezas pueden colocarse en po-
sicidn, indeﬁendientemente uno de 6tro, en relaciones de
transduceibén con las caras o supérficies opuestas de dicho
o dichos discos, comprendiendo dicho conjunto propulsor una
placa de base que tiene una seccibn recta de perfil en U en
la cual ests situada una parte de dicho conjunto HDA, por &g
bajo de dicho plano horigzontal cuando dicho HDA se halla en
posicidén operativa en dicho conjunto propulsor, unos @ééios
magnéticos o de imanes de bobinas de audio montados enzdi~
cha placa de base, unas bobinas primera y segunda permansn-
temente asociadas a uno de.dichos conjuntos, y unos meiios
separados, acﬁplados entre cada porciébn de carro Yy ungfda ai
¢has bobinas de audio, para producir el movimiento de:dichae
porciones de carro independientemente una de otra, en res—
puesta a unas sefialeg separadas suministradas a dichaélﬁob;
nas de audio respectivase. :

28, La memoria de discos de la reivindicacidn 12,

de discos magnéticos, incluyendo dicha primera unidad de ca
rro una pluralidad de miembros de brazo de cabezas fijados
a dicha porcién de carro para situar en posicidén las cabezas
en diferentes superficiés de disco de dicho primer grupo, in
cluyendo dicha segunda unidad de carro otra pluralidad de
miembros de brazo de cabezas fijados a su citada porecidén de
carro para situar en posicidn las cabezas en diferentes su
perficies de disco de dicho segundo grupo independientemente
.de dicha primera unidad, y medios para referenciar dichos
conjuntos uno respecto al otro con el fin de situar dicho
véstago segin un eje geoméirico substancialmente horizontal.

38, La memoria de discos de la reivindicacién 28,
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de gravedad de dicha unidad de carro guede desviada o desg
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plataforma enterizo dispuesto en un plano horizontal inter
medio entre el eje geométrico de dicho vAstago y el fondo
0 parte inferior & dicha seccidén recta de perfil en U, ¥y
situado en posicibn junto al conjunto HDA para montar en é1
dichos medios magnéticos de bobinas de audio;

48, Ta memoria de discos de la reivindicacién
32, que incluye adegés unos medics para montar dichosﬂﬁédios
magnéticos de bobinas de audio en la citada plataforma>en~
teriza. : T

58, ILa memoria de discos de la reivindioaciQn 48,
en la que dichos medios magnéticos de bobinas de audio de-
finen unos entrehierros de flujo primero y segundo; ¥ a;e
chos medios magnéticos van montados de modo que el eje:de_
cada uno de dichos entrehierros queda alineado con eJ: te‘:j_e
geométrico de una, distinta, de dichas bobinas. -

62, JYa memoria de discos de la reivindicacién 52
en la que el eje geométfico de dichas bobinas pasa por el
centro de gravedad de su porcifn de carro asociada,.

7e. La memoria de discos de la reivindicacién 62

en la que cada uno de dichos conjuntos de carro tiene un per

e

fil de forma de I, haciendo la porcién o ala de base de di

cho perfil en I, contigua a la parte de via, que el centro

lineada hacia dicho miembro de via, respecto al punto medio
de la porcidén o ala erguida de dicho perfil en L.

82, La memoria de discos de la reivindicacién 52
que incluye ademAs un segundo motor dotado de un Arbol o eje
glratorio, unos medios de montar dicho segundo motor de mo-

do basculante o por pivote, por debajo de dicho miembro de
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— plataforma, para que pivote en torno a un eje de giro para~
1lelo g dicho eje geométrico del citado véstago de disc&s v
de dicho &rbol giratorio.

98, Ia memoria de discos de la reivindicacién 82
que incluye ademés unos mediog para acoplar la rotacién de
dicho &rbol de motor a dicho vistago, comprendiendo dichos
medioé un sistema de transmisién por poleas y correa.

102, La memoria de discos de la reivindicaéf(n
18, en la que dicho conjunto HDA incluye una lumbrera’de en
trada o admisidén de aire y una lumbrera de salida de-aire,
¥y dicho conjunto propulsor incluye ademéis unvs medios para

suministrar aire, exento de contaminantes, a dicha lumbre-

| ra de entrada.

118, Una memoria de discos perfeccionada.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que.ante-
cede, representado en los dibujos que se acompafian y ﬁéia
los fines que sé han egpecificado,

Esta Memoria consta de veintiséis hojas escritas

a miquina por una sola cara.

Madrid, U&Fé&1980
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