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El pressente invento se refiere a un dispositivo
para la seleccidn de aguja en tricotosas automiticas y, en
particular, a un dispositivo para la seleccidn de aguja
qus emplea un selenoids de torsidn de forma ventajosa, -

En los dispositives convencionales de seleccidn

- de aguja, tales como ss expanen en la solicitud de patente

Japonesa n2 50-10015 (Publicacidn expuesta n2 52-25157), el
desplazamiento angular del rotor de un solenoide de tarsidn
es controlado equilibrande la fuerza generada en un elece

troiman y la fuerza de reposicién de un vistago de torsidn.

" pabido a esto, la corrients eléctrica aplicada a través dsl

solenoide debe controlarse biesn para mantener constante
en todo momento 8l desplazamiento del rotor. Y puesto gua
una oscilacidn transitoria sigue frecusntemants despues de
cada accién de seleccidn, es necesario instalar un amortigua-
dor comdn, de ofro dispositivo de amortiguacidn, para com-
pensar tal oscilacidn.

| Ademas, la posicidn da la palanca del €elector,
que 8s movida directaments por el solencide de torsidn, tien-

de a inestabilizarse ya que estd daterminada por squilibrar

la fuerza de retorcimiento del solenoide ds torsidn y la

fusrza de reposicidn del véstago de torsidn. Por tanto,

el golpe de impulsidn de la palanca selectora tiene que co-
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locarse en axceso para campensar la tendesncia de la palan-
ca sslectora de llegar a ser inestable.

Uno de los principales objetos del presente in-
vento as proporcionar un dispositivo de seleccidn de aguja,
que no requiere tal dispositivo de amortiguacidn y que sea
susceptible de efectuar acciones axacfas de ssleccidn a una
velocidad muy elevada,

Otro objeto del presesnte invento es proporcioﬁar
un dispositivo para la seleccidn de aguja, que requiera un
consumo relativamente bajo de ensrgfa y derroche relativa-
mente poco calor, sin sacrificar la exactitud y la velccicdad
de la accidn de ssleccidn,

Otro objeto del presantajinvento s proporcionar
un dispositivo que sea susceptible ds funcionar epropiada-
menta, incluso cuando la corriente eléctrica suministrada a
través del solenoide fluctus en cierta extensidn.

Los objetos anteriores y otros, se realizan, de
acuerdo con el presente invento, proporcionando un solenoide
de torsidn, cuyo rotor y estator estd hecho para ponerse
en contacto entre si, para un ajusts seguroc entre ellos, y
reduciende el suministro de corriente al solenoida, daspuaé
de que se ha establecido el contacto.

Con el fin de que se comprenda msjor el presante
invento, se describiré a continuacidn una sjecucidn con re-

ferencia a los disefos acompaffantes, que se dan Unicamente
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a modo de ilustracidén, y, por tanto, no son limitatives
del presante invento y en las cualaes:

La fig.1 muestra una parte esencial de un dispo-
sitivo para la seleccidn de aguja, de acuerdo con el presen-
te invento, en una vista lateral fragmentaria, parcialmente
en corte transversal; _
| La fig.2 8s una perspectiva de una parte del miéé
mo dispositivo que se muestra en la fig.7;

- La fig. 3 musstra un ejemplo de un solenocide "--+-
de toreidn usado sn al dispositivo del presente inventoy
eh una vista en perspectiva, rota parcialmente;

La fig,4, representa dos posicionss-diferentes da
un selector mostrado en las figuras 1y 2, descansando'eﬂ:
una leva de aguja (I) y siendo apartado de la leva ds aguja
(11), respectivamentes;

La fig.5 muastra dos posiciones diferentes dei‘
rotor en el solenoide de torsidn mostrado en la fig.3, en
corte transversal; vy .

La fig.6 es un grifico mestrando la variacidn de
la corrisnte aplicada a través dsl solenoids, con respacto
al tiempo en el que la corrients aplicada sea inicialmente
grands pero que, despues de un breve tiempo, o8 reducido a
un valor mas pequsfio.

Con raférancia a las figuras 1y 2, hay dispuss-

ta una pluralidad..de agujas de tricotar -2- y selectores
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~ =3-, que estan formando una pluralidad de pares dispusstos

- varticalmente en un pasec fijado, en la circunfsrancia exte-

rior de un cilindro de aguja =-1-, estando adaptados para gi-

rar en un cuerpo,

Debajo de los selectores =2~ hay dispuesta una

leva circular sstacionaria de aguja -4~, 8n un soporte rigi~-

. do, gue no se muestra en los disefios, y los selectores se

mueven 8n una dirsccidn genaralmente vertical, sn el axtre-
ma inferior del saliente ~-5-, que esté provisto en la parts
inferior de cada selector =3~ y sobresaliendo hacia fuszrd
8o desliza sobre la superficis supsrior de la leva ds aguja
-G,

En sitios apraopiados en la supsrficie de la leva
ds aguja -5-, hay dispuestas sscciones elevadas -9-, cuyo
ndmero y posiciones esté determinado por el ndmero y pcsi-
ciones de las corrasspondisntes salidas de suministro de hi-
lo de hacer punto, que no se rspresentan en los disefios, en
forma sobresalients hacia arrita, y el extremo inferior dsl
salignts =-5-, provisto esn la parte inferior de cada selec~-
tor =3~ en una forma saliente hacia afuera, ss desliza so-
bre la leva de éguja -5~ saglin sl perfil de leva qus com=-

prends estas secciones glevadag =89=-,

Radialmente en el exterior de la leva ds aguja -4-

hay apoyada una palanca selectora =-6-, por un miembro de
guia -7~, para gue se pusda deslizar en su dirsccidn lon-

gitudinal d la dirsccidn radial con respscto al cilindro
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de aguja -1-, y sstid adaptada para hacer un movimiento al=-

ternativo por medio de un solencide de torsidn -8~, que es~-

"- . té& consctadc al extremo bass de la palanca salsctora =6=-,

‘£l solenoides de- torsidén -8-, cuyos detallss se
describiran mas adelants, es capaz de producir el movimisn=-
to de la palanca selectora 46-, a una velocidad muy elava-
da, ¥y unvajamplo de fal solenoide de torsidn se ilustra;"T

en la fig,3, Cada selesctor puede tomar, & bien una posicién

en que el extremo libre ds la palanca selectora -6- estd

completamente quitado dal salisnte =5« del selsctor =3-,
que estd mas cercaho @ la palanca selectora -6-, como se

muestra en la fig.4 (I) &, alternativamente, una posicidn

en la que la palanca selectora -6- estéd empujando sl salien ‘

te -5~ del selector =3-, que estd situado mas cercano a la
palanca selectora -6-, lo suficientemsnte hacia adentro: na-
ra que el saliente -5~ queds dessnganchado de la leva de
aguja —=4-, como se muestra en la fig.4 (II).

En consecusncia, cuando uno de los selectores -3~
pasa sobre la seccidn elevada -9-, de la leva de aguja =-4-,
como gira el cilindroc de aguja -1-, se empuja un saliente
~-5- que estd enganchado en la leva de aguja -4-, como se
muestra en la fig.4 (I), hacia arriba, por la seccidn ele-
vada -89~ y una aguja correspondiente de jricotar -2- esti
incitada a sobresalir sobre-sl borde -superior del cilindro

de aguja -1-, é, con otras palabras, tomar una posicidn de
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tricotar. Alternativamente, si un saliente -5- estid to=-
mando una posicién en la qus el salienfa -5~ gstid desen~
ganchado de la leva de aguja =-4=-, como se muastra en la
fig. 4 (I1), no astd incitada a sobresalir sobre el borde
del cilindre de aguja -1- una aguja correspondiente de
tricotar -2-, quedandosa ssta aguja 2.én una posicidn de
ribetao, '

Como se ha mencionado antes, se salecciona, o
bien la posicidn de tricotar ¢ de ribatsear, para cad& agu=
ja de tricotar -2-, pof la accidn de la palanca selectora
-6-, que sa musve preferiblemente a una velocidad muy slag-
vada en las presentes aplicaciones industriales. Normalmen-
te, 8l tismpo requerido por la palanca aelectora -6~ para
ir de un extremo al otro, es deseable sea del ordan de 1
milisegundo. ‘

En la fig. 3 se muestra un ejemplo de tal solenoi-
de de torsidn, que puede aplicarse a un dispositivo de se=-
leccidn de aguja para tricotosas de acuerdo con el pressn-

te invento, en el que un par de ndcleos en forma de C-15-

(cuya parte superior esti hecha de material magnético, mien

tras que la parts inferior estd hacha de material no magné-
tico) estan dispusstos oponiendose cada uno con un par de

imanes permanentes -15=, fijados en los extramos superiores
del par de nbclaos ~15-, respectivaments. Los imanes perma-

nentes =15« astan conactddos magnéticamente por una pisza
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conectora =17~ que estéd hecha de una plancha ds hierro.

Dentro de un estator asi formado, estan instalados un

rotor =18= y un solenoida'-14—, de tal forma, que sl pri-

maro puede magnetizarse cuando sl ssgundo as excitado por
una corrisnte sléctrica aplicada a través de 81,
Un extremo del eje -11- del rotor -18- sale ha-

cia afusra y el extremo opuasto estd conectado a un vésta~

go de torsidn -12-, cuyo extremo de base -13- estd conecta-

do rigidaments a una base, para impartir una fuerza de re=
posicidn al rotor ~-18-,; cuando sl rotor -18=- ha hecho un
desplazamiento angular,

Cuando se suministra una corriente eléctrica te-
niendo una amplitud suficisnte al solenvide =-14-, llega a
magnetizarse sl rotor -18- y gira en la direccidn indica—
da por una flecha mostrada en la fig.3, venciendo la fuer=-
za de reposicidn del véstago de torsidn -12-, hasta qua lle~
ga de estar an contacto con uno de los ndcleos en forma de
€ -15-, Luego, el eje -11-, jqpto con un brazo -11- unido
a 81 r{gidamente, gira en un cuerpo cdn el rotor -18-, y
la palanca unida al extremo libre del brazo -10- se muave
por la direccidén indicada por una flecha en la fig.3.

En consecusncia, la posicidn de la palanca selec-
tora -6~ pueds usarse para la seleccidn de aguja, conectan-
do la palanca selgctora -6=-, previamente mencicnada, al
vdstago -19- & usando el vastago -19~ como la palanca selsc-

tora -6-,
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La fig. 5 (I) musstra el solenoide de torsidn
-8-, cuando 8l rotor ha girado venciendo la fusrza ds repo-
sicidn del véstago de torsidn -12-, hasta que entre en
contacto con uno de los pares de nidcleas en forma dé C
~-15-, aplicando corriente sléctrica a través del solenoi=-
de -14-, con una amplitud suficiente.

La fig.é (11) muestra el solenoids de torsidn
-8=-, cuando el rotor ~18- ha girado en direceidn oana;a
venciendo la fuerza de reposicién del véstago de torélén
-12~, hasta que entra én contacto con sl rotor de uno -de
los nicleos en forma de C -15-, aplicando corrisnte a tra-
vés del sclenoids -14=-, sn dirsccidn opuesta. o

Como se aprecia claramenta en la presante s jecu~
cidn, de acusrdo con el presents invento, el rotor -18-y
uno de los nlcleos en forma de C -15-, estan hachoé bara
ponerse en contacto directamante entre si. Por esto, él en-
granaje sntre el rotor =18- y el estator (J uno de los nd-
cleos en forma ds C-15-) as relativamente seguro y, ademas,
sa pusde impedir sn considerable grado una oscilacidn tran-
sitoria del estator -18-, despuss de cada accidn selectora,
Hay que advertir que estas ventajas se logran por el hecho
de que la fuerza de atraccidn magnética entrse un iman y una

pieza hecha de material magnético, es inversamente propor-

cional el cuadrado de su distancia (Ley de Coulomb). En otras

palabras, la fuerza de atraccidn antre el sstator y el ro-

tor llasga a ser muy grands cuando sntran en contacto entre

ei.

1/00

B R I O T N ot e bl

IR

D R W ST WD N

BEL ST o TS L e

Y )



10

15

20

25

~-10~

Por las consideraciones anteriorss se varia la
corrienta eléctrica a suministrar a través del solencide
-ia-, como se indica en el grifico de la fig.6, ds acuer-
do con el presente invento, dado que la corriente inicial
es tan grands qus el movimisnto del solencide de torsidn
puede acelsrarse considerablemente. Sin embargo, la corrien
te sa reduce_inmediatamanta daspues de'habarse establecido

el contacto a un minimo, bastante para mantener el estado

»

" de contacto del rotor y del estator. Por ello, el consumo

de energia, an ganaral; asi como el derroche de calor, en
general, del solenoide de torsidn, se reduciran considéra—
blementa. Ademas, el suministro inicial ds corrienﬁe gs tan
grande que 8l vdstago ds torsidn -~12=- pusde salaccioﬁarsa
para ser da una rigidaz relativamente mas slevada para res-
tituir rapidamente el desplazamiento del rotor,

Como resultado se hace posible, ds acue;db §bn 8l
invento, un dispositivo para la seleccidn de aguja ahftri-
cotosas automiticas teniendo uné velocidad mas elevada ds
funcionamiento, sin embargo,regiiesren mencs caonsumo de sner
gia. Ademas, despues de cada accidn ds sslsccidn, surge una
pequeffa oscilacidn transitoria de acusrdo con el presente
invento,

£l dispositivo, segdn el presents invento, no es-

t4 limitado a la sjecucidn antes descrita. Por ejemplo, tn

lugar de invertir la dirsccién de la corriente eléctrica apli=-
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cada a través del solenoide, para situar las agujas de ha-
cer punto, bien en la posicidn de tricotar 6 de ribstsar,
puede lograrse el mismo fin suministrando la corrients
s6lo en una direccidn,

pPara ser espec{fico, tambien es posible dar un

~ retorecido inicial al vdstago de torsidn, para poner 8n con-

tacto sl rotor con uno de los ndclesos en forma de C, cuan=-
do no se aplica corriante a través del solenoide. Y, cuan-
do se aplica alguna corrients eléctrica a través del sols=-
noide, gira el rotor venciendo la ?uerza‘da reposicidén del
vastago ds torsian, hasta que esntre sn contacto con el otro
nicleo en forma de C, Para mantensr el solenoids de torsidn
sn‘este sstado, debe ;plicarse alguna corriente aléctricai
a través del solenoide, pero la amplitud de la corriente
-puede reducirse despues de haberss sstablecido al conrtac=
to, camo fué el caso en la ejecucidn previamente dsscrita.

Cuando la corriente eléctrica estd complatamente
desconsctada, sl rotor del solenoide de torsidn volﬁaré a
su éstado anterior y mantendré el estado unicamsnte por
'la fuerza de reposicidén del véstagoe de torsidn, al que se
da un retorcido inicial,

En esta ejecucidn, el consumo de energia llsgard
a ser ligeramente mayor qus en la ejecucidn dascrita pre-
viamente, pero, pussto qus la direccidén de la corriente eiéc-
trica sélo necesita ssr una, el circuito de control para

el solencide puede simplificarse considsrablemente,

oo/ oo
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Si se desean tres posiciones de control (trico-

tar, hacer pliegues y ribetear), pusde colocarse una posi-

- cibn neutra adicional en la gue no se aplica ni una fuar-

za de ratorcer el solenoide, ni una corrignte de excita-

cidén al solenoide, ademas de las dos posicionss en las que
el rotor esti poniendose en contacto con cualquiera de los
ndcleos en forma ds C, por medio de fuerza electromagnéti=

k4

ca.

En otras palabras, se proporcionan tres posicio-
nes: una posicidn en la que sa hace girar el rotor y ponsr=
se en contacto con uno de las ndcleos en forma de C; pﬁr
medio de fuarza elactromagnética, venciesndo la Fuerzé de
reposicidn del Qéstago de torsidn; una posicidn en ia que
invirtiendo la corriente a través del solenoids, se hace
girar el rotor y ponerse en contacto con sl otro nidciso
en forma de C y, finalmente, una posicidn en.la qué)ﬁ@ s8
aplica carriente de axcitaciéq a través del solenoide y el
rotor toma una posicidn neutra, sin oponer fuerza alguna
a la fuerza de reposicidn del véstago de torsidn. Sin em-
bargo, en esta ejecucidn, puede ocurrir una oscilacidn tran-
sitoria, inmediatamente despues de que se ha seleccionado
la»GlEima ﬁosicién neutra. Por ello, puede hacerse necesa-
rio un dispositivo de amortiguacidn sin la presencia de me-

dios de restriceidn,

Asi puss, segin el presente invento, se han conse-
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guido, por lo menos, todos los objetos antes mencionados.

 Ademds, el dispositivo segin el prasente invento puede ha-

cerse de tamafo mucho mas pequefio que los dispositivos con-

vencionales prestsndidos para el mismo fin. Por ello, combi-

~nado con el ahorro en el consumo de energia y la elimina-

;'cién de un dispositivo de amortiguacidn, el dispositivo,

segln el presente invento, pusde fabricarse y usarss a un
coste mas pequeRp que los dispositivos cbnvancionales
equivalentes,

Aunque 8l presente invento sé ha mostrado y des-
crito con respecto a ejébuciones preferidas del mismo, se

entiende qus se podrian efectuar varios cambios y modifi-

caciones en las mismas, por una persona experta en el orifieéig,

ain apartarsa dal aicance del invento. For e jemplo, ai in-
vento presente se ha descrito respecto a su aplicacidn a una
tricotosa giratoria, pero para una persona expsrta eﬁ el
oficio es obvio gue el dispositivo, seglin el presantévihu
vento, puede aplicarse a tricotosas planas y otras méqﬁfna-

rias de especie similar, s
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1.~ Dispositivo para la seleccidn de aguja en
tricotosas autométicas{ comprendiendos

.un cilindro giratorio de aguja;

una pluralidad:: de agujas para hacer punto y

sslectores formando- pares dispuestos verticalmente y gi-

> on

rando con dicho cilindro de aguja en un cuerpo;

una leva esgacionaria de aguja sobre la qu;'pue-
de estar enganchada ¢ desenganchada cada uno de los selece
tores ds forma desplazable y gque esté dispuesta rodsghdo
estrachamente dicho cilindro de aguja;

una palanca selactora que permite o impide; de
forma selectiva, sl enganche de dichos selectores a cicha
leva.de aguja; vy

una solencide de torsidn que pueds desplaza;se
giratoriaments para mover dicha palanca selectora,A;u&inis~

trandose a dicho solenoide de torsidn corriente eléctrica

corraspondiente a un patrdn especifico de tricotar; carac~
terizado porque al rotor de dicho solenoide de torsidn se
le da una fuerza magnética lo suficientemente grande para
veécer la fuerza de reposicién de retorcer de un vastago
de torsidn conectado al aje da dicho rotor y para ponarse
an contacto con una de los nicleos del estator de dicho

solenoide de torsidn.
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«15=

, 2.- Dispositivo sagln la reivindicacién 1, carac-
terizado porque la dirsccidn de la corriente eldctrica pa-
ra excltar dicho solenoide de torsidn se invierte selscti-
vamehte para hacer girar el rotor des dicho solenoide de tor-
sidén, sea en sentido de la sasta de un reloj o en sentido
contrario a la sasta dal reloj, de acuerdo con la direccidn
de dicha corriente eléctrica, hasta que dicho rotor entre

en contacto conh uno u otro, de un par de nicleos en ol es-

- t4tor de dicho solsnoide de torsién,

3o Disposiiivo seqidn la reivindicacidn 1, carac-
terizado porque a dicho véstago de torsidn conectado al ejs
del rotor de dicho solenoides de torsién{ sg le da un retor=~
cido inicial para tener apretado dicho rotor contra uno de
los de un par de ndcleos en el estator de este solsncide
de torsidn, sn ausesncia de dicha corriente de excitacidn
de manera que, al aplicar dicha corrisnte de axcitgcién, se
hace girar sl rotor de este solenoide ds tdrsién, vencisn-
do la fuerza de reposicidn de* retorcer de ests véastago de
torsidén, hasta qus entre en contacto con el otro par de nd-
cleos.,

4.~ Dispositivo segln la reivindicacidn 1, carac-
terizado porque el rotor de dicho solenoide de torsidn pus=
de tomar tres posicionss posibles: la primera y segunda po=-
sicidn correspondientes a estados cuando el rotor de dicho
solenoide de torsidn ss hace girar & bien en sentido de la

sasta del reloj 6 en sentido contrario a la sasta del relej,

-o/-o
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hasta que dicho rotor entre en contacto con uno u otro
par de ndcleos en el estator de dicho solenoide de tor-
sidn, correspondiendo la tercera posicidn a un estado en
que dicho rotor estd tomando una posicidn intermedia,
neutra, sin suministro de corriente de excitacidn al sole-
noide de dicho rotor.

5.~ Dispositivo segin cualquiera de las reivin-
dicaciones precsdentass, caracterizado porqus la corrisnts
de-sxcitacidn suministrada al solenoide del rotor de dicho
solenoide de torsién,.se da inicialmente con gran amplitud,
y despues de haberse egstablscido sl contacto entre ¢l rotor
y el estator de dicho solencide de torsidn, se reduce dicha
corriente a un valor mas pegusfo.

6.="DISPOSITIVO PARA LA SELECCION DE AGUJA EN

_TRICOTDSAS AUTOMATICAS",

De conformidad en un todo en lo esencial y
fines industriales a lo dascrito en la precedente menoria
descriptiva y gréficamente representade en los adjunéos pla
nos para su mejor comprensiéﬁ.

Esta memoria consta de DIECISEIS hojas escritas o

mecanografiadas por una sola cara a doble espacio.

Madrid, 3 D]E 19?9

Por autorizacidn de la jHteresada.=

‘ JOSE T
P p. | TR VWA&TA .
X N
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