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La presente invencién se refiere a una mi-~
quina que permite aislar el hueso y la parte carnosa de la
pata de un ungulado sacrificado. Estos cuerpos, ricos en
vitaminas, proteinas y sales minerales, aseguran ambos la
alimentacidén cualitativa de productos tales como los abo-

nos, gelatinas y alimentos para animales.

Se han propuesto ya migquinas destinadas a

den un carro deslizante, que lleva mordazas, destinadas a
cerrarse sobre el hueso a extraer, efectubndose ia inmovi-
lizaci6én de la parte no extraida, a saber la carne, median
te tope coﬁtra una placa provista de una hendidura qe Paco
de la parte ébsea.

.8in embargo, esta miquina es incapaz de -
ser transformada para asegurar el deshuesado de una paﬁa"
de ungulado. \ .

La invencidn se propone, por Qonsiguiente,
proporcionar una maquina para deshuesar las patas de ungu~-
lados, de concepcién y de fabricacidén sencillas, de utili-
zacidén préctica y de precio de coste econdmico.

Segln la invencidn, la miquina para deshue
sar patas, que comprende medios fijos de inmovilizacibén y
un Organo mdévil de extraccidémn constituido por, al menos,
un juego de mordazas, se caracteriza por el hecho de que,
para deshuesar patas de'ungulados, los citados medios de
inmovilizacibén estin constituidos por, al menos, un Jjuego
de mordazas, destinadas, de preferencia, a mantener la pa-
ta, asiendo el 6rgano névil, de preferencia, la piel de la

{
pata, con una incisidn previa. :

'
"

La pieza arbiculada del juego de mordazas

deshuesar piezas tales como muslos de pollos, gque compren-
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del Srgano mbvil de extraccidén se desplaza ventajosamente
segin un eje paralelo al plano de las evoluciones de este
brgano, mientras que la pieza articulada del juego de mor-
dazas de los medios de inmovilizacidn, se desplaza seghn
un eje perpendicular al citado plano., De este modo, basta
con posicionar el hueso, y la piel con incisién, de la pa-
ta, entre las mordazas apropiadas, y desplazar a continua-
cibén el brgano mbévil de extraccidn por medios adecuados,
para que la piel se separe de las ligaduras que la retie-
nen al huesc,

Segln una primera realizacién de la inven=
cién, la trayectoria seguida por el Srgano mdvil de extrac
cidén es rectilinea, Una méquina asi concebida es suscepti-
ble de adaptacibén de varios juegos de mordazas, y permitc,
en consecuencia, el deshuesado de varias patas simulténea~
mente,

Segin otra realizacién de la invencién, la
trayectoria seguida por el érgano mévil de extfac&ién es
curvilinea, limitando considerablemente el espacio de ins-
talacién ocupado por la méquina que aplica esta forma de
trayectoria,

Otras caracteristicas y otras ventajas de
la presente invencién, se deducirén de la lectura de la si
guiente descripcién de dos ejemplos de realizacién de acuer
do con la invencibn, que corresponden, el primero, & una
mbquina de deshuesar que adopta una trayectoria rectilinea
del 6rgano mévil de extraccidén, y el segundo, a una méqui-

na que adopta una trayectoria curvilinea, LEstos dos ejem-

‘Iplos se proporcionan a titulo no limitativo, y se &escriben

haciendo roferencia o los dibujos ancjos, en los quo:
1

+
4
'
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La figura 1 es una vista en perspectiva de

una primera forma de realizacién de una mbquina gque permi-

te deshuesar dos patas de ungulados simultineamente.

i Las figuras 2 y 3 son vistas esquemdticas
en corte vertical, que ilustran el funcionamiento de la
méquina anterior;

La figura 4 es una vista en perspectiva de
un accesorio asociado al bastidor de la miguina de la fi-
gura 1;

La fipgura 5 es una vista esquemééica desde
arriba de una segunda forma de realizacidén de una mlquina
de la invencibn;

La figura 6 es una vista en perspectiva:de
una variante de. la méquina.

La méquina representada en el dibujo de la
figura 1 estd montada sobre un bastidor 1, cbmpuesto eseh—
cialmente por perfiles metédlicos acoplados a fin de de$i~
nir para el usuario de la méquina una altura édecuada de
manipulacibn.

Esta miquina se divide en dos partes: un
érgano fijo 2, anclado por herraje o por cualquier otro
medio equivalente al bastidor 1, y un 6rgeno mévil 3, que
se desliza a lo largo de un eje simbolizado por la flecha
de doble sentido F. '

El érganc 2 esté fijédo en uno de los ex-
tremos del bastidor 1,.y se compone de una platina 4, so-
bre la que estdn soldadas las mordazas inferiores 5a y 6a

de dos juegos alineados sobre un eje ortogonal al plano de

'|simetria longitudinal de la miquina. las mordazas superio-

res 5b y 6b de estos juegos estén articuladas por asocia-




v el 1 v e it v ol bt ks

10

15

20

25

30
07129

~

Hoja niun, 1-{-

[©ién a un brazo de elevacién 7, animado por un movimiento
de vaivén (flecha Gl), provocado por medio de un gato ver-
tical 8a. Las superficies de las mordazas destinadas a es-
tar en chtacto estén estriadas, para conseguir agarrar me
jor el objeto introducido entre ellas.

El érgano 3 se desliza, tal como indica la
flecha F, sobre dos carriles de guiado paralelos 9a y 9b,
de forma tubular, ¥ que se extienden horizontalmente sdbfe'
toda la longitud del bastidor l. Este drgano % compiende
un carro 10a, rodeado lateralmente poxr una placa.rectangu—
lar 10b y por una pieza de soporte 10c¢c perfilada coﬁ dos
ramas en escuadra, La placa 10b y la pieza de soporte 1Cc
estén enlazadas por un tirante 9¢ cilindrico, que atravie
sa de parte a parte al carro 10a, que presenta el mismo’
perfil que la pieza 10c. Se observarf que la parte baja de
los tres elementos 10a, 10b, 1Oc, esté doblemente perforé—
da para permitir el paso dé dos carriles 9a, 9b, ¥ refqr+
zar asi la estabilidad del conjunto del 6rgano 3, que cire-
cula sobre los citados carriles. Ventajosamente, cojinetes
11 equipan las aberturas practicadas en los diferentes ele
mentos para disminuir la intensidad de las fuerzas de ro-
zamiento, Las alas horizontales de los elementos 10a y 10c
llevan mordazas, respectivamente 1l2a, l3a, para el carro,
y.12¢, 1%c para la pieza de soporte. Estas mordazas son
idénticas a las anteriores, y las mordazas l2¢, 1l3c estén
animadas por un movimiento de vaivén (flecha G2), provoca-
do por medio de un gato horizontal 8b, montado entre la
placa 10b y el carro 10a. In efecto, cuando se acc%ona el
geto 8b, éstc desplaza la placa 10b en relacién con ¢l ca-

rro 1l0a, o vice-versa, y como csba placa 10b esté gnlazada

‘.
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Por el tirante 9¢c a la pieza de soporve 10c, la maniobra
del gato 8b impone, por comsigulente, el mismo desplaza-
mientq al soporte 10t y a las nordazas 12b, 1%b asociadas.

Para asegurar el arrastre del drgano 3 a
1o largo de los carriles 9af§Q9bﬁ gegﬁn un mevimiento re-~
presentado, al comienzo de esﬁa;mémoria, por la flecha F,
un gato 8c esti diépuesto hofizontalmente, como puede ob-
servarse en las figuras 2 & %, a fin de que el cuerpo de
eate gato esté fijo respeccto al bastidor 1, ¥y que su cabe-
za se apoye sobre el ala vertical del carro 10&,'3 la qué
estd fijada por medios de retencién apropiados. Se compren
de, en consecuencia, quc los desplozamientos de la cakoeza
del gato 8¢, definen los del érgano 3, a lo largo de los
carriles 9a y 9b.
- Como es evidente, la disposicidn del drgs-
no mévil 3 podré concebirse de cualquier otro modo conoci.-
do, ¥ principalmente en 1o que concierne a la posicién y:
niimero de los carriles y de los tirantes, péré respon&er
a exigencias de solidez y de fiabilidad.
Segln una daracteristica especlalmente ven
tajosa de la invencidén, los tres gatos éa, 8b, 8¢, estin
conectados a una central hidraulica programada por medio
de dos contactores del final de carrera lia y 14b, regula-
bles, dispuestos sobre el recorrido del Organc 3, y mls eg
pecialmente, del carro 1l0a, para realizar las operaciones
siguientes.

-En un_ primér tiempo (figura 2), se introdu
ce el extremo de una pata 16,.desprendida de su.pezulla, en
tre las mordazas 6a, 6b del Organo de prensidn y, ﬁpr otra

parte, la piel de esta pata, previamente hendida, éntre

1
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Tas mordazas l3a 'y 1l3c, Evidentemente, se opera del mismo
modo para los otros dos juegos de mordazas Sa, Sb y l2a,
12b.

- En un segundo tiempo (figura 3), mandado
por el usuario de la méquina3}1os.dos.gatos 8a, 8b, son
acciohadoé para provocar el ciefg;'de las mordezas a fin
de aprisionar el hueso y la ﬁiel de las patas. A continua-
cién, una vez cerradas estas mordazas, el gato 8¢ es écdig‘
nado autométicamente,‘provocando el desplazamiento delvcé—
rro 10a, en el sentido indicado por la flecha Fl; separaﬁ-
do asi a la piel del hueso. '

En un tercer tiempo, el carro 1l0a choca
contra el contactor l4a, posicionado segtn la longitud de
la pata tratada. ELl érgano de extraccidn 3% es detenido,
las mordazas se abren, liberando a la piel y al hueso, gue
puede reblrarse manualmente. '

En un cuarto y Gltimo tiempo, el 6rgaﬁo‘de
extraccidn 3 vuelve a su posicibén de partida, determinada
por el emplazamiento del contactor 14b,

Para aumentar las condiciones de seguridad
de utilizacién de dicha mlquina, el solicitante ha instala
do un accesorio 16, mostrado en la figura 4, ¥y destinado
a eyectar la piel, cuando las mordazas del 6rgano de ex-
traccibn 3 se abren. '

Este accesorio 16 comprende un plato 17 de
forma paralelepipédica, montado sobre un eje 18, accionado
rotativamente en un palier-soporte 19, solidario del basti
dor 1, por medio de un motor 20, conectado asimismq a la
central hidriulica programada. De este modo, cuando las

mordazas del drgano de extraccidén 3 se abren, el motor 20
)

‘l
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'es accionado, provocando la rotacién del plato 17 (en el
sentido indicado por la flecha R) que, por medio de bandas
flexibles 2la y 21b fijadas sobre sus dos caras, permite
desprender la piel que se thiere a las mordazas del cita-

do érgano. . '

"En el dibujo de 'la figura 5, se ha repre~
sentado otra forma de realizécién de la invencidn. Esta
midquina comprende, asimismo, un érganc fijo de prensién 2!,
solidario del bastidor no representado, y un érgano m6vil:
de extraccién 7',

Fl brgano 2' estd constituldo por una pla-
taforma horizontal circular 4', que define el espacio de
instalacién general de la méquina, y por un juego de morda
zas 5'y solidario de esta plataforma, y en el que la mor-
daza articulada se desplaza sobre un eje perpendiculaf 21
plano de la plataforma 4°, .

El érgano 3' estd constituldo por un btéZO
22,- articulado alrededor de un eje, dispuesto ortogonal-
mente a la citada plataforma, para describir una trayecto-

ria circular, ilustrada por la flecha I, Este brazo 22 es-

t& provisto, en su extremo -exterior, de un Jjuego de morda-

zas 23%a, 23b, habilitado por medio de una rama articulada
24, para abrirse y cerrarse, tal como lo muestra la flecha

Je

Siendo el funcionamiento de esta maquina

idéntico a la precedente, es inGtil, por consiguiente, re-

petir los diferentes tiempos de +trabajo.
. Se hace referencia a la figura 6.
En el extremo de una mesa 25, que forma el

bastidor, est4 montado un bérgano fijo de prensidén 26, que
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mantiene la parte ésea del extremo de una pata de ungulado
27, entre mordazas 28a, 28b, una de las cuales estid anima-
da con un movimiento de vaivén, seglin la flecha V, por un
gato 29. . A
;Ellérgano mé?ii‘Bpnde'extraccién comprende
un cilindro 31, animado con un ﬁoﬁimientb de rotacidén alre
dedor de su eje, ségﬁn la flécha R, por un medio motor (np
representado), El extremo del cilindro 31, lleva un paq;&é;
mordazas 32a, 32b, articuladas sobre el extremo del ciliﬁé
dro y que agarran la piel. Cuando el cilindro 31 gira, 13‘
piel se separa de la pata, & se enrollg alrededor del gdﬁ4
junto de las dos mordazas 32a, 32b. Las mordazas puedénﬁ'
abrirse, & la manera de una pinza, cuyos exbremos se aﬁrén
bajo el efecto de una fuerza axial, por medio de 6rganos
de mando que se deslizan en el interior del cilindro.

El cilindro 31 piede también ser llevado,
con su medio motor, por un carro (no representado), anéidgo
al carro 3, y que se desplaza paralelamente a la mesa 25,
segin la flecha F, lo que permite, durante todo el enrolla
miento, orientar la fuerza de arrangue de la piel en una

direccibén vertical.
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REIVINDICACTONES

Los puntos de 1nven016n propia y nueva,
que se prescntan para que sean obJeto de esta solicitud
de Patente de Invencidn en ESPaﬁa, por VEINTE afios, son
los que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

18,~ Miquina para deshuesar patus, que;cog
prende medios fijos de inmovilizacibén, y un 6rgano mévil
de extraccién, constituido por, al menos, un juego de mor-
dazas, caracterizada por elcrhecho de que, para deshuesar
patas de ungulados, los citados medios de inmovilizacion’
estén constituidos por, al menos, un juego de mordazas des
tinadas, de preferencia, a mantener la pata a deshuesar;
asiendo el Organo mévil, de preferencia, la piel de la pa-
ta, que ha sufrido previamente una incisidén.

2a,- Miquina para deshuesar segin la rei-
vindicacidén 12, caracterizada por el hecho de que una de
las mordazas del drgano mdévil de extraccibn, se desplaza
siguiendo un eje paralelo al plano de los movimientos del
citado- drgano, ¥y una de las mordazas de los medios fijos
de inmovilizacidn, se desplaza siguiendo un eje perpendi-
cular al citado plano.

32,~ Maquina para deshuesar segin las rei-

vindicaciones 12 y 22, caracterizada poxr el hecho de que

la trayectoria seguida por el 6rgano mdévil de extraccidn
es rectilinea,
%, - Miquina para deshuesar segin las rei-

vindicaciones 12 y 22, caracterizada por el hecho de que
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Ta trayectoria seguida por el drgano mévil de extraccidn
es curvilinea,

52, - M&quina para deshuesar segin las rei-
vindicac;ones la, 22 y BQ, cgracterizada por el hecho de
que el citado 6;gano mévil Qe%bxtraccién es 1levado por un
carro, montado aeslizante sobée{.;l menos, un carril de
guiado horizontal 1bngitudinél.

62, Miquina para deshuesar segln las rei-
vindicaciones 12, 2é ¥y 42, caracterizada por el hécho de -
que el citado érgano mbévil de extraccibén es llevado porAuh
brazo articulado alrededor de un eje vertical,

72,- Miquina para deshuesar segln las féi-
vindicaciones 12 a 62, caracterizada por el hecho de.que‘
lleva un accesorio solidario del bastidor, constituido por
un brazo rotAtivo, destinado a desprender la piel desﬁuéé
de la apertura de las mordazas del Srgano mévil de exbtrac-
cibn, -

82,~ Miquina para deshuesar segin la rei~-
vindicacidén 12, caracterizada por el hecho de que los me~
dios mbviles son rotativos alrededor de un eje, a fin de
enrollar la piel sobre si misma.

9&,- Miquina para deshuesar seghn la rei-
vindicacién 82, caracterizéda por el hecho de que los me-
dios méviles comprenden un‘cilindro, que gira alrededor de

su eje, y lleva en su extremo un juego de mordazas que aga

rren -la piel,

108, - Méquina pera deshuesar scgin le rei-
vindicacidn 93, caracterizada por el hecho de que el cita-
do cilindro es mbévil, paralelamente al eje longitudinal de

le pata, para desplazarse con un movimiento rectilinoo,
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perpendicular al eje'del citado cilindro.

1l2,.- "MAQUINA PARA DESHUESAR PATAS".

Tal y como se ha descrito en la Memoria
que antéqede, representado en los dibujos que se acompafian
¥ para los fines que se hanjégpecificado.

Esta Memoria poﬁa%a de once hojas escritas
a miquina por una sola cara;

Madrid, 19, [I.1979
P.A,

Por P ,
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