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La preéente invencién se refiere s los sistemas
ﬁe seguridad, del tipo utilizable cada vez que es necesario
poder detectar, con vistas a disparar o poner en funciong~
miento wa alarma, wa indicacidén visual y (o) audible o
una maniobra o intervencidn correctora manual o autombtica,
la variacién o modificacién de una condicién de wm conaunto,
de w aparato o de m dispositivo, que comprende, al menos,
w elemento ‘conductor habitualmente presente 0 incorporado

intencionademente a este conjunto, aparato o dispositivo.

Se refiere mis especialmente a los sisbtemas de se-~

gurldad del tipo que comprende w circuito en nuente, en el-

1que wna, al menos, de las remas con‘blene wn elemento conduce-

for, $al como wn hilo conductor o wn con;;vnto de hilos con-
uuc‘bore.a, ﬂuya caracteristica eléctrica se desea controlar |
mientras que los otros brazos contienen los elementos patro-
nes, estando este puente habi'malmente equilibrado,de tal mo
do que wa variacién de wa caracteristica eléctrica del cle
mento conductor, como su resistencia o su impedancia, provo-
ca un desequilibrio del puente, que es detectado para poner
en funcionamiento la alarma o la intervencién. Dicho siste-
ma, 'de geguridad es utilizable especialmente on el caso de
wa cerca de seguridad, o de wn sistema anflogo compuesto
por hilos conductoreg_‘,. ¥ que rodean, ‘con. vistas a su protec-
cidn, wn luger o conjunto de lugares, tales como vix}iendas,

postes, fabricas, centrales,establecimientos militares o ci-
? y ¥
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viles, eéc..... cuondo se desea detectar cualguier tentati-
va de fractura o cualquicr intervencidén no autorizadas en es-
ta carca o sistema anflogo.

Se ha propuesto ya, en la solicitud de patente
francesa ne 78-00017, en un sistema del tipo considerado que|
comprende un circulto en puente, prever en otra rama del
puente, wn elemento compensador, tal como otro hilo conduc~
tor sometido a las mismas condiciones climéticas qﬁe el ele-
ménto conduétor cuya caracteristiéa eléctrica'se controla,

a fin de evitar la ﬁuesta en funcionamiento de falsas alar-

mas, & consecuencia de wna variacién de las condiciones cli-

méticas, tales como las condiciones de temperaturas a las

que el elemento conductor cons;derado esté sometido. Debi-
do a que el elemento conductor cuya caracteristica se con-.
trola y el elementc compensador se encuentran, cada uno, en
una rama del puente, si estos elementos estan compuestos
por materiales idénticos, se estaﬁlece wa compensacién na-
turel de ftemperaturs.

Sin embargo, esté compensacidn'nd es perfecta, ya
gque cada wo de los elemeﬁﬁos puede encontrarse a wna tempe-
ratura iigefamente diferente, debida, por ejemplo, pfinci-
palmente en el caso de la incorporacidén del sistema a una
cerca, a una sombra proyectade sobre una parte de wn elemen-
fo 0 a cualquier otra razdn, tal como una corriente de aire,

etd..., de tal modo que de la misma resulta una deriva de la
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caractgristica controlads de este elemento respecto a la
otra, ¥y que la compensacién deseada no es absoluta.

Una finalidad de la invencidn consiste en reali-
zar wma compe'nsacién de 1la deriva debida, ya a una varig-
cién de ’cempera'bura en‘tre el elemento a controlar y el ele-
mento compensador, va a cualqmer otro factor.

Se ha propuesto ya, asim:.smo, en la patente de los|
Estados Unidos de Amérlca ne 4 063 447, realizar w clrcul—-
to que garantice la compensaca.én de la deriva de wm cirecui-
to en puente. Pero se trata, en este caso, de una aplica-
cifn muy especisl; en la que el circuito en puente compren-
de fuentes de corriente de referencia y de medida, cuyas ca
racteristicas son'modifieadas; para la compensacidn de la dg
riva, por deteccidén de wna sefizl a lg salida del puente, én
wn momento en que dicha sefial no deberia 'apareéer, es decir,
en la condicién de reposo del puente. thors bien, tal dis-
posicién no es utilizable en un simtema de seguridad, tenien
do en cuenta que el circuito debe mantenerse en estado de
vigilia, lo que excluye los perfodos de reposo, con vistas.
a wn contbrol del unlllbl"lo del puente ¥y de la correccidn
de 1a deriva.

Otra finglidad de la invencién consigbte en reali-
zar uns compensacién de la deriva mientras el circuito se
éncuentra en estado de vigilia, e incluso simuliténeamente g

una deteccién de alarma, siendo tal la disposicidn, que nin
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gma compensacién intervengn en caso de desequilibrio provo-
cado, por ejemplo, por una tentativa de intrusidén y puesta
en funcionomiento de wno elarma, mientras que, por el con-
trario, no se pone en funclonamiento la alarma en el curso
de la deteccién de wa deriva.

Bs ya conocido, desde hace largo tiempo, tal como

dos de América ne 2 031 951, utilizar en wn circuito en puen
te incorporado a wn sistema de seguridad, wna deteccidn de
variacién de impedancia para poner en funcionemiento wna
alarma, No obstante, dicho sistema conocido no comprende
ninguna compensacién de deriva, y ﬁo resuelve, por consiguien
te, el problema planteado, indicado anteriomente.

La invencién se materializa en un sistema de se~
guriddd, del tipe que comprende un ecircuito en puente gue.
lleva, en wmo de sus brazos, wn elemento conductor cuyg im-
pedancia se desea controlar, y en sus otros bfazos, elemen-
tos patrones y (o) compensadores, medios para la alimenta~
cién de este puente en corriente alterna, medios para de-
tectar un desequilibrio del puente, que resulte de w cam-
bio brusco de impedancia de este elemento conductor, debi-
do & uﬁa tentativa de intrusiébn, para poner en funcionamien-
%o wma alarma o wna intervencibén, y medios para compensar la
deriva de este circuito en puente, caracterizado porqﬁe uno,

gl menos, de los elementos patrones, es un elemento de impe-
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dancia variable, porgue se han previsto medios para de'ﬁec-
tar el desplazamiento de fase de la sefial-obtenida a la sa~
lida del puente, debido a wna variacidn de impedancia por
deriva, reépectb a la frecuencia de alimentacién en corrien-
te alterna, ¥ p;orque se han previsto otros medios para pro-
vocar, a partir de la de‘becc:Ldn de este desplazgmiento de
fase, una modificacién de 1z impedancia de este elemento o
de estos elementos patrones, para compensar la deriva. de es
te elemento a controlar. -

Las sefizles que pueden resultar de wma deriva Yy
aparecen a la salida del puente, pueden corresponder a cua-
tro posibilidades, a saber: o

- w1z Gigminucidén de 1a resistencila R del elemen-
to a conirolar,

- un gumento de la resisbencia R de este elemento
a controlar,

- una disminucién del cocficiente de impedancia
pura Z del elemenlo a controlar,

- un aumento del cocficiente de impedencia pura 2
de este elemenfo a controlar.

En tal caso, se han preﬁ'sto medios para detectar
la deriva resultante de una disminucidn o aumento de la re-
_sistencia, o de wre disminucidén o gumento del coefici'ente de

impedancia pura del elemento a controlar y para identificar

el tipo de deriva, ¥y medios para hacer variar la condicidén




A s Ao ALY Brs 5B B S

o e e ot i

P~

10

15

20

25
22119

Hoajn nam. 6

e

t

del elemento o de los elementos patrones varigbles, en w
sentido que compenge o anule la gefinl de deriva correspon-
diente.

Segin otra particularidad de la invencidn, los me
dios previstos a la salida del puente, y que detectan ls Qg'
riva, estén enlazados con circuitos de retardo o con cual-
quier otro medio que localice la sefial de deriva en el tiem
PO, actuando para aplicar a la sefigl de deriva retérdos di-
ferentes, que correspondan a las cugbro posibilidades cita-
daé, y se ha previsto wm generador de frecuencia de sinero-
nizacién derivado de la frecuencia de alimentacidén del puen
te, circuitos detectores de coincidencia para detectar la
coincidencia entre esta frecu@acié de sincronizacidn y wo
de los grados de retardo pr0porcion§dos por los circuitos -
de retardo, relés excitados a partir de estos circuitos de
coincidencia cuando una'coincidendia es detectada, y medios
que actlan selectivemente en el sentido requerido sobre losg
elementos patrones para hacer variar sus caracteristicas y
restablecer el equilibrio del puente.

Segm otra particularidad, se han previsto medios
bara agsegurar la seleccién.@eqlas seflales que éparecen a
lg salidg del puente, en caso de derivsa, péra sepgrarlas de
la frecuencia de slimentacién del puente,

Seglin wma variante, la salids del generadof de

frecuencia de sincronizacién derivada de la frecuencia de

N
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alimentacidn del puente ecs aplicada a los circuitgs de re-
tardo, que aplican a esta frecuencia retardos escalonados,

¥ las seﬁales de deriva obtenidas a la éalida del puente son
después de la pues’ca en forma, apllcadas a 1os cnrcurtos de
comcldencls, unlaos, 2 su vez, a los circultos de retardo, |-
a Tin de detec‘car, de es’ce modo, la coincidencia entre la
gefigl de deriva puesta en forma, obtenida a par’cir_ del cir-
cuito en puente y wo de los tiempos de retardo de la fre-
cuencia ée sincronizacidn, aplicéndose la sefial de coinciden
cia entonces obtenida a wn relé o anélogo, para accionar
los medios que actlan selectivamente en el sentido requerl-
do sobre los elementos pat.cones, para hacer variar su ca-
racteristica ¥ restablecer el equilibrio del puente.

Segin t;'bra. rarticularidad, ée ha previsto en el
circuito que mends o regula los elementos patror\es, u dis-
pos:.’c:.vo de tempors.aac:wn que revarda, en el grado desegdo,
la correccidn de la deriva. De este modo, teniendo en cuven-

ta;que, en caso de intrusién o anflogo, la respuesta del

sefial puede poner en funcionamiento 1a alarma, debido al
hecho mismo del tiempo de respuesta del servosistema de los
elementos patrones.

En el curso del corte deli circﬁito de alarma pa~-
ra interrumpir ésta, la scfial debectada a la salida del puen

te es entonces transmitida gl servosistema, lo que establece

N
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autombticamente el equilibrio del puente.

In el caso de una disposicién del tipo de la que
es objeto de la invencién, pueden preverse masas metdlicas
en dos brazos del puente, asi como medios para detecctar el
desequilibrid del puente alimentado en corriente alterna,
résultantevde la variécidn de acoplamiento inductivo debida
al acercamiento o g la separacién de estas masas metélicas.
Estas masas pueden estar compuestas, a su vez, por ejemplo,
por hilos, rejillas, chépas, placas o anflogos, o cualquier
material metélico. Pueden estar separadas por cualquier me-

dio deseado, principalmente por agua, un liguido, una espu-

. |ma pléstica, w resorte, u otros.

15 ;

20\\\‘

25
22119

Esta disposicidn permmite realizar el sistema de

seguridad, principelmente en forma de un tapiz de deteccidn,

| que puede encontrarse posado en el suelo ¢ enterrsdo, estan-

do escondido a la vista de cualquier modo deseado, 0 que pue
de ser colocado sobre wma pared, un techo, en wa local o '
fuera del mismo, o bien en o sobre cualguier terreno.

Con esta disposidién, es posible asimismo detectar
cualqﬁier variacidn del acoplamiénto entre las dos maéas me-
télicas, que resulte de la presencia de wn cuerpo metélico
cerca de ung de las placas o entre éstas..

La siguiente descripeidn, efectuada en relacién
éon los dibujos anejos, proporcionados a titulo no limitati-

vo, pexmitird comprender mejor la invencidén.,
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La TFig. 1 es una representacién esguembtica de w

sistema de seguridad con servosistema para la compensacién

de la deriva.

La Pig., 2 es wn esquema explicativo.

La Fig. 3 muestra wma variante de realizacién.

- La Fig. 4 es wna representacibén esquemética de wm
sistema que comprende masas metdlicas cuya variacién de se~
paracién es detectada. .

En la Flg. l, se ha des1gnado de wnag manera gene—
ral con la referencia 1, un puente de tipo general conocldo,
que comprende un elemento 2, tal como wn hilo conductor, cu
Ya variacién de car;cteristica, pdr ejemplorde impeéancia,
debe ser con‘uroléda, ¥y otro elemento 3; amilogo al ante-
rior, y situado en las mismas condiciones climiticas. Las
otras ramas del pv.ente. contienen dos elementos ﬁaﬁmnes 4,
> que, en cl caso presente, son regulables por variacién

de su resistencia y de su impedancla pura. Este puente es

alimentado a partir de uma fuente de tenqidn alterna 6 vy,

en caso de desequilibrio, aparece wa sefial en sus bornes .7.
Para faciliter la ropresentacién, se hen mogtrado
de forms sépamda, en lag Fig., 1, los bormes 7, que estfn
widos a wn circuito 8, conechado a wn cirewito de cierre
automftico 9 ¥ a wn circuito de alamma 10 de la forma ya co

nocida, a fin de poner en funcionamiento wna alarma o de

provocar una intervencién en caso de desequilibrio del puen

s,

N
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te, por ejemplo en el curso de wna intrusidn.

La sefial que aparece en los bomes 7 en el curso
de una deriva, cs wa forma de onda que pone de manifiésto
el desplazamiento de fase proporcionado por la resistencia
Ry el coeficiénte de impedancia pura Z. Egte desplazamien-
to aparece respecto a la sinusoide que representa la sefial
de alimcntqcidn del puente, proporcionads a partir de la
fuente 6. Il desplazamiento es detectado en el circuito 11,
e la salida del conjunto emplificacidn/tratamiento, antes
de la regulacibén del vmbral de puesta en funcionsmiento de
la alamma, lo gque proporcicna de egte modo, por seleccién,
sefigles de deriva puestas en forma. Estas sefiales dé deri-
va difieren desde el punto de vista de desplazamiento de
fase seglin la nabturaleza de la deriva, cémo se indicéd an-
teridfmente. Este desplazamiento es bien visible en el es-
quema que forma la Fig. 2, en la que Rl y R2 corresponden
a gefiales de deriva que resulfan de wa variécién de resis~
tencig, ¥ 21 ¥y 22 a scHales de derive que resulian de una
variacién de impedancia ﬁura o de inductancia. La sinugoide
representa la alimentacidén del puenfe g partir de la fﬁen—
te 6.ADebido a esta diversidad de naturaleza de la deriva,
es entonces necesario separar ¢ identificar las sefiales de
deriva para la correccién o la subordinacién. g

Segtn el modo de realizacidén descrito, el tren

de gefigles de deriva seleccionado por el circuito 11, es
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aplicado‘ por un conductor 12 a cuabtro circuitos de retardo
13a, 13B, 13c y 134. Estos circuitos de retardo pueden es-
tar constituldos por lineas de retardo de tipo clééico o
-por ofros sistemas equivalentes.. Se hallan regulados para
suministrar retardos dlferenues, que varian en wmn cuar’co
de per:[odo de la frecuenc:.a de allmen“bac:uSn, en funcién de
las cuatro posibilidades citadas, a saber, la disminucidn o
el zumento de la res1stenc1a, ¥ la disminueidn o el anmento
rdel coeflclen’ce de :.mpedancz.a pura. La salida de los ciy-
curbo_s de retardo es aplicada (en forma de ondass cuadradas
pa:ré, poder trabajar en circuitos 1égicos) a circuitos de
coincidencia l4a~1l4d, que reciben, por otra parte, por un
conduetor 15, la frecuencia de sincronizacién-derivada de lg|
frecuencig de aiimentacién del puente, después de la puesta
en onéa cﬁ.adrada. '

~ Cuando es detectada wna coincidencia entre la fre
cuencia de sincronizacidn y wna sefial procedente de wn cir-
cuito de retardo 13a~13d es transmitida wma sefial de con-
trol por uwno de log conductores 1l6a~163 a wno de los cuabro
relég 1_’75.-—17(1.

Estos relés estén wnidos por paves, ‘cada, vez,

a wn inversor de marcha 18a-18b. De este modo, los relés
17a, 17d estén widos al inversor 18a, y los relés 17c, 17d
estén widos al inversor 18b. Cada inversor de marcha esté

wmido a2 wm motor 19a, 19b, estando unidos estos motores,
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por otra parte, respectivemente, a los elementos patrones va
) ‘riables o regulables 4, 5. 1 .

Se comprende que, para cada par de relés l7a, 17v,
por una parte, y 17c, 174, por otra perte, el motor 19a,
5 19b girard en Qho u otro sentido segin el circuitb de coin-
cidencia 145 — 14d que trensmite una sefial, a fin de compen
sar la deriva detectada en 1los bornes 7 del puente 1,

Un mecanismo cronometrador de temporizacidén, con

;
A
3
'
¥
3
i
0
~
i

regulacién de umbral 20, estd montado ontre las dos vias de
10 correceién de derive, a fin de desencadenar la subordinacién
a la altura, con el retarde y durante un tiempo deseados, ¥

para que el circuito reaccione de la forma requerida a dese-|

! '}>\n quilibrios procedentes, por ejemplo, de una intrusién, es

- decir, = desequilibrios que deben dar lugar a una alarma.
‘15:‘»i En tal caso, en el curso del corte del circuito

de alarma y dol restablecimiento de la condicién normal del
elemento o dé los elementos conductores, cuyé-condicién ha

} e sidb modificeda por la intrusidén o anéloga, ei servosistema
interviene para restablecer él equilibrio del puénte pof une

3 20 | e -
: 9‘,‘ correccién asegurads sobre el elemento o los elementos pa-

L trones requeridbs. De este modo, no es necesaria ninguna
4 " pueva regulacién manuel y la condicién de vigilie del sistema
; | es restablecida. | '

f ' La veariante dé realizacién que muestra la Fié. 3,
f 25 difiere de'la disposicidén objeto de ia Fig. 1, por el hecho

. 22119 | N
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‘de sincronizaocién derivada de la frecuencia de alimenta-
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de que los circuiios de refardo actian sobre la frecuencia

cibn del puente proporcionada por la fuente 6, aplicdndose
esta frecuencia de sineronizacidn a 1los circuitos de retar-
do 133 a 13@ por el conductbr 15A. Eor otra parﬁé, las se-~
finles de deriva puestas en forma son aplicadas directamsn~
te a los circuit&side coincidencis 14a e 144 por el conduc-
tor 124, tal como se ha mostrado.

- Ia frecuencia de sineronizacidn sufre, en las cir-
éunstancias derretardo, retardos escalonados en un cuarto
de perio&o,.y segun la naturaleza de la deriva, que puede
tener su origen, como sevindicé enteriormente en cuatro
variaciones de caracteristica diferentss, se establece unas
coincidencia y es’detectada en uno'de los circuitos de coin-
cidenciz 1l4a a 14d4. Esta deteccién de coincidencis propor-
ciona, también en este caso, una .sefial de salida, que ac-
tia como anteriormente, para compensér la deriva y para reé
tablecer el equilibrio del puente.

- 51 se hace referencia a la Fig. 4, se ve que se ha
repregentado un circuito en puente, designado de una manera
general con la referencia 21, y alimentado a partir de una
fuente de corrieﬁte alterna 22. Una primera masa metdlica
23 estd nontada en una rama dei puente, mientras que una
segunda masa metdlica 24 estd montada en una segunﬁa rama,

1llevando las oﬁras dos ramas elementos patrones 25, 26.

.
~
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En el caso del modo de realizaclén consiaerado,
otra masa metdlica, indicada en 27, estd montada en parale-
1o con la mase 24 en la rame considerada del puente, Se ha
indicado esqueméticamenie on 28 el sigtems de tratamisnto
y de alarma qu& estd unido a la gsalida del puente. Al exa-
minar la Fig. 4, se comprende fdcilmente, que en el curso
de una modificacidén de la distancia entre las masas metéli-
cas 24 y 27, se produce una varlacién del acoplamiento'inp
ductivo entre las dos masas metdlicas, de la que resulta un
desequilibrio del puente, que es detectado a la galida de

éste, a fin de proporeclonar uns alarma o de poner en funcio

- -| namiento una in«ervenvién.

Como se indieé anteriormente, estas masas metéli-

“1‘: cas pueden estar compuestas por hilos, rejilla, chapas, pla-

15
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cas o andglogas, yue pueden estar situados en cualquier me-
dio deseado y, principalments, enterrados en_ei suelo., Una
posible eplicacién corresponds, por ejemplo, a la realiza-
cién de uwn revestimiento de suelo, que comprende las dos
masas metéligas, cuyo acercamiento bajo el efecto de una
carga ejercida sobre el revestimienio, provocard la varia-
cibn de acoplamiento inductivo, originando un desequilibrio
del puente y, en consecuencia, una slarma 0 intervenclén.
) Se comprende, no obstante, que la segunda masa me-
tdlica, indicadaen 27 en la Fig. 4, podria no guedar mate-

rializada'por uns masa conjugada de forma permanente a la

N
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masa metélica 24, ¥ que podria traterse de un recinto me-
tdlico exterior cdnstituido, por ejemplo, por un vehiculq,
una méquiha, una persona que lleve objetos metdlicos, etc.
VDé la proximidad de este recinto metdlico a la masa 247re—
-sultarfa entonces una variacidén de acoplemiento inductivo,
brovocando el desequilibrio del puente, y suministrando de
este modo, a la sglida de éste, unz sefial que pone en fun-
01onam1ento una. alarma o una intervencién. b
Pueden aportarse modificaciones a las fofmas de
reallzaolén descrltas, en el émbito de las equivalencias

técnicas, sin apartarse de la inveneidn.
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{ compensar la deriva de este circuito en puente, caracteri-

dios para detectar el desplazemiento de fase de la sefial ob

1Hoja nim. 16

REIVINDICACIONES

18,~ Sigtema de scguridad, del tipo que comprénde
un circuito puente, que lleva, en una de sus ramas, un ele-
mento conductor cuya impedancia se quiere controlar, y en
sus otras ramas elementos patrones y (o) compensadores, me-
Aios para la alimentacién de este puenté en corriente alter-

na, medids para detectar un desequilibrio del puente que reg

ductor debido a una tentativa de intrusién, para poner en

funcionamiento wna alarma o una intervencidén, y medios para

zado porgue uno, al menos, de los elementcs patrones, es un

elemento de impedancia variéble, porqgue estdn previstos me-

tenida a la salida del puente, debido a una variacidn de im
pedancie por deriva, con relécién a la frecuencia de alimen-
tacién en corriente alterna, y porque estdn previstos otros
medios para provocér, a partir de la deteccidn de este des-
plazamiento de fase, una modificaciéﬁ de le impedancia de
este elemento 0 de estos elementos patrones, para compensar
le deriva de este elemento a controlar.

N
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coincidencia para detectar la coincidencia entre esta fre-

Hojn nl’!ml7

28,- Sistema de seguridad segin la reivindicacidn
18, en el que la deriva del elemento a controler puede re-
sulter de una var1a016n en uno u otro sentlﬁo de la résis-
tencia o del coexlclente de impedancia pura del elemento a
controlar, caracterlzado porque los medios previstos para
detectar el deéplazamiento de fasg, entre la sefizl obtenids
a:la salida del pusnte, y la frecuencia de alimentacién, de-
terminan, a partir del valor de este desplazamieﬁto, la na-
turaleze de la deriva, por aumento o disminucién de la re-
sistencia o por aumento o disminmucidn del coeficiente de im
pedancia pura, porque estdn previstos medios para producir,
a partir de esta determinacién, una sefial de subordinaeién,
¥ porque los medios que sirven para compensar la'deriva del
elemento a‘coﬁtrolar se hsllan dispuestos de modo que ha=
¢en variar 1é cordicién del-elemento 0 de los elementps pa-
trones, en un sentido .que anula esta sefial de.supordinacién.

38,- Sistema do seéuridad segin lao reivindicacio-
nes 14 6 28, caracterizado porque los medios previstos a
la salida del puente y que detectan la deriva, estén unidos
con circuitos de retardo que actian para aplicer a la sefial
de deriva retardos diferentes que cofresponden a la dismi-
nucidn o al aumento de ls resistencia, 0 bien o la dismi-
pucidn 0 al sumento del coeficiente de impedancia purs del
elemento a controiar, ¥ porque estan previstos un generador

de frecuvencia de sineronizacidn, circuitos detectores de
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cuencia de sincronlzacién y uno de los grados de retardo
suministredos por los circuitos de retardo, relds execita-
dos a partir de estos circultos de coincidencia cuando es
detectada una coincidencia, y medios que actian selective-
mente en el sentido requerido sobre 105 elementos patrones,
para hacor varlar su caracterfstica y restablecer ol equi-
librio del puente. '
' 49,— Sistema de segurided- segin la reivindicacién
38, caracterizado porque le frecuencia de sincronizacidn se
defiva de la frecuencia de alimentacidén del puente.

58,~ Sistema de seguridadlsegdn las reivindicacio-
nes 1% § 22, ceracterizado porque estdn previstos medios

para aplicar una frecuencia de sincronizacidn, derivada de

" | la frecuencia de alimentacidén del puente, a circuitos de
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retardo que actian para aplicar a esta frecuencia de sinero
nizacién retardos escglonados en un cuarto-de perfodo, apli-
oéhdose las selidas de los circultos @e retard6 a circuitos
detectores de coincidencia, y porque medios previstos a la
salida del puente y que detectan la deriva, estdn unidos &
segtos circultos de coincidencia, de tal modo que una coinci-
dencie sea detectads en uno de estos'circuitos, entre la se-
fiel de deriva y una de las sefiales que corresponden a uno de
los tiempos de retardo de la frecuencia de sincronizaecién,
siendo excitados relds a partir de estos circuitos de coin-

cidencia cuando es detectada una coincidencia, actuando se-~

AN
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lectivamente medios alimentados por estos relds en sl senti-
do requerido, sobre los elementos patrones, para hacer va-
riar su caracteristica ¥ restablecer el equilibrio del puen
te. | '

68,~ Sigtema de seguridad segin una cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque estdn
previstos medios para asegurar la seleccidn de las sefiales
gue aparecen a la salidé del puente en caso de deriva, para
separarlas de la frecuencia de alimentacién del puente,
[ :

b “78.- Sistema de seguridad segin una cualquiera de

las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque estéd -

" | previsto, en el circuito que manda o regula los elementos
- I patrones, un dispositivo de temporizacidén que retarda la co-

-| rreceidn de la deriva.

88,- Sisfema de seguridad segin una cuslquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizedo porque com-
prends un circuito en puente que lleva, en dos de sug rames,
masas metdlicas, y en las otras ramas,elementos patrones, es
tando el puente habitualmente equilibrado, y porque- estén -
previstos medios para detectar el degequilibrio del puente
qué resulta de la varlacidén de acoplamiento inductivo, de-
bida al acercamiento o seperacidn de estas masas metédlicas,

- 98,~ Sistema de seguridad segin una cualquiera de
las reivindicaciones 18 a 78, caracteriZado porque cbmprenﬁ
ds un circuito en puente que lleva, en dos de sus ramas,

,
~
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masas metélicay, ¥y en las otras ramas elementos patrones,
asi como una masa met&lica adicional montada en paralelo
con una de estas masas methlicas, estando el puente habi-
tualmente equilibrado, ¥y porque estén previstos medios pa~-
re detectar el'aesequilibrio del pucnte que resulta de la
variacién de acoplamiento inductivo, debida al acercamien-
to 0 a la separacién de esta mase metdlica adicional res-
pecto a la mesa metdlica a la que esth asociada.

108,~ Sistema de seguridad segin una cualquieras
de las reivindicaciones 1t a 78, caracterizado porque com-

prende un circuito en puente que lleva, en dos de sus ramas,

' | masas metAlicas, ¥ en las otras ramas elementos patrones,

estando el puente habitualmente equilibrado, y porgue estén

previstos medios para detectar el desequilibrio del puente

| resultante de la variacién de acoplamiento inductivo, debi-

da a la proximidad, respecto a wna de estas masas metélicas,
de un recinto metéiico exterior,

112,~ Sistema de seguridad, )

Tal v como se ha descrito en la Memoria que ante-
cede, representado en los dibujos gue se acompafian y con
los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de veinbte hojas escritas a
miquina por una Sola cara.

Madrid, 9g Npy1979
- PLA,
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