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La presentó invención, según se expresa en el cnun 

ciado de esta memoria descriptiva, se refiere a un sistema - 

amplificador de potencia mediante el aprovechamiento de la -* 

fuerza de la gravedad*

5* Sabido es que la fuerza de la gravedad es gigantes

ea, de tal modo que su aprovechamiento o dominio no se reali 

za de forma práctica para poder servirse de ella de una for­

ma continua y sin limitación, a pesar de reunir todas las —  

ventajas imaginables, tales eomo constante, continua, paten­

to. te, eterna, limpia, común a todos los países, climas, esta­

ciones y sobre todo, que es económica* ^

Hasta ahora se está aprovechando la fuerza de,la - 

gravedad p^ra la producción de energía elóotriCa por medio - 

de las centrales hidráulicas, mal llamada energía hidráulica, 

15* ya que la energía no es producida por el paso natural del.—  

agua, sino por la *baida" do la misma sobro las turbinas, des 

de la altura en que se halla retenida. :

Este sistema, aunque aprovecha la fuerza de la gzg 

vedad, os muy rudimentario, ya que adolece de múltiples de—  

SO. feotes y problemas, come son?

No puedan disfrutar del mismo más que aquellos paí 

sos que tengan una orografía adecuada y grandes medios eeonó 

micos. Requiere grandes inversiones y obras, sacrificando ni 

les de hectáreas para el embalsado del agua* se debe trans—  

25. portar la energía obtenida a grandes distancias hasta los —

contaos de consumo, con la correspondiente párdida de ener­
gía durante el transporte.

Con el presento sistema, se puede transformar la — 

energía potencial de una masa, al ser desequilibrada, en ener 

30. gia clóetrica, con posibilidad de poder disponer dé tantos -
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aparatos independientes como fuera necesario, con la particg 

laridad y la gran ventaja da que: Todos loe países podrían - 

boneilctaree.

Podrían ser eatplasadca en loa lugares convenientes,

3. en cualquier latitud y altura, en ciudades, llanuras, desieg 

toe, etc.

Podrían instalarse tan cerca de los centros de eo& 

sumo que, prácticamente, se aprovecharía la totalidad de la 

energía producida# "

10. El aprovechamiento de la fuerza da la gravedad^ en

la prodaoción de energía oláctrioa, permitirá a la humanidad 

dar un paso gigantesco en su supervivencia, pues ss sabido -* 

que con energía eláctrioa abundante y barata, se podrís^ job* 

tenar teda clase de beneficies de toda índole, como son*--

13. Obtención de agua potable sana, y por tanto, 93%a&

nación de contagios de enfermedades.<
Descontaminación del medio ambiente, rica, maree, 

etc. \

Se obtendrían cosechas abundantes, al poder diapo- 

30. nsr de agua mediante sondeos, y lúe y calor en abundancia,

Es podrían deaintegrar las basuras y desperdicios, 

por medios que no produjeran humos, y por tanto, no conten!-* 

mesen el medio ambiente.

Podría generalizarse el uso de la calefacción y —  

25. acondicionamiento del aire.

producción de nueves combustibles como el hidróge­

no, el wal es nseessrio extraer del agua por electrólisis, 

y que es una fuente de energía ideal, ya que no produce deste 

Ches y por tanto no es contaminante.

30. Posibilidad de obtener hidrógeno en abundancia y *+



económicamente* pudiendo obtener toda clase de productos ve­

getales partiendo del mi ame#

Transformando carbón en hidrocarburos sintéticos. 

Explotando yacimientos de exquisitos bituminosos*

5. El cisterna propiamente dicho se corone de una en-

truotura adecuada que soporta a una masa colgante y descen­

trada que desde ahora en adelante se la va a llamar (a dicha 

masa y al medio de sujeción o armadura de la misma a la es­

tructura) "autómata") do tal modo que dicha estructura,- ada­

to. más de soportar el autómata# absorbe todas las fuersasf-nega­

tivas que so produzcan* tales como la fuerza centrifuga*? -etc.

El autómata pivota entre dos puntos* uno superior 

y otro inferior* en cuyos puntos van dispuestos sendos coji­

netes* eliadnándose con ello prácticamente la totálida&sde - 

15* rozamientos* Es doqir, que el autómata no está unido rígida­

mente a ningún elemento* sino que prácticamente "flota" ̂apo­

yado sobre los referidos dos cojinetes* con lo que se elimi­

nan todos los rozamientos innecesarios*

Por otra pisóte* la unión del autómata con el coang 

30* pendiente aparato productor de la energía elóotrica* se efoc 

tda por medio de una rótula elástica que absorbe cualquier - 

variación de velocidad sin brusquedades que entorpezcan el - 

giro de dieho autómata.

El cojinete superior de apoye del autómata está —  

25* montado en una corona o biela que gira sobre su eje* apoyada

en un soporte fijado a la propia estructura general.

De esta forma* cuando el autómata no está on movi­

miento, la masa del miase está equilibrada en la línea que - 

forma en aquel memento el punto da apoyo inferior y el punto 

30* de apoyo superior de la armadura soporte de tal masa*

3. ..
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Al girar la corona o biela# mediante el movimiento 

que le transmite un motor o fuerza impulsora convencional* - 

tal corona o biela llevan consigo en en arrastre de moviaiea, 

to oiroular al extremo superior de la armadura de la masa* - 

5# produciendo un desequilibrio de tal masa*

La citada masa tratará de equilibrarse de inmedia­

to* por lo que origina un giro del autómata* así como de la 

rótula elástica que le uno con el aparato productor de ener­

gía* poniándoae a girar áata. :

10. Desde que se produce el desplazamiento del eá&remo

superior del autómata hasta que la masa inicia su recuperan- 

ción, existe un desfase de tiempo que puede medirse en gra­

dos. . í'.,

Manteniendo o variando sata diferencia* por madio

19. de la velocidad del motor o fuerza impulsora* se podrá agi—  

adamo mantener o variar la velocidad da rotación del autóma- 
ta* y por lo tanto del aparato productor de energía eléctri­

ca conectado a ól. \ . i,

Dicha operación de control se efeotda por medio de 

20* un transductor y un sistema de control.

De lo expuesto se deduce que con una energía com­

plementaria (motor auxiliar)* produoimoa un deaequilibrie en 

moa masa actuando en sentido perpendicular a la dirección de 

la fuerza (gravedad)* por lo que la energía potencial de que

29. dispone la masa* se transforma en energía ciñó tica al reali­

zar el giro a que la obliga el automatismo para intentar eqi& 

librarse, y este giro a su vez sst comunicado a un aparato —  
productor de energía eléctrica (alternador* dínamo)* que traag 

forma la energía cinética en eléctrica.

30. Continuando con este proceso se consigue que el —
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autómata funcione centinupmente mientras la fuerza externa - 

siga ejerciendo sabré el automatismo su función desequilibx^ 

dora.

Como la energía necesaria pera desequilibrar la mg¡ 

5. sa, es menor que la producida por la masa para tratar de aqui 

librarse; y además le sumamos la fuerza do la INERCIA que ** 

provoca en su desplazamiento, obtenemos una ganancia conoide 

rabie de energía sobre la consumida) cuya energía la obtene* 

moa de la fuerza de la gravedad) por lo que el automatismo - 

10. se puede definir como un "aparato automático que transforma 

la fuerza de la gravedad en energía eléctrica".

Teniendo en cuenta que la amplificación de poten­

cia puede ^er muy grande, podría ser accionade por un motor 

eléctrico, alimentado por la energía que produzca el autema- 

15. tisaa, pediendo considerarse un amplificador do potencia ron 

realimentación po ¡sitiva.  ̂̂

SI tamaRo del automatismo es susceptible de gran­

des variaciones, desde un mínimo a un tanaHo gigantesco, por 

lo que es muy versátil y de grandes posibilidades de uso.

26. TambiÓn su velocidad puede sor variada con facili­

dad, y esta cualidad es importantísima ya qus existen infini 

dad de modelos de alternadores, lentos y rápidos, y a todos 

ellos puede ser acoplado el automatismo.

lambida puede acoplarse a los alternadores vertieg 

25. les a horizontales*

Para co^leB^ntar la descripción que seguidamente 

se va a realizar y con objeto de ayudar a una me jor compren­

sión de las oaraoterístieas del invento, se aeempaKa a la —  

presente memoria descriptiva de un juego de planos coyas HL- 

36. guras representan lo siguiente í
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Figura 1.- Muestra una vista esquemática y en alza­

do del sistema realizado de acuerdo con la invención.

Figura 2*- Muestra una vista similar a la anterior 

en la que la corona de transmisión del movimiento es en este 

3. eaao sustituida por una Mola.

Figura 3+- Muestra una vista asimismo esquemática - 

del sistema, acoplado a un alternador encargado de producir la 

energía eláctrica, encontrándose dicho alternador en posición 

vertical.

10, Figura 4.- Muestra otra vista similar a la anterior

con el alternador en posición vertical.

Figuras 5 y 5$*** Muestran sendas vistas mu alzado y 

planta respectivamente del sistema en las que el autómata se 

encuentra en posición de equilibrio o de reposo.

13, Figuras ó y 6A.- Muestran sendas vistas en alzado y

planta respectivamente del sistema con el autómata de sequillo 

brado, produciéndose un desplazamiento de variación o ángulo 

del extremo superior de la armadura. '

Figuras 7 y 7A.- Muestran sendas vistas en alzado y

20. planta respectivamente del sistema de la variación de ángulo 

producida como consecuencia del desequilibrio que se produce en 

el giro del autómata, es decir, del avance de la masa.

Figuras Ó y 8A.- Muestran sendas vistas en sisado y 

planta respectivamente del sietema, con la siguiente variación 

23. AML ángulo del autómata, cómo consecuencia de la inercia de la mesa.

Figura 9.- Muestra una vista esquemática del sis- <* 

tema montado sobre un nivel inferior al del suelo o terreno.

Figura 10.- Muestra una vista general del sistema -

montado totalmente de forma elevada sobre el terreno, 

y), sobre las mencionadas figuras, se han referencia)--
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do awi^ricamente las parces y elementos que componen el con 

junto de la invención, cuyas referencias se correspondan de 

la forma siguientes

1.** Estructura general de soporte.

5* 3*- Armadura del autómata.

1 0 .

13.

3. ** Musa.

4. *- Extremo inferior de la armadura (2).

5. - Apoyo del extremo inferior (4).

6. - Cojinete inferior. ;

7. ** Rótula elástica. * ̂O
3.-* Extremo superior de la armadura (2).

9.- Cojinete superior.

1^.- Corona-volante.

11. - Eje de giro do la corona-volante (10).

12. - Soporte da apoyo. ,

11.- Cojinete superior de apoyo del eje (11).^ .

14. - Cojinete inferior de apoyo del eje (11). ̂  ^

15. - Hotor.

16. - Transductor.

20. 17.- Sistema de control.

13.- Biela.

19. - Corona fija de engrane de la biela (13).

20. - Contrapeso de la biela (18).

21. - Alternador.

25. A la vista de las mencionadas figuras, puede obsor

varae el sistema propiamente dicho, el cual se constituye a 

partir de una estructura general de soporte (1), en la que - 

va dispuesto el autómata formado por la armadora (2) y la a& 

aa (3). de tal forma que el extremo inferior (4) de tal arma 

30. dura (3) cuenta con un apoyo (9) que pivota on un cojinete -
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(6), tnióndoso aí aparato produotor do energía por medio da 

ana Bátala elástica (7)*

Por su parta contraria* al extremo superior (8) da 

tal armadura (2) pivota en otro cojinete (9) montado an una 

5. corona-volante (10), girando data sobre su eje (11) apoyada 

por el soporte (12), contando en los apoyos extremos de tal 

eje (11) con los respectivos cojinetes (19) y  (14).
De esta forma, cuando el autómata (2-3) no está an 

movimiento, la masa (3) está equilibrada an la línea qué fog 

10, ma an aquel momento el punto de apoyo (5) y el extremo supe­

rior (8) dé la armadura (2) soporte de la masa (3). ^

di girar la corona-volante (10), mediante el ̂movi­

miento que le transmite el motor (15) ó fuerza impulsora -de 

cualquier tipo, arrastra consigo en movimiento circulad al - 

15, extremo superior (8) de la armadura (2), produdóndose un d& 

soquilibrio de la masa (3), la ctup, tratará inmediatamente 

de equilibrarse, con lo que origina un giro del autómata <* - 

(2-3), así como de la rótula elástica (7) de unión, y por lo 

tanto del aparato productor de energía que se encuentra eo—  

20, acotado a la misma.

Desde que se produce el desplazamiento del referi­

do extremo superior (8) basta que la masa (3) inicia su reeu¡ 

p-eraoión de equilibrio, existe tm desfase de tiea&o que pcg 

de medirse en grados, de modo que manteniendo o variando di-

29, cha diferencia por medio de la velocidad del motor (13) o —  

fuerza impulsora, se podrá mantener o variar la velocidad do 

rotación del autómata (2-3), y per lo tanto del aparato pro­

ductor de energía conectado a Ól.

Dicha operación de control so realiza por medio —

30. del tranaduotor (16) y del sistema de control (17),
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Sa la figura 2, se representa un sistema análogo 

al dcsorito, en el que la corona*volante (10) es sustituida 

en este caso por una biela (18) coa los miamos apoyos y eje 

que los ya mencionados en la figura 1. Bu dicha figura 2 6 

3* -cariante de realización, la referida biela (18) gira en sat 

tido circular por medie del movimiento que le imprime el mo 

tor (15) a través de una corona fija (19)# Bl movimiento y . 

funcionamiento es el mismo, con la particularidad de que la 

biela cuenta con un contrapeso (20)*

2or otra parte, la referida biela (18) puede hacer 

se girar por cualquier otro medio de impulsión convencional, 

sin necesidad de que disponga de engranaje o corona, ya que 

podrá ser analista de rodadura e incluso sin ella, por ma**? 

dio de un motor de reacción que giraría soportado por la rs* 

13* ferlda biela (18), sin apoyarse en ningún otro punto* ^

De le: expuesto, se deduce que la fuerza de la.grg 

vedad puede ser aprovechada para producir energía eléctrica^ 

sin necesidad de grandes inversiones y con posibilidad de 

montaje en cualquier punto do la corteza terrestre.

20. En las figuras 1 y 4, puede apreciarse como tea* <*

bién el sistema puede acoplarse a alternadores verticales y 

horizontales (21), respectivamente *

Por otra parte, en las figuras 5 y 5A, 6 y %A, ? y 

7A, 8 y 8A, puede verse el comportamiento que ofrece el siate 

25. ma en una fracción de tiempo determinada. Bate proceso se repi 

te constantemente, mientras continúe la acción del motor auxi 

llar que produce el desequilibrio *

Bu las figuras 5:y 5A, se ve al autómata (2̂ 3) en pe. 

sición de equilibrio, encontrándose el extremo superior (8), 

30* el inferior (4) y la masa (3) en una misma línea*
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En las figuras 6 y 6A, se produce un desplazamiento 

del extremo superior (8) de la armadura (2), desde el punto A 

al punto A'* lo que hace que la masa (3) quede desequilibrada* 

Suponiendo que en ese momento el motor auxiliar de- 

3. jara de actuar aobre el extremo superior (8), y por lo tasto 

quedara parado en el punto A*§ la masa (3) iniciará un des­

plazamiento en la misma dirección que lo había hecho anterior 

mente el propio extremo superior (6), correspondiez^tal efeg 

to a las figuras 7 y 7A, y suyo desplazamiento será desdé *1 

10. punto B al punto B'* No obstante, y debido a la inercia, i&" 

maca (3) no quedará parada en el punto B', sino que oontinaa* 

rá desplazándose hasta el punto como se representa oa —  

las figuras 8 y 8A,

Si consideramos que el motor auxiliar no se para - - 

13. cuando el extremo superior ha alcanzado el punto A', eino 

que mantiene una velocidad continua y, uniforme debidamente 

controlada, ee fácil comprender que la masa (3) también man­

tendrá la miama velocidad y continuidad en movimiento dé 

giro# al cual, además de la energía potencial que ella libe- 

20, re para ooavertir9& en energía cinética, hay que aumentarle 

la producida por su inepcia, con le que conseguimos una futg 

sa suficiente para hacer girar al elemento productor de eneg 

gis eléctrica (alternador (21) c dínamo).

Como queda dicho anteriormente, el tamaño del auto 

25. matiamo puede ser adaptado al del generador, sin más límites 

que los pdramentc constructivos. No obstante pudiera ser con 

veniente en casca extremos, en que el alternador (21) fuera 

gs grandes dimensiones, y proyoroionalmente el autómata necjg 

ait&se "te# dimensiones que se saliesen de lo prudencial, eg, 

30, locar dos o más autómatas en paralelo, conectados por medio



3o oca trsnsBdaión mecánica, hidráulica o de cualquier otra 

naturaleza, para conseguir 1$ sisma fuerza de impulsión, con 

mucres dicnasienes.

Otra posibilidad, que eliminaría la construcción - 

5, de grandes estructuras con las consiguientes dificultades de 

sustentación de grandes masas, absorción de fuerza centrifu­

ga, vibraciones, etc, sería la de instalarlos empotrados en 

el suelo, segdu se ve en la figura 93.

Pe esa forma, se consigue tambión una protección - 

10, más fácil del coagente y una mayor estática del lugar &? em- 

plazamicnte, asi como un perfecto camuflaje si se considera­

se necesario.

la figura 103 muestra una perspectiva del sistema 

totalmente elevado sobre el terreno, siendo la vaMante m&xí 

15. ma entre un sisteme- y otro. Por tanto, puede adoptarse, cual­

quier posición intermedia que se ¡estime más conveniente sin 

que incluya para nada el comportamiento del sistema, dado <*- 

que en cualquier case existirían las mismas condiciones y la 

misma fuerza de gravedad.

20. El solicitante sqjpeserva el derecho de extender es

ta demanda a los países extranjeros, reivindicando la misma 

prioridad de la presente solicitud al amparo del Convenio In 

temacional para la protección de la Propiedad Industrial.

El Solicitante, igualmente, se reserva el derecho 

29. de introducir en la presente invención cuantos perfecciona—

mientes sobre la misma puedan derivarse, mediante la solioi- 
tud de les correspondientes Certificados da Adición en la —  

forma señalada por la ley.

,*./*+*

11.

30*
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H.AJ L . A
la Patente de BMMat&dn ̂ ne ce eolicita por veinte 

agoe para BepaBa* de acuerdo con la vigente Legtalacidn, de­

berá recaer cobre! "SlaTEXA ASPLIFICADOE D3 POTENCIA XEBIAN-

. ..4''
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R E I V I N D I C A C I O N E S  

t*— Sistema amplifioador de potencia mediaste el — 

aprovechamiento de la fuerza de la gravedad* que teniendo —  

por finalidad la de transformar la energía potencial de una 

5* masa, al ser desequilibrada* en energía eléctrica* esencial­

mente se caracteriza porque se compone de una estructura ge­

neral que sirve de suporte a ana armadura que cuenta con ana 

masa* llamándose al conjunto de armadura y masa elemento aútÓ 

mata* de tal modo que dicho autómata se apoya y pivota por — 

10* sus extremos en sendos cojinetes* uno inferior y otro supe—  

rior* estando acoplada dicha parte inferior a una rótula ** - 

elástica de unión al correspondiente aparato productor de ̂  

energía* en tanto que superiormente el extremo de la armadu­

ra mencionada se apoya y pivota en el respectivo cojinete* — 

15* el cual va montado ,sobre una corona-volante montada a su vez 

sobre la propia estructura general* y a cuya corona-volante 

llega un movimiento de transmisión para la misma de un. motor 

o fuerza impulsora de cualquier tipo* encontrándose el-eje — 

de tai corona-volante montado entre sendos puntos de apoyo — 

20* dotados asimismo del respectivo cojinete; con la particular! 

dad de que la puesta en marcha del motor hace que el movimisn 

te o fuerza de óste se transmita a la corona-volante* la mpíf 

girará y arrastrará en su movimiento circular ál extremo su­

perior de la armadura* produciéndose un desequilibrio de la 

25* masa* que tenderá a equilibrarse de inmediato* lo cual origjL 

na un giro de todo el autómata* asi como de la rótula elásti 

ea de unión y por lo tanto del aparato productor de energía* 

2*- Sistema amplificador de potencia mediante el — 

aprovechamiento de la fuerza de la gravedad* sogán reivtadi— 

30* eación !, caracterizado porque la corona-volante está eonsti



taida par ana. biela oayo eje de giro está apoyado an sendo# 

cojinetes^ ano superior y otro inferior? de tal nodo que el 

movimiento de didhta Mola es transmitido desde el motor a —  

traM&s de n"e corona Aja do engrano y dentando tal Mola con 

3+ un ocntrapeso eqoilibrador de la. misma*

Sistema aopliAcador de potencia mediante el ** 

p̂roveohaBdLento de la fuerza de la gravedad? según reivicdi-̂  

castañas i y 2? caracterizado porque acanta can an traaedao- 

tor y Mi dispositivo de control para mantener o variarla ;'d&. 

10* ferencia de fase que existe desda que se prodaoe el desplaza 

miento del extremo eaperior de la armadora hasta qoe la masa 

en reacperaciún de equilibrio? de tal. modo que la va­

ri acidn o mantenimiento de dicha diferencia se realiza variaĝ  

do la velocidad del meter por medio del referido tYsnedmstor 

13* y dispositivo de control? puliendo can ello variar c mante­

ner la velocidad del aat&aata y por consiguiente del aparato
*

3p3&M^Mr¿&3MM3Íatad3BR3a.
4.- "SISTEMA AMPLIFICADOR DE POTENCIA HERIANTE 3L

AP2WBCHAMIHNT0 BE LA FUERZA DE M  GRAVEDAD".

20* Según queda euetancialmente descrito en la preaen-

#,**/***

14*
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te senoRia que cenata de quince bogas? escrita! a 

por ana sola caca y acompañada de dibagos.
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