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Lo presente invención se refiere a un dispo­

sitivo electrónico destinado a ser utilizada en combina­

ción con los dispositivos que- permiten provocar el encen­

dido en los cilindros de un motor do combustión interna.

.Es sabido que, para asegurar el funcionamiento satisfac­

torio de un motor de combustión interna, se debe utilizar 

un distribuidor de encendido, cuyo árbol de rotación es 

arrastrado cor el motor, suministrando este distribuidor 

de encendido una señal de encendido, que provoca la des­

carga de una bobina de encendido sobre aquella de las bu­

jías de encendido del motor que conviene alimentar por 

una corriente de alta tensión. La señal de encendido es 

emitida con un desplazamiento respecto a la llegada al 

punto muerto alto del cilindro que esta en compresión, y 

donde se debe provocar el encendido. El desplazamiento de 

la señal de encendido es función de la velocidad de rota­

ción, según una curva determinada, y la obtención de la 

señal de encendido exige la presencia en el distribuidor 

de encendido de un captador, cuya pa'rte móvil es arrastra­

da por el árbol de rotación del distribuidor ds encendido, 

y esta sometida a desplazamientos angulares que permiten 

originar el desplazamiento de encendido deseado.

Por otra parte, es sabido que, en ciertas con 

diciones, el funcionamiento de un motor de combustión in­

torna haca surgir un fenómeno de golpsteoquo corresponde, 

al nivel de los pistones, a vibraciones indeseables en gra 

do sumo. Si se trata de mejorar ol rendimiento del motor 

situándose sistemáticamente sobre la curva de par máximo, 

se corre el riesgo, para ciertas condiciones de funciona­

miento, de ver surgir el fenómeno del golpeteo. Por consi-
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guiente, se ha pensado localizar la aparición del feno- 

mono del golpotoo para reducir, on ose momento oolamonta, 

el valor de avance dol encendido, imponiendo para el mo­

tor un funcionamiento de par máximo mientras el fenóme­

no del golpeteo no haya aparecido. Para ello, se utiliza 

un captador de vibraciones colocado sobre el bloque mo­

tor, localizando este captador la aparición del golpeteo, 

que corresponde a frecuencias de 5 Khz aproximadamente. 

Dicho captador está asociado a un.filtro pasa banda, pa- 

10 ra eliminar el ruido do fondo pero, para evitar cualquier 

intervención inoportuna del captador, se trata de redu­

cir su tiompo de aplicación a la fracción del ciclo en 

que el golpeteo es susceptible de intorvenir. En efecto, 

se ha comprobado que el fenómeno del golpeteo no inter­

venía, en el ciclo de funcionamiento de un cilindro, más 

que en el curso del comienzo del tiempo motor y, mas es­

pecíficamente, en una zona que llega hasta 303 aproxima­

damente (localización sobre la rotación del cigüeñal) 

despuss del punto muerto alto, correspondiendo el tiempo 

20 motor completo de un cilindro a 18QS después del punto 

muerto alto. Por consiguiente, se observa que es desea­

ble poder provocar el funcionamiento del captador de gol­

peteo, por medio da una señal, que aparezca en el punto 

muerto alto o un poco después, y desaparezca aproximada- 

25 mente 30R después del punto muerto alto. Es evidente que 

podría pensarse en realizar esta señal por medio de un 

captador de proximidad arrastrado por el motor, y que su­

ministre una señal durante todo el paso de una zona angu­

lar del captador; sería posible asimismo utilizar un cap- 

30 tador de posición que localizara el punto muerto alto, y
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definir a partir de ahi el comienzo y el final de la se­

ñal deseada, por medio de un circuito electrónico, No 

obstante, esta forma de proceder exige utilizar un cap­

tador específico, para provocar la aplicación del capta- 

5 dor de vibraciones destinado a ovitar el golpeteo. Con 

una finalidad de reducción del precio de coste, es evi­

dentemente deseable reducir al máximo los captadores a 

aplicar, y la invención pretende, en consecuencia, pro­

vocar, en el momento oportuno, el funcionamiento del cap- 

10 tador de vibraciones anti-gol-peteo, sin tener que recu- 

Irrir a un captador de proximidad o de posición que loca­

lice el punto muerto alto, y utilizando simplemente la 

señal de encendido proporcionada por al distribuidor de 

encendido.
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La .dificultad procede del hecho de que esta 

señal de encendido es proporcionada en un momento, que' 

se halla desplazado respecto al punto muerto alto, sien­

do el desplazamiento función de la velocidad de rotacion- 

del motor. Según la invención, se ha observado que las 

curvas do encendido habituales de los motores de combus­

tión intorna estaban comprendidas, sobra un gráfico*que 

representa en ordenadas los ángulos de desplazamiento, 

y en abscisas las velocidades de rotación, en una banda 

relativamente estrecha, dispuesta simétricamente respec­

to a una recta que pasa por el origen. Por consiguiente, 

puede definirse una recta media que pasa por el origen 

y, para una velocidad de rotación dada, la diferencia 

entre el desplazamiento de encendido real y el desplaza­

miento de encendido cuyo valor corresponde a la recta 

mencionada, permanece inferior a un error máximo relati-

AfítS.
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vamcnto reducido. En la mayoría do los casos, al margen 

do error permanece inferior a IOS, correspondiendo esto 

margen de error a la mitad de la anchura de la banda en 

que esta contenida la curva de encendido, midiéndose di­

cha anchura paralelamente al eje de las ordenadas de la

citada curva.;
i
Por lo tanto, se ha comprobado asi, según 

la invención, que si, para un valor dado de la velocidad 

da rotación del motor, se substraía del ángulo de despla­

zamiento de encendido el ángulo correspondiente a la rec­

ta media anteriormente definida, se obtenía un valor da 

desplazamiento angular cuyo valor medio era 0, es decir, 

que con el error aproximado correspondiente a la sami-an- 

chura de la banda que contiene la curva de encendido, se 

obtenía el punto muerto alto. Se observa, por lo tanto, 

que utilizando la señal do encendido, puede definirse 

una señal que, con un margen de error aproximado, corres­

ponderá al paso por el punto muerto alto. Para obtener 

esta señal, hay que substraer del valor del desplazamien­

to de encendido, un valor proporcional a la velocidad de 

rotación, es decir, que en el momento en que aparece la 

señal de encendido, hay que descontar cierto tiempo co­

rrespondiente al valor dado por la recta media menciona­

da, para obtener una señal que corresponda, con un mar­

gen de error aproximado, al paso por el punto muert'o al­

to. El tiempo que conviene añadir es el que corresponde 

a un desplazamiento angular proporcional a la velocidad 

de rotación, es decir, que se trata de un tiempo constan­

te. En otros términos, si se descuenta un tiempo constan­

te a partir de la señal de encendido, se obtiene, con un

AMS
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margen de error aproximado, el paso por el punto muerto 

alto. Por consiguiente, por este medio, se ha evitado 

la utilización de un captador suplementario.

Si se desea entonces definir, a partir del 

punto muerto alto, una zona angular en la que podra fun­

cionar el capeador de golpeteo, es suficiente, a partir 

de la señal que corresponde, aproximadamente al paso al 

punto muerto alto, descontar un tiempo que corresponda 

a una rotación de un ángulo constante, es decir', un tiem­

po que corresponda a una fracción fija del ciclo de fun­

cionamiento. Por lo tanto, es posible realizar asi, de 

forma económica, un circuito que permita la aplicación 

temporal, en la zona de ciclo deseada, dsl captador de 

vibraciones que localiza el golpeteo.

La presente invención tiene, en consecuen­

cia, por objeto, el nuevo producto industrial que consti-

20
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tuye un dispositivo electrónico asociado a un generador 

periódico de señales de encendido del motor de combustión 

interna, principalmente para vehículo automóvil, siendo 

desplazada la señal do encendido, en cada periodo, ros- 

poeto al punto muerto alto dol cilindro quo oxporimonta 

ol encendido, en un valor variable en función de la ve­

locidad de rotación del motor, suministrando este dispo­

sitivo una señal periódica, cuyo comienzo y final se en­

cuentran, en cada, periodo, posicionados respecto al ins­

tante de paso al punto muerto alto de forma sensiblemen­

te constante, con un margan de error predefinido, carac­

terizado por el hecho de quo comprende, por una parte, 

al menos un paso, que origina una señal desplazada on un 

tiempo constante respecto a la señal que recibe y, por
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_ otra parto, al menos un paso, que origina una señal des­

plazada, respecto a la señal que recibe, an un tiompo que 

correspondo a un ángulo de ro.tacion constante del motor, 

estando estos dos tipos do pasos dispuestos en serie pa­

ra definir el comienzo y/o el final de la señal resultan-
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En una forma preferida de realización, el 

dispositivo lleva un solo paso, que asegura un desplaza­

miento de un tiempo constante, recibiendo el citado paso 

la señal de encendido y mandando, al menos, un -paso que 

asegura un desplazamiento correspondiente a un ángulo 

de rotación constante; el paso, que asegura un desplaza­

miento de un tiempo constante, es un monoestable consti­

tuido por una capacidad, que puede descargarse por un 

transistor al recibir la señal de encendido, y cuya ten­

sión de carga es comparada por un comparador a una ten­

sión constante, para suministrar una señal en el momento 

de la igualdad de las dos tensiones comparadas; el paso 

que asegura un desplazamiento correspondiente a un ángu­

lo de rotación constante del motor, es un generador de 

tensión en dientes da sierra, asociado a un detector de 

cresta, siendo la tensión de cresta, obtenida por el ge­

nerador de tensión en dientes de sierra, fraccionada y 

comparada a la tensión en dientes de sierra; el genera­

dor de la tensión en dientes de sierra lleva un condensa­

dor, susceptible de descargarse por un transistor al re­

cibir la señal recibida por el paso, que origina un des­

plazamiento que corresponde a un ángulo de rotación cons­

tante del motor; el desplazamiento angular, que correspon-
I

de al comienzo de la señal suministrada por el dispositivt

AMS.
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según la invención, es nulo, y el dispositivo comprende ur 

solo paso que origina una-señal desplazada en un tiempo 

correspondiente a un ángulo do rotación constante del 

motor, estando dispuesto este paso en serie aguas abajo 

del paso del otro tipo, que comprende el dispositivo; la

señal obtenida por el dispositivo acciona la aplicación 

de un captador de vibraciones durante todo el periodo de 

duración de la citada señal; el captador de vibraciones 

está destinado a localizar un eventual golpeteo de fun­

cionamiento del motor asociado al dispositivo.

Para hacer comprender mejor el objeto de la 

invención, se describe ahora, a título de ejemplo pura­

mente ilustrativo y no limitativo, un modo de realización 

representado en el dibujo anexo.
\

En este dibujo:

- la figura 1 representa, en un gráfico, una

curva de encendido que ofrece en ordenadas, el desplaza-
' *miento de encendido -8, en función de la velocidad de ro-,

ta'ción N del motor llevada a las abscisas;

- la figura 2 representa el esquema diagra- 

mático de un dispositivo según la invención;

- la figura 3 representa el detalle de rea­

lización del dispositivo esquematizado en la figura 2;

- la figura 4 representa las señales obteni­

das en diferentes puntos del esquema de la figura 3.

Haciendo referencia a la figura 1, se obser­

va que el motor al que está asociado el dispositivo según 

la invención, que va a ser descrito, tiene una,curva de 

avance del encendido constituida por cuatro segmentos de 

recta 04, AB, BC y CD. El gráfico es establecido llevando

AMS.
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los desplazamientos do encendido 0 (exprosados en grados 

do rotación del cigüeñal) a las ordenadas, y las veloci­

dades do rotación N del motor a las abscisas; ol avance 

del encendido ss nulo mientras la velocidad de rotación 

no ha alcanzado la velocidad correspondiente al punto A.

Se comprueba que la curva de encendido GA3CD esta total- 
!

mente comprendida en el interior de una banda definida 

por dos rectas paralelas F y G, sensiblemente simétricas 

respecto a una recta media 0E. Si se substraen de las 

ordenadas de la curva 0A3CD, las ordenadas que correspon­

den a la recta 0E, se obtiene una curva OA^B^C^D^, cuya 

recta media esté constituida por el aje de las abscisas. 

Ahora bien, la recta QE corresponde a desplazamientos de 

encendido proporcionales a la velocidad de rotación, es 

decir, obtenidos durante un tiempo de. rotación constante 

T. De ello resulta, que si se descuenta el tiempo T cons­

tante después de la señal de encendido correspondiente 

a la curva 0A3CD, se obtiene una señal que se produce con 

un desplazamiento angular, respecto al punto muerto su­

perior, dado por un punto de la curva 0A<jB^C^D^. Ahora

25

30

bien, esta última curva tiene como valor medio un despla­

zamiento angular medio, es decir, que su valor medio co­

rresponde al punto muerto alto. En otros términos, si se 

descuenta el tiempo 1 después del instante de la señal de 

encendido, se obtiene el punto muerto alto con un margen 

de error que corresponde a la mitad de la anchura de la 

banda (no representada) paralela al eje de las abscisas, 

que contiene la curva 0A,B C D„. Ahora bien, esta banda 

tiene una anchura igual a la distancia de las rectas F y 

G, medida paralelamente al eje de las ordenadas en la fi-

26119
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gura 1. En el caso descrito, esta anchura de banda es de 

1C3 aproximadamente (rotación del cigüeñal), es decir, 

que el margen de error para la localización del punto 

muerto alto por un punto cualquiera de la curva OA^B^C^O^ 

es da 59 aproximadamente.

Por otra parte, si ss define una señal aña­

diendo a la que corresponde a la curva OA^B^C^O^, un tiem­

po igual al que corresponde a una rotación del motor en 

un ángulo dado, por ejemplo 30S, se obtiene una señal que 

esta representada en la figura 1 por la curva O2A2S2C2O2' 

y esta señal se produce con el mismo margen de error que 

el mencionado anteriormente, en un momento que correspon­

de al paso a 309 (rotación del cigüeñal) después del pun­

to muerto alto.

Por consiguiente, se observa que, partiendo 

do la curva de encendido CABCD, puede definirse, con un 

margen de error de 59 aproximadamente, una señal que se 

produce en el paso del punto muerto alto, descontando 

simplemente el tiempo constante T, y es posible, a conti­

nuación, definir una señal que se produce 309 después del 
punto muerto alto, descontando simplamonte despuos de la 

primera señal, un tiempo correspondiente a una fracción 

dada del tiempo que separa a dos bitios de encendido su­

cesivos, a saber, en el caso especial descrito, la sexta 

parte del tiempo que separa a dos bitios de encendido su­

cesivos.

/
30

26119

En las figuras 2 y 3, se ha representado un 

dispositivo susceptible, a partir de los bitios de encen­

dido, de permitir la obtención de una señal, cuyd comien­

zo corresponde a un punto de la curva OA^B^C^D^, y cuyo

AfílS.
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_ final corrospondo a un punto do lo curva O2A2B2C2D2, os 

decir, con un margen do error aproximado, pormitir la ob­

tención do una señal, cuyo comienzo se oncuontra en al pur 

to muerto alto, y cuyo final tiene lugar 30S después del 

punto muerto alto. Haciendo referencia a la figura 2, se ob 

serva que la señal de encendido es suministrada en H, y es- 

enviada sobre un monoestable 1, que descuenta un tiempo T 

y suministra, en su salida I, una señal desplazada el tierr 

po T constante, es decir, una señal que corresponde a un 

punto de la curva OA^B^C^O^ de la figura 1. Est.a señal es 

enviada a un generador de dientes de sierra 2, que alimen, 

ta, por una parte, un detector de crestas 3 y, por otra 

parte, la entrada negativa de un comparador 4, El detec­

tor de crestas 3 alimenta un puente divisor 5, cuya sali­

da está enlazada con la entrada positiva del comparador 

4. La salida del comparador 4 suministra en N una señal, 

cuyo frente ascendente corresponde a un punto de la curva 

OA^B^C^D^, y cuyo frente descendente corresponde a un pun 

to de la curva 02A2B2C2D2 de la figura 1.

La realización del esquema diagramaticp de la fi, 

gura 2 está representada en la figura 3. El monoestable 1 

está constituido por un derivador, formado por un conden­

sador 6 y una resistencia 7-, El condensador 6 se encuentra 

en serie con una resistencia 8, sobre la base de un tran­

sistor 9, estando conectada la resistencia 7 entre, por 

una parte, el condensador 6 yla resistencia 3 (punto H^) y, 

por otra parte, la masa enlazada a la alimentación negaM 

va. El emisor del transistor 9 esta enlazado a la masa. El 

colector del transistor 9 está enlazado al punto;de unión 

H2 de una resistencia 10, y de un condensador 11j, estando

26119
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.adornas, este punto de unión, enlazado a la entrada positiv: 

de un comparador 12. La resistencia 10 está enlazada a la 

alimentación positiva.La entrada negativa del comparador 12 

está enlazada a un puente divisor, constituido* por dos re­

sistencias 13 y 14, estando enlazada la resistencia 13 a 

la alimentación positiva y la resistencia 14 a la masa.

La tensión en el punto H esta representada en 

la primera línea de la figura 4; esta tensión corresponde 

a la señal de encendido, poniendo el frente ascendente de 

la señal en funcionamiento el encendido. El derivador 6,

¡7, produce en el punto-H^ una tensión representada en la 

segunda línea de.la figura 4. Entre dos impulsos sucesivos 

que se producen en el momento del encendido, el condensa­

dor 11 se carga, lo que provoca un crecimiento sensible­

mente lineal de la tensión en el punto Hg. En el momento 

en que aparece el impulso, que es originado en por la 

señal de encendido, el transistor 9, que estaba bloqueado, 

llega a ser pasante, lo que permite la descarga del conden­

sador 11 y se origina de esto modo, on Hg, una tensión en 

dientes do sierra, representada on la tercera linea do la 

figura 4. Esta tensión on dientes do sierra os comparada, 

por el comparador 12, a la tensión constante determinada 

por el puente divisor 13, 14, estando representada esta 

tensión constante por una recta de línea de puntos en la 

tercera linea de la figura 4. El comparador 12 emite en sa/ 

lida una señal, que esta al nivel 1, cuando la tensión en

su entrada positiva es superior a la tensión en su entrada 

* negativa, y al nivel 0, en el caso contrario. La salida 

del comparador 12 es, por consiguiente, una señal que se 

30 sitúa en el nivel 0 en el momento de la descarga del con-

AMS.
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-donsador 11, y quo vuelvo a pasar al nivel 1 en el momento 

de la igualdad da las tensiones suministradas on las entra, 

das negativa y positiva: asta señal, suministrada on el pur. 

to I dol osquoma, está representada en la cuarta linea de 

la figura 4. Se comprueba que el nivel 0 es mantenido du­

rante un tiempo T constante, ya que este tiempo correspon 

de al tiempo de carga del condensador 11, para alcanzar 

el nivel fijado por el puente divisor 13, 14.

La señal suministrada en el punto I es* enviada 

al generador de dientes de sierra 2, cuya entrada compreii 

de un derivador, constituido por un condensador 15, en Sj3 

rie con una resistencia 16, enlazando una resistencia 17 

este conjunto a la masa. El conjunto 15, 16, 17 esta enla 

zado a la baso de un transistor 18, y la tensión aplicada 

sobre la base de este transistor 18, es decir, en el punto 

1̂  del esquema, está representada en la quinta linea de la 

figura 4. La base del transistor 18 recibe, por consiguiera 

te, un impulso a la llegada de cada frente ascendente dB 

la señal suministrada por el monoestable 1. El emisor del 

transistor 18 está enlazado a la masa: al colector esta 

enlazado al punto 1^; el punto Ip esta enlazado a la ali­

mentación positiva por una resistencia 19 y a la masa por 

un condensador 20. El punto I2 está enlazado a la salida 

3 del generador de dientes de sierra 2. El condensador 

20 se carga progresivamente, de tal modo que la tensión 

en 3 aumenta de modo sensiblemente lineal en el curso del 

tiempo, hasta que un impulso sobre la base del transistor 

18 haga que este transistor sea pasante, y permita la des. 

carga brusca del condensador 20. Se observa, por consi­

guiente, que en 3 se obtiene una tensión en diente de sie.

26119
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rra, representada en la sexta linea dq la figura 4.

La tensión en 3 es enviada a un,detector de cre^ 

ta 3. El detector 3 comprende un amplificador operacio- 

nal 2,1, cuya entrada positiva está enlazada al punto 3 

del esquema. La salida del amplificador 21 lleva un diodo 

22 y un bucle de retorno, que vuelve sobre la entrada ne, * 

gativa del amplificador 21, para compensar la caída de 

tensión en los bornes del diodo 22. La salida del diodo 

22 está enlazada a la masa por un condensador 23*, y conjs 

tituye la salida K del detector de crestas 3. El detector 

de crestas 3 localiza el valor de cresta de la tensión su 

ministrada en 3, valor de cresta que esta indicado por 

la recta de trazos mixtos, representada en la sexta linea 

de la figura 4. La tensión en K es enviada a un potencia 

metro, constituido por uns resistencia 24, que lleva un 

cursor de regulación, estando la resistencia 24 enlazada 

a la masa. El potenciómetro 24 constituye, por consiguien 

te, un puente divisor que permite tomar una parte de la 

tensión en K, de tal modo que la tensión en L, a la salí 

dal del puente divisor 5, está representada por la recta 

en lineas de puntos en la sexta linca do la figura 4.

La tensión obtenida en el punto L es enviada a 

la entrada positiva de un comparador 4, cuya entrada nBga, 

tiva recibe la tensión obtenida en el punto 3 del esque­

ma.*' La salida del comparador 4 es una señal que esta re­

presentada en la séptima linea de la figura 4. Esta se­

ñal se establece al nivel 1 en el curso de la descarga 

del condensador 23, ya que la tensión en la entrada naga, 

tiva pasa a ser inferior a la tensión en la entrada pcsi_ 

tiva; permanece en ese nivel hasta que la tensión en dien

:
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tes de sierra del punto 3 llegue a ser igual a la tensión 

suninistroda en L, después de lo cual pasa al nivel 0. Se 

ob3orva, por consiguiente, quo ol comienzo do esta señal 

ticno lugar on ol momento del establecimiento de la señal 

en-el punto I, es decir, cuando el tiempo T ha sido descor}, 

tado a partir del bitio de encendido. El final de esta se, 

ñal tiene lugar cuando ha transcurrido una fracción deter, 

minada del período que sopara a dos bitios de encendido 

sucesivos, siendo esta fracción la determinada por la re­

lación ostablecida por el puente divisor 5. De ello rasul" 

ta que la duración de la señal suministrada en M corres­

ponde a un ángulo de rotación constante del motor.

Para una elección conveniente del tiempo 

T, el comienzo de la señal obtenida cnlíl se establees, 

por consiguiente., en un punto que corresponde a un pdn- 

to do la curva OA^S^C^D^ de la figura 1, y el final de,
\

la señal obtenida en M se establece en un punto que co-';

rresponde a un punto de la curva O2A2B2C2D2 de la fi- 

gura 1. En otros términos, con un margen de error apro- ' 

ximado que, en el caso especial descrito, es de 5B apro­

ximadamente, el comienzo de la señal obtenida en M se 

produce al pasar por el punto muerto alto, y el final 

de la señal obtenida en M se' produce 30S después del puntd) 

muerto alto. Se observa, por consiguiente,que puede utili" 

zarse la señal obtenida en N, para mandar la aplicación de 

un captador de vibraciones,que intervendría en la zona 0-302, 

a partir del punto muerto superior, para localizar el es­

tablecimiento eventual de Un golpeteo de funcionamiento 

del motor al que esta asociado el dispositivo descrito.Esté 

resultado ha sido obtenido sin que sea necesario poner en

26119
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-funcionamiento un captador-especial, lo que permite una 

economía no despreciable.

Queda entendido que la forma efe realización des 

crita no es en modo alguno limitativa, y podra dar lugar 

a todas las modoficaciones deseables, sin salir para ello 

del marco de l'a invención. -
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REIVINDICACIONES

L03 puntos do invención propia y nueva que ae 

presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa­

tente de Invención en España, por VEINTE años, son los 

que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

IB.- Dispositivo electrónico asociado a un gene­

rador periódico de señales de encendido de motor de combus 

tión interna, principalmente para vehículo automóvil, as- 

10 tando la señal de encendido desplazada, en cada periodo, 

respecto al punto muerto alto del cilindro que experimen­

ta el encendido, es un valor variable, en función de la ve­

locidad da rotación del motor, suministrando estB disposi­

tivo una señal periódica, cuyo comienzo y final se encuen- 

15 tran, en cada periodo, posicionados respecto al instante 

da paso por el punto muerto alto de forma sensiblemente 

constante, con un margen de error predefinido, caracteri­

zado por el hecho de que comprende, por una parte, al tnê
\

nos un paso, que origina una señal desplazada*en un tiem- 

20 po constante respecto a la* señal que recibe y,por otra pai 

te, al menos un paso, que origina una señal desplazada, re 

pecto a la señal que recibe, en un tiempo que corresponde 

a un ángulo de rotación constante del motor, estando esto: 

dos tipos de pasos dispuestos en serie para definir el 

25 comienzo o el final de la señal resultante.

2B.- Dispositivo según la reivindicación IB, ca­

racterizado por el hecho que comprende un solo paso, que 

asegura un desplazamiento de un tiempo constante, recibier 

do el citado paso ia señal da encendido y mandando al me- 

30 nos un paso, que asegura un desplazamiento correspondien­

te a un ángulo de rotación constante.
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3§.- Dispositivo según la reivindicación 23, ca 

racterizado por el hecho de que el paso, que asegura un 

desplazamiento de un tiempo constante, es un multivibra- 

dor monoostable constituido por una capacidad, que puedo 

descargarse por un transistor a la recepción de la serial 

de encendido, y cuya tensión de carga es comparada, por 

un comparador, a una tensión constante, para suministrar 

una señal en el momento de la igualdad de las dos tensio­

nes comparadas .

43.- Dispositivo según una ae las reivmdicacio 

n̂es 13 a 33, caracterizado por el hecho: de que el paso que

asegura un desplazamiento que corresponde a un ángulo de .
* * '

rotación constante del motor, es un generador de tensión

en dientes de sierra, asociado a un detector de crestas, 

siendo la tensión de cresta, obtenida por el generador-de 

tensión en dientes de sierra, fraccionada y comparada a la 

tensión en dientes de sierra. \

53.- Dispositivo según lá reivindicación 43, ca, 

racterizado por el hacho de qpo ol generador de la tonaion 

en dientes de sierro lleva un condensador susceptible de 

doscargarso por un transistor, a la recepción de la señal 

recibida por la etapa, que origina un desplazamiento, que 

corresponde a un ángulo do rotación constante del motor.

63.- Dispositivo según la reivindicación 23, ca 

racterizado por el hecho de que el desplazamiento angular, 

respecto al punto muerto alto del cilindro que experimen­

ta el encendido, que corresponde al comienzo de la señal 

suministrada por el dispositivo, es sensiblemente nulo, y 

que el citado dispositivo comprende un solo paso, que orí, 

gina una señal desplazada en un tiempo que corresponde a
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un ángulo do rotación constante dol motor, estando este 

paso dispuesto en serio agües abajo dol paso del otro ti­

po que comprende ol citado dispositivo.

73.- Dispositivo según una de las reivindica­

ciones 13 a 63, caracterizado por el hecho do quo la señal 

que permite obtener, manda la aplicación de un captador de 

vibraciones durante todo el periodo de duración da la cita 

da señal.

83.- Dispositivo según la reivindicación 73, 

caracterizado por el hecho de'que el captador de vibrado 

!nes,cuya aplicación es mandada por el citado dispositivo, 

esta destinado a localizar un eventual golpeteo de fundo 

namiento del motor asociado al dispositivo.

98.- Dispositivo electrónico asociado a un ge' 

nerador periódico de señales de encendido de motor de Com­

bustión interna de un automóvil.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que'̂  

antecede, representado en los dibujos que se acompañan ŷ ' 

con los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de dieciocho hojas escri­

tas a maquina por una sola cara.

Madrid, Q5.CiC.l979

30
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