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Esta invencibén se refiere a unos perfeccionamientos
aplicables a intemmptores, y mis particularmente a los del
tipo de pulsador.

Ya es conocido construir un interruptor de pulsador

-5 que tiene dos miembros de contacto fijos y un miembro de con-
tacto movible, solicitado hacia los'contactos fijos por medio
de un resorte. En ﬁn tal interruptor,.los miembros de contac-~
to fijos comprenden porciones alineadas de material conductor
que proporcionan los contactos fijos, y el miembro de contac-

10 to movible toma la forma de un miembro de puente conductor
generalmente pléno, que proporciona un trayecto eléctfico en—
tre los contactos fijos en el estado cerrado del interruptor.
Para abrir este trayecto eléctrico, el émbolo del pulsaaor,
que estd montado deslizante entre los miembros de contacto fi
15 jos para poder desplazarse en una direccién substancialmente
perpendicular al plano de dichos contactos fijos, es apretado
para que se aplique contra el miembro.de contacto movib;e ¥y
1o des?lace Junto con é1 para alejarse de los conbtactos fijos.
En la préctica se ha encontrado que los interrupto-
20 res de este tipo .cierran y abren s6lamente en uno de los con-
tactos fijos, debido a las tolerancias de fabricacidén. No
obgtante, es imposible predecir, para una muestra particular
de interruptor, en cual de los dos contactos fijos tendrid lu-
gar el cierre y la apertura del trayecto eléctrico. Por ello,
25 81 el interruptor ha de ser utilizado para conducir una co-
rriente razonablemente elevada, por ejemplo como interruptor -
para lamparas de stop de vehiculos, es necesario que los con-

tactos fijos, y también los contactos correspondientes del
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miembro de contacto movible, sean hechos de plata fina o si-
milar, a fin de que no importe en cual de los contactos fijos
ocurra el cierre y la apertura del trayecto eléctrico a tra-
vés del interruptor. Este factor incrementa de modo aprecia-
ble el coste de fabricacidn dé tales interruptores.

De acuerdo con ello, la presente invencidn trata de
proporcionar un interruptor del tipo de pulsador en el que se
puede predecir con seguridad en cual de ks contactos fijos o=
curriréd la apertura y el cierre del trayecto eléctrico a tra-
vés del interruptor y que puede ser fabricado para utilizurlo
con densidades de corriente moderadsmente altas, de forma a-
preciablemente més barata que los disefios conocidos, por re-
querir el empleo de tan solo un juego de contactos de piata
fina o similar, en lugar de los dos juegos del diseﬁo conocido.

Asi 1la invenciédn proporciona un interruptor que com-
prende primer y segundo miembros de contacto fijos, un mien-
bro de contacto movible para formar puente entre los contactos
fijos y proporcionar un trayecto eléctricamente'conductor en-—
tre ellos en el estado cerrado del interruptor, medios para
golicitar el miembro de contacto movible hacia ellacoplamien—
to con los miembros de contacto fijos, y un émbolo dispuesto
para aplicarse contra el miembro de contacto movible a fin de
hacerlo oscilar respecto a un miembro de contacto fijo prede-
terminado de los dos, al menos durante el recorrido inicial
del émbolo durante el accionamiento de éste y de manera que
el cierre y la apertura del trayecto eléctrico a través del
interruptor ocurre entre el otro miembro de contacto fihjo y el

miembro de contacto movible.
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Como que se puede predeterminar con seguridad en
cual de los dos conbtactos fijos ocurriri el cierre y la aper-
tura del trayecto eléctrico, el interruptor de la invencidén
puede ser disefiado mra utilizarlo con altas densidades de
corriente, empleando tan solo un juego de contactos de plata
fina o similar en lugar de los dos juegos que son necesarios
para los disefios de interruptor de la técnica anterior. Este
juego de contactos de plata fina comprende el contacto fijo
donde ocurre el cierre y la apertura del trayecto eléctrico
a través del interruptor y el correspondiente contacto movi-
ble del miembro dé contacto mévil. No es necesario proveer un

Juego de contactbs de flata fina o similar en el punto de pi-

- yvotamiento entre el miembro de contacto movible y el indica-

do primer contacto fijo.

En una realizacidn de esta invencidn, el émbolo es
construido para deslizarse substancialmente sin rotaciby -al-
rededor de su eje, y estéd provisto de un pico que se apoya
contra el miembro de contacto movible asimétricamente respec-

to a los contactos fijos. Asi, cuando el émbolo es accionado,

‘el miembro de contacto movible es hecho oscilar alrededor del

punto de pivotamiento que se forma entre é1 y el contacto fi-
jo mas alejado del pico, y el cierre y la apertura del tra-
yecto eléctrico a través del interruptor se realiza entre el
miembro de contacto movible y el otro comtacto fijo. El pico
puede ser formado de cualquier manera conveniente. Por ejem—‘
plo, el émbolo puede ser provisto de una cara en angulo, que
se halla inclinada oblicuamente respecto al eje del émbolo, -

estando el pico formado donde dicha cara en éngulo intersecta
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la superficie longitudinal del émbolo.

En otra realizacidn de esta invencidn el miembro de
contacto movible estd provisto de una superficie que en el
estado cerrado del interruptor es oblicua respecto al eje del
&mbolo e intersecta la trayectoria del mismo, mientras que el
émbolo tiene, preferiblemente, una superficie de tope subs-
tancialmente perpendicular al eje del émbolo. Cuando el émbo-
lo es movido para realizar la apertura del trayecto eléctrico
a través del interruptor, primero se apoya contra el miembro
de contactofiovible en un punto que es asimétrico respecto a
los contactos fijos. Por tanto, el movimiento inicial del
miembro de contacto movible es un movimiento de oscilacidn’
alrededor del contacto fijo més alejado del punto de apuyo, ¥y
el cierre y la apertura del trayecto eléctrico a través del
interruptor ocurre en el otro contacto fijo.

Preferiblemente, los medios de solicitacidn cowpren-
den un resorte de compresidn.

A fin de que la invencibén pueda ser comprendida cla-
ramente y llevada a efecto con facilidad, ahora se describira
algunag realizaciones preferidas de la misma, dnicamente a
titulo de ejemplo y con referencia a los dibujos esqueméticos
adjuntos, en los cuales:

La figura 1 es una seccidn a través de un interrup-
tor de pulsador construido de acuerdo con la invencién; las
figuras 2, 3 y 4 son vistas laterales ampliadas de los miem-
bros de contacto fijos y movibles del interruptor de la figu-
ra 1 y muestran el émbolo del mismo en tres posiciones dife=~

rentes; la figura 5 es una vista de detalle de un interruptor
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de lémpara de stop para vehiculo, construido de acuerdo con
la invencién; la figura 6 es una seccidn por la linea VI-VI
de la figura 5; la figura 7 es una vista de detalle de otro
interruptor de lémpara de stop construido de acuérdo con la
inﬁencién; la figura 8 es una seccidén a escala reducida, por
la linea VITI-VIII de la figura 7; la figura 9 es una vista
lateral de los miembros de contacto fijo y movible de una
construccibn alternativa de interruptor pulsador, y las figu~
ras 10 y 11 son vistas de detalle en seccidn de una modifica-
cién del interruptor de la figura 9, que muestran el émbolo
del interruptor en dos posiciones diferentes. |

Con referencia a las figuras 1 a 4 de los dibujos,
un interruptor de pulsador comprende una caja -l- que tieas
un primer miembro de contacto fijo =2~ y un segundo miemovro
de contacto fijo -3~, montados dentro de ella. )

Un miembro de contacto movible —-4- se halla solici-
tado hacia los miembros de contacto fijos -2- y-3- por medio
de un resorte -5-. Como se aprecia_acaso mas claramente:en
las figuras 2 a 4, el miembro contacto movible -4~ esta pro-
visto de un par de conbtactos -6- y -7-, mientras que el miem-
bro de contacto fijo -2- tiene formado un contacto -8-. Un
émbolo ~9- estd provisto en uno de sus extremos de una espi-
ga saliente -10- que pasa a través de un recorte del miembror
contacto movible -4~ y sirve'para emplazarlo dentrd de la ca-
ja -1-. El émbolo -9~ es de seccidn no circular, por ejemplo
en forma de D o Cuadrada, Y se desliza dentro de una abertura
de la caja -1-, de seccidn transversal apropiada; de esta

manera el émbolo -9- no puede girar alrededor de su eje. En
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la confluencia de la espiga -10- con el cuerpo del émbolo -9-,
este Gltimo tiene una cara en dngulo -12-, que forma un pico
~13~ a uno de les lados de dicho émbolo.

El funcionamiento del interruptor se halla ilugtra-
do en las figuras 2 a 4. La figura 2 muestra el estado de
cierre del interruptor, cuando el miembro contacto movible
-4- forma puente entre los miembros de contacto fijos -2~y
-%- completando un trayecto eléctrico entre ellos. Cuando el
émbolo se mueve para abrir el interruptor, es decir, hacia la
izquierda como esti ilustrado, el pico -13- topa con el mien-
bro contacto movible -4- tal como se indica en la figura 2.
Como que el pico =13~ estd emplazado asimétricamente respecto
a los miembros contacto fijos -2- y -3~ yAse encuentra mas
cerca del contacto -6- que del -7-, el miembro contacto movi-
ble -4- oscila alrededor del contacto -7~ y el trayecto eléc-
trico es abierto entre los contactog=6~ y -8-. La oscilacién
del miembro contacto movible -4- alrededor del contacto ~7-
continfia hasta que se aplica contra la cara en angulo -12-,
degpués de lo cual el movimiento ulterior del émbolo - 9- le-
vanta todo el miembro contacto -4-, alejéndolo de los contac-
tos fijos =7- y ~8~, tal como se indica en la figura 4. Al
gsoltar el émbolo -9~, el resorte -5- devuelve el miembro -4~
a la posicidén de la figura 2, pasando por la posicidén de la
figura 3. Por tanto el disefio del interruptor de las figuras
1 a 4 asegura que el cierre y la apertura del trayecto eléc-
trico a través del interruptor, siempre ocurre entre los con-
tactos -6- y -8-. Esto significa que en un interruptor de

pulsador destinado a llevar una corriente moderadamente alta,
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por ejemplo un interruptor para lampara de stop de vehiculo,
es necésario hacer de platé solamente los contactos -6- y'—8—
pero no el contacto -7- o cualquier otra parte del miembro
contacto -3~. Esto representa una economia substancial en el
coste de fabricacidn, a comparacidén con un interruptor pulsa-
dor convencional, que requiere cuatro contactos de plata fi-
na, esto es, dos contactos fijos y dos contactos movibles de
plata fina. A

La figura 5 es una vista lateral en detalle de par-
te de una forma modificada de interruptor para lampara de
stop de vehiculo. En este caso el cuerpo del interruptor (in~
dicado en ~14-) tiene un saliente -15-, exteriormente roscado
¥ que puede ser pasado a través de una abertura adecuada de
la carﬁoceria del vehiculo, ¥y retenido en ella mediante uﬁa
tuerca correspondiente (no representada). Como se aprecia‘en
la figura 6, el émbolo -9~ tiene seccidén en forma de D y-se

desliza en una gula correspondiente del saledizo =15-. La. -

_construceidn interior del interruptor de las figuras 5 7 6 es

idéntica a la de las figuras 1 a 4.

El interruptor de las figuras 7 y 8 tiené una cons-—
truccidén interior que es idéntica a la de las figuras 1 a 4.
El cuerpo -16- del interruptor de las figuras 7 y 8 tiene una

placa frontal ~17- y esti provisto de un par de salientes ex-

“ternos o uflag -18-. Esta construccidén permite introducir a

presién el cuerpo del interruptor dentro de una abertura ade-
cuada de la caja de un aubtombévil hasta que la placa frontal
~17- enrasa con la superficie de alrededor de la abertura,

después de lo cual es retenido en la aberbtura por los salien-
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tes -18~. Como se aprecia en la figura 8, el émbolo -9- es de
seccibédn cuadrada para impedir su rotacidén alrededor de su eje.

La figura 9 muestra una construccibén alternativa.

En esta forma de interruptor los contactos fijos -21- y -22-
estén solapados por el miembro de contacto movible -23-, ge-
neralmente en forma de I y que estd solicitado hacia su aco-
plamiento con los miembros de contacto fijos -21- y -22- por
medio de un resorte de compresibén -24- y estd retenido sobre
el émbolo -26- mediante una valona de retencién -25-. El émbo-
lo -26- tiene un saliente -27- que pasa a través de un reccr-
te del miembro de contacto movible -23%-~, y una cara transver-
sal -28- que es substancialmente perpendicular al éje del ém~
bolo. El contacto movible -29- y el contacto fijo -30- sou he-
chos de plata fina o similar. La pata -31-~ del miembro -23- se
apoys contra el miembro contacto fijo ~21-, mientras que-la
rama vertical de la I presenta una cara -32- hacia la cara -
-28- del émbolo ~26-.

En el funcionamiento del interruptor el émbola -26-
es desplazado (hacia la izquierda como se ilustra) hasta que
se produce el contacto entre é1 y la cara -32- del miembro
~2%~, tal como se indica en -33%-. Como que el punto -%%- se
encuentra mas lejos de la pata -31- que del contacto movible
~29-, el movimiento ulterior hacia la izquierda del émbolo;
-26~ hace que el miembro -23- oscile alrededor del punto de
pivotamiento -34-, entre su pata -31- y el contacto fijo -21-
y que los contactos -29- y ~30- abran el trayecto.

Ia oscilacidn continfia mientras el émbolo se mueve

még hacia la izguierda hasts que las caras -28- y -32- entran
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en contadto, después de lo cual el miembro ~2%- es levantado
de una pieza, alejéndolo de los miembros de contacto fijos
-2l- y -22~. Es de apreciar, asi, que el cierre y-la apertura
del trayecto eléctrico a través del interruptor tieme lugar
entre los contactos ~29- y -30-, de donde no es necesario pre-
ver contactos de plata en el extremo de la pata -31- del miem-
bro contacto movible -23-. En esta reéalizacidn el émbolo -26-
puede ser de seccidn circular.

EL interruptor’de las figuras 10 y 11 es generalmen-
te similar al de la figura 9 y las partes similares tienen
referencias numéricas similares a las de la figura 9 en las
figuras 10 y 11. No obstante, el miembro contacto movible -23-
estd doblado algo més en la realizacién de la figura 10 ‘que
en la de la figura 9; asi se halla doblada mis en la forma del
nimero 7 que a modo de L. Ademis, el contacto fijo -21- ticne
formado un labio ~35~. En esta forma modificada de interrup-
tor, el puhto de pivotamiento -34- puede desplazarse algo a
lo largo del labio -3%5-, por ejemplo hasta la posicidn -34'-
indicada en la figura 11, al accionar el émbolo -26-, debido
a la interferencia entre la pata -31- del miembro contacto
23— y el lébio ~35~. De esta manera queda eliminada cdalquier
tendencia de que la apertura del trayecto eléctrico a través
del interruptor ocurra en el contacto -21- més bien que en el
~22-. En particular se evita cualquier tendencia al rebote de
la pata -31- durante el accionamiento y, ademis, el movimien-
to del punto de pivotamiento -%4- a lo largo del labio -35-
tiene una accidén de frotamiento que tiende a mantener limpias

las &reas de contacto entre la pata -31- y el miembro contac-
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to fijo -21-. E1l labio -35- estd formado de tal manera que en
el estado de cierre del interruptor, tal como se ilustra en la
figura 10, la pata -~31- y el labio -35- son aplicados ajusta-

damente el uno contra el otro.

Aungue los interruptores ilustrados son monopolares,
los entendidos en el ramo observaran que la invencién puede
ser adaptada facilmente para utilizarla en interruptores bi-

polares o multipolares.
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REIVINDICACIONES

1. Perfeccionamientos en mecanismos de inberrup-
tor eléctrico, del tipo de los gue comprenden primer y segun-
do miembros contacto fijos, un miembro contacto movible para
solépar a modo de puente los contactos fijos y proporcionar
un trayecto eléctricamente conductor entre ellos en el estado
cerrado del interruptor, medios de solicitacidén para despla—
zar el miembro contacto movible hacia el acoplamiento del
mismo -con los miembros comtacto fijos, y un émbolo dispuesto
para aplicarse contra el miembro contacto movible y despla-
zarlo a fin de abrir el trayecto eléctriéo a través del inte-~
rruptor, caracterizados por el hecho de que el émbolo esté-
dispuesto para apoyarse contra el miembro contacto moviﬁle a
fin de hacerlo oscilar respecto @ uno, predeterminado, de Los
miembros contacto fijos al menos durante el recorrido inicial
del émbolo durante el accionamiento del mismo, y a fin de gue
el cierre y la apertura del trayecto eléctrico a través del
interrubtor ocurra entre el otro miéﬁbro contacto fijo y el
miembro contacto moviﬁle.

2. Perfeccionamientos en mecanismos de interrup-
tor eléctrico, segin la reivindicacién 1, caracterizados por
el hecho de que solo el cdntacto fijo del primer miembro de
confacto fijo y el contacto movible correspondiente del miem-
bro contacto movible, son hechbs de plata fina.

3. Perfeccionamientos en mecanismos de interrup-
tor eléetrico, segin las reivindicaciones 1 o 2, caracteriza-

dos por el hecho de que el émbolo estad construldo para desli-
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zarge substancialmente sin rotacidn alrededor de su eje, y
esté provisto con un pico que se apoya contra el miembro con-
tacto movible asimétricamente respecto a los contactos fijos.

4,  Perfeccidnamientos en mecanismos de interrup-.
tor eléctrico, seghin la relvindicacidn 3, caracterizados por
el hecho de que el émbolo estd provisto de una cara en angulo
gue se halla inclinada oblicuamente respecto al eje del émbo-
lo, estando el pico formado donde esta cara en angulo inter-
secta la superficie longitudinal del émbolo.

5. Perfeccionamientos en mecanismos de interrup-
tor eléctrico, seglhn las reivindicaciones 3 o 4, caracteriza-
dos por el hecho de que al menos una parte del émbolo tiene
seccidén en forma de D y se desliza en un orificio formado de

modo correspondiente en un alojamiento del interruptor.

6. Perfeccionamientos en mecanismos de interrup-
tor eléetrico, segpn las reivindicaciones % o 4, caracteriza-
dos por el hecho de que al menos una parte del émbolo es de
geccibén cuadrada y se desliza en un orificio formado de mane-
ra correspondiente en un alojamiento del interruptor.

7. Perfeccionamientos en mecanismos de interrup-
tor eléctrico, segin las reivindicaciones 1 o 2, caracteriza-

dos por el hecho de que el miembro contacto movible estd pro-

 visto de una superficie que, en el estado cerrado del inte-

rruptor, se encuentra dispuesta oblicuamente respecto al eje
del émbolo e intersecta la trayectoria del mismo, mientras
que el émbolo tiene una superficie de tope substancialmente
perpendicular a su eje, de manera que al desplazar el émbolo

para abrir el trayecto eléctrico a través del interruptor,
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primero se apoya contra el miembro contacto movible en un
punto que es asimétrico respecto a los contactos fijos e im~
parte inicialmente al miembro contacto movible un movimiento
de oscilacidn alrededor del contacto fijo que se halla més
alejado del punto de tope, y el cierre y la apertura del tra=-
yecto eléctrico a través del interruptor se produce en el o-
tro contacto fijo.

8. Perfeccionamientos en mecanismos de interrup-
tor eléctrico, segln la reivindicacién 7, caracterizados por
el hechp de que el miembro contacto movible es conformado a
modo de miembro en forma de L o de 7, cuya rama corta se &pli-
ca contra el primer miembro contacto fijo. |

9. Perfeccionamientos en mecanismos de interrup-
tor eléctrico, segln la reivindicacibén 8, caracterizados por
el hecho de que el primer miembro contacto fijo esti provisfo
de un labio que se interacopla con la rama corta del miembro

contacto movible.

10. ‘Perfeccionamientos en mecanismos de interrup-
tor eléctrico.

La presente memoria consgta de catorce hojas folisdas.

Barcelona, 2 de noviembre de 1979

BONNELLA SWITCHES LIMITED
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