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La invención se refiere a una articulación ho- 
mocinetioa que contiene: un elemento da impulsión que gi­
ra por un eje de entrada, un elemento intermedio que va - 
articulado al elemento impulsor y gira alrededor de un - 
primer eje vertical respecto al eje de entrada, un organo 
final que gira por un eje de salida y un medio de acopla­

miento entre el elemento intermedio y el organo final que 
per una parte va articulado al elemento intermedio y de 
forma giratoria por un segundo eje vertical respecto al -

0̂ primer eje y que por otra parta va articulado al último 

organo del mecanismo y de forma giratorio alrededor de un 

tercer eje vertical respecto al eje de salida.

Para transmitir.un movimiento giratorio de un 

ele ¡nenio de entrada que gira por un eje de entrada, a un 

15 último organo del mecanismo que gira alrededor de un eje 

da salida que está angularmente desplazado respecto al -

20

aje de entrada, se conocen articulaciones de cardan. Las 
articulaciones habituales de cardan contienen un cuerpo 
en cruz con dos pares de Pivotes (muKones) dispuestos ver 
cicálmente entre si. Con un par de pivotes puede girar el 

cuerpo en cruz por un primer eje vertical respecto al eje 
de antrada dontro de un cuello en forma de horquilla, del 
elemento impulsor. Él último organo del mecanismo se apo­
ya con otro cuello adecuado en forma de horquilla en el -

2$ otro par de pivotes del cuerpo en cruz que permite el gire
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por un segundo eje vertical respecto al primero. Tal ar­
ticulación de. cardan tiene el inconveniente de que no es 

homocinética, es decir el movimiento uniforme de giro del 
elemento impulsor se traduce en un movimiento desigual de 
giro del último organo (organo de salida) cuando el eje 

de entrada y el eje de salida encierren en si un ángulo.
Por ello se conoce colocar en serie dos de es­

tas articulaciones de cardan a través de un árbol inter­
medio escogiéndose el ángulo entre eje de entrada y eje 
de rotación del árbol intermedio igual de grande que el 

ángulo entre el eje de rotación del árbol intermedio y el 
eje de salida. Tal disposición es relativamente costosa 
y exige un sitio considerable.

La invención tiene por tarea construir una ar­
ticulación homocinética del tipo definido al comienzo, 

de una manera sencilla y ahorrando espacio.

Según la invención esta tarea se resuelve al 
estar formados los medios de acoplamiento por un anillo 
que rodea el elemento intermedio, porque el tercer eje - 
por el cual puede girar y esta apoyado este anillo en el 
último organo del mecanismo, va dispuesto verticalmente 
respecto al segundo eje y porque se han previsto medios 
para fijar la posición del anillo.

Mediante el empleo del anillo se consigue que 
durante la rotación, el t.orcer eje se encuentra siempre
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exactamente en el mismo plano vertical respecto al se­
gando eje, como el primer eje, de manera que está garan­
tizada una tranmisión homociñótica del movimiento.

El anillo con su apoyo aporta un grado adi­
cional de libertad de forma que el sistema esta subdefini 
do. Esta subdefinición se elimina con medios para fijar 

la posición del anillo. La fijación puede hacerse cinemá­
tica pero también dinámicamente.

Otras realizaciones de la invención son objeto 
do las reivindicaciones subordinadas.

La invención se explica a continuación a base 
de algunos ejemplos prácticos y se hace para ello refe­
rencia a los correspondientes dibujos*:

La figura, 13 muestra la vista longitudinal de 
una articulación homocinótiea.

La figura 23 muestra una sección a lo largo de 
la linea A-B de la figura 1&.

La figura 33 muestra una vista similar a la - 
figura la, de una articulación homocinótiea que se pres­
ta a Ángulos variables entre eje do entrada y eje de sa­
lida.

La figura 4&.muestra una sección a lo largo de 
la linea C-D de la figura 33.

La figura 53 muestra una disposición de rueda 
cónica empleada en la articulación do las figuras 3& y 43



vista en. dirección do la flecha B de la figura 66.

La'figura 6a muestra una vista, en parte en - 

sección, de la disposición de la rueda cónica en direc­
ción' de la flecha A de la figura 58.

La figura 78 muestra una sección a lo largo de 
la linea V1I-VII de la figura 68

1
La figura 88 muestra una sección a lo largo de 

la linea B-F de la figura 7&.
La figura 9& muestra una forma modificada en - 

exposición similar a la figura 78. -
La figura 108 muestra esta forma de realiza­

ción expuesta similar a la figura 88.
La figura 118 muestra una vista longitudinal - 

de una articulación que está preparada para un decalado 
fijo de ángulo entre eje de entrada y eje de salida.

La figura 128 muestra una vista quebrada en - 

dirección de la flecha X  de la figura 118.

La figura 138 muestra una sección a lo largo 

de la linea J-& de la figura 128.
La figura 148 muestra en detalle una zapata - 

deslizante empleada en la construcción de la figura 118.
La figura 158 muestra una sección a lo largo 

de la linea L-M- dé la figura 148.
La figura 168 muestra una vista desde la izqnier 

da en la figura 148.
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La figura 17 3 muestra una sección a lo largo 

de la linea XVII-XVII de la figura 113.

La figura 18s- muestra la articulación tras un 

giro de 903 fronte a la posición de la figura 173.

La figura 193 muestra en visión longitudinal - 
parcialmente en sección, una forma practica modificada, 
en la que las piezas en las articulaciones están fijadas 
entre si clásticamente mediante masas de goma de manera 
que la fijación de la posición del anillo se realiza di­
námicamente por fuerzas de recuperación.

La figura 203 muestra una sección longitudinal 
a través de la articulación de la figura 193.

La figura 213 muestra otra forma práctica de 
una articulación homocinética.

La figura 22S muestra una sección longitudinal 
a través de la articulación de la figura 2ie.

La figura 233 muestra una sección longitudinal. 
de un acoplamiento elástico en sentido circunferencial 
que adicionalmente puede ser previsto en una articulación 
del presente tipo.

Y la figura 243 es una cocción a lo largo de la 
linea XX.1V-XXXV do la figura 23a.

Ba las figuras 13 y 23 se designa con el número 
10 un elemente impulsor que puede girar alrededor de un 
eje de entrada 12. .MI elemento impulsor muestra en el ejeib
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pío práctico una brida 14 y un cuello en forma de horqui 
lia 16 con dos brazos 18 y 20.

Un áltimo órgano del mecanismo 22 comprende - 
una brida 24 asi como también otro collar 26 en forma de 
horquilla con dos brazos 28 y 30. Un elemento intermedio 

32 es formado per un cuerpo en cruz con dos pares verti­
cales entre si de pivotes de apoyo diametralmente opues- { 
tos 34,36 y 38,40 respectivamente. El elemento intermedio 

32 se apoya con el primer par de pivotes 34,36 en el cue­
llo en forma, de horquilla 16 del elemento impulsor 10 y 

de forma giratoria por un primer eje 42. El apoyo se rea­
liza en el ejemplo expuesto por medio de caequillos de - 
cojinete 44,46, pero en su lugar pueden preverse también 
rodamientos.

El segundo par de pivotes de apoyo 38 y 40 so­
bresale radialmente del primer par 34,36. El elemento in­
termedio 32 y el cuello de horquilla 16 están rodeados 
por un anillo 48. Este anillo 48 se apoya sobre el segun­
do par de pivotes 38,40 a través de caequillos de cojine­
te 50,52 de forma giratoria por un segundo eje 54 verti­
cal respecto al primer eje 42. El anillo 48 a su vez se 
apoya por medio do caequillos de cojinetes 56,58 do for­
ma giratoria sobre'pivotes 60,62 que alineados, se tien­

dan desde los dos brazos 28 y 30 del cuello en forma de 
horquilla 26 dol elemento de salida 22 radialmente hacia
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dentro. De esta manera el anillo 48 puede girar alrede­
dor de un tercer eje 64 con respecto al áltimo organo - 
del mecanismo 26 que se extiende verticalmente con res­
pecto al eje de salida 66, por el que gira el dltimo or­

gano 26, y verticalmonte respecto al segundo eje 54.
Se puedo ver que tanto el priraer eje 42 como - 

también el tercero 64 ¿ siempre so sitúan en un plano co- ' 

mdn que en cada caso va verticalmente respecto al segundo 

eje 54. Por lo tanto se produce una transmisión homociné- 
tiea del movimiento de impulsión.

Da articulación tal y como se refleja, en las - 
figuras 13 y 23, sin embargo esta snbdefinida de manera 
que hay que prever medios adicionales que fijan la posi­
ción del anillo 48.

Una articulación de este tipo que permita una 
variación del decalaje dé ángulo entre oje de entrada y 
eje de salida, se refleja en las figuras 3^ a 7$. L a -  
es truc tura básica de esta articulación es la misma que 
en las figuras 1-3 y 23 y las partes que se correspondan 

llevan por lo tanto los mismos signos de referencia.

Para fijar la posición del anillo 48 se preven 
los siguientes elementos: Una primera rueda cónica 68 se 
apoya en uno de los pivotes 36 del primer par y va fir­
memente unida mediante torailloc 70 al brazo 20 del cuello 
16 en forma da horquilla. Una segunda rueda cOnica 72 se
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apoya con an cosquillo do cojinete 74 do forma giratoria 
sobre el otro pivote 34 del primor par y esta anida a - 

ana pieza guia 76. la pieza guia 76, guía en ana conduc- 
ción 78 prevista en ol último organo del mecanismo 22 
qae pasa por an plano qac atraviesa el primer eje 42 y 
permite an movimiento de viraje por el segando eje 54. 
Una tercera y caarta moda cónica 80 y 82 se apoyan con 

caequillos do cojinete 84 y 86 respectivamente de forma 
giratoria sobre los ¿os pivotes 38 y 40 del segando par 
y enlazan con la primera y seganda raeda cónica 68 y 72.

Como may bien se vo en las figaras 53 hasta 
73 forma la seganda raeda cónica 72 an caerpo de forma 
básica rectangular qae muestra los engranajes cónicos - 
solo en los lados estrechos en forma de arco circular - 
88,90. La rueda cónica 72 va anida a an anillo 94 a tra­
vés de un brazo 92 qae se extiende en el centro de una 
da las caras longitudinales aproximadamente paralelo - 
respecto al eje de la raeda cónica 72. El anillo 94 se 

apoya con an caequillo de cojinete 96 dentro de an cala­
do 98 do la primera rueda cónica 68 sobro el pivote 36.
El brazo 92 lleva la pieza guia 76 que se extiende radiaü 
mente respecto al eje de la rueda cónica 72 y que tiene 
como so ve en la figura 6c una sección rectangular. El 
brazo 92 se asienta en un escoto sectorial 102 do la rae 
da cónica 68 como so vo convenientemente en la figura 58.
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Por consiguiente, la rueda cónica 68 puede girar dentro 
de un Angulo-limitado con relación a la rueda cónica 72.

la pieza guia 76 se mantiene, como se ha dicho, 
en la conducción 78.

Al efectuar un movimiento de doblez el último 
organo del mecanismo 22 frente al elemento impulsor 10 
que se considera fijo, alrededor de un eje vertical sitúa 

do en el plano dol papel en íig. 4, por la guia 78, la 
rueda cónica 72 también gira. La rueda cónica 72 hace gi­

rar las dos ruedas cónicas 80 y 82 en sentido opuesto - 
entre si con lo que éstas suben y bajan respectivamente 
por la rueda cónica fija 68 y con ello se gira el anillo 
48 medio Angulo de viraje entre eje do entrada y eje de 
salida,, alrededor del eje 42.

Un giro del último organo dol mecanismo 22 por 
un eje vertical respecto al plano, del papel os permitido 
por la pieza guia 76 en la. guia 78. Con el elemento de sa 
lida 22 gira el anillo 48 sobre los pivotes 60 y 62 en - 
forma correspondiente. El anillo 48 gira sobre los pivo­
tes 38 y 40.

En la forma práctica según las figuras 9- y 103 
la pieza guia rectangular 76 esta sustituida por un pivo­
te circular 100 que os llevado sobre un rodamiento de ro­

dillos 104 en la guia. 78.
Las figuras 113 hasta 18^ muestran una articu-25
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lación homocinática que está preparada para un decalaje 
fijo de ángulo entre ojo ¿o entrada y eje do salida. Tam­

bién en esta articulación la estructura basica es la mis­
ma que en la articulación según las figuras IB y 29 de 

forata que para lau porteo que so correspondan se utili­
zan las mismas referencias*

En la forma práctica según las figuras lie has­
ta 18o so han apoyado de forma giratoria sobre los pivo­

tes 38 y 40 del segundo par, sendos patines 106 y 108 - 
respectivamente. Según so ve convenientemente en la fi­
gura 139, cada patín muostra una superficie plana 110 - 
paralela con el segundo eje 54. Esta superficie plana 110 
esta prevista en un brazo 112 que rodea el anillo 48 pa­
ralelamente al segundo eje 54, y por el apoyo provicto - 
para el pivote 38. El brazo 112 tiene una superficie - 

interior cóncava-cilindrica 114 que so ajusta a. la super­
ficie exterior del apoyo 116.

Según se puedo ver por la figura 173, los pa­
tines 106, 108 se ajustan con las superficies planas 110 
a un anillo deslizante 118 que forma una superficie pla­

na de ajuste y esta previsto en un armazón 120. La nor­
mal de la superficie plana do tope coincido con la bisej3 
triz entre eje do entrada 12 y eje do salida 66. Si por 

ejemplo, como se ha representado, el ángulo entre eje de 
entrada y de salida os de 8 grados, la inclinación de la
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superficie plana de ajuste es de 4 grados. Paralelamente 
con esta superficie plana de ajuste, a causa de los pa­
tines se ajusta también el anillo 48 por desplazamiento 
por el primer eje 42.

En la forma práctica según la figura 173, el - 
elemento impulsor 10 esta unido a un árbol 122 que está 
apoyado sobre rodamientos de rodillos 124 en el armazón 
120, La unión se efectúa por medio de una pieza de aprie­

te 126 que se aprieta por medio de un tornillo 128 ator­
nillado en el plazo frontal del árbol 122, contra la su­
perficie frontal derecha del elemento impulsor 110 en la 
figura. La superficie frontal izquierda en la figura, del 
elemento impulsor 110 es.presionada contra el anillo de 
rodadura interior del rodamiento 124. El último órgano - 
del mecanismo 22 esta apoyado por medio de un rodamiento 
130 dentro de un armazón 132 de tal manera que el eje de 
salida 66 con el eje de entrada 12 forma un ángulo fijo 
de 8s. Una brida de salida 134 apoyado a través de un*ro­
damiento 136 en el armazón 132, esta apretada mediante - 
una pieza 138 contra el anillo interior del rodamiento - 
130. La pieza de presión 138 se aprieta por medio del tor 
nillo 140 que esta asentado en la superficie frontal del 
último órgano del mecanismo 22.

En la forma práctica según las figuras 19& y 
208 están sustituidos los apoyos de giro por unas uniones
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goma-elasticao^ue permiten un giro relativo elástico áe 
las diferentes piezas entre si* Da esta forma, la posi­
ción del anillo 48 esta fijada "dinámicamente" es decir, 
por las fuerzas elásticas de recuperación. También en es­
tas figuras, para las piezas que se correspondan, se han 
utilizado las mismas referencias que en la figura 1§.

En la realización segdn las figuras 198 y 208, 
como medio para fijar la posición del anillo, todos los - 
apoyos de viraje perciben una masa goma-elastica que se - 
ha adaptado por vulcanizado entre un pivote de apoyo y un 

caequillo de cojinete que rodea a este a distancia de ma­
nera en el caso de un giro sufre el esfuerzo de torsión. 
Los pivotes de apoyo tiene forma bombeada y están rodeados 
por caequillos de cojinete de forma de sector de una es­
fera hueca.

Individualmente están unidos los pivotes de apo­

yo bombeados 34 y 36 del elemento intermedio 32, a través
do masas de goma vulcanizadas 142 y 144 respectivamente -

20

con las superficies de apoyo 146 y 148 respectivamente en 
forma de sector de esfera hueca, superficies que están - 
realizadas en los brazos 18 y 20 del cuello 16 en forma 

de horquilla del elemento impulsor.10.
Los pivotes bombeados 38 y 40 están unidos a tra 

ves de masas de goma 150, 152 con las superficies de apo­
yo 154 y 156 respectivamente de sector de esfera hueca -25
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del anillo 48. Finalmente lleva el anillo 48 superficies 
158 y 160 respectivamente en forma de sectores de esfera 
hueca que rodean los pivotes bombeados 60 y 62 y esian 
unidas a éstos a través de masas de goma 162 y 164 res­

pectivamente.
En el ejemplo práctico según las figuras 213 y 

223 se ha escogido otra forma del elemento intermedio.
Un elemento impulsor 168 que puede girar por un

10

eje de entrada 166, muestra unos pivotes de apoyo 170,
172 que parten radialmente hacia fuera desde un cuello en 
forma de horquilla 174 con los brazos 176, 178. Los pi­
votes 170 y 172 se han dispuesto diametralmente opuestos
y alineados. Definen un primer eje vertical 180 respecto

15

20

25

al oje impulsor 166. El elemento intermedio 182 es un ani 
lio con dos pares verticales entre si de apoyos diametral 
mente opuestos 184, 186 y 188, 190 respectivamente. Con 
el primer par de apoyos 6 cojinetes 184, 186 se apoya el 
elemento intermedio 182 sobre caequillos de cojinete 192, 

194 sobre los pivotes 170 y 172 respectivamente y de for­
mo, giratoria por el primer eje 180. Con el segundo par - 
de cojinetes 188, 190 se apoya el elemento intermedio - 
182 sobre un árbol 196. El árbol se extiende a lo largo 
del segundo eje 198 diametralmento por el elemento inter­
medio 182 y con holgura por el cuello en forma de horqui­
lla 174 entre sus dos brazos 176 y 178. Con sus extremos
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200,202 sobresale el árbol 196 radialmente del elemento 
analar intermedio 182. Al anillo 204 que circunda el ele 

mentó intermedio 182, se apoya de forma giratoria por - 

el segundo eje 198 sobro los extremos 200 y 202 del ár­
bol 1$6. El anillo 204 a su vez se apoya de foxma gira­
toria por el tercer eje 206 en un cuello en forma de - 
horquilla 208 de un elemento do salida 210. A tal efecto, 
en los brazos 212 y 214 del cuello en forma de horquilla 

208 se preven unas espigas 6 pivotes 216 y 218 respecti­
vamente que van radialmente hacia dentro, sobre los que 
se apoya el anillo 204 con cojinetes 220 y 222 a través 
de casqulllos de cojinete 224 y 226. Los cojinetes y pi­
votes puedou estar atados de forma similar como en las 
figuras 193 y 208 por masas de goma, elásticamente. Es­
to, en la realización según las figuras 218 y 228 tiene 
la ventaja de que en ambas direcciones de inflexión exis­
te el mismo námero de apoyos gomaelasticos.

20

El elemento impulsor ó/y último organo del - 
mecanismo (de salida) puede comprender un acoplamiento 
elástico en sentido circunferencial. Un ejemplo para tal 
acoplamiento elástico se representa en las figuras 233 y

248.
El acoplamiento 228 contiene un elemento im­

pulsor de acoplamiento 230 y un elemento de salida de - 
acoplamiento 232. En el elemento impulsor, sobre un cir-25
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culo (arco circular) alrededor de su eje 234 hay dispues­
tos cuatro espigas (pernos) 236, 238, 240 y 242 desplaza­

dos en un ángulo entre si. de 9.0e. Cada perno lleva un - 
cuerpo de presión ovalado 244, 246, 248 y 250 respectiva­
mente siendo el eje longitudinal del cuerpo ovalado d e ­
presión en cada caso radial. Con estos cuerpos de presión 
se han dispuesto los pernos en escotes ó cavidades cilin-! 

dricas 252, 254, 256 y 258 respectivamente del elemento - 
impulsor de accionamiento 232. Entre la pared interior de 
las cavidades 252 hasta 258 y los cuerpos de presión 244 
hasta 250 se ha.adaptado en cada caso por vulcanizado una 
masa de/(áasbica 260, 262, 264 y 266.

H . 0 T - A

En resumen, la presente solicitud recaerá so­
bre las siguientes:-
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18t- Articulación homocinática, caracterizada 

porque conteniendo un elemento impulsor que puede girar 
alrededor de un eje de entrada, un elemento intermedio - 
que va articulado al elemento impulsor de forma giratoria 
alrededor de un primer eje vortical respecto al eje de -

t
entrada, un elemento de salida (6 ¿Itimo organo) que gira} 

por un eje do salida y medio de acoplamiento entre el ele 
mentó intermedio y el elemento de salida que por una par­
te va articulado al elemento intermedio de forma girato­
ria por un segundo eje vertical respecto al primer eje y 
quo por otra parte va articulado al elemento de salida, 
de forma giratoria por un tercer eje vertical con res­
pecto al aje de salida, se caracterizará igualmente, por­
que los medios de acoplamiento están formados por un - 
anillo que rodea el elemento intermedio, porque el ter­
cer eje por el que se apoya este anillo de forma girato- , 
ria al elemento de salida, va verticalmente con respecto 
al segundo eje y porque loa medios están previstos para 

fijar la posición del anillo.
28.- Articulación homocinática, segdn la rei­

vindicación lo, caracterizada porque el elemento interme­
dio es.un cuerpo en cruz con dos parea, situados vertical 

mente entre si, de pivotea de apoyo enfrentados diame­
tralmente opuestos, porque el elemento intermedio esta25
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apoyado coa el primer par de pivotes en aa cuello en for­
ma de horquilla del elameato impulsor de forma giratoria 
por el eje primero, porque el seguado par de pivotes sobre 
sale radialmente del primer par y el anillo que rodea el 
elemento intermedio y el cuello ea forma de horquilla,*- 
está apoyado en el seguado par de pivotes y de manera que 
pueda girar por el seguado eje y porque el anillo esta - 
apoyado, de forma giratoria por el tercer eje ea un cue­
llo ea forma de horquilla del elemento de salida.

33.- Articulación homocinática, segán la rei­
vindicación 28, caracterizada porque los medios para fi­
jar la situación del anillo comprenden:
(a) una primera rueda cónica que se asienta sobre uno de 

los pivotes del primer par y que está firmemente uni­
da al cuello en forma de horquilla del elemento im­
pulsor;

(b) una segunda rueda cónica que de ¡gorma.giratoria repo-. 
sa sobre el otro pivote del primer par y que va unida 
a una. pieza guia que se desliza en una guia prevista 
on el elemento de salida, que pasa por un plano a tra­
vés del primer eje y que permite un movimiento de vi­
raje por el segundo eje;

(c) una tercera y cuarta rueda cónica, que se apoyan de - 
forma giratoria sobre los dos pivotes del segundo par
y que engranan con la primera, y segunda rueda cónica.25
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4S.- Articulación homocinática, según la rei­

vindicación -2§ caracterizada porque la normal del plano 

del anillo se mantiene en la bisectriz del eje de entrada 

y salida.

5

10

15

$8.- Articulación homocinática, según la rei­
vindicación 48, caracterizada porque teniendo decalaje 
fijo de ángulo entre eje de entrada y eje de salida, se ! 
caracteriza asimismo porque sobro los pivotes de apoyo - 
del segundo par, se apoyan sendos patines de forma gira­

toria que muestran cada uno una superficie plana parale­
la con el segundo eje, y porque cada patín se ajusta con 
es ha superiicie plana a una superficie plana de ajuste, 
cuya normal coincide con la bisectriz entre eje de entra­
da y eje de salida.

6e.- Articulación homocinática, según la rei­
vindicación 18, caracterizada porque el elemento inter­
medio está constituido por un anillo con dos pares verti­
cales entre si de cojinetes diametralmente opuestos por­
que el elemento intermedio,con el primer par de cojine­
tes, esta apoyado de forma giratoria por el primer eje - 

sobre pivotes que se extienden desda un cuello en forma 

do horquilla del elemento impulsor radialmente hacia fue 
ra, porque el elemento intermedio, con el segundo par de
cojinetes, se apoya en un árbol que se extiende diametral 
mente a través del elemento intermedio y con holgura por25
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i el cuello en forma de horquilla, sobresaliendo en sus ex­
tremos radialmente del elemento intermedio, porque el ani 
lio que circunda el elemento intermedio está apoyado so­
bre los extremos del árbol, pudiendo girar por el segundo 

5 eje y porque este anillo esta apoyado de forma giratoria 
por el tercer eje en un cuello en forma de horquilla del

!
elemento de salida. j

73.- Articulación homocinática, segán cualquiere 

de las reivindicaciones 13 a 6e, caracterizada, porque - 
10 como medios para fijar la posición del anillo, todos los 

apoyos de viraje contienen una masa gomaelastica que se 
han adaptado mediante vulcanizado entre un pivote y una 
superficie de apoyo que circunda éste a distancia de mane­

ta

ra que en el caso de un giro se ejerce un esfuerzo de tor­
sión.

83.- Articulación homocinática, segán la rei­
vindicación 73, caracterizada porque los pivotes están - 
realizados de forma bombeada y rodeados por superficies *

20

de apoyo en forma de sector de una esfera hueca.
93,- Articulación homocinática, segán una de las 

reivindicaciones lo a 8o, caracterizada porque el elemen­
to de impulsión y/ó de salida comprando un acoplamiento
elástico en sentido circunferencial.

103... ARTICULACION IRMOCIMETICA.
Segán se describe en la presente memoria des-25
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1 criptiva que consta do veinte hojas escritas a máquina 
por una sola-do sus caras y dibujos.

5

er Plaza

I

10

15
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