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La in v en c ió n  se r e f i e r e  a una mesa de trazad o  de coo rd i 
n ac ió n  c a r te s ia n a ,  p a ra  r e g i s t r a r  e l  programa de nrm 
máquina de mando au tom ático , a  p a r t i r  de un modelo o 
d ib u jo , y  más p a r tic u la rm e n te  p a ra  c o lo c a r l a  memoria 
d e l program a de una máquina de c o r te  en forma de h o ja s  
de v id r io ,  equipada de un mando de coo rd in ac ión  c a r te ­
s ia n a . E sta s  mesas comprenden una c a r r e t i l l a  o co rrede 
r a  p r o v is ta  de una cabeza p a lp ad o ra  que conducida a lo  
la rg o  de l a  t r a y e c to r i a  d e l modelo que hay que rep rod u  
c i r ,  a r r a s t r a  dos generadores de im pu lsión  num érica, 
uno p a ra  l a  coordenada X, y  e l  o tro  p a ra  l a  coordenada 
Y.
Una máquina de mando numérico que func ion a  según la s  
coordenadas c a r te s ia n a s  X-Y, p a ra  e l  c o r te  en forma de 
h o ja s  de v id r io ,  se d e sc rib e  en l a  p u b lic a c ió n  de l a  
p a te n te  f ra n c e s a  FR 2 367 710.
E sta  máquina posee una c a r r e t i l l a  montada en l a  i n t e r ­
se c c ió n  de dos c o rre d e ra s  que forman puen tes e n tre  dos 
r e g la s  de coordenadas, y a r r a s t r a d a  cada una po r un 
m otor s o l id a r io  de l a  bancada de l a  máquina, que t r a n s  
m ite  su movimiento a lo  la rg o  de una de la s  r e g la s  de 
co o rd in ac ió n , p o r medio de una c o rre a  con m uescas.
La memoria que l i b e r a  lo s  d a to s  d e l programa de c o r te  - 
e s tá  c o n s t i tu id a  de una banda m agnética sobre l a  cual- 
l a s  im pu lsiones de mando de lo s  m otores de a r r a s t r e
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e s tá n  i n s c r i t o s ,  p o r ejem plo, de l a  forma d e s c r i ta  en 
l a  p u b lic a c ió n  de l a  p a te n te  FE 2 368 074; puede reem­
p la z a rse  l a  banda m agnética p o r l a  memoria de un micro 
c a lc u la d o r .
Se conoce p o r e s ta  misma p u b lic a c ió n  que l a  máquina pue_ 
de r e g i s t r a n  e l  programa sobre l a  banda m agnética, u t i ­
lizan d o  l a  cabeza de c o r te  de l a  c a r r e t i l l a  como cabeza 
p a lp a d o ra , p a ra  conducir e s ta  c a r r e t i l l a  a lo  la rg o  de l 
contorno deseado. Además, lo s  generadores de im pulsión  
num érica son órganos g i r a to r io s  colocados d irec tam en te  
sobre lo s  á rb o le s  de m otores f i j o s .
Cuando se u t i l i z a  l a  máquina de coo rd in ac ión  c a r te s i a ­
na en c u e s tió n , p a ra  e la b o ra r  e l  program a, es d e c i r ,  
cuando l a  tra n sm is ió n  de l movimiento e n tre  lo s  m otores 
f i j o s  y lo s  órganos d e s l iz a n te s  se e fe c tú a  p o r medio 
de c o rre a s  con m uescas, e l  a la rgam ien to  in e v i ta b le  de 
e s ta s  c o rre a s  in t r o d u c ir á  l ig e r o s  e r ro re s  de tra z a d o , 
en p a r t i c u l a r  cuando l a  máquina es de grandes dimensio 
nes; e s to s  e r ro re s  pueden s e r  m olestos cuando se desee 
o b ten e r una gran  p re c is ió n  de c o r te .  S e r ía  pues conve­
n ie n te  p a ra  aum entar l a  p re c is ió n  d e l programa de co r­
t e ,  c re a r  un d is p o s i t iv o  de r e g is t r o  d i s t i n to ,  adap ta­
do a  lo s  d a to s  p ro p io s  de l a  máquina de c o r te  u t i l i z a ­
da, y que s a t i s f a g a  m ejor la s  c o n d ic io n e s .e x ig id a s  pa­
r a  e l  c o r te  de la s  h o jas  de v id r io ,  p a r tic u la rm e n te  en
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lo  que se r e f i e r e  a l a  p r e c is ió n  d e l tra z a d o .
Según l a  in v en c ió n , e s te  d is p o s i t iv o  de r e g is t r o  se ca 
r a c t e r i z a  porque lo s  generadores de im pulsiones r o t a t i  
vas se co locan  re sp ec tiv am en te , e l  prim ero re g is tra n d o  
l a s  a b sc is a s  sobre un puente  m óvil a lo  la rg o  de l a ' 
r e g la  c o rre sp o n d ie n te  a l  e je  de la s  X; y e l  segundo re. 
g is tra n d o  l a s  ordenadas sobre una c o rre d e ra  que se des 
p la z a  sobre  e s te  p u e n te , a lo  la rg o  de l a  r e g la  c o rre s  
p o n d ien te  a l  e je  de la s  Y; y porque sus á rb o le s  g i ra to  
r ío s  e s tá n  p ro v is to s  de r o d i l lo s ,  que son a r ra s tra d o s  
p o r f ro ta c ió n  sobre e s ta s  r e g la s  de coord in ac ión .
Sobre una mesa c o n s tru id a  según l a  in v en ció n , e l  hecho 
de que l a  tra n sm is ió n  d e l movimiento se e fe c tú e  con 
ayuda de un r o d i l lo  que se d e s l iz a  a  lo  la rg o  de una 
c o rre d e ra  r r g id a ,  y no con ayuda de una c o rre a  con 
m uescas, e lim in a  l a s  d e sv iac io n es  un idas a un a la rg a ­
m iento e v en tu a l d e l órgano de tra n sm is ió n .
Según una c a r a c t e r í s t i c a  v e n ta jo sa  de l a  in v en c ió n , lo s  
r o d i l lo s  de a r r a s t r e  e s tá n  p ro v is to s  de imanes perma­
n e n te s , o de e le c tro - im a n e s , m ie n tra s  que la s  r e g la s  
que cooperan con e l lo s  e s tá n  formadas de un m a te r ia l  
fe rro m ag n e tico . A sí, l a  p re s ió n  n e c e s a r ia  p a ra  c re a r  
l a  f r o ta c ió n  e n tre  e l  r o d i l lo  de a r r a s t r e  y  l a  r e g l a , . 
p ro v ien e  únicam ente de una fu e rz a  m agnética que ac tú a  
d ire c tam e n te , s in  re p e rc u s ió n  sobre e l  e je  d e l genera25
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dor de im pu lsió n , cuyo p a l i e r  no su fre  ningún esfuerzo  
n o ta b le , lo  que a c re c ie n ta  su du ración  y aumenta l a  p re  
c is ió n  d e l program a. El acoplam iento m agnético reduce , 
además, lo s  r ie sg o s  de d eslizam ien to  e n tre  l a  r e g la  y ' 
e l  r o d i l lo  de a r r a s t r e .
Eh una p u e s ta  en p r á c t i c a  p a r tic u la rm e n te  v e n ta jo sa , 
lo s  r o d i l lo s  de a r r a s t r e  son c i l in d r ic o s  e in te rcam b ia  
b le s  con o tro s  r o d i l lo s  análogos, de un diám etro de d i ­
f e r e n c ia .  E l cambio de un r o d i l lo  po r o tro  y e l  acop la­
m iento inm ediato  p o r f ro ta c ió n , pe rm iten  aum entar o d is  
m in u ir, a v o lu n tad , e l  número de im pulsiones que d e fin en  
e l  re c o rr id o  a t r a z a r ,  de manera que a la rg u e  o dism inu­
ya p ropo rc ion alm en te , en r e la c ió n  a l  tra za d o  d e l modelo, 
e l  camino efec tuado  po r l a  h e rra m ien ta  de l a  máquina de 
c o r te  au tom ático , en una de l a s  d ire c c io n e s  de c o o rd i­
n ac ió n , o en cada una de é s ta s  y , p o r consecuencia  corre 
g i r  l a s  d e sv iac io n es  de t r a z o , provocadas p o r e l  a l a r ­
gamiento de l a  c o rre a  de muescas de e s ta  máquina de -  
c o r te ,  re g is tra n d o  e l  programa con ayuda de un r o d i l lo  
de a r r a s t r e  cuyo diám etro se m od ifica  en fu nc ión  de -  
l a s  d e sv ia c io n e s ,

Como lo s  d is p o s i t iv o s  de c o r te  en c u e s tió n  t ie n e n  
l a  mayor p a r te  d e l tiempo una dim ensión c laram ente más 
im portan te  ta n to  en una d ire c c ió n  como en l a  o t r a ,  la s  
d e sv iac io n es  provocadas p o r e l  a largam ien to  de l a s  co-



5

r r e a s  con m uescas, a lo  la rg o  de lo s  dosq jes de coodi 
n ac ió n , no t ie n e n  e l  mismo v a lo r .  Puede rem ed iarse  es 
t e  d e fec to  de una forma sim ple y e f ic a z ,  empleando sobre 
lo s  dos generadores de im pulsión , r o d i l lo s  de un diáme 
t r o  de d i f e r e n c ia ,  escogidos p a ra  cada uno, de manera 
que compense l a  d e sv iac ió n  comprobada.

Puede co n seg u ir e l  mismo re s u lta d o  con ayuda de 
r o d i l lo s  de a r r a s t r e  có n ico s , s i  se re g u la  en a l tu r a  
l a  p o s ic ió n  de lo s  g en e rad o res ,d e  im pu lsión , p a ra  co­
lo c a r  e n fre n te  de la s  r e g la s ,  zonas de r o d i l lo s  de -  
d iám etros d i f e r e n te s ;  lo  que p e rm ite  o b ten er un re g ia  
j e  con tin u o .

La m o d ificac ió n  d e l diám etro de lo s  r o d i l lo s  de : 
a r r a s t r e  p e rm ite  v a r ia r  igualm ente e l  program a de c o r te  
de forma sim p le , p a ra  o b ten er h o ja s  de v id r io ;  una de 
cuyas d im ensiones, o in c lu so  la s  dos, se d e sv ian  de una 
manera determ inada de la s  d e l m odelo; se puede a s í  e la  
b o ra r  a p a r t i r  de un número reducido  de modelos un — 
gran  núm ero,de con to rnos d i f e r e n te s .  Esto t ie n e  una p a r  
t i c u l a r  v e n ta ja  p a ra  e l  c o r te  po r p a re s ,  de h o ja s  de -  
v id r io ,  d e s tin a d a s  a s e r  cu rvad as , y  después un idas pa 
r a  l a  f a b r ic a c ió n  de una v id r i e r a  de seg u rid ad , t a l  co 
mo un p a ra b r is a s  de un v eh ícu lo  au tom óvil. S i se f a b r i ' 
c a ra , p o r ejem plo, una v id r i e r a  de segu rid ad  de curva­
tu r a  c i l i n d r i c a ,  l a  h o ja  de v id r io  co locada  d e l lado -



6

1

5

15

20

convexo debe p o se e r , en l a  d ire c c ió n  cu rva , una lo n g i 
tud  más grande que l a  h o ja  co locada d e l lado cóncavo.
En e l  estado  a c tu a l  de l a  té c n ic a ,  es n e ce sa rio  u t i l i  
za r dos p l a n t i l l a s  d i f e r e n te s ,  a l  menos p a ra  l a  p u e s ta  - 
en p r á c t i c a ,  p a ra  o b ten er e l  programa de c o r te  de una 
a l  menos de la s  h o ja s  de v id r io ,  es d e c i r ,  de la s  más 
grande, un d is p o s i t iv o  de c á lc u lo  e le c tró n ic o  compli - 
cado, según o t r a  so lu c ió n  conocida p o r l a  p u b lic a c ió n  
DE.AS 26 03 16?. Aquí e l  re s u lta d o  deseado se o b tien e  
muy simplem ente po r e l  cambio d e l r o d i l lo  r e l a t iv o  a 
una d é la s  co o rd in ac io n es , c o n tra  un r o d i l lo  de más pe, 
queño d iám etro , o con l a  m o d ificac ió n  de su r e g la j e .

O tras formas de l a  invención  r e s u l t a r á n  de la s  
re iv in d ic a c io n e s  secu n d a rias  y de l a  d e sc rip c ió n  de un 
ejemplo de p u e s ta  en p r á c t i c a  v e n ta jo so , rep re sen tad o  
con ayuda de lo s  d ib u jo s .

E stos d ib u jo s  m uestran:
-F ig u ra  1: una v i s t a  de co n ju n to , en p la n ta ,  de 

una mesa de program ación;
-F ig u ra  2: un c o r te  l a t e r a l  en a lz a d a , de un gene 

rad o r de im pulsión  de r o d i l lo s  c i l í n d r i
cos;

-F ig u ra  3: un c o r te  análogo de un d i s t r ib u id o r  -  * 
de im pulsión  de r o d i l lo s  có n ico s .

El d is p o s i t iv o  de r e g i s t r o  comprende una mesa (1)25
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p o r ta d o ra  de d e s liz a d o re s  o r e g la s  de coo rd in ac ió n  (2) 
y  (3 ) ,  co locadas en su lo n g itu d ; un puente  (4) m óvil -  . 
a lo  la rg o  de e s ta s  r e g la s  en l a  d ire c c ió n  de la s  X, y 
una c o rre d e ra  (5) m óvil a lo  la rg o  d e l puente  (4 ) ,  en . . 
l a  d ire c c ió n  de la s  Y. E l punto (4) es conducido sobre ' 
l a  r e g la  (3) p o r una c o rre d e ra  (6) y  se  apoya en su - .  
ex trem idad o p u esta  l a  r e g la  (2 ) . Sobre l a  c o rre d e ra  (3) 
se monta una cabeza p a lp ad o ra  (7 ) .  Cuando sigue  a e s ta  
cabeza l a  curva  (S ), a i n c l u i r  en e l  program a, lo s  des 
p lazam ien to s co rre sp o n d ie n te s  de l a  c o rre d e ra  (5) son 
tra n sm itid o s  a lo s  dos generadores de im pulsión  r o t a t i  
vos (9) y (1 0 ), que lo s  trad u cen  en s e r ie s  de im pulsio  
nes tra n s m itid a s  a i  r e g is t r a d o r  ( 1 3 ) p o r la s  l ín e a s  esq tn  
m atizadas (11) y (1 2 ).

E l r e g is t r a d o r  (13) comprende un m ic ro ca lcu lad o r 
y  una cabeza r e g is t r a d o r a ,  que a lim en tan  una banda mag 
n é t ic a  que c o n s titu y e  l a  memoria. E l m ic ro ca lcu lad o r -  
e s tá  d e s tin ad o  a e fe c tu a r  una p rim era  tran sfo rm ac ió n  -  
de lo s  s ig n o s re a liz a d o s  p o r lo s  d is t r ib u id o re s  de im­
p u ls ió n . La l e c tu r a  de l a  banda m agnética p e rm it i r á  -  
u l te r io rm e n te  e s ta b le c e r  e l  programa de c o r te  en un se 
gundo m ic ro ca lcu lad o r unido a í a  máquina de c o r te ,  es 
d e c i r ,  c a rg a r  l a  memoria de e s te  m ic ro c a lc u la d o r; memo.' 
r i a  que debe te n e r  una capacidad  s u f ic ie n te  p a ra  acumu­
l a r  to d as  la s  in fo rm aciones de trazad o  y v e lo c id ad  p re25
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se n te s  sobre  l a  banda m agnética. E l m ic ro ca lcu lad o r 
d e l r e g is t r a d o r  ( 1 3 ) so lo  ex ig e , p o r e l c o n tr a r io ,  -  
una memoria re la tiv a m e n te  poco im p o rtan te , pues no re  
g i s t r a  l a  to ta l id a d  d e l programa de c o r te ,  sino  que 
solam ente t r a t a  la s  secuen cias su ce s iv as  co rrespo nd ien  
t e s ,  po r ejem plo, l a  e la b o rac ió n  de ocho signos de t r a  
y e c to r ia  y v e lo c id ad .

El contorno d e l c o r te  a programa puede darse  ba jo  
c u a lq u ie r  forma ap rop iada . La forma más sim ple es l a  
de una re p re se n ta c ió n  d i r e c t a  sobre una h o ja  de pap e l 
(1 6 ), p o r ejemplo de c a lc a r ,  o de p ap e l c a r tó n . La co 
r re d e ra  (5) puede condu cirse  con l a  meno a lo  la rg o  de 
l a  curva  (8 ) .  S in  embargo, es p o s ib le  u t i l i z a r  ig u a l­
mente un segu ido r au tom ático . E stos segu ido res equipa 
dos de cap tad o res  fo to e le c tró n ic o s  son conocidos (ejem 
p ío  DE.PS 15 63 770) y d isp o n ib le s  en e l  com ercio. He­
mos rep re sen tad o  esquem áticam ente un segundo autom áti 
co de l a  cu rva  (8 ) . El ap ara to  c o n s ta  de una c a ja  de 
mando (18) a lim en tada  p o r l a  cabeza (7) y co locada so, 
b re  l a  c o rre d e ra  (5 ) ;  de un p rim er motor (19) que deq 
p la z a  e l  puente  (4) en l a  d ire c c ió n  de la s  X, y un sq 
gundo motor (20) que d esp laza  l a  c o rre d e ra  (5) a lo  -  
la rg o  d e l puen te  (4 ) ,  en la- d ire c c ió n  de la s  Y. Los mo 
to re s  ( 19 ) y  (20) e s tá n  p ro v is to s  de p iñones (2 1 ), su­
je to s  a la s  c re m a lle ra s  (2 2 ), co locadas respectivam en25
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t e  a lo  la rg o  de la s  r e g la s  de co o rd in ac ió n  (3 ) y  (4) .  
La c a ja  de mando (18) comprende un órgano de cá lcu lo  
e le c tró n ic o  que tra n sm ite  a lo s  m otores de a r r a s t r e  
(19) y ( 20) ,  l a s  in form aciones de avance n e c e sa r ia s  
p a ra  m antener l a  cabeza p a lp ad o ra  (7 ) sobre  l a  curva 
( 8) .  E l generador de im pulsión  r o ta t iv o  (9) e s tá  mon - 
tado  sobre una c o rre d e ra  (6) ,  que so p o rta  e l  puente  -  
(4) p o r medio de un  brazo  (23) que p iv o ta  lib rem en te  
g ra c ia s  a un c a s q u i l lo  (2 4 ) , sobre un á rb o l v e r t i c a l  
(2 $ ) , lle v a d o  po r una p la ta fo rm a  (2 6 ). E l generador de 
im pu lsió n  r o ta t iv o  (9) e s tá  d isp o n ib le  en e l  comercio 
b a jo  form a de una c a ja ,  p o r ta d o ra  de un  á rb o l g i r a to ­
r io  (2 8 ) , y  comprende la s  e ta p as  de p u e s ta  en p r á c t i c a  
de l a s  s e ñ a le s  e le c t ró n ic a s .

E l á rb o l de a r r r a s t r e  (28) re c ib e  un r o d i l lo  de 
a r r a s t r e  c i l i n d r i c o  (29) ,  c o n s t i tu id o  de un m a te r ia l  
fe rro m ag n é tico , que lo s  generadores l le v a n  sobre  una 
p i s t a  l a t e r a l  de l a  r e g la  de co o rd in ac ió n  ( 3 ) .  E l á rb o l 
(28) l l e v a ,  además, p o r encima d e l r o d i l lo  ( 29) ,  un -  
c á r t e r  c i l i n d r ic o  ( 30) ,  que c o n s ta  de una bob ina ( 3 1 ) 
d e s tin a d a  a c re a r  un campo m agnético , que a p l ic a  e l  -  
r o d i l lo  (29) sobre l a  r e g la  ( 3 ) ,  p a ra  engendrar l a  -  
fu e rz a  de a r r a s t r e  n e c e s a r ia . La bob ina  (3 1 ) de e le c t r o ­
imán, e s tá  a lim en tada  por un c o le c to r  ( 32) ,  a p a r t i r  — 
de ra s q u e ta s  no re p re se n ta d a s .
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El r o d i l lo  (29) e s tá  f i j o  sobre e l  á rb o l (2 8 ), 
con ayuda de un t o r n i l l o  (3 4 ); e s , pues, f á c i l  de de_s 
m ontar y cam biar por o tro  r o d i l lo  de diám etro su p e r io r  
o i n f e r io r .

El generador (10) posee una e s t r u c tu r a  id é n t ic a .
La f ig u r a  3 m uestra  una v a r ia n te  que e v i ta  te n e r  

que cam biar e l  r o d i l lo  de a r r a s t r e  y p e rm ite , p o r e l  
c o n tr a r io ,  un r e g la je  continuo  de l a  v e lo c id ad  de r o ta  
c ió n  d e l á rb o l (2 8 ). E sta  v a r ia n te  re c u r re  a un r o d i ­
l l o  cónico (3 6 ). La p i s t a  de l a  r e g la  ( 3 ')  t ie n e  una 
in c l in a c ió n , de forma que e l  r o d i l lo  (36) se apoya s_o 
b re  to d a  su a l tu r a .  E l b razo (23) g i r a  lib rem en te  por 
medio de un c a s q u il lo  (24) a lred e d o r de un e je  (3 3 ), 
p ro v is to  en su p a r te  s u p e r io r , de una ro sc a  (3 9 ), enroje 
cada a l a  p la c a  p o r ta d o ra  (2 6 ). Un botón  p u lid o  (41) -  
p e rm ite , p u es , r e g u la r  en a l tu r a  l a  p o s ic ió n  d e l e je  
(3 8 ), que una c o n tra tu e rc a  (42) in m o v iliza , en l a  posjL 
c ió n  deseada.

N O T A : .
En resumen, l a  p re se n te  P a ten te  de Invención , se 

c o n trae  a la s  s ig u ie n te s  r e iv in d ic a c io n e s :

25
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R E I V I N D I C A C I O N E S  
13) "Mesa de trazad o  p a ra  e l  r e g i s t r o  d e l programa

de una maquina au to m ática , especia lm en te  p a ra  e l  
c o r te  d e l v id r io  de co o rd in ac ió n  c a r te s ia n a  y d is p o s i­
t iv o  p a ra  su a p l ic a c ió n " , c a ra c te r iz a d o  porque p a ra  l a  
co lo cac ió n  de l a  memoria d e l  program a, con ayuda de úna 
c o rre d e ra  p r o v is ta  de una cabeza p a lp a d o ra , que a r r a s ­
t r a  dos generadores r o ta t iv o s  de im pulsión  uno p a ra  l a  
co o rd in ac ió n  X, y  e l  o tro  p a ra  l a  co o rd in ac ió n  Y; e l  -  
generador r o ta t iv o  co rre sp o n d ie n te  a la s  a b s c is a s , e s ­
t á  montado sobre  un puente* que se d e s l iz a  a lo  la rg o  
de la s  r e g la s  de co o rd in ac ió n  c o rre sp o n d ie n te s  a l  e je  
de la s  X; y  e l  generador r o ta t iv o  que r e g i s t r a  la s  orde 
nadas e s ta  montado sobre l a  c o rre d e ra  que se d esp laza  
sobre e l  p u e n te , a lo  la rg o  de l a  r e g la  co rresp o n d ien te  
a l  e je  de la s  Y; y porque sus á rb o le s  g i r a to r io s  e s tá n  
p ro v is to s  de r o d i l lo s  que son a r ra s tra d o s  p o r f ro ta c ió n  
sobre e s ta s  r e g la s  de co o rd in ac ió n .
2a) "Mesa de trazad o  p a ra  e l  r e g i s t r o  d e l programa

de una maquina au tom ática , e specia lm en te  p a ra  e l 
c o r te  d e l v id r io  de co o rd in ac ió n  c a r te s ia n a  y  d i s p o s i t i  
vo p a ra  su a p lic a c ió n " , según l a  re iv in d ic a c ió n  l a ,  ca 
r a c te r iz a d o s  porque lo s  r o d i l lo s  de a r r a s t r e  e s tá n  pro 
v i s to s  de imanes perm anentes, o e le c tro - im a n e s ,m ie n tra s  
que l a s  r e g la s  que cooperan con e l lo s  e s tá n  formadas -



de un m a te r ia l  fe rro m ag n é tico .
3&) "Hesa de trazad o  p a ra  e l  r e g i s t r o  d e l program a

de una máquina au tom ática , especia lm en te  p a ra  e l  
c o r te  d e l v id r io  de coo rd in ac ió n  c a r te s ia n a  y  d isp o s i 
t iv o  p a ra  su a p lic a c ió n " , según una de la s  r e iv in d ic a  
c iones l a  y 2&, c a ra c te r iz a d o s  porque lo s  r o d i l lo s  de 
a r r a s t r e  son c i l in d r ic o s  e in te rc a m b ia b le s .
4a) "Mesa de tra za d o  p a ra  e l  r e g is t r o  d e l programa

de una máquina au to m ática , especia lm en te  p a ra  e l 
c o r te  d e l v id r io  de co o rd in ac ió n  c a r te s ia n a  y d is p o s i 
t iv o  p a ra  su a p lic a c ió n " , según una de la s  r e iv in d ic a  
c iones la ' y  2a , c a ra c te r iz a d o s  porque lo s  r o d i l lo s  de 
a r r a s t r e  t ie n e n  una forma có n ica  y  porque su p o s ic ió n , 
en r e la c ió n  a la s  r e g la s  de coo rd in ac ió n  se reg u la n  
p o r un d eslizam ien to  v e r t i c a l .
53) "Mesa de trazad o  p a ra  e l  r e g i s t r o  d e l programa

de una.m áquina au tom ática , especia lm en te  p a ra  e l  
c o r te  d e l v id r io  de coo rd in ac ión  c a r te s ia n a  y d isp o s i 
t iv o  p a ra  su a p lic a c ió n " , según una de la s  r e iv in d ic a  
c iones 13 a 43, c a ra c te r iz a d o s  porque l a  s u p e r f ic ie  
de lo s  r o d i l lo s  de a r r a s t r e  se vuelve rugosa  p a ra  e le
v a r e l  c o e f ic ie n te  de f ro ta c ió n .
63) "Mesa de tra za d o  p a ra  e l  r e g i s t r o  d e l programa

de una máquina au tom ática , especia lm en te  p a ra  e l  
c o r te  d e l v id r io  de co o rd in ac ió n  c a r te s ia n a  y d is p o s itj .
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vo p a ra  su a p lic a c ió n " , según una de la s  r e iv in d ic a ­
c iones 1^ a c a ra c te r iz a d o s  porque l a  cabeza p a lp a  
dora se  l l e v a  de l a  mano a lo  la rg o  de l a  t r a y e c to r ia  
d e l modelo a re p ro d u c ir .
7 -)  "Mesa de tra za d o  p a ra  e l  r e g i s t r o  d e l programa - - 

de una máquina au tom ática , e specia lm en te  p a ra  e l  
c o r te  d e l v id r io  de co o rd in ac ió n  c a r te s ia n a  y  d i s p o s i t i ­
vo p a ra  su a p lic a c ió n " , según una de la s  r e iv in d ic a c io - .  
nes l á  a 6^, c a ra c te r iz a d o s  porque l a  c o rre d e ra  e s tá  
p r o v i s ta  de un cabeza p a lp ad o ra  de p roducción  co n tin u a  
au to m ática , actuando-sob re  dos órganos m otores.
S -) "Mesa de tra za d o  p a ra  e l  r e g i s t r o  d e l programa

de una máquina au tom ática , especia lm en te  p a ra  e l 
c o r te  d e l v id r io  de co o rd in ac ió n  c a r te s ia n a  y d i s p o s i t i  
vo p a ra  su a p lic a c ió n " , según l a  re iv in d ic a c ió n  ca 
ra c te r iz a d o s  porque l a  cabeza p a lp ad o ra  e s ta  c o n s t i tu í  
da p o r un seg u id o r autom ático equipado de cap tad o res 
f o to - e le c t r i c o s .
9 -)  "Mesa de tra za d o  p a ra  e l  r e g i s t r o  de l programa

de una máquina au tom ática , especialm ente  p a ra  e l  
c o r te  d e l v id r io  de c o o rd in ac ió n  c a r te s ia n a  y d i s p o s i t i  
vo p a ra  su a p lic a c ió n " , según una de la s  re iv in d ic ac ijo  
nes 1& a 8&, c a ra c te r iz a d o s  porque r e g i s t r a  e l  programa* 
de una máquina de c o r te  de v id r io .
10&) "Mesa de tra za d o  p a ra  e l  r e g i s t r o  d e l programa25
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de una máqina au tom ática , especia lm en te  p a ra  e l 
c o r te  d e l v id r io  de co o rd in ac ió n  c a r te s ia n a  y d i s p o s i t i  
vo p a ra  su a p lic a c ió n " , según una de la s  r e iv in d ic a c io ­
nes 1& a c a ra c te r iz a d o s  porque a l t r a z a r  un con to r 
no se se p a ra  d e l modelo a re p ro d u c ir , según una a l  me­
nos de la s  co o rd in ac io n es , po r empleo de r o d i l lo s  de 
a r r a s t r e  de diám etro m odificado , sobre uno a l  menos de 
lo s  generadores de im pulsión .
l i a )  "Mesa de tra za d o  p a ra  e l  r e g i s t r o  d e l programa

de una máquina au tom ática , especia lm en te  p a ra  e l  
c o r te  d e l v id r io  de co o rd in ac ió n  c a r te s ia n a  y  d i s p o s i t i  
vo p a ra  su a p lic a c ió n " , según l a  re iv in d ic a c ió n  10a , -  
c a ra c te r iz a d o s  porque r e g i s t r a  lo s  dos program as de . -  
c o r te  de un p a r  de h o ja s  de v id r io ,  d e s tin a d a s  a s e r  cu r 
vadas, p a ra  l a  u l t e r i o r  f a b r ic a c ió n  de una v id r i e r a  l a  
minada.
12a) "MESA DE TRAZADO PARA EL REGISTRO DEL PROGRAMA

DE UNA MAQUINA AUTOMATICA, ESPECIALMENTE PARA EL 
CORTE DEL VIDRIO DE COORDINACION CARTESIANA Y DISPOSITI 
VO PARA SU APLICACION", según queda d e s c r i to  y r e iv in ­
dicado en l a  p reced en te  memoria y  n o ta  r e iv in d ic a to r ía ,  
que c o n sta  de c a to rc e  pág in as m ecanografiadas y d ib u jo s 
a d ju n to s .

M adrid, 1 9 %
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