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El invento se refiere a una mAguina agricola con

.aperos plantadores, laboreadores y/o cosechadores propulsg

dos y con al menos una rueda, preferiblemente no propulsa=-

.da, gue rueda sobre el terreno.

En méguinas agricolas es necesario en muchos casos
propulsar los aperos plantadores, laboreadores y/o cosecha
dores sincronicamente con la velocidad de desplazamiento -
de la mdquina, o can un adelanto o retraso porcentual con -
respecto a la velocidad de desplazamiento de la méquina. En
algunos ;asos, especialmente en el caso de maquinas planta-
doras o gembradoras, es necesario conseguir un control de=-
pendiente del camino. Ya se ha intentado acoplar el siste-
ma de propusién de los aperos de una maquina agricola con
el sistema de propulsidn de la maquina, par ejemplo un sis=
tema de propulsifn de &rbol de toma de fuerza con veloci-
dad de desplazamiento preestablecida, o disponer ruedas -
que se mueven conjuntamente, por las cuales se transmite. -
una propulsidén indirecta mecdnicamente a través de medios
de transmisidn. En muchos casos esto es suficiente. No obs
tante, con frecuencia se consiguen resultados desfavora-
bles, puesto que en el caso de una propulsidn de laos ape-

ros desde el sistema de propulsidn de desplazamiento, el

resbhalamientoc o patinamiento de las ruedas sobre el suelo

no podia ser tomado en cuenta, o puesto que en el caso de
una derivacidn de las fuerzas propulsoras desde una rueda
no propulsada gue rueda sobre el suelo, ésta era rsfrena-

da por las fuerzas de propulsién de manera tal que apare=
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cla un resbalamiento o patinamiento entre la rueda y el sue-

lo.

‘ La DE-AS 21 37 414 presenta una maquina agricola
del fipo mencionado al comienzao, en la cusl un dispositivo
de ajuste, que consiste en una bomba de medicidn y una Qni-
dad de control, es propulsado por la rueda que se mueve con-
juntamente. La corriente de aceite e presidn de la maquina -
es dividida y repartida en la homba de medicidn. La corrien-
te dividida de aceite es aportada a un motor hidraulica, el
cual propulsa a los aperas cosechadores, En una forma ﬁon-
creta de realizacidén, en que por lo tanto la bomba dosifica-
dora esté fijamente establecida en cuanto a su tipo y & su
tamafo, resulta por consiguiente siempre una asociacidn ing
quivoca, no modificable, entre el camino de desplazamiento
y la cantidad de aceite regulada o el nimero de revoluciones
de los aperos de trabajo. No estd prevista ninguna adepta-
cién a condiciones variables. Ademas de ello es desventajo=
so el hecho de que el dispositivo de ajuste trabaja siempre
con un exceso de aceite, es decir aparecen grandes pérdidas
de energia con simulténec calentamiento del aceite.

El invento ée basa en la misidn de proveer & una -
mAquina agricola del tipo descrito al comienzo con una dig
posicidn de control, que permita, dentro de amplios limites,
cualquier deseada velocidad o asociacidn con el camino - al
tiempo que se mantenga la dependencia lineal respecto de la
velocidad de desplazamiento - entre la velocidad de desplaza

miento o camino de desplazamiento y la velocidad de rota-
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cidén o camino del apero de trabajo.

Conforme al invento, esto se consigue mediante el
recurso de que estd previsto un primer emisor inductivao, =
comunicado por transmisidn con la rueda rodante, para la -
generacién de una sefial dependiente del camino o de la ve~
locidad, y un segundo emisor inductivo, comunicado por -
transmisidn con el apero de laboreo para la generacidn de
una sefial correspondiente al carinu o a la velocidad del -
apero de laboreo, de que para la comparacidn de las dos se-
ffales y para la alimentacidn de seffales de correccidn estd
prevista una disposicién electrénica, y de que para el con-
trol del sistema de propulsién de los aperos de laboreo es-
td dispuesta en el sistema de propulsidn de los aperos de -
laboreo una disposicidén de ajuste gue recibe la sefial resul
tado procedente de la disposicién electronica. Por lo tanto,
se manipulan solamente las sefiales, llevando a cabe una com
paracidn de sefales en la disposicidn electronica. La pro-
pulsidén de los aperos de trabajo se hace variar correspon-
dientemente a través de la disposicidn de ajuste, por lo que
ya no se tiene gue trabajar con un exceso de potencia. Ademas
de ello, mediante la introduccidn de sefales de correccion
en la disposicidn electrdnica se modifican o reajustan de -
nueve de manera sencilla el avance o el retraso, conservan-
dose a pesar de ello la dependencia lineal de la velocidad
de desplazamiento o del camino de desplazamiento, puesto que
la sefial del primer emisor incorpora esta dependencia.

Los dos emisores pueden sstar estructurados como =
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generadores de tengién o como emisores inductivos des cami-
no. Puesto que en la técnica agricola se utilizan con fre-
cuencia bajos nimeros de revoluciones y bajas velocidades
de desplazamiento, aparecen como especialmente apropiados
los emisores inductivos gque emiten una sucesidn uniforme -

de impulsos en lugar de una sefial modificada en la intensi

dad o en la frecuencia,

La disposicidn electrdnica puede estar estructura-
da para el ajuste o regulacidn sin escalones de las sefiales
de correccidn, por lo que des este mode ess posible, dantro -
de amplics limites, una adapteci6n s condicicnas de trabajo
variables.

También la disposicidn de ajuste estd estructurada
sin escalones. Esta puede ser una transmisidn, una bomba de
regulacidén o un motor eléctrico de regulacién. En todos es-
tos casos mencionados debe ser posible con la disposicidn -
de ajuste intervenir controlando sin escalones en el sistema
de propulsién de los aperos de trabajo, con el fin de modi-
ficar la propulsidn de los aperos de trabajo, de manera tal
que la sefial del segundo emisor adopte el valor deseado,

La disposicidn electrdnica puede estar dispuesta en-
la zona del puesto de servicio o manipulacién de la maquina
agricola. Las seffales eléctricas pueden ser manipuladas esen
cialmente con mayor facilidad que las sefiales hidréulicas,
como se describen dentro del estado conocido de la técnica.

El invento es descrito adicionalmente con ayuda de

un ejemplo de realizacidn. En las dibujos:
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la figura 1 muesira una representacidn de una mé-

quina agricola con el ejemplo de una midquina cosechadora da

‘remolachas, vy

la figura 2 mﬁestra el acoplamiento esquemético de .
los dog emisores inductivos,
La méquina agricola 1 representada en la figura
1 posee de modo conocido un bastider o carretdn 2, sobre
el cual estdn dispuestos un motor 3, una cabina de conduc-
toi 4 con puesto de servicio o manipulacidén 5§ asi como un
depdsito 6 colector de remolachas, El carretén 2 tiene los
sjes propulsados 7 y 8. Sobre un bastidor de montaje 9 es-
tdn dispuestos aperos de laboreo, que en particular consig
ten en una rueda exploradora 10, una disposicién de cabeza
11, una disposicidn transportadora transversal 12 y una re-
ja arrancadora 13. La disposicidén de cabeza 11 y la reja
arrancadora 13 estén dispuestas estacionariamente, mientras
que la rueda exploradora 10 y la dispesicidn transportadora
transvergal 12 son populsadas, a saber a través de un sis-
tema de propulsidén, no representado, a partir del motor 3.
En el sistema de propulsidn estd prevista una transmisidn
sin escalones 14, la cual estd dispuesta en el lugar apro-
piado de la méquina agricola 1. |
Ademés de elloc esté prevista rodando sobre sl te-
rrenc una rueda 15 no propulsada, la cual estércomunicada
por transmisifn con un emisor inductivo 16, que genera una
seffal dependiente del camino o de ia velocidad. Igualmente,

con la rueda exploradora 10 estd en comunicacidn por trans-
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misidn otro emisor inductivo 17, el cual emite una ssfial
correspondiente al camino o a la velocidad del apero de -
laboreo 10.

Para la elaboracidn de estas dos seflales y para =
la alimentaci6n de las sefiales de correccidn estad dispueg
ta en la caSina de conductor 4 en la proximidad del pues-
to de servicio o manipulacidn 5 una disposicidn electrani
ca 18. Esta disposicidn electrdnica 18 permite la elabora
cidn de las dos sefales con alimentacidn de uns sefial de
correccién, caso de que esto sea necesario. La sefal resul
tada, procedente de esta disposicién electrdénica 18, sirve
para la variacidn del sistema de propulsidn, se aplica por
lo tanto a modo de ejemplo a la transmision continua sin esca
lones 14, 8 través de la cual es propulsado el apero de la
boreo 10. La propulsién del apero de laboreo 10 puede reali
zarse de mode mdltiple, por ejemplo mecénica, hidréulica
o eléctricamente. Entonces, de modo correspondiente, estan
dispuestos los equipos necesarios. Siempre es esencial gue
esté prevista una disposicidn de ajuste, por ejemplo en for
ma de la transmisidn continua sin escalones 14, por lo que
la propulsién de los aperos de alboreo 10 pueda ser contro-
lada sin escalones.

La figura 2 muestra de nuevc de manera esquematica
la comunicecidn de los dos emisores inductivos 16 y 17 con
la rueda 15 o con el apero de laboreo 10. Desde ambos emisg
res 16, 17 unas conducciones eléctricas 19, 20 conducen a =

la disposicidn electrénica 18. A través de la conduccion 21



se activa y dirige la sefal resultado a la disposicidn de
ajuste, por ejemplo a la transmisidn continua sin escalo-

nes 14,
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~ REIVINDICACIONES -

l.- Perfeccionamientos en méquinas agricolas, con
speros plantadores, laboreadores y/o cosechadores propulsa
dos y con al menos una rueda, preferiblemente no propulsa-
da., que rueda sobre el terreno, caracterizados porque estén
previstos un primer emisor inductivo, comunicado por trans=-
misién con la rueda rodante, para la generacidn de una se-
#al dependiente del camino o de la velocidad, y un segundo
emisor inductivo comunicado por transmisidn con sl aperno de
laborgo para la generacidn de una sefal correspondiente al
camino o a la velocidad del apero de laboreo; porque para =~
la comparacidén de las dos seffales y para la alimentacidn de
sefales de correccién estd prevista una disposicidn electrg
nica; y porque para el control del sistema de propulsidn de
los aperos de laboreo estd dispuesta en el sistema de propul
sidn de los aperos de laboreo una disposicidn de ajuste que
recibe la sefal resultado procedente de la disposicidn elec-
tranica.

2.~ Perfeccionamientos, segin la reivindicaciédn 1,
caracterizados porque los dos emisores son generadores de -
tensién.

3,- Perfeccionamientos, segin las reivindicaciones
antericres, caracterizados porque los dos emisores son emisg
res inductivos de camino.

4.- Perfeccionamientos, segin las reivindicaciones

) . ) 4 » ’ "
anteriores, caractsrizados porque la disposicion electronica
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estd estructurada para el ajuste o regulacidn sin escalones
de las sefales de correccidn.

5.- Perfeccionamientos, segin las reivindicacio-
nes anteriores, caracterizados porque la disposicifn de -~
ajuste es ajustable sin escalones.

6.- Perfeccionamientos, segin las reivindicaciones
anteriores, caracterizados porgue la disposicidn de ajuste
es una transmisidn.

7.- Perfeccionamientos, segln las reivindicaciones
anteriores, caracterizados porque la dispogsicidén de ajuste
gs una bomba reguladora.

8.~ Perfeccionamientos, segin las reivindicaciones
anteriores, caracterizados porque la disposicidn de ajuste
es un motor regulador eléctrico.

9.- Perfeccionamientos, seglin las reivindicaciones
anteriores, caracterizados porque la disposicidn electréni-
ca estd dispuesta en la zona del puesto de servicio o mani-
pulacidén de la méquina agricola.

10.~ "PERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS AGRICOLAS".

Tal como se describe y reivindica en la preserte Me
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moria Deecriptiva, que consta de diez hojas escritas a ma-

quina por una sola cara y de sus correspondientes dibujos.
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