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El inventa se refiere a una máquina agrícola con 

aperas plantadores, laboreadores y/o cosechadores prapulsjj 

dos y con al menos una rueda, preferiblemente no propulsa­

da, que rueda sobre el terreno.

En máquinas agrícolas es necesario en muchos ca90S 

propulsar los aperos plantadores, laboreadores y/o cosechei 

dores sincrónicamente con la velocidad de desplazamiento - 

de la máquina, o con un adelanto o retraso porcentual con 

respecto a la velocidad de desplazamiento de la máquina. En 

algunos casos, especialmente en el caso de máquinas plantar 

doras o sembradoras, es necesario conseguir un control de­

pendiente del camino. Ya se ha intentado acoplar el siste­

ma de propulsión de los aperos de una máquina agrícola con 

el sistema de propulsión de la máquina, por ejemplo un sis­

tema de propulsión de árbol de toma de fuerza con veloci­

dad de desplazamiento preestablecida, o disponer ruedas - 

que se mueven conjuntamente, por las cuales se transmite-- 

una propulsión indirecta mecánicamente a través de medios 

de.transmisión. En muchos casos esto es suficiente. No obs 

tante, con frecuencia se consiguen resultados desfavora­

bles, puesto que en el caso de una propulsión de los ape­

ros desde el sistema de propulsión de desplazamiento, el 

resbalamiento o patinamiento de las ruedas sobre el suelo 

no podía ser tomado en cuenta, o puesto que en el caso de 

una derivación de las fuerzas propulsoras desde una rueda 

no propulsada que rueda sobre el suelo, ésta era refrena­

da por las fuerzas de propulsión de manera tal que apare-
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cía un resbalamiento o patinamiento entre la rueda y el sue­

lo .

¡ La DE-AS 21 37 414 presenta una máquina agrícola

del tipo mencionado al comienzo, en la cual un dispositivo 

5 de ajuste, que consista en una bomba de medición y una uni­

dad de control, es propulsado por la rueda que bb mueve con­

juntamente. La corriente de aceite a presión de la máquina - 

es dividida y repartida en la bomba de medición. La corrien­

te dividida de aceite es aportada a un motor hidráulico, el 

1Ü cual propulsa a los aperos cosechadoras, En una forma con­

creta de realización, en que por lo tanto la bomba dosifica- 

dara está fijamente establecida en cuanto a su tipo y a su 

tamaño, resulta por consiguiente siempre una asociación in§ 

quívoca, no modificable, entre él camino de desplazamiento 

15 y la cantidad de aceite regulada o el número de revoluciones 

de los aperos de trabajo. No está prevista ninguna adapta­

ción a condiciones variables. Además de ello es desventajo­

so el hecho de que el dispositivo de ajuste trabaja siempre 

con un exceso de aceite, es decir aparecen grandes pérdidas 

20 de energía con simultáneo calentamiento del aceite.

El invento se basa en la misión de proveer a una - 

máquina agrícola del tipo descrito al comienzo con una di_s 

posición de control, que permita, dentro de amplios límites, 

cualquier deseada velocidad o asociación con el camino - al 

25 tiempo que se mantenga la dependencia lineal respecto de la 

velocidad de desplazamiento - entre la velocidad de desplazja 

miento o camino de desplazamiento y la velocidad de rota-
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ción □ camino del apero de trabajo.

Conforme al invento, esto se consigue mediante el 

recurso de que está previsto un primer emisor inductivo, - 

comunicado por transmisión con la rueda rodante, para la - 

generación de una señal dependiente del camino o de la ve­

locidad, y un segundo emisor inductivo, comunicado por 

transmisión con el apero de laboreo para la generación de 

una señal correspondiente al canina o a la velocidad del - 

apero de laboreo) de que para la comparación de las dos se­

ñales y para la alimentación de señales de corrección está 

prevista una disposición electrónica, y de que para el con­

trol del sistema de propulsión de los aperos de laboreo es­

tá dispuesta en el sistema de propulsión de los aperos de - 

laboreo una disposición de ajuste que recibe la señal resul 

tado procedente de la disposición electrónica. Por lo tanto, 

se manipulan solamente las señales, llevando a cabo una com 

paración de señales en la disposición electrónica. La pro­

pulsión de los aperos de trabaja se hace variar correspon­

dientemente a través de la disposición de ajuste, por lo que 

ya no se tiene que trabajar con un exceso de potencia. Además 

de ello, mediante la introducción de señales de corrección 

en la disposición electrónica se modifican o reajustan de - 

nuevo de manera sencilla el avance o el retraso, conserván­

dose a pesar de ello la dependencia lineal da la velocidad 

de desplazamiento o del camino de desplazamiento, puesto que 

la señal del primer emisor incorpora esta dependencia.

Los dos emisores pueden estar estructurados como -
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generadores de tensión o como emisores inductivos de cami­

no. Puesto que en la técnica agrícola se utilizan con fre­

cuencia bajos números de revoluciones y bajas velocidades 

de desplazamiento, aparecen como especialmente apropiados 

5 los emisores inductivos que emiten una sucesión uniforme - 

de impulsos en lugar de una señal modificada en la intensjL 

dad o en la frecuencia.

La disposición electrónica puede estar estructura­

da para el ajuste o regulación sin escalones de las señales 

ID de corrección, por lo que de este modo es posible, dentro - 

de amplios límitBS, una adaptación a condiciones de trabajo 

variables.

También la disposición de ajuste está estructurada 

sin escalones. Esta puede ser una transmisión, una bomba de 

15 regulación o un motor eléctrico de regulación. En todos es­

tos casos mencionados debe ser posible con la disposición - 

de ajuste intervenir controlando sin escalones en el sistema 

de propulsión de los aperos de trabajo, con el fin de modi-, 

ficar la propulsión de los aperos de trabajo, de manera tal 

20 qUe ia señal del segunda emisor adopte el valor deseado.

La disposición electrónica puede estar dispuesta en 

la zona del puesto de servicio o manipulación de la máquina 

agrícola. Las señales eléctricas pueden ser manipuladas eseji 

cialmente con mayor facilidad que las señales hidráulicas,

25 como se describen dentro del estado conocido de la técnica.

El invento es descrito adicionalmente con ayuda de

un ejemplo de realización. En los dibujos:



la figura 1 muestra una representación de una má­
quina agrícola con el ejemplo de una máquina cosechadora de 

remolachas, y

la figura 2 muestra el acoplamiento esquemático de . 

los dos emisores inductivos.

La máquina agrícola 1 representada en la figura 

1 posee de modo conocido un bastidor o carretón 2, sobre 

el cual están dispuestos un motor 3, una cabina de conduc­

tor 4 con puesto de servicio o manipulación 5 así como un 

depósito 6 colector de remolachas. El carretón 2 tiene los 

ejes propulsados 7 y 8. Sobre un bastidor de montaje 9 es­
tán dispuestos aperos de laboreo, que en particular consis 

ten en una rueda exploradora 10, una disposición de cabeza 
11, una disposición transportadora transversal 12 y una re­
ja arrancadora 13. La disposición de cabeza 11 y la reja 

arrancadora 13 están dispuestas estacionariamente, mientras 

que la rueda exploradora 10 y la disposición transportadora 
transversal 12 son populsadas, a saber a través de un sis­
tema de propulsión, no representado, a partir del motor 3. 

En el sistema de propulsión está prevista una transmisión 

sin escalones 14, la cual está dispuesta en el lugar apro­

piado de la máquina agrícola 1.
Además de ello está prevista rodando sobre el te­

rreno una rueda 15 no propulsada, la cual está comunicada 

por transmisión con un emisor inductivo 16, que genera una 

señal dependiente del camino o de la velocidad. Igualmente, 

con la rueda exploradora 10 está en comunicación por trans-
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misión otro amisor inductivo 17, el cual emita una señal 

correspondiente al camino o a la velocidad del apero de - 

laboreo 10.
Para la elaboración de estas dos señales y para - 

la alimentación de las señales de corrección está dispues, 

ta en la cabina de conductor 4 en la proximidad del pues­

to de servicio o manipulación 5 una disposición electrón! 

ca 18. Esta disposición electrónica 18 permite la elabora 

ción de las dos señales con alimentación de una señal de 

corrección, caso de que esto sea necesario. La señal resuj. 

tado, procedente de esta disposición electrónica 18, sirve 

para la variación del sistema de propulsión, se aplica por 

lo tanto a modo de ejemplo a la transmisión continua sin asea 

Iones 14» a través de la cual es propulsado el apero de la 

boreo 10. La propulsión del apero de laboreo 10 puede reali 

zarse de modo múltiple, por ejemplo mecánica, hidráulica 

o eléctricamente. Entonces, de modo correspondiente, están 

dispuestos los equipos necesarios. 5iempre es esencial que 

esté prevista una disposición de ajuste, por ejemplo en foj: 

ma de la transmisión continua sin escalones 14, por lo que 

la propulsión de los aperos de alboreo 10 pueda ser contro­

lada sin escalones.

La figura 2 muestra de nuevo de manera esquemática 

la comunicación de los dos emisores inductivos 16 y 17 con 
la rueda 15 o con el apero de laboreo 10. Desde ambos emis_o 

res 16, 17 unas conducciones eléctricas 19, 20 conducen a - 
la disposición electrónica 18. A través de la conducción 21
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se activa y dirige la señal resultado a la dispos 

ajuste, por ejemplo a la transmisión continua sin 

nes 14.

cián de 

escalo-
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- REIVINDICACIONES -

1. - Perfeccionamientos en máquinas agrícolas, con 

aperos plantadores, laboreadores y/o cosechadoras propulsjj 

dos y con al menos una rueda, preferiblemente no propulsa-

5 da-, que rueda sobre el terreno, caracterizados porque están 

previstos un primer emisor inductivo, comunicado por trans­

misión con la rueda rodante, para la generación de una se­

ñal dependiente del camino o de la velocidad, y un segundo 

emisor inductivo comunicado por transmisión con el aparo de 

10 laboreo para la generación de una señal correspondiente al 

camino o a la velocidad del apero de laboreo; porque para - 

la comparación de las dos señales y para la alimentación de 

señales de corrección está prevista una disposición electro 

nica; y porque para el control del sistema de propulsión de 

15 los aperos de laboreo está dispuesta en el sistema de propu¿ 

sión de los aperos de laboreo una disposición de ajuste que 

recibe la señal resultado procedente de la disposición elec­

trónica .

2. - Perfeccionamientos, según la reivindicación 1, 

20 caracterizados porque los dos emisores son generadores de -

tensión.

3. - Perfeccionamientos, según las reivindicaciones 

anteriores, caracterizados porque los dos emisores son emisjo 

res inductivos de camino.

25 4.- Perfeccionamientos, según las reivindicaciones

anteriores, caracterizadas porque la disposición electrónica
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está estructurada para el ajuste o regulación sin escalones 

de las señales de corrección.

5.- Perfeccionamientos, según las reivindicacio­

nes anteriores, caracterizados porque la disposición de 

5 ajuste es ajustable sin escalones.

6. - Perfeccionamientos, según las reivindicaciones 

anteriores, caracterizados porque la disposición de ajuste 

es una transmisión.

7. - Perfeccionamientos, según las reivindicaciones 

10 anteriores, caracterizados porque la disposición de‘ajuste

es una bomba reguladora,

8. - Perfeccionamientos, según las reivindicaciones 

anteriores, caracterizados porque la disposición de ajuste 

es un motor regulador eléctrico.

15 9.- Perfeccionamientos, según las reivindicaciones

anteriores, caracterizados porque la disposición electróni­

ca está dispuesta en la zona del puesto de servicio o mani­

pulación de la máquina agrícola.

10.- "PERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS AGRICOLAS".

20 Tal como se describe y reivindica en la presente M_o
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moría Descriptiva, que consta de diez hojas escritas a má­

quina por una sola cara y de sus correspondientes dibujos.
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