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= Fl invento se refiere o un zparato pars limpiar o

- tola nam. 1

conservar superficies verticales o inclinadas, en particu-
lar costados de bugues, con un chasis desplazable en el bor
de superior del digwe a lo largoe de un carril y un mastil
eqﬁipado en su extremo libre con un soporte de forma de L
para dispositivos de trabajo, el cual estd conectado grti—
culademente a un brazo volado del chasis y es giratorio en
torno a un eje horizontal y a un eje vertical; y el braéo
volado es glratorio en.torno a un eje verbtical con respec-
to al chasis. o
| La conservacidn de superficies amenazadas devdo-
rroéién en construccibén de scero, como, por ejemplo, éﬁ.cog
tadgs de buques, silos para cosechas, depbsitos de alﬁgéeng
miento de petrdleo y similares, presupone uuna limpiezéia fo?
do de las superficies a tratar, si los agenfcs de coungerva-
cibn 2 aplicar deben cumplir su cometido. Se 00nocenzyavap§
ratos de la clase citada en los que come dispositivos de tuy
bajo se han fijado equipos de limpieza con agua a presién
vy equipos de aplicacién de pintura directamente al soporte
de forma de I . .
El inveonto se hasa en el problema de configurar
en un aparato de la clase citada al principio la sujecién
del dispositivo de Trabajo correspondiente con respecto al
goporte de forma de I de modo que, junto con una capacidad
de regulacidén polidimensional del dispositivo de trabajo,
568, fa?orable la degradacidén de fuerzas desde el dispositi
vo de trabajo &l soporte de forma de L g través de los apo
yog de giro para la capacidad de regulacién pluridimengio~
nal y en funcionamiento gquede garanbizade una buena conser

vacibn de la pesgicidn ajusbada del dispositive Ge trabajo.
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vento por el hecho de que el ala inferior del soporte de

tuado en el pleno medio del soporte intermedio gue discu-

‘rre paralelamente a las alas laterales del soporte inter-

itojn nhm. 2
Egte problema ge resuelve de acuerdo con el in-

forma de L estd fijada a una parte inferior estacionaria
de un blogue de apoyo para giro y en le parte superior gi
raforia del blogue del apoye para giro estd sujeto un so-
porte intermedio de forma de U, entre cuyas alas laterales
estd apoyado el dispositivo de trabajo correspondien$éé ”
En una forma de e¢jecucidn ventajosa del inVén%o,

el eje longitudinal del bloque de apoyo para giro esté si-

medio. En la zona de log extremos libres de las alas lute
ralLs estd previsto un eje de giro pars los dispositivgs
de trabajo y el centro de gravedad de log dispositivés'de
trabajo esté sitﬁado de preferencia sobre este eje de giro.
Se consigue con ello que tenga lugér la degfada—
¢ién de fuerzas desde el dispositivo de trabaje que esté '
apoyado en el soporte intermedio, a través del plano medio
que discurre varalelamente a las alas lzterales del sopor-
te intermedio de forma de U y a través del eje de giro vex
tical del soporie intermedio, al soporte de forma de L que
estd conectado articuladamente al méstil del aparato.»Esta
degradacién de fuerzas centrads desde el digpositivo de tra
bajo al soporte de forma de I del méstil, garantiza un tra
bajo ampliamente exento de vibraciones del dispositivo de
trabajo ¥y un huen mentenimicnto de la posicidn de trabajo
ajustada. Se logra de este modo una alta calidad de la lim
pieza cuando, para fineg de limpiega, se inserta en el so-
porte intermedio un dispositivo de limpieza con agua a pre

8i6n o un digpositivo de chorro de granalla, de modo que se
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ltoja nhim. 3

- crea la base para uns aplicacidn de pintura con buena adhe=-
raneia y buena cubriciédn, -
' Otrog rasgos distintives y caracteristicas del in
vento se desprenden de las reivindicaciones subordinadas y
de 1a descripeidbn siguiente de formas de ejecucidn venbajo
as a titulo de ejemplo.
Maiestren @
la Figura 1, el aparato trasladable en una iaféd
de digue paras limpiar 0 conservar un cogitado de barco, en
representacidn en pervpectlva, 7“
i la Figura 2, la parte delanbera dcl méstil - de apg|
ratb que estd equlpado con un dispositivo de limpieza Gon -
agua a presidn, en alzado lateral, :
la Figura 3, una seccidn pegin la linea ITT-III
de la Figura 2, ' '
la PFigura 4, una seccibn segin la iinea IV?IVJde
la Figurs 3, 4 A
la Figura 5, un alzado en la direccibén de la flé'
cha V de Jla Pigura 2,
la Figura G, un alzado en la direccidén de lg fle
cha VI de la Figurs 9,
la Figura 7, el extremo delanterc del mAstil del
aparabo en el caso de un eguipamiento con un dispositivo de
trataﬁienxo con chorro de granalla,
la Pisura 8, un alzado en la direceidn de la fle-
cha VIII de 1la Figura T,
la Figura 9, un alzado en la direccién de la flg
cha IX de la THagura T.
la Figurs 10, el equipamiento del extremo delan-

tero del mistil con un cesto de trabajo, ¥
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Hojn nim, 4.

la Migura 11, un alzado en la direccidén de la fle-
cha XI de la Jigura 10.

El aparato para limpiar o consérvar el costado de
un buque presenta en la forma representgda un chasis 1 de
forma angular en seccidn vertical, cuya parte horizontal 2
egtd apoyada dé forma degplazable sobre un carril. La par-
te vertical 3 del chagis o del mecanismo de rodadura di§§é
rre paralelamente a la pared 4 del dique y esti confiéq?a—
da como construceidén de bastidor. En el 1arguero'inferibr
5 de este bastidor estén apoyados de forma giratoria ﬁhdé
rodillos que corren sobre un carrii fijado a la pared'dél
dique. En el chasis 1 est& conectado artibuladamen$e uhfbrg
z0 volado 6 de manera giratoria en torno a un eje veﬁfical.
Este brazo volado 6 estd configurado en forma de trapeéio
en el ejemplo de ejecucidén y se forma también por med£0‘de
unz construccién de bastidor. En el brazo volado 6 es{é'apg
yado de maners articuladsa un méstil T que es,éiratorio en
torno a un eje vertical y en forno a un eje horizontal, y
que en su extremo libre delantero estd equipado con un so-
porte 8 de forma de L. El ala vertical § de este soporte de
forma de L estd unida articuladamente con el mistil 7, el
cuzl presenta en el ejemplo de ejecucidén una biela parale—'
la 10. El ala inferior 11lde1 soporte 8 de forma de L’esté
fijada a una parte inferipr estacionaria 12 de un blogue 13
de apoyo para givo. EL blogue 13 de apoyo pars giro presen
taltambién una parte superior 14 que estd apoyada de forma
giratoria sobre un énillo angular 15 de la parte inferior,
En la parbe superior giratoria 14 estd fijado un soporte in
termedio 15 de forma de U, a gabery, el eje longitudinal 16

del bloque 13 de apoyo para gire diseurre en el plano medio

T
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— del soporte intermedio 15, que discurre paralelamente a las

tHoja nam. 5

alas laterales 17 del soporte intermedio. %n los extremos
libres de las glas lateralesz 17 estéd previsio un eje de gi-
ro 18 para un dispositivo de'limpieza 18 gue ests equipado
con un tubo rociador a alta presidén. EL dispositivo de linm
Pieza 19 es basculable en torno al eje 12 a lo largo de una.
zona aengular que resulta, por un lado, por la POSiCiQﬂ;del
dispositivo de limpieza representada en lineas de tragé;cog
timo y, por otro lado, por la 1linéa de trezes interrompi-
dqs que indica la otra posicién extrena. ) J

Es conveniente apoyar el dispositivo de limpieza
u otro dispositivo de trabajo en el soporte intermedio de
modo que el centro de gravedad del dispositivo de trébéjo
esté situado en el eje de giro 18. Se hacte asi que reéﬁlte
sencilla también la basculacién del dispositivo de t;aba--
j0. La basculacidén puede tener lugar a través de una uri-
dad de pistén-cilindro 20 que se conecta articuladamente
con un extremo gl dispositivo de trabajo y que con el obro
extrem estd unida articuladamente con un brazo volado rfgi
do 21 de la parte superior 14 del bloque 13 de apoyo para
giro.

Se desprende de la Figura 2 que las tuberlas de
abastecimiento 22, 23, 24 para diferentes partes del dis~
positivo de trabajo, estéan conectadas & la perfte superior
giratoria 14 del blogue de apoyo pars giro., La alimentacién
de estos medios de trabajo Viene lugar desde la parte infe
rior 12 del blogue de apoyo para giro, que esté equipada
con una conexién 25 para agua a presién, con una conexibn
26 para pehr6leo a presibn y con una conexidn 27 para aire

comprimido. Fl sbastecimicuto de lag conexiones de la paY—

‘»




10

15

20

25

30
02129

‘que se deba realizar un movimiento de giro del soporte in

ttoja naim. 6

te superior tiene luger a través de canales que se extien-
den desde la parte inferior a través de un 4rbol central
28, En la Figura 3 se puede apreciar en la parte superior
una conexidén 29 para petréleo a presibén y una conexién 30
para agua & presién,

En la parte inferior 12 del blogue de apoyo para
glro estd previsto un émbolo giratorio 31 que cstd unido
con el &rbol central 28 a través de un muelle 32. Lasﬁéu~
perficies de trabajo 33 y 34 del émbolo giratorio son 50~

licitadas alternativamente con petréleo a presidén siempre

teﬁmedio ¥y por tanto, del dispositivo de trabajo en el.seg
tiio de las agujas del reloj o en sentido contrario él de
lags agujas del reloj. Para obltener en la envolvente eétacig
naria de 1la caja de la parte inferior dos cémaras de mando
para el émbolo giratorio 31, se ha fijado a la cavolveste
de la caja un gegmento 35 que penctra en el interior de la
caja y presenta una superficie interior de forma de segneg
to circular gue corresponde al contorno del Arbol.

Después de alinear el dispositivo de trabajo se
pueden unir enire sl los canales de alimentacidén y de eva-
cﬁacidn 36, 37 previstos en la envolvente de la caja, de
rmodo que duranie el funcionamiento es pogible un movimien
to de giro amortiguado por liguido del dispositive de tra
bajo en torno al eje de giro vertical,

In el Ejemplo de ejecucidn scgdn las Figuras 8 y
9, ¢l aparato estd equipado con un dispositivo 30 de trata
miento con chorrse de granalla. Egte dispogitivo de trata~
wiento con chorro de granalla puede ser hecho girar por me

dio de una unidad de pistbén-cilindro 20 en torno al eje 18




10

15

20

25

30
02129

o

Hoja nam, 7

a lo largo de una zona angular qus se desprende de la Figu~'
ra 8, Una posicién extrema del dispositivo de tratamiento
con chorro de granalla se ha representado en lineas de tra
zo contfano, mientras que la otra posicién extrema se ha in
dicado en lineas de trazo interrumpié.of

Las Figuras'10 v 11 megtran gue en el soportenig'
termedio 15 de forma de U se puede enganchar también'@ﬁléeg

to de trabajo 3.
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~ REIVINDICACIONES

Hojn niun. 8

Los puntos de invencién propia y mieva, que ge
presentan para que sean objebo de esta solicitud de P@féﬁ-
te de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son log qﬁefsé
recogen en las reivindicaciones siguientes: -

. 18, Aparato para limpiar o conservar guperficies
verticales o inclinadas, en especial costados de buquééf con
un chasis desplazable en el borde superior del dique a lo
largo de un carril y un mégtil equipado en su extremo 1ibre
con un soporte.de formg de L para dispositivos de traﬁajd,
el cual estd conectado articuladamente a un brazo voladc del
chasis y es glratorio en torno a un eje horigzontal ¥y a;ﬁn
eje vertical, y el brazo volado es giratorio en torno a un
eje vertical con respecto al chasig, caracterizado porgue el
ala inferior del soporte de forma de I estd fijada a una pai
te inferior estacionaria de un blogue de spoyo para giro, y
en la parte superior giratoria del blogue de apoyo para gi-
ro estd sujeto un soporte intermedio de forma de U entre cu
yvas alas laterales estd apoyade el dispositivo de trabajo
correspondiente.

28, Aparato segin la reivindicacidén 12, caracte-
rizado porque sl ecje longitudinal del blogque de apoyo para
giro estd situado en el plano medio del soporte intermedio
gue discurre paralelamente g las alas laterzles del soporte

intermedio.

38, Aparabo segin las reivindicaciones 12 o 22,

'
‘r
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- floju nom. 9

— caracterizado porque en la zona de log extremos libres de
las alas laterales estd previsto un eje de giro para los

. dispositivos de trabajo, ¥y el centro de gravedad de los dig

pogitivog de trebajo estd situado de yreferencis sobre este
eje de giro.

42, Aparato segin une de las reivindicaciones 12
a 32, caracterizado porque la parie superior giratoriﬁhdel
bloque de apoyo para giro presenta un brazo volado hoszdg
Tal al que estd conectado articuladamente un extremo de una)
unidad de pistén-cilindro cuyo otro extremo osté unido ar-
'ticuladamente con el dispositivo de Hrabajo. -

| 58, Aparato segin una de las reivindicaciones 12

a 4#, caracterizado porque en la parte inferior del blqéue
de apoyo pars giro estd previsto un énbolo giratorio uﬁiho
con un 4rbol central y cuyas superficies de trabajo pdeden
ger golicitadas alternativamente con un medio a presidn.

68, Aparato segdn la reivindicacién 58, caracte
rizsdo porque las cémaras de mando agociazdas al émbolo gﬁuv
ratorio cstén limitadas por fuera por una caja cilindrica
de 1z perte inferior y por dentro por el Arbol apoyado de.
forma giratoria y por un segmento sujeto a la caja ¥y que pe
netra en el interior de la caja.

T8, Aparato segin la reivindicaciln 62, caracte

rigado porque en la envolvente de la caja de la parte infe

rior estin previstos canales de slimentacidén y de evacua~
cién pera el medic a presién, los cuales se pueden unir en
tre si despuds de haber alineado el dispositivo de traba-
jo.

82, Aparato segin una de las reivindicaciones

precedentes, caracterizado porque en la parie inferior del
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~bloque de apoyo para giro estén previstas conexiones para
tuberfas de agua a presidn, petrélco a presién y aire com-
primido, y la parte superior giratoria presenta conexiones
para tuberias dc abastecimiento correspondientes del dispo
gitivo de trabajo llevado por el soyorté intermedio.,

98, Aparato para limpiar ¢ conservar superficies
verticales o inclinadas, en especisl costados de buques,

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-
cede, representado en los dibujos que se acompaﬁén Yy paxa
los fines que sc han especificado. ‘j"

Bsta Memoria consta de diez hojas esoritas:aimér

quina por una sola carae.

Madrid, 12,DIC.1979

P.A,

Albe ’;llﬂ:aburu
Por .
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