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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere a perfeccionamientos en 

los árganos motrices para máquinas de feria de movimientos combi­

nados, y en especial en las denominadas de tipo "pulpo".

El objeto de la presente invencián aporta un conjunto de me­

canismos de realización totalmente nueva aplicados a esta clase 

de máquinas, realización que resulta relavivamente sencilla, dado 

el tipo de máquina de que se trata, está prácticamente carente de 

averias, y supone una serie de ventajas tales como una mayor efi­

cacia constructiva, una mayor economía en su fabricación y entre­

tenimiento, y unas elevadas condiciones de seguridad que la colo­

can por encima de otros tipos de máquinas convencionales destina­

das a finalidades más o menos similares.

Estas, y otras ventajas más de orden adicional se despren­

den de la lectura de la presente Memoria para cuya mejor compren­

sión se acompañan los dibujos adjuntos que muestran, esquemática­

mente, una realización, no limitativa, del objeto de la invenciói 

en el cual cabrán cuantas variantes constructivas sean posibles 

sin que se altere la esencia general de 1„ misma. En dichos dibu. 

jos:

La fi&. 1 muestra esquemáticamente un alzado seccional del 

aparato motriz.

La fig. 2 muestra esquemáticamente uno de los varios brazo: 

de la máquina, portador de una de las varias barquillas o góndo­

las que lleva cada brazo.

De conformidad con la invención referida a los dibujos adju¡ 

tos, el conjunto motriz (D) cuenta con una corona dentada (1) m o ­

vida mediante un motor principal (M) a través de un piñón (2) de 

engrane, que te da movimiento de giro en un sentido direccional.

El aparato consta también de otro motor (M2) independiente 

del primeramente citado, que pone en movimiento de rotación a otr 

corona dentada (3) que hace girar al aparato en dirección contra­
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ria a la del primer conjunto citado do motor, piñón y corona.

Asimismo, diapone el aparato do otra corona dentada superior 

(4) provista do aanora que no giro cuando lo hagan laa antoa men­

cionadas (1-3).

Por encima de la corona inferior va montado vortiealmente 

un cilindro hidráulico (5) cuyo mecanismo sirvo para mover en asa 

tido aacándente y descendente el complejo de brazos (B) de que 

consta la máquina, de los que sólo se representa uno, parcialmen­

te, en el dibujo adjunto ya que los restantes son iguales. Este 

cilindro hidráulico (5) tiene un pistón que surge por su base su­

perior (P) hasta llegar A  una altura "H" determinada. La cabeza 

(6) de dicho pistón (P) tiene en uno de aus extremos una prolonga 

ción hacia abajo (%?. Esta pieza formada por la cabeza (6) y pro­

longación (6') del pistón (P) se artitula por el extremo libre de 

su brazo superior (6) al extremo de un balancín (7) que por au 

extremo opuesto ( ? A )  se articula al v&stago de otro cilindro ( 8 )  

-el cilindro se referencia con 9** colocado paralelo al piinoro, 

y al que por au parte inferior (9*) se articula el extremo libre 

del brazo inferior (6*) de la cabeza (6) del pistón (P).

Este mecanismo da movimiento ascendente y descendente combij- 

nado a los brazos (B) de la máquina. El pistón primeramente eitad^ 

(P) lo da de asoenso, y el segundo (9) lo da de descenso, ya que 

como puede desprenderse de lo descrito, el movimiento de ambos 

pistones es, como se ha dicho, combinado, y cuando el v&stago (P) 

del primer cilindro citado (5) sube, merced a sus articulaciones, 

el pistón (8) del segundo cilindro (9) desciende, lo cual da el 

movimiento alternativo de subida y bajada a loa brazos (B) da la 

máquina, conbinado con el movimiento de rotación de los miamos.

Dichos brazos (B) de la máquina, tienen, como acaba de ver­

se, además del movimiento de rotación alrededor del eje teórico 

oentral de la máquina, un movimiento alternativo ascendente y des
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cendente.T estos brazos (B) convencionalmente curvos, llevan en 

su extremo inferior un soporte en cruz para cuatro barquillas; 

dicho soporte se referencia con (S) en el dibujo, sin que sea ne­

cesaria su descripción por ser, en si, conocido.

La esencial originalidad de este conjunto estriba, precisa­

mente, en las barquillas (10) que llevan dichos brazos (B).

Conveneionalmente, estas barquillas tienen un fácil acceso ¡ 

por una abertura de entrada o acceso que se cierra normalmente I 

con una cadenilla o una barra que, articulada por uno de sus ex- } 

tremos a un borde de la entrada, se ancla potestativamente a un ¡ 

punto del otro extremo. Este sistema resulta peligroso porque es 

posible que durante los molimientos del aparato, dicha puerta o 

entrada de acceso pueda abrirse bien sea sola o bien sea mal ma­

nipulada involuntariamente, con el consiguiente riesgo para los 

viajeros, en especial si se trata de niños.

Tan grave inconveniente ha sido subsanado por el objeto de 

esta invención ya que en este caso, las barquillas (10) llevan 

un dispositivo electrónico de apertura y cierre (11) accionable 
desde el punto de mando del conjunto de la máquina; ello impide 

cualquier percance por apertura involuntaria o casual de las en­

tradas de las barquillas, ya que éstas permanecerán cerradas des­

de que se inicia su movimiento hasta que terminen los ciclos del 

mismo.

Finalmente, tras lo descrito sólo resta señalar que en la 

presente invención cabrán cuantas variantes de realización como 

sean posibles sin que se altere la esenciajidad del aparato, el 

cual podrá fabricarse en toda clase de materiales, formas y tama­

ños apropiados, sin limitación.
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NOTA: Descrito suficientemente lo que antecede sólo resta señalar 

que lo que se considera propio y nuevo del solicitante es lo con­

tenido en las siguientes:

REIVINDICACIONES

95
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115

1 - Perfeccionamientos en los órganos motrices para m&quin:s 

de feria de movimientos combinados caracterizados por el hecho d< 

que la máquina consta de un complejo mecánico constituido por un:, 

primera corona dentada que, a travás de un piñón, es movida con 

movimiento de rotación en un determinado sentido, por un primer 

motor eláctrico.

2 - Perfeccionamientos, según reivindicación la caracteri­

zados porque además de eBte motor primero o principal, antes ci­

tado, se dispone de otro motor independiente, a un nivel algo máp 

superior, y que pone en movimiento a otra corona dentada, que 

hace rotar al aparato en dirección opuesta a la de la primera 

corona, antes citada.

3 - Perfeccionamientos, según reivindicaciones 1 y 2 carac 

terizados porque el aparato eomorende otra corona dentada supe- 

rioro la cual no gira cuando lo hacen la primera y la secunda 

antes descritas.

4 - Perfeccionamienyos, según reivindicaciones de 1 a 3 

caracterizados porque a un nivel de altura por encima del de la 

corona intermedia, de las tres citadas, va mintado un cilindro 

hidráulico cuyo mecanismo se destina a hacer subir y descender 

al complejo de brazos de que consta la máquina, siendo la fina­

lidad de este pistón y cilindro, la de hacer subir dichos bra­

zos, coordinándolos, merced a otro cilindro y pistón, al movi­

miento de descenso de los mismos.

5 - Perfeccionamientos, según reivindicación 4 caracteri-

120 zados porque a tal efecto, este cilindro hidráulico tiene un
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vastago que surge hacia arriba por su base superior hasta alean- j 
zar un recorrido predeterminado; y la cabeza de este vastago tie­

ne en uno de sus extremos una prolongación hacia abajo, cuyo ex­

tremo libre se articula al vástago de otro cilindro, paralelo 

al primero.

6 - Perfeccionamientos, según reivindicación 5 caracteriza­

dos porque el otro extremo de la cabeza del primer pistón se arti 

cula a un balancín situado encima, a un extremo del mismo; articu 

lándose el otro extremo de este balancín al vástago del segundo de 

los cilindros descritos, produciendo un movimiento alternativo que 

hace que mientras el primer cilindro y pistón eleven los brazos

de la máquina, el segundo cilindro y pistón les dan el movimien­

to alternativo de descenso, y asi sucesivamente, ya que en virtud 

de las articulaciones citadas, el movimiento de ambos cilindros es 

combinado y cuando el vastago del primero asciende, el del segundo 

desciende, lo que proporciona movimiento alternativo de subida y 

bajada a los mencionados brazos de la máquina.

7 - Perfeccionamientos, según reivindicaciones de 1 a 6 ca­

racterizados porque los brazos de la máquina poseen movimiento de 

rotación alrededor de su eje teórico, y movimiento alternativo de 

ascenso y descenso; y en el soporte en cruz que llevan su sus ex­

tremos libres, van dispuestas unas barquillas cuya puertecilla de 

acceso va esencialmente gobernado por un dispositivo electrónico 

de apertura y cierre gobernado desde el punto de mando del conjun­

to de la máquina; quedando cerradas durante el ciclo de movimien­

to de la máquina y abriéndose cuando se halla parada, lo que evita 

posibles accidentes por apertura fortuita de dichas puertecillas 

de las barquillas durante los ciclos de funcionamiento de la má­

quina.

8 - PERFECCIONAMIENTOS EN LOS ORGANOS MOTRICES PARA MAQUI­

NAS DE FERIA DE MOVIMIENTOS COMBINADOS.
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Todo según se describe en la presente Memoria que consta 

de siete hojas foliadas y escritas por una sóla cara con un tot
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