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MEMORTIA DESCRIPTIVA

La invencién sé refiere a los digpnsiﬁivos
limpiadores para el peine rectilineo de méquihas pei-
nadoras de fibras textilec. De modo particular la inven-

5. cidn se refiere a los digpositivos limpiadores para
miquinas peinadoras que comprenden una placa porta-agujac,
provista en uno de sus extremos de una multiplicidad
de agujas dicspuestas paralelamente las unas al lado de
las otras, una egtructura de coporte de la placa porta-

’ 10. agujac, provista de movimiento cfclico de ida y vuelta

para la insercién y la desincercién de las agujas en
las fibras a peinar, medios limpiadores adecuados para
producir por medio de la accién meefnica la limpieza

de las agujas del peine, y medios de accionamiento

15. sincronizados con el movimiente de la miquina peina-

dora para producir el movimiento de trabajc de la es-
tructura de soporte y, simultineamente, para dirigir 1la
intervencién de los medios limpiadores.

En estoc dispositivos se presenta el problema

20. de realizar medios limpiadores gue aseguren una buena

limpieza del peine rectilineo.

Para resolver el citado problema, cegin la
Patente N2 516.041 del mismo colicitante, el diepogitivo
en cuestidn ecti provisto de medios limpiadores que com-

25. prenden un cepillec conducido por una estructura névil

que esti conectada con el carro de alimentacidén de lac
fibraes 2 peinar. Loc citados medics limpiadores pre-

sentan ¢l inconveniente de que la posicida de la estructura
mévil debe ser variada al variar la separaciéa estable-

30. cida para las fibras a peinar. Ademfs, los medios ante-

riormente citados estfn sujctos a vibraciones, la magnitud



de las cuales crece progresivamente al aumentar la ve—
locidad de trabajo de la correspondiente mAquina peinadora,

El objcto de la presente invencién es realizar
un disporitivo limpiador del pecine rectilineo para mé-

5. quinas peinadoras de fibras textiles que no presente
los citados inconvenientes,

Con vigtar a alcanzar el citado objetivo, la
invencién tiene por objeto un disporitivo limpiador para
un peine rectilinec del tipo anteriormente indicado, ca-

':;10. racterizado por el heche de que log medics limpiadores
comprenden un primer elementc porta-lfmina, encarado
a la cara de la placa porta-agujas orientada hacia la
direccidén de llegada de las fibras a neinar, un segundo

) elemento porta-l&mina encarado a la otra cara de la

15. placa porta-agujas, cada clemento porta-limina estando
conducido de modo deslizable desde la estructura de so-
porte de la placa porta-sgujas y cstando provisto de
por lo menos una lfmina que ge extiende hasta llevar
su propioc extremo libre en contactc con la superficie

\%ZO. adyacente de las agujas giendo la direccidn de desliza—
miento de cada elemento porta-léminas con respectc a la
estructura de soporte esencialmente paralela a las agujas,
¥y medios de mando que controlan el movimiento de cada
elemento porta-léminars producicnde en las mismas un re-—

25, corrido de deglizamiento con respecto a la placa porta—
agujas, la longitud de la citada carrera siendo por lo
menos igual a la longitud dtil de las agujas y estando
dispuesta de modo que el extremo libre de cada lamina
se desplace desde una primera posicién de trabajo en la

30. cual el citado extremo libre estd encarado a la rafz de

lae agujas hasta una segunda pogicién de trabajo en la
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cual el ecitado extremo libre se ha desplazado a lo largo
de las agujas hacta rebagar cu punta.

La invencién seri ahora descrita kaciendo re-
ferencia a una forma preferida de realizacién préctica,
ilustrada en los planoce adjuntos, aportados a titulo
de ejemplo no limitativo, en los cuales :

la figura 1 es una victa en perspectiva de un
digpositivo segln la invencién,

la figura 2 es una vista a escala ampliada de
un detalle segin la flecha IT de la figura 1,

la figura 3 es una ceceidn de un detalle de la
figura 2 segin la linea IIT - III,

la figura 4 ec una seccién ardloga a la figura
3 que ilugtra el detalle de la figura 2 en una distinta
posicidn operativa,

la figura § es una vista lateral a escala am-—
pliada y parcial segin la flecha V de 1la figura 1,

la figura 6 es una victa anfloga a la figura
5 que ilustra el disposgitivo en una distinta poesicién
operativa,.

Con 1 se indica conjuntamente un dispositivo
provisto de peine rectilineo para miquinas peinadoras de
fibras textilesc. Las fibras son alimentadas al peine
rectilinco en forma de un velo 2 transportado por ro-
dillos alimentadores 3. El digpositivo 1 comprende un
carro mévil 4 que constituye la estructura de soporte en la
cual estd fijada, por medio de un par de pernos roscadoe 5,
una placa porta—agujas 6. El extremo inferior de la
placa 6 coopera con una contra-placa 8 para egopertar
un peine rectilineo 7. La cortra~placa 8 ectd fijada

rigidamente a la placa porta-agujas 6 por medic de una



multiplicidad de tornillos de fijacién 10, El peine 7
estd provicto en uno de suc ladoe de un reealte 9 que
estd alojado en una correcpondiente aconaladura prac-
ticada en la contra-placa 8. La prepencia del reesalte
5. 9 permite por consiguicente a la contra-placa 8 fijar
la posicidn del peine 7 contra la placa porta-agujae 6.
Aflojando log tornillos 10 es posible la extraccidn
lateral del peine 7. Lz placa 6, cobre su cara orientada
hacia los rodillos alimentadores 3, prerenta una capa
“10. de material antifricecién 11, Contra la capa antifriccién
11 se¢ apoya una pared 12 gue soporta interiormente una
pluralidad de léminas 13. Las lfminas 13 estén apretadas
contra la cara adyacente de la pared 12 por una placa
de anclaje 14 por medio del apriete ejercido por una
"15. multiplicidad de pernos reoscados 15. Cada perno roscado
15 atreoviese; en el giguiente orden, una plaquita de fi~
jacién 18 que se encuentra en contacto con la cabeza del
perno roscado 15, una placa rigida 17 de material anti-
fricecibn, que reacciona contra la cara de la placa porta-
>"}20. agujac opuecta a loeg rodillos 3. En contacto con la
- placa 17 se encuentra un distanciador horadado 16, que
reacciona contra la cara de la pared 12 ocpuecta a lac 1la-
minas 13. El manguito 16 egtd alojado dentro de una
hendedura 36 practicada en la placa porta~agujac 6 ecen-
25, cialmente paralela a la dircecidn longitudinal de las a-~
gujas. Entre la placa 18 y 1a placa que le esti encarada
18 de material anti-friccidn se encuentra interpuesta
una lAmina 19. La lémina 19 con su propic extremo libre 19a
comprime por la parte inferior la cara de lasc agujas opuesta
30. a los rodillos 3. De las l&minas 13, aquella que ce en-—

cuentra encarada a la pared 12 se extiende por la parte
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inferior haseta hacer pregidn contra la superficie adya-
cente de las agujas 7a orientada hacia los rodillos 3.
Lac ldminas 13 restantes, encaradas hacia la anterior,
sc extienden hacia abajo en una cantidad menor, por lo
cual su extremo libre no se encuentra en contacto con
1la superficie adyacente de las agujas 7a. Estas dltinas
1Zminas tiene sencillamente la misién de hacer més ri-
gida la lfmina principal y de procducir un complejo elis-
tico de una rigidez que crece al aumentar la carga
aplicada. De este modo, cuando el extremo libre de la
limina principal le es aplicada una fuerza demagiado
grande, la citada l&mina principal se flcxiona haciendo
intervenir las liminas adyacentes 13, La pared 12 puede
deglizarse con respecto a la placa 6 v en el citado
declizamiento arrastra rigidamente tanto la contra-
placa 14 con sus correspondientes léminas 13, como la
placa 18 con la correspondiente placa 19, Durante la
citada operacidn, el extremo libre de lae liminas ante-
riormente citadas se desplazan longitudinalmente a lo
largo de las agujas 7a. El deslizamiento de pared 12
tiene lugar entre dos posiciones extremas de trabajo

que estén ilugitradas en las figuras 3 ¥y 4 respectiva-
mente. En la posicién de la figura 3, las liminas 19 y
13 ecgtln totalmente bajadas y sus extremos inferiores
estin debajo de las puntas terminales de las agujas 7a.
En la figura 4, en cambio, las léminas se han desplazado,
junto con la pared 12, hacia arriba hasta que sus extre-
mos inferiores se encuentran haciendo presidén contra
las raices de las agujas 7a anteriormente citadas. La
pared 12 esti guiada por la presencia de placas de guia

20 fijadas rigidamente en las placas porta-agujas 6 por



medio de loe pernors roscados 21, La pared 12, en su parte
superior, estid provieta de hendeduras dentro de lac
cuales ectin alojados unos taguitos de material anti-
friccidn 22. Los taquitos 22 ectin fijados en la pared
5. adyacente 12 por medic de remachers 23. En cada taquito
22 hay practicada una hendedura alargada y atravesante
24, en la cual =se encuentra alojado el extremo libre 235
de un brazo de maniobra 26. Los dos brazos de maniobra
‘ 26 son conducidos solidariamente por un 4rbol eoportado
- -10, de nodo rotativo por la placa porta—-agujac 6 por medio
de soportes 6a. El Arbol 27 lleva en su extremo un brazo
radial 28 sobre el extremo libre del cual reacciona un
extremo 30 de un muelle helicoidal 2¢, El muelle 29 esté
arrolladc sobre la parte terminal del Arbel 27 adyacente
‘15. al brazo 28 y, por su extremo opuesto 31, reacciona
\\\\\ scbre la placa porta~agujas 6. El muelle 29 estd precargado
de modo a producir la rotacién del brazo 28 y por
tanto del Arbol 27 en el sentido que corregponde al
levantamiento de la pared 12. La accidn del muelle 29 ec
‘20. por conciguiente tal que acntiene la pared 12 en la po-
sicidn ilustrada en la figura 4. La cstructura de so-
porte 4 estl soportads mediante la interposicidén de
rodillos rotativoe 32, desde una platafcrma 33 situada
decbajo. La plataforma 33 estéd provista de un motor ci-
254 clico de por sf conocido, que ogcila de arriba abajo.
Con A, B ostén indicados los extremos opuestos de la
plataforma 33 hacia los cuales se desplaza alternativa-
mente la cstructura de soporte 4 en su movimiento. El
extremo A de la plataforma 33 eatid provigto de un apén-
30, dice replegado 34. Cuandc la estructura de soporte 4

se encuentra desplazada hacia su poricidn extrema
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préxima 2l exrtremo B de la plataforma 33, el apén—

dice 34 recacciona contra un rodillo rotativo 28a
conducido por el extremo libre del brazo 28, produciendo
de ecte modo el desplazanmiento de este Wiltimo contra

la accidn del muelle 29. A consecuencia de elic, a con~
tinuacidn del citado desplazamiento del brazo 28, el
Arbol 27 gira tombidén de modo a desplazar la pared 12

a cu posicidn extrema iluctrada en la figura 3. Cuando
la ectructura de coporte 4 se desplasza desde el extrenc
B hacia el extremo A de la plataforma 33, 31 el braszo

28 gira por efecto del muelle 29, desplazando la pared
12 hacia su pogicién extrema superior ilustrada en la
figura 4. Un conducto soplador dec aive dicpuesto adya-
cente a la placa porta~agujas 6 sobre la cara de esita
dltima enearada hacia los rodillos alimentadores 3,

estd indicado con 35.

El funcionamiento del dispositivo es ¢l si~
guiente, .

La pogicién del dispositivo ilustrada en las
figuras 3 y 6 corresponde, en el ciclo de funcionamiento
de la maquina peinadora, a lo posicidn en la cual el
peine ge encucntra levantado y por consiguiente en posi-
cién de reposo. Las laminac 13 y 19 estln en su poeicidn
niAc baja, por lo cual cuc extremos inferiorec se en-
cuentran debajo de las puntar de extremo de las agujas
7a. A partir de ssta posicidn, la plataformz 33 deg~
ciende, de modo de por sf conocido, y paralelamentec,
la estructura de soporte 4 ce desplaza desde la posi-
cidén préxima al extremo B a la posicidn prdxima al extremo
A de la citada plataforma., Correspondientcmente, el

frbol 27 gira conducicndo hacia arriba, bajo el efecto
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del mueclle 29, la pared i2 y por coangiguiente también
lap léminas 13 y 14. Estac Gltimas se desplazan hasta
alcanzar la poeicién ilustrada en las figuras 1, 3, 4

v 5, en correspondencia con las cuales el peine 7 =e
cncuentra insertado totalmente en las fibras o peinarg
las citadas fibrae no eetin ilustradas en lac figuras

2, 4y 5. Los extremos inferiores de las lAminas 19 y
13, en estas condiciones, cotén en contacto y ejercen
presidn contra las raicee de lasz agujas 7a. A partir de
este momento, la plataforma 33 vuclve a subir y el des-
plazamiento de la estructura de soporté 4 pe invierte.

A continuacién, las léminac 13 y 19 se desplazen de
nuevo hacia la punta de las agujas 72 hasta volver

a la posicién extrema ilustrada en las figuras 3 y 6.
Durante el citado desplazamiento, la accidn de los extremos
infericres de las léminac 13 y 19 contra las agujac 7a
es tal que expulsa las eventuales impurezas que hubieran
gquedado entre las agujas. La acecidn de lac liminas 13 y
19 es por consiguiente muy exacta y equilibrada y se re-
pite ademfs en cada ciclo operativo de la miquina peina-

dora.
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REIVINDICACIONES

Degerito el objeto del presente invento se decla-
ran nuevas ¥ de propia invencidn los siguientes reivindi-
caciones.

E. 1.~ Perfeccionamientos en log dispositivos lime
piadorece para el peine rectilineo demiquinas peinadoras de fi~
bras textiles, del tipo que comprenden una placa porta-agu-
jac provista en uno de sug extremos de una multiplicidad
de agujac dispuestas paralelamente una al lado de otra, una
- 10. estructura de soporte de la placa porta-agujas, provigta de
un movimiento cfelico de ida y vuelta para la insercidn y 1la
desgingercidn de las agujas en las fibras a peinar, medios
o Yimpiadores adecuados para producir, ror medio de una acecida
mecinica la linmpieza de las agujes del peine, y me-
“15, dios de accionamiento sincronizados con el movimiento
de la miguina peinadora para producir el movimiento de
trabajo de la estructura de soporte y, simulténeamente,
para dirigir la intervencidn de los medios limpiadores,
caracterizados por el hecho de comprender log medics lim-
220. piadores un primer elemento porta~liminas, encarado con
1la cara de la placa porta-aguias orientada hacia la di-
reccidn de la llegade de las fibrae a peinar, un ce-
pundo clemento porta-liminas, encarado con la otra cara
de la placa porta—-agujas, ciendo condueido cada elemento
25. porta-léminas, de mcdo deslizable por la estructura de
soporte de la placa porta-aguias y estando provisto
de por Lo menos una lamina ques se extiende hasta
poner ou propic extremo libre en contacto con la su-
perficie adyacente de las agujas, la direccidn del
3C.  desplazamiento de cada elemento porta-liminas con res~

pecto a la estructura de soporte siendo esencialmente
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paralela a las agujag, y nmedioe de mando que controlan
el movimiento de cada elemento porta-liminac produciendo
cfclicamente en los miegmos una carrerc de deslizamiento
con repspecto a la placa porta—agujas, la longitud de la
cita&a carrera siendo por lo mence igual a la longitud
4til de las agujos y catande digpuesta de modo que el
extremo libre de cada lémina se desplace desde una primera
posicién de trabajo en la cual el citado extremo libre
estd encarado con  las raices de las agujas, hasta una
segunda poricidn de trabajo en la cual el citado extremo
libre se ha desplazado a lo largo de lag agujaz hacta
rcbacar su punta.

2.~ Perfeccionamientos gegiir. la reivindica~-
cidn 1, caracterizados per el hecho de egtar fijados rigi-
danente el primer y el segundo elemento porta-léminas
unc con otro, formando unaz estructura porta-léminac
Gnica.

3¢~ Perfeccionamientos, segin lap reivindica-
ciones 1 & 2, caracterizados por el hecho de estar
fijadas sobre el primer elemento porta-liminas varias
l&uinas que presentan ecntre gf una distinta conformacién
v una diferente rigidez, estando determinadas lag die-
tintas conformaciones y rigideces por la condicién de
realizsr un conjunto ellsbtico total que tenga una rigidez
creciente al aumentar la carga apliecada el citado
conjuntoc.

4.~ Perfoccionamientos, reglin una de las rei-
vindicaciones aateriores, caracterizados por el hecho de
que loe medios mando que contrclan el movimiento de cada
elemento porta-liminas comprenden un Arbol oscilante

soportado por la estructura de soporte de la placa porta-
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agujas, ectondo provisto colidarismente de por lo menogs
un brazo de maniobra, el extremo libre del cual egti
conectado con ¢l elemento porta-liminac correcpondiente,
estandé previgtos medicve que acclionan ciclicanente la
oscilacidn del Arbol entre una de sus posciciones extrenag,
en 1a cual el brazo de maoniobra dispone el elemento
porta-iiminzas correspondiente de nmodo que el extrenc
1ibre de cada 1lémina se encuentre en su primera po-
sicidn de trabajo, y una segunda posicidn extrema, en
1a cual el brazo de manichra dispone el elemento porta—
l4minag correspondiente de modo que el exbremo libre de
cada liminn se encuentre en su scgunda posicidn de
trabajo.

5.~ Perfeccionamientos segin la reivindica-
cién 4, caracterizados por el hecho de esbvar controlados
y dirigidos log medios que accionan ciclicanente las cg-
cilaciones del Arbol por la estructura de coporte de ia
placa porta-agujac por medio de su noviniento efclico
de ida y vuelta,

6.~ Perfcccionomicenbtos segiin la reivindica-
cién 5, en donde la ectructura de soporbe estd sopor-
£ada de modo deslizable en cu movimiento cfclico por un
bastidor portante, siendo el movimiento de deslizamiento
de la estructura de soporte, con respecto al bastidor
portante, de tipo altermativo ¥ estando comprendido entre
una primera posicidn relatviva de extremo, en la cual laos
aguijac esthn insertadas en las fibras a peinar, y una
cegunda posicidn relativa coxtrema, en 1la cual lac agujes
estfn totalmente desinceriadas de las fibras a peinar,
caracterizados por el hecho de que el Avrbol oscilante

conducidc por la estructura de soporte esté mantenido
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en su posicidn extrema por la aceida de un elemento
eldptico y estando provicto de una expansibn radial,
la cual, cuando la estructura de soporie alcanza su ge-
gunda posicidn relativa de extremo, reacciona contra un
apéndice del bactidor portante, desplazando ¢l Arbol
oocilante a cu segunda posicidn extrema.

7.~ Perfeccionamientor en los dispogsitivos
limpiadores para el peine rcctilineo de miquinas peina-
doras de fibras textilecs.

Secglin sc degeribe y reivindica en la presente
nemoris descriptiva que consta de 13 hojas foliadas y
eccritan a miquina por una gola cara.

Madrid, a ; 9 UCT.Eﬂg

Pea. JAIME ISERN
P D

N

Firmada: JESUS PICAZO



Hoja 1

2 [73]35:

% Sant "Andrea Novara Offitine  Mecraniche e Fonderia 5p.A..

Madrid, @

2 ZRIN

/9;275 0CT. 1979
CJAIME 13

Fimade: JESUS PICAZO



% Sant Andrea Novara Offitine Metraniche e Fonderia 5P

1
32 FIG. 2

Madrid, a

< 4 0CT. 1979
8 \ g / JAIME

Firmado: JESUS







®& Lant Andreg Novera Officine _ .
Meccanithe e Fonderie 5.p.H. 2 hojas Hoja 2

JAIME ISERN
n

YR - —
oar K979

/'D.G. .
 fimado: JESUS PICAZO - - - :



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



