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PATENTE DE INVENCION
por VEINTE aStos

solicitada en Sapada a favor da YCS8IDA KOCYO K.Y., de aacig) 
nalidad japonesa, domiciliada en No. 1, Kanda Izuoi-cho, 
Chiyodarku, Tokyo, Japá̂ , por "Perfeccionamientos en los ap̂  
ratos para interacoplar pares de filas de elementos de aco­
plamiento da cierre de cremallera", con prioridad de la solí 
citud japonesa 53*136531 do fecha 6 Noviembre 1978. - - - -

:iVA
A!€BE0E3ENTB3..SE M  .nación
Carneo de la invención

La presente invención aa refiere a loa aparatos p& 
ra interacoplar o poner en correspondencia pares de filas de 

5. elementos de acoplamiento de cierre de cremallera llevadas
en un par de cintas de soporte, respectivamente. ------

Técnica anterior

Para interacoplar un par de filas de elementos de 
acoplamiento de cierre de cremallera llevadas en un par de



o intas da soporte, respectivamente, se conoce presionar fi­
las desacopladas da elementos do acoplamiento una contra la 
otra solamente con el nao da en par da rodillos de presión. 
Un inconveniente corriente encontrado con eata tdcniea ante­
rior es que los elementos de acoplamiento individuales de 
las ointas de soporte aon susceptibles de inclinarse de for­
ma objeoicaaMLe y a menudo aoabsrían oon una distancia o pa­
so irregular entre elementos. - -- -- -- -- -- -- --

Se ha intentado resolver el problema arriba cita­
do. A este efecto, ee ha propuesto utilizar un par de ruedas 
dentadas, cada una dispuesta concéntricamente respecto de 
une de loa rodillos prensores, ciando engranables los dien­
tes de cada rueda dentada con una da las filas de elementos 
de acoplamiento. No obstante, oon esta disposición, loe ele­
mentos de acoplamiento individuales se perjudicarían fácil­
mente por loe dientes de las ruedas y es difícil lograr una 
correspondencia suave y exacta do las filas opuestas de ele­
mentos de acoplamiento. ----- - - - - - - - - - - - - -

M a m .PB M  ¡MNMQH

un aparato según la presente invención inoluye un 
par de ruedes dentadas espaciadas reáialmeate para guiar en­
tre ellas filas desacopladas de elementos de acoplamiento de 
cierre de cremallera y para regular las distancias entre los 
elementos da acoplamiento adyacentes da cada una de las fi­
las dssacopladas, y un par de rodillos prensores especiados
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raáialmeata para presionar o apretar entre ellos el par de 
filas de elementos de acoplamiento para interaeqplarlos. El 
eje de cada, rueda dentada está descentrado respecto del eje 
de un rodillo correspondiente de los rodillos prensores, de 

5. modo que se puede interacoplar el par de filas de elementos 
de acoplamiento inmediatamente después da que se retiran do 
las ruedas dentadas. Con esta disposición, puede acoplarse 
el par de filas de elementos de acoplamiento sin obstrucción 
por los dientas de las ruadas pero mientras permanecen las 

10. distancias reguladas entre elementos de acoplamiento adyace&
tes de cada fila. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Es por lo tanto una finalidad de la invención pro— 
porcionar un aparato de acoplamiento de elementos de acoplan 
miento que permite unir limpiamente un par de filas de cle- 

15* mentes de acoplamiento de cierre de cremallera con máxima í¡& 
cilidad y mínimo coste. --------- - - - - - - - - -

Otras anchoa ventajas# características y finalida­
des adicionales de la presente invención se harón manifies­
tas a los técnicos en la materia mediante referencia a la 

20. descripción detallada y les planea anexos en los que se re­
presenta a titulo de e jemplo ilustrativo una realisaoióh pr& 
fcrida que incorpora los principios de la presente invención.

BREVE DESCRIPCION DE 10SPIBUJ0S

la Figura 1 es una vista en planta de un aparato



acoplador que realiza la presenta invención, con un telar %  
ra producir simultóheamente doa bandea de cierre de creaaílg, 
ra que ae han de unir por el aparato: -

la Figura 2 eo una viata en aeooidn tranavereal y 
ampliada por la linea EMK de la Figura 1$ -

la Figura 3 ea una viata en aecoida tranavereal y 
ampliada por la línea H 1-111 de la Figura 1: -------

la Figura 4 ea una viata esquemática del aparato 
acoplador, que ilustra au forma de operación; -------

la Figura 3 ea una viata en aeooióh tranavereal y 
ampliada por la lihea V-V de la Figura 3! y----- - - -

la Figura 6 ea una viata en aoccióh tronsvweal y 
ampliada por la Mhaa VI-VI de la Figura 3* -

Tal como ee iluatra en la Figura i, ae fabrican 
oultdneamente doa cintaa 10,10 da aoporte de cierre de croza 
llera tejidas a la plana, cada una de laa cualea lleva wa 
fila de elemantoe 11 de acoplamiento incorporada en la miaña 
por tejeduría, mediante una adquina de tejer de construcción 
conocida, que incluye un par de telares 12,12 de aguja# Cada 
telar 12 de aguja comprende esencialmente una pluralidad de 
liaoa (no ilustrado#) para formar caladas a partir de hilos
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13 de urdimbre# un partatrama 14 paya insertar hilos 15 da 
trama a travós de la calada de urdimbre# tesa aguja 16 de lô  
^ota para recoger y tejer el hilo 15 de trama en la calada 
de urdimbre para formar un orillo a lo largo de un primer 

5, borde longitudinal de una primera cinta de laa cintas de so­
porte 10# y un peine 17 para ajustar el hilo 19 de trama en 
la calada en la linea de ajuste de la cinta 10. El telar 12. 
de aguja incluye además un conjunto 18 de rotor arrollador 
para suministrar un moaofilaaeato 19 y un hilos SO de reines 

10. so y para arrollar el monofilaaento 19 alrededor de un man­
dril 39 para proporcionar la fila de elementos 11 de acopla­
miento a lo largo del otro borde longitudinal de la cinta, 
alejado del orillo. De esta forma# se proporciona un per de 
bandas 21,21 de cierre de cremallera en el que el par de cin 

13. tas 10# 10 de soporte llevan el par de filas de elementos
11,11 de acoplamiento a lo largo de respectivos bordea lonĝ  
tudinales exteriores de la cinta. -------------

Se introduce el par de bandas 21,21 do oierre de 
cremallera asi proporcionado en un aparato acoplador 22 que 

20. realisa la presente invención, deepuós de haberse vuelto bo­
ca abajo por unos medios apropiados (no ilustrados) de modo 
que el par de filas de elementos 11,11 de acoplamiento están 
opuestas una a otra. En el aparato acoplador 22, so imteraoo 
plan laa filas opuestas de los elementos 11,11 de acoplamitg* 

25. to de la manera que se describe más adelante. -------

Sal como se ve mejor en la Figura 2, el aparato
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acoplador 22 incluye un par de Arbolea superior a inferior 
23, 24 espaciados y paralelos, fijados cada uno en extremos 
opuestos a un par de placas 23, 29 y 26, 26 de soporte, to- 
daa las cuales eatda fijadas a su vas amo* base (no ilustra 

9, da). Cada uno da loe Arbolea superior e inferior 23$ 84 tie­
ne un per de primeras partas 27, 27 espaciadas axialmente de 
pequeño Aiéaetro y una segunda parte 28 d* gran diámetro, eg 
tendo dispuesta la segunda parte 26 entre las dos primeras 
partes 27, 27.---- -------- ----- --- ---

-;o. KL aparato acoplador 22 incluya ademé* un par de
ruadas superior e inferior 30, 31 de guia montadas con sus­
ceptibilidad da rotaoidn en las segundas partee 26, 26 de 
los Arboles superior e inferior 23$ 24$ respectivamente. Las 
xuedas superior a inferior 30, 31 de guia estén espaciadas

19. radialmente en una distancia predeterminada tma de otra para 
guiar entre ellas el par da filas de elementos 11, 11 de acg 
plamiento que ee han da acoplar. Cada ruada 30, 31 da guia 
tiene una pluralidad de dientes periféricos 32, 33 (Figura 
3) eagranaM.es con una del par da filas de elementos 11, 11

20. da acoplamiento para regular la* distancia* entra loe alesmg 
toe ds acoplamiento adyacentes de cada fila. - -- -- -- -

Memés, un parda rodillos prensores superior eig 
ferior 34, 39 (Figura 3) estén montados con susceptibilidad 
de rotación en las (primeras) partes 27, 27 de pequeño diéüg

29. tro de los Arboles superior e inferior 23, 24, reapectivemea
te. Cada uno de los rodillos prensores superior* inferior



34# 35 incluye un par de catados 34&, 34& y 35&, 35̂  (Figura 
2) de rodillo diapuestas una w  cada lado de la rueda 30# 31 
de guia en uno de loa árboles superior o inferior 23. 24.
Loe rodillos prensores superior e inferior 34# 35 están oapa 
ciados radialmente uno de otro para presionar o apretar el 
par opuesto de bandas 2!. 21 de oierre de cremallera entre 
ellos para acoplar el par de filas de elementos 11. 11 de 
acoplamiento. A medida que ee acoplan de esta forma el par 
de bandas 21. 21 de cierre de cremallera, aon apretadas por 
las mitades oocplementarias 34&, 39& de rodillo y por las un 
tadae complementarias 34b, 35̂ , de rodillo respectivamente. -

Cada una de las cuatro mitades 34&, 34b, 35̂ . 35̂, 
(Figura 2) de rodillo tiene una parte rebajada 36. 37. 33.
39 (Figuras 5 y 6) que oe extiende a lo largo de un bordo p& 
rifárico interior del rodillo para guiar y recibir una parte 
de una del par de filas de elementos 11. 11 de acoplamiento; 
o sea. dichas cuatro partes rebajadas 36-39 definen conjunta 
mente entre loe rodillos prensores superior o inferior 34.
35 un paso de sección transversal subetanoialmente rectangu­
lar para el par de filas de elementos 11. 11 de acoplamien­
to. tal como se ve mejor en le Figura 6. - -- -- -- -- -

La (segunda) parte 28 de gran diámetro (Figura 3) 
de cala árbol 23. 24 está desplazada horizcntalmonto respec­
to de las (primeras) partes de pequeHo diámetro del mismo á& 
bol. ó sea. tal como se ilustra más claramente en la Figura 
4. el eje 01, 02 de cada rueda 30, 31 da guía está espaciado
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an un* primara distancia ̂  del aja P1# PS da uno da loa rod¿ 
Uoe pranaoraa 34$ 33 hacia al lado da entrada (a la isquias 
da aeg&A aa va an la Figura 3) del aparato acoplador Z* Coa* 
siguientemente# el parda filas da aleaentoa 11, 11 deseo- 

3. plsmiento cuando están aituadas an al punto K, satán espacia 
das an una segunda distancia H1, H2 da las ruedas superior 
e inferior 30# 31 da guía# respectivamente. n representa el 
punto en el que los dientes opuestos 32# 33 de las ruedas ag 
perior e inferior 30# 31 de guía están más prdsimoe unce a

Con esta dieposioidn# primero as llevan las filas 
desacopladas de elementos 11# 11 da acoplamiento introduci­
das en al aparato acoplador 22 desde au lado de entrada en 
eoopersoidn con los dientes periféricos 32# 33 de las ruedas 

13* 30# 31 de guía# respectivamente (Figura 3) regulando de esta
forma la* distancias entre lo* elementos de acoplamiento ad­
yacentes de cada fila* inmediatamente deepuáe de su libera­
ción de las ruedas y), 31 de guía# el par de filas de elamq& 
toe 11, 11 de acoplamiento son apretadas por loe rodillos 

20. prensores 34# 33* Consiguientemente# pueden interacoplarse 
él parda filas de elementos 11# 11 de acoplamiento limpia­
mente sin obstrucción o perjuicio por los dientes 32, 33 de 
rueda (Figura Opero mientras se mantienen las dietanciaa 
reguladas entra loe elementos de acoplamiento adyacentes de 

23* ceda fila. Durante esta operación de acoplamiento# el par de 
bandas 20# 21 de cierre de cremallera continuas se mueven en
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la dirección de la flecha 36 (Figuras 1 y 3). SeHalado con 
40 se halla el par de rodillos de guía# ilustrándose sólo 
usas aquí. -------------------------

Para facilitar la introducción de las filas desaco, 
piadas de elementos 11, 11 de acoplamiento en el aparato acó 
piador 32, puedan proporcionarse un par de elementos primero 
y segundo 36, 37 (Figuras 1 y 3) de guia en el lado de entra 
da del aparato 22. toe elementos primero y segundo 36, 37 de 
guia están espaciados angularmsnte en un Asgalo predetermina 

iC. do uno del otro(acgán ae ve en alzado lateral) con sus márgg, 
neo interiores ligeramente solapados (sagán se ve en planta), 
de modo que se puede dirigir el par do filas de elementos 
11, 11 de acoplamiento tangeaclalaonte hacia las ruedas supg 
ríor e inferior 30, 31 de guia, respectivamente. ------

15. Si bien los técnicos en la materia podrán sugerir
distintas modificaciones de menor alcance, debe quedar enten 
dido que se desea realisar dentro del alcance de la patente 
que Óota se aereoe, todas acuellas realizaciones que razona­
ble y debidamente caigan dentro del alcance de esta contribu 

20. ción a la técnica. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

A los efectos consiguientes se declaran de novedad 
y propiedad pava EapaSa, sus territorios y plazas de sobera­
nía, las reivindicaciones que siguen. - -- -- -- -- --
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REIVIUBICACIONES

1.- PerfoooionamiMLtoe en lo# aparatos para ínter- 
acoplar parea de filas de elementos de acoplamiento de cie­
rre de oreoallera, llevadas en un par de cintas de soporte.

5# respectivamente, caracterizados porque el aparato comprende!

(a) un par de árbdea primero y segando aspa- 
ciados paralelos, teniendo cada uno de dichoa árboles prime­
ro y segundo unas parteo primera y segunda descentradas unas 
respecte de las otras! --- - - - - - - - - - - - - - - - -

1'b (b) un par de ruedas de guia, montada cada una
con susceptibilidad de rotacidn en dicha segunda parte de uno 
de diohoa árboles primero y segundo y dotadas de una plural̂  
dad de diantes perifáricoe engrsnables oon una de las filas 
deaacopladas de elementos de acoplamiento para guiarla y pa- 

15. ra regular las distancias entre loa elementos de acoplamien­
to adyacentes de esta última de las filas desacopladas; y -

(o) un par de rodillos prensores montados cada 
uno con susceptibilidad da rotacidn en dicha primera parte 
de uno de dichos árboles primero y segundo para afretar las 

20. filas desacopladas de elementos de acoplamiento a fin de acg 
piarlas inmediatamente deapuáe de su liberación da dichos 
dientes perifárioos de dichas ruedas de guía, con lo que pug 
den interacoplarse el per de filas de elementos de acopla­
miento sin obstrucción o perjuicio por dichos dientes perü&



ricos de dichas ruedas de guía pero mientras se mantienen 
las distancias reguladas entre los elementos de acoplamiento 
adyacentes de cada fila# ---------- - - - - - - - -

2.* Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 
caracterizados porque cada uno de los rodillos prensores 
coaprende un par de mitades de rodillo dispuestas una en ca­
da lado de dicha rueda de guía en uno de dichos árboles pri­
mero y segundo, cooperando cada una de dichas mitades de ro­
dillo de dicho primer árbol con una de dichas mitades de ro­
dillo de dicho segundo árbol pava apretar una da las filas 
desacopladas de elementos de acoplamiento entre ellas# - - -

3#- Perfeccionamientos según la reivindicación 2, 
caracterizados porque cada una da dichas cuatro mitades da 
rodillo tiene una parte rebajada que so extiende a lo largo 
de un borde periférico interior para recibir una parte de 
una del par de filas de elementos de acoplamiento. - - - - -

4#- Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 
caracterizados porque el aparato comprenda además un par de 
guías de entrada espaciadas angularnente una de otra para 
guiar el par da cintas de soporte con las filas desacopladas 
de elementos do acoplamiento de modo que ee dirigen estas úl 
timas tangenciaimenta hacia dichas ruedas primara y segunda 
de guía, respectivamente. -----------------

5#- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS APARATOS PARA INT%
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ACOPLAR PARES DE PILAS DE ELEMENTOS DE ACOPLAKOBNTC DE CIERRE 
DE CREMALLERA". ---

Todo ello oonforoa ae deeeribe y reivindica en la 
preaent* mMaoria que conata da doce hojee, foliadaa y taecano

3. grafiadaa por uaa aola de ana carea, y de ocia figuraa que 
la iluatran.

MADRID 2 9 OCI. 1973

P.A Ai CUMU SCÑOt

aaf.



YOSHIDA KOGYO K.K. HOJA 1 (1 HOJAS)
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YOSHIDA KOGYO K.K. HOJA 2 (3 HOJAS)



YOSHIDA KOGYO K.K. HOJA 3 (3 HOJAS).
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