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Ia presente invencidn se refiere & un cembiador de herra
mientas para cambiar herramientas entre el husillo de una mdqui-
na herramienta y un depdsito slimentador de herramientas,

En un cambiador de herramientas normal, segin se descri
be en la patente EE.UU. 3.218.706 de Zankl, e% al, hay previsto
un brazo de cambio que gira alredelor de un eje geométrico ¥y se
desliza a lo largo del mismo para cambiar uns herramienta entre
el husillo de una mdquina herramienta y un depdsito alimentador
de herramientas., El brazo de cambic estd formado por un par de .
aberturas semicirculares en sus extremos opuestos y lleva desli-
zantemente un par de nicleos mdviles de agarra, obligados por re
sorte hacia los extremos opuestos del brazo de cambio para aga-
rrar herramientas gostenidas en las aberturas semicirculares. Los
ndcleos méviles de agarre se ven obligades por las herramieatas
a retroceder hacia el interior del brazo de cambio en una w otra
de las veces en que el brazo de carbio pivota en una direccidén
haciz una posicidén de agarre de la herramienta y cuando el trazo
de cambio pivota en la otra direccidn desde la posicidn de aga=-
rre hacia una posicidén estacionada,

La fuerza que efectia dichos movimientos de retroceso

hacia el interior de los nicleos mdéviles de agarre contrarresta
las herramientas de una forma normal. En el caso en que el depb—
sito alimentador de herramientas, utilizado junto con el cambia-

I
dor de herramientas, sea del tipo de cadena en la cual las herra

—

mientas se suelen z2lmacenar en manguitos de herramientas lleva- !

dos por wna cadens, dicha fuerza contrarrestante hace que la ne-
rramienta en la seccién de.cambio de herramientas se desplace dg

bido a la presencia del aflojamiento de la cadenz, obsiruyendo

de este nodo el agarre suave y exacto de la herraomienta,

Por consiguiente, un ovjeto principal de la vresente in—é
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vencién es proporcionar un cambiador de herranientas nerfecclong
do que tiene un brazo de cambio capaz de agarrar una herramienta
situada en una seccién de cambio sin aplicar ninguna fuerze inng)
cesaria a la herramienta,

0tro objeto de la presente invencidén es provorcionar un
cambiador de herramientas perfeccionado en el cual hay previsto
un disvpositivo para hacer retroceder uno u otro de los nicleos
méviles de agarre obligados por regorte gue se aproxime a una
seccidén de cambio, hacia el interior del brazo de cambio, cuando
este se mueve pivotalmente desde una posicidn estacionada nzcia
la seccidén de cambio para agarrar una nerramienta., Otro objeto
de la presente invencidén es proporecionzr un cambiador de herra-
mientas perfeccionado de lz clase expuesta anteriormente, gue eg
particularmente idéneo para un depdsito alimentador de herramien
tas de un tipb de cadena.

Expuesto brevemente, estos y otros objetos se consiguen
por la presente invencidn gracias a la provisién de un cambiadsr
de herramientas que comprende un drbol de brazo montado en una
base del cambiador para efectuszr un movimiento de rotacidn y
axial; un brazo de cambio montado de una forma fija por su partd
media en el drbol del brazo que se extiende en el sentido diame-
tral del mismo, formandose el brazo de cambio en sus extremos

opuestos con un par de aberturas semicirculares para sostener

al 4rbol de brazo para moverlo axialmente para quitar por lo me-

nos ung de las hersumlentas sogtenidas por el braze de camblo e

:
i

introducir la herramienta en un hugillo de la mdquina herramien-
ta; un segundo disnositivo de accionamiento conectado al drbol

del brazo para hacerlo girar y poner una de las herramientas sos

tenidas por el brazo de cambio en alineacidn axial con el husilyo
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de la herrzmienta; un par de nicleos méviles de agarre alojados !
en el brazo de cambio para efectuar un movimiento deslizante en
una direccidén radial del drbol del brazo; medios de empuje inter
puesios entre el brazo de cambio ¥ los nlcleos méviles de agarre
para empujarlos, respectivamente para que se extiendan hacia fue
ra con el fin de agarrar las herramientas sostenidas en las aber
turas semicirculares; y un mecanismo de fijacidn previsto en el

brazo de cambio y mévil entre una primera y una segunda posicio-
nes para permitir y prohibir, respectivamente, los movimientes ;
de retroceso hacia el interior de los nficleos médviles de agarre.

El cambiador de herramientas es un cambiador perfeccionado por

el hecho de que tiene previsto un mecanismo de control de los n@

a uno de los nicleos mdéviles de agarre hacia el interior del bra
zo de cambio contra la fuerza de los medios de empuje cuando el
mecenismo de fijacidn se encuentra en la primera posicidn., Por
consiguiente, el brazo de cambio puede agarrar una nerramienta,
por ejemplo, en una seccidén de cambio sin aplicar ninguna fuersa

innecesaria a la herramienia; y con ello se puede evitar que la

herramienta en la seccidén de cambio se desplace debido a la pre-
4
t

sencia de un aflojamiento de una cadena, aun en el caso en que g
el cambiador de herramientas se emplee junto con un depdsito ali

mentador del tipo de cadena, consiguiendose de este modo un aga-=

I
rre de las herramientas suave y exacto. . i

En otro aspecto de la aresente invencidn, el mecanismo {
de conirol de nuclecs mdviles estd construido con un par de ele{
mentos de espiga que sobresalen, respectivamente, de los ndcleoé
néviles de agarre y una leva situada en la posicidn necesaris pé

!
ra guiar por lo menos uno de los elementos de espiga con el fin

de nacer retroceder hacia el interior a uno de los nmicleos mévi-=
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les de agarre cuando el brazo de cambio pivota hacia una posicidp
de agarre de la herranmienta en una direccién. Por consizuiente,
puede mejorar notzblemente la fiabilidad de la funcidn del meca-
nismo de control de los micleos méviles.

Otros diversos objetos, caracteristicas y ventajas con-

siguientes de la presente invencién se comprenderdn fécilmente

gegin se comprenda mejor la invencidn por la descripecidn detalla
da que gigue de modalidades preferibles, considerada con relaci%n
a los dibujos adjuntos, en los que, los nimeros iguzles de refe-
rencia indican partes o piezas iguales o correspondientes en to-
das lag diversas vistas, y en los que:

La figura 1 es una vista de costado de una parite impor-
tante de wna miquina herremienta con un cambizdor de herramienta
segin la presente invencidn.

La figura 2 es una vista parcial a mayor escala de la md
quiﬁa herramienta tomada en la direccién indicada por la fiecha
II de la figura 1.

Ia figura 3 es une vista e mayor escala del cambilador

de herromienta, tomada a lo largo de la linea de corte III-III

de la figura 2.

La figura 4 es una vista frontal de un mecanismo de con-

1

trol de los nicleos méviles del cambiador de herramientas tomeda
|

en la direccién indicada por la fleche IV~ de la figura 3; ¥

Ia figura 5 es una vigta frontal de una placa de leva

utilizada en lugar del mecanismo de control del nicleo mévil.

[P

Refiriendonos ahora a los dibujos y de un modo mds part
cular a la figufa 1 de los mismosg, un depbsito alimentador de
herramientas, un cabezal de husillo de mdaquina herramienta ¥ un

brazo de cambio se ilustran indicados respectivamente por los ni

meros de referencia 10-12, Una base 13 del depdsito 10 se monta
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sobre una superficie lateral de una columna de la mdguina herra-
mienta, no ilustrada, guiando deslizantemente el cabezal del hu-
sillo 11 en una direccidn verticél. Una cadena sin Tin 15 se gufa
alrededor de una rueda dentada de transmisién 14 y une rueda se-
guidora, no ilustrada, que se montan con rotacién en la base del
depbsito alimentador 13, La cadena 15 lleva, a intervalos regulé
res, una pluralidad de soportes de manguitos 16, por los cuales
se montan pivotalmente una pluralidad de manguitos de herramien-
tas 18 para zlojar de una forma separable diversas herramientas
17. Por conveniencia, las herramientas que se insertan en los
manguitos de herramientas 18 se han omitido de la ilustracidn de
la figura 1. Los manguitos porta-herramientas 18 se mantienen
normalmente horizontales y se pueden graduar de una forma selec-
tiva hasta una seccidn de cambio ES de una forma normal., Cada
manguito porte=herramienta 18 llevado gradualmente hasta la sec-
¢idn de cambio ES se mueve desde una posicidén horizontal hasis
une posicién vertical cuando pivota en un dngulo de 90° por ia
accidn de un mecanismo volcador apropiado, no ilustrado..Uha vlg

ca posicionadora 19 fijada sobre la base del depdsito alimenta-

dor 13 se forma con una parte posicionadora estendido horizontal
mente 19a, seglin se verd con més detalle en la figura 2 quefalé

ja ajustado cada manguito de herramienta 18, que ha pivotado en
d ’

la seccidn de cambio ES, para asegurar de este modo la posicidn
vertical precisa del manguito porta-~herramienta 18,
Bl cabezal del husillo 11 lleva un husillo cde herramien-

ta 20 para girar el rededor de un eje vertical. El extremo infe=-

rior del husillo de herramienta 20 estd destinado 2 recibir cads

i

!
herramienta 17 de una forma separable. El brazo cambiador 12 es-

td previsto para cambiar herremientas enire el husillo de herra

nienta 10 que ha pivotado en la seccidn de cambio 335 y el husi-
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1lo de herramiente 20, Refiriendonos ahora a las figuras 2 y 3,
se ilusira una base de cambiador 21 que se monta fija sobre una
superficie posterior de la base del depdsito alimentador 13, Un
4rbol de brazo 22, que se extiende verticalmente y paralelo al
eje geométrico del husillo de la herramicntae 20, va nmontado den~
tro de la base del cambiador 21 a través de un elemento de coji~
nete 50 para efectuar movimiento de rotacidn y axial, ELl brazo
de cambio 12 se fija en unz parte media sobre un extremo inferiop
del drbol de brazo 22, extendiendose por lo tanto en dirececidn
diametral al drbol del brazo, y se forma con un par de aberturas
semicirculares 23 y 24 en sus extremos opuestos. Un par de brazog
de agarre o nlcleos méviles 25 y 26 se alojan en el brazo de cam
bio 12 para efectuar un movimiento axial deslizante a lo largo de
la linea que intersecta, sobre el eje geométrico del drbol del
brazo 22, un dngulo agudo predeterminzdo 0, pasando la linea a
sravés de los centros de las aberturas semicirculares 23 y 24.
Lés nicleos méviles de agarre 25 y 26 son de la misma construc-
cidn y, por lo tanto, se dard la descripcidén con respecto al ni-
cleo mévil 25. Segin se ilustra con méds detalle en la figura 3,

el ntcleoc mévil 25 estd compuesto por un elemento de manguito 28

que lleva rotatoriamente en su exitremo exterior un rodillo de
agarre 27, que se acopla con cada herramienta 17 alojada en la
abertura de agarre 23, y un elemento de barra 29 conectado al
elemento de manguito 28 en alineacién coaxial con el mismo. El
elemento de barra 29 estd formado en su parie media con una par-
te paralela plana, guiada por un par de pasrdores 31 ¥y 32 empo-

trodos en el brazo de cambio 12. Los pasadores o espigas 31 y 32

actudn para restringir la rotacidn del ndcleo mévil de agarre 25
as{ como para limitar el extremo exterior de movimiento deslizan

!
te zxial del ndcleo mévil 25. Una zapata de resorte 33, que per—
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mite la inserccién floja del elemento de barra 29, se asienta so
bre las espizas 31 ¥ 32 y un muelle de compresién 34 se interpo-
ne entre la zapata de resorte 33 y el elemento de manguito 28,
Este muelle 34 sirve pare empujar al elemento de manguito 28 y
el elemento de barra 29, o sea, el nicleo mévil de agarre 25 par
que se muevan en la direccién de salida del brazo de cambio 12
hesta la posicidn en la cual el elemento de barra 29 se pone en
contacto con las espigas 31 y 32. Por lo tanto, es evidente que
las espigas 31 y 32 realizan tres funciones: la funcién de res~
tringir la rotacidén del micleo mévil 25, la funcidn de sostener
el muelle 34 y la funcidn de limitar el extremo exterior en el
movimiento de extensién del ndcleo mévil 25. *

Desde el elemento de barra 29 sobresale en direccidn ra
dial uns espiga giada 35, cuyo extfemo exterior pasa a traves de
una ranura alargacda 36 formada en el bragzo de cambio 12 para so-
bresalir por lo tanto en la superficie interior del brazo de cam
bio 12. El elemento de barra 29 tiene también sobresaliendo de !
su extremo interior una pieza de acoplamiento 37 que se extiende
hacia le parte media del brazo de cambio 12,

En el brazo de cambio 12 se aloja ademds un nicleo mé-

™

vil de fijacidn 38 que se puede mover solamente en direccidn Do~
i

compresién 39 se interpone entre el brazo de cambio 12 ¥y el nﬁ-i

ralela al eje geométrico del 4rbol del brazo 22, Un muelle de

!
cleo mévil 38 para empujar por lo tanto el mficleo mévil 35 obli~
gandole a gue sobresalga wna distancia limitada desde 1a.superﬁg

o interiar . . |
cie interior del brazo de cambio 12. E1 nicleo mévil 38 se forma,

- |
con un rebajo 40 en una parte encarada a la vieza de aCOplamienﬁ

t0 37. El ndcleo mdévil de fijacidn 38 montiene una relacidn de

i
H

unién a tope con una superficie extrems exterior del elemento dﬁ

i
cojinete 50 y se retira en el brazo de cambio 12 cuando este re%
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trocede hacia arriba a una posicidn replegada seglin se verd en
la figura 3, en la direccidén axial del drbol del brazo 22, E1 ny

cleo mévil de fijacidn 38, cuando se retira de este modo, presen

P

ta el rebajo 40 alineado con la pieza de aconlamiento 37, lo cuz
permite el movimiento de retroceso hacia el interior del ndcleo
mévil de agarre 25. Por otro lado, como el brazo de cambio 12 se
extiende hecia abajo en la direceidn axial del 4rbol del brazo
22, el nfcleo mévil de fijacidn. 38 se mueve por la fuerza del
muelle 39 con relacidén al brazo de cambio 12, Esto hace que el |
nicleo mévil de fijacidn 38 presente una perte de su superficie
cilindrica para que mantenga una relacidn de unidn a tope con 12
pieza de acoplamiento 37 con el fin de inhibir el movimiento de
retroceso hacia el interior del ndcleo mévil de agarre 25.

En la superficie interior de la base del cambiador 21,
se monta un mecanismo de control de los micleos méviles 41 para
controlar el movimiento deslizante de uno u otro nidcleos mdviles
de agarre 25 o 26 cuando se aproxima a la seccidn de cambios ES
para agarrar una herramienta. Segin se verd con mds detalle en

la figura 3 y 4, el mecanismo 41 comprende un bloque de base 44

fijado sobre la base del cambiador 21 y una palanca de leva 43
montada en elvbloque de base 44 para efectuar un movimiento PiVE
tal alrededor de un pasador de articulacidn 42 que mantiene unaé
relacién de paralelismo con el eje geométrico del drbol del braj
zo 22, Un muelle de tensidn 45 se interﬁone entre el bloque de
la base 44 y la palanca de leva 43 para sostener de este modo la
palanca de leva 43 en la posicidn angular necesaria para hacer

contacto con una superficie de tope 46 formada sobre el bloque

de la base 44. La palanca de leva 43 forma parte integra de una
leva de guia 47, que sobresale en el lu;ar en que la espiga 5uié

da 35 de uno u otro nficleos méviles de agarre 25 o 26 se coloca |



-9 -
cuando se mueve vnivotalmenie hacia la seccidn de cambio ES. La
‘ leva de gufa 47 es casi triangular en seccidn vista a lo largo
del plano nerpendicular sl eje geoméirico del pasador de articu-
lacidn 42. La funcidn principal de la leva de gufa 47 es guiar
5 la espigae guiada 35 para hacer retroceder hacia el interior, con
tra la fuerza del muelle 34, uno u otro nicleos méviles de agarre
. | 25 o 26 que se mueve hacia la seccidén de cambio ES cuando el bra
zo de cambio 12 pivota desde la posicidn estacionada, indicada
por la linsa sdlida en la figura 2, hacia la posicidén de agarre
10. indicada por la linea imaginarie y tembién para soltar la espige
guiada 35 de dicha gufa cuando el brazo de cambio 12 alcanza la
posicidn de agarre. Por consiguiente, cuando el brazo de cambio
12 en lz posicidn de retirads ascendente pivota hacia la posi-
¢idn de agarre, uno u otro micleos méviles de agarre 25 o 26, que
15, avanze hacia la seccidn de cambio ES, retrocede hacia el interior
inmediatamente antes de la posicidn de agarre y se extiende hoeia
fuera en la posicidn de agarre pera agarrar por 1o tanto firme~
mente una herramienta 17 en la seccién de cambio ES en accidn

conjunta con lg narte del brazo de cambio 12 gue define la aberj

20. tura de agarre correspondiente 23 o 24, Esto posibilita la ac~-
cidn de agarrar la herramienta con fiabilidad en la seccidn de
cambio 2un en presencia de aflojomiento de 1z cadena del depdsié

to0 alimentador 15.

l
o
Refiriendonos zhora a la figura 3, se ilustra también %
29, en forma de conjuntos un primer accionzdor 61 para mover axial- :

I

mente el 4rhel del brazo 22, un mecanismo de cremollers y pifidn

-

62 y un segundo accionzdor 63 para mover pivotalmente el 4rbol

del brazo 22 a través del mecanismo de cremallera y pifién 62. 31

segundo accionador 63 estd compuesto, por ejemplo, nor un ¢ilin-—
§
!

30. dro hidrdulico de dos etapas de movimiento, que actia pars indu=
t
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cir selectivamente un movimiento Ze aproximncidn pivoizl casi
de 60° y un movimiento de transferencia pivotal de 180° en el 4x
bol del brazo 22. Se ha omitido una descripecidn detallada de es-
tos disnositivos de accionamiento o transmisibén 61 a 63 solamen-

4o por razones de brevedad.

El funcionamiento del aparate construido segln se ha in

dicado se describe a continuacidén, Hientras se realiza una ope-|

racidén de mecanizacidn con una herramienta 17 alojada en el hus

—-

1lo de herremienta 20, la cadena del depésito alimentador 15 pa-
sa gradualmente para situarse en la seccidn de cambio ES con el
manguito porta-herramienta 18 que recibe una herremienta (una -

herramienta nueva) 17 que se ha de usar después. Al finalizer la
operacidén de mecanizacién empleando la herramienta (herramienta
antigua) 17, el cabezal del husillo 1l wvuelve en sentido agcen-
dente a su posicidn inicial, segin se flustra en la figura 1, pa
ra el cambio de la herramienta, y el manguito porta-herramienta
18 al haber pasado de unas forma gradual a la seccién de cambio-
ES, se mueve entonces pivotalmente por la accidn del mecanismo

volcador, no ilustrado, desde la posicién horizontal hasta la pd
I

sicidn vertical recorriendo un 4ngulo de 90°.

Después, el braze de cambio 12 pivota por accionamiento

del segundo accionador 63 en un dngulo de casi 60° a derechas,

de las aberturas de agarre 23 y 24 y los nicleos méviles de aga-

gegin se verd en la figura 2, y hace que los pares respectivos

rre 25 y 26, previstos en sus extremos, agarren simulténeamen‘bei

las herroanientas vieja y nueva 17 y 17 alojedas, respecbivamentq,
en el husillo de herramienta 20 y el manguito porta—herramienta;
pivotado 18. Uno de los ndcleos méviles de agerre, por ejemplo !
25, en su movimiento de eproximacién pivotzl, se pone en aCOpla;

{
miento de unidn a tope con la herramienta anterior o herramient%
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vieja 17 alojada en el husillo de la mdquine 20 y retrocede ha-
cia el interior por accidén de la herramienta vieja 17 contra la
fuerza del nuelle 34, para permitir por lo tanto el alojamiento
de la herramienta vieja 17 en-la abertura de agarre correspon-

diente 23. Por otro lzdo, el otro nfdicleo mévil de agarre 26 en

su movimiento de aproximacidn pivotal retrocede gralualmente ha-
cia el interior contra lz fuerza del muelle 34 como resultado deg
ser guiada la espiza de guia 35 a lo largo de una superflcle de
leva frontal 47a de l2 leva de guia 47, cuando el brazo de cam-
bio 12 pivota hasta las proximidades de la posicidn de agarre y

hece que el rodillo de agarre 27, montado en su otro extremo, pg

ximacidn pivotal del brazo de cambio 12, el desacoplamiento de

la espiga guiada 35 de la leva de guia 47 se efectﬁa de un modo
gue el nlcleo mévil de agarre 26 se extienda hacia fuera por la
fuerza del muelle 34 para sgarrar por lo tanto, la nﬁeva herrae
mienta 17 en accidn conjunta con la pzrte del extremo del brazo
que define la aberiura de agarre corresnondienue 24,. Por lo tan-
to, es posible que el brazo de cambio 12 agarre de una formz fig

ble la nueva herramienta 17 en la seccién de cembio ES sin oblid

gar 11nguna fuerza al husillo portaherramienta pivotado 18 y, nor

cons 1gu1ente, sin desplazarlo aun en presencia de un aflogamlenr
!
to de la cadena del depdsito elimentador 15. Cuando se completa%

' los agarres simulténeos de las herramientas 17 y 17, sesin se ha

mencionzdo, el brazo de cambio 12 se extiende hacia 2bajo para
gquitar por lo tanto las herremientas 17 y 17, respectivamente,
del huszllo de la mdguina 20 y el manguito vortaherramienta 18,
El seaundo accionzdor 63 entra en accidén entonces para inducir

moviniente de transferencia pivotal de 180° (a2 izguierda, segln

se verd en la figura 2), hasta el 4drbol-del brazo 22, o sea } as-
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ta el brazo de cambio 12 = través del mecanismo de cremallera y
pifién 62, Bl movimiento de prolongacidén descendente del brazo dd
combio 12 permite que los ndcleos méviles de fijacidn 38 y 38
sobresalgan por la fuerza de los muelles 39 y 39 de la superfi-
cie interior del brazo de cambio 12, para inhibir por lo tanto
los movimientos de retroceso hacia el interior de los micleos
néviles de agarre 25 y 26. Por consiguiente, durante.el movimien
to de transferencia, las herramientas 17 ¥ 17 no pueden caer de
bido a los retrocesos hacia el interior de los ndcleos méviles
de agarre 25 y 26.

41l completarse el movimiento de transferencia pivotal
de 180°, el brazo de cambio 12 se retira en sentido ascendente
por la accidn inversa del primer accionador 61 y la herremienta
anterior 17 y la nueva herramienta 17 se introducen, respectiva«
mente, en el manguito poritaherramienta 18 y el husillo de la méd«
guina 20, Esta retirada ascendente del brazo de cambio 12 pons
los nfcleos méviles de inmovilizacién por fijacidn 38 y 38 en
unidn a tope con el elemento de cojinete 50. Los nicleos mdviles
de fijacidn 38 y 38 se abaten en el brazo de cambio 12 y presen-

tan sus rebajos 40 y 40, respectivamente, alineandolos con las

piezas de acoplamiento 37 y 37, para que se puedan efectuar los
movimientos de retroceso hacia el interior de los nlcleos mévi-:

les de agarre 25 y 26, Lo retirada en sentido ascendente del b:é
|

zo de cambio 12 hace ademds que la espiga guiada 35 del micleo ]

i

mévil de agarre 25 se ponga en una relacidén de acoplemiento con

la leva de guia 47. ]

. . . . " i
Habiendo entrado en accidn ulteriormente el segundo ac~

cionador 63, el brago de cambio 12 pivota en un dngulo de casi

i
!
60° a izquierdas, segin se verd en la figura 2, y por lo tanto |

|
vuelve a la posicidén estacionada, La espiga guiada 35 en el movﬂ
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miento de recuperacién del brazo de cambio 12 se mueve pivotal-

mente a lo largo de una superficie de leva 47b de la leva de guia

47, Esvo hace que la pélsnca de leva 43 se desvie pivotzlmente
contre la fuerza del muelle 45, segin indica la linea imeginarig
en 1z figura 4, y la espiga guiada 35 se suelte de la gula posi+
tiva por la palanca de leva 43, Por consiguiente, los micleos
méviles de agarre 25 y 26 se ven obligados por la anterior herrg
mienta v la nueva herramienta 17, 17 en una primers etapa de re-
torno del brazo de cambio 12 2 la posicién estacionada. Se hace
observar que el abatimiento o depresidn oblizada el ndcleo mévil
de agarre 25 por la herramienta anterior o herramienta vieja 17
alojada en el manguito vortaherramienta 18 no presenta problema
alguno, porque la fuerza'que se aplica al menguito porta-herraw-
mienta 18, cuando el nidcleo mévil de agarre 25 suelia la herra-
mienta 17, es recibi@a por la placa posicionadora 19 y no se
aplica a la cadena del depdsito alimentador 15,

La figura 5 es ilustrativa de una placa de leva estaclos
nariz de control de nﬁcleo'mdvil 65, que se emplea en luger deol

mecanismo de control de nicleo mévil indicado 41, Esta placa de

leva 65 se fija sobre la superficie inferior de 1la base del com-

f

> q ] - '
bizdor 21 y se forma con una segunla superficie de leva 65b ade-

més de una primera superficie de levas 65a& que corresponde en
funcidn a la superficie de leva frontal 472 de la leva de zuia

indicada 47. La segunda superficie de leva 65b sirve para hacer

retroceder hzcia el interior wno w otro ndcleo méviles de agarrs

25 o 26 que estd a punto de soltar 1z herramienta anterior 17 |
i
alojada en el manguito de herramienta 18 cuando el brazo de cam%

bio 12 vuelve pivotalmente a la posicién estacionada. O sea, la;

i
placa de leva estacionaria 65 sirve para controlar el movimient?

. » (3 I
axial de uno u oiro nicleos méviles de agarre 25 y 26 en ambos
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povimientos de aproximacién pivotal y retorno o recuperacidn del
brazo de cambio 12 y, por lo tanto, es particularmente convenien

te en el caso de que ninguno de los elementos de posicidn y retg

1=

cién de manguito, como la placa posicionadora mencionada 19, no
esté previsto en la seccidn de cambios ES.

Aunque el control de movimiento axial de los micleos m)
viles de agarre 25 y 26 sincronizado con el movimiento pivotal
del brazo de cambio 12 sea egpecialmente eficaz cuando se aplicg
al agarre de la herramienta en el depésito alimentador de herra-
mienta del tipo de cadena 10 en el cual es inestable la posicidw
de cada herramienta graduade haste la seccién de cambic ES, &ichp
control se puede aplicar también al agarre de herramientas en el
husillo de la mdguina 20, También se puede aplicar dicho control
de movimiento axial de los ndcleos méviles de agarre 25 y 26 al
agarre de la herramiente en un depdsito alimentador de herramien
tas del tipo de disco.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, as{
como la maners de realizarlo en la prédctica, debe hacerse cons=-
tar que las disposiciones anteriormente indicadas son suscephi-

bles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su prin-

cipio fundamental.
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‘mente el drbol del brazo y quitar por lo tanto por lo menos una

.515-

RETIVINDICACIOIES

l.- Perfeccionamientos en cambiadores de herramientas pg
ra méguinas-herramientag, con la cual cambia une herramienta alg

jada en el husillo de una mdquina herramienta por otra herramien

dota a cada cambiador de una base de cambizdor; un drbol de bro-
zo montado en la base del cambiador para efectuar movimientos de
rotacidn y axial; un brazo de cambio montado fijo, por una parte
mediza del mismo, en el drbol del brazo y que se extiende en sen-
tido diametral del drbol del brazo, estando formado el brazo dell
cambio, en sus extremos opuestos, con un par de zberturas semi-
circulares para sostener las herramientas; un primer dispositivo

de accionamiento, conectado al £rbol del brazo para mover axial-

de las herramientas sostenida por el brazo de cambio desde el hu
gillo de la mdquina e introducir dicha herramients en el husillo

de la mdquina; un segundo dispositivo de accionamiento conectado

al drbol del brazo para someterlo a rotacidén y poner por lo tanﬁ

to una de las herramientas sostenidas por el brazo de cambio en |

|

alineacidn axial con el husillo de la mfquina; un par de nﬁcleoé
méviles de agarre alojados en el brazo del cambio para efectuar
movimientos deslizantes en una direceidn radial del 4rbol del

brazo; medios de empuje interpuestos entre el brazo de cambio y

i
¢
‘v
i
i

loa micleos mdviles Ge agarre para obligar @ los micleog méviles

de agarre a que se extlendan respectivamente hacia los extremos |
opuestos del brazo de cambio con el fin de agarrar por 1o tantof

i
las herramientas sostenidas en las sberturas semicirculares; me-
dios de fijacidn orevistos en el brazo de cambio ¥y con movimienéo

1

eatre unz nrimera y una segunda posiciones para permitir e inni-
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bir respectivamente, los movimientos de retroceso hzciz el inte-
rior de los nicleos mdéviles de azarre; y nedios de control de
los nficleos méviles para hacer retroceder por lo menos uno de
los nficleos méviles de agarre hacia el interior del brazo de cam
bio contra la fuerza de los medios de em»uje cuanco los medios
de fijoeidn se encuentran en la primers posicién.

2.- Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 1, carac+

terizados porque los medios de control de los nicleos méviles

comprenden: un par de elementos de espiga que sobresalen, respe%
tivamente, de los ndcleos méviles de agarre; y medios para accl
nar por lo menos uno de los elementos de espiga con el fin de hg
cer retroceder el nicleo correspondiente de los nicleos méviles
de agarre hacia el interior del brazo de cembio contra la fuerzg
de los mediog de empuje cuando los medios de fijacién se encuen-
tran en la primera posicidn citada,

| 3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2, carag
terizados porque los medios de accionamiento son medios de leva
situados de una forma estacionaria en una posicién sobre el lu-
ger de rotacidén en el que se encuentran los elementos de espiga
al girar el brazo de cambio y estén provistos de una superficie
de leva de gufa para gular uno u otro de los elementos de espiga
¥y hacer retroceder por lo tanto el correspondiente de 1os.nﬁcleds

méviles de agarre cuando el brazo de cambio pivota hacia una po-

gicidn de agarre de la herramienta en una direccidn.
4.~ Perfeccionanientos segin la reivindiczcidn 3, carac-

i

|

i

i

terizados porque los medios de leva comprenden: una palanca de

leva montada en la base del cambiador para efectuwar un movimien-

to pivotal alrededor de un eje geométrico paralelo al 4rbol del |

brazo y formado con la superficie de leva de gula; un muelle de

giro de la palanca interpuesto entre lo base del cembiador y la
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palanca de leva para empujarla obligazndola 2 que pivote.en una |
direccidn; ¥ un elemento de tope fijado sobre la base del camb'é
dor v en unidén a tope con la palanca de 1eva pars mantenerla en
la posicidn angular necesaria de modo que presente la superficie
de leva de gula sobre el lugar de rotacidn de los elementos de
espiga; formandose también la palanca de leva con una superficie
de leva adicional que hace, a través del acoplamiento con uﬁ u
otro de los elementos de espiga, que la palanca de leva pivote
contra la fuerza del muelle de giro de la palanca para solter
uno u otro de los elementos de espiga de la gufa por la palenca
de gufa cuando el brazo de cambio pivoita separandose de la posist
cidn de agerre de la herramienta en la oitra direccidn.
5,- Perfeccionamientos segfin la reivindicecidn 3, carac
terizados porque los medios de leva son una placa de leva fijadé
sobre la base del cambiador, situandose la superficie de leva
de guia sobre el lugaer de rotacidn de los elemenfoé de espiga,
formandose tamvién lz placa de leva con una superficie de leva
adicional zcoplable con uno u otro de los elementos de espigs

para hacer retroceder el correspondiente de los nlcleos méviles

de agarre hacia el interior del brazo de cambio cuando sste pivg

ta geparandose de la posicidn de agarre de le herramienta en la;

otra direccidn.

6.- Perfeccionanientos segin las reivindicaciones 4 o i
]
5, caracterizados porgque los medios de fijmeidn comprenden: vn {
|

par de piezas de acoplaniento que sobresalen respectivemente deg
i

los niicleos méviles de agarre on direccidn el interior del brazg
de cambio; un par de ndcleos de fijacidn alojazdos en el brazo dg
cambio ¥y que se deslizan axialmente entre la nrimera y la segu;{
da posiciones en direccidn parzlela a2l eje geométrico del érbolé

del brazo, formandose los nficleos méviles de fijzcddn con reba~ |
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jos que se alinean con las niezas de scoplamiento para pemitir
los movimientos de retroceso hocia el interior de los ndcleos
néviles de sgarre solamente cuando los micleos mbviles de fija-
cidn se encuentran en la primera posicidn, respectivamente; un
par de muelle de fijacidn interpuestos entre el brazo de cambio
¥ los nficleos méviles de fijacidén para obliger, respectivamente
a los micleos mdviles de fijacidn hseia la segunda posicidn; y
medios de unidn a tope previstos en la base del cambiador y que
se unen a tope con los extremos respectivos de los nicleos mévi
les de fijacidn para moverlos hzcia la piimers posicidn cuando
el &rbol del brazo retrocede axialmente por accidn del primer
dispositivo de accionaniento.

7.~ Perfeccionemientos en cambiadores de herramientas
para méquinas-herramientas, tal y como queda sustancialmente de
erito en la presente Nemoria y en los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de dieciocho hojas escritas a md-
quina por una sola cara.

Nadrid, of QFY. 197
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