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MEMORIA DESCRIPTIVA
La presenta invención cuyo reg istra  se so lic i­

ta  se re fie re  d unos perfeccionamientos en calibradores de.toda 
clase de fru tos e incluso, cualquier otro tipo de productos agrí­
colas y en e l que la  selección se rea liza  de manera progresiva y 
sucesiva con supresión to ta l de ruidos y vibraciones.

Existen otros sistemas de calibradores muy 
u tilizados en la  selección de fru tos, pero casi todos bI I os pre­
sentan graves y notables inconvenientes entre los quB se destacan 
l a  f a l ta  de Variación de los rod illos calibradores, asi como e l 
hecho de que e l desfile  de los rod illos mencionados por entre los 
calib res producen un nivel de ruido notable, a sí como el inconve­
niente de que este golpetea descompensa la s  posiciones in ic ia le s  
de calibrado con la  consecuencia da diferencias de selección a lo 
largo de la  operación.

Con e l objete de subsanar los inconvenientes 
mencionados y rea liza r un dispositivo calibrador perfectamente 
insonorizado y permanente en sus valores in ic ia le s  se han ideado 
los perfeccionamientos motivo de la  presente invención que des­
pués de muchos ensayos y estudios han demostrado su eficiencia 
con aplicación en la s  máquinas destinadas a l calibrado de fru tos 
y otros productos agrícolas.

Este calibrador, aplicable a la s  máquinas 
especializadas para este fin  propuesto, prese ta  numerosas ventar- 
ja s  en su u tilización , ya que pasee una gran capacidad de produc­
ción y rendimiento, a sí como qna notable perfección en e l trabajo 
que rea liza  y que pora mejor comprensión vamos a describir sobre 
lo s dibujos de la s  láminas adjuntas que materializan una re a li­
zación preferida de la s  mismas dada a títu lo  de ejemplo y sin ca-



rector lim itativo

s".

10.

15.

20.

25.

En los dibujas:
La figura 1 muestra un alzado la te ra l de la  

cadena de calibrado en ida y vuelta,
la  figura 2 muestra una v is ta  fron ta l de la  f i ­

gura 1,
la  figura 3 muestra un alzado la te ra l de la  

cabeza de la  cadena sin f in  de calibrado con e l motor que mueve 
los rod illos , y

gura 3.
la  figura 4, muestra una v is ta  fron tal de la  f i ­

En la s  dibujos hemos representada por 1 a la  
p ista  flex ib le  que soportada por los arbotantes 3 representa a la  
p is ta  de rodadura de lo s rod illos 5 palpadares del par que compo­
ne cada unidad calibradora, la s  cuales forman compuertas móviles 
entre los rod illos 4 y 5 vinculadas por soparte 11 y de los cuales 
o l rodillo 4 queda unido, por su ojo, a la  cadena matriz genural 
14 que desfila  apoyada en la  guia 2. Estos dos rod illos 4 y 5
■m o t M  m  mm

están unidos en movimiento par una correa sin f in  16 de ta l  mane­
ra  que el movimiento dol palpador 5 so transmite a l de arrastre  
4 de forma silenciosa y sin golpes.

La variación dol calibrado se rea liza  median­
te  diferentes cotas a la s  que discurre la  p ista  flex ib le  1 monte- 
nida par los soportes 3 do ta l  manara que e l paso do los palpado- 
res  del rod illo  5 que siguiendo la  mayor o menor cota de la  p ista  
1 produce mayar o menor inclinación re la tiv a  en o l soparte 11 y, 
con e llo , mayor o menor separación entro la s  colas de cada unidad 
calibradora 4-5-11 y, e llo , de forma silenciosa y sin golpeos 
anormales.
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Esto calibrado está  regulado y controlado de 
forma múltiple a base de la  actuación sobre los husillos 6, un ifi- 
cados en ambos lados, gracias a la  cadena 7 que obliga a los so­
portes 3 a tomar diferentes cotas y por sectores con lo que la s  
inclinaciones de la  unidad calibradora dependerá del sector que * 
contacte e l polpadar del rodillo  5 más o menos bajo.

Las velocidades de giro de los rod illos 4 y 
5 dependerá de la  forma y clase de los fru tos a calib rar y queda 
controlada y regulada por la  caja de mandos 33 que actúa sobre e l 
motor 9 y mueve a la  rueda Q que por fricción a rrastra  a los rodi- 
l lo s  4 y 5 con los quo roza y que mediante la  cadena 12 lo trans­
miten a l resta  de la s  rod illos 4 y, óstas, por 15 y 16 a los pal- 
padores 5 de cada unidad calibradora, cuyos das rodillos están 
forrados de material e lástico , ta l  coma neopreno para f a c i l i ta r  
e l giro o rodadura do la  fru ta  accionada, lo que unido a l hecho 
de esta r montados sobre rodamientos y rea liza r e l calibrado de la  
fru ta  entro rod illos 4 y 5 de situación a lterna, resu lta  enorme­
mente efectivo y silencioso.

DGntro de la  esencialidad de la  invención 
caben variantes de d e ta lle , asimismo protegidas y asi podrán sor 
cualquiera la  forma y estructura de la s  soportes de cada unidad 
de calibrada, cualquiera la  manera do rea liza r e l a rrastre  mutuo 
entre rod illo s , cualquiera la  forma y constitución de la  p ista  

do deslizamiento a s í como la  forma de rea liza r e l a rrastre  de la  ca­
dena sin fin  general y, desde luego cualesquiera las dimensiones 
y materias en que so construya.

CS ■ S3

N O T A
Descrito e l objeto dol presente invento se de-
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claran nuevas y de propia invención la s  siguientes reivindicacio­
nes.

1. Perfeccionamientos an calibradores do frutos 
y otros productos agrícolas, caracterizadas por e l hecho do cans- 

5. ta r  da dos cilindros emparejados en unidad colibradora para formar 
cadena.por pares vinculados entre s i  por soparte cuya te s ta  coin- 
cidonte con e l eje del rodillo superior esta unida, a su voz,-a In 
cadena motriz que se desliza por guía longitudinal do la  quo cual-, 
g& uno de los rod illas  en tanto quo a l atro discurre, en apoyo pal­

io . pndar, sobra p ista  flex ib le  que sostiene un soporto apropiado y ' 
que evita golpeteos y ruidos y cuyas flexiones proporcionan dife­
rentes inclinaciones y, con e llo , diferentes calibrados, en fun­
ción de mayor a menor atomillamionto de husillos quo mandan la  
cota de esta  p ista  flex ib le  a través da sus soportes.

15,. 2. Perfeccionamientos, según la  reivindicación
la , carasterizados par e l hacha da qua la  velocidad de giro da las 
rod illos depende del fruto a calib rar y para lo que se actúa sobra 
e l motor que hace g ira r una polea que, par fricción , muevo e l ro­
d illa  tangente en un momento y quo mediante cadena lo transmita al 

20. rosto y por pareja con corren sin fin  independiente.
3. Perfeccionamientos en calibradores do frutos 

y otros productos agrícolas.
Sogún so describo y reivindica en la  proson- 

te  momarla descriptiva qua consta de 6 páginas folladas y escritas 
25. a máquina por una sola de sus caras.



Madrid, a £ 6 OCT. WQ
P.a.

M * LUISA ISERN

Finaado: JESUS PICAZO
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