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MEMORTA DESCRIPTIVA
' La presente invencién cuyo registro ss solici-
ta se refiere d unos perfeccionamientos en calibradores de, toda
clase de frutos e incluso, cualquier otruo tipo de productos %grﬁe
colas y en el que la selsccifn se realiza de manera progresivé'y;
sucesiva con supresidn total de ruidos y vibraciones. .

Existen otros sistemas de calibradores muy

.-

utilizados en la selsccidn de frutos, pero casi todos ellos pre-
sentan graves y notables inconvenientes entre los que se destacan
la falta de vardiacidn de los rodillss callbradores, asi como gi_
hecho de que el desfile de los rodillos mencionados por entre los
calibres producen un nivel de ruide notable, as{ como el incoﬁﬁa—
niente de que este Qolpeteo descompensa las posiciones iniciales’
de calibrads con la consecuencia de diferencias de seleccidn & 1o
largo de la operaciﬁn:

Con el objeto de subsanar los inconvenientes
mencionados y realizar un dispositivo calibrador perfectamente
insonorizado y permanente en sus valores inicisles se han ideado
los perfeccionamientos motivo de la presente invencidn que des-
puds de muchos ensayos y estudios han demostrade su eficiencia
con aplicacifn en las méguinas destinadas al calibrado de frutos
vy otros productos agriculas: )

Este calibredor, aplicable a las méguinas
especializadas para este fin propuesto, prese ta numerosas venta—
Jas en su utilizacién, ya que posee una gran capacidad de produc-
cidn y rendimiento, asf como una notabls perfeccidh en el trabajo
que realiza y que para mejor ﬁumprensidn vamos a describir sobre
los dibujos de las liminas adjuntas gue materializan una rsali-

zacibn preferida de las mismas dada & titulo de ejemplo y sin ce-
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recter limitativo,
En los dibujos:
La figura 1 muestra un alzado lateral de la
cadena de calibredo sn ida y vuclta,
5. la figura 2 muestra una vista frontal de le fi-
gura 1,
la Pigura 3 muestra un alzado latersl de la
cabeza de la cadena sin fin de calibrado con el motor que mueve’
los rodillos, vy . -
10, la figura 4, musstre una visto frontal de la Fi-
gura 3. ‘ U
En los dibujos hemos representado por la 10 :
pista flexible qua soportada por los erbotantes 3 representa o 1o
pista de rodadura de los n;dillos S palpadores del par que coinpa--
15. no cadn unidad celibradora, las cunles forman compuertas mévilés
entre los rodillos 4 y § vinculadas por soporte 1l y da los cuales
el rodillo 4 queda unido; por sy 8je, a la cadena motriz genprnl
14 que desfila apoyada en la guin _g. Estos dos rodillos 4y 5
estan unidos en movimiento por una corrsa sin fin 16 de tal mano-
20, ra que el movimlonto del palpador 5§ se transmite al de arrastrs
4 de forma silenclosa y sin golpes,

La variocidn del calibrado se realiza median-
te diferentes cotus a las que discurre la pista flexible 1 mante-
nida por los soportes 3 de tal manora que ol paso de los palpadow

25, ras del rodillo 5 que siguliendo la mayor o menor cotas de lo plsta
1 produce mayor o menor inclinacidn relotiva en el spporte 11 v,
con ello, mayor o menor separacidn entre las colas de cada unidad
calibradora 4-6-11 y, ello, de forma silenciosa y sin golpoos

anomales,



Este calibrado estd reguiads y controlado de
forma miltiple a base de la actuncibn sobre los husillos 8, unifi=-
cados en ambos lados, gracias a la cadena 7 que obliga a los 50~
portes 3 a tomar diferentes cotns y por sectores con lo que Iaé_'

S. inclinaclones do la unidad calibradara dependerd del sector qﬁc';
contacte sl polpador del rodillo § mds o menos baju: -

Las velocidades de giro de los rodillas 4y
S5 dependerd de la forma y clase de los frutos a calibrar y queda
controlada y regulada por la caja de mandos 10 que actua éobrc gl

10: motor 9 y mueve a la rueda 8 que por friceidn arrastra a los rbdi—
llos 4 y 5 con los quo roza y gue mediante la cadena 12 1o tfdhsé
miten al resto de los rodillos 4y, Gstos, por 15 y 16 a los pal-
padores § de cada unidad callbrodora, cuyos dos rodillos estén
forrados de material eléstico; tal como neoprenc pora focilitar

18, el giro o rodadura de la fruta accionada, lo gue unido al hecho
de estar montados sobre rodamientos y realizar el calibrads de la
fruta entro rodillos 4 y 5 de situacifn elterna, resulta enormoe
mente sfectivo vy silencioso.

Dentro de la esencilalidad de la invencidn

20, caben variantes de detalle, asimismo protegidas y asi podrin ser
cualquiora la forma y estructura de los soportes de cada unidad
de calibrado, cualquiera la manera de realizar el arrastro mutug
entre rodillos, cualquiera la forma y constitucidn de la pista

do doslizamiento asf como la forma de realizer el arrastre de la cam

25; dena sin fin general y, desde lucgo cualesquiera laos dimepsionos

y materias en que so construya;
NOTA

Descrito el ohjeto del presente invento se de-
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claran nuavas y de propla invencldn los siguientes reivindicocio-
nes, )
1. Perfoccionamiontos on calibradores do frutos

y otros productos sgricolas, caracterizados por el hecho de cons=
tar do dog cilindros omparejodos on unidod colibradora poara fofmur
codena . por pares vinculados entre si por soporte cuya tosta poin-
cldente con el eje dol rodillo superior estn unida, o su vez, -a la
cadenu motriz que se desliza por guia longltudinal de la que cuélj
ga uno de los rodillos en tonto que el atro discurre, en apoyo‘aAl-
prdor, sobre plsta floxible gues sostiene tn soporte apropilado ;i‘
que evita polpeteos y ruidos y cuyns flexilones proporcionan diﬁdfl
rentes inclinocliones y, con cllo, diferontes calibrados, on fuh;.
cién de mayor o menor atormillomionto de husillas que mandon lu
cota de esta pista flexible o través do sus saportms; .

' 2. Perfecclanomientos, segfin la reivindicacién
l2, corasterizados por ol hocho de que la velocidad de giro do los

" rodillos depende del fruto a colibrar y para lo que sa actua sabre

el motor que hace gilrar una polea gue, por friccidn, muevoe el ro-
dillo tangente en un momento y gquo mediante cadena lo transmite al
rosto y por poreja con correa sin fin indcpcndianto;
3. Porfeccionamlientos en calibradores de frutos
y otros productos ngricolas:
Sogfn sc describe y reivindica en la praoson-
te momoria descriptiva que consta de § pAginas foliadas y oscritas

]

a mAquina por una sola de sus caras.
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