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Ia presente invencidén se refiere a un dispositivo
de seguridad automdtico para.méquina de descascarar que inclu
ye un cédrter, un eje principal giratorio fijo y un eje girato
rio auxiliar mévil que actdan conjuntamente y que llevan cada
uno un cilindfo.descaécarador provisto de un elemento anular
flexible hecho por ejemplo de caucho adaptado a un elemsnto
anular metdlico, estando los dos cilindros descascaradoves dis
puestos paralelamente el uno al otro en el cdrter, un disposi-
tivo para accionar los dos ejes, y un dispositivo para obligar
el eje giratorio auxiliar mévil a desplazarse hacia el eje
principal giratorio fijo, funcionando dicho dispositivc de se-
guridad automdtico para detectar automiticamente el dzsgaste
de los elementos anulares flexibles de los cilindros descasca-
radores y producir una seflal de alarma o interrumpir 2l funcio
namiento del dispositivo de accionamiento de los dos ejes que
soportan los cilindros descascaradores.

Este tipo de mdquina de descascarar no inclafa hasta
ghora ningin dispositivo para indicar el desgaste de los ele-
mentos enulares flexibles situados sobre los cilindros descas-
caradores, y por consiguiente el operario tenia que prestar
una atencién muy especial a2 cualquier reduccién de.espesor de
los elementos anulares flexibles capaz de hacer que los elemen
tos anulares metdlicos sean descubiertos en razén del desgaste
de los elementos anulares flexibles, porque este fendmero pro-

duce la trituracién de los granos descascarados por los elemen

‘tos anulares metdlicos o hace que las superficies de los cilin

dros descascaradores dispuestos en posiciones adyacentes 2 una
cierta distancia el uno del otro, sean sometidos a una fric-
cién excesiva capaz de calentar los cilindros y deteriorar los

elementos anulares. Por consiguiente, la mdquina de descascarar
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de la técenica anterior presentaba el inconveniente de gue su

utilizacién ponfe & prueba los nervios del operario que debia
vigilar constantemente el desgaste de los elementos anulares

eldsticos de los cilindros.

; Ia presente invencidén tiene por objeto el subsénar
el inconveniente mencionado més arriba de las mdquinas de la
técnica anterior. Por tanto, el objeto de la invenciSe es el
propércionar un dispositivo automdtico de seguridad pera méd-
quinés de descascarar que permife al operario realizar una ope
racién de descascarado sin preocuparsé del desgaste de los ele
mentos anulares flexibles adaptados & los cilindros de descas-
carado porque el aparato detecta automdticamente cuando el des
gaste de los elementos anulares flexibles de los cilindros des .
cascaradores ha alcanzado un grado predeterminado, y advierte
al operario o interrumpe automdticamente el funéionamiento de

‘los cilindros descascaradores,

De acuerdo con la presente invencién, se proporcions
un dispositivo automdtico de seguridad para mdquines descasca-
rgdoras, que incluye un cédrter, un par de cilindros descascara
dores paralelamente el uno respecto al otro en el cdrter y que
tienen cada uno un elemento anular metdlico y un elemento anu-
lar flexible adaptados en é1 en el orden indicado, un eje gira
torio prineipal fijo que soporta uno de los dos eilindros des-
cascaradores y que estd montado en el cérter'de modo que puéda
gifar alrededor de un eje de centro fijo, un eje giratorio au-
xiliar mévil que soporta el otro cilindro descascarador Yy que
estd soportado de manera éiratoria por un brazo montado de ma-~
nera pivotante en un eje de soporte situddo en el cérter a una
cierta distancia y paralelamente al eje giratorio principal fi

jo de tal manera que el eje giratorio auxiliar mévil pueda des
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plazarse hacia ¥ a partir‘dél eje giratorio principal fijo man
teniéndose paralelo a &ste, un dispositivo para hacer girar el
eje giratorio principal fijo y el eje giratorio auxiliar mévil
y un dispositivo para obligar al eje giratorio auxiliar mévil

a desplazarse hacia el eje principal giratorio fijo, incluyen-
do dicho dispositivo automdtico de seguridad un dispositivo de

deteceidn para detectar el desgaste de por lo menos uno de los

- elementos anulares flexibles adaptados sobre los cilindros des

cascaradores cuando ha progresado hasta el punto de que sea al
canzado un rado de limite de desgaste predeterminado, y un cir-
cuito eléetrico de control de seguridad conectado con el dispo
sitivo de deteccién.

' De acuerdo con la presente invencidn, se proporciona
también un dispositivo automitico de seguridad del tipo descri
to aquf, en el cual el dstema de deteccién incluye uunos medios
fotoeléctricos dispuestos a una cierta distancia con relacién
g una posicidén de radio limite de desgaste predeterﬁinado del
elemento anular flexible en una superficie de extremidad de
por 16 menos uno de los cilindros descascaradores.

De acuerdo con la presente invencién, se proporciona
también un dispositive automdtico de seguridad del tipo descri
t0 en el cual el sistema fotoeléctrico estd montado en una cu-
bierta sujeta de manera desmontable en el cdrter.

3 De acuerdo con la presente invencidénm, se proporciona
1gua1mente un dispositivo automdtico de seguridad del tlpo des
crlto, en el cual los medlos de deteccidn incluyen un tornillo
conectado con el-brazo ¥ que sobresalen en la direccidn de des
plazamiento del brazo, y un interruptor soportado por el cér-
ter y situado en el trayecto del desplazamiento del tornillo.

De acuerdo con la presente invencién , se proporcio
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ne igualmente un dispositivo automdtico de seguridad del tipo
descrito, en el cual los medios de deteccidén incluyen un ele-
mento de obbturacién de luz soportado por uno de los elementos
constituidos por el brézo y el cdrter, y un dispositivo fotoe
Lléctrico soportado por.el otro de los elementos constituidos
por el brazo del cérter, en una posicidén en la cual elidiSpo—
sitiYo fotoeléctrico es activado por el elemento obturador de
luz cuando el desgaste del elemento anular flexible de por lo
meno§ uno de los cilindros descascaradores ha progresado haste
el puntb de alcanzar el radio limite de desgaste predetermina
do. | .
La figura 1 es una vista de la parte posterior de
la mdquina de descascarar que incorpora en ells el dispositi-~
vo sutomdtico de seguridad que constituye un.modo de realiza-
cién de la presente invencidn; ' ; . ‘
. la figura 2 es una vista en seccidn tomada a lo lar
go de la 1linea [I-II de la figura 1;
la figura 3 es una vista en planta due representa a
escala ampliada, las porciones esenciales del modo de realiza
cién ilustrado en la figura 1, estando abiertas algunas partes
de este modo de realizacidn;
la figura 4 es una vista frontal de la mdquina de ,
descascarar que estd dotada del dispositivo automdtico de segu
ridad que constituye un segundo modo de realizacién de la in-
véﬁcién; ‘
4 la figura 5 es una vista en seccién tomada a lo lar-
go de la 1fnea V-V de la figura 4;
la figura 6 es una vista de la parte posterior de
la méquina de descascarar que estd dotada del dispositivo au~

tomdtico de seguridad que constituye un tercer modo de realiza
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cién de la invencién; o .
' la figura 7 es una vista en seccién tomada a lo lar
go de la linea VII-VII de la figura 6;

la figura 8 es una vista en seccién a escala amplig
da de las pa;tes esenciales del dispositivo automdtico de sé;
guridad que constituye un cuarto modo de realizacidén de la in
vencidn; y | o

la figura 9 es una vista en seccién a escala amplia
da de las porciones esenciales de una modificacién del dispo-
sitivo automdtico de seguridad que se representa en la figura
8. ' S

En las figuras 1 y 2, se ve que una mdquina Ge des-
cascarar designada de manera general por la referencia numéri
ca 1 incluye un cédrter 2 y un par de cilindros gescasuarador
res 3 y 4 dispuestos paralelamente el uno al otro en el cdr-
ter 2., Los cilindros descascaradores 3 y 4 llevan montados en
ellos unos elementos anulares metdlicos 5 y 6, y unos elemen-
tos anulares flexibles 7 y 8 adaptados sobre los elementos amu
lares metdlicos 5 y 6 respectivamente,

El cilindro descascarador 4 estd soportado en la ex-
tremidad interna de un eje principal 12 de modo que puede girar
con &1, estando el eje prinecipal 12 soportado de modo que pue-
de girar alrededor de un eje central -fijo por medio de cojine-
tqg 10 y 11 montados en un tubo de soporte de eje 9 sujeto en

el ‘edrter 2. Montado de manera giratoria en una proXongacidn

‘infefior 2' del cérter 2, se halla un eje de soporte 13 parale

lo al eje principal 12 y'que 1leva sujeto en 61 la extremidad
inferior de un brazo 14. Conectado con una porcién intermedia
del brazo 14 se halla un tubo de soporte de eje 15 paralelo al

tubo de soporte de ejed .del eje principal 12 y que se extiende
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a través de un orificio 16 formado en el cdrter 2. E1 tubo de '

" soporte de eje 15 lleva montados en é1 unos cojinetes 17 y 18

destinado a soportar de manera giratoria un eje muxiliar 19
que soporte en su extremidad interna el cilindro descascarador
13 de modo que gire con él, El brazo 14 estd provisto en su’eﬁ
tremided supérior de una poreidn bifurcada que SOporta‘de mane
ra pivotante un elemento metélico 20 provisto de un oriricio &
través del cual pasa un eje roscado 21 situado paralelamente
al cédrter 2 y sustancialmente en un plano horizontal., El eje
roscado 21 estd provisto en una extremidad de une porpién TOS—
cada 22 acoplada con una tuerca 23 soportada de manefa pivotan
te por el cdrter 2, y la extremidad externa del eje 21 estd
provista de una manivela 24 sujeta en ella. Un muelle 25 que
rodea la otra extremida& del eje roscado 21 se apoya por una
extremided contra una tuerca 26 conectada a rosca con la otra
extremidad del eje roscado 21 mientras que su otra eitremidad
se apoya conira el elemento metdlico 20. Haciendo girsr la ma
nivela 24, es posible ajustar la posicién del cilindro descas
carador 3 con relacibén a la posicién del cilindro descascara-
dor 4 desplazando el primero que estd soportado por el eje
auxiliar 19 montado de manera giratoria en el eje de soporte
15, de modo que efectie un movimiento hacia y a partir del ci
lindro descascarador 4 que est4 soportado por el eje principal
1g que tiene QE eje central fijo.

kN En la figura 1, el nimero 27 designa una %tolva de su
ministro de granos a los cilindros descascaradores 3 y 4. El
admero 28 designa un motor eléctrico provisto de una polea 29
montada en su eje. EL nimero 30 designa una polea tensora. El
eje auxiliar 19 lleva sujeta en é1 una polea 31, mientras qde
el eje prinecipal 12 lleva sujeta en é1 una polea 32, Una co~
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rrea 33 pasa por esfas poleas 29, 30, 31 vy 32 Ia construc~
cién descrita mds arriba de la mdquina de descascarar es congp
cida y se describe aqul para facilitar el entendimiento de la
presente invencidn.

| Se describird ahora el dispositivo automdtico de se
guridad de acuerdo con la presente invencidn, que se utiliza
con la miquina descascaradora construida como se indjca mi.s
arriba. )
En las figuras 1 a 3 se representa un primer modo
de reallzaclén de la inveucidn que 1ncluye un brazo 35 sujeto
en el tubo de soporte de eje 15 que sostiene el eje auxiliar
giratorio mévil 19 y que estd dispuesto paralelamente a una
supe}ficie de extremidad 34 del cilindro descascarador 3 en
una posicidn de yuxtaposicién a una cierta distanciz del mismo.
El Ybrazo 35 soporta en 61, en una posicidn de yuxtaposicibn se
parada con respecfo a un radio r de limite de desgaste prede~ -
terminado del elemento anular flexible 7 del cilindro descas-
carador 3, un dispositivo fotoeléetrico 38 que incluye una fuen
te luminosa 36 y un elemento receﬁtor de luz 37. Otra fuente
luminosa 36*' y otro elemento receptor de luz 37' estin dispues
tos en una posicidn del cdriter 2 gue estd yuxtapuesta a una
cierta distancia de un radio r de limite de desgaste predeter-
minado del elemento amular flexible 8 situado en una superfi-
cie de extremidad 39 del cilindro descascarador 4. Ias fuentes
luﬁinosas 36 y 36' estdn construidas de tal manera que proyec-

tan la luz sobre las posiciones de los radios r y r' de limite

de desgaste predeterminado de las superficies de extremidad 34~ -

¥ 39 de los cilindros descascaradores 3 y 4 respectivamente,
de modo que la luz reflejada por ellos pueda ser detectada por
los elementos de recepcibén de luz 37 y 37'.

AP 8 h kRS Whmb L Rt Y ewgl v e
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“En lﬁgar de la construccién indicada mds arriba, el
dispositivo fotoeléetrico puede ser construido de {2l maners
que las fuentes luminosas 36 y 36' y los elementos receptores

. de luz 37 y 3T gstén situados paralelamente a los ejes de

los cilindros descascaradores 3 y 4 en posiciones de yuxtapo-
siciqnes éeparadas rgspecto a las posiciones de radio de limi
te de desgaste predeterminadas en las superficies exircras de
los éilindros descascaradores 3 y 4 respectivamente, para que
la luz dirigids & partir de las fuentes luminosas 36 y 36
sea detectada directamente por los elementos receptorés de
luz 37 y 37' respectivamente, Los elementos receptores de luz
37 y 37' estédn conectados con un circuito.eléetrico de control
de seguridad 40, el cual, a su vez, estd conectado con una
alarma 41, una ldmpara de:emergencia 42 y un interruptor elec-
tromagnético.43 del motor eléctrico 26 que acciéna 165“cilin-
dros descascaradores 3 y 4.

Para utilizar el aparato, se hace girar lg manivela

24 para ajustar la separacidn entre las periferias externas de

- los cilindros descascaradores 34 de acuerdo con el tipo y el

tamafio del grano que ha de ser descascarado, A continuacién,
se pone en marche la méquina de descascarar y se suministra el
grano por medio de la tolva 27 entre las periferias externas
de los c¢cilindros descescaradores 3 y 4 para realizar una ope=-
rapién de descascarado, Conforme el elemento anular flexible

T ée; cilindro descascarador 3 se desgesta ﬁfogresivamente N4
cuando se alcanza el radio r de limite de desgaste predetermi
nado, la luz procedente de la fuente luminosa 36 deja de ser
reflejade hasta el elemento receptor de luz 37. Ocurre lo mig
mo con el elemento anular flexible 8 del cilindro descascara-

dor 4, la fuente luminosa 36' y del elemento receptor de luz
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37'. Si uno de los elementos anulares flexibles 7 y 8 llega
al radio de limite de desgaste predeterminado, la luz proce-
dente de la fuente iuminosa deja de ser reflejada hacia el
elemento de recepcibén de luz respectivo. Cuando la fuente lu
minosa y el elemento receptor de lug estdn dispuestos parale
lamente al eje del cilindro descascarador en posicién'de yux
taposicién separada respecto 2 las posiciones de los }édios
de limite de desgaste predeterminados.en las superficies de
extremidad del cilindro descascarador, la luz procedente de
la fuente luminosa es detectada directamente por el elemento
detector de luz tan pronto como se alcanza el radio de limite
de desgaste predeterminado. En cualquier caso, un brusco cam-
bio en la cantidad de luz detectada por el elemento receptor
de luz da lugar a una sefial que se aplica al circuifo eléetri
co de control de seguridad 40 para activar la alarma 41 o ener
gigar la lémpara de emergencia 42 con el objeto de atraer autg
méticamente la atencién del operario hacia el hecho de que sea
alcanzado el radio limite de desgéste predeterminado, o para
energizar el interruptor electromagnético 43 de tal manera que
se interrumpa automdticamente la rotacidn de los cilindros des
cascaradores 3 y 4. Ie alarma 41, la ldmpara de emergencia 42
y el interruptor electromagnético 43 pueden utilizarse solos
0 en una combinacién adecuada. Ia fuente luminosa puede presen
tarse bajo la forma de una l4mpara incandescente, de una ldmpa
ra-fluorescente, de una ldmpara de neén o de un iodo emisor de
luz. )

las figuraé 4 y 5 representan un segundo modo de rea
lizacién de la invencién, en el cual una pared opuesta & la pa
red 44 del carter 2 que soporta el tubo de soporte de eje 9,

soportando de manera giratoria el eje principal 12, se presen~
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te bajo la forma de une cuterta 45 conectade de menera desarma
ble con el cdrter 2. Un dispositivo fotoeléctrico 38" que inelu
ye una fﬁente luminosa 36" y un elemento receptor de luz 37"
estd soportado por una placa 36 montada en la cubierta 45 por
medio de un dispositive de reglaje 45 de tal manera que cuan-
do se afloja el dispositivo de reglaje 48 la placa 46 puede
desplazarse de manera deslizante en un surco_formado\eh la cu
bierta 45 con el fin de ajustar la placa 46 como se jndica
por medlo de una flecha, después de lo cual se aprleta el dis

positivo de reglaje 48 quedando la placa 46 sujeta en una po-

sicidn predeterminada, Gracias a este sistema, la posicién de

la fuente luminosa 36' puede ajustarse fédcilmente de tal mane

ra que la luz procedente de la fuente luminosa 36 pueds inci-

dir en la posicidén del radio r' de limite de depéaste predeter
minedo del elemento anular flexible 8 en la superficie de ex-

tremidad 49 del cilindro descascarador 4.

Para evitar que el polvo se deposite en la fuente
luminose 36" y en el elemento receptor de luz 37", se ha pre-
visto une tobera de aire %0 en la placa 46 para proyectar so-
bre estos elementos un fuerte chorro de aire.

El funcionamiento del segundo modo de realizacién
es similar al del primer modo de realizacién y se omitird su
descripeidn detallada. '

Las figuras b y 7 representan un tercer modo de rea
llzacldn de la invencién que ineluye un tormillo ajustable 51

que sobresale en la direccidén de desplazamiento del brazo 14

que soporte el cilindro descascarador mévil 3, a partir de una -

posicién situada a mitad de camino entre los dos extremos del
brazo 14. La posicidén del tornillo de reglaje 51 puede ser
gjustada con relacién al brazo 14 con el fin de ajustar la 8e
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paracidén entre'su extremidad deiantera ¥y un mierointerruptor
52 situado en el trayecto de movimiento del tornillo ajustable
51. El microinterruptor 52 est4 montado en la prolongacién in-
ferior 2' dd cidrter 2 y estd montado eléctricamente con uno de
los elementos siéuientes: alarma 41, lémpara de emergencia 42
e inﬁerruptor electromagnético 43 del motor eléctrico 28.'En
la f%gura 6, el nimero 53 designa una baterfa que sirve como
fuenﬁe de energfa para la alarma 41 y la lémpara de emergencia
42. ﬁn el lugar del microinterruptor 52 puede utilizarse un in
terruptor sin contacto. H ) ‘

Si ls separacién entre la extremidad delantera del
tornillo ajustable 51 y el microinterruptor 52 se ajusta des-
plazando el tornillo ajustable 51 de tal manera que cuando
uno de los elementos anulares flexibles 7 y 8 de log ecilindros
descascaradores 3 y 4, respectivamente, llega al radio de limi
te de desgaste predeterminado, el tornillo ajustable 51 accio-
ne automdticamente el microinterruptor 52, entonces es posible
accionar automfticamente el microinterruptor 52 durante el fun
cionamiento de la méquina de descascarar cuando uno de los ele
mentos anulares-flexibles 7 y 8 llega al radio de limite de
desgaste predeterminado. El accionamiento del microinterruptor
52 activa la alarma 41 o energiza la'lémpara de emergencia 42
para sefialar al operario que uno de los elementos anulares fle
xibles 7 y 8 ha alcanzado su radio de 1limite de desgaste pre-
'de%Erminado. En variante, los contactos del interruptor elec~
tromagnético 43 del motor eléctrico 28 pueden cambiar de posi~

cidén para interrumpir asi la rotacidén de los cilindros descas- . -

caradores 3 y 4.

la figura 8 representa un cuarto modo de realizacién
que incluye un elemento obturador de 1uz'54 sujeto en el tubo
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15 de soporte de eje en el cual-esté montado el cilindro descas
carador mévil 3 de manera gifaforia, ¥y que sobresale en la di-
reccién del desplazamiento del tubo de soporte de eje 15, y un
dispositivo fotoeléctrico 55 sujeto en el cérter 2 y que inglu
ye una fuente luminosa 56 y un elemento receptor de luz 57 éi—ff
tvuados en poéiciones separadas y yuxtapuestas en los lados
opuestos del trayecto de desplazémiento del elemento obturador
de luz 54. El dispositivo fotoeléetrico 55 estd conectado con ‘
el circuito eléctrico de control de seguridad 40 pare controlar
este Ultimo, estando conectado el circuito eléetrico de cont=ol
40 con una alarma, uné ldmpara de'emergencia o un interruptox:
electromagnético, no representado, del motor eléetrico de aceio
nemiento de los cilindros de descascarado 3 y 4, de la misma
manera que la que ha sido descrita con referencia & los modos
de realizacién précedentes. | '

Ia figura 9 representa una modificacién introducida
en los modos de realizacién representados en la figura 8, en la
cual el elemento de obturacién de luz 54' estd sujeto en d tubo
de soporte de eje 15 y sobresale en una direccidén opuests a la
direccién de desplazamiento, indicada por una flecha, del tubo
de soporte de eje 15, cuando él cilindro descascarador 3 se
desgasta, y el dispositivo fotoeléctrico 55 estd sujeto en el
cdrter 2 en una posicién en la cual la luz que emana de su fuen
te luminosa 56 estd bloqueada por el elemento obturador de luz

54'- cuando la méquina descascaradora estd en condiciones de fun

_cionamiento normal. Como puede verse, el elemento obiurador de

luz 54' estd sujeto en el tubo de soporte de eje 15 y el dispo
sitivo fotoeléetrico 55 estd sujeto en el cdrter 2. Sin embar-

80, el elemento obturador de luz 54 6 54' puede sujetarse en el

brazo 14 y el dispositivo fotoeléetrico 55 puede sujetarse en
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la prolongacién inferior 2' del cdrter 2. Inversamente, el
dispositivo fotoeléctrico 55 puede sujetarse en el brazo 14
del tubo de soporte de eje 15 y el elemento obturador de luz
54 o 54' puede montarse en el cérier.

En las figuras 8y 9, si la separacién entre la ex
tremidad delantera de los elementos obturadores de luz 54 y
54' y el dispositivo fotoeléetrico 55 se ajusta de modo que
la luz sea blogueada (figura 8) o que la luz pueda llegar al
dispositivo fotoeléetrico (figura 9) cuando uno o ambos cilin
dros descascaradores 3 y 4 llega a su radio predeterminado de
1imite de desgaste, se obtiene un control del circuito elée- .
trico de control de seguridad 40 de tel manera gue cuande el
cilindro o los cilindros de descascarado llegan a su radio
predeterminado de -limite de desgaste, la alarma es activada o
Ia_lémpara de emergencia es energizada para sefialar al operario
el desgaste de los cilindros, o se produce un cambio de posi-
c¢idn del interruptor electromagnético parando asi la rotacién
de los cilindros descascaradores.

En resumen, la presente patente de invencidn que se
solicita deberd recaer en las.siguientes:

REIVINDICACIONES

1. - Dispositivo automdtico de seguridad para miqui

ng de descascarar, que incluye un cdrter, un par de cilindros
descascaradores dispuestos paralelamente el uno al otro en di
chBAcérter y que tienen cada uno un elementé anular metédlico
y un elemento anular flexible montados en é1 en el orden indi
cado, un eje giratorio pfincipal fijo que soporiaz uno de di-
-chos dos cilindros descascaradores y'que estd montado en dicho
cédrter de manera giratoria alrededor de un eje central fijo,

un eje auxiliar giratorio mévil que soporta el otro cilindro
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descascarador y que estd soportado de manera giratoria por un |
brazo montado de maners pivotante en un eje de soporie montado
en el cédrter paralelamente y a una cierta distancia con rela-
cién al eje central fijo de dicho eje giratoric principal fijo
de modo que el eje giratorio auxiliar mévil pueda ser desplézg
do hacis y a'partir del eje giratorio prineipal fijo manteniég
dose paralelamente a 41, un dispésitivo para accionar dicho

eje giratorio principal fijo y dicho eje giratorio auxiliar mg
vil, y un dispositivd para obligar el eje giratorio auxiliaﬁi::
mévil a desplazarse hacia el eje principal giratorio fijo, eg-"
tando caracterizado dicho dispositivo.automético de seguridadf‘
porgue ineluye: A _

‘ un dispositivo de deteccién para detectar el reglaje
de por lo menos uno de los elementos auxiliares flexibles won-
tadog en dichos c¢ilindros descascaradores cuandb este desgaste
ha progresado hasta el punto de que se ha alcanzado un radio
limite de desgaste predeterminado; ¥y

un circuito eléctrico de control de seguridad conec-
tedo con dicho dispositivo de deteccidn.
2, - Dispositivo automético de seguridad segin le

reivindicacidén 1, ceracterizado porque dicho dispositivo de

 deteceién incluye un dispositivo fotoeléetrico yuxtapuesto a

una cierta distancia & una posicién de radio de limite de des=
gaste predeterminado del elemento anular flexible en una super
fiéie de extremidad de por lo menos uno de dichos cilindros

. descascaradores,

3. - Dispositiﬁo automdtico de seguridad, segin la
reivindicacidén 2, caracterizado porgue dicho dispositivo fotog
léctrico estd montado en una cubierta sujeta de manera desarma

ble en dicho cérter.
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4., ~ Dispositivo automético de seguridad segin 1a
reivindicacién 1, caracterizédo porque dicho dispositivo de
deteccidén incluye un tornillo conectado con dicho brazo y que
sobresale en la direccién del movimiento del brazo, y un inge
rruptor soportado por dicho cérter y situado en el trayecto de
deSplazamienfo de dicho tornillo.

5. = Dispositivo automdtico de seguridad segin la
reivindicacién 1, caracterizudo porgue incluye un elemento ob
turador de luz soportado por uno de los dos eleméntos consti-
tuidos por dicho brazo y dicho cdrter, y un dispositivo fotoz
léctrico soportado por el otro de dichos dos elementos consti
tuidos por dicho brazo y dicho cdrter enm una posicién en la
cual dicho dispositivo fotoeléetrico es activado por dicho elg
mento obturador de luz cuando el desgaste del elemento anular
flexible de por lo menos uno de dichos cilindros descascarado-
res ha progresado hasta el punto de que sea slcanzado el radio
de 1imite de .desgaste predeterminado.

6. ~ Dispositivo automético de seguridad segin la
reivindicacién 2, caracterizado porque dicho dispositivo foto
eléctrico incluye una fuente de luz que.proyecta la luz hacia

una posicidén de radio de limite de desgaste predeterminado del

" elemento anular flexible de por lo menos uno de dichos cilin-

dros descascaradores, y un elemento receptor de luz que recibe
Xk luz reflejada por dicha posicién de radio de limite de des-
gééte predeterminado.

) T. = Dispositivo automdtico de seguridad segin la
reivindicacidn 2, caracterizado porque dicho dispositivo fotoe
léctrico incluye una fuente luminosa y un elemento receptor de
luz dispuestos paralelamente al eje de uno de dichos. cilindros

descascaradores en posiciones separadas yuxtapuestas con rela-
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cién a las posiciones de radio de limite de desgaste predeter-

. minado del elemento anular fleiible en las superficies extre-

mes opuestas de dicho cilindro descascarador.

8. ~ Dispositivo automdtico de seguridad segin la@
reivindicacidén 6 6 7, caracterizado porque dicho circuito eléc
trico de control de segurided incluye un dispositivo de alarma.

9. - Dispositivo automdtico de seguridad segin la
reivindicacién 6 6 7, caracterizado porque dicho circuito elée
trico de control de segurided incluye un interruptor electro-
magnético conectado con un motor eléctrico que constituye dicke
medio de accionamiento de los cilindros descascaradores.

. 10. - Dispositivo automdtico de seguridad segin 1la
reivindicacién 3, caracterizado ademds porque incluye un dispc
gitivo de reglaje para ajustar la posicidén en la cual dicho
dispositivo fotoeléectrico estd montado en dicha éubierta.

11, - Dispositivo eutomdtico de seguridad segiin la
reivindicacidén 3 6 10, caracterizado ademds porque incluye una
tobera de aire para soplar une fuerte corriente de aire contra
dicho dispositivo fotoeléectrico.

12, - Dispositivo automdtico de seguridad segin la
reivindicacién 3 6 10, caracterizado porque dicho dispositivo

‘fotoeléetrico incluye una fuente luminosa que proyecta la luz

hacie dicha posicién de radio de limite de desgaste predeter-
minado en una superficie de extremidad del elemento anular fle
xibie, Y un elemento receptor de luz que recibe la luz refleja
da por dicha posicién de radio de 1imite de.desgaste predeter-
minado, y porque dicho circuito eléctrico de control de seguri
dad conectado con dicho elemento receptor de luz incluye un
dispositivo de alarme.

13, = Dispositivo automdtico de seguridad segin le
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reivindicacién 3 6 10,. caracterizado porque dicho dispositivo
fotoeléctrico incluye una fuén%e luminosa que proyecta la luz
hacia dicha posicidén de radio de limite de desgaste predeter-
minado en una superficie de extremidad del elemento anular :
flexible,Ay un elemento receptor de luz que recibe la luz re-
flejada por dicha posicidén de'radio de 1fmite de desgaste prz
determinado y porque dicho circuito eléctrico de control de
seguridad conectado con dicho elemento receptor de luz incluye
un interruptorVelectromagnético conectado con un motor eléctri
co que constituye dicho dispositivo de accionamiento de los ¢i
lindros descascaradores. ' o

14, ~ Dispositivo automitico de seguridad segin la
reivindiecacién 4, caracterizado porgue dicho interruptor estd
conectado con un dispositivo de alarma.

15, = DiSpositivo automdtico de seguridad segin la
reivindicacién 4, caracterizado porque dicho interruptor ests
conectado con un interruptor electromagnético conectado con
un motor eléctrico que constituye dicho dispositivo de accio-
namiento de los cilindros descascaradores.,

16. = Dispositivo automdtico de seguridad segin 1la
reivindicacién 5, caracterizado porque dicho dispositivo fo-
toeléetrico incluye una fuente luminosa y un elemento receptor
de luz dispuestos en posiciones yuxtapuestas y separadas en
los lados opuestos del trayecto del movimiento de dicho elemen

to“obturador de luz con relacién a dicho dispositivo fotoeléc-

.trico, ¥ porque dicho circuito eléctrico de control de seguri~

dad conectado con dicho élemento receptor de luz incluye un
dispositivo de alarma.
17. -~ Dispositivo automdtico de seguridad segin 1a

reivindicacién 5, caracterizado porque dicho dispositive fotoe

T s v g
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. léctrico incluye una fuénte luminosa y un elemento receptor de -

luz dispuestos en posiciones yuxtapuestas y separadas en los
lados opuestos del trayecto de movimiento de dicho elemento
obturador de luz con relacién a.dicho dispositivo fotoeléct%i
co, y porque dicho circuito eléctrico de control de seguridéd
conectado con dicho elemento receptor de luz inecluye un inte-
rruptor electromagnético para el motor eléctrico que constitu
ye dicho dispositivo de accionamiento de los eilindros descasg
caradores,

18,- Se reivindica por ﬁltimo como objeto sobre el
que ha de recaer la Patente de Iﬁvehcién que se solicita por
"DISPOSITIVO AUTOMATICO DE SEGURIDAD PARA MAQUINA DE IESCASGA
RAR", . .

Todo c&hforme queda descrito y reivindicado en la
presente Memoria descriptiva que constg de diecinueve pagi-

nas mecenografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 29 de octuhffe de ¥,.979
DO RI
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