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P A T E N T E I N V E N C I O ND E

por VEINTE años

solicitada, en España a favor de PRECISION MECANIQUE LABINAL, 

de nacionalidad francesa, domiciliada en 17, rué de Clichy, 

93403 Saint-Ouen, Francia, por "Perfeccionamientos en los sis 

temas para en fila r  extremos de conductores e léctricos y ele­

mentos análogos en una caja de contactos y similares^, con 

prioridad de la  so lic itud  francesa 78 30352 de fecha 25 Octu 

bre 1 9 7 8 .--------------------------------  — ------------  - __________

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se re fie re  a l enchufado de 

lo s  extremos, generalmente dotados de conexiones engarzadas, 

de conductores e léctricos o de elementos análogos en una ca­

ja  generalmente provista de varios vaciados o alveolos desti

5. nados a re c ib ir  dichos extremos. -----------------------------------

El sistema según la  invención tiene por objetivo 

perm itir e l enchufado (con engatillado en posición), en una 

caja, de lo s  extremos de conductores e léctricos o de elemen­

tos análogos. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -



La invención se aplica más particularmente al en­

chufado automático de un gran número de conductores o h ilos, 

idénticos o diferentes, en una caja, con engatillado del ex­

tremo de cada h ilo  en un vaciado previsto a este efecto en 

la  caja, siendo los  oonductores o h ilos enchufados en un or­

den predeterminado, cada uno en un vaciado predeterminado de 

la  caja, ------ -- -------------- -- -------------- ----- -- -------- --  -  —  '

La caja puede presentar una o varias f i la s  de a l­

veolos o vaciados, o bien unos alveolos dispuestos según di­

versas configuraciones (conectores ralés o conectares para 

la  alimentación de lo s  faros de automóviles, por ejemplo). -

Preferentemente e l sistema de enchufado oagún la  

invención comprende unos medios que permiten v e r if ic a r  e l en 

gatillado  correcto de cada conductor enchufado. ---------------

Se notará:

-  que e l sistema según la  invención permite, gra­

cias a su estructura, rea liza r e l enchufado de contactos o 

enchufes (previstos en e l extremo de los conductores) de tipo 

cualquiera, e incluso de conductores desnudos, en unas cajas 

con una distribución cualquiera de los  a l v e o l o s ; ---------------

-  mientras que los sistemas de la  técnica anterior, 

ta les  como loe  descritos en la  patente de los Estados Unidos 

no. 3.964.147 concedida e l 22 junio 1976 y las patentes fran



cesas nos. 2.351.517, 2.378.381 y 2.134.803, no permiten el 

enchufado más que de tipos bien determinados de contactos en 

un solo tipo de paja qué presenta una alineación determinada 

de lo s  alveolos, sin posibilidad de orientar la  caja. -------

De acuerdo con la  invención, un sistema para enchu 

fa r  extremos de conductores eláctricos o elementos análogos 

en una caja está caracterizado porque comprende, en combina­

ción con un corredor de alimentación f i j o ,  apto para suminis 

tra r una sucesión de cajas convenientemente orientadas, y un 

transportador de conductores o h ilos, apto para lle v a r  en un 

orden predeterminado una sucesión de conductores que presen­

tan por lo  menos un extremo lib r e , con e l extremo lib re  de ca 

da conductor sucesivo en una posición bien determinada,-------

-  por una parte un portaca jas que comprende unos

medios para re c ib ir  una caja del corredor de alimentación y 

unos medios para lle v a r  esta caja a una sucesión predetermi­

nada de posiciones f i ja s  bien determinadas, en cada una de 

la s  cuales un vaciado o alveolo determinado de dicha caja ocu 

pa una posición f i j a  en e l espacio, y unos medios para lib e ­

rar la  caja una vez dotada de sus conductores, y ---------  -  -

-  por otra parte, un conjunto de traída y de enchu 

fado de los conductores o h ilos sucesivos que comprende unos 

medios de asido aptos para tomar y so ltar un conductor, unos 

medios para lleva r.es tos  medios de asido frente al conductor 

puesto en posición por dicho transportador, unos medios para



mandar la  toma da dicho conductor por dichos medios de asido, 

medios para l le v a r  dichos medios de asido, con e l conductor 

que han tomado, frente a dicha posición f i j a  en e l espacio 

ocupada por dicho vaciado bien determinado de dicha caja, 

medios para desplazar dichos medios de asido a f in  de enchu 

fa r  dicho extraño lib re  del conductor tomado en dicho vaciado 

y asegurar e l engatillado de este extremo en e l alveolo, y 

unos medios para lib e ra r  dicho conductor de dichos medios de 

asido, cuando éstos ¿cupan una posición predeterminada. ----

Preferentemente e l conjunto de traída y  dalengati 

liado comprende unos medios de control que, después del en­

chufado de un conductor, verifican  s i e l engatillado del con 

ductor en la  caja res iste  un esfuerzo determinado y unos me­

dios que liberan el conductor de dichos medios de asido en 

dicha posición determinada solamente cuando dichos'medios de 

control han verificado que e l engatillado es correcto. -------

En un primer modo de realización, destinado a equi 

par unas cajas que pueden comprender una o varias f i la s  de 

alveolos, e l portaoajas comprende unos medios para desplazar 

dicha caja según dos direcciones ortogonales, en los  dos sen 

tidos, correspondiendo una dirección a l paso de un vaciado o 

alveolo al siguiente en la  misma f i l a  y la  otra dirección al 

paso de un alveolo de una f i l a  a un alveolo de otra f i l a .  -

En un segundo modo de realización, destinado a equi 

par unas cajas que pueden comprender unos alveolos dispuestos



según una configuración cualquiera, e l portaca jas comprende 

unos medios para desplazar dicha caja según dos direcciones 

ortogonales, en lo s  dos sentidos, y en rotación, preferente­

mente tambión a i lo s  dos sentidos. - - - - - - - - - - - -

La invención podrá, de todas maneras, comprenderse 

mejor con la  ayuda de la  descripción que sigue, asi como en 

lo s  planos anexos, los  cuales descripción y planos se dan, 

desde luego, a t itu lo  de indicación. -----------------------------

Las figuras 1 y 2 representan, en alzado la te ra l 

con sección parcial según 1-1  de la  figura 2 y v is ta  por en­

cima con sección parcial según 11-11  de la  figura 1 , e l porta 

cajas de un sistema según un primer modo de realización  prefe, 

rido de la  invención, siendo e l corredor de alimentación de 

cajas v is ib le  en parte en la  figura 2. ---------------------------

La figura  3 ilu s tra  en alzado la te ra l, con sección 

parcia l según 111-111  de l a  figura 4, e l conjunto de.traída 

y de enchufado de los  conductores que comprende e l sistema sja 

gún este modo de realización. ----------------------- ----------------

La figura  4 es una sección por IV-IV de la  figura 3.

La figura 5 es una v is ta  por e l extremo según V de 

la  figura  3< ------------------------------ -- -------------------------------

Las figuras 6 y 7 representan, respectivamente en 

sección por VI-VI de la  figura 7 y v is ta  en planta por enci-



ma, un deta lle de la  figura 3 (a saber la  parte P de ésta), 

a mayor escala, —  ------ -- ----------------------------------------------

Las figuras 8 y 9 representan, en sección y a ma­

yor escala, respectivamente en posición abierta y en posición 

cerrada sobre un conductor, una pinza que constituye lo s  me­

dios de asido Q del conjunto de l a  figura 3< — -------------

Las figuras 10 y 11 son vistas análogas a las figu  

ras 1 y 2 respectivamente que representan un segundo modo de 

realización  preferido de la  invención. ------------ ¡'-.'r -------

La figura 12, finalmente, ilu stra  una caja que pre, 

senta tres alveolos no alineados. - - - - - - -  -  —  -  -  -

Según la  invención y más especialmente según aque­

l lo s  de sus modos de aplicación, asi como según aquellos mo­

dos de realización de sus diversas partes a los  cuales pare- 

de que debe darse preferencia, proponiéndose, por ejemplo, 

rea liza r  un dispositivo para enchufado de lo s  extremos de con 

ductores e léctricos o de elementos análogos en una caja, se 

actúa como sigue o de manera a n á lo g a .------------------------------

El sistema según la  invención está destinado a coo 

perar con dds dispositivos de alimentación, uno de cajas, e l 

otro de conductores o h ilos . - - - - - - - - - - - - - - -

El dispositivo de traída de la s  cajas está consti­

tuido por un corredor de alimentación f i j o  apto para suminis



tra r una sucesión de cajas convenientemente orientadas, es­

tando este corredor ilustrado en A en la  figura 2, Este co­

rredor recibe, por su abertura 1, unas cajas convenientemen­

te orientadas a pa rtir de un distribuidor de modelo clásico, 

por ejemplo del tipo v ib ra torio , y de una rampa de traída 2 

que recibe la s  cajas del distribuidor vibratorio  en un c ier­

to  sentido y  las  conduce a la  abertura 1 . ------------------------

El corredor de alimentación 1 está provisto de un 

empujador 3 accionado por un gato 4 que desplaza las cajas 5 

en e l sentido de la  flecha F para lleva r la s  sucesivamente a 

la  posición 5a. El corredor A tiene por tanto por efecto cam 

b iar la  orientación (a  909) de las  cajas que provienen del 

d istribu idor vibratorio  por la  rampa de traída 2 y lle va r la s  

así orientadas a la  posición 5a. - - - - -  —  -  -  ---------

En la  figura 11 se ha representado tambión una por 

ción del corredor A con una caja en posición 5a. --------- --

En cuanto a l dispositivo para hnaer los  conductores 

o h ilo s , óste está constituido por un transportador (no re­

presentado) apto para traer, en un orden predeterminado, una 

sucesión de h ilos  que presentan por lo  menos un extremo l i ­

bre, con los  extremos lib res  de cada h ilo  conductor sucesivo 

en una posición bien determinada, a saber en 6 en la  figura 

4. Generalmente este extremo lib r e  es un extremo desnudo so­

bre e l cual está engarzada una conexión o enchufe conductor 

7 (figuras 3 y 6) apto para ser enchufado y engatillado en



-  8 -

uno dé loa  vaciados o alveolos previstos en las cajas 5. —

Los conductores o h ilos a enchufar pueden ser o 

bien idénticos entre s i en una misma serie destinada a una 

misma caja) o bien d ife r ir  en la  serie destinada a una misma 

5. caja) pudiendo la  d iferencia res id ir  en la  naturaleza, la  se_c

ción o e l color de los conductores o h ilos . -  ------------------

EL sistema según la  invención comprende a su vez 

dos partes, a saber un portacajas B ilustrado en las  figuras 

1 y 2 para un primer modo de realización y las  figuras 10 y 

10. 11 para un segundo modo de realización, y un conjunto C de

traída y de enchufado de lo s  conductores, ilustrado en la  Fi 

gura 3, asi como en las figuras 4 a 9, comprendiendo .este úl 

timo d ispositivo C ventajosamente unos medios para v e r if ic a r  

que $1 engatillado-ha sido correctamente efectuado. ----------

15. Se describirá en princip io, con referencia .a  las

figuras 1 y 2, e l portacajas B según un primer modo de re a li 

zaciÚn. -  - --------------- -  -  - -------- -  -  -  -  —  -  ----------

El portacajas B comprende una abertura de intro duc 

oión 8 apta para poder colooarse contra la  abertura de eva- 

20. cuación 9 del corredor de alimentación A (figu ra  2), de mane

ra que permita e l paso de las cajas, en posición 5a de dicho 

corredor de alimentación A a dicho portacajas B. Este porta 

cajas es atravesado por un paso 10 que oomunica con la  aber­

tura 8 para e l paso de las  cajas y en e l cual se desplaza un
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empujador 11 accionado por un gato 12 para desplazaras en e l 

paso 10. El extremo de la  izquierda del portacajas A compren 

de unos medios para apretar una caja en posición de enchufado 

de lo s  conductores. Estos medios comprenden, por una parte, 

un túnel 131 que rodea la  caja 5b en posición, según cuatro 

caras, y una deslizadera 14, que lim ita  la  caja 5b en su ca­

ra posterior y en su cara in fe r io r  (considerando la  figura 1) ,  

siendo la  deslizadera 14 Kijada por una chaveta 15 a l empuja 

dor 11 para desplazarse con áste. -----------------------------------

Se preván tambión dos microcontactos, a saber un 

microcontacto 16 (figu ra  2) cuyo elemento sensible 16a detec 

ta  la  entrada correcta de una caja, desde su posición 5a, en 

e l paso 10 y un microcontacto 17 (figu ra  1) que detecta la  

posición del empujador 11 . ------ ----------- -- -----------------------

Los diversos desplazamientos están asegurados como 

sigue: —  -  - -  - -  —  —  -  — ------------------ ___________

-  e l desplazamiento del empujador 11 , en e l senti­

do positivo  o negativo según la  flecha F^, por e l gato 12, 

está mandado por unos impulsos enviados por un órgano central 

de mando, ventajosamente constituido por un autómata progra- 

mable. ------ -- ------------------- ----------- -------------- -- ----------- --

-  e l desplazamiento del conjunto del portacajas, 

en e l sentido positivo o negativo según la  flecha F^, está 

realizado por medio de un to m illo  a bolas accionado en rota



10  -

cián por un motor paso a paso, obteniéndose e l mando de este 

motor por unos impulsos e léctricos que provienen también del 

árgano central de mando, -  -  —  -----------------------------------

-  e l desplazamiento, en e l sentido positivo o nega 

tivo  segdn la  flecha F^, se rea liza  gracias a un gato v e r t i­

cal (no representado) cuya amplitud puede ser regulada por 

medio de un vem ier finamente graduado, estando mandado es­

te gato, como e l motor paso a paso, a p a rtir  del árgano cen­

tra l de mando. --------- -------- - - - ----- ----------- -- --------------

El funcionamiento del portacajas es e l siguiente.

El portacajas B es en principio llevado a la  pos^ 

cián ilustrada en la  figura 2, por desplazamiento en e l sen 

tido negativo de la  flecha ?2* Para rec ib ir  una oaja del oo 

rredor A, hallándose la  cara 18 del portacajas B contra la  

cara 19 del corredor de introduccidn A con correspondencia 

entre las  aberturas 9 de A y 8 de B. - - -  —  -  - j ---------

El empujador 3, bajo la  accián del gato 4, también 

mandado por dicho árgano central, hace penetrar una caja, a 

saber la  que se encuentra en la  posicidn 5a, en e l paso 10, 

no ocupado e l empujador 11 entonces la  posicidn ilustrada en 

las figuras 1 y 2, sino una posicián retrasada hacia la  de­

recha; esta posicidn retrasada es detectada por e l nuevo con 

tacto 17 que permite e l disparo del gato 4 y por tanto la  

llegada de la  caja en e l paso 10. -----------------------------------



La llegada en posición en e l paso 10 de una caja 

es detectada por e l contacto 16 que dispara e l accionamiento 

del gato 12, siendo e l empujador 11 arrastrado en e l sentido 

positivo  de la  flecha F^. EL empujador 11 con la  deslizadera 

14 desplaza en e l sentido positivo F j la  caja que se encuen­

tra  en e l paso 10 para l le v a r la  a la  posición 5b, ocupando e l 

empujador 11 y la  deslizadera 14 entonces l a  posición repre­

sentada en la s  figuras 1 y 2. La caja 5b se encuentra comple 

tamente fija d a  en e l espacio debido a que está enjaulada por 

seis caras por e l túnel 13 y la  deslizadera 14. Ocupa en 

principio una posición en la  cual un primer alveolo, ^stá pre 

parado para rec ib ir  e l primer conductor o h ilo  a enchufar 

(como será expuesto a continuación con referencia a ,las figu  

ras 3 a 9 eventualmente despuás de desplazamiento, en uno de 

los sentidos F2) -------------------------  -  -  ------------ ----- -----------

Después del enchufado del primer h ilo , e l motor pa 

so a paso precitado desplaza la  caja, en posición '5b, en un 

paso en uno de los sentidos Fg para lle v a r  e l alveolo siguien 

te en posición de enchufado. La operación se rep ite hasta que 

todos los  alveolos de una de las f i la s  o de la  f i l a  única de 

la  caja 5b hallan recibido un conductor. -  - -  - -  - -  - -  -

Se supone en efecto que la  caja comprende una o v& 

r ía s  'f i la s  de alveolos (caso del modo de realización  de las 

figuras 1 y 2 para e l portacajas). ------------------ -------- —

Si e l conductor comprende varias f i la s ,  e l autómata



programable provoca e l desplazamiento en uno de los  sentidos 

F3 del portacajaa B para lle va r  un alveolo de la  f i l a  s i­

guiente en posición, permitiendo unos desplazamientos segdn 

la  dirección Fg enchufar unos conductores en los alveolos 

sucesivos de esta segunda f i l a .  -  -  -  - --------------- ----- -  -

Despuós de que la  f i l a  linioa a cada f i l a  de la  ca­

ja  en posición 5b ha recibido su conductor, la  deslizadera 

14 es llevada de nuevo hacia atrás (sentido negativo bajo 

e l mando del gato 12 y la  caja provista de conductores cae 

(flecha figura 1) .  EL portacajas B es llevadó d¿ nuevo 

contra e l corredor A y un nuevo c ie lo  empieza de nuevo, ha­

biendo e l microcontacto 17 detectado que e l empujador 11 ha 

Vuelto a la  posición retrasada. ---------------------  - -  ----------

Se describirá ahora, con referencia a las figuras 

3 a 9, e l conjunto de traída y de enchufado de los  conducto­

res que son llevados a l punto 6 (figu ra  4) por unos medios 

no representados que están fuera de la  invención. * * * * * * *

Dicho conjunto comprende en princip io un barrile­

te 18, que se puede ver en alzado la te ra l en la  figura 4, 

apto para g ira r con su co lla rín  18a alrededor del eje YY ba­

jo  e l mando de un gato 19 cuyo pistón móvil 20 actda, sobre 

e l barrile te  18, para hacer g ira r este áltimo en e l sentido 

de la  flecha f  por medio de un dedo ríg ido 21 roscado en el 

extremo lib re  del pistón 20. EL dedo 21 comprende una espiga 

22 móvil en rotación, situada entre dos montantes 21a dispues



tos a una y otra parte del barrile te  18 y que aseguran e l 

centra je . -------------------------- ----------- --  ---------------

EL barr ile te  18 puede ocupar por ejemplo seis posi 

ciones de reposo, siendo e l desplazamiento angular entre dos 

posiciones de reposo sucesivas de 60S. Cada posición angular 

está referenciada exactamente gracias a un dedo o g a t il lo  23 

que coopera con seis ranuras 24 angularmente desplazadas en 

600 previstas sobre la  p e r ife r ia  del b a rr ile te  18. El dedo 

23 está soportado por un montante 25 que soporta támbián el 

gato 19; e l dedo 23 es accionado por otro gato 26,

El conjunto de traída y de enchufado de los  conduc 

tores comprende también, soportado por un montante-$7 (que, 

como e l montante 25, está soportado por la  base 28) , un c i­

lindro 29 mandrilado para re c ib ir , por una parte, un gato 30 

mandado, como e l gato $9, a p a rtir  del órgano central de man 

do y , por otra parte, un carro 31 accionado por dicho gato 

30, siendo e l carro 31 apto para desplazar una placa 32 ( f i ­

guras 3 y 5 ). Dicho conjunto comprende por otra parte seis 

medios de asido Q constituidos cada uno por una pinza ilu stra  

da más en deta lle en las  figuras 6, 8 y 9 que será descrita 

a continuación, sirviendo esta pinza para tomar y para trans 

portar lo s  conductores a enchufar (una sola pinza está repre 

sentada en la  figura 4) . --------------------- -------------------------

Esta pinza es accionada por una leva  33 (figuras 4 

y 5) que presenta dos resaltes 34 (figu ra  4) en forma de ram



paa, M Í como por la  placa 32 precitada, por medio de vasta­

gos empujadores 35 y 36 (figu ra  3) que están representados 

a mayor escala en las figuras 6 y 7 y que serán descritos en 

deta lle a continuación. ---------------—  -  —  -- -----------------

Con referencia a las figuras 6, 8 y 9, se expondrá 

ahora la  estructura de la  pinza que constituye lo s  medios de 

asido Q y de los vástagos empujadores 35 y 36. -  ------------

La pinza (figu ra  6, 8 y 9) está soportada); por e l 

barrile te  18 por medio de dos columnas 37 (figu ra  ?) que pue 

den deslizar en unos mandrilados previstos en e l ba rr ile te , 

constituyendo la  pinza lo s  medios de asido Q que puqden des­

plazarse en e l sentido de la  flecha F  ̂ o en sentido inverso, 

con deslizamiento de las columnas 37 en los  mandrilados del 

b a rr ile te . Se verá que es la  acción o bien de la  placa 32, 

o bien de los resaltes 34 de la  leva  33 sobre los  extremos 

35a y 36a de los  vástagos empujadores 35 y 36 que asegura es 

ta  acoión en e l sentido de la  flecha F^, teniendo e l despla­

zamiento en sentido inverso de la  pinza bajo e l efecto de los  

resortes antagonistas 39 y 40 dispuestos entre las cabezas 

41 y 42 respectivamente de lo s  vástagos empujadores 35 y 36 

y de la  placa 38. —  -  ------------ --- - —  ---------

La pinza puede también desplazarse en e l sentido de 

la  flecha Fg bajo e l efecto de medios (no representados) que 

actúan sobre la  cara posterior 43 del empujador 44, estando 

estos medios mandados por e l órgano central de mando. La ac-
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ción en e l sentido de l a  flecha Fg del empujador 44 es trans 

mitida por unas hielas 45 a las mordazas o mandíbulas 46 de 

l a  pinza propiamente dicha 47) estando alojado un resorte 48 

en e l empujador 44; un segundo resorte 49 está previsto aire 

5. dedor de este empujador. La partea in fe r io r  del empujador y

la  parte superior de la  pinza) las mándibulas 46) así como 

las b ielas 45) están alojadas en un cárter 50 provisto en su 

parte superior de un manguito 51 cuya cara superior 52 sirve 

de apoyo al extremo in fe r io r  del resorte 49) actuando e l ex¡- 

10. tremo superior de este resorte sobre-la cabeza 53 deí empu­

jador 44. Las mordazas 46 de la  pinza 47 terminan.^en unas 

piezas de asido curvadas 46a que son aptas para tomar e l con 

ductor 6 y que se encuentran de nuevo en las figuras. 3 y 6.-

E1 funcionamiento del conjunto de traída y de en- 

15. chufado de lo s  conductores ta l como se ha ilustrado en las

figuras 3 a 9 es e l  siguiente. -----------------------  ------------

Ocupando e l b a rr ile te  18 una posición dá reposo de 

terminada) e l gato 19 hace g ira r) por la  acción de su pistón 

20) e l b a rr ile te  en un sexto de vuelta en e l sentido de la  

20. flecha f )  siendo la  posición (que es por ejemplo la  represen

tada en la  figura 4) del barrile te  18 positivamente fijad a  

por penetración del dedo 23 en ranura 24 gracias a l gato 26. 

Durante esta rotación de un sexto de vueltaj lo s  resaltes 34 

de la  leva  33 desplazan los  vástagos empujadores 35 y 36) lo  

que tiene por efecto desplazar la  pinza Q. La misma se des­

plaza (por ejemplo 35 mm) en e l sentido de la  flecha F^. A su

2 5
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llegada a la  posición representada en la  Figura 4# un gato 

no representado alojado en e l tubo 29 actiia sobre la  pinza 

(que se encuentra inicialmente en la  posición de la  figura 

8) en e l sentido de la  flecha Fg (figu ra  6) ,  lo  que lle v a  las 

5. mordazas 46 a cerrarse (figu ra  4) y a tomar un conductor en

la  posición 6. Una vez tomado éste, e l gato 19 manda una se­

gunda rotación de 60S, lo  que arrastra la  pinza Q ilustrada 

en la  figura 4 a una posición ve r t ica l, teniendo lugar la  ro 

tación en e l sentido de la  flecha f .  En esta posición, que 

10. es la  representada en la  figura 3, la  pinza Q se-encuentra

en posición de enchufado. Desde luego durante esta rotación 

la  pinza siguiente (no representada) ha llegado a 'la  posición 

de asido y  toma un nuevo h ilo  dispuesto en 6. Se notará que 

la  posición ilustrada en la  figura 4 e l conductor o h ilo  pre 

15. senta un cierto  "a flo jado", es decir que no está cómpletamen

te tenso, puesto que los  vástagos empujadores 35 y  36 no se 

encuentran enfrentados a los  resaltes 34 y la  pinza Q ha re­

trocedido en e l sentido inverso al de la  flecha Fg. -----------

Despuós de haber explicado e l desplazamiento de la  

20. pinza Q, se expondrá como ésta puede efectivamánte tomar el

h ilo . -  -  -  - -------------------------------------------------- --------------

La pinza Q está abierta (posición ilustrada en la  

figura 8) hasta su llegada a la  posición ilustrada en la  f i ­

gura 4 en la  cual debe tomar e l h ilo  o conductor en posición 

25. 6. Cuando la  pinza ha llegado a la  posición ilustrada en la

figura 4, e l órgano central de mando pone en acción e l gato



situado en e l tubo 29 y este gato aplica una fuerza en e l 

sentido de la  flecha Fg sobre la  cara 43 de la  pinza, por lo  

que se produce un desplazamiento en e l mismo sentido del em­

pujador 44, lo  que tiene por efecto (gracias a las bielas 45, 

articuladas, por una parte en 53 sobre e l empujador y, por 

otra  parte en 54 en las mandíbulas 46, que pueden a su vez 

p ivotar alrededor de lo s  ejes 55) cerrar la  pinza que pasa a 

ocupar la  posición de la  figura 9; en la  figura 9 como en la  

figu ra  8 se ha representado en 6 e l conductor que va a ser 

tomado (figu ra  6) o que ha sido tomado (figu ra  9)*  -  -  -  -

En d e fin it iva  en la  posición de 600 hacia arriba 

de la  ilustrada en la  figura 4, la  pinza Q está abierta. En 

su paso de esta posición a la  posición ilustrada en la  figu  

ra 4, la  pinza permanece abierta pero se desplaza en e l sen 

tido de la  flecha F  ̂ bajo e l efecto de lo s  resa ltes .34. L l¿  

gada a la  posición de la  figura 4, l a  pinza Q se cierra ba­

jo e l efecto de un empuje en e l sentido de la  flecha Fe y
°i.

pasa del estado de la  figura 8 a l estado de la  figura 9; des 

puás lia pinza Q retrocede en e l sentido inverso a l de la  

flecha F  ̂ pasando al mismo tiempo a la  posición corriente 

abajo desplazada en 60B en e l sentido de la  flecha f  con res 

pecto a la  posición de la  figura 4 y pasa a ocupar la  posi­

ción de la  figura 3 en la  cual presenta e l enchufe 7 del ex­

tremo del conductor 6 justo enfrente del alveolo o vaciado a 

llen a r de la  caja 5b mantenida en posición por e l portacajas 

B(figuras 1 y 2 ). En este momento es preciso que e l enchufe



7 sea desplazado en al sentido da la  flecha Fg para rea liza r 

e l en chu fado.------------ --- -  -  - -  -------------------- --------------

Este deaplazamiento del enchufe 7 se rea liza  por 

la  pinza Q que aprieta este enchufe ( la  pinza se encuentra 

5. en e l  estado ilustrado en la  figura 9) y siendo la  pinza Q

a su vez desplazada en e l sentido de la  flecha Fg por acción, 

sobre lo s  vástagos empujadores 35 y 36, de la  placa 32 que 

es desplazada en este sentido por e l carro 31 accionado por 

e l gato 30 mandado por e l órgano central. El enchufado se 

10. rea liza  por introducción del enchufe 7 en un vaciado de la

oaja 5b. - - - - -  —  ----------------------------------- --------------

Cuando e l gato 30 actúa sobre la  placa 32 para des 

p lazarla en e l sentido contrario de la  flecha Fg,. son posi­

bles dosoasoe: --------------- --  - -  ------------ -----------------------

15. a) e l enchufe 7 no ha sido perfectamente engatilla

do en e l alveolo correspondiente de la  caja. En este caso los 

dos resortes 39 y 40 llevan de nuevo hacia atrás (en e l senti 

do inverso a la  flecha Fg) las dos cabezas 41 y 42 y por con 

siguiente lo s  vástagoe empujadores 35 y 36. En estas condi- 

20. dones la  pinza Q retssce&e en e l sentido inverso a la  flecha

Fg sin abrirse (ver figura 6) ,  arrastrada por los dos vásta- 

gos empujadores 35 y 36. La misma lle v a  de nuevo por tanto e l 

h ilo  sin so lta r lo . La pinza será desenclavada ulteriormente 

cuando e l barrile te  18, en su rotación, lleva rá  de nuevo la  

25. pinza a encontrar otra vez la  leva  f i j a  Z (figu ra  6) que ac-

-  1 8 -
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túa sobra e l dedo 57 para desplazarlo en e l sentido inverso 

a l de la  flecha F^, que lib e ra  e l empujador 44 de la  pinza 

que sube de nuevo hacia arriba (sentido inverso a l de la  f ie  

cha Fg) bajo la  acción del resorte 49* -  -  --------- -  -  -  -

El desenclavamiento del empujador 44 y por tanto 

la  liberación  del conductor no engatillado en la  caja tiene 

lugar después de rotación de 30S del ba rr ile te  18 desde la  

posición v e r t ic a l de la  pinza Q en la  cual había tomado e l 

conductor 6. Se puede prever un recipiente para recoger es­

tos h ilos  no encajados. ----------------------------- -------- -----------

b) e l enchufe 7 ha sido bien engatillado en e l a l­

veolo correspondiente de la  caja. En este caso lea  dos resor 

tes 39 y 40 empiezan a empujar hacia atrás (en el-sentido 

opuesto a l de la  flecha F^) los ejes 35 y 36. Sin embargo en 

este caso, e l e je  36 es bloqueado en e l espacio por medio 

del cuerpo 50 de la  pinza (to m il lo  56) ,  de las  bielas 45, 

de las  mandíbulas 46, del h ilo  6 y de la  caja 5b que es man­

tenida f i j a  en e l espacio por e l portacajas B (túnel 13 y 

deslizadera 14). Durante este tiempo el eje 35 puede despla­

zarse y su extremo 35b t ir a  del dedo 57 que coopera con un 

alojamiento 58 previsto en un cuerpo 50 de la  pinza (figu ra  

6) .  En estas condiciones y bajó e l efecto del resorte 49, e l 

empujador 44 de la  pinza puede subir de nuevo (en e l sentido 

contrario de la  flecha Fg), lo  que abre la s  mandíbulas 46 de 

la  pinza que pasa de la  posición cerrada de la  figura 9 a la



posición abierta de la  figura 8. La pinza soltará por tanto 

e l h ilo  que queda engatillado. La pinza una vez abierta vuel 

ve a zu posición in ic ia l bajo e l efecto del resorte 40. Este 

está tarado, por ejemplo a 60 N, bajo su carrera de por ejem 

pío 35 mm en el sentido de la  flecha P^. EL tarado (por ejem 

pío a 60 N) es u tilizado para controlar e l buen engatillado 

del enchufe 7 en la  caja. Permite también v e r if ic a r  a l buen 

comportamiento del engarzado del enchufe sobre e l extremo 

del h ilo . Si e l engatillado y/o e l engarzado precitados no 

resisten una tracción de 60 N la  pinza no se abre y  lle v a  de 

nuevo e l h ilo  mal engarzado o mal engatillado, sin o con en­

chufe, a una posición frente a l resalte 3 4 . ---------------------

En e l modo de realización  de la s  figuras 1 y 2, e l 

portacajas B no presenta más que movimientos de traslación 

y no puede presentar en posición de enchufado más que unos 

alveolos alineados segán una o varias f i la s ,  en particular 

segón dos f i la s .  - - - - - - - - - - - - -  -  —  - ---------

Se fabrican sin embargo cajas que presentan alveo­

lo s  dispuestos de otra manera. Es e l caso por ejemplo de la  

caja 5c ilustrada en la  figura 12 y que presenta tres alveo­

lo s  alargados 60á, 60b, 60c. - - - - - - - - - - - - - - -

Para rea liza r e l enchufado de conductores e lé c tr i­

cos o de elementos análogos en unas cajas ta les como 5c, se 

puede prever un portacajas B.¡ del tipo ilustrado en las f i ­

guras 10 y 11 y  que comprende un movimiento de rotación, ads
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más de los  movimientos de traslación. -------------------------- --

En la  figura 11 se encuentra de nuevo e l corredor 

A por e l cual llegan , en e l sentido de la  flecha F, las  ca­

jas destinadas para re c ib ir  con unos conductores, estando 

5. la  última posición de una caja en e l corredor A ilustrado en

5 a . ------ ----------------------------  —  - - --------------------------

El portacajas B̂  de las figuras 10 y 11 comprende, 

como la  caja B de las  figuras 1 y 2, un paso 10, que. comuni 

ca con la  abertura 8 para e l  paso de las  cajas desda su posi 

10. ción 5a, y un empujador 11 apto para desplazarse en e l paso

10. Este empujador 11 permite lle v a r  las cajas sucesivas a 

l a  posición 5b en la  cual la  caja es apretada por un túnel 

13a y una deslizadera 14a, actuando e l papújador 11 'd irecta 

mente sobre esta deslizadera 1 4 a . ------------ ----------- -----------

15. Los diferentes desplazamientos del portacajas B̂

están asegurados como s i g u e : ------------ ----------- --  ------------

-  desplazamiento áh loB dos sentidos Fg que permi­

ten en particu lar l le v a r  e l portacajas B̂  por otodo e l co­

rredor A (en la  posición representada en la  figura 11) y a le-

2o, ja r lo  de esta posición, gracias a l soporte 61 móvil en e l

sentido h o r iz o n ta l ; --------------------------------- ---------------------

-  desplazamientos en los  dos sentidos F^, gracias 

a l soporte 62 móvil en e l sentido v e r t ic a l; eB e l pistón 63



móvil en loa dos aentidoa F  ̂ que acciona e l soporte 62; —

-  desplazamiento en rotación en los dos sentidos 

Fyt gracias a l gorrón 64 arrastrado en rotación por e l accio 

nador rotativo 65. ----------------------------- -------------------------

Como en e l modo de realización de las figuras 1 y 

2, lo s  movimientos impartidos a l portacajas están realizados 

a pa rtir de un órgano central de mando que actúa sobre el so 

porte 61, e l pistón 63 y e l acoionador rotativo  65., asi como 

sobre e l empujador 11. --------- ----------------------------- ----------

El funcionamiento del portacajas de las figuras 

10 y 11 es e l siguiente cuando se trata  de enchufar unos con 

ductores e léctricos en los alveolos 60a, 60b, 60c sucesiva­

mente de la  caja 5c de la  figura 12. —  - - ---------------

El portacajas es en principio llevado a. contac­

to con e l corredor A por desplazamiento del portacajas en e l 

sentido Fg**! e l portacajas se encuentra entonces en la  posi­

ción ilustrada en la  figura 11 . -  —  --------------- --------------

Después, una caja que se halla  en la  posición 5a 

es empujada del corredor A al portacajas y penetra en e l 

paso 10 por la  abertura 8 (la s  cajas se desplazan en e l co­

rredor A en e l sentido de la  flecha F ); por desplazamiento 

del empujador 11 en e l sentido F^+ esta caja es llevada a la  

posición de engatillado 5b (en la  parte izquierda del porta- 

cajas B-j). -  -  —  -  -  ;—  --------- ----------------------------------



A continuación del alveolo 60a del portacajas B̂  

es llevado frente a l conductor a engatilla r por desplaza­

miento, en e l sentido Fg+, del soporte 61; e l engatillado de 

un conductor apropiado tiene lugar como se ha expuesto ante­

riormente cuando se Ka explicado e l funcionamiento del con­

junto C de la s  figuras 3 a 9. - - - - - - -  -  —  --------- --

Se procede a continuación a una rotación del porta 

cajas en e l sentido Fy+, llevando esta rotación, mandada 

por e l  accionador rota tivo  65, e l alveolo 60b frente al con 

ductor siguiente a engatilla r; se procede entonces a engati­

l l a r  e l conductor, como se ha expuesto anteriormente con re­

ferencia  a la s  figuras 3 a 9 . ---------  —  — ------------------

Para l le v a r  e l alveolo 60c frente a l tercer conduc 

tor a en gatilla r, se rea liza  la  subida de la  caja B̂  en e l 

sentido de la  flecha F^+ accionando e l pistón 63; es puede 

proceder entonces a l engatillado del tercer conductor en e l 

alveolo 60c de la  misma manera que para lo s  otros dos conduc 

tores engatillados en lo s  alveolos 60a y 6 0 b . ------------------

Por desplazamiento de la  deslizadera 14a en e l sen 

tido F^-, mandado por e l empujador 11 , se lib e ra  la  caja en 

posición 5b. ------------------------------------------------------------- --

Finalmente por desplazamiento en e l sentido de las 

flechas F y  (gracias a l pistón 63) y Fy- (gracias al acciona 

dor 65) se l le v a  de nuevo, e l portaca jas B̂  a la  posición de



partida y ae puede proceder a l nuevo c ic lo  que empieza con 

un desplazamiento en e l sentido F g * * . ----------* -----------------

A parte las  diferencias indicadas, e l modo de rea 

liza c ión  del portaeajas de las  figuras 10 y 11 es análogo al 

del portaeajas B de las figuras 1 y 2 y coopera de una mane­

ra análoga con e l conjunto O de traída y de enchufado de loe 

conductores ilustrado en las  figuras 3 a 9. ---------------------

En de fin itiva  se Ve que e l sistema segán la  inven 

ción permite i ----------------- -------------------------------  ------------

1) gracias al portaeajas, rec ib ir  unas cajas a par

t i r  de los medios de traída, hacer g ira r  éstas en 903 y l l e ­

varlas finalmente sucesivamente a una posición f i j a  en e l ej! 

pació en la  cual son mantenidas para re c ib ir  un h ilo  a enga 

t i l l a r ;  además e l portaeajas permite desplazar la  caja para 

l le v a r  sucesivamente los  diferentes alveolos en posición por 

traslaciones y eventualmente por r o t a c ió n ; ---------------------

2) gracias al conjunto de traida y enchufado de 

lo s  conductores, tomar sucesivamente unos h ilos o conducto­

res proporcionados por unos medios de traida, transportar es, 

tos h ilos hasta su posición de enchufado, enchufar los  h ilos 

transportados en e l alveolo adecuado de la  caja considerada, 

controlar e l buen engatillado en la  caja de cada h ilo  y f i ­

nalmente separar los  h ilos que han sido mal engatillados. -
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Se obtiene asi un sistema qUa rea liza  de una mane­

ra absolutamente automática, bajo e l control de un árgano 

central de mando que envía sucesiones de impulsos a lo s  d ife  

rentes gatos y a l motor paso a paso precitados, e l enchufado 

5. con engatillado de conductores o h ilos en una caja, asi como,

en e l modo de realización preferido, la  verificac ión  del 

buen engatillado con eliminación de lo s  conductores no e f i ­

cazmente e n g a t i l la d o s .------------  - —  -  -  -  -

Desde luego y como resulta además de lo  que prece- 

10 de, la invención no se limita en modo alguno a aquellos de
sus modos de aplicación y de realización que han oido más es 

pecialmente previstos sino que abarca, por e l  contrario, to­

das las v a r ia n t e s . --------------- -- -------------------------------------

A lo s  efectos consiguientes se declaran de novedad 

15. y propiedad para España, sus te rr ito r io s  y plazas de sobera­

n ía, las  reivindicaciones que s ig u e n . ----------------^ -----------



1 . -  Perfeccionamientos en los  sistemas para en fi­

la r  extremos de conductores e léctricos y elementos análogos 

en una caja de contaotos y sim ilares, caracterizados porque 

e l sistema comprende, en combinación con un corredor de a l i­

mentación f i j o ,  apto para suministrar una suoesión de cajas 

convenientemente orientadas, y un transportador de conducto­

res o h ilos , apto para lle v a r  en un orden predeterminado una 

sucesión de conductores que presentan por lo  meneé' un extre­

mo lib re , con e l extremo lib re  de cada conductor sucesivo en 

una posición bien determinada, - - - - - - - - -  - -  - -  -

-  por una parte, un portacajas que comprende unos 

medios para re c ib ir  una caja del corredor de alimentación y 

unos medios para lle v a r  esta caja a una sucesión predetermi­

nada de posiciones f i ja s  bien determinadas, en cada una de 

la s  cuales un vaoiado o alveolo bien determinado de dicha ca 

ja  ocupa una posición f i j a  en e l espacio, y unos medios pa­

ra. lib e ra r la  caja una vez dotada de sus conductores, y —

-  por otra parte, un conjunto de traída y de enchu 

fado de lo s  conductores o h ilos sucesivos que comprende unos 

medios de asido aptos para tomar y so ltar un conductor, unos 

medios para l le v a r  estos medios de asido frente al conductír 

puesto en posición por dicho transportador, unos medios para 

mandar la  toma de dicho conductor por dichos medios de asi­

do, medios para lle v a r  dichos medios de asido, con e l con-
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ductor que han tomado, frente a dicha ¡posición f i j a  en e l es 

pació ocupada por dicho vaciado bien determinado de dicha ca 

ja , medios para desplazar dichos medios de asido a fin  de en 

chufar dicho extremo lib re  del conductor tomado en dicho va- 

5. ciado y asegurar e l engatillado de este extremo en e l alveo­

lo ,  y unos medios para lib e ra r  dicho conductor de dichos me­

dios de asido, cuando estos ocupan una posición predetermina

¿a. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

2. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 1,

10. caracterizados porque dicho portacajas comprende un paso de

e je  longitudinal con una abertura la te ra l por la  cual rec i­

be la s  cajas sucesivas, medios de empuje aptos para desplar- 

zarse longitudinalmente en este paso para empujar una caja 

desde dicha abertura la te ra l hacia la  posición de enchufado 

15. y unos medios de accionamiento aptos para desplazar en los

dos sentidos, según dicho eje longitudinal, dichos medios de 

empuje en dicho p a s o . ------------  -  --------------- --  -- ------------

3. -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 2, 

caracterizados porque dicho portacajas presenta una abertura

20. de introducción la te ra l para las cajas sucesivas, un paso

que comunica con dicha abertura para rec ib ir  las  cajas suce 

sivas, un empujador apto para desplazarse en dicho paso, 

unos medios para mantener en una posición f i j a  en e l espacio 

una caja y  que comprende, por una parte, unos medios f i jo s  

25. y, por otra parte, unos medios móviles solidarios de dicho

empujador, y  unos medios para desplazar e l empujador en e l



cilindro en loa dos sentidos. - - -  -  —  ------------------------

4. -  Perfeccionamientos segdn la  reivindicación 2

6 3, caracterizados porque e l portacajas comprende unos me­

dios para desplazar dicha caja en lo s  dos sentidos, segdn 

dos direcciones ortogonales entre s i y a dicho e je  longitud! 

nal, correspondiendo una dirección a l paso de un vaciado o 

alveolo a l siguiente en la  misma f i l a  en posición de enchufa 

do y la  otra dirección a la  traída del portacajas contra el 

extremó de salida de dicho corredor y también ev entuslmente 

a l paso de un alveolo de una f i l a  a un alveolo de "otra f i la ,  

en posición de enchufado. -  -  — --------------  - --------------

5. -  Perfeccionamientos segdn la  reivindicación 4,

caracterizados porque e l portacajas comprende además unos me 

dios para desplazar dicha caja en rotación alrededor de dicho 

eje longitudinal. —  ------------ -- -------- -------------- -- -----------

6. -  Perfeccionamientos segdn cualquiera, de las reJL

vindicaciones anteriores, caracterizadozporque comprende me­

dios para desplazar dichos medios de asido a f in  de aproxi­

marlos y a le ja rlos  de dicho portacajaB. -  -  —  —  -  -------

7. -  Perfeccionamientos segdn cualquiera de las re¿ 

vindicaciones anteriores, caracterizados porque e l conjunto 

de traída y de engatillado comprende unos medios de control 

que, deapuÓB del enchufado de un conductor, ver ifican  s i e l 

engatillado del conductor en la  caja resiste un esfuerzo de-



terminado y unos medios que no liberan e l conductor de di­

chos medios de asido en dicha posición predeterminada más 

que s i dichos medios de control han verifioado que e l engati 

Hado es correcto. --------------- -- ----------- -- ----------- -- --------

8. -  Perfeccionamientos segdn cualquiera de las rejL 

vindicaciones anteriores, caracterizados porque dicho conjun 

to de tra ída y de enchufado de lo s  conductores comprende un 

b a rr ile te  que puede g ira r alrededor de un eje f i j o ,  unos me­

dios para hacer g ira r paso a paso dicho b a rr ile te  alrededor 

de este e je  para ocupar una sucesión de posiciones angular- 

mente desplazadas, un paso previsto en e l cuerpo dól barrile  

te , un carro apto para desplazarse en dicho paso, unos me­

dios para desplazar e l carro en dicho paso en los  dos senti­

dos, y unos medios para transmitir lo s  desplazamientos del 

carro a dichos medios de asido. - - - - - - -  -  -  -  -  -  -  -

9. -  Perfeccionamientos segdn la  reivindicación 8,

caracterizados porque dichos medios para transmitir e l  despla 

zamiento a dichos medios de asido comprenden un elemento de 

mando soportado por dicho b a rr ile te , una placa soportada por 

dicho b arr ile te , dos vástagos empujadores soportados por los 

medios de asido, pero móviles con respecto a datos, cooperan 

do estos vástagos empujadores, por una parte, con dicho ele­

mento de mando y, por otra parte, con la  placa, rodeando un 

elemento de retom o cada uno de lo s  dos vástagos y aseguran­

do la  aplicación de los  extremos de lo s  vástagos empujadores 

contra e l elemento de mando o la  placa. ------------ -- -----------
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10. -  Perfeccionamientos según e l conjunto de las 

reivindicaciones 7 y 9* caracterizados porque uno de los ele 

mantos de retomo está tarado con la  fuerza a la  cual debe 

r e s is t ir  un engatillado, estando previstos unos medios para

5. abrir lo s  medios de asido únicamente cuando e l engatillado

res iste  a un esfuerzo de tracción aplicado a un conductor en 

gatillado  y que corresponde a la  tara de dicho elemento de 

retomo tarado. -------------------------------------------------------------

11. -  "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS SISTEMAS PARA ENFI

10. LAR EXTREMOS DE CONDUCTORES ELECTRICOS Y ELEMENTOS ANALOGOS

EN UNA CAJA DE CONTACTOS Y SIMILARES".------------ --------------

Todo e llo  conforme se describe y re iv ind ica  en la  

presente memoria que consta de trein ta  hojas foliadas y meca 

nografiadas por una sola de sus caras y de doce figuras que 

15. la  ilu straq .
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