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PATENTE DE INVENCION

por VEINTE aflos

solicitada en Espafla a favor de PRECISION MECANIQUE LABINAL,
de nacionslidad francesa, domiciliada en 17, rue de Clichy,
93403 Saint~Ouen, Francia, por “Perfaccionamientos en los sig
temas para enfilar extremos de conductores eléetrigps ¥y ele-

mentos anflogos en una caja de contactos y similares¥, con

prioridad de la solicitud francesa 78 30352 de fecha 25 Octu
bre 19780 = = = = = = =« = = = =

MEMORTA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere al enchufado de
los extremos, generalmente dotados de conexiones engarzadas;
de conductores eléctricos o de elementos anflogos en una ca-

ja generalmente provista de varios vaciados o alveolos desti

nados a recibir dichos extremos. -~

El sistema segin la invencidén tiene por objetivo
permitir el enchufado (con engatillado en'posici6n), en una

caja, de los extremos de conductores eléctricos o de elemen-
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La iﬁvé#o#&n_se aplica més particularmente al en-
chufado automftico de un gran nimero de conductores o hilos,
idénticos o diferéntes, en una cajs, con engatillado del ex-
tremo de cada hilo en un §aciado previsto a este efecto en-
la caja, siendo los conductores o hilos enchufados en un or-

den predeterminado, cada uno en un vaclado predeterminado de

lacajay = == = = == - = - m = e = - .- - -

La caja puede presentar una o varias filas de al-
veolos o vaciados, 0 bien unos alveolos dispueatoﬁ'éégﬁn ai-
versas configuraciones (conectores ralée o conectarue para

la alimentacién de los faros de automéviles, por ejemplo). -

Preferentemente el sistema de enchufado saegin la
invencién comp}ande unos medios que permiten verificar el en

gatillado correcto de cada conductor enchufadoe = = = = = =
Se notaréd:

- que el sistema segin la invencidén permite, gra-
cias a su estructura, realizar el enchufado de canféctos 0
enchufes (previstos en el extremo de los conductores) de tipo

cualquiera, e incluso de conductores desnudos, en unas cajas

con una distribucién cualquiera de los alveolos; = = - = = -

~ mientras que los sistemas de la téenica anterior,
tales como los descritos en la patente de los Estados Unidos

no. 3.964.147 concedida el 22 junio 1976 y las patentes fran
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cesas nos. 2.3»51..5_1'7_,' 2.378.381 y 2.134.803, no permiten el
enchufado més que de tipos bien determinados de contactos en
un solo tipo d'e;caj‘a; qué presenta una alineacidn determinada

de los alvéolos, sin posibilidad de orientar la caja.

3

De acuerdo con la inveric;ién,r un sistema para enchu
far exfremos de conductores eléctricos o elementos andlogos
en wna caJé estd caractefizado porque comprende, en combina-
cién con un eorredor de alimentacién ﬁjo, apto para suminis
trar una sucesidn de ca.jé.s convenientemente oriernvadas, y un
transportador de conductores o hiles, apto para lj;gvar en un
orden predeterminado una sucesién de conductores q’ée presen-
tan por 1o menos un extremo libre, con el extremo iibre de ca

da conductor sucesivo en una posicidn bien determinsda, = - -

- por una parte un portacajas que comprende unos
medios para recibir una caja del corredor de alimentacién y
unos medios pars llevar esta caja a una sucesién pbe_determi-
nada de posiciones fijas bien determinadas, en cads una de
las cuales wn vaciado o alveolo determinado de dicha caja ocu
i:a ung posicién fija en el espacio, y unos medios para libe-

rar la caja una vez dotada de sus conductores, y

~ por otra parte, un conjunto de trafda y de enchu

fado de los conductores o hilos sucesivos que comprende unos

- medios de asido aptos para tomar y s'oltar un conductor, unos

medios para llevar estos medios de asido frente gl conductor

puesto an posicién por dicho transportador, unos medios para
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mandar .13‘ tomh'dé’ dicho conductor por dichos medios de asido,
medios para llevar dichos medios de amido, con el conductor

que han tomado, frente a dicha posicién fija en el espacio

. ocupada por dicho vacié.do bien determinado de dicha ocaja,

medios paré desplazar dichos medios de asido a fin de enchu
far dicho extremo libre del conductor tomado en dicho waciado
y asegurar el engatillado de este extremo en el alveolo, y

unos medios parsa liberar dicho conductor de dichos medios de

asido, cusndo &stos dcupan una posicién predeterminsds. - -

‘Preferentemente el conjunto de trafda y> da2’engati
1lado comprende unos medios de control que, despuéds del en-
chufado de un conductor, verifican si el engatillade del con
ductor en la caja resiste un esfuerzo determinado y unos me-
dios que liberan el conductor de dichos medios de asido en
dicha posicién determinada solamente cusndo dichos medios de
control ﬁan verificado que el engatillado ee corrscto. - - -

En un primer modo de realizacién, destinado a equi
par unas cajas que pusden comprender una o varias Iilas de

alveolos, el portacajas comprende unos medios para desplaszar

dicha caja segin dos direccienes ortogonales, en los dos sen

tidos, correspondiendo una direccién al paso de un vacisdo o
alveolo al siguiente en la misma fila y la otra direccién al

paso de un alveolo de una fila a un alveolo de otra fila. -

B un segundo modo de realizacidn, destinedo a equi

par unas ocajas que pueden compr‘under unos alveolos dispuestos
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unos medios para desplazar dicha caja segin dos direcciones
ortogonales, en los dos sentidos, y en rotacién, preferente-

mente tembién en loe dos sentidog. = - = = = I

La invencién podrd, de todas maneras, comprenderse
mejor con la ayuda de la descripcién que sigue, as{ como en
los planos anexos, los cuales descripeién y planos se dan,

desde luego, a titulo de indicacifn. = == = == = - - - -

Las figuras 1y 2 representan, en alza‘dor latersl
con seccidén parcial segin I-I de la figura 2 y visla Vpor en—
cima con seccién parcial segin II-II de la figura 117,. el porta
cajas de un sistema segtin un primer modo de realiracién prefe
rido de la invencifén, siendo el corredor de alimentacién de

4

cajas visible en parte en la figura 2. = = = = = = = =« = ~

Lia figura 3 ilustira en alzado laterzl, E:E;n seccién
parcial segin III-III de la figura 4, el conjunto de trafda
y de enchufado de los conductores que comprende el ;istema se

gin este inodo de realizacifn: = = = = = e = v = 2w = =~
Le figura 4 es una seccién por IV-IV de la figura 3.

La figurs 5 es una vista por el extremo segin V de
la figura 31 - e En ev e ar wm o

Las figuras 6 y 7 representan, respectivamente en

gseccién por VI-VI de la figura 7 y vista en planta por enci-
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ma, uwn detalle de la figurs 3 (a saber la parte P de ésta),

a8 mayor G!CBJ.B., ----------------------

Las figuras 8 y S representan, en secolién y a ma-
yor.escalg, respectivamente en posicién abierta y en posicién
cerrada sobre un conductor, una pinza que constituye los me-

dios de asido Q del conjunto de la figura 3. = = .= = = = ~

Las figuras 10 y 11 son vistas anélogas a lag figu
ras 1y 2 respectivemente que representan un segundo modo de

realizacién preferido de la invencién., - - - - - - -

La figura 12, finalmente, ilustra una caja que pre
senta tres alveclos no alineados, = = = = = = = = ,',' ---

Segin la invencién y més especialmente segin aque-
1los de sus modos de aplicacién, asi como segin aguellos mo-
dos de realizacidén de sﬁa diversas partes a los cuales pare-
de que debe darse preferencia, proponiéndose, por QSemplo,

realizur un dispositivo pars enchufado de los ex*ramos de con

= ductoras eléctricos o de elementoa andlogos en wna caja, se

. actia como sigue o dg manera anfloga, =— — — = — = = = = - =

: El sistema segin la invencién estd destinado a cop
perar con dds dispositivos de alimentacién, uno de cajas, el

otro de conductores 0 hilos, = = = = = = = = = « = = = = =

El dispositivo de traida de las cajas estd consti-
tuido por un corredor de alimentacidén fijo apto para suminig
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trar uns sucesign'de ‘cajas convenientemente orientadas, es-
tando este corredor ilustrado en A en la figura 2, Este co-
rredor recibe, por su aberiura 1, unas cajas convenientemen~
te orie'ntad'as a partir de un distribuidor de modelo clésico,
por ejemplo del tipo vibratorio, y de una rémpa de traida 2
que recibe las cajas del distribuidor vibratorio en un cier-

to sentido y las conduce a la abertura ¢ = = = = = « - = =

EL corre;lbr de alimentacién 1 estd provisto de un

“empujador 3 accionado por un gato 4 que desplaza 'ié;s‘cajas 5

en el sentido de la flecha P para llevarlas sucesivamente a
1la pogicidn 5a. El corredor A tiene por tanto por efecto cam

biar la orientacién (a 902) de las cajas que provienen del

: dist;-ibuidor vibratorio por la rampa de traida 2 y” ilevarlas

as{ orientadas a la posicién 5a.

En la figura 11 se ha representado también wna por

“ .

cién del corredor A con uns ca.ja en posicién 5a.

_ En cuanto gl dispositivo para Ymaer los conductores
o hilos, éste estd constituido por un trensportador (no re-
presentg.do) apto para traer, en un orden predeterminado, una

sucesién de hilos que presentan por 1o menos un extremo li-

bre, con los extremos libres de cada hilo conductor sucesivo

en una posicién bien determinada, a ssber en 6 en la figurs
4. Generalmente este extremo libre es un extremo desnudo so-
bre el cual esti engarzada una conexién o enchufe conductor

7 (figuras 3 y 6) apto para ser enchufado ¥y engatillado en
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uno de ibg vaciados o alveolos previstos en las cajas 5. - -

: Los conductores o hilos a enchufar pueden ser o
bien idénticos entre s{ en una misma serie desiinada a una
misma cajay 0 blen diferir en la serie deafinada a ﬁna misma
caja, pudiendo la diferencis residir en la naturaleza, la sec

cién o el color de los conductores o hiloé. --------

El sistems segin la invencidén comprende a su vez

dos partes, a saber un portacajas B ilustrado en las figuras

-1y 2 para un primer modo de reglizacién y las figures 10 y

11 para un segundo modo de reslizacién, y un eonjgntb C de

traida y de enchufado de los conductores, ilustrado en la Fi
gure 3, asf{ como en las figuras 4 s 9, comprendien@o:este 1
timo dispositivo C ventajosamente unos medios para verificar

que sl engasillado ha sido correctamente efectuado. - - - -

Se describiré en principio, con referencis.a las

figuras 1 y 2, el portacajas B segin un primer modo de reali
5301630 - _ -------------- - o e e — _::4.. - e

Rl portacajas B comprende una absrtura de introduc
cién 8‘apfa para poder colocarse conira la abertura de eva-
cuacién 9 dei.corredor de alimentacidén A (figura 2), de mane
ra que permite el paso de las cajas, en posicidén 5a de aicho
cor?edo% de alimentacién A a dicho portacajas B. Este porta
cejas es atravesado por un paso 10 que comunica con la sber-

tura 8 para el paso de las cajas y en 2l cusl se desplaza un
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empujedor 11 accionado por un gato 12 para desplazarse en el
paso 10. El exiremo de la izquierda del portacajas A compren
de unos medios para apretar una caja en posicién de enchufado
de los conductores. Eatos medios comprenden, por une parte,
un fiinel 13, que rodea la caja 5b en posicién, segin cuatro
caras, y una deslizaderas 14, que limita la caja 5b en su ca-
ra posterior y en su cara inferior (considerande la figuras 1),
siendo la deslizadera 14 £ijada poi uns chaveta 15 al empuja
dor 11 para desplazarse con fote. = = = = = = = = = — — — -
Se prevén también dos microcontactos, a-saber un
microcontacto 16 (figura 2) cuyo elemento sensible:1éa detec
ta la entrada correcta de una caja,'desde au posigidg S5a, en

el paso 10 y un microcontacto 17 (figura 1) que de%ecta la

pOsicidn del empujador 11. 0 am e em @ e A s e "--_'——--

Los diversos desplazamientos estén ssegtrzdds como

-~ el desplazamiento del empujador 11, en-e} genti-
do poeitivo o negativo segin la flecha Fqs DOT €l gﬁto'12,
estd mandado por unos impulsos enviados por un érgano centrai
de mando, veniajosamente constituide por un aut6mata progra~
Mehlege = = = = @ e e e - e d ccc e m e c e m .- -

- el desplazamieﬁto del conjunto del portacajas,
en el sentido positivo o negativo segiin la flecha Foe entd

realizado por medio de un tornillo a bolas accionsdo en rota
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c¢ién por un motor paso a paso, obteniéndose el mando de este
motor por unos impulsoe eléctiricos que provienen también del

Srgeno central de mando, = = = = = = = = = = = = = = = = =

- el desplazamiento, en el sentido positivo ¢ negas
tivo segin la flecha F3» se realiza gracias a un gato verti-
cal (no representado) ouys amplitud puede ser regulada por
medio de un vernier finamente graduado, estando mandado es-
te gato, como el motor paso a paso, a partir del érgano cen-—

trald.mandOo ""‘—"——‘-—-—-o--—--’-:‘ ------

).

L:L‘

El funcionamiento del portacajas es el siguiente.

Pl portacajas B es en principio llevado a la posi
cién ilustrada en la figura 2, por desplazamiento en el sen
tido negativo de la flecha F2’ para reclbir una oaja del co
rredor A, halléndose la cara 18 del portacajas B countra la
care 19 del corredor de introduccién A con correspondencia

entre las sherturas 9 de Ay 8 de B = = = == = = = = = =

El empujador 3, bajo la accién dsl gatocl; también
mandado por dicho érgano cenfral, hace penetrar una caja, a
saber la que se eﬁcucntra’en la posicién 5a, en el paso 10,
no ocupado el egpujador 11 entonces la posicién ilustrada en
las figuras 1'& 2, sino una posicién retrasada hacia la de-
recha; esta posicién retrasade es detectads por el nuevo con

tacto 17 que permite ol disparo del gato 4 y por tanto la

. llegada de la caja en el pag0 10 = = = = = = = = v = = = =
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"La llegada en posicién en el paso 10 de una caja
es detectada 'por el contacto 16 que dispara el accionamiento
del gato 12, siendo el empujador 11 arrastrade en el sentido

positivo de 1a flecha Fqe EL empujador 11 con la deslizadera

‘14 desplaza en el sentido positivo 3'1 la caja que se encuen-
tra en el paso 10 para llevarls a ls posicién 5b, ocupando el
- empujador 11 y la deslizadera 14 entonces la posicién repre-

sentada en las figuras 1y 2. La caja Sb se encuentra comple

tamente fijada en el espacio debido a que estd enjaulada por
seis cares por el timel 13 y la deslizaders 14. Ocupe en
prinecipio una posicién en la cual un primer alveoio;:ésté pre
pa.raqq'para recibir el primer conductor o hile a er}ehufar
(como serd expuesto a continuacién con referencia a.las figu

ras 3 a 9 eventualmente despuds de desplazamiento, en uno de
los sentidos Fp)s == = - - - -

Después del enchufado del primer hilo, el ‘:f'notor ra
80 a paso precitado desplazs la caja, en posicién '5b, en wn
Paso en uno de los sentidos P, psra 'rllevar el alveé{.o siguien
te en posicién de enchufado. La bperacién se repﬂé_izasta que

todos los aglveolos de una de las filas o de la fila Ynica de

la caja 5b hallan recibido un conductor. — - -

" Se mupone en efecto que la caja comprende una o va

rias filas de alveolos (caso del modo de realizacién de las

Si el conductor comprende varias filas, el sutémata
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programeble provoca el desplazamiento en uno de loe sentidos

F; del portacejss B para llevar un alveolo de la fila si-

. gulente en posicién, permitiendo unos desplazamientos segin

la direccién F, enchufar unos conductores en los alveolos

sucesivos de esta segunda fila, = = = = =« « = - = -- - - -

Despuée de que la fila Unica @ cada file de la ca-

ja en posicién 5b ha recibido su conductor, la deslizaders

14 e¢s llevada de nuevo hacia atrds (sentido negativo q') bajo
el mando del gato 12 y la caja provista de oonductbres cae
(flecha P,y figura 1). El portacajas B es 1levadd de nuevo
contra el corredor A y un nuevo ciclo empieza de nu.vo, ha-
biendo el miorocontacto 17 detsctado que el empujador 11 ha
vuelto & la posiclén retrasada. — — = - = - - = = -

Se desoribira ahora. con referencia a 1aa figuras

3a9, el conjunto de trafda y de enchufado de los conducto—

res que son llevados al punto 6 (figura 4) por unos medios

no representados que esiin fuera de la invencidn. e -

P
T

Dicho conjunto comprende en principio un barrile-
ta 18, que se puede ver en alzado lateral en la figura 4,
apto pars gira.r eon su collarin 18a alrededor del eje YY ba-
jo el ma.ndo de un gato 19 cuyo pistén mévil 20 actda, sobre
el ba.:i‘ilctc 18. j)az"a. hacer girar este iiltimo en el sentido
de 1a flecha f por medio de un dedo rigido 21 roscado en el

"-xtrmo librc del pistén 20. El dedo 21 comprende una espiga

22 mdvil en rotaoiGn, situsda entre dos montantes 21a dispues
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tos 2 una y otra parte del barrilete 18 y que aseguran el
centraje, = = = = = o m - - . - - . .- .-

El barrilete 18 puede ocupar por ejemplo seis posi .
ciones de reposo, siendo el desplazemiento angular entre dos
posiciones de reposo sucesivas de 602. Cada posicién angular
estd referenciads exactamente gracias a un dedo o gatillo 23
que coopera con seils ranuras 24 a.nguiarmente desplazadas en
602 previstas sobre la periferia del barrilete 18. El dedo
23 estd soportado por un montante 25 que soporta también el

v

gato 19; el dedo 23 es accionads por otro gato 26, ' = = -

~nn

El conjunto de trafda y de enchufzdo de i’.o.s condug
tores comprende tembién, soportado por un montantef‘é'} (que,
como el montante 25, esti soportado por la base 28), un ci-
lindro 29 mandrilado para recibir, por una parte, un gato 30
msndado, como el gato 39, a partir del Srgano central de man
do y, por otre parte, un carro 31 accionado por diéhp gato
30, siendo el carro 31 apto pars desplazar una p];ae'g.' 32 (fi-
guras 3 y 5). Dicho conjunto comprende por otra parta seis
medios de asido Q constituidoe cada uno por una pinzas ilustra
da més en detalle en las figuras 6, 8 y 9 gue merd descrita
a continuacién, sirviendo esta pinza para tomar y pars trang
portar los conductores a enchufar (una sola pinze estf repre

sentads en la figura 4).

W e AR An e s Wn G s we e e en We W WP e

Esta pinza es acclonads por una leva 33 (figuras 4

¥ 5) que presenta dos resaltes 34 (figura 4) en forma de ram
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pas, asf{ como por la placa 32 precitada,'pbr medio de vésta-
gos empujadores 35 y 36 (figura 3) que estén representados

a meyor escala en las figuras 6 y 7 y que serdn descritos en
detalle & contimuacibn, - = = = = = = = = = = = = = = = =~ =

Con referencia a las figuras 6, 8 y 9, se expondrd
ahora la estructura de la pinza que constituye los medios de
asido Q y de los véstagos empujadores 35y 36, - ~ - -~ ~ -

La pinza (figura 6, 8 y 9) estd soportada por el
barrilete 18 por medio de dos columas 37 (figure 7) ‘que pug
den deslizar en unos mandrilsdos previatos en el ﬁgrfilete,
constituy?ndo la pinza los medios de asido Q que pﬁgden des-
Plazarse en el sentido de la flecha F5 0 en sentido inverso.
con deslizamiento de las colummas 37 en 1los mandrilados del
barrilete. Se veri que es la accién o bien de la ﬁiéca 32,

0 bien de los resaltes 34 de la leva 33 sobre losléxtremos
35a y 36a de los vistagos empujadores 35 y 36 qugzéségura es
ta accién en el sentido de la flecha Fs; teniend&iélﬁdespla-
zamiento en sentido inversmo de 1la pinza bajo el éfécko de los
resortes antagonistas 39 y 40 dispuegﬁos entre las cabegas

41 y 42 rempectivamente de los véztagés empujadores 35 y 36
y de la placa 38. - S Sees e --—-—- -

La pinza puede también desplasarse en el mentido de
la flecha F¢ bajo el efecto de medios (no representados) que
actian sobre la cara posterior 43 del empujador 44, estando

estos medios mendados por el érgano central de mendo. La ac-
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ci6‘n} en el sentido de la flecha Fe del empujador 44 es trang
m‘i‘.ﬁda por unas blelas 45 a las mordszas o mandfbulas 46 de

la pinza propiatiente dicha 47, estando alojado un resorte 48

 en el empujador 44; un segundo resorte 49 estd previsio alre

- _dédor de este'empu.jador. La partet,‘.infer_ior del empujador y

la parte superior de la pinza, las méndibulas 46, as{ como

" los bieles 45, estén alojadas en un cérter 50 provisto en su

parte superior de un manguito 51 cuya cara superior 52 sirve

de apoyo al extremo inferior del resorte 49, actuando el ex-
tremo superior de este resorte sobre.la cabesa 53 def empu-
jador 44. Las mordazas 46 de la pinza 47 tarminan.qe"ﬁ;unas
riezas de asido curvadas 46a que son aptas para tomar el con

ductor € y que se encuentran de nuevo en las figuras 3 y 6=

Fl funcionamierito del conjunto de trafda y de en-
chufado de los conductores tal como se ha ilustraé.éﬂen las

-

figuras 3 a 9 es el siguiente. = = =« = = = = = = " - - -

Ocupando el barrilete 18 una posicién de reposo de
terminada, el gato 19 hace girar, por la accién de su pistén
20, el barrilete en un sex’éo de vuelta en el sentido de la
flecha £, siendoc la posicién (que es por ejemplo la represen
tada en la figura 4) del barrilete 18 positivamente fijada
por penetracién del dedo 23 eri ranura 24 gracias al gato 26.
Durante esta rotacién de un sexto de vuelta, los resaltes 34
de la leva 33 desplazan los vdstagos empujadores 35 y 36, lo
que tiene por efecto desplazar 1a_ pinza Q. La misma se des-

plaza (por ejemplo 35 mm) en el sentido de la flecha F5. A su
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llegada = la posicién representada en ls Figura 4, un gato
no representado alojado en el tubo 29 actiia sobre la pinza
(que se encuenira inicialmentie en la posicién de la figura
8) en el sentido de la flecha Fg (figura 6), 1o que lleva las
mordazas 46 a cerrarse (figura 4) vy a tomar un conductor en

la posicidén 6. Una vez tomado éste, ol gato 19 manda una se-

gunda rotacidn ae 602, lo que arrastra la pinze Q ilustrada

en 1a figura 4 s une posicién verticel, teniendo luger la ro
tacién en el sentido de la flecha f. En esta posicién, que

es 1la representada en la figura 3, la pingza Q se.encuentra
e poiiciéh de enchufado. Desde luego durante esta‘rotacién
la pinsza siguiente (no representada) ha llegado a'ia posicién
de asido y'toma un nuevo hilo dispuesto en 6. Se notard que
la posicién ilustrade en la figura 4 el conductor o hilo pre
genta un clerto "aflojado™, es decir que no estd cémplétameg

te tenso, puesto que los véstagos empujadores 35 y 36 no se

. sncuentran enfrentados a los resaltes 34 y la pinza Q ha re- -

trocedido en el sentido inverso a2l de la flecha Fs;f- ---

Después de haber explicado el desplazamiento de la
pinsa Q, se expondrd como ésta pusde efectivaménte tomar el

hilo. -—‘uv---——-——----u——----hv.——--

La pinza Q estd abiirta (posicién ilustrada en la
figurs 8) hasta su llegada a la posicién ilustrada en la fi-
gur; 4 en la cual debe tomar ei hilo o conductor en posicién
6. Cuando la pinza ha llegado a la posicién ilustrada en la
figurs 4, el 6rgsno central de mando pone en acci&n el gato
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situado en el tubo 29 y este gato aplica una fuerza en el
sentido de la flechs F, sobre la cara 43 de la pinza, por lo
que se produce un desplazamiento en el migmo sentido del em-
pujador 44, lo que tiene por efecto (gracias a las bielas 45,
articuladas, por una parte en 53 sobre el empujsdor y, por
otra parte en 54 en las mandfbulas 46, que pueden a su vez
pivotar alrededor de los ejes 55) cerrar la pinza que pasa &
ocupar la posicién de la figura 93 en la figure 9 como en la
figura 8 se ha representado en 6 el conductor que Va a ser

tomado (figura 6) o que ha sido tomado (figura 9) T - -

En definitiva en la posicién de 60¢ ha.c;.i;a’ arribs
de la ilustrada en la figura 4, ia pinza Q estd abierta. En
su paso de esta posicién a la posicién ilustrada en‘la figu
ra 4, la pinza permanece abierts pero se desplaza an el sen
tido de la flechs Fg bajo el efecto de los resaltes.34. Llg
gads 2 la posici6n de la figura 4, la pinga Q se cierra ba-
Jo el efecto de un empuje en el mentido de la fleche. Fe ¥
pasa del estado de la figura 8 al estado de la ﬁgura. 9; des
pués Is pinza Q retrocede en el sentido inverso e.II.s de 1
flechs Fy pasendo al mismo tiempo a la posicién corriente
abajo desplagzada en 602 en el sentido de la flecha f con res
pecto a la posicién de la figura 4 ¥ Pasa a ocupar la posi-
cién de la figura 3 en la cual presenta el enchufe 7 del ex~
tremo del conductor6 justo enfrente del alveolo o vaciado a
llenar de la caja 5b mantenida en posicién por el portacéjas

B(figuras 1y 2). En este momento es preciso que el enchufe
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T sea desplazado en el sentido de la flecha FS para realigzar
¢l enchufedo, = = = = = = = = = = = = == = = = . ————-

Este desplezamiento del enchufe 7 se realliza por
la pinza Q que sprieta este enchufe (la pinza se encuentra
en(él estado ilustrado en la figura 9), siendo la pinza Q
a su vez desplazada en el sentido de la flecha Fg por accién,
sobre los vésiagos empujadores 35 y 36, de la placa 32 que
o8 desplasada en este sentido por el carro 31 accionado por
el gato 30 mandado por el 6rgano central. EL enchufado se
realizs por introduccién del enchufe 7 en un vaciadu de la

caj‘5b' W A W WP W Ge W YR PR SR e G AN R WP GR W A e W 0 e @ e -

~ Cuando el gato 30 actia sobre la placa 32 para desg
Plazarla en el sentido contrario de la flecha P5y son posi-

Dles dOB CABOEL = = = = = = = = = = = = = = - m -

a) el enchufe 7 no ha sido peffeotamenté';ngatillg
do en el alveolo correspondiente de la caja. En éate‘caso los
dos resortes 39 ¥ 40 llevan de nuevo hacla atrés {§§,el senti
do inverso a la flecha F5) las dos babezas 41y 42 y por con
siguiente los véistagos empujadores 3By 36. En estas condi-
ciones la pinsza Q retoocede en el sentido inverso a 1a flecha
15 sin‘abr1rsc (ver.figura 6), srrastrada por los dos véste-
gos ‘empujadores 35 y 36. La wisme 1leva de nuevo por tanto el
hilo sin soltarlo. La pinza serd desenclavada ulteriormente
duando el barrilete 18, en su rofacién, llevard de ngevo la

pinza a encontrar otra vez la leva fija 2 (figura 6) que ac-
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tda sobre el dedo 57 para desplazarlo en el sentido inverso

al de ia-'ﬂecha Fyo lo que libera el empujador 44 de la pinza

. que sube de nuevo hacia arriba (sentido inverso al de la fle

cha Fg) bajo la accién del resorte 49, = =~ - - - - - --

El desenclavamiento del empujador 44 y por tanto
la liberacién del conducto; no engatillado en la caja tiene
lugar después de rot'acién de 302 del barrilete 18 desde la
posicidén verti‘cal de la pinza Q en la cual habia tomado el

- conductor 6. Se puede prever un recipiente pars "ecoger egw~

tos hilos no encajados. = = = = « = «

- e an e We cw e W e wp =

b) el enchufe 7 ha sido bien engatillado en el al-
veolo correspondiente de la caja. En este caso lce dos resor
tes 39 y 40 empiezan a empujar hacie atrés (en el sentido
opuesto al de la flecha F5) los ejes 35 y 36. Sin embargo en
eéte éaéo, él eje 36 es bloqueado en el espacio ;_)o;r‘medio
del cuerpo 50 de la pinza (tornillo 56), de las bielas 45,
de las mandfbulas 46, del hilo 6 Yy de la caja 5b "citi'e es man-
tenida fija en el espacio por el portacajas B (t{fn‘_el 13y
deslizadera 14). Durante este tieﬁpp' el eje 35 puede despla-

zarse y su exiremo 35b tira del dedo 57 que coopera con un

alojami'ento 58 pféyiato en un cusrpo 50 de la pinega (figura

6). En estas condiciones ¥ bajo el efecto del resorte 49, el
empujador 44 de la ﬁinza puede éubir de nuevo (en el sentido
contrario de la flecha F¢), 10 que abre las mendfbulss 46 de
1§ pinze que pasa de la posicién cerrada de la figura 9 a la
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posicién abierts de la figura 8. La pinza soltard por tanto
el hilo que queda engatillado. La pinza una vez abierts vuel
ve a su posicién inicial bajo el efecto del resorte 40. Este

esté tarado, por ejemplo a 60 N, bajo su carrera de por ejem

-~ plo 35 um en el sentido de la flecha Fy. El tarado (por ejem

plo a 60 X) es utilizado pura controlar el buen engatillado
del enchufe 7 en la caja. Permite también verificar el buen
comportamiento del engarzado del enchufe sobre el extremo
del hilo. Si el engatillado y/o el engarzado precitados no
resisten una traccién de 60 N la pinza no se abre ’,{r'-'—i.leva de
nuevo el hilo mal engarzado o msl engatillado, gir o con en-

chufe, & una posicién frente al resalte 34, - - = - = - - -

En el modo de realizacién de las figuras 1y 2, el
portacajas B no presenta més que movimientos de trpiélacién
¥y no puede presentar en posicién de enchufado mis qize unos
elveolos alineados segin una ¢ varias filas, en particular

S‘B'g!!ndOBﬁ.lal. - s W e e wm w= w R

Se fabrican sin embargo cajas que presentgn alveo-
los dispuestos de oira manera. Es el caso por ejempio de la
ceja Sc ilustrada en la figura 12 y que prhesenta. tres alveo-
los alaggados 60d, 60b, 60Ce = = = = = = = = = = = = = = =

Para reslizar el enchufado de conductores eldctri-
cos 0 de elementos anflogos en unas cajas tales como 5c, se
pusde prever un portacajes B, del tipo ilustrado en las fi-

gui‘as 10 ¥y 11 y que comprende un movimiento de rotacién, ade
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més de los movimientos de traslacife = « = = = = =« = = = =

En la figura 11 se encuentra de nuevo el corredor
A por el cual llegan, en el sentido de la flecha F, las ca-
Jas destinadss para recibir con ﬁnos conductores, estando

lg Yltima posicién de una caja en el corredor A ilusitrado en

58 = = = = = - - —-—--- e m e — - ———-
El portacajas B, de las figuras 10 y 11 comprende,
como la caja B de las figuras 1 y 2, un paso 10,'qge;comuni
ca con la aberturs 8 para el peso de las cajas désdé'su posi
cién 52, y un empujador 11 apto para desplazarse gﬁ el paso
10. Este empujador 11 permite llevar las cajas suéesivas a
la posicién 5b en la cual la caja es apretads po;'ﬁnrtﬁnel
13a y una deslizadera 14a, actuando el pmmujador 71 directa

mente sobre esta deslizadera 14a. = = = = = -

Log diferentes desplazamientos del por%déédas B,

estén asegurados como siguel! - = = = = = = = = Yele - -

- desplazamiento &n los dos sentidos F, que permi-
ten en particular llevar el portacajaé B1 por otodo el co-
rredor A (en la posicién representada en la figura 11) y ale-

jarlo de esta posicién, gracias al soporte 61 mévil en el
sentido horizontalj

~ desplazamientos en los dos sentidos F3, gracias

al soporte 62 mévil en el sentido vertical; es el pistén 63
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m6vil en los dos sentidos P que scclona el soporte 62 - -

- desplazamiento en rotacién en los dos sentidos
F7p gracias al gorrdén 64 srrasirado en rotacién por el acecio

nador rotativo 65 ~ = = - = = - e - m - w - - e - - - -

Como en el modo de realizacién de las figuras 1y
2, los movimientos impartidos al portacajas estdn realizados

2 partir de un Srgano ceniral de mando que actia sobre el so

porte 61, el pistén 63 y el accionador rotativo 65, .asi como
sobre el empujador 11, = = = = = = = - - - - _—n -

El funcionamiento del portacajas 31 de las figuras
10 y 11 es el siguiente cuando se trata de enchufar unos con
ductores eléctricos en los alveolos 60a, 60b, 60c sucesiva~

mente de 1la caja S5c de la figura 12, = = = = = « v = = = =

| El portacajas B1 es en principio 1llevado a contac—
%o con el corredor A por desplagamiento del portacajas en el
sentido L el portacajas se encuentra entonces en }a posi-

cién iluztrada en la figura 11¢ = = = = = = = = = -————

Después, una caja que se halla en la posicidén 5a
es empujada del corredor A al portacajas B1 y penetra en el
paso 10 por la abertura 8 (las cajas se desplazan en el co-
rredor A en el sentido de la flecha F); por desplazeamiento
dél empujador 11 en el sentido F1+ esta caja es llevads a la
posicién de engstillado 5b (en la parte izquierda del porta-

0“”31)0 ------‘v---_----,--------.--
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A continuacién del alveolo 60a del portacajas B,

es llevado frente al cond\iétor 8 engatillar por desplaze~

- miento, en el sentido Fo+, del =oporte 61;' el engatillado de

_un_ conductor apropisdo tiene lugar como se ha expuesto ante-

riormente cuando se lia explicado el funcionamiento del con-

junto C de las figures 3 a9 =~ =~ - e co-neo---

Se procede = continuscién a una rotacién del porta -
cajas By en el sentido Fo+y.1levando esta rotacién, mandada
por el accionadbr rotativo 65, el alvéolo 60b :Eréntg- al con
ductor siguiente a engatillai-; ge procede entoncer gfanga.ti-
1lar el conductor, como se ha expuesto anteriormehfe con re-

ferencia a las figures 3 2 9. =~ = = » - =

- en en s o we wn = we

Pars llevar el alveolo €0c frente el tercer conduc
tor s engatillar, se realiza la subida de la caja B'1 en el
gentido -de la flecha F3+ accionando el pistén 63; ec puede

- proceder entcences al engatillado del tercer condilqtér en el

glveclo 60c de la misma maners que para los otros dos condug

tores engatillados en los alveclos 60a y 60b. = = = = ~ = =

 Por desplazamiento de la deslizadera 14a en el seg:

~tido Fy~s mandado por el empujador 11, se libera la caja en

pOEiCidnSbn b S S

Finalmente por desplazamliento en el sentido de las
flechas Fy- {gracias sl pistén 63) y P~ (gracias al acciong
3 : 1 =

dor 65) se lleva de nuevo.el portacajas By a la posicién de
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' pﬁrtida yvse puede proceder al nuevo ciclo que empieza con

un desplazaniento en el pentido Fa-. -----------

A parte las diferencime indicadas, el modo de res
ligaoién del portacajas de las figuras 10 y 11 es andlogo al
del portacajas B de lms figuras 1 y 2 y coopera de una mane-
ra anfloga con el conjunto C de traids y de enchufado de los

conductores ilustrado en las figuras 3 a 9 = = = = = = = =

En definitiva se ve que el sistema segin 1a inven

clén permite: = = = = v 0 v e - 0 e - - —-—---

1) gracias al portacajae, recibir unas cajas a par
$ir de los medios de traida, hacer girar éstas en 902 y lle-

verlas finglmente sucesivemenie a una posicién fija en el 1]

'ﬁacio en la cual son mantenidas pare recibir un hiio'a enga

tillar; ademds el portacadﬁz permite desplazar la caja para
1llevar sucesivamente los diferentes alveolos en posicién por

traslaciones y eventuslmente por rotacién; - - - -—-—

2) gracias al c&njunto de tralda y enchufado de
los conductores, tomar sucesivamente unos hilos o éonducto-

res'proporcioﬁados por unos medios de traide, transportar es

" %os hilos hasta g posicidn de enchﬁfado, enchufar loe hilos

transportados en el alveclo adecuado de la caja considerada,
controlar el buen engatillado en la caja de cada hilo y fi-
nalmente separar los hilos que han gido mal engatillados. -
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Se obtiene as{ un sistema qus realiza de una mane-
ra absolutemente automidtics, bajo el control de un 6Srgano
central de mando que envis sucesiones de impulsos a los dife
rentes gatos y al motor paso a paso precitados, el enchufado
con engatillado de conductores o hilos en una caja, as{ como,
en el modo de realizacién preferido, la verificacién del
buen engatillado con eliminacién de los conductores no efi-

cazmente engatilladog. = = = = v e e ;e e e - - e o - - -

Desde luego y como resulta ademés de lo Jque prece-
de, la invencidn no se limita en modo alguno a aguellos de
sus modos de aplicacién y de realizacién que han pido més esg

vecialmente pi'evistos sino que abarca, por el contrerio, to-

das las variantes, = = « = = = = = = = ¢ - == = = T - - -

A los efectos consigulientes se declarsn de novedad
¥ propiedad para Eepafla, sus territorios y plagas de sobers-

nia, las reivindicaciones que siguen, = = = = = - fem - - - -
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REIVINDIGCACIONES

1.~ Perfeccionasmientos en los sistemas para enfi-
lar exiremos de conductorss eléciricos y elementos andlogos
en una caja de contactos y similares, caracterizados porque
ol sistema comprende, en combinscién con un corredor de alil-
xentacién fijo, apto para suministrar una sucesién de cajas
convenientemente orientadas, y un transportador de conducto-
res 0 hilos, apté para llevar en un orden predeterminado una
sucesién de conductores que presentan por lo mend_é‘ w1 extre-
mo 1ibre, con el extremo libre de cada conductor sucasivo en

uns posicién bien determinada, - = =« = = = =~ .- - -

= por una parte, un portacajas que comprende unos
ntdias para recibir una caja del corredor de alimentacién y
unos modios para llevar ests caja a una sucesién predotermi—
nads de posiciones fijas bien determinadas, en cads uns de
laz cuales un vaciado o alveclo bien determinado g dicha ca
ja ocupa una posicién fija en el espacio. y unos medios pa-

ra liberar la caja una vez dotada de sue conductérg}s, y- -

- por otra parte, un conjunto de traida y de enchu
fado de 1os conductores o hilos sucesivos que comprende unos
medios ds uido aptos parsa tomar y soltar un conductor, unos
madioa para llevar estos medios de asido frente al conductér
puesto en posicién por dicho transportador, unos medios para
mandar la toma de dicho conductor por dichos medios de asi-

d0, medios para llevar dichos medios de asido, con el con-



10.

15...

20.

25. .

- 27 -

ductor que han tomado,r frente a dicha posici&n fija en el eg
vracio ocupads por dicho vaciado bien determinado de »dicha. ca
ja, medios para desplazar dichos medios de asido a fin de en
chufar dicho extremo libre del conductor tomado en dicho va-
ciado y asegurar el engatillado de este extremo en el alveo-
lo, y unos medios para liberar dicho conductor de dichos me-

dios de asido, cuando estos ocupan uns posicién predeterming

da. -—-—-ﬁ---—----—-—-------—---

2.~ Perfeccionamientos 'seg\in la reivind.ir::acidn 1
caracterizados pérque dicho portacajas comprende *{ri, uaso de
eje iongitudinal con una sbertura lateral por la cual reci-
be lag cajas sucesivas, medios de empuje aptos paré. despla-
zarse 1ongitudinalmente'en este paso para empujar V‘Jna. caja
désde dicha abertﬁra. latersl hacia le posicién de enchufaio
y unos medios de accibnamien’bo aptos para desplazéi'.en los

dos sentidos, segin dicho eje longitudinal, dichos medios de

empujeendichopaso. I I A I

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicscién 2,
caractérizados porque dicho porté.cajas presenta una abertura
de introduccidn lateral para las cajas sucesivas, un paso
que comunica con dicha abertura para recibir las cajas suce

sivas, un empujador apto para desplazarse en dicho paszo,

unos medios ‘para mantener en una. posicidn fija en el espacic

una ca;la Y que comprende, por una parte, unosg medios fijos
¥ por;otra parte, unos medios méviles solidarios de dicho

empujador, y unos medios pars, desplazar el empujador en el
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cilindro en los dos sentidog, = = = @ = = = = = = = w = - =

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2
é 3, cargoterizados porque el portacajas comprende unos me-
dios paia desplagar dicha ceja en los dos sentidos, segin
dos‘dirddéianes ortogonales entre sl y a dicho eje longitudi
nal, c&fro-pondiendo una direccién sl psso de un vaciado o
alveolo al siguiente en la misma fila en posicién de enchufa
do .y la otra direccién a la traida del portacajas contra el
extremd de salida de dicho corredor y también eventurlmente
al paso de un alveolo de una fila a un alveolo de otra fila,

en posicién de enchufado. == =« === =« = -————

5.~ Perfeccionamientos seglin la reivindigapién 4,
caracterizados porque el portacajas comprende adeuwés unos me

dios para desplazar dicha caja en rotacién alrededor de dicho

eJ.longi‘hldinal- ------- - s e s ws o s W= e W - o o -

~ 6.= Perfeccionamientos segin cualquiera.de las rei
vindicaciones anterio}e-, caracterizadosporque cqqu&ﬁ&e me-
dios para desplazar dichos medios de asido a fin de aproxi-

marlos y alejarlos de dicho portacajas. = = = = = = = = = =

7.~ Perfeccionamientos segin cualquiéra de les rei
vindicaclones anteriores, éaraotorizados borque el conjunto
de %raida y de engatillado comirende wnos medios de control
que, después del enchufado de un conductof, verifican sf el

engatiliado del conductor en la caja resiste un esfu;rzo de-
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terminado y unos medios que no liberan el conductor de di-
chos medios de asido en dicha posicién predeterminada més

que si dichos medios de control han verificado que el engati

8.~ Perfeccicnamientos segin cuslquiers de las rei

N vindicaciones anteriores, caracterizados porque dicho conjun

to de tralda y de enchufado de los conductores comprende un

barrilete que puede girar alrededor de un eje fijo, unos me-
dios para hacer girar paso a paso dicho barri.le'te} Alrededor
de es;ce eje para ocupar una sucesifn de posiciones angular-
mente desplazadas, un peso previsto en el cuerpo dvl barrile
tey, un carro apto p.ara desplazarse en dicho paso, unos me-
dios para desplazar el carro en ;licho paso en los dog senti-
dos, y unos medios para transmitir los deaplazamieh’?:bs del

carro a dichos medios de asido. - .- - cim - -

9.~ Perfeccionamientos segin la reivindiecccién 8,
caracterizados porque dichos nedios para transmitir ,9i despla
zamiento a dichos medios de esido comprenden un elemento de
mando soﬁortado por dicho barrileté, una place soportads por
dicho barrilete, dos véstagos empujadores soportados por los
medios de asido, pero méviles con respecto a éstos, cooperan
do estos vistagos empujadores, por una parte, con dicho ele-
mento de mando y, por otra parte, con la._ place, rodeande un
elemento de retorno cada uno de los dos véstagos y aseguran-
do 1= é.piicacﬁn de lps extremos de los véstagos empujadores

contra el elemento de mando o la placa. - ————-——-
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10.~ Perfeccionamientos segin el conjunto de las
reivindicaciones 7 y 9, caracterizados porque uno de los ele
nentos de retorno estd f#rado con la fuerza a la cual debe
resistir un engatillado, estando previstos unos medios para
sbrir los medios de asido dnicamente cuando el engatillado
réuisto a un esfuerso de tradcidn aplicado & un conductor en

gatillado y que corresponde a la tara de dicho elemento de

r.tomo tu‘ade. @ wm e GRS CY NE R ER B G W S W R TR G S e e e e

11.~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS SISTEMLS DARA ENF1
LAR EXTREMOS DE CONDUCIORES ELECTRICOS Y ELEMENTOS ANALOGOS
EN UNA OAJA DE CONTACTOS Y SIMILARES", = = « = - A

Todo ¢llo conforme se describe y reivindice en la
Presente memoria que consta de freinta hojas foliédaa ¥ meca
nografiadas por una sola de sus caras y de doce figu:as que
la ilustray.

MADRID2 5 0CT.1978
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PRECISION MECANIQUE LABINAL - HOJA 2 (6 HOJAS)
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HOJA 3 (6 HOJAS)
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HOJA 4 (6 HOJAS
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HOJA 5 (6 HOJAS)
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HOJA 5 (6 HOJAS)
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PRECISION MECANIQUE LABINAL HOJA 6 (6 HOJAS)
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