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ghn el concepto general ‘de la reivindicacién principal.

iguales a través del plano radial definido por la ranura de

.que presenta las ranuras de guia radiales, se desplazarin

. _\2 - REF.: PA 12934

El invento se refiere a una polea para correas seé=-

Por la patente alemana 1.286.680 se conoce una po-~
lea de este tipo. Los cuerpos sustentadores que, con sus zo
nas posteriores, defineﬁ'el diémetio de trabajo en forma de
anillo circular, tienen la forma de segmentos simétricos de

anillo cireular. Cada segmento estéd dividido en dos mitades

guia radial asociada. Girando el disco que presenta las ra-|

nuras de guia en forma de espiral, con respecto al disco

los segmentos en la zona radial delimitada por los didme~
tros de los discos. Las poleas para correas conocidas se
han acreditado excelentemente en la préctica. Sin embargo,
resultaba que se velan limitadas en cuanto a su utilidad
por el hecho de que, debido a la utilizacidén de los segmen-
tos siméﬁricosde anillo circular en calidad de elementos
sustentadores, en caso de unidiémetro dado del eje sobre‘eQ
que se sujeta la polea para correas, no sé puede ajustar un
diémetro de trabajo muy pequefio. Para ello, los segﬁentos 6
extienden demasiado en la direccidn radial como para ser
copducidosrcon guficiente seguridad contra wvuelco en caso
de movimientos de regulacidén entre los discos. La desventaw
Jja de que debido a ello no se ha podido conseguir ningin -
diédmetro de trabajo pequefio y sélo una pequefia relacién de
velocidades entre el didmetro menor de trabajo Y el diédme-
tro méyor, tenia'que aceptarse con miras a un funcionamien-
to irrepochable durante la regulaciodn.

Por la solicitud de patente alemana publicada
2.030.334 es conocida una polea para correas variable en

cuanto a su didmetro, cuyos segmentos son simétricos, es de




10

18

20

25

30

cir, sus flancos lateralés rectos discurren en sentido ra-
dial respecto al eje de giro. Los segmentos se deslizan so-
bre radios, lo cual constituye un inconveniente. Una correa
conducida por la periferia de los segmentos tiene que mo-
verse entre estos radios, no pudiéndose excluir contactos,
con ello, averias en la correa y una marcha no cirenlar.
Ademésg, la polea para correas se hace ancha y pesada. Los
radios impiden que exista un diémetro pequefio del disco;

Por la patente francesa 2.236.393 se conoce una
polea para correas dotada vinicamente de ranuras de guia
curvadas en los discos, estando equipados los segmentos de
dos espigas en un lado.

Por la patente alemana 1.286.680 es conocida una
polea para correas en la que los segmentos presentan en un
lado un nervio de guia. '

Conociendo estas desventajas, el invento se basa
en la misidén de mejorar una polea para correas del tipo qi-
tado al principio, en el sentido de que, con un didmetro

~dado del eJe sustentador de la polea para correas y con un
didmetro exterior del disco que resulte técnicament; acep-
table, se pueda consegulr una zona de regulacién lo mayor
posible y, con ello, una relacién lo mayor posible entre
las velocidades de correa en el caso del diémetro de ajuste
menor y del diédmetro de ajuste mayor - a condicidn de que
permanezca constante el nimero de giro de accionamiento de
la polea, debiéndose suprimir con seguridad, durante la re-
gulacién, un vuelco de los segmentos y'sP aprisionamiento
entre los discos aflojadoé.

Segin el inventc, el problema planteado se resuel-

ve en una polea para correag del tipo sefialado al principio
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de la reivindicacién principal.

-80 en el conocimiento de que el par de fuerzas responsables

' durante la regulacidén para la inclinacidén de vueled de cada

' g6 apoya con gran seguridad contra el vuelco. El momento de

gracias a las medidas indicadas en la parte caracterizante

La solucidén segin el invento se basa en este ca~

gegmento estd dirigido de tal modo que intenta foicar el
segmento bajo un &ngulo oblicuo con respecto al correspon-
diente plano rédial ﬁefinido por la‘ranura de guia radial
asociada. Esto resulta gracias a las ramuras de guia, que
ge cruzan entre si formando un angulo de casi 90°, en am-
bos discos y las espigas que encajan en las ranuras de guia
Y que, a ambos lados frontales de los segmentds, §¢ sncuen-|
tran en posicioﬁes diferentes. Graciss a la forma asimétri-
ca de cada segmento y & la posicidén de su diagonal mis lar-

g2, aproximadamente en la direccidén de vuelco, el segmento

vuelco como consecuencia del par de fuerzas se ve contra-
rrestado por la fuerzas de apoyo procedentes de los dos
discos, precisamente en la direccidén de la diagonal mis
larga con los brazeos de palanca mayores y éptimos. Esta me-
dida da como resultado un movimiento uniforme y exento de
tirones de los segmentos durante la operacién de regulacién.
Al mismo tiempo resulta, como efecto secundario positivo,
que la extensidén radial de los segmentos puede ser sustan-
cialmente més corta que em lo que se conoce segin el estado
de la técnica. De ello resulta la ventaja especial que, con
un didmetro de eje dado y un mimero de revoluciones constan-
te, existe una gama de velocidédes sustancialmente mayor.
Esta gama es aproximadamente un 30% mayor con respecto a 1aJ

poleas para correas tradicionales regulables.
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dicional necesitaria, con un didmetro de trabajo interior

Dicho de otra manera, una polea para correas tra-

necesario de 90 mm para una gama de regulacién de velocida-
des de 1 : 3, un diédmetro. exterior de 270 mm, mientras qﬁe
con la nueva golucién se puede realizar, en las mismas con-
diciones, un dlémetro de trabajo interior de 60 mm y un
didmetro exterior de 180 mm.

La forma asimétfica de los segmentos tiene como
resultado superficies laterales de una longitud favorable,
a pesar de la poca extensién radial de dichos segmentos. Un
efecto deseable adicional consiste en que, en caso de una
regulacién de los segmentos desde el didmetro de trabajo me-
nor & uno mayor, los segmentos se sueltan completamente
unos de otros ﬁa después de un giro insignificante de los
discos, y ya no se producen cargas de rozamiento adiciona-
les algunas entre las superficies laterales largas de los
segmentos. A pesar de ello, los segmentos pueden:mbricarge
de manera sencilla y formen en su totalidad una masa menor .
que los segmentos segin el estado de la técnica. Gracias a
ello, los momentos de inercia de la polea para corre;a,

- referidos a los diferentes didmetros de trabajo - se ha-
cen menores que en el estado de la técnica. La forma de

los elementos sustentadorés a modo de segmentos, naturalmen-
te, no tiene que corresponder a un segmento de anillo cir-
cular exacto, Del mismo modo bueden utilizarse también ele-
mentos sustentadores que tengan la forma de un trapecio con
lados de longitud desigual. El lado estrecho superior del
trapecio puede discurrir entonces de forma redondeada y
cbncava para la aplicacidén al tubo-&rbol. Caben imaginarse

sdeméds segmentos asimétricos cuyos ledos, en vista en plan-
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~ta, tienen forma entellada o estrechada. Pueden utilizarse tam-

bién elementos moldeados en forma de I con cabeza transversal

~ra el apoyo en los discos, se encuentren s las distancias

i vuelco dependen fuertemente del "&ngulo de paso® de la ranu-

inferior larga y curvada en forma comvexa y con cabeza transver
sal superior corta curvada en forma ebncava, unidas_,por un al
ma radial. Lo esenclal en este caso es solo que exigtan una

diagonal més corta y otra més larga y que los puntos 4z es-

quina (puntos> terminales de las cabezas transversalec), pa-

debidas a ‘J».a forma geométrica del elemento sustentador.

Aunque la forma Sptima de los segmentos y el 4ngu-d

lo de cruce de sus diagonales més largas con respecto al
plano radial se pueden comprobar de la manera més convenien-
te a través de ensayos empiricos, el éngulo de cruce de la

diagonal larga y la posicién espacial del par de fuerzas de

ra de guia en forma de espiral. El &ngulo de cruce favora-
ble en cada caso se determina segin la reivindicacién 2.

Un ejemplo de realizacidén conveniente adicional de.
una polea para correas segin el invento lo indica la reivind
dicacién 3. Con esta caracteristica se consigue una conduc-
cién especialmente nitida de los segmentos relativamente coxy
tos en sentido radial sobre ias ranuras de guia radiales.

El migmo valor respecto a ello tiene una solucién
tal como se indica en la reivindicacidn 4. Con un nervio
alargado se evita una carga por puntos entre la ranura de
guia y el segmento.

Un ejemplo de realizacidn conveniente adicional
del objeto de la solicitud se puede apreciar en la reivindi-
cacién 5. Esta medida toma en donsideracién, especialmente,

la circunstacia de los segmentos radialmente cortos.
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Un ejemplo de realizacidn conveniente adicional
de una polea péra correas segun el invento lo indica ade-

més la reivindicacién 6. En este caso se pueden realizar

| 4e -manera especialmente sencille las medidas destacadas en

relacidén con la reivindicacién 5.

Otras configuraciones convenimtes del objetc del
invento se puéden desprender de las siguientes reivindica-
clones subordinadas 7 a 10. | '

A continuvacién se explica detalladamente, con
ayuda del dibujo, un ejemplo de realizaciéh del objeto del
invento mostrando:

| ﬁa figura 1, un alzado lateral de una poles para
correas que estéd seccionada en una mitad;

la figufa 2, una vista en ls direccién del eje
de giro de la polea para correas, en un plano de corte ra-
dial II-II;

la figura 3, otra vista en seccidén en la direc-
cibén del eje de giro, a saber, en el plano ITI-IIT;

la figura 4, una representacién esquemdtica de
fuerzas que durgnte el ajuste actilan sobre un elemento sus-
tentador; y

la figura 5, una vista en perspectiva de un ele-
mento sustentador individual con el par de fuerzas de vuel~
co efectivo,

Segiin las figuras 1 a 3, una polea 1 para correas
esté constituida por dos discos 2 y 3 dispuestos a cierta
distancla entre si y soportados sobre un eje 4 comin que,
eventualmente, es accionado por la correspondiente méquina.
El disco 3 estéd unido de manera solidaria en giro a un tu-

bo-4rbol 5 que, mediante un muelle o una chaveta 6, esté
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vés del disco 2. Sobre la rosca exterior 7 se puede enros-

I ‘ear, ‘de forma limitada a través de un anillo de seguridad -

acoplado de forma solidaria en giro al eje 4. El tubo-arbol

5 se extiende con un saliente con roscado exterior 7 s tra-

' 22, una tuerca tensora 8. El anillo de seguridad 22 asegu-
ra la tuerca tensora, em su posicidén suelta, contrs caida.
El disco 3 tiene on su lado interior ranuras de
guia 9 de curso radial (véase figura 3), mientras quse-el
disco 2 tiene en su lado interior ranuras de guia 10 de
curso espiral (Véase figura 2), que empiezan cerca de su
perifaia exterior'y se extienden hasta el centro, es decir,
hasta el tubo-arbol 5, Entre los discos 2 y 3 estén dispuesH
tos elementos sustentadores 1% en forma de segmentos de ani-
1lo circular asimétricos (véanse figuras 2 y 3), a saber,
en forma de anillo de circulo, que en sus lados frontales
presentan espigas 1l y 12. En uno de los lados frontales
estén dispuestas dos espigas 11, a cierta distancia entre
si, que encajan en las ranuras radiales O del disco 3, :
mientras que en el otro lado frontal estéd dispuesta una so-
la espiga 12 que encaja en una de las ranuras de guia 10 en
forma de espiral. El didmetro de trabajo definido por la
totglidad de los segnentos 1% esté seﬁalédb con el mimero
14, fuede variarse gracias a que, después de aflojar la
tuerca 8, se gira el disco 2 de forma relativa respecto al
disco 3, ylos ségmentos gon obligados, uniforme mente, a un
movimiento radial a lo largoe de las ranuras de guia 9 a tra-
vés de la espiga 12 que sigue el curso de la ranura de guia
10 en forma de espiral. Una vez ajustado un nuevo didmetro de
trabajo 14, se vuelve a apre;ar la tuerca 8, de modo que los

segmentos quedan sujetos y asegurados en cuanto a su posi-’
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cién entre los dos discos. , ' 3

Ia figura 2 es una vista en planta sobre el lado
interior del disco 2, siendo apreciables claramente la for-
ma de los segmentos 13 y la situacién de las espigas 12.
Cada segmento 13 tiene una zona posterior 16 que esité cur-
vada en forma de arco de c¢irculo, encontréndose el centro
de este arco de circulo, en la posicién extrema interior de
los segmentos, en el eje longitudinal, sefialado con 15, del
arbol 4 y, con ello, del eje de giro del disco 1. De esta
manera, la totalidad de los segmentos 13 define con sus zo-
nag posteriores 16 una periferia de anillo circular. Sin’
embargo, en la posicibén mostrada en la figura 2 existen en-
tre los diversos segmentos espacios intermedios en la di-
reccién periférica. La curvatura del arco de las zonas pos-
teriores corresponde al didmetro de trabajo menor, es decir
& una posicién en la que todos los segmentos se adosan con
sﬁa ladog delanteros 17 radialmente interiores y también
curvados, contra la periferia exterior del tubo-érbol 5..
Las zonas posteriores 16 j los lados delanteros 17 estén
gituados por lo tanto sobre circulos concéntricos éuyo
centro es el eje de giro 15 de los discos.

En la figura 3 se puede apreciar claramente la
forma asimétrica de los segmentos 13. Cada segmehto 13 tie-
ne, en esta representacidn, la forma de un segmento de ani-
llo ecircular agimétrico, con una diagonal larga D1l y otra
diagonal mé&s corta D2. Tal como se puede apreciar en la fi-
gura 3 con ayuda del segmento 13 dibujado de forma que no
tiene trazos, el segmenta tiene una extensién radial que
corresponde aproximadamente al ancho de la zona posterior

16. Su diagonal més corta D2 discurre aproximsdamente en la
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un éngulo pequefio, por ejemplo de %0°. Ta diagonal larga

| durante el ajuste, actiian sobre cada segmento, a saber, en

Gireccién de un plano radial R definido por la ranura de
guia radisl 9 asociada, es decir que podria estar inclina-

do también hacia uno u otro lado del plano radial formando

Dl en cambio esté inclinada formando un éngulo <L y cruza el
plano radial R, de modo que en su prolongacién -~ en sl di-
bujo - pasa por la derecha junto al eje de giro de la poleal
El éngnlo de cruce d,de la diagonal larga Dl es en este ca-|
so mayor que el angulo de crucet(l, que forma una perpendicy
larﬂNf a la tangente con el plano radial R, tendida en el
punto de interseccién del plano radial R con la ranura de
guia 10 en forma de espiral (lo queaqi significa lo mismo
que el lugar de la espiga 12). El &ngulo de cruce podria
ascender en ciertas circunstancias incluso a 60° o més.

-En la figura 4 pueden apreciarse las fuerzas que,

vista en planta sobre el lado frontal que lleva las espigas
12. En la representacidén a la izquierda se intenta girar en
el sentido de las agujas del reloj (flecha 18) el disco su-
perior 2, no representado, con sus ranuras 10 en forma de
espiral. El disco 2 con las ranuras radiales 9 retiene en
este caso el segmento contra giro simultédneo. Debido a ello
ataca en la espiga, provocado por el rozamiento'de la misma;
una fuerza Fsl que estéd dirigida en sentido perpendicular a
la tangente tendida a la ranura de guia 10 en forma de es-
piral y que tiende a empujar el segmento haciadentro. Al
mismo tiempo actiia en la espiga 12 - ya que el segmento es
retenido por la ramura de guia radiai 9 del disco 3 - una
fuerza FS2 que se forma a partir de la fuerza de giro del

disco 2 y el rozamiento de la espiga 12 en la ranura de
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guia 10, a ssber, en direccién tangencial, referido a la ranura de
guia 10. De estas dos fuerzas resulta una fuerza FS Resl’z,

que discurre de forma inclinada. En las dos espigas 11, si-
tuadas en el lado frontsl inferior del segmento, y que en-
cajan'en la ranura de guia radisl 11, resulta en cada‘caso.
una fuerza de retencidn FRI en gentido perpendicula;'fespeg
to al radio, y una fuerza de retencidn FRe de direccién rg-
diasl que conducen a una fuerza resultante r Resl,z. Puesto
que el sistema permanece todavia, de momento, inmévil, FS
3331,2 Yy FR Resl,z son de magnitud idéntica pero tiemen sen
tido opuesto. Por razones de sencillez, FR R°°1,2 88 ha
trasladado al centro de la linea de unién entre las espigas
11. De esta manera se forms un par de fuerzas, resultante
de sendas fuerzas que atacan en el lado frontal del segmen-
to, que tilende, en su direccidn de accign, a volear 31 seg-
mento. Sin embargo, dado que la diagonal més larga D1 del
segmento discurre aproximadamente en la direccidén de este
par de fuerzas y, de esta manera, existe la mayor longitud
de apoyo del segmento en esta dirgccién, ge actda claramen-'
te en contra del momento de vuelco generado por el par de
fuerzss. Es clerto que en la préctica se ha mostrado que
la posicién y el valor del par de fuerzas responsable del
vuelco se ven influenciados todavia insignificantemente por
las circunstancias reales de rozamiento, que pueden variar
con respecto a las circunstancias de rozamiento tomadas co-
mo base de forma tedrica; sin embargo, la carga de vyuelco mis
pronunciada se presenta en el plano en el que discurre tam-
bién la diagonal més larga D1. -

Unas circunstancias inversas se presentan si el
disco superior 3 es hecho girar en contra del sentido de

lag agujas del reloj (flecha 19) para ajustar un diémetro dg




10

18

20

28

30

~diasgonal larga Dl. Por tanto, también en este caso se actia

.ciada al segmento 13, asl como el par de fuerzas efectivo

-12-

trabajo mayor (imagen derecha en la figura 5). El par de

fuerzas Fg 3883,4 ¥ Fg ResB,A, responsable del vuelcq, es-
té4 invertido en cuanto a su direccidén de efecto con respec-
to a la imagen izquierda.VSin'embargo se encuentra a su vez|

aproximademente en el plano en el que discurre tambiér la

en contra del wvueleo conlla superficie de apoyo mayor posi-
ble.vFS Resl,z no es de la misma magnitué que Fg Res5’4, lo
cual, gin embargo, no tiene importacia en este contexto.

En la figura 5 se puede apreciar la forma de un
segmento 13 en una representécién mayor. Al mismo tiempo se
puede épreciar la coordinacién espacial de la ranura de guii

10 en forma de espiral y de la ranura de gﬁia radial 9 aso-

Fg Re53’4. Lag dos espigas 11, destinadas a encajar en la
ranura de guia radial 9, y existentes en el lado frontal
inferior del segmento 13 estan alineadas - dado que la dia-
gonal ﬁés corta D2 discurre aproximadamente en sentido ré—.
dial -~ en la direccidn de esta diagonal D2. La espiga 12
que esta prevista en el lado frontal superior y destinada

a encajar en la ramura de guia 10 en forma de espiral, es-
té4 situada en el segmento 13 representado aproximadamente
por encima del centro de la linea de unidn entre las espi-
gas 11l. Sin embargo, esta posicién es puramente casual, ya
que la posicidén radial de las éspigas 12 se dirige por el
curso de la correspondiente ramira de guia 10 en forma de
espiral. Las flechas con los indices (2) (3) indican las di
recciones de giro relativas de los discos 2, 3. La zona
posterior 16 del segmento 13 puede estar provista de un re-

cubrimiento, o capa, 20 eléstico y activo respecto a rToza-
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~ 13-

miento, con el fin de que alli se pueda establecer una bue-
na unidén por friccién a la correa o cinta de gufa pasada
alrededor de la polea., El recubrimiento 20 puede estar co-
locado, naturalmente, también alrededor de toda la periferis
del segmento 13, con excepcidén de los dos lados frontales.

A pesar de la poca extensién radial de los cegmen
tos 13, que conduce a un didmetro de trabajo minimo favora-
ble, se actiia en contra del vuelco graciss a la posicién de
las diasgonales largas de los segmentos, de tal manera que
se puede lograr un ajuste muy fino y uniforme de los segmen
tos. Naturalmente seria posible también utilizar en lugar &
dos espigas 11 varias espigas que encajan en la ranura ra-
dial 9. Sin embargo, tedéricamente serfa también suficiente
utilizar sélo una espiga 1l que, entonces, deberia eétar
configurado eventualmente de tal manera que evite con segu-
ridad un giro del segmento con respecto a la ranura de guia
radial. .

En resumen, la Patente de Invencién que se soli-
cita deberd recaer sobre las siguientes: -

RETVINDICACIONES

1.~ Polea para correas, con didmetro de trabajo
vapiable, especialmente polea motriz para la correa de un
dispositive aslimentador de hilo en méquinas textiles, pre-
feriblemente tricotosas, constituida por dos discos coaxia-
les que pueden girar relativamente uno respecto al otro, y
de los que uno presenta una ranura de guia radial y el otro
al menos una ranura de guia en forma de espiral, y por ele-
mentos sustentadores con una forma a modo de segmentos que,
con sus lados frontales, pueden aprisionarse entre los dis-

cos, en diferentes posiciones radiales que, en cada caso con
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sug zonas posteriores situadas al exterior, definen junta-

mente una linea poligonal similar a un circulo, y que con

- unos sallentes encajan de tal manera en las ranuras de guia

de ambos discos que, en.caso de giro relative de los discos

y variando el correspondiente didmetro de circﬁlo,isoa deé-
plazables en sentido radial, caracterizada porgue cada ele-
mento sustentador (13) - mirando en la direccidn del eje
(15) de giro de la polea - tiene la forma de un segmento
asimétrico, preferiblemente de un segmento de anilio circu-
lar, con una diagonal més larga (D1) y otra diagonal'més
corta (D2), y porque la diagonal mas larga (D1) pasa junto
al eje de giro de 1la polea en una prolongacidn a cisTta
distancia por el mismo lado que una perpendicular a una
tangente (T) a la ranura de guia (10) en forma de espiral,
en la zona del elemento sustentador (13%).

2.~ Polea para correas seguun la :eivindicacién 1,
caracterizada porque la disgonal mis corta (D2) se encuen-
tra aproximadamente en sentido radial respecto al eje de

giro de la polea, y la diagonal més larga (D1) cruza un

‘plano radial (R), definido por la ranura de guia (9) radial

perteneciente al elemento sustentador (13), formando un &n-
gulo («), aproximadamente igual o mayor que el éngﬁlo G{l)
con el que, enAel punto de engrane del saliente (12) en la
ranura de guia (10) en forma de espiral, una perpendiculér

(NT) a la tangente (T) a la ramura de guia cruza el plano

| radial (R).

3.~ Polea para corress segin las reivindicaciones
1 o 2, caracterizada porque en cada ranura de guia (10) en-
cajan las espigas (12) de dos segmentos contiguos (13) en

cuyos lados‘frontales estdn dispuestas las espigas (12) en
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diferentes posiciones radiales.

~ 4.~ Polea para correas segin una cualquiera de
lag reivindicaciones 1 a 3, caracterizada porque cada seg-
mento (13) tiene - excepto en sus lados- frontales. - una ca-
pa eléstica y activa respecto a la friceidn.,

5.~ Poleas para correas segun una cualquiera de
lag reivindicaciones 1 a 4, caracterizada por unavcapa (20)
eldstica y activa respecto a la friccién en la zona poste-
rior (16) de cada segmento (13).

' 6.~ Polea para correas segin la reivindicacién 5,
caracterizada porque en cada ranura de guia (10) gxcajan
las espigas (12) de dos segmentos contiguos (13), en cuyos
lados frontales estén dispuestas las espigas (12) en dife-
rentes posiciones radiales.

7.- Polea para correas segun cualquiera de las
reivindicaciones 1 a 6, caracterizada porque la extensién
de cada segmento (13) ~ mirando en la direccién radisl - es
aproximsdamente igual al ancho de la zona posterior (16).

8.~ Polea para correas ségﬁn una cualquiera de
lag reivindicaciones 1 & 7, caracterizada porque cada seg~
mento (13) - excepto en sus lados frontales - tiene una ca-
pa elastica y activa respecto a la friceién.

| ‘9.- Polea para correas segun una cualquiera de
las reivindicaciones 1 a 7, caracterizada por una capa (20)
eldstica y activa respecto a la friccién en la zona poste-
rior (16) de cada segmento (13).

' 10.- Se reivindica por dltimo como objeto sobre el
que ha de recaer la Patente de Invencidén que se solicita:

POLEA PARA CORREAS, CON DIAMETRO DE TRABAJO VARIABLE,
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- 16-

Todo conforme queda.descrito y reivindicado en la
presente memoria descriptiva que consta de dieciseis pagi-
nas mecanografiadas y dibujos que se acompafian.

Madrid 24 de octubre de 1979 .
BERNARDO UNGRIA -

DD
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ESCALA Z%ﬁIABLE
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