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SE DA INVENCION
Campo de la invención!

la presente invención ee refiere a los aparatos p¿ 
ra la fabricación de bandas ds cierre de cremallera que in« 

5* cluye una cinta de soporte tejida a la plana y un elemento
de acoplamiento helicoidal incorporado en la cinta de sopor­
te por tejeduría a lo largo de un borde longitudinal de la 
cinta. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

'■Técnica, anterior!

10. Los aparatos conocidos para la producción de ten-
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dos de cierre de cremallera del tipo arriba daaorito suelen 
coarrendar un telar sin lansadera tal como un telar de aguja 
pera tejer usa cinta de soporte y un conjunto de rotor aso­
ciado operativamente con el telar para suministrar un aonofi 

5m lamento y un hilo de refuerso, incluyendo el conjunto de ro­
tor un nendril que se extiende a lo largo de un borde longi­
tudinal de una cinta que se foros* y junto a la línea de 
ajuste de la cinta* El conjunto de rotor arrolla el ronofiJg 
liento alrededor del Mandril y del hilo de refuerce aliménta­

l o *  do a lo largo del mismo, formando de esta manera el elemento
de aooplaaiento helicoidal rsforsado con el hilo de refuerso 
a aedida que se incorporan por tejeduría en la cinta al que­
dar entrelasadoe con loe hiloe de trama insertados por los 
portatrames del telar.

15. gl conjunto de rotor comprende una carcasa» una
rueda o rotor susceptible de rotación en la carcasa y dotado 
de un agujero descentrado axial atravesado por el mcnofila- 
mento» y un Arbol busco alrededor del cual la rueda es sus­
ceptible de rotación y a través del cual se suministra el hi 

20. lo de refuerso desde una bobina sobre al Arbol* estando fija
do el mandril al árbol* Dado que durante el funcionamiento 
del aparato la rueda gira a fin de girar el aonofil amento en 
un movimiento orbitanta alrededor del Arbol» el árbol flota 
en la miada y se mantiene sin susceptibilidad de rotaolóa b<5 
lo por el mandril que coopera con el elemento de acoplamien­
to helicoidal arrollado alrededor del mismo e incorporado

23
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por tejeduría en la cinta de soporte. Por lo tanto» el árbol 
es susceptible de sufrir tirones y girar sobre su propio eje 
debido principalmente al contacto fricciona! con la rueda ro 
tatlva y a vibraciones transmitidas del mandril alrededor 

5. del cual se produce la acción de arrollamiento del oonofila-
aento. Sales movimientos del árbol a su ves amplifican los 
movimientos vibratorios del mandril» que ae agudizan cada 
vez máa a medida que la rueda gira a mayores velocidades. Es 
te estado ba conducido a inconvenientes en el sentido de que 

10. el mcnofilamento que se arrolla puede quedar conformado de
forma irregular y los hilos de trama que se introducen tien­
den a quedar flojos en el borde de la cinta. Además, los por 
tatramas que se mueven en vaivén a través del mandril para 
insertar los hilos de trama pueden chocar con el mandril en 

15* su vibración, con lo que el mandril puede romperse o doblar­
se. — — • — — — — — — — — —

Para resolver tales problemas» se ha concebido un 
aparato para fabricar bandas de cierre de cremallera te jidas 
a la plana» seg&i se da á conocer en una patente anterior 

20. del solicitante» teniendo el aparato un mandril que se man­
tiene fijo en todo momento respecto del bastidor del aparato.

Un problema encontrado con el aparato convencional 
es que, dado que el mandril se extiende oblicuamente respec­
to de los hilos de urdimbre de la cinta de soporte» el mono- 

25. filamento está sometido a una tensión variable a medida que



m  desplwa hacia y futra da loa hilos da urdimbre mientras 
gira alrededor del mandril. SI ocaofilaaento bajo tensión 
fluotuanta tiende a arrollarse en espiras irregulares con c& 
besas de acoplamiento engrandecidas desplasa&as fuera de su 
posición» dando como resultado una pobre calidad y mal fun­
cionamiento da los cierres de cremallera. - - - -----

Cuando ae ha de utilisar una bobina relativamente 
grande del hilo de refuerao» el conjunto de rotor ha de es­
tar situado lejos de los hilos de urdimbre de modo que la ba, 
bina no interfiera con los hilos de urdimbre. Con une tal 
disposición» no obstante» mientras se mueve alrededor del 
mandril al monofllamento forma un fegulo mayor respecto de 
los hilos ds urdimbre que formaría da otra forma con. el re­
sultado de que el monofllamento se suministrará bajo una ten 
si&i más variable y los bramos ds los elementos de acopla­
miento formados quedarán inclinados respecto de los hilos de 
urdimbre. -

RBstijgsN m  u  m m m

Según xa presente invención, unos medios igualado­
res de tensión están montados sobra unos medios de arrolla­
miento de monofllamento y responden a la operación de estos 
últimos para guiar un monofllamento para que gire en un recaí 
rrido orbitmnte subeteneialoente cónico alrededor de un man­
dril, el cual está descentrado con un recorrido circular que 
el nwnftf1\1 at|qt|Tfcn está obligado a seguir por los medios de



arrollamiento del aonofilamento y que está situado más pr&¡¿ 
ato a los hilos de urdimbre que se han de tejer en la cinta 
de soporte que los medios de arrollamiento del monofilaman- 
to. Con una tal disposición, la longitud del mcwofilamento 

5» entre los caedlos de arrollamiento del monofilamento y una
parte del mandril alrededor de la cual se arrolla el monofi- 
lamento es substanoialmente constante en todo momento, con 
Xo que se mantiene el monofilamento bajo una tenelfo subetan 
cialaente uniforme mientras gira en el recorrido orbitante 

10» subatancialaentQ cónico» - - - - - ----- - — • . . .

Oía finalidad de la presente invención cb propor­
cionar un aparato para la fabricación de bandas de cierre de 
cremallera tejidas a la plana, teniendo el aparato unos me­
dica para igualar la tensión del monofilaaento mientras gira 

15» alrededor del mandril»

Otra finalidad de la presente invención es propor­
cionar un aparato para la fabricación de bandas de oierre de 
cremallera tejidas a la plana que tienen un elemento de aco­
plamiento helicoidal conformado según un grado de perfección 

20» predeterminado» -

Otras muchas ventajas, características y finalida­
des adicionales de la presente invención se harán manifies­
tas a los técnicos en la materia al hacer referencia a la 
descripción detallada y a los planos anexos en los que se da

25* a título de ilustración una realización estructural preferí-



da que incorpora loa principios do la presento invención» -

brsvb nmcBxmw pb..mjaam

la Figura 1 es una vista en planta y parcialmente 
en sección transversal de un aparato con un igualador de ten 
eión construido de acuerdo con la presente invención}---

la Figura 2 es una vista en aleado frontal con po£ 
tes en sección transversal del aparato ilustrado en la Figu­
ra 1}

la Figura 3 os una vista en sección transversal 
por la línea ZIX-III de la Figura 1, ilustrando una posición 
de un par de Óaboloe para retener inmóvil un árbol flotante 
respecto de una carcasa;

las Figures 4 a 7 son vistas que ilustran sucesi­
vas posiciones relativas de un agujar t» da salida de aonofila 
■ente y un disco de guía en el igualador de tensión} -----

la Figura 8, que aparece con la Figura 1» es una 
vista en perspectiva esquemática de peticiones sucesivas de 
un recorrido orbitante cónico de un aonofilawentoj - -----

la figura 9» es una vista en perspectiva explosio­
nada da m  igualador de tensión aegón otra realisación; y -

las Figuras 10 a 13 inclusive son vistas en aleado



frontal ooqusaétioos del igualador de tensión de la Figura 
9» y <$*& ilustran posiciones relativas sucesivas de un agu& 
ro de salida de monofilaoento y un disco áe guía en el igua­
lador ds tensión* -

DESCRIPCION DETALLABA
> , 1

loo principios de la presente invención con partí-
-s '

culanaente útiles cuando se realizan en un aparato tal como 
se ¿lustra en la Figura 1, señalado de modo general por la 
referencia 11*

El aparato 11 comprende un telar 12 do aguja de 
construcción conocida para producir una cinta 13 de soporte 
de cierre de cremallera continua y estrecha» couprentliendo 
esencialmente el telar 12 una pluralidad de liaos 14 para 
formar caladas elevando y bajando selectivamente los hilos 
15 de urdimbre» un introductor 16 de trama que lleva un por- 
tatramas 17 para insertar un hilo 18 de trama a través de 
las caladas de urdimbre, una aguja 19 do lengüeta suscepti­
ble de movimiento en vaivén en la dirección de la urdimbre 
a lo largo do un primer borde longitudinal de la cinta 13 p¿ 
ra recoger y tejer el hilo 18 de trama llevado por el portar* 
tramas 17 a fin de formar un orillo 20 de cinta a lo largo 
de dicho borde longitudinal de cinta» y un peine 21 para 
ajustar el hilo 18 de trama en la línea 22 de ajuste do la 
cinta 13*-
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El aparato 11 do Xa Figura 1 incluyo además un cao 
junto £3 da rotor arrollador dlspuaotú a lo largo da la calg 
da da urdisfcre para suministrar un monofilaaento 24 y un hi­
lo 25 da refuarao y para arrollar el acnofilanento 24 en un 

3, recorrido orbitanta cónico a fin de ocnforaar el aonofilamen
to 24 m  un elemento 26 de acoplamiento helicoidal para que­
dar dispuesto a lo largo del borde de la cinta ale jado del 
orillo 20* B1 aonofilaaanto 24 aa do material plástico y tig 
na ua pluralidad de partes aplastólas ensanchadas 27 aspar­

lo, ciadas a intervalos predeterminados a lo largo del ciaao»
formándose dichas partes 27» por ejemplo, por astaíqpado* U» 
partes aplastadas ensanchadas 27 permiten que se dcble el sao 
nofilaaento 84 fácilmente en toles partos cuando se arrolla 
el monofilaaento 24 y las partea aplastadas ensanchadas 27 

3̂# alternas funcionan como oábesas 28 de acoplamiento del ele-
i  ■*

mentó 2fi#--------------*-*****-’* * -**

Si conjunto 23 de rotor arrollador sorprende on 
naral una base horiscntal 29, un por de carcasas primera y 
segunda 30, 31 espaciólas una de otra y que se extienden ha- 

20# ola arriba de la bese 29, un par de ruedas primera y segun­
da 32, 33 montadas rotativamente en las carcasas primera y 
segunda 30, 3 1, respectivamente, y un par de caequillos flo­
tantes 34, 35, estando montadas las ruedas 38, 33 o« «isceg 
tibllidad &• rotación alrededor de los caequillos 34, 35,

23. reactivamente, las ruedas 38, 33 tienen dentados periféri­
cos 37 que engranen con y son inpulsados por unas ruedas den



todas 38 (sélo se ilustra una en la Figura 3} dispuestas res 
pectivamento en la carcasa 30» 31 y montadas sobre un árbol 
tactor 3$ que está conectado s m  motor eléctrico apropiado 
(no ilustrado).

las ruedas 32» 33 tienen un par de agujeros 40, 41 • 
respectivamente» que están alineados axialmente u&o con otro 
y están situados descentradamente respecto del cosquillo 34» 
y un par de guías 42» 43» respectivamente» que están posicio 
nadas respectivamente junto o los agujeros 40» 41« **•-*-«-

El caequillo 34 incluye una carcasa 44 que tiene 
una hendidura vertical 48 quo es extiende a través de la ola 
ma* Sal como se ilustra mejor en la Figura 3» un seguidor 46 
de leva está dispuesto deslisantemente en la hendidura vorti 
cal 48 y tiene un agujero oblongo vertical 47 atravesado por 
el hilo 28 de refherso» El seguidor 46 de leva tiene un par 
de émbolos suporlor o inferior 48» 49 dirigidos en sentidos 
opuestos y susceptibles de movimiento en un recorrido diame* 
tral a través de la rueda 32 cuando el seguidor 46 de leva 
se mueve en vaivén en la hendidura 48* la carcasa 30 tiene 
una abertura circular 80 concéntrica con la rueda 32» y un 
por do alojamientos superior e inferior 81» 82 diamotralmen* 
te opuestos que se abren en la abertura circular 90 y que e& 
tán situados radialmeate hacia afuera de la obertura circu­
lar 80 y en el recorrido del movimiento de los émbolos 48»
49 para recibirlos» respectivamente* El seguidor 46 de leva 
tiene un rodillo 83 dispuesto hacia abajo del agujero oblon-
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go 47 y recibido m  una ranura 54 da leva diepuoota descen­
tradamente en una cara 55 de la rueda 32,

Cuando la rueda 32 gira, la guía 42 deoplaaa el no 
nofilaoento en una Órbita circular por el borde de la carca* 

5„ ea 30 que delimita la abertura circular 50, tetando inÉerse£
talo dicho recorrido orbltente por el recorrido de movimien­
to de loe ¿abalo* 43, 49* A medida que la guía 42 rebasa en 
su órbita un punto que está espaciado engularmente en 90» de 
«ribos alojamientos 50, 51 (Figura 3)» el secador 4$ de leva 

10* está sub* taño talmente an la posición media de su ostrera y
los émbolos 43, 49 están dispuestos parcialmente en loe alo­
jamientos 31, 32, reapeo ticamente, y cooperan con la carcasa 
30, da modo que el caequillo flotante 34 queda inmóvil res­
pecto de la carcasa 30» Suponiendo que la rueda 32 gira en el 

13* sentido contrario al de las agujas del reloj en la Figura 3,
ouando la gvfr- 42 se acerca al alojamiento inferior 52, se 
baca que el seguidor 46 de leva suba, introduciéndoos el ém­
bolo 48 superior en el alojamiento superior 51 y retirfodoee 
el émbolo inferior 49 del alojamiento inferior 52* La rotar 

20. cióla continuada de la rueda 32 introduce el émbolo superior
48 totalmente en el alojamiento superior 51 y  retrae el énbg, 
lo inferior 49 de la Órbita circular del agujero 40, con lo 
que la gula 42 rebasa el émbolo inferior retraído 49* En es­
te momento, el caequillo flotante 34 está mantenido fijamen— 

23, te respecto de la oaroasa 30 por «1 áatoolo superior 48. A mg, 
<<14* que la rueda 32 sigua girando en el sentido contrario
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al da los agujas del reloj, baja el seguidor 46 de leva retí, 
rondo de esta forma el émbolo superior 43 del alojamiento qg 
perior 51 e Introduciendo el émbolo inferior 49 en el aloja­
miento Inferior 52» Así# se permite que la guía 42 rebase el 

5* émbolo superior 43 y cruce el recorrido de movimiento del sg
guldor 46 de leva# y al mismo tiempo, el émbolo inferior 49 
mantiene el cosquillo flotante 34 inmóvil respecto de la ea£ 
casa 30* - -- -- -- -- -- -- -- -- -- - —— • - - - -

'  * ^

Con una tal disposición, el caequillo flotante 34 
10* está mantenido fijamente respecto de la carcasa 3Qpor medio 

dol émbolo superior 43, el émbolo inferior 49, o ambos, en 
su cooperación con la carcasa 30 dondequiera que la guía 42 
se encuentre en su recorrido rotativo* - -- -- -- -- --

las Figuras 1 y 2 ilustran además una bobina 36 pg 
15* ra el hilo 25 de rofuorso, soportado rotativamente, m  los

caequillos 34, 35* Ib brazo 57 de guía del hilo de refuerzo 
(Figura 2) está fijado al cosquillo 34 y se extiende por en­
cima de la bobina 36» EX brazo 57 de guío tiene un par de 
ojales 53, 59 a través de los que se surte el hilo 25 da re- 

20* fuerzo de la bobina 36* A medida que se descarga el hilo 25 
de refuerzo, atraviesa un agujero axial 60 del cosquillo 34 
que se extiende o través de la hendidura 45* - -- -- -- -

Oh igualador 61 de tensión del aonofilamento está 
montado sobre el conjunto 23 de rotor arrollador* El iguala- 

25* dor 61 de tensión del nonofilamento comprende un disco 62 de
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guía fijado en relacióta descentrada a un extraño saliente 
del caequillo flotante 34 por un tomillo 63 de fijación. £1 
dleoo 62 de guía eetá oanpuesto de un per de places anulares 
64» 65 unidas por un tomillo 66* Xas placas anulares 64» 65 

5* definan conjuntaaante una remas, circular periférica 67 de 
guía en la que un aro 63 de guia está dispuesto eco oueoept£ 
laxidad ds rotación para rotación de nodo concéntrico respeo 
to de las placas anulares 64» 65» estando el aro 63 de guia 
aubetancialnente de fanaa paralela respecto de la rueda 32* 

10* SI aro 63 de guia tiene una hendidura arqueada 69 (Figuras 4
a 7) para al paso del aonofilaaento 24 a Hedida que sale del 
agujero 40 de salida de la rueda 32. -

tto braso 70 está fijado a la ruada 32 para rota­
ción con la «Lena alrededor del caequillo 34» teniendo el 

15* braso 70 una hendidura radial 71 de guía. SI ero 68 de guía
tiene una clavija 72 que sobresale axialaanta en Id hendidu­
ra 71 de guia para noviniento desligante longitudinalmente 
reapeeto de la Hiena. Así el aro 68 de guía es susceptible 
de rotación alrededor del disco 62 de guia en respuesta a la 

20» revolución del braso 70 con la rueda 32» deapXaffibdoee la
clavija 72 en vaivén en la hendidura 71 de guía. - - - - - -

Sal cono se ilustra en las Figuras 1 y 2» la placa 
m * 64 soporta un soporte 73 de aandril sobre el que está 
sentado un oeadril 74 que se extiende en un ángulo reapeo to 

25. de los bilos 15 ds urdinhre y al eje geocaátrico de los cae­
quillos flotantes 34* 35. El aandril 74 incluye una aguja 79
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que está sidrataaciolmente en paralelo y que está diopueeta 
en estrecha proximidad a la cinta 13 de Deporto que oe tejo» 
extendióudoao la aguja 75 oda allá do la línea 22 de ajuste 
de la cinta 13 de soporto* Se arrolla el monofilamento 24 

5* alrededor de la aguja 75 del mandril 74 para formar el ele­
mento 26 de acoplamiento helicoidal a medida que el oonofila 
mentó 24 gira alrededor del mandril 74. - —  - - - - -

£1 disco 62 do guía tiene un agujero 76 coaxial 
con el agujero 60 del caequillo flotante 34» y el soporte 73 

10* de mandril tiene un ojal 77* A medida que sale elidió 25 de 
rofuorso, atraviesa el agujero 60» el agujero 76 y luego el 
ojal 77 para alimentarse por el mandril 74 hacia la aguja 75 
del mandril» donde se arrolla el monofilamento 24 alrededor 
de la aguja 75 y el hilo 25 de refUerso* - - - - - - - - - -

12* cuando la rueda 32 y el aro 63 de guía están en la
posición ilustrada en la figura 1* qua correspondo a la pool 
eión de la Figura 4» una parte del monofilamento 24 que se 
extiende entre el agujero 40 de salida y la rueda 32 y la 
aguja 75 del mandril 74 está situada más alejada de los hl- 

20. los 15 de urdimbre* y tiene una longitud igual a & más b (Fi 
gura 8), donde & es igual a la distancia entre el agujero 40 
de salida y un punto más próximo de la hendidura arqueada 
69» y b CB igual a la distancia entro dicho punto de la hen­
didura arqueada 69 y la aguja 75 del mandril 74* En este mo- 

25* mentó* el monofilamento 24 está situado en el centro de la 
hendidura arqueada 69 (Figura 4)*
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Al producirse el nravlxaiaoto angular antihorario de 
la rueda 3? en 45® según se ilustra en la Figura 5» el aro 
68 de guía se nueve angulartaente en nás de 45® por la clavi­
ja 72 guiada en su awviaiento por un recorrido arqueado por 

5. la hendidura 71 de guía. El mcnofilanento 24 ahora está asen 
todo contra un primer extremo de la hendidura arqueada 69 
que está mis pr&clno al agujero 40 de salida, la longitud de 
una porte del oonofilaaento 24 que se extiende entra. el agu­
jero 40 de salida y la aguja 75 se la suma de £ * & {Figura 

10» 8)« que es subetanoialraente igual a la auca & + £*_ La lgualg
cidn de la longitud del oonofilanento 24 incluso en ¿aferen­
tes posiciones del aiaiao en un recorrido arbitonte substsn- 
oialaente cónico alrededor del aandrll 74 se logra por el b& 
cho de que si bien la distancia & os menor que la distancia 

15. &» la distancia g es mayor que la distancia & por la difereji
ola qpe existe entre los distancias ¿ y &. - -- -- -- --

«»<i

Pe modo parecido* ol continuar el movimiento angu­
lar en 45® de la rueda 32 a la posición de la Figura 5* se 
hace que el aro 68 de guía gire alrededor del disco 62 de 

20* fp»*g a una posición en la que la hendidura arqueada 69 está 
posioionoda diaontralmeate opuesta a su posioiób inicial 
ilústrala en la Figura 4 y en la que el acnofilaraento 24 es­
tá situado en el oentro de la hendidura arqueada 69» El mono 
f ilanento 24 ahora tiene una parte que se extiende en la Ion 

29» gltud SL* t (Figura 8)* que sigue siendo wlntanoialmente 
igual a la longitud de fe ♦ £ por la razón arriba descrita.



Habiéndose desplazado la rueda 32 angularmente en 
sentido contrario al de las'agujas &»1 reloj en otroa 45 a 
tal coa» m  ilustra en la Figura 7» el aro 69 de guía ha gi­
rado en laonoe de 45a a la posición ilustrada, en la que el 
aewoíllameato 24 está asentada contra el otro extras® de la 
hendidura arqueada 69 que ahora está oda próxima al agujero 
40 de calida de la rueda 32* la longitud de una parte* del no 
nofiXqmeata 24 que se extiende desde el agujero 40 salida 
& la aguja ?3 es igual que la oum g + & (Figura B), que ce 
oubstoncialaente igual a la longitud compuesta de ̂  y b. - -

Caneiguicntenente, mientras la rueda 32 gira para 
hacer girar el menof ilamento 24 en un recorrido oircular des 
crito por ol agujero 40 de salida» el aro 68 de guía permite 
que el amofilanento 24 gira en isi recorrido orbitanto ouba- 
tanelalnente cínico alrededor del mandril 74 en relación de& 
centrada respecto de dicho recorrido circular» estando situg. 
do el recorrido orbitanto cónico más próximo a loe hiloo 15 
de urdimbre que el conjunto 23 de rotor arrollador* Sota di& 
posición os ventajosa en ol sentido de que el conjunto 23 de 
rotor arrollador puede estar situado alejado de los hilos 15 
de urdimbre a íin de admitir una bobina relativamente grande 
en el mies»» y al míeme tiempo se puede hacer que el monofi» 
lamento 24 sea susceptible de rotación en un recorrido orbi- 
tante substancialmente cóhiae ceras de los hilos 15 de urüig 
bro. -

la longitud de una porte del mcno&lamento 24 que



89 extiende entre el agujero 40 de solida de la rueda 38 y 
la aguja 73 dsl aaa&ril 74 ee mantiene sUbetsnoialmente con& 
tanta en todo momento oon independencia de las posiciones 
que el momofUamonto 84 adopta mientras gira en el recorrido 

3» orbi tente cónico alrededor del mandril 74* Por lo tanto, el
monofllaaento 84 está tensado segfo un grado cubetsmjialoea- 
te constante durante su movimiento tocia y desde los Míos 
13 de urdimbre mientras gira en el recorrido orbitm$eo5nieo.

La Figura 9 ilustra un Igualador 80 de tensión del 
10* aonofllsmento construido de acuerdo con otra realización* El

igualador 60 de tensión del oonofilaaento ocqprendé una car- 
oasa 81 soportada oon susceptibilidad de rotación en un cae­
quillo flotante 83 mantenido fijo respecto de una carcasa 84 
de un conjunto de rotor arrollador (no ilustrado) y una rué** 

13* da dentada 88 dispuesta en la carcasa 81 y fijada al oasqui- 
Uo flotante 83* tha rueda dentada intermedia 83 está dis­
puesta en la carcasa 81 y está retenida en engrane con la 
rueda dentada 88 impulsada por la misma* La ruada dentada in 
temedla 83 está montada oon susceptibilidad de rotación por 

80* un tomillo 66 a un árbol 87 fijado a una rueda 88 soportada 
oon susceptibilidad de rotación alrededor del caequillo flo­
tante 83 y dentro de la carcasa 84* La rueda 88 tiene un agu 
jero 89 de salida a través do la que se saca un monofilamen- 
to 90 (Figuras 10 a 13)* - - - - - - - - - - - - - - - - - -

23, Uta rueda dentada 91 de guía está montada con sus-

-  16 -
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ceptibilidad de rotación en la cercana 81 y está retenida en 
engrane con la rueda dentada intermedia 83 o impulsada por 
la misma» teniendo la rueda dentada 91 de guía una hendidura 
arqueada 92 de guia para el paso del aonomamento. se dea» 

3* carga un hilo de refuerce (no ilustrado) a través de un agu­
jero axial 93 del caequillo 83 y un agujero axial 94 de la 
rueda dentada 82*

La longitud de una parte del aonofilanonto 90 que 
se extiende entre el agujero 89 de salida y la aguja del aa& 

10* dril es subataneiálmente constante» por lo tanto la tensión 
de aquella parte del zoonofilamento 90 queda cubatssnc talmente 
igualada en todo nooento mientras gira en un recorrido orbi- 
tanta aubetaaoialmente cónico alrededor dd mandril* a causa 
de las posiciones relativas cambiantes entre el agujero 89 

15* de salida y la hendidura arqueada 92 de guia al producirse 
el movimiento rotativo de la rueda dentada 91 de gofa oegdn 
se ilustra en las Figuras 10 a 13* ~

Si bien pueden sugerirse distintas modificaciones 
de menor alcance por los técnicos en la materia» debe quedar 

20* entendido que se deBea reoliaar dentro del alcance de la por­
tento que esta se merece» toda realiaación que rasonable y 
debidamente caiga dentro del alcance de esta contribución a 
3a técnica*

& los efectos consiguientes se declaran de novedad
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y propiedad para BapaHa* su» territorios y plcusae de soberao 
nfa, las reivindicaciones que siguen. - -- -- -- -- --
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ESI V I N D I C A C I O N E S

1*- Perfeccionamientos en los aparatos para la fa­
bricación de bandos de cierre de cremallera, que incluyen 
una cinta de soporte tejida a la plana y un elemento de acó* 

5* pia&icnto helicoidal incorporado por tejeduría en la cinta
de soporte a lo largo de un borde longitudinal de la misma, 
caracterisaáos porque, comprendiendo el aparatos « o w •

(a) unos medico para tejer la cinta de soporto 
a partir de hilos de urdimbre y trama?

10» (b) un mandril que se extiende en un ángulo
respecto de los hilos de urdimbre?

(o) unos medios para arrollar un mcnoíilaaonto 
alrededor de dicho mandril para formar ol elemento de acoplg 
miento helicoidal, que luego se incorpora por tejeduría en 

19* la cinta de soporte por el hilo de trama? el aparato compren
de tasíbidn*

(d) unos medios que responden al funcionamien­
to de dichos medios arrolladores para igualar subetaneialmen 
te la tensión del aonofilamento mientras gira en un recorrí- 

20* do orbltante subo tañe ialaente cónico alrededor de dicho man­
dril.

2*- Perfeccionamientos segdn la reivindicación 1,
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oaraoterisados porque dicho© sodios arrolladores comprenden 
una carcasa y una rueda acatada con susceptibilidad de rota­
ción en dicha carcasa y dotada de una primera guía para 
guiar el aonofí lamento a fin de que gire en un primer reco- 

3* rrido circular» c«aprendiendo dichos medios igualadores una 
placa circular relacionada operativamente con dicha rueda e 
iepulseda per la oiam para rotación oon la misma» y dotada 
de una segunda guía para guiar «1 aonofilaaento en <m Begun- 
do recorrido circular que está descentrado respecto do dicho 

10» primer recorrido circular*

3*— Perfeccionamientos seg&i la reivindicación 2» 
carao torteados porque dichos medios arrobadores comprenden 
además un cosquillo flotante mantenido fijamente respecto do 
dicha carcasa y alrededor del cual dicha rueda es éuscepti- 

15» ble de rotación» comprendiendo además dichos medios igualado
res un disco ds guía fijado a dicho caequillo flotante en z$ 
loción descentrada respecto del míeos y dotado de una hendi­
dura circular periférica de guía» cromprsmdiando dicha placa 
circular un aro dispuesto con susceptibilidad de rotación en 

20* iiidia hendidura circular periférica de ptfni

4*- Perfeccionamientos según la reivindicación. 3» 
oaraoterisadoe porque dichos medios igualadores comprenden 
además un braso fijado a dicha rueda y dotado de una ben&idg 
ra redial de guía» teniendo dicho aro una clavija alojada 

23* desliaantecaonte en dicha hendidura de guía* - -- -- -- -



3.- ?orf0ccionaiaicntoa segdn la reivindicación 3» 
caractorisadoB porque dicho mandril está soportado por dicho 
disco de guía.

Perfeccionamientos segón la reivindicación 3, 
earaeteriaadca porque dicha segunda gala comprende una hendi, 
dura arqueada en dicho aro# para el poso del mcnofilamonto a 
través de la misos.

7. » Perfeccionamientos segán la reivindicación 2» 
caracteriaodoo porque dichos medios arrollodoreo ooispronden 
además un cosquillo flotante mantenido fijamente respecto de 
dicha carcasa y alrededor del cual dicha rueda es susceptible 
de rotación, comprendiendo además dichas medios igualadores 
una primera rueda dentada fijada concéntricamente a dicho 
caequillo flotante, una segunda rueda montada rotativamente 
m  dicha rueda y relacionada para su accionamiento con dicha 
primera rueda dentada# comprendiendo dicha placa circular 
una tercera rueda dentada en engrane con dicha segunda rueda 
dentada e impulsada por la misma. -

8. - Perfeccionamientos segón la reivindicación 7# 
caracterizados porque dicha segunda guía comprendo una henáyL 
dura arqueada en dicha tercera rueda dentada# para el paso 
del rnonofílamento a través de la misma. -

9. -» "PERFECCIQ2JAE1EÍÍ203 EN LOS APABA2GS PARA LA 
BEICACIOH BE BAHDA3 DE CIERHE DE CRESAfiHSBA".
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Sodo ello conformo se Adscrito y reivindica en la 
presento memoria qto consta de veintidós hojas, foliadas y 
mecanografiadas por una sola de siae cares* y de cinco lámi­
nas de dibujos que Xa ilustran*

maf»
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YOSHIDA KOGYO K.K.



HOJA 1 (5 HOJAS)

:IG. 1

MADRID 2 tj 0CTJ979



YOSHIDA KOGYG K.K. HOJA  ̂ (* m.nx)



YOSHIDA KOGYO K.K. HOJA 4 (5 HOJAS)



YOSHIDA KOGrYO K.K HOJA 5 (5 HOJAS)



YOSHIDA KOGYO K.K. HOJA 2 (5 HOJAS)

FIG. 2

FIG. 3
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