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La presente invencifn se refiere a accionadores de vdlvula y tie-
ne una aplicacién espeéifica a los accianadcrgs de v&lvula, operados
por motor, que son capaces de abrir y cerrar la v&lvula con elevada
velocidad.

Antes de la presents ihveacidn, los accibnadores de vAlwula, ope- i
rados por motor eran capaces de una operacidn a velocidad elta, o Eién
eran capaces de un gjuste preciso-en cuanto a las posiciones de apeptu-
re y cierre de la vdlwula, pero no tenian ambas caracter{sticas., St ss
deseaba tensr una operacién de glta velodldad, requerifs que fuera nece-
saria sacrificar el sjuste de precisién de las posiciones de aperturas
y cierre de la vAlvula; y viceversa, al desearse un ajuste preciso de
las posiciones abierts y cerrada de la vdlwula, se.tendriaz que szerifi-
car la velocidad opératiVa.

La presente invencifn permite un funcionamiento a alta velegi-
dad vy a.pesar de esto hace posible un ajuste precisc de la posicién
abierta y cerrada de la vélvula. )

Otro objeto de la presente invencifn es suministrar un accionacor
para vdlwula, sencilleo y a la vez efectivo, que sea operable tanto ma-
nualmente como en el mo@g»mctorizada,»para proporcionar no solamente
una operacién precisa sinc a la vez veloz de la vllvula entre la posi-
cidn abierta y cerrada.

La presente invencién proporciona igualmente un elemento mejo-

‘rado para pre-determinar la posicién abierta y cerrada de la vélwula,

elementos que son sjustebles en el sitio de la instalacién, para per-
mitir la colocacién alternativa del accionador de vdlwvula en cuanto a
la propia vAlvula, de manera gue este accionacdor puede montarse en di-
ferentes orientaciones para acomodar las limitacionss ffsicas de espa-
cio, gue podrian intervenir durante el procedimiento de la instalacién.

Afn otro chjeto de la presente invencifin es suministrar un con-
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trol mejorado para el sccionador impulsado por motor que detenga sl mo-
tor con precisifn, cuando la torsién necesaria para operar el acclona—
dor de vélvula, supsre un limite determinado.

Més especificaments proves la presente invencidn un dispositivo
de control mejorado, ejustable parz colocar la torsién liﬁite, para
lz mpertura de la vdlvula independientemente dél ajuste limite de la
torsién deétinado.para cerrar la vélvula,

M4s especf{ficamente se porporclona mediante la presente ihven—
un accionado; de vllvyula que incorpora un ensamble de engrane plane-
tario en donde el motor de trensmisifin sst& acoplado a una de las trena-
misiones del ensamble del engrane planetario, a trevés de un acopla—

miento mejorado de una sola via y en donde un operador manual estd u-

_ nido a otra transmisifn del ensamhle del engrane planetario, a través

de una conexidn de gusano y pifién, por lo cual se superan con raplcez
y precisifn las fuerzas de inercia splicadas al ensamble del engrans
planetario, para evitar un excesc de viaje cuando se interruépe alguna
transmisién,

Todos los objetos de la invencién se asstablecen en forma més
completa en pérrafos pogteriores y con referencia a los dibujos'anezn
xos, en los cuales:

Le figura I es una vista en perspectiva del accilonador de Vil
vhla, con los componentes de vélvula mostrados en linsas intarrqmpidas.

Le figura 2 es un corte verticel a través del asccionador de
v&lvula que se muestra en la figura I.

La figura 3 ss u; cote horizontal, a través del accionador de
vélvula, con partes fragmentadas, para ilustrar mds claramente su cons-
truccidn,

La figura 4 es una vista esquemética dsl tren de engranes incor-

porado en el accionador de vdlwula de acuerdo con la figura 1.

-
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La figura 5 es una vista en corte por el eje del engrane pla-
netario,

Le figura 6 es una vista despiezada en prespectiva de los ele-
mentos gque semestran en la figura 5, 7

La.figura 7 es una vista en corte tomada por la linea 7-7 de
la figura £, que musstra los engranes planetarios.

La figura 8 es una vista en seccidn tomada por la linea 8- de
la figura 5, gue nuestra el componente del accionador de resorte del
acoplamiento de yna sola via, .2l engrane solar del planetario.

La figura 9 es una vista en corte tomada por la linea 9-9 de
ls figura 5 que muestra el rotor, los rodillos de zapata y de freno
del scoplemientc de una sola via,

La figura I0 es una vista en corte tomada por la lfnea I0-Z0
de la figura 5, que muestra la placa de entreda del acoplemiento de u~
na sola via. ’

La figura II es una vista en corte tgmadas por la linea de cor-
te irregular II-II de la figurd S, que muestra la relacién entre la
placa de entrada y los rodillos de frenc.

Las figuras I2 y.I3, son vistas similares de la figura II, que .
muestran respectivamente la inter-amccidn de los rodillos de freno, en-
tre la zapata y el rotor cuando se acciona la placa de entrada en dire-
égipnes opuestas y en taso de una tentativa de rotacién retro-alimen-
tadore de la flecha solar planataria.

La figura I4 es una vista fregmentaria en corte, tomada por la
lfinea I4=I4 de la figura 3, que muestra él elementa explorador de tor-
sién de la presente invencién. '

La figura I5 es una vista de planta del mecanismo que ss muestra
eﬁ la figura I4, con el elemento superior separade y porciones frag-
mentadas, para ilustrar més claramente su construccién, y.

La figura I6 es una vista en elevacién por el lado derecho de
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la estructura que se muestra en la figura I4.

l.a modalidad ilustrada de la invencién esté adaptadé para actu-
ar sgbre una vélvula mariposa, tal y como ss musstra en lineas inte- .
rrumpidas en la figura I. Esta vdlvula incluye una envoltura en linea
21, que tiene un .elemento de vélvula mariposa 22 montado para hacer
un movimiento pivotante, mediante un tallo 23, entre uns posicién_abiarJ
ta paralelas al sje de la envoltura de vdlvula 2I, y una posicién cerra-
da transversal al ﬁiSmo. La envoltura de v8lvula 2I esté adaptédé pe~
ra montarse en un conducto de flujo y forma parte del mismo, Asf, el mo-
vimiento completo de la vdlwula entre la posicitn abisrta y cerrada, se
efectda mediante una rotacidn de 90 grados del tallc o véstago de vél-
vulas 23, La envoltura 25 del accionador tiene una tapa con un ciarre
ds motor 26, y un volante 27 para la operacifn manual. En la figurs
I, el véstagc de vAlvula 28, esté dispuesto verticalmente, Sin embargo,
de acuerdo con la invencidn, la envoltura de vélvula 2I, puede colocar-
se con el véstago de vAlvula en cualquier posicidn angular alrededar
del eje del conducto de flujo y la envoltura del accionador 25 pueae
situarse selectivamente en diferentes posiciones angularss alrsdedor
del eje del véstago de vélvula. . ) .

Como muestra en la figura 2, el sccionador de vAlwula consta
de una serie de engranes dispuestos sn un tren de engranes, para girar
el véetago de vilvula 23, en ambas direcciones, antre posiciones abienr-
tas y cerradas, ya sea por un motor 3I o mediante el volante 27 acopla-
do a un gusano 32.

De acuerdo con la invencidn, gl tren de engranses del accionador
de vélvula incluye un ensamble de engranajes planetarios 33, El vés~
tago de vAlvula 23, est4 acoplado al ensamble de engranajes planstarics
a tréves de un engranaje liberador de torsidn 34, El volante 27 esté
acoplados al ensamble de engrenes planstarios a través del gusano 32, Y

el motor 31 estd acoplado al ‘ensamble a travéds de uﬁ-dispositivo aco—~

-4~
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plador de unaso;a via 35, Asi, el motor 3I y el volante 27 pueden ime
pulsar alternadamente sl vdstago de vllvula 23. Un ensamble interrup-
tor de programa 36, estd acoplado al véstago de vdlvula 23, para per—
mitir un control del proceso, responsive a la posicidn angular del vés-
tago de vélvula, Similarmente esté acoplado un elemento fijador de li-
mite 38 al véstago de vélvula, para determinar mecénicamente las posi-
ciones limitadoras opuestas del véstago de vélvula.

El ensamble de engranes planetarios 33, se muestra de la ﬁanera
m4s clara en las figures 5 y 7, e incluye un engrane solar &I, un;en=’
grane anular interno 42, concéntrico gl engrane solar y unz parejla &e
éngranes planetarios 43, 43, dispusstos en posicidn intermedia, entﬁa
el engrane solar y el engrane.&nular, £l engrene solar 4I es impulsado
par una flecha solar 44, formada en el presente caso, de modo integra-
dq gl propioc engrane. El engrane enular internmo 42, es impulsado por
dientes externos 45, que formen un pifidn gque encaja con gl gusano'32.
Los engranes planetarics son impulsados por una horguilla 46, que tie-
ne un engrane impulsor planetafia 47, formado integralmente con ella
y que pusde girar sobre la flecha solar 44, El ensamble de los engranes
planetariocs opera de ung menera convencional, de manera gue cuando se
mantiena estacionarios cualduiera de sus tres accionamientos o trans-
misiones. los otros dos accicnamientos estén interconectados operati-

vémente., De esta manera se transmite una torsién a través del ensam-

ble de engranes planetarios, desde una de sus transmisiones a una se-

B

gunda transmisidén cuando‘se mentiene estacionaria la tercera transmie
sifn. . .

El tren gue va desde el véstago de vAlwula 23, al engrane impul-
sor planetario 47 sbarca un manguito 5I, que estd enchavetado sobre
el véstago de v8lvula 23, y que esth provisto con un engrane externo
52, coaxial al véstago de vélvula, El engrane extemos enéaja con el en-

samble limitador de torsidn 34, que incluye un primer pifi6n 53, un se-

=5
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gundo pifién 54, y elemento de detencidn 55, cque interconactes en forma
desprendible los dos pifiones. Este elemento de detencidn o retén se
oriente elédsticamente por las araendelas de resarte 56, que‘aprietan el
pitidn 53, pare que entrs en un contacto exial con el pifidn 54, para re-
tener la bola del reten S5 esn su posicién, Esta conexibn limitadora de
torsidn es efectiva pars interrumpir el tren cusndo ss suficiente la
diferenciel de la torsién, pars superar la orientaciin de las arante-
las elédsticas 55, y permitir la desconexiﬁn de la bola s& asienfo,
en el elemento de retén 55. El segundo pifién 54 encaja con el angrane
transmisor plenstario 47, tal y como se musstra en la figura 2. | ;

El volante 27 estd acoplado & la trensmisién anuler.4S; .segn
se muestra m&s claramente en la figura 3, La flecha del volants 27
lleva un engrane 6I que encaja con un engrane 62, presente en el yuserm,

El gusano 32 esté monado rotatoriemente en la envolture £5, narm
hacer un limitado ﬁovimiento axial reétingido por las arandelas glésti-
cas 63 y 64, en los sxtremos opuestaé del gusano. El gusano tiene un
surce circunferenciel 65, adyacente al engrane 62, en donde viajé uha
palance exploradora de torsidén 65, Como se describe mis adslante en
mayor detalle, el desplazamiento axial del gusano 32, pivotea-la palan-
ca 68, sobre su flecha 67, La rotacidn del volante 27 gira hacis el
gusano 32 y impulsa la transmisién anular 45, segln se muestra en la
figura 3. La conexidn de gusano y pifidn prpporciona por gl gusanc 32
y los dientes del pifién 45, permite la transmisién desds la rueda 27 &l
pifibn 45, pero resiste la transmisién en reversa del pifin 45 a la rue-
da 27. Cuando la transmisién 45 tiende a girar, noc provoca la rotacidn
del gusano 32, sino que desplaza sl gusano axialmente en contra de la

orientecidn de los resortes 63 o de los resortes 64, segln la dirsccidn

. rotatoris del ‘pifidh trensmispr 45,

El mecanismo explorador de torsidn ss muesbtra de la menera més cle-

ra en las figuraes I4 - I6, e incluyen una caje abierta para interrup-

P
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tores 7I, que aloja una pareja de interruptores de Ifmite 72- y 73,
respectivamente, E1 interruptor superior de limite 72, es un interrup-
tor limitador de la torsidn hacia adelante en tento que el interruptor
inferior 63, es un interruptc: limitaddor de torsién en reversa, La
flatha 67 esté montads pivotalmente en la caja 7I y lleva una horquilla.
en U 74, que estd fijada a la flecha de le manera indicada en 75. L&
horquilla 74, sostiene una pareja de tornillos de ajuste 76 y 77, EL.
tornillo de ajuste 76 colacarel 1imite de la torsién en adelante, en .
tanto que el tornillo de ajuste 77, ajusta el limite pars la torsién

en reversa. E1 ajuste séﬁlogra ajustande las ruedas 78 ¥y 79 , que coﬁ-
peran can los resortes de resﬁaldo 80 vy 8I. E1 tornillo 76 queda éncla-
do en un operador de interruptor para la torsifn en adelante 82, que es-

t4& montado pivotantemente sobre la flecha 67 y gue tiene una saliente

8 lengueta de operacién, que puede cooperar con el interruptor de tor-

sidm en adelante 72, El ajuste de la tuerca 78 hacs pivotar sl cpera-
dor de interruptor 82 presente sobre la flecha 67, a fin de pré—deten—
minar el desplazamiento piQotante requerido para actuar sobre el inte—
rruptor 72. Similarmente estd anclado el tornillo 77, en un operador
dé inter:gptor 83, pilvoteado sobre la flecha 67 ¥ que tiene una'salien-
te proyectada. La saliente del operador 83, coopera con &l interruptor

73, para determinar la sensibilidad de la torsién en reversa, La rueda

79 aquta la posicién pivotante del operador 83, Preferiblemente tie-

nen las ruedas de ajuste 78 y 79 un ‘tornillo ds fijacién ascciado a ca-
da rueda para trabar esta rueds en la posiéiﬁn ajustada,

De la descripeién anterior es aparente qﬁe cuando se desplaza
la rueda de guseno 32 a la izquierda en la figura 3, para comprimir el
resorte 63, la flecha 67 pivotea segln las manecillas del reloj, para
desplazar también pivotantemente la horquilla 74, en sentido horario.
La conexifn a través del tornillo 76 eFeétaa un desplazamiento corres-

pondiente del operador 82, para actuear sobre el interruptor limitador
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de la torsién en adslante 72. Cuando se desplaza el gusano axialmen-
te a la derscha en la figura 2, para comprimir el resorts 64, sl movi-
miento pivotante dextrdgiro de la flecha 67, actfa sobre el intsrrup—
tor limitador de la torsién en reversa 73.

El motor 31 estéd acopleds al ensamble planetario 33, a través
del elemento scoplador de une sola via 25, Segln se muestra sn las
figuras 2 yﬁa, el motor 3I estéd acoplado al acoplamiento 35, a través
de los engranes reductores de velocidad 87, 88 y 89, impulsados qu‘el
engrane de salide 90 del motor. El engrans final 89 presente en el tren,
entra en contacto con los dientes periféricos externos de la placg de
entrada 92, dsl acoplamiento 35, La placa de entrada 92 estd montads
sobre el extremo libre superior de la flecha solar 44, para pfcporcio—
nar entre aﬁbas una conexldén impulsora de movimiento perdido, Fara’
tal efecto estd dotada la flecha 33 con unas aletas opuestas 94 (véen«»
s¢ las figuras 6, I0 y II]; que estan dobladas angularmente al interior,
tal y como se indica en la posicién adyacents al extremo libre de la
fischa 44, Las aletas angulares 94, entran en un arificio en forma de
D, 95, p:ﬁcticado*ﬁq el centro de la placa elimentadora 92, Como se
muestra en la figura I0,.la pleca 92 puede girar asi levemente en cual-
quier direccién, antes de que la placa accione a la Tlscha 44, para
asi proporcionér entre sstas piezas una conexién de movimiento perdido.
Ea posicifn adyacents a la placa 92, estd montado rigidamente un rotor
96, sobre la flecha 44, graclas a la presencia de un orificio en D 57,
que da cabida a las aleéas opuestas 93 de la flecha suministrada adya-
cente & las aletas dobladas en éngulo 54, Ds esta maneré se logra una
conexidn rigida entre el rotor 96, yAla flecha 44.

Como sé musstrq}én la figura 9, sl rotor 96 cuenta con unos re-
cortes descentrados 98, 98, en sus lados diagonalmente opuestos, y ca-
da cual proporciona una rampa 99, transversal al sje radial dsl rotor.

Seglin se muestra en la figura 9, las muescas 98 se encuentren ambas des~
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centradas a la izquierda del eje radial R del rotor, de manera que
praoporcionan un extreme estrecho I00 hacia la izgquierda del eje ra-
dial R del rotor en la figura 9, El extremo opuesto de la rampa ee més
ancho en sentido radiél. Espaciado en 90 grados de las rampas 99, €l

rotor estd provisto con pasajes agrandados o aberturas I0I, I0I. E1

‘rotor se retiene en contra de la placa de entrada 52, por una placs

de retencldn I04, gue estd afianzada a la placa de entrada 92, por tér-
nillos de atravesamiento I0S y los espaciadores 106, que pasan a tra-
vés de las aberturas agrandadas I0I y que se enrogscan dentro de la pla—
ca de entrada 92, segln se ﬁuastra en la figura IO, Debido =& la_doné—
xién de movimiento perdido, suministrada por las aletas angulares 94

y la ranura en B, 95, y por el firme gjuste de la aleta 94 y la renu-
ra en D, 97, el rotor 96 y la flecha 44, puede girar respectoka la pla—-
ca de entrada 92, en la medida o grado provisto por ¢l movimiento.
perdido. El rotor es cirSunscrito por une zapaba cilindrica I08, ancla-
da dentrg del bastidor 25, ccncéntrico ala flecha a4, E1 rotorﬁpuede
girar dentro de la zapata 108, cqando es impulsador por la placa ds
entrada 92.

De acuerdo con 1§'invenci6n, se inmoviliza el rotor 96 dentro __
de la zapatz I08, cuando se detiens la placa de entrada 92, Para este
fin, seglin se muestra en la figura 9, ée montan unos rodillos en los
recortes 98 con un difmetro suficiente para proporcicnar una holgura
entre el rodillo y la zapata cuando este rodillo se encuentre sobre €l
eje radiel R del rotor en el extremo ancho de la rampa 59, El rodillo
superior lleva un rpdillo de freno delantero I0Y y al rodillo inferior
estd adjudicado un rpdillo de freno en reversa II0. Los extremos del
rodillo se sostienen rotetoriamente en ranuras arqueadas 112 y 113, pre-
sentes en la placa de entrada v la placa de retencisn, respectivaments,
Segln mejor se ve en las figuras 8 y I0, las ranuras II2 y II3, se ex-

tienden ambes a la derecha desde el eje radial R de la flecha 44, Un
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acclonador de resorte 114, cubre la distancia entre los rodillos I02

y 110, vy se apoya en su parte centrel .contra la flecha 44, para empu-
Jjar ambos rodillos hacila sl extrsmo de las. ranuras IXI2 y II3, que co-
inciden con el eje radial A de la flscha 44, segdn se musstra en la fi-
gura 8:; Esta construccifn proporciona un acopiamiento de una sala via
que permite que la placa de entrada 92 impulse la flecha 44, en edelen-
te o en reversa cuando se toma el movimliento perdido. Sin embargo, cuan-
do es estacicnafia la placa 52, la rotacién de la flecha 44, es dete-
nida pa el contacto de uno ds los rodillas contra el extremo estrécho
de la rempa, a fin de trabar el rotor 96, con la zapata 108 e imbeﬁir
la rotacidﬁ del rotor 96 y por consiguiente, de lg flecha 44,

Durante el funcionamiento, heciendo por ejemplo referencia a lss
figuras B y 13, cuando es energizado el motor 3I para impulsar en sde-
lante la placa de entrada 92, (segdn las manecillas del reloj), la ro-
tacifn en adelante de la placa de entrads, seglin se muestra en la figue
ra 8, desplaza el rodillo del freno en adelante I09 a la derscha y li-
bera el rodillo de freno en reversa II0, para su desplazamiento a la
dzquierda bajo la influencia del acclonador da:rescrta II4, Como se in-
dica en la figural3d, el wovimientd a la derscha del rodillo de freno -
en adelants I09 provoca su viaje hacia abﬁjo por la rempa delantera 99,
en direccién al extremo ancho y empuja para que el rodillo en reversa
IIb vaya subiendo por la rampa en reversa 99, en dirsccifén al extremo
I00, El rodillo en reversa. 110, tendsrfa a bloguear sl movimiento en-
contrasentido a la rotacién de las manecillas del reloj, del rotor 95,
en la zppats I08. Sin ambargu; en.vista de que al terminarse sl movi-
miento perdido, la placa impumsora 92 acciona directamente la flecha
de salida del aqbplamiantc (es decir la fiecha sclar 44 del ensamble
planetario 33), gn sentido segln las manscillas del reloj, el rotor 96
gira en sentich horario en adelante, lo cual es permitido per el rodi-

llo de freno en reversa I1IC.

~I0~
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tienen una tendencia a quedarse en la posicién de la figura 9. La rote- |

=]l

Cuando la placa de entrada 92 es impulsada en direccién-al re-
vés, segln se muestra en las figuras 8 y I0, la rotacifn levégira de
la placa 92 imé@lsa el rodillo de frenc en reversa 110, a lg derecha,
y permits gue el rodillo de fpeno en adelants I09 se desplace hacia la
izquierda por =l accionador de resorte IIdf Seglin se muestra en la fi-
gura I2, estas funciones causan gue el rudillq de frenc éelanterﬂ 09
suba por la rampa QB frenn en adelante Sé, hacia- el extremo estrecho
I00 y el rodillo de freno en reversa II0 viaja hacia abajo por 13 ram-
pa 99 hacia el extremo grands, con la tendencim moresistirse a larrc-
tacifn en sentido horario del rotor 96, perc permitiendo & la vez la
vez la rotacién levégira o sea en contra-sentido & las maneciliaérael
reloj. Al final del movimiento perdido, la rotacidn en reversa conti-
nuada de la placa de entrada 92, hace girar la flecha de salida 44 dal
acoplamiento para girar el rotor 96, en direccidn al revés, en senhi-
do opuestoc a las manecillas del reloj, lo cuel es permitido, a pesar
del rodillo de freno en adelante I09, que es empujado hacia el extre-
mo sstreche I00 de su rampa, o

8in embargo, cuando no es impulsada la placa centrada 92, y es-
ta placa se retiene en wontra de un movimiente rotatgrio, ai-acopla—-~
miento de una sola via es efectiva para detener el movimiento rotatorio
dg la flecha solar 44. En este modo de operacién, si la flecha solar
44 trata de girar en adelante, segln las manecillas como se muestra en

la figura I2, con el movimiento perdido de la placa 92, los rodillos

cidn de 1z flecha 44, en un modo en adelante segdn las. manecillas,
desplaza a la rampa 99 debajo del rodillo de fremo en adelante I09,

de manera que el rodillo I0Y sube por la rampaﬁen direccidn al extre-
mo estrecho I0O0 pera entrar firmemente en contacto con la zapata JI08
Este contacto. firme del rud;llo.IDQ entre la.zapats IdB:y la rampa 99,

dnmovilize Ton toda’ eficacia el’rotor 96, en contra de’ un mowimiento
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ulterior, para asi frenar o trabar la rotacidn de la flecha 44, hasta
el momento en que sea impulsada la placa de entrada 92. '

Iguslmente, si se impulsa la flecha 44 en direccidn al revés .
con la placa 52 sstacionaria, el movimiento en contra sentido = las
manecillas del reloj del rotor 56, mueve a la rempa 99 debajo del ro-
dillo de freno en reversa 110, pera confinar el rodillo II0 entre la
zapata J08 y el extremo estrecho I00 de la rempa para frenar asi efec~
tivamente cualguisr rotacién adicional en reversa ds la flecha 44 y
del roctor 96. Esta accién frenadora permanece efectiva hasta que 1&
placa 92 sea impulsada ya sea en direccidn en adelants o en ré&érsa.

La transmisién directa, en linea, desde sl motor 3L, a travé§
del ensamble 93 gngranes planetarios 33 del véstago de vAlwula 23, per-

mite gue opere el véstago de vdlvule a una velocidad elevada, acords

con la capacidad del slemento ds vélvula mariposa 22, para abrir o

cerrar el pasaje provisto porenvoltura de vdlwula 2I. En caso de ré—
eistencia, que pusde estar ceusads por sjemplo por un blogueo dél mo—
vimiento de v&stago de v&lvula, la resistencia a la rotacién del Qésta—
go de v&lvula, se transmite hacia atrés como una contra~torsidn., Es-
ta torsidn es retro-alimentada & través del engranaje liberecor de |
torsifn 34, & la transmisién planetaria del ensamble de engranajes
planetarios, 8i la tﬁrsién de retro-alimentacidén es mayor que aguslla
due puede transmitirse por el acoplamiento liberador de torsién 34, el
acoplgmiento desenganchard e impediré la sabre—carga del véstago de
vAlwula, Ademés, antes de la activacién de la liberacién de torsidn,
se ‘transmite la torsién retro-slimentada més allé del engranaje libe-
rador de torsién 34, hacia la transmisién planetaria del ensemble de
engranes planstarios. La torsién alimentada otra vez a través de este
snsamble luego resistird la rotacidn de los engranse planetarios e im—
partiré une torsién mayor al engréne anular, que se retiene astaciona-

rio por el gusano, La torsifin aplicada al engrane anular, se ‘convierte

I




S

Io.

Is L 0

28,

~I3-

en un movimiento axial del gusano 32, en contra de lz orientacidn del
resorte 63, o del resorte 64. El movimiento es'éxplorado-por la palanca

exploradora 66 y ss convierte en una sefial interruptora eléctrica median-

‘te el interruptor 72 o 73, Esta sefial detendrd el motor trensmisor 3L.

y actuard sobre una alarma para indicar una funcién incorrecta o. simi~
lar. En viste de quelos peligros asociados con una funciédn incorrecta

de la vélvula, son diferentes en el modo ds abrir y cerrar, respectiva-

~mente, la presente invencidn permité que se actlen los interrybto:es

exploradores de torsiﬁp 72 ¥y 73 en diferentes niveles de la torsién de
retro-alimentacibn.

Los sensores.de torsidn también se utilizan para desactivar el
motor 3I, cuando la v&lvuls llega a su posicién totalmento abierte o
totalmente cerrada,. La presente invencidn permite.que se ajuste con pre-
cisifn v a través de la via mecénica la posicién totalmenterabiertary
totalﬁente cerrada, en condicidn adyacente a la vdlwula, .y permite el
ajuste de los lImites pre-fijados después deque la vélwule abandona la
fébrica y sg encuentra en el sitic de instalacidén.

El mecanismo 37 para determinar las posiciones limitadoras opues-
tas del elemento de v&lyule 22, se muestra de la manera mé&s clara en las
figuras 2, 3 y 4. Seglin se muestra, el mecanismo fijador de lImite 3%
incluye un engrane seguidor Ii?,'encajado'con gl engrane externo 52, La
rélacidn de engranaje gs tal que el engrane seguidor II7 ejecuta una re-
volucidn completa entre la posicidn abierta y cerrada, respectivas, del
véstago 23, El engrane seguidor II7 sostiene a una primera placa de re~
tencidn II8, que tiene una saliente dependiente 119, colocada en la mis-
ma. La saliente IIE,.coepera con un tope parado. I20, sobre una segunda
placa de tope I2I, que estd montado en posicién co-axisl respecto a la
primera placa de detencién II8, El seguidor II? y la primera pleca de
detencién II8, pueden girar libremente sobre la;flecha 122, sin embargo,

la segunda placa de tope I2I queda fijada en contra de una rotacidn so-
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bre la flecha gracias al extremo inferior de la flecha gque tiens una

forma cuadrada, segdn sz muestra en 123, Como ss indica sn la figura

2, la flecha I22 sa proyecta hacla abajo a través ds la envpltura 25,
la cual estéd provista con un buje rotatoric, pars permitir la rotacidn
de la flecha cuadrada I23, en su interior., La flecha cuadrada se coloca
rotatoriamente en la envoltura 25, mediants una palance de colocgpidn
I25, la cual queda anclada en forma ajustable dentro de la envoltufa,
por una conexifn de ranura srqueada y tornillo I26 y 127, respect;v&-
mente, o

El largo de la ranura arqueada I26 es suficiente para permitir
que el ajuste angular a su vez habilite las poéiciones limitadoras opues
tas de la vévula, segdn se determina por el contacto en adslante y en
reversa de la saliente II9, siendo ajustado el tope I20 en la medida
deseada. Por ejemplo, el largo de la ranurs pusde proporcionar un, e-
juste de 45 grados de la flecha I22, Esto permite un ajuste fino de la
posicién anguler qe la flecha I22, en un alcance de 45 grados. Un ajus-
te grusso de la flscha también es habilitado-por le construccidn ilus-
trada, Pare esta finalidad, se pueds desprender la palanca de ajuste
125, por completo del gftrama a escuadra de }a flecha, de maners gue
esta flscha puede girar por cualguiar ndmero ds intervaleos de 90 grados
después de lo cual la palanca 125, wuslve & entrar en contactoc con la
flecha, y se altera asi la posiciﬁn de tope por rotacidn de la flecha
I22, gue puede correshonder a un ajuste angular bésicamente maybf de
las posiciones de limits del véstago 23,

El tape mecénico provisto por la salients II9 y sl tope I20 ase~
gura la destencién del slementc de v&lvula precisamente en la posicidn
totalmente abierto y totalmente cerrada.

Este parc sxacto dei slemento de vAlvula dueda assgurado, pues-
to que sl contacfa de la saliente II9 con el tope I20 proporciona una

detencién mecénica del engrane exterior 52. El paro mecénico del engra-
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ne 52 es retro;alimentado a través del tren de engranes al ensgmble
planetarioc 33, en que es efectivo el dispositivo explorador ds torsién,
para desenergizar el motor 3I, La desenergizacifin del motor detiene a
la placa de entrada 92, y el acoplamiento de una éola via traba el sis-
tema en contra de un movimiento hacia atrés o rotacién ulterior. Tal

y como se muestra en las figuras 2 y 3, €l ensamble interruptor de pro-
grama 36 est4 ecoplado al véstage de vélvula 23 por un engrane dg pro-
grama 24, Los interruptores de programe incluyen'compcnentes que desac-
tivardn la alarma, cue de otra manerm se dispararia o se provocarié por
gl mecanismo explorador de torsién cuande el accicnador de vélvulsd es-
t& funcionandc normalments, para abrir y cerrar la vélvula,

Se ha hecha la destripcidn anterior en relacidn a la rotacién
de un elemento de vAlvula mariposa entre ung posicidn abierta vy ura
posicibn cerradé, con diferencia de 90 grados. La presente invenclén
es aplicable igualmente a otros tipos de vélwulas, incluyendo vélvulas
de compuerts, vélvulas de barril y simileres. Al acomodarse elrmécanis—
mo a diferentes tipos de v&lvula, se disefia el mecanismo de tope en la
fdbrica para proporciocnar una rotacién del véstago de vélvula u otro
accionador de vAlvuls, con la distancia angular deseada, enfpe la posi-
cién ebierta y cerrada. E1l engranaje librador de torsidn 34 puede ajus-
tarse en diferentes t@rsiones sdsbtituyendo o cambiando los slementos
He.;esorte 86 y similarmente ss capaz el mecanismo explorador de éor—
sifn a disefiarse pera diferentes torsiones por substitucidn de distin-
tos elementos de resorte 63 y 64 y ei ajuste de las ruedas 78 y 79,

Asf =l disefic bAsico del accionador ss capaz de utilizarse am-
pliamente sin cambiar fundamentalmentes la estructura de la unidad. La
transmisifn directa del motor al véstago de vélvula, permite un acci;-
namiento rédpido y pnsitiﬁo del véstago de vé;vula por el motor vy la
construccidn del presente invento asegura una detencidn pronta y pre-

cisa del vdstage de vAlwula segln los rsquerimientos especificados.
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posicipnes anteriormente indicedas son susceptibles de modificacionss de

detelle en cuanto no alteren su principio fundamental.
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REIVINDICACIONES

I. Perfeccionadores en accionadores ds véluulas operables por
motor y manualmente caracterizados porgue consta de un motor transmi-
sor reversible, un volante, un dispositivo de salida acoplado al ope-
redor de la vélvula para desplazar estéd dltima, un ensamble de engra-
nes planetarios con un dispositivo transmisor planetario, un disposi-
tivo transmisor anﬁlar y un dispositivo transmisor sglar, estandﬁ un
primer ejemplar de estos elementos transmisoras conectado &l motor, un
ssgundo de los elementos de transmisidn conectado al volante y 2l ter-
cero de estos elementos de traésmisiﬁn conectado al dispositivo de sa-
lide, un acaplamientn de una sola via, en la conexidn del motor, al.
primer elemento transmisor, slendo operativo el acoplamiento para
girar su dispositivo transmisor asociado en cualquier direccién mpdian—
te actuacidén del motor pares efectuar la rotacién del dispﬁsitivbvtrana-
misor en la direccidn correspondiente y para trabar este dispositivo

transmisor en contra de rotacidn, cuando no es accionado el mctor,

~ siendo operativa la conexidn de volaﬁte, para girar el segund disposi-

tivo transmisor en cualquier dirsccidn después de accicnarse el volen-
te en la direccifn cofgesponﬁiente y para?iﬁmoviliéér el dispositivo
de transmisién,'en contra de una rotacidn cuando es estacionarioc el
volante, ppr lo cual el ecionamiento selective ya sea del motor trans-
misor o del volante es efectivo para impulser el tercer elemento de
transmisién y por consiguiente el dispositivo de salids.

2. Perfeccionamientos éegdn la reivindicacién I, caracterizades
porque la conexidn de volante incluye un gusano acoplado al volante
y un pifion acoplado al segundo dispositive transmisor, un slemento que
monta el gusano para su desplazamiento axisl, en alejamiento de una

posicién central, y un dispositivo de resorte qus Grienta el gusano

hacia la posicidn central ds suerte que se desplaza el gusano en con-
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de la orientacién, en respuesta a la-aplicacién de una torsién por el
segundo dispositivo transmisor hacia el pifidn.

3. Perfeccionamientos segdn lea reivindicacidn 2, caracterizados
porque incluye una palanca exploracora de torsidn responsiva al despla-
zamiento del- gusano. pardé. loterrumpar la opsracidn del acciocnador,

4, Perfeccionamientos segln la reivindicacién 3, caracterizarios
porgue la palanca exploradora de torsidn estd montada sobre una flecha,
para hacer un desplazamiento pivotants con la flecha alredsdor dsl sjs
de la flecha, teniendo esta flecha una pareja de operadorss y interrup-
tores sobrspuestos, incluyendo sl acclonador un elemento separado pera
la exploracién de la torsidn en adelante y en reversa, y siendo cada u=
no de sstos interruptores fesponsivn al desplazamiento pivotante de
unc de los operadores.

5. Perfeccionaéientos segdn la reivindicacign 4, caracterizados
porgue incluye un dispositivo pera ajustar cada operador de interrup-
tor'sobre la flecha independientemante del otro, a fin de'permitir‘el
ajuste separado de la sensibilidad a la torsién de los interruptores,
pare la torsién en adelants y en reversa, respectivamente.

6. Perfeccionamigntos segdn la reivindicacién I, carecterizados
porque la conexién de salida al teccer dispositivo transmisor incluys
un engranaje librador de torsién operable cuando se aplica una torsidn
determinada, siendo efectivo el engranaje para interrumpir la operacidn
de la conexién del tercer dispositivo transmisor al dispositive de sali-
da del accionador.

7. Perfeccionamientos segin la reivindicacién I, caracterizados
porgue el dispositivo de salida incluye un engrane y un dispositivo i~
Jador de limite ascoplado al engrans para pre-determinar las posiciones
opuestas de 1limits del operador de vAlwula.

8, Pecrfeccionamientos segdn la reivindicacién 7,° caracterizados
porque el dispositivo fijador de limite incluye un engrene de limite

]88
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encajado con el engrans de salida, una flecha gue maonta rotatoriamente
el engrane de lIimite, un dispositiva de tope fijamente montads sobre
la flecha, una salients solre el engrane lImite adaptado para entrar
en contacto con el elemento de tope, en extremos opuestos de su movi-
miento pivotante scbre la flecha para limitaf la rotacién del engrane
1imite a una distancia angular pre-determinada.

9., Perfeccionamientos segtin la reivindicacién 8, caracterizados
porque incluyes un dispositivo para ajustar la posicién angular ce la
flecha vy qsi del dispositivo de tope, para permitir asf el ajuste de
la ubicacidn de las posiciones opuestas del limite por los extromos
de la distancia angular.

I0. Perfeccionamientos segdn la reivindicaciﬁn 9, caracterizados
porgue la flecha esté montada para hacer una rotacidn en pﬁsicidn adya=-
cente el operador de v&lvula, y el dispositivo de ajuste intluye una
palanca fijada a la flecha para anclarla en una posicién pre-determing-
da contra rotacién,

II. Perfeccionamientos segln la reivihdicaciﬁn 10, caractersza-
dos porque la palanca estd montada ajustablemente sobre la flecha, para
permitir la rofacidn d?.la flecha y el ajuste de la posicidn pre-deter-
minada. '

.12, Perfeccionamientos segfn la reivindicacién I, caracterizeades
porgque el acoplamizntc de una sola via incluye una placa de entrada
conectada al motor transmisor y una flecha de salida conectada al pri-
mer dispositivo de trensmisifm, una conexién impulsora entre la placa
de entrada y la flécha, un rotor impulsador por la flecha de salida y
gue tiene una pereja de recortes en su periferiam para formar rampas, u-
na zapata estacionaria que rodea al rotor, rodillos mcntados en los re-
cartes entre la zapata y la rampe, teniendo estos recortes un extremo
ancho de anchorradial mayor que los rodillos y un extremo estrecho cgn

un ancho radial menor que los rodillos mencionados, estando dispuestos

f
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‘xioneé de accionamiento entre dicha placa de entrada y el dicho rotor

e g

los extremocs estrechos de estos recortes , ambos sobre el mismo lado

de una linea imagineria dentro dsl rotor que pasa a través de los re-
cortes, en tanto gue los extremos anchos estén dispuestosscbre sobre

el lado opuesto de esta lines un dispositivo accionador de resorte que
pmpuja los rodillos hacie los extremos anchos de los dos recortes, y

un dispositivo que monta a los rodillos y que es operativo para supe-
rar la orientacifin del dispositivo acclonador de resorte, para uno

de los rodillos, cuando es impulsada la flecha por el dispositivu trans-
misor, colocéndose este rodillo entre la rampa y la zapata para blo-
guear la rotacidn del rotor en la direccidn del accionamlento por di-
cho medio transmisor, funcionando también dicho medio ds montaje-para
salvar la desviacién del citado rodillo cuando es accicnada la placa

de entrada en direccidén opuesta por dicho rotor acciocnador, acoplendose
gl citado rodillo entre diche rampa y dicha zapata pero permitiendo la
rotacién del rotor en dicha dirsccifn opuesta.

13, Perfeccionamisntos segdn la reivindicacién 12, caracteriza-
dos porgue el medic de montaje del rodillo comprende ranuras arguesdas
en dicha placa de entrada y medios de movimiento perdido en las cone-
para conseguir dicho d;;plaéamiento selectivo de los citados rodillos
tras la aplicacién de fuerze de accionamiento desde dicha placa de entrat
da y de dicha flecha de salida.

I4, Perfeccionamientos segdn la reivindicacidn 13, caracteriza-
dos porque dicha placa de entrada estd montada sobre dicha flecha de
salida con una conexién de accionamiento de movimients perdido y por-
que dicho rotor estd montado de forme fija sobre dicha flecha ce sali~’
ca.

1s. Eerfepcionamientos segfin la reivindicacién I4, caracteriza-
dos porque la cpnexién de accionamiento de movimiento perdide compren—

de una ranura en D en dicha plach de entrada y planos sngularmente dis-
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puestos sob?émdicﬁa flecha de salida que permite girar la ranura en D
con respecto a dicha flecha entes de accionar la misma.

16, Perfeccionamientos segfn la reivindicacién I2, caracteriza-
dos pargue dichos recortes sstén diagonalmente opuestos sobre dicha
rotor y dicha linea imaginaria a través de los citados cortes es eoin-
cidente con un eJje radial del mencionado rotor.

I7. Perfeccionamientos segln la reivindicacién 16, caracteriza-
dos porgue el dispositivo accionador sléstico, incluye un elemento de
muelle que se apoya contra el rodillo en sus extremos opuestos y e
se apoya cantra la flecha ée salida entre los extremos mencionadocs,

I8, Perfeccionamientos segdn la reivindicacién 12, caracteriza=-
dos porque la placa de sntrada tlene dientzs de engrane periféricos y
ia coneXidn haéia el motor transmisor incluye un engranéje derredﬁcciﬁn
entre él motor transmisor y los dientes de engrane periféricos.

I9. Peffeccimnamientns segln la relivindicacién I a I8, carante-
rizados porgue el acoplamiento de una sola via, contiene una placa -
de entrada y una flecha de salida, con una conexidn impulsora entee la
placa de entrada y la flecha, un rotor impulsads. por la flecha de éali—
da y gque tiene una pareja de recortes en su periferia, que forman ram—
pas, una zapata estacionariam, que rodea al rotor, rodillos montadas en
los recortes entre la zapata y la rampa, teniendp sstos recortes un ex-
tremo ancho de anth radial meyor gue 1los rodillos y un extremo estre-
cho de ancho radial menor que los rodillos, estando dispuestos los ex~

tremos estrechos de ambos recortes sobre el mismo lado de una Yfnea i-

maginaria, en el rotor, gue pasa a través de los recortes, en tanto que

los extremos enchos estén dispuestos ambos sobre elilado opuesto de di~
cha linea, un dispositiveo accionador con resorte, que empuje los rodi-
1los hacia los extremos anchos de los dos recortes, y un dispositivo

que monta a los rodillos operativo para superar la orientacién del dis-

positivo accionador de resorte para uno de los rodillos, cuando se im-
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pulsa la flscha independientemente de la placa impulsora, entrando en
un contacto gl primer rodills entre la rampa y la zapata para blogusar
la rotacién del rotor, en direccién de la trensmisién independients,

y siendo también operativo el dispositivo dé moptajé,.para superar la
orientaciﬁn del primer rodillo, cuando se impulsa la placa des entrads
en ia direccidn opussta por sl rotor tfsnsmisor, metidndose el primer
rodillo entre la rampe y la zapata, pero permitiendo la rotacidn del
rotor, en la dirscclén opuesta.

20. Perfeccionamientos segln la reivindicacién I9, carecterize-
dos porque los recortes estén dispuestos diagonalmenta en oposicidn,
la linea imaginaria coincide con el eje radial del rotor, los rodillcs
estén centrados sobre el eje por el accicnador ds rasorte, cuando es
inactivo el acoplamiento ¥ los rodillos se encuentran por los extre-
mos anchos de los recortes.

2T, Perfeccionamientos eBn accionadorss de vdlwulas operables
por motor y manualmente, tel y como queda sustancialmante descrito en
la presents memoria y en los dibujos adjuntos.,

Esta memoria consta de veintidos hojas escr;tas & méquina por

una sola cara.
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