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Bata invención se refiere a loa dispositivos eleg 
tromagnótioos de la clase que oompr̂ ide un primer miembro - 
de forma anular, un segundo miembro que tiene una superfi­
cie cilindrica presentada a una superficie cilindrica de di. 

5. cho primer miembro, nervios circunferenciales espaciados —  
axialmente sobre dicha superficie cilindrica del segundo —  
miembro, devanados portados por dicho segundo miembro y que, 
cuando son excitados, hacen que los nervios adyacentes adOR 
ten una polaridad magnátioa opuesta, definiendo dichos ner- 

10. vios caras polares, oaras polares complementarias definidas 
en dicha primera superficie cilindrica de dioho primer ndem 
bro, siendo la disposición tal que, cuando son excitados di 
ohos devanados, se desarrolle una fuerza entre las caras p¡o 
lares de los miembros respectivamente y se produzca el moví 

15. miento axial relativo de los miembros.
En. los dispositivos conocidos de la clase expues­

ta más arriba la práctica ha consistido en montar dicho pri 
mer miembro para moverse con vistas a asegurar que las done 
xiones de los devanados del segundo miembro no tengan que - 

20. acomodar el movimiento. Igualmente, dado que el primer miem 
bro no lleva devanados resulta generalmente de construcción 
más ligera y por lo tanto es menor su inercia mecánica.

El material del primer miembro ha sido utilizado 
para conducir el flujo magnótico entre las caras polares de 

25. finidas sobre el miembro y por lo tanto su espesor ha sido 
dictado en gran medida por la densidad de flujo admisible - 
en el material. Como consecuencia de ello el peso del miem­
bro y su influencia sobre la velocidad de funcionamiento —  
del dispositivo ha sido un factor importante.

30. EL objeto de la invención es proporcionar un dis-
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positivo da la olasa especificada bago una forma simple y - 
conveniente.

De acuerdo con la Invención un dispositivo de la 
olase especificada comprende un tercer miembro que tiene —

5. una superficie cilindrica presentada a la oira superficie - 
cilindrica de dicho primer miembro; siendo formado dicho —  
tercer miembro en material magnetizable y actuando para con 
ducir al menea parte del flujo magnético que pasa entre las 
caras polares definidas en dicho primer miembro.

10. Se van a describir ahora algunos ejemplos de dis­
positivos electromagnéticos do acuerdo con la invención, —  
con referenoia a loa dibujos qus se acompasa, en los que!

la figura 1 es un aleado de costado en sección'de 
parte de un dispositivo de acuerdo con la invención,

15* la figura 2 es una Vista similar a la figura 1
que muestra una primera modificación,

la figura 3 ea una vista similar a la figura 1 ̂  
que muestra una modificación adicional del dispositivo mota* 
trado en la figura 1,

20- la figura 4 es una vista similar a la figura 3 *-
que muestra una modificación del dispositivo mostrado en la 
figura 3,

la figura 5 es un alzado de costado en sección de 
parte de un dispositivo de acuerdo con la invención,

25. la figura ó es una vista similar a la figura 5 —
que muestra una modificación de la misma,

la figura 7 ea una vista similar a la figura 5 —  
qus muestra una modificación adicional del dispositivo mos­
trado en la figura 3#

30. la figura 0 es un alzado de costado en seooión —



del dispositivo completo que es una modificación del dispo­
sitivo mostrado en la figura 7}

las figuras 9t 10 y 11 muestran otro ejemplo del 
dispositivo y una modificación del mismo.

5. Con referencia a la figura 1 de los dibujos se —
muestra un dispositivo electromagnético que comprende un —  
primer miembro anular 10 que rodea a un segundo miembro 11. 
El miembro 11 es formado Mi material magnetizable y es gane 
raímente de forma cilindrica* la linea central mostrada en.

10* 12 se encuentra en realidad moho más a la derecha de lo ­
que se ha representado en la figura* En la superficie peri­
férica del miembro 11 se ha formado un par de reciuras helir 
coidales 13 que definen un par de nervios helicoidales 14̂  
En el ejemplo hay por consiguiente dos nervios helicoidales

15¿ aunque se comprenderá que podrían preverse cuatro ranur&á y 
por tanto cuatro nervios, las dos ranuras 13 reciben los-3e 
vanados 19 respectivamente y éstos están interconectados He 
tal modo que la dirección de flujo de la corriente en los:*' 
dos devanados tenga lugar en la dirección opuesta* En cense

20* cuencia# cuando no tiene lugar flujo de corriente los ner­
vios 14 adoptan una polaridad magnética opuesta*

El miembro 10 incluye un par de elementos bajo la 
forma de un par de nervios 16 que son de forma helicoidal y 
que son formados en material magnetizable, los nervios 14 y

29. 16 definen caras polares que son presentadas entre sí pero 
que están separadas una de otra en el estado desexcitado de 
los devanados. Cuando son exoitados los devanados se deaaí—  
rrolla una fuerza de atracción éntre las oaras polares y se 
gán se ha representado en la figura 1 de los dibujos el miem

30. bro 10 se desplazará hacia arriba.

3¡ .
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Un dispositivo similar ha sido descrito en la me­
moria de la patentd británica ns 1.504.873* En la figura 1 
de los dibujos de la patente antes citada el miembro movi­
ble junto con los nervios formados sobre la superficie in—  

5. tema del mismo son formados con el mismo material puesto - 
que las poroiones del miembro dispuesto entre los nervios - 
conducen él flujo magnático entre los nervios. El espesor - 
del material debe ser elegido por consiguiente teniendo pare 
senté la densidad del flujo y en consecuencia el miembro ..m¿ 

10. vil tiene un peso sustancial lo que deteriora la velocidad 
de funcionamiento del dispositivo.

Volviendo ahora a la figura 1 de los dibujos que 
aooüpaHan a la presente descrlpcián, los nervios 16 están*- 
interconeotadoa mecánicamente por porciones no magnátioas ̂

15. 17. En oonsecuenoia el flujo no puede fluir entre los ner**- 
vios 16 a travás del material de soporte de los nervios. -El 
material en que son formadas las porciones 17 puede conais** 
tir en cualquier material no magnátioo apropiado elegido —  
por su resistencia y ligereza* por ejemplo plástico, alumi- 

20. nio o titaáio, por citar unos pcoos ejemplos. Es naturalmen 
te necesario prever un trayecto para que fluya el flujo mag 
nátioo entre loa nervios 16 y ello es efectuado por un ter­
cer miembro 18 que rodea al miembro 17 y que es formado en 
material magnetizable. Se ha previsto que exista un pequeño 

25. entrehierro, mostrado en 19# entre el miembro 10 y el miem­
bro 18 en particular entre las superficies exteriores da —  
los nervios 16 y el miembro 18. Durante el uso el flujo mag 
nátioo fluye por consiguiente desde un nervio 14 al nervio 
cooperante 16, & travás del entrehierro comprendido entre - 

30. el miembro 18 y el otro nervio 16 y a travás del segundo e&
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trehierro principal entre los nervios 16 y 14. El flujo no 
pasa naturalmente a través del material que forma el miem­
bro 11.

Aunque se han introducido dos entrehierros adioio 
5* nales en el circuito magnético# el miembro 10 es mucho más 

ligero en su construccién y la eficacia reducida del circuí 
to magnético puede ser compensada asegurando un flu&o de co 
rriente ligeramente superior en los devanados* Igualmente, 
en esta forma de construccién es deseable que les nervios r 

10. 16 del miembro 10 y los nervios 14 del miembro 11 estén bien
espaciados con el fin de minimizar la fuga de flujo entre - 
los nervios 14* En el pasado esto ha obligado a incrementar 
considerablemente la masa del miembro 10. Sin embargo, con 
la construccién propuesta el material que forma si miembro 

15* 10 es de peso ligero y por lo tanto el incremento en la m&f 
sa para conseguir el espaciamiento anteriormente citado es, 
despreciable en oomparacién oon la realizacién desoritahm; 
la memoria de la patente antes indicada.

Si se desea# las porciones 17 pueden ser realiza­
se. das a partir del mismo material del que son formados los —  

nervios 16. El espesor del material no tiene que ser escogí 
do no obstante para tener en cuenta el flujo que pasa entre 
los nervios 16 y el espesor de pared de las porciones 17 —  
puede hacerse lo más delgado posible. Algo de flujo fluirá 

25. a través de las porciones 17 si las mismas son formadas en 
material magnetizable y es posible que el material sea satu 
rado magnéticamente. Sin embargo# este no importa ya que el 
flujo principal tendrá lugar a través del miembro 18.

El miembro 18 puede servir de gafa para el moví—  
10. miento del miembro 10. No obstante# es deseable no permitir



$1 contacto metal con metal entre el miembro 18 y los ner­
vios Bato puede ser evitado disponiendo un revestimien­
to de material de baga fricción para impedir tal contacto.

Volviendo ahora a la figura 2* el miembro 11 es - 
5. construido como se ha descrito con referencia a la figura 1. 

El primer miembro 20 y el tercer miembro 21 son construidos 
sin embargo de una manera diferente# Estos dos miembros son 
de forma anular pero se verá que el miembro 21 presenta en 
su superficie intema nervios 22 complementarios de los aer 

10. vioa 14 formados en el miembro 11. El miembro 20 tiene ele­
mentos formados por un par de tiras helicoidales 23 de mate 
rial magnetizable que recubren las caras polares definidas 
por los nervios 14 y 22. las tiras 23 de material son manto; 
nidas en relación espaciada por las porciones 24 que, en 5- 

15. el ejemplo mostrado en la figura 2, son formadas en materia], 
no magnético que es de peso ligero y que puede ser uno cuaí 
quiera de los materiales especificados con referencia a la 
figura 1. En comparación con la figura 1, la realización,de 
la figura 2 tiene entrehierros dispuestos axialmente entro 

20. las tiras 23 y las caras polares definidas sobre los sallen 
tes 22. Ver consiguiente se desarrollará un empuje axial in 
creaentadh cuando son excitados los devanados. Al igual —  
que en el ejemplo de la figura 1, es posible sustituir las 
porciones 24 por material del que son formadas las tiras 23. 

25̂  Bha vez más el material puede ser le más delgado posible p&
ra "1 nominal* BU WRHn-.

las construcciones mostradas en las figuras 1 y 2 
son ideales cuando se precisa una fuerza elevada pero un *- 
corto recorrido. Si se precisa un recorrido mis largo, las 

30. caras polares definidas sobre los nervios y/o las tiras ptte

6.
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den ser inclinadas* Un ejemplo de lo que precede está repine 
sentado, en la figura 3 en la que se verá que las caras pola 
res definidas sobre los nervios 87 del miembro 11. los ner­
vios 28 del miembro 26 y las oaras de las tiras 29 del miem 

5. bro 25 están inclinados.
La figura 4 muestra una modificación del ejemplo 

mostrado en la figura 3 en la que las tiras 29 están inter­
conectadas por porciones que son formadas a partir del mis­
mo material que las tiras 29* Nuevamente el espesor de las 

10. porciones es elegido con vistas a lograr más una resistenr* 
cia mecánica que un rendimiento magnático.

Volviendo ahora a la figura 5$ se ha ilustrado 
una forma diferente de construcción en la que el primer miem 
bro 30 es de forma anular pero que puede considerarse como 

15* de una configuración generalmente cónica truncada* El según 
do miembro 31 es de forma cilindrica pero nuevamente es d$ 
configuración generalmente truncada. Formada en el miembro; 
31 hay una pluralidad de ranuras que se extienden oircugfe-. 
rencialmente 32 y entre ranuras adyacentes son definidos —  

20. nervios 33* Se observará debido a la configuración del miem 
bro 31 que los nervios decrecen en longitud radial. Las ra­
nuras 32 son ocupadas por devanados 34 respectivamente y se 
ha previsto que la direcoión de flujo de la corriente en de 
vanados adyacentes tenga lugar en dirección opuesta con el . 

25. resultado de que los nervios 33$ cuando son excitados loa - 
devanados y adoptan una polaridad magnótica Opuesta. El miem 
bro 30 incluye elementos definidos por una pluralidad de —  
anillos espaciados 35 formados en material magnetizable, te 
niendo cada anillo un diámetro rectangular y principal que 

30. decrece de acuerdo con la configuración cónica truncada del



miembro 30. loa anillos 35 están interooneotados por porcio 
nea 36 formadas en material no magnético, convenientemente 
uno de los materiales especificados antea en esta descrip­
ción. Loa anillos 33 y los nervios 33 se solapan y definen 

5  ̂ oaras polares a través de las cuales puede fluir el flujo - 
magnético para generar una fuerza de atracción. El flujo pg 
aa entre loa anillos 35 gracias a un miembro 37 que rodea - 
al miemíbro 30. la auperfioie intema del miembro 37 tiene - 
una configuración escalonada y las Caras exteriores de los. 

10  ̂ anilles 35 están espaciadas por pequemos entrehierros, con 
respecto a las caras definidas en el miembro 37. El miembro 
37 es formado evidentemente en material magnetizable y cuan 
do son excitados los devanados 34# fluye el flujo magnético' 
entre un nervio 33 a través del entre-hierro axial al aní-̂  

15* lio adyacente 35, a través del entrehierro entre el anillâ  
35 y el miembro 37# a través del miembro 37 y a través del 
entrehierro al anillo adyacente 33# a través de un entrei&g 
rro axial entre el anillo 33 y el nervio adyacente 33 y 
través del material que forma al miembro 31* Segdn se ha —  

20 ¿ mostrado en la figura 5, cuando son excitados los devanados 
el miembro 30 se desplazará hacia abajo, él igual que con - 
la construcción anterior ea deseable que los anillos 35 no 
se pongan en contacto con las superficies definidas sobre - 
el miembro 37 y el ecpaciamiento puede ser conseguido por - 

25. medio de un recubrimiento delgado de material antifriooión.
En la figura 6 ae ha mostrado el mismo dispositi­

vo pero con las porciones 36 sustituidas por porciones 38 - 
que son formadas a partir del mismo material que son forma­
dos los anillos 35. En este caso la sección del material —  

30. que forma las porciones 38 es elegida por su resistencia me

8.



cánica solamente, y mientras pueda conducir el flujo magné­
tico es probable que sea saturado magnéticamente. El trayeg 
to de flujo principal entre un par de nervios adyacentes 33 
se realiza por medio del miembro 37.

5. En la figura 7 el miembro exterior 39 está provig
to de nervios 40 que corresponden a los nervios 33 del miem 
bro 31, El miembro 41 tiene anillos 42 que recubren las oa­
ras polares definidas por los nervios 33 y 40. Los anillos 
42 están interconectados por porciones 43 de diferentes diá 

10. metros y formadas de material no magnético tal como por ejOm 
pío uno cualquiera de los materiales mencionados anterior*- 
mente.

Los espacios entre los nervios 14 y los anillos,
42 sé extienden en la dirección axial y contribuyen por e$n 

15. siguiente al empuje desarrollado sobre el miembro 41 cuanda 
son excitados los anillos. Con esta disposición si bien es 
posible situar el miembro 41 sobre el miembro 31# no es po­
sible construir el miembro 39 como un miembro anular conti­
nuo y debe ser formado por consiguiente en dos partes para 

20. permitir su emplazamiento alrededor del miembro 41*
El movimiento incrementado del miembro movible es 

obtenido en el ejemplo moatrado en la figura 8 previendo og 
ras ahusadas sobre los anillos 44 y los nervios 45 y 46. —  
Una vez más el miembro exterior 47 debe ser de construcción 

25. hendida para permitir su ensamblaje alrededor del miembro - 
48. un este ejemplo los anilles 44 están interconeetados —  
por porciones cilindricas huecas 49 que son formadas en el 
mismo material que los anillos 44. El espesor de las porcio 
nes 49 es elegido teniendo presenta la fuerza mecánica aun­
que fluirá algo de flujo a lo largo de las porciones 49 que

9*

30.
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durante su nao serán probablemente saturadas magnéticamente.
Se puede conseguir un aligeramiento adicional del 

primer miembro en la construcción mostrada en las figuras - 
3$ 4 y 8 suprimiendo material de las porciones del miembro 

5, que definen las caras polares. En general esto supondrá el 
mecanizado de una ranura en la porción de base del miembro. 
En la construcción mostrada en la figura 4 ello supondrá el 
aoodamionto c la inolinación de las porciones de conexión.

Suponiendo que el diseño de los miembros helicoi- 
10. dales de los ejenplos mostrados en lias figuras 1-4 sea sufi 

oientemante rígido# loa miamos pueden ser construidos sin - 
porciones de soporte intermedias. Hay que tener ouidado# no 
obstante# para asegurar que al dar suficiente rigidez a los 
miembros# no se incremente el peso más allá del peso que'̂ a 

15, puede obtenerse previendo las perdones de conexión iaterag 
días. Es deseable asegurar que la densidad de flujo en los 
espades entre los miembros 16 y 36 en los ejemplos de las* 
figuras 1 y $ respectivamente no sea excesivo, la densidad 
do flujo puede ser redudda incrementando el área del miem- 

20, bro presentado al miembro exterior o tercer miembro.
Bu la díapoddón mostrada en las figuras 2 y ? - 

los entrehierros a través de los cuales pasa el flujo son - 
axiales mientras que en las disposiciones mostradas en las 
figuras 3# 4 y 8 los entrehierros están inclinados. En es—  

25. tos dos casos el entrehierro decrece en su tamaño al mover­
ás el miembro movible bajo la aodón del flujo magnético. - 
la característica de fuerza/Óistanda para un número dado - 
de amperios vuelta es por supuesto den conocida y se obtie 
ne un rápido aumento en la fuerza cuando se reduce el entre 

30. hierre particularmente en el caso en que los entrehierros -
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son axiales.
Se obtiene una característica diferente cuando —  

loa entrehierros eatán dispuestos radialmente y pude verse 
un ejemplo de un dispositivo que incorpora entrehierros ra- 

3*. diales en la figura 9. El dispositivo es construido sustan­
cialmente del mismo modo que el dispositivo mostrado en la 
figura 4 pero en este caso las tiras helicoidales 30 que c& 
rresponden a las tiras 29# son de sección prácticamente oua 
drada. Igualmente# los nervios 51 y 52 que corresponden a — 

10* los nervios 27# 28 del dispositivo mostrado en la figura 4# 
tienen caras polares que se extienden en la dirección axial* 
Se forman de este modo entrehierros radiales entre las cab­
ras laterales de las tiras 50 y las caras polares de los *— 
nervios 51 y 52. Antes de excitar los devanados# el miembro 

15* movible tiene la posición axial mostrada en la figura 9"non 
las tiras 30 axialmente desplazadas de los nervios* Cuando - 
son excitados los devanados el flujo magnético atraviesa^ 
los entrehierros entré las tiras y se desarrolla un empujé? 
axial que tiende a mover el miembro movible axialmente a —  

30+ una posición en la que las tiras 50 están alineadas. con loa 
nervios 51 y 52. Ba este caso la característica de iUerza/ 
distancia es más o menos la inversa de la característica o& 
tenida con las construcciones descritas anteriormente*

Su la figura 10 se muestra una construcción en la 
35* que las tiras 53 del miembro movible y los nervios 34# 53 <* 

de los otros miembros están perfilados para combinar las,—  
dos características mencionadas anteriormente* Como se ob­
servará se definen entrehierros radiales entre las tiras 53 
y los nervios 55 y entrehierros inclinados entre las tiras 

30. 53 y los nervios 54* Mediante un diseño apropiado puede ob-
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tenerse una característica fuerza/dist anoia sustancialmente 
plana, alterativamente puede obtenerse una característica 
en la que la fuerza aumenta al alcanzar loe límites de la - 
carera. - '

5. En laa construcciones mostradas en las figuras 9
y 10 las tiras 90, 53 son de forma helicoidal al igual que 
lo aon los nervios 51, 52 y 54, 55. Se comprenderá que las 
tiras y nervios pueden ser de forma anular como se ha des­
crito -con referencia a la figura 5.

10¿ Un ejemplo de tal construcción está representado
en la figura 11. Esta construcción combina los rasgos del - 
ejeaplo de la figura 10 con la construcción truncada moatvg 
da por ejeaplo en la figura 5.

Con referencia a la figura 10 el primer miembro x-* 
15.} 56 es nuevamente de forma anular teniendo una configuración 

cónica generalmente truncada. El segundo miembro 57 es nue­
vamente de configuración cónica generalmente truncada y ti& 
ne unas ranuras circunferenciales 58 que definen nervios. 5?. 
tthos devanados 60 ocupan las ranuras y la dirección de flu- 

20. jo de la corriente en los devanados adyacentes tiene lugar 
en la dirección opuesta.

íes anillos 6i del miembro 56 están mecánicamente 
intoreoneotados entre sí por porciones 62 formadas en este 
caso a partir del mismo material del que son formados los - 

25. anillos 61. Convenientemente y con el fin de aligerar el —  
miembro 56 se han formado aberturas 63 en las porciones 62. 
Oh miembro 64 rodea al miembro 56 y forma una carcasa, te­
niendo el miembro 64 una superficie interna de configuración 
escalonada. La superficie interna del miembro 64 define el 

30. equivalente de los nervios 95 del ejemplo mostrado en la fl
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gura 10 y al igual que con el ejenplo de la figura 10 loa - 
entrehierros entre loa anillos 61 y las respectivas superfl 
oies del miembro 64 ae extienden en la dirección axial. Nue 
vanante al igual que con el ejemplo de la figura 10 loa en- 

5 trehierroa entre loa anilloa 61 y loa nervios 59 están in*— 
diñados por lo que laa características de fuarza/diatanola 
del dispositivo mostrado en la figura 11 serán similares a 
las mostradas en la figura 10.

N O T A
10$ La Patente de Invención que se solioita por vein­

te años para España, de acuerdo oon la vigente Legislación# 
deberá recaer sobre: "DISPOSITIVO ELECTROMAGNETICO", oon —  
Prioridad de la solicitud de Patente en Eran BretaSa ndm̂  
7912797 de fecha 11 de Abril de 1.979# segón las caracteres
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R E I V I N D I C A C I O N E S
1. - Dispositivo electromagnético que comprende un 

primer miembro de forma anular# un segundo miembro que tie- 
no una superficie cilindrica presentada a una superficie ci

5. lindrloa de dicho primer miembro# nervios circunferenciales 
axialmente espaciados sobre dicha superficie cilindrica del 
segundo miembro# devanados portados por dicho segundo miemr- 
bro y que al ser excitados hacen que los nervios adyacentes 
adopten una polaridad magnética opuesta# definiendo dichos 

10* nervios caras pelares# caras polares definidas sobre dicha * 
primera superficie cilindrica del citado primer miembro# un 
tercer miembro que tiene una superficie cilindrica presenta 
da a la otra superficie cilindrica de dicho primer miembro, 
siendo formado dicho torcer miembro en material magnetizad 

15# ble y actuando para conducir al menos parte del flujo magüé 
tico que pasa entre las caras polares definidas sobre dicho 
primer miembro# siendo la disposicién tal que cuando son ex 
citados diohos devanados se desarrolle una fuerza entre las 
caras polares del primero y segundo de los miembros y se —  

20# produzca el movimiento axial relativo del primero y segundo 
de los miembros#

2. - Dispositivo electromagnético, de acuerdo con 
la reivindicación 1, en el que dicho primer miembro incluye 
elementos magnetizables circunferenciales que definan dichas

25. Caras polares# definiendo dichos sismantes otras caras pre­
sentadas a dicho torcer miembro y entre las cuales y el teg 
cer miembro fluye el flujo magnético cuando son excitados - 
dichos devanados.

3. - Dispositivo electromagnético# de acuerdo con 
30. la reivindicacién 2# que incluye porciones de soporte que -



15.
actdan para mantener a dichos elementos en relaoión fija —  
uno oon relación a otro.

4. - Dispositivo electromagnético, de acuerdo oon - 
la reivindicación 3, en el que dichas porciones de soporte -

5* son formadas a partir del mismo material que los elementos - 
pero tienen una sección reducida por lo que la mayor parte - 
del flujo magnético que fluye entre elementos adyacentes pa­
sa a través del tercer miembro.

5. -* Dispositivo electromagnético, de acuerdo con -  ̂
10. la reivindicación 3í en el que las citadas porciones de so—

porte son formadas en material no magnetizable.
6. - Dispositivo electromagnético, de acuerdo con - 

la reivindicación 4 ó la reivindicación 5¿ en el que larga­
ras adicionales de dichos elementos son presentadas a otras

15* caras polares definidas en dicho tercer miembros
7. - Dispositivo electromagnético, de acuerdo cen ­

ia reivindicación 6, en el que dichas caras polares adiciona 
les son definidas sobre nervios formados en dicha superficie 
cilindrica del tercer miembro.

20. 8.- Dispositivo electromagnético, de acuerdo con -
la reivindicación 7, en el que los entrehierros definidos en 
tre cada elementar, y los nervios adyacentes se extienden en 
la dirección axial, permaneciendo los entrehierros práctica­
mente constantes cuando se mueve el primer miembro en reía—  

25- ciÓn con el segundo y tercer miembros.
9.- Dispositivo electromagnético, de acuerdo con -

la reivindicación 7, en el que los entrehierros definidos en 
tre cada elemento y les nervios adyacentes se extienden en -
ángulo con respecto a la dirección de movimiento del primer 

30. miembro en relación con el segundo y tercer miembros de tal



modo que dichos entrehierroa ao reduzcan al producirse el mo 
vimiento antea citado.

10. - Dispositivo electromagnético y de acuerdo con 
la reivindicación 7, en el que uno de loa entrehierros defl-

3* nidoa entre cada elemento y el nervio adyacente ae extiende 
an la dirección axial y el otro entrehierro ae extiende en - 
ángulo con la dirección de movimiento del primer miembro en 
relación oon el segundo y tercer miembros.

11. - Dispositivo electromagnético* de acuerdo oon
10* la reivindicación 2* en el que dichos elementos circunferen­

ciales son de forma helicoidal* siendo dichos nervios de di­
cho segundo miembro de forma helicoidal.

12. - Dispositivo electromagnético* de acuerdo con 
la reivindicación 11* en el que dicho tercer miembro define

15. otros nervios helicoidales complementarios de dichos elontocr* 
tos helicoidales* definiendo dichos nervios helicoidales.adi 
clónales y dichos elementos helicoidales entrehierros a tra¿ 
vés de los cuales fluye el flujo magnético cuando son excita 
dos dichos devanados* para orear fuerzas que acidan para pro

20. duoir el movimiento axial relativo de dichoa primero y ter­
cer miembros.

13. - Dispositivo electromagnético* de acuerdo con 
la reivindicación 12, en el que dichos elementos helicoida­
les son mantenidos en relación espaciada por porciones de s&

25. porto que son formadas a partir del mismo material que los - 
elementos* siendo dichas porciones da soporte de una sección 
tal que prácticamente todo el flujo magnético que pasa entre 
los elementos helicoidales fluya por medio del tercer miem­
bro .

30. 14.- Dispositivo electromagnético* de acuerdo oon

1 6.
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la reivindicación 12, en el que dichos elementos helicoida­
les son mantenidos en relación ¡espaciada por porciones de - 
soporte formadas en matexlal no magnético.

15. ** Dispositivo electromagnético, de acuerdo con
5. la reivindicación 2# en el que di<̂hos elementos circunferen­

ciales son de forma anular, siendo de forma anular los ner­
vios de dichos segundo miembro.

16. ** Dispositivo electromagnético, de acuerdo con 
la reivindicación 15# en el que dicho tercer miembro define

1°* otros nervios anulares complementarios de dichos elementos - 
anulares# definiendo dichos nervios anulares adicionales y - 
dichos elementos anulares unos entrehierros a través de los 
cuales fluye el flujo magnético cuando son excitados dichos 
devanados# para crear fuerzas que actúan para producir el m)

15. vimiento axial relativo del primero y tercero de los miooRros.
17. - Dispositivo electromagnético, de acuerdo con 

la reivindicación 16, en el que dichos elementos anulares —  
son mantenidos en relación espaciada por porciones de sopor­
te que son formadas en el mismo material que los elementos#

20- siendo dichas porciones de soporte de una sección *& que — - 
prácticamente todo el flujo magnético que pasa entre los ele 
montos helicoidales fluya por medio del tercer miembro#

18. - Dispositivo electromagnético, de acuerdo oon 
la reivindicación 16, en el que dichos elementos anulares —

25. son mantenidos en relación espaciada por porciones de sopor­
te formadas en material no magnético.

19. - "DISPOSITIVO ELECTROMAGNETICO".
- Según queda sustancialmente descrito en la presen-

.../...
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te Memoria que consta de dieciocho hojas# escritas a máquina 
por una sola cara y acon&aHada de dibujos.

Madrid# 2 OCT. 197!
, LUCAS INDUST3IE3 LIMITED





/ / / e I/?/r//y 5AS HO*JA<) HO-JA 2



.LüO^S . 1 / 1  r A y  q  / ' / y & r / ^ - i -  HOJAS HOJA S



F!G.Ü.

M , ._,2 Otl. !3?á 
ff


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



