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§ del recipiente metalirgico, en especial una cuchara ¢ una ax

‘rizontal.

imente en la colada continua es ventajoso, para mantener la

los dispositivos soporte de recipientes metallrgicos de dis-

positivos de medida manométricos. Asi por ejemplo, en la

| falsean el resultado de la nedida, se prevén en las -cons-

- 2~ REF.: StVA 12532

El invento se refiere a perfeccionemientos introdu
cidos en instalaciones de colada continua, especialmente en
sus torres soporte para recipientes metalQrgicos, con al me-
nos un brazo soporte, 'que sobresale de una columns soporte

y provisto de un dispositivo de pesada, para el alojamiento

tesa de colada, al mismo tiempo, que el brazo soporte se con
truye de forma parbida y que los elementios del brazo soporte

se unen entre si de forma articulada alrededor de un eje ho-

En las plantas metalirgicas existe la necesidad de
conoéer y de controlar siempre con exactitud la cantidad de

material contenida en los recipientes metalirgicos. Especiall

continuidad de la colada, que se pesen permanentemente la
cuchare y la artesa de colada, para esbar permanentemcnte
informado de la cantidad de material contenida en estos re-

cipientes y proceder a tiempo ‘el cambio de la cuchara.

Para la pesada se conoce el procedimiento de dotvar |

AT;PS 284 490 se coloca el recipiente & pesar sobre un bas-
tidor, que apoya en una plataforma con ruedas a pravés de
un dispositivo de medida dinamométrico.

Para la absercidn de las fuerzas horizontales, que

trucciones conocides gulas verticales. Por medio de es-
tas guias, que tambien se pueden construir en forma de bie-
las, se producen, sin embargo, falseamienitos de los resul-

tados de las medidas, debidos a las fuerzas de rozamiento.

-
9]




En la patente FR-PS 2 224 946 se describe una

_ torre soporte‘de cucharas, del tipo mencionado més arﬁiba,

que- posee dos brazoé éoporte, cada uno de los cuales se com
pone de varias bielas que forman un paraleldgramo grficu1§~
g5 || do. Cada uno dé los brazos soporte puede ser girado, por ﬁg
dio de cilindros de presién, alrededor de lasAarticulacio~

nes de la biela previstes en la torre soporte, de modo,que

la cuchara puede ser elevada y descendida. En una de las 8]
~ticulaciones del paralelégramo articulado se aloja un dis~
10 positivo de pesada. En esta construccién también surge'el.
inconveniente de que el resultado de la medida es falkeado
durante la pesada por las fuerzas horizontales que actuan
sobre las articulaciones y por las fuerzas de rozamiento
que se pfqducen en las articulaciones.
18 ~ El invento tiene por objeto evitar estos iﬁ;
convenientes y difiéultades ¥y se plantea el proﬁlema de
crear uﬁa torre soporte, que haga posible una medicidn co-
rrecta del pesoﬁdel material contenido en el recipiente me-
» talirgico soportado por.ellat al mismo tilempo, que‘se evi-
20 tan los falseamientos de los valores medidos, en especial
los producidos por las fuerzas de rozamiento.

Estos problemas se solucionan, segin el inven-

té}&porlél hecho de que
1 _ - cada uno de los elementos del brazo soporte
25 ‘posee una superficie de'apoyo para el apoyo mutuo.‘
- Las superficies de apoyo se disponen distan+
ciadas del e¢je que une los elementos del brazo soporte, |
- entre estas superficies de apoyo se¢ aloja
un dispositivo dinamométrico, por‘ejemplo una c¢aja dinamo-~

30 nétrica.
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Para descargar ¢l dispositive de medida de im~

pactos, como los que se producen por ejemplo al colocar una

- cuchara sobre: la torre soporte, se aloja ventaaosamenta G~

tre las superlficies de apoyo de los elementos de los brazos

‘soporte un cilindro con un medio a presién. Con esta medi-

da se puede lograr también un montaje y vn desmontaje sen-—
cillos del dispositivo dinamomébrico. |

. Unalrorma de ejecuciénlprefcrida de la torre
soporte, cuyo br&zo soporté Posce en su extremo salienve
dos brazos qué sustentan iateralmente el recipiente meta-
lirgico y en cuyos elementos eitremos apoya el reéipiente
meLalurglco, esta cardcterlzada por el hecho de que los elg
mentos extremos de cada brazo se unen de forma articulada
con el brazo correspondiente por medio de un buldn, previs
to en la suporfmcle superibr del brazo y situado horlzontal—
mente en el plano de separaclon vertlcal

Es ventaao 30, gue cada brazo posea dos elemen-

tos extremos con distinta exbensidn longitudinal Y que am~
bos elementos exbtremos de caaa brazo se unan de forma arti-
culada por medio de un buldn comun bbn'el correspondiente
brazo. al mismo tiempo, que el recipiente metallrgico apo—
ya en los dos elementos extremos de.cada brazoy que, ade-

mas, cada elemenuo extremno se provee de una superficie de

apoyo, que apoya en un dispositivo dinamométrico propio,

[y

‘con lo que se pueden compensar los falseamientos de los va-

lores medidos, producidos pprAvariaciqnes de la distancia
del centro de gravedad del recipiente metallrgico al eje

:de los bulones, por ejemplo a consecuencia de un revesti~
miento unilateral y asimétrico del recipiente metalirgico’

o a comnsecucncia de un lobo. Segin una forma de ejocucidn

T AL e L e

A wan e
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1Lnea IT-II de la flgura 1.

_de la flgura 2 una forma de ejecucibn modlflchd.

En la parte superior de los brazos 3 y 4 se fijsn a bridas

‘mos 7 y 8 de los brazos. Los elementos extremos pseen sufri

prefefida,'ei brazo soporte estd dividido transverséimente
a su sentido longitudinal. S .

El invehto se describe con detalle por medio
de seis edemplos de eaecuc1on represcntados en el dibujo.
' - La flgura 1 representa una plants de un brabo
soporte de una torre soportc.

l
- La figura 2 representa una seccidn, segin la

o La figura 3 representa en una se001on como 1a
Las figuras 4y 5, asl como las figuras 6y 7
rep?esentan>de forma andloga a las .figuras 1 yjé otraf Tor-
mas de ejecucién. | R
| ’ Las figuras 8 y 9 representan analogamente a
la flgura l otras dos formaa de- eaccuclon. o
Con 1 se designa el brazo soporte de'una torre
giratoria para caballetes de cuchara, gue en su extfemo,que
recoge la cuchara 2, posece dog dbrazos 3 ¥y 4,'qﬁe rodean la-
teralmente la cuchara. El brazo soporte buede girar y des~

plazarse en altura a lo largo de una columna soporte no re-

presentada de la torre soporbte para caballetes de cuchara.

6:bulones 5 situados horizontalmente y alineados entre si

y a los que se unen de forma giratoria los elementos extre-

deras 9 en lags que apoyan las bridas soporte 10 de la cu-
chara 2. Los extremos enfrentados de los brazos 3 y 4 y de
los elementos extrcmos 7 y 8 poseen superficies de apoyo
1% y 14, reforzadas con nervies 11 y 12, que se extienden

en sentido aproximadamcnte vertical y que estdn igualmente

.
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airigidas una conbra otra. Intre cét“s superficies de spo-~
vo 1% y )4 se hallen dispositivos dinamométricos, por ejem-
plo cajas manométricad 15, estando Tijada cada una de las
cajas mancnmébtricas 15 a 1qs superficies de apoyo 13 de los
brazos % y 4, mientran que Jas superficles de apoyo 14 cn-
frentadas de los elementos cxtremos 7 y 8 apoyan de forma
suclta en las cajas manomébricas 15. Los ¢jos 16 de lao ca-
jas.manométricas, es decir sus lineas de accidn son funda-
mentalmente pcrpéndiculares a las suberficies de apoyo 13 °
¥ 14, apfoximédamente'parélelas. ,

En lds brazos 3 y 4 se dispone, debajo de las
cajas manométricas 15, uﬁ cilindré de medio de presiodm 17
unido de forma articulada tanto coﬁ la superficie de apoyo
13 de los brezos 3 y 4 como con la superficie-de époyo 14
de los elementos extremos 7 y 8. Cuando se activa el cilin-
dro de medio de bresién,'la superfidie de apoyo 14 de cada

uno de los elementos extremos 7fy 8 se separa de¢ las cajas

manométricas 15 a consecuencia del giro de los elementos exy

tremosi7-y 8 alrededor de los bulones 5.
Lé distancia entre la linea de accidén 18, so-
bre la que el peso de la cuchara actua sobre los elementos
extrenos 7 y-B,y el eje de los bulones 19 se designa con 20
m&eytras que la distencia entre el eje 19 de los bulones 5

v la'lines de accién 16 del dispositivo dinsmométrico 15 se

-designa con 21. De acuefdo con la ley de la palanca, a ca-

da lectura de fuerza en los'dispositivos dinamométricos 12 '
corresponde un péso de la cuchara 2 con su contenido.

En la forma de ejecucidn, segin figura 3, se
fenuncié al cilindro de medio de ﬁresién 17, lo que se pue-

de hacer sin mis, cuando el dispositivo dinamométrico 15 se¢

org vy Taac s e et s wen e T e i ey wbun,
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ya en esta superficie de apoyo 13 de los brazos 3 y 4 por
‘mentos extremos 24 y 25 por medio de bulones 30 y 31, que

orificio alargado 24 de la brida 3% ccn el fin de compensay

"dad de la cuchara, y el eje del bulén. Un desplazamiento

nm; -

dimensiona suficiontemente grande, pero las correspondien-
tes superficies de apoyo 17 y 14 de los brazos 3 y 4 y de
los elementos extromos 7 j 8 se unen entre si por medio de
una bride 22. En uno de los extremos se provee la brida 22
de uﬁ'orificiO'fasgado 2%, con el fin de ascgurar una mo-
viliéad suficiente de los elementos extremos 7 y 8 con re-
lacidn a los brazos 3 v 4,

i

j La forma de ejecucidn, segin las figuras 4 y §

muestra en cada uno de los brazos 3 y 4 dos elementos extx@

mos 24 y'25, articulados Eonjuntamcnté’%n'bulones 5,al mis-

mo tiempo, que el,elemen?b extremo 25 rebasa en longitud

al segundo elemento extremo 24. Cada uno de los elementos
I

extremos posee una superficie de époyo 26 y 27 enfrentada

a una superlficie de apoyo 13 de los brazos 3 y 4 y que apo-

medio de un dispositivo dinamométrico 28 y 29 propio. EL

alojamiento de la cuchara se sustenta en cadawo de los elg
' L aad

se alojan en bridss 32 y 33 &e los elementos extremos 24 y

25, al mismo tiempo, que uno de los bulones se-aloja en un

lag variaciones de longitud. En esta forma de cjecucidn no
N, .
es preciso mantener exsctamente la distancia entre la 1i-

nea de accién 18, sobre la que se halla el centro de grave-

de la linea de accidén puede ser provocada, por ejemplo,por
el hecho de que el revestinmlento refractario del recipien-
te metalirgico se haya desgastado mucho unilateralmente o

por cl hecho de que el rccipiente metallrgico poseec un' lo-

bo lateral. In este caso, la carpga en uno de los bulones
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~ z0 soporte 1, con el brazo soporte 1, de maners, gue el bra

- 20 soporte 1 es dividido por un plano paralelo a su sentido

I metallrgico, en especial una cuchara o una artesa de colada

;

.

20 .y 31 es-mayor ¥y la carpga on el ouro bulén ¢s menor. Dado
qué la determinacidén del peso tiene lugar-por suma de ios
valores individuoles medidos por las cajas wmanométricas 28
vy 29, se compensan aubomdticamente el aumento o la disminu-
cidn de la carga que el rccipiento metalirgico ejerce gobre
los-elementos extremos 24 y 25.
El brazo soporte representado en las figuras 6 y

9 sirve pa}a alojar una artesa de colada 5. Ou congbruccid;
6s idéntica a la del brazo soporte representado en las fi-
guras 4 y 5, habiéndose designado las biezas equivalentes

|
con simbolos iguales.

e En las formas de éjecuciéu repregentadas en las
figuras 8 y 9, los elementos extremos 7 y 8 del brazo sopox
te 1 se montan de forma glratoria, por medio de bulones 5

horizontales y dirigidos en el sentido longitudinal del bra

»

longitudinal y paralelo al eje 36 de la borre giratofia.
En resumen la presente Patente de Invencidn que
se solicita debera recaer sobre las siguientesi

REIVINDICACTIONES

- 1. Perfeccionamientos introducidos en instalacio
nes de coléda continua, especialmente en sus torres soporte
para reciplentes meballirgicos, con al menos uvn brazo sopor-!
te, que sobresale de una columna soporte y provisto de un

dispositivo'de pesada, para el alojamliento del recipiente

al mismo tiempo, que el brazo soporte se construye de forma
partida ¥ que log elementos del brazc soporte ge unen entre

sl de forma articulada alrededor de un eje horizontal, ca-
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racterizados por el hecho de que los elementos del brazo
soporte (3,4, 7, 8 ; 24, 25) poseen cada uno una superficie|’
de apdyo (13, 14; 26,27) para el apoyo mutuo, por el hecho
de que las superficies de apoyo (13, 14; 26, 27) se dispo-
nen distanciadas (21) del éje (en 5) que une los elementos
del brazo goporte (3, 4, 7, 8; 24, 25? y por el hecho de
quc entre estas superficies de apoyo (13, 14; 26, 27) se
aloja un dispositivo diuamomét:ico, por ejemplo unu caja me
ndmétrica (15; 28, 29). | '

2. Perfeccionamientos, segﬁﬁ 1a reivindicacidn
1, caracterizados por el hecho de que enfre las superficies
de apoyo (13, ;4) de los elementos de brazo soporte (3,4,
7,8) se aloja un cilindro de medio a pfesién (17) (tigura
2). ' ‘

3. Perfeccionamientos, segin la reivindicasidn
162, en cuya torre soﬁorte el prazo soporte posee en su
extreno sobresaiiente dog brazos que sustentan latérclmente
el recipiente metallrgico y en cuyos elementos extremos apo
ya el recipiente metallrgico, caracterizados por el hecho
de que los elementos extremos (7,8; 24, 25) de cada brazo
(3,4) se unen de forma articulada con el brazo correspondien
te.(3,4) por medio de un bulén (5) dispuesto en la parte
superior del brazo y situado horizontalﬁente en el plano de
divisién vertical.

4, Perfeccionamientos, segln la reivindicacién
3, caracterizados por el hecho de que cada brazo (3, 4) po-
see dos elementos extremos (24, 25) de distinta extensidn
longitudinal y por el hecho de que los dos elementos extre-

mos (24, 25) de cada brazo (3,4) se unen de forma articula-

da por medio de un buldn comfin (5) con el brazo (3,4) corrg
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pd@diente, al mismo biempo, que el recipiente metallrgico
(2,%5) opoya en los dos elementos extremos (24,25) de cada

brazo (%,4) y que, ademis, cada elemento extremo (24,25) se

provee de una supcrficie de apoyo (26,27) que a2poya en un

" dispositivo dinamométrico (28,29) propio (figuras 4 a 7).

5. Perfeccionamientos, segin una de lag reivindi-

| caciones l:a 4, caracterizados por el hecho de que el brazo

soporte (lp, se consbtruye partido en sentido transversal a
su extensibdn longitudinal (figura 1 a 7). .

6. Se reivindica por 4ltimo como objeto sobre el
querha de.recaer la Patente de Iﬁvencién que se solicita:s
PERFECCIOEAMIENTOS INTRODUCIDOS EN INSTATACIONES DE COTADA
CONTINUA, ESPECTIALMENTE EN SUS TORRES SOPORTE PARA RECIPLEN
TES METATURGICOS. '

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la
presente memoria descriptiva que consta de diez Déginas me-

canografiadas y dibujos adjunbos.
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