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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a un apersto pare
ajustar la posicidn Sptime del =siento de un vehfculo, -
que tiene pszrtes ajustables pare controler lé posicidn -

5. del ssiento, y concretemente = un asiento zjustable pare
vehiculos.

En vehieulos, sobre todo en los sutomdviles, es co-
min instelar esientos ajustables pers permitir ajustar -
1z posicidn del ssiento e diverses posiciones. En gene—-

10. ral, los asientos se sjustan al menos en direccin longi
tudinal y tembién se puede inclinsr el respsldo., Ademss,
es también concebible que se pueds sjustzr el contorno -
de le tapiceris del ssiento, por ejemplo, para consegvir
un soporte zpropizdo a la espins dorssl del ususrio en -

15. le zons de les vértebras lumberes. El reposc-csbezes es
también zjustaeble en muchos casosg, en altura y/0 en su -
posicidn enguler. Ademds, existen posibilidcdes de ajus-
te del volante, por ejemplo, su extensidn e inclinecidn,
asi como sjustes psra los pedsles. Le fstige premsturs -

20, del uswerio del vehiculo sdlo podré evitarse si el usua-
rio se siente en posicidn rdecusde.y, por 1o que se re--
fiere z1 conductor, debe slesnzar con seguridsd todos ~-
los controles del vehiculo.

Aperte del hecho de que el usuzrio del vehiculo por

25, 1o general no conoce cudl es ls posicién dptime del esien
to que, sdemds, es distints pera diverses condiciones de
conduccién, por ejemplo, conduceidn en ciuded y conduc~-
cidn en lerges distancias, serd poco probsble que halle

le posicidn Optime cusndo se le presenta gren variédad -

30. de posibilidsdes de ajuste. Ademds, le colocceidn Sptima
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se hece aun més diffcil, ys que les posiciones individus
les de sjuste se influyen mitusmente. La consecuencic es
quevla posioién del agiento pers muchos usuarios de vehi
culos estd muy lejos de ser la dptime. Esto quede edemes
subrayado por el hecho de que muchos vehiculos son condu
cidos elternstivemente por distintes personss y, en con-
secuencia, muchos ususrios no reslizsn el esfuerzo pere
determinar psrs ellos mismos le posicidén correcta del --
asgiento.

Un objeto primerio de le invencidn es, por lo ton--
to, proporcionar un aparsto pers el egjuste de le posi---
cidn del asiento del vehiculo psrs uns persons, que per-
mite sl ususrio del vehfculo determinar facilmente le pQ
gicidn correcta del ssiento. Pare un aperato del tipo --
arribe mencionsdo este objeto se glcanza, de scuerdo con
le invencidn, por un ordensdor con uns memorias psra los
peremetros especificos de entr:da del vehiculo y el me--
nos un programs de ordenedor, incluyendo un dispositivo
de introduceidn pers datos especificos reletivos a la --
persons y les condiciones, y un dispositivo indicedor --
y/o une conexion psr:= controler los dispositivos de ajus
te con servomecanismos,

Entre 1los perémetros especificos de entrsds del ve-

hiculo se incluyen, por ejemplo, los detos relecionsdos

con la cabine del vehfculo, el tubo de le direccidn, es-
pecielmente su posicidn y su superficie de ajuste, la po
sicidn y superficie de ajuste de los pedeles, el temefio

y posicidn del perabrisas, el cempo de visidn hecie de--
lante y hecie atrés, la elipse de los ojos, el tipo de ~

cinturdn de segurided, y la posicién de sus puntos de sn
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cleje, sl como los datos del esiento, sobre todo la pro
fundided del esiento, le flexidn de los muelles, el con-
torno de.los cojines y lss posibilidades de zjuste y la

superficie de sjuste. Entre los detos especificos de une
persona Se incluyen, por ejemplo, informseidn sobre le -
posicidn de las srticuleciones, el contorno del cuerpn,

los dngulos y superficies entropométricemente més conve-
nientes, as{ como la altura de los ojos. Basgndose en es
tos dotos, el ordensdor csleula le posicidn més favore--
ble del dispositivo de ejuste del asiento pers posibles

condiciones de conduccidn, por ejemplo, pars conduceidn

en lerges distancias, para conduceidn en ciudad, pera =—-
conduceciones répides en una cerreters mohtafiosa y de mu-
chas curvas, pere echarse o descansar y pera entresr y sg
lir del vehiculo, y & continuscidn represente los dstos

celculados en un indicesdor psre el usuerio, gue puede en
tonces proceder a sjustar menuelmente los dispositivos -
de colocacidn de meners apropiede. Los datos del ordena—
dor se pueden tembién trensferir & un mecenismo de con--
trol que controls servomecenismos pers el funcionamiento
de los dispositivos de colocseidn. Los detos suministra-
dos por el ordenador, incluyen, por ejemplo, detos sobre
le posicidn longitudinel del asiento, le altura de le su
perficie del asiento y le inclinacién, gsi como le ineli

neeidn del respeldo. Los detos pueden también incluir --

f

instrucciones de ajuste de la longitud y enchurs dél

asiento, la posicidn del repose-cebezas y la posicidn

del soporte de las cederss, Ademés, se podria tembién

celeular los detos de sjuste de le longitud de inecling—-

cidn del tubo de le direccidn, los pedeles, el cembio y
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otfos elementos de control, asi del espsjo retrovisor.

En une realizecidn preferide, & un dispositivo de -
introduceidn se le proporcionsn ciertos cddigos. En es--
tes circunstencies, el usuario debe perforer el cddigo -
especifico de su persons y, si el ordensdor estéd equipa-
do pare manejar el céloulo de diferentes posiciones 6pt;
mes del esiento prre diversas condiciones de conduccidn
un cédigo especifico de les circunstenciss exteriores. -
Esto es posible si el ordenedor ha sido programedo ante-
riormente con los dstos personsles especificos. Netural
mente no s6lo es posible celculer la posicién dptime del
asiento pars les diverses situasciones arriba menciovnades,
gino que, con la progremecidn apropiada, el ordensdor, -
por ejemplo, puede celculsr también, un ejuste gque, des-
pués de una conduccidén prolongesde, cambiarfs la posicidn
del cuerpo de meners qgue se estimulers la tonicided mus-~
cular, ’

La posicidn 6ptima:del esiento es aquella posicion
del asiento en la que los éngulos de los tobillos, las -
rodilles, las cederss, el torso y los braszos se encuen—-
tren en une gema enguler predeterminade o més favorable.
S1i las posibilidedes de ejuster el asiento no permiten -

esta game enguler, los citedos sngulos deben desvierse =

" lo menos posible de esta gama predeterminada,

Le game enguler mes favorsble he sido determineds -
por investigecidn médice. No obstante, esta gemas angular
més favorzble depende también de la estructura bésica —-
del sutomévil y del esiento del automdévil., Por ejemplo,
el sngulo més favorsble de las rodillas en un ssiento de

cemidén, es distinto de, por ejemplo, el éngulo del asien
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to de un turismo. No obstante, incluso en los turismos -
la posicidn mgs fsvorable del essiento puede verier, pero
le posicidn bssice del ssiento es al menos similer en to
dos los turismos, de msnere que les diferenciss en les -
posiéiones mds fevorsbles no son particularmgnte impoie—
tantes, Le bese de la posicidn més fevorablé del asiernto
se supone pere los efectos de estes petente que se encuen
troe dentro de las siguientes gemss de gngulo, que pueden
tomerse estrictemente sdélo pare un vehiculo especifico -
con un asiento concreto, pero que puede tembién utilizer
ge para ofros vehiculost

Angulo del tobillo * 4¢

Angulo de las rodillas de 1002 a 1409

Angulo de le csdefa 902 g 1209

Angulo del torso de 162 = 18¢

Angulo del breszo de 702 a 170%¢

m

En consecuencis, la posicidn del ssiento es Gptime
cuendo estos éngulos se encuentran dentro de les gemes -
anguleres indicedes o se desvian de elles 1o menos posi-
ble.

Los expertos que han investigedo la posicién de una
persona mientras pstd sentade hen indicado gemas pzra la
posicion en le que la persona se siente més cémodamente
vy con el minimo de fetige. A pertir de este experiencis,
se he determinado que ls persons que se he sentado inco-
rrectamente dursnte sfios, al principio encuentran incémg
de. la posicidn spropiada del cuerpo. No obstente, des—--

pués de un breve per{odo de habituecidn, la persona reco

 noce que la posicidn Sptims del asiento es la més confor

table.
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Es conveniente proporcionsr le correccidn menual de
todos los sjuste si se quiere que el control del disposi
tivo de ajuste sea automstico en condiciones normsles. -
Aun cuendo se proporcione el control de csda posicidn in
dividual, puede concebirse un scoplamiento mecénico de -
dos o més funciones, si este acoplamiento es convenlente
pera un ejuste Sptimo del ssiento. El sparsto de la in--
vencidén puede incorporerse & un vehiculo de manere aue -
pueda accionarse independientemente, incluido el ordena-
dor. Esta ultime formas de construccidn ofrece la ventsja
de que si los detos propios del vehiculo pere distintos
veh{culos hen sido introducidos, memorizados, y pueden,
por ejemplo, solicitarse & través de un c6digo, se pueden
utilizer pars distintos vehiculos.

A continuecidén l: invencidn se representa esquemsti
camente en dos realizaciones, explieéndose con detalles,
con perticuler referencia e los dibujos en los que:

Le figurs 1, es una vistae en alzade leteral de una
primera realizacién de la invencidén representads en cong
xidn con dispositivos de sjuste sccionedos msnualmente -
en un esiento de veh{culo y el tubo de direccidn del vehi
culo.

Le figurs 2 es uns vista en alzada lateral de una -

" gsegunda realizacidn de le invenciép, gue se adapta al --

montaje en un vehiculo y representada en conexidn con =
dispositivos de ajuste accionados por motor o un asiento
de vehiculo y un tubo de le direccidn.

La figura 3 es un esquems de blogues de un circuito

que ilustras los diversos componentes y conexidn del eis-

tema de control del ordensdor parz el ajuste del asiento



5

10.

15.

20,

25,

30.

del vehiculo segin la presente invencidn.

La figura 4 es une vists frontal del dispositivo de
control que muestrz le pantaella y la clave de identificg
cién de la persona.

Ta figura 5 es un esquems de circulzcidn pars deter
miner la posicidn Optima del szsiento.

Haciendo shora referencis a los dibujos, un asiento
para el conductor de un vehiculo designade en generall--
con el nimero de referencia 1, tiene una seccidn de esien
1o 2, que puede ajustarse en direccidn longitudinal res-
pecto sl vehiculo sobre un sub-bastidor inferior 3. El -
sjuste longitudinal se realiza girsndo un volente 4 colp
cado en ls parte frontal de lg seccién 2 del asiento, =
través de une trensmisidn no representade en el dibujo.
La posicidén longitudinel ajustade puede leerse por medio
de wn Indice 5, fijado rigidamente sl bastidor inferior
3, y une escala 6 en le seccidn del asiento 2, EL basti
dor inferior 3 vz conectado, de la forme hzbituasl, a una
base 9 a través de gules 8, y le base 9 ve fijada a la -
chapa del suelo del vehiculo. Por medio de un volante 23
colocedo en la psrte frontal de la base, y una trensmi--
sion, no representads, pueden bascularse las giias, con
lo que se puede ajustar tanto la slture como la incline-
cién de la seceidn 2 del asiento. Un indice 10 situado -
en el eje de basculamiento y unz de las gufes 8 y una es
calz correspondiente 11 permite la lectura de les posicidn
angular de la gufa frontel 8. A embos lsdos de l= seccidn
2 del esiento se proporciona un conector sriiculado 12,
que proporciona el gjuste del respeldo 13 y permite fi-—-

jar el respaldo en la posicidén seleccionasda en conexidn



con la seccidn 2 del zsiento. El sjuste de la incling---
cidn se resliza por medio de un volsnte 14 en uno de los
conectores articulados 12,
Un Indice 15 y une escels 16, esta Ultime dispuesta
5, en la parte del conector erticulado fijado a la seccidn
2 del asiento, hace posible leer el grado de inclinacién
del respasldo. El tubo de la direccidn 17 puede ajustarse
dentro de une cierts gema en direccidén longitudinel a ls
columna después de soltar un mecsnismo de enganche 483,
10. ELl gredo en que se ha extendido el tubo de la direccion
puede leerse por medio de una escala 18 y un indice que
va fijado 2l tubo de le direccidn.

En la reslizacidn de la figura 1, el dispositivo, =
designado en general con el nimero de referencias 20, pa-
15, ra el gjuste de la posicidén del asiento, se representa -

como instrumento portdtil. No obstente, podria también -
incorporarse al vehiculo. El dispositivo 20 contiene un
ordenador con ung memoria psrs los dstos concretos del -
vehiculo, especislmente los datos relativos a la cabina
20, del vehiculo, & la posicidn y superficie de ajuste de la
columna de direccidn, la posicidén y temafio del perabriss,
el temefio del campo de visidn hecim delente y hacia atrés,
la elipse de los ojos, el tipo de cinturdén de seguridad
-y la posici&n de los puntos de ancleje, detos sobre el -
25. asiento 1, concretamente, la profu&didad del gsiento, la
cesidn de los muelles, las posibilidedes de ajuste, la -
superficie de sjuste y el contorno de los cojines, es{ -
como datos especificos sobre la persons, por ejemplo, la
posicidn de lse articulaciones, el contorno del cuerpo,

30, los éngulos y las superficies antropométricamente favors
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bles, y la alture de los ojos, y, edemés, progremes de -
ordenador para diferentes situsciones, por ejemplo, la -
conduceién dursnte periédos prolongedos, la conduccidn -
en ciudad, la conduceidn réapida en cerreterss montafiosas
5 y con muchas curves y simileres, Por medio del tecledo -
de pulsadores 21, el usuario introduce en el ordenador -
un cédigo personal asi como el cddigo de las condiciones
de conduceidén. En une pesntella de visualizacidn 22, se -
representan secuencizlmente cusndo se soliciten los dq—-
10. t0os que deben ajustarse utilizando las escalas 6, 11,.16
¥ 19, a fin de aleanzar las posiciones Optimes del 2sien
to y del tubo de lz direccidn pers las condiciones corres
pondientes. Dado que el ordenador tiene en cuenta las in
fluencias cruzadss de los diferentes ajustes, no imports
15, el orden en que el usuario del esiento efectia los ajus-
tes individueles,
En la realizacidn representade en la figuras 2, el -
asiento designado en genersl con el numero de referencia
101, tiene las mismes posibilidzdes de gjuste que el --
20. asiento de la figure 1.'No obstante, el volaznte 117, 2l
igusl que en la reslizacidn representada en ls figura 1,
es ajusteble en la direceidn longitudinel del tubo de la
direccidn. Le seccidn del asiento 102 esté dispuesta pa-
ra ajuste longitudinel sobre un bestidor inferior 103, -
25, El movimiento longitudinal y la fijseidn de la seccién -
de asiento 102, cuando se alcanza la posicidn apropizda,
la realiza un motor eléctrico 125. A efectos del ajuste
de la sltura e inclinscidn de la sececidn 102 del esiento,
el bastidor inferior es soportado, como en la reslizacidn

30, de la figura 1, por les guias 108, cuyss secciones infe-
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riores van conectades de forma basculente a una base 109.
Un motor eléctrico 126, situado en ls base 109, mueve, -
sobre un eje de rotacién, un eje que va conectado y rfgi
damente & la guis frontal 108. EL respaldo 113 va fijado
e la seccidn 102 del esiento con dos conectores articulsg
dos como en la figure 1., Ls seccidn del conector del res
peldo se alarge més allé del eje de basculemiento en di-
reccidn hacie gbajo. Pijada srticulademente al extremo -
libre de este alargamiento hay une varilla 127 que estd
situada al. lado de 1z seccidn 102 del esiento. El extre-
mo delentero de este varills tiene una roscs que enrosca
en una tuerca exialmente inmdvil pero girstoris debsilo -
de la seccidn 102 del egiento, cuya tuerca es movidas gi-
ratoriamente por un motor eléctrico 128. Se emplea otro
motor eléctrico 129 psra sjustar el volante 117 en direc
cidn longitudinel al tubo de le direccidn,

Los cebles de conexidn de todos los motores electri
cos 125, 126, 128, 129 se lleven & un dispositivo de con
trol de los motores 130, que, en esta realizacidn, va —-
montado en una consola 131 en el revestimiento del tubo
de la direooién, debajo del salpicadero. La consols 131
tiene también un elemento pers montar, en el que ve mon-

tado de maners suelta, & fin de poderse retirar, un dis-

- positivo designado con el numero de referencia 120 pars

el ajuste del asiento y del tubo de la direccidn. En la
parte posterior del dispositivo 120 se proporciona un en
chufe 132 que establece la conexidn neceseria al disposi
tivo de comtrol 130 cusndo el dispositivo 120 se coloca
en el elemento de montaje. EL dispositivo 120 estd dise-

flado d¢ la misma forma gque el dispositivo 20, es decir,
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contiene un ordensdor con memories psra los datos propios
del venfeulo, los detos especificos de la persona, y va-
rios progrsmas diferentes. Por medio del tec;ado 121 se
introduce el cédigo personsl y el cédigo de situacién. -
54 Los datos resultentes se introducen & petieidn secusncisl
mente dentro del dispositivo de control 130 que, en ceso
necesario, pondfé.en movimiento los motores eléctricos y
los mantendrd en funcionemiento heste que el ordensdor -
determina que se hs slesnzedo la posicidn dptima del -—-
10, asiento, de acuerdo con los datos introducidos.
La Figurs 3 ilustrs, en forme de blogques simpliffcg
dos, los componentes de la reslizscidn de la figure 2 de
le invencidn, incluido el ordenador 120, el teclado 121,
el dispositivo de control de los motores y los motores -
15. de ajuste 125, 126, 128, 129, para la colocacién automé-
tica del amsiento 101 y el tubo de la direccidn 117. Se =
comprenderé que el dispositivo 20 representsdo en la Fi-
gure 1 incluye componenfes practicamente idénticos a los
del dispositivo 120 de la Figura 3, excluidos los compa-
20, radores I-IV y los circuitos de entrcda el mismo, que sé
lo son necesarios para el control del motor de desplaza-—
miento del sistems de control totalmente sutomstico de -
la Figura 2. ,
La Figura 4 ilustra el teclado 21 6 121 para el co-
25, rrespondiente dispositivo 20 & 120. EL teclado incluye -
la. pantalla 22, que puede también proporcionarse en la -
reelizacidn de la figurs 2, y une cerrszdurs de identifi-
cacidn de persons 132 para recibir la llave de identifi-
cecidn de una persona (no representade) que asegura que
30, el elaborzdor manipuls unicemente los dztos de la perso-

ne que ha introducido en la cerraduras su llave'particular
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de identificecion.

Cada une de las +teclas del teclasdo tienen los gi—w-

gulentes significados y funciones:

Tecle de peradas

Tecle de situa-

cidn

A -~ Tecla de
pentalla/cembio.

C - Tecla de bo
rrado
F - Tecle de --

factor

Ls tecla de parada se utiliza con la =-—
realizecidn de la Pigura 2 como tecla -
de psrada de esmergencia psra interrum--
pir les sefiales enviadess a todos los mo
tores de desplazamiento 125, 126, 128,
129.

La tecla de situseidn se utiliza psra =~

la seleccidn de la situscidn particuiar
derconduceidn, en combinacidn,con una =
les teclas numérices, esi, por ejemplo,
S1 - entreds y selida del vehiculo

S2 - posicidn de reposo

S3 - posicidn tumbede
S4 - recorrido normsl
S5 = recorrido por ciuded

56 - trsmo con muchas curves

ST - cemblos intermitentes

La tecla de pantalla/cambio se utilize
pers gctivar la pentalla y cembiar los
valores introducidos, por sjemplo los =
detos de une persona particular.

Le tecla de borrad; deje limpio el te--
clado.

La tecla de factor se ubiliza paras cam-
biar les megnitudes del desplazemiento
efectuado por los motores de desplaza—
miento, por ejemplo, una entrszds del ~-=-

fector 0,85 psre le inclinecidn del res
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T - Tecla de en

trada de tiempo

P = Tecle de 1lg

persona

D -~ Tecla del -
motor de desple.
zamiento del vo
lente de le di-
receidn

V - Tecle del -
motor de despla
zaniento de la -
inelinecidn del
asiento

H - Tecla de mo
tor de incling-
cidn del respal

do.

- 14 -

paldo del asiento, haré que el motor co
rrespondiente de desplazemiento sjuste
la inclinecidn no sl dngulo celculedo,
es decir, 302, sino & un énéulo de 25,59,
Se puede introducir un factor psrs csda
uno de uno de los motores de desplaza--—
miento.

La tecla de entrsde de tiempo se utiliza
pers introducir uns entrsds de tiempo -
que reslice el cembio de posicidn des—-
pués del perfodo ds tiempo ihtroducido.
La tecla de la persona se utiliza para
introducir log dstos éue deben memori;-

zaerse rera lss diversas persones.

Las tecles D, V, H y L se utilizen
pere introducir velores pars los -
motores de desplazamiento corres--

pondientes.
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L - Tecls del mo

tor de desplaza-

miento del sopor

te del asiento

G - Tecla del mo Le Tecle G se utilize desplazamiento -

tor de desplaze- simulteneo de los motores V y H.

miento del asien |

to y del respal=-

do

Tecla més (+) Le tecla mfés ( +) se utiliza con uwre -
de las teclas D, H, V, I 0o G pers cem=
biar positivemente los valores.

Tecla menocs (~-) Las tecla menos (-) se utilize en la -
misma formes que la tecla més pers csm-
bisr negetivemente los velores.

Todos los dstos se introducen en el tecledo. Los dg
tos del vehiculo, psre un modelo concreto de vehiculo, -
gon constentes y los detos personsles, es decir los da--
tos de una persona determinsda, dependen de les diversas
dimensiones de dichs persons. Tento los detos del vehicu
lo como los personales se guerden en le memoria del orde
nador. Los datos personales incluyen, por ejemplo, la —-

longitud del brezo, el antebrazo, el muslo, le plerne, 0

la altura'de las rodilles, el nivel de los ojos y la al-

tura de la cebeza. Con ayude de un progreme de celculado
ra y sobre la bese de las mediclones de los datos perso-—
nales, se celculan cuatro velores personeles distintivos
introduciéndose en el ordensdor em forme de nimeros de -
tres cifras, en cede una de les teclas de motores de des

plezemiento D, V, H y L. Pers ceds unt de les situscio--
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nes de conduceidn S1 - 57, existe un velor Sptimo corres
pondiente de D, V, H y L pare cada persona pare ls que -
ha sido progremsdo el sistems, cuyos vslores éptimos pue
den determinsrse experimental o empiricemente.

Los fsctores que se introducen por medio de la te——
cla de factores F se refieren a los velores de correceidn
que deben sumerse 0 resterse de los velores de detos per
sonales y son vslores de experienciz o0 pruebe en les di-
versas situsciones y con los que se pueden corregir con-
venientemente los célculos del ordenedor. Por ejemplo, -
los factores pers la situscidn F7, es decir el ajuste del
psiento en le posicidn S4 después de un cierto perindo y
le reposicidn de le misme s ls posicidn de situscidn S4
después de un periodo similer de tiempo, se pueden deier
miner sobre le bzse de vzlores experimetelmente probados
o sobre le base de una optimizacioén incidental que se —-
calcule complementerismente por une celeulsdora durente
le determinecidn de la posicidn Optime del esiento.

Les Pigure 5 ilustre un esquems de cireulecidn dtil
parz determiner ls posicidn Optime del ssiento pera una
persona determineds. El ordensdor lee primero los detos
propios del vehiculo pere el sutomévil en el que se uti-
liza el ordenador, porque la posicidn Sptime del ssiento
debe comparsrse con csde modelo de vehiculo. :Estosrda——
tos pueden hallerse en un cetélogo de informecidn sobre
el vehiculo.

Dado que la posicidn Sptime del ssiento tiene en --
cuenta las dimensiones individuszles del cuerpo, estas di
mensiones deben introducirse en el ordensdor como el si-

guiente paso del progreme., Si estos velores estén ya en
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1s memorie del ordenador, son leidos en elle por el mis-
mo ordenédor. Dicho de otro modo, sl el programa recono-
ce que el numero de le persona del peso enterior es un -
numerc cuyos datos personales se encuentren ya en sSu me-
moria, el ordensdor se limite e leer la informecidn en -
su meméria. No obstente, si la respuests a la pregunia -
jnueve entrada? es efirmativa, el peso siguiente es la -
introduceidén de los detos personsles. Basendose en los -
velores de les persones medies, (directriz VDI n? 2760,
norme industrial slemena 00 33 408, documento SAE), se -
utilizan los detos personsles pare determiner otres dl--
mensiones corporeles y locelizaeiones de les erticulecio
nes de la personsa.

Asi, besdndose en los detos personales medidos y on
los detos de les persones standsrd, el ordenador determi
na le distancis entre ls suela del zapato del operzdor y
1e ertioulecién de la rodilla, entre le erticulscidn de
la rodille y 1ls articulscidn de la caders, entre la srti
culecidn de la cedera y la articulecidén del tronco, en--
tre le articulacion del tronco y le articulecidén de los
hombros, entre la articulscidn de los hombros y la arti-
oulaocidn del codo, entre la erticulacidén del codo y el -

centro de uns mano cerraéa, entre la articulecidn del --

-hombro y el punto de baseculamiento del cuello y entre es

te punto de besculamienté y el punto de elture de los —-
ojos.

A continuscidn, el genersdor sleatorio suministrs -
el ordenador velores slestorios pers los parémetros que
definen la posicién del ssiento. Beséndose en estos da--

tos, el ordensdor determine los gngulos del cuerpo, es -
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deoir, el éngulo de la artioulscidn del pie, le asrticule
cidn de la rodille, le articulecidn de la ceders y todes
1as demds erticulaciones zrriba descrites. El resultado
de estea d;terminacién se 9omprueba, pare determinar si -
gse cumplen las condiciones siguientes:

3Se encuentrsn los éngulos del cuerpo en las games medias
determinedes por'los médicos?

;Se ha superado la gams de zjuste del asiento, el espejo
retrovisor, el volante de le direceidn, los pedsles, ==
etc.?

:Se encuentren los ojos dentro de le elipse ocular u OLro
punto de visién fevoreble en el vehiculo?

;Puede elcenzerse siempre el volsnte de la direccidn mien
tres se mezntiene una buens posicién del ssiento?
iPuede apretsrse e fondo el pedsl del embrsgue?
;Se encuentra el muslo apoyado? .
;Puede slcanzar el oper:dor la mexime distencis esencial
posible desde el volsnte de la direccion?

3Se encuentren los puntos de engenche del cinturén de se
gurided y, por lo tanto su posicién, dentro de ciertos -
1imites?

&Se henrsuperado otros limites imbortantes adicioneles -
pere la posicidn del asiento?

Si le respueste & estas preguntas es NO, el progra-
me vuelve & GENERACION CONTROLADA AL AZAR DE POSICIONES
PARAMETROS DEL ASIENTO y geners de nuevo valores cleato-
rios de los parémetros de posicidn del esiento. Estos --
nuevos velores se utilizan otrs vez pers determinar una
nueve posicién de1 esiento, y de nuevo debe borrer el pg

80 ;SE HAN CUMPLIDOS LAS RESTRICCIONES?
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Une vez cumplides las restricciones se multiplicen
y suman los criterios individusles, es decir, se evalien
con los fsctores determinedos por le experiencia. Este -
eveluscidn es neceseris porque normslmente no es posible
heller una posicién que produzce un valor optimo pere to
dos los éngulos. La eveluscidn determina en qué medids -
ccde dngulo se puede desvisr del valor Sptimo. Por ejem-
plo el éngulo de la rodille puede desvierse dos grados y
el éngulo de le cederas cuatro gredos.

Despies de ls evaluscidn, los detos se memorizan. A
continuecidén se reelize une nuevs evaluacidn con otros -
valores de perémetros suministrados por el genersdor -—-
alestorio. Los resultedos evaluados de esta determing---
cién se compers, es decir, efeoctia el paso yMejore? oon
los valores slmscenados pars hellasr si ls nueva posicidn
es mejor. Si la nueva posicion es mejor, se memorizen --
los datos. Después de un numero predeterminedo de repeti
ciones, se detiene la bisqueda de le mejor posicidn y se
memorizan los mejores parametros. Estos valores se com--
prueban scto seguido, teniendo en cuente considersciones
légicse y préctices para determinar si pueden ser sceptz
dos. La posicidén del asiento resultente de estos velores
se representa entonces en la pantalle. Por altimo, los =
valores transmitidos de sjuste del gsiento, el espejo re
trovisor, el volente de la direccidn, los pedsles, etc.,
ge imprimen y pueden introducirse manualmente en el te=
olado situsdo en el cuedro de instrumentos o bien memori
zarse en une pequefls unided electrdnice, 1eyéndose en la
misme por medio del ordensdor situsdo en el cuadro de --

instrumentos.
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En genersl, el funcionzmiento del sistems se com---
prenders teniendo en cuents lo que sigue, con relacidn a
les figuras 3 y 4. El dispositivo de entrade/salids, al
igual que ocurre en otros ordenzdores, funciona pers =—--
trensmitir los detos sl grupo de funcidn correspondieﬁte,
es decir, pare trensmitir los detos determinados en la -
memorie de dstos o iniciar ciertos célculos sobre la bg
se de estos dstos y trensmitir la selide calculeds a los
comparadores I-IV, Los compersdores compsrsn lz posicidn
recl del motor con el valor czlculsdo y, si existe algu-
ne diferencis trsnsmiten une sefiel al control correspua-
diente de los motores que, a su vez, mueve el motor de -
desplazamiento correspondiente hesta que le diferencis -
sea cero. El botdn de PARADA DE EMERGENCIA funciona pera
hzcer que el dispositivo de entrsda/selids trensmite una
sefial s los controles del motor e interrumpe inmedista--
mente cualquier ajuste del ssiento que se encuentre en--
tmees en progreso., El dispositivo de entr: de/salide fun-
clona también'para trensmitir los detos e los amplifica-
dores de visuslizacidn de forme que puedan representarse
los detos.

Al principio, 0 cusndo se necesita une entrsds reno
vads, se introducen en el ordenador los destos &el vehicu
lo y los destos personsles, a seber, doce conceptos de da
tos del vehiculo, custro de datos personsles por persons
y diecisels factores por pérsone, que se colocen en el -
ordenador, haciendo un totel de novente y dos valores de
entrede, Psrs asegursr que ls entrads de dztos ocurre en
el orden epropiado, se z2lmacena en la memoria del progrg

me. un progrema de guis de servicio. Este progrems encien
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de sucesivamente los simbolos del teclado pers los detos
en el orden en que deben introducirse en el ordensdor, -
de scuerdo con el progreme de guia de servicio. Por ejem
plo, en le situscidn S1 (entrsds y salide del vehiculo)y
la situecidn S2 (posicidn de descenso) y situecidn S3 —-
(posicidn tumbede), los velores de D, V, H y I se refie-
ren & csde une de estas tres posiciones. Es evidente que
estas situaciones no gusrdan relecion con lg identided -
de ls persona y s6lo es preeciso que se introduzean uns -
vez pera todos los ususrios. En el modo iniciel, es de--
cir, dursnte la entradas primera 0 une nueva entrade de -
los detos, los simbolos del teclado se encienden sucesi-
vamente en la pentalle como sigue: (

31-p, S1-V, Sl-H, Sl~L

S$2-D, S2-V, S2-H, S2-L

$3-D, $3-V, S3-H, S3-L

Cuendo debe introducirse en el ordensdor los dastos

personsles, es decir, los d=tos prra usuarios individus-
les, se enciende el simbolo del teclado P. A continuaciédn,
pulsando uns de les tecles 1-4, se determina le persona
cuyos dstos personales pueden introducirse en el ordens-
dor. Naturzlmente, es evidente que la memoris puede pro-
porcionerse con cepecided suficiente para memorizar in--
formecidn sobre mds o menos de custro personas. Después
de la entrasde del numerc de persones, es decir, PlL, el -
teclado D se enciende, en cuyo momento se introduce el -
valor de tres cifres para le tecla del motor determinado
de desplazamiento. A continuecién se introducen los nume
ros de tres cifras de las tecles V, H y L.

Después de hsberse introducido los detos de la per-
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sone Pl en el ordensdor se comienzen los fzctores de en-
trede pars los datos personsles psrz lss situzciones S4
e ST7. Por lo tanto, los simbolos del teclado se encien--
den sucesivamente en la pzntalle y el fector correspon--
diente se introduce en el ordensdor en forme de un nime-
ro de tres cifras después del encendido de F4~D, F4-V, -
F4-H, F4-L, F5-D, F5-V, F5-H, F5-L, F6-D...F{=L. Acto se
guido, se enciende de nuevo el simbolo de teclzdo P, de
menera que puedan introducirse en el ordensdor dstos si-
milszres, incluyendo los dstos de factores, para la si-—--
guiente persons P2,

Pulsando lz teclz A y el simbolo del tsclado corres
pondiente, se pueden visuslizer en 1z pentellz los Jzlos
zlmacenados y los factores. Si, por ejemplo, se debe 1in-
terrogar un vslor de dztos personsles o un factor zsocig
do, se pulss la tecle P seguids por el nimero de le per-

sons, por ejemplo la tecls 2, y = continuscidn se intro-

‘duce el simbolo correspondiente de los detos o el factor,

por ejemplo V o F4-D, Si-le teclae de borrsdo C se puléa
después de la aparicidn del velor interrogado en la pan-
talla, este valor se borrs en le memoris del ordenador.
Acto seguido puede introducirse un nuevo valor en el or-
densdor de maners que los vazlores introducidos incorrec-
tamente pueden corregirse y los dztos de una persons pue
den ser sustituidos por los de otrs,

Esto es conveniente si los posiciones de las situe-
ciones S1, S2 y S3 no son propies de una persona particu
lar de msneraz que estas situsciones puedan ajustarse sin
introducir ninguna tecla de identificecidn en la cerradu

ra de identificecidn 132. Pare accioner el sisteme y po=-
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der sjustar les situsciones S4 g 57, que dependen de la

identided de ls persona, ls persons en cuestidn debe in-
trodueir su llave de identificacidn dentro de la cerrsdu
re de identificecidn 132. Pulsando le tecla S y le tecls
de situacidn, el zsiento se coloca pera cadas situacion,
a excepeidn de la situscidn S7.

En la situecién S7, el opersdor del veh{culo puede
selegoionar el perfodo después del cusl el gslento se —-
ajusterd sutomdticamente desde la situzcidn S4 el ajuste
segin la situscién S7, y viceversa. Pera hacerlo asf, ol
operzdor seleccione la situscidn S7 por medio del tecla—
do. El simbolo del tecledo T se enciende entonces Yy se -
introduce el periodo de tiempo deseado con el tecledo en
forma de un nimero de tres cifrzs, siendo ls primers ci-
fra el miltiplo desesdo de diez minutos, la segunda ci--
fra el numero de minutos y lz tercera el miltiplo deseu-
do de diez segundos. El ndmero de tres cifres 153 correa
ponderia pues a 15 minutos y 30 segundos. El perfodo co
tiempo puede zjustsrse entre diez segundos y treinte mi-
nutos. También, si el zsiento del vehiculo estd en la PO
sicidn pare la situscién 57, después de pulser la tecla
?, se puede introducir un nuevo valor para el perfodo de
tiempo,

Pere interroger y ajustar los velores almscenados -
de D, H, V, L, el opersdor pulse la tecla desesds y 2l -
mismo tlempo pulsa la tecla més o menos si deses ajustar
el sslento en une posicidn que se desvie del valor almg
cenado. Pulsendo la tecla G y una de las teclas mis o
menocs, se aumenta iguslmente los ajustes del asiento y -
de la inclinscidn del respaldo. Mientrss que se pulsen -

una de las teclas y las teclss méds o menos, el vslor co-



10.

15.

20.

25.

30.

- 24 -

rrespondiente se cexrbiz en un incremento c=ds medio se—-
gundo. Los incrementos son de dos milimetros pare D, un
milimetro, para V, 0,5 milimetros psre H y 0,5 milimetros
para L. Si la tecla G se pulss simulténeamente 2 las te-
cles mds o menos, los vélores de H y V se incrementzn en
0,5 milimetros.
Aunque s6lo se hen ilustredo y descrito especifica--
mente aqui reali_sciones preferidss, se comprenderé fé--
cilmente que son posibles muchzs modificreiones y variaw-
ciones de la presente invencidn e le luz de las ensefien-
zas anteriores y teniendo en cuenta lss reivindicsciones
edjuntas, sin apartarse del ambito y del espiritu de la

presente invencidn.
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Hecha la descripcién del presente invento se hace -
constar que esta solicitud se acoge a ls prioridad de la
5, solicitud estadounidense NC 946,394, depositada en 27 de
Septiembre de 1978, ¥y que se declaran como nuevas y de -
propia invencidn lss reivindiceciones siguientes:
{.- Apsreto pere sjustar la posicidn Optime del --—-
gsiento de un vehioulo, psra une persona en diversss con
10. diciones de conducidn, que comprende:
- un asiento de vehiculo.
- medios pare ajustar al menos une posicién de diw=-
cho asiento de vehiculo.
~ un ordensdor que tiene una memoria psra 1os perd-
15. metros de entrsds propios del vehiculo y al menos un pro
grama pare ceslculer la posicién Sptime de dicho asieato
del vehiculo.
- medios de entrade asocisdos e dicho ordensder pa-
. re. introducir en el ordensdor los datos de entrada persQ
20. ~nales de dicha persona y los dstos de entrada de las con
diciones de conduccidn, pudiéndose accioner el ordensdor
pars calcular la posicién Sptima del ssiento en respuesis
a los datos de entrsda.
- medios asociados sl ordenzdor pars visualizar los
05, detos de la posicidn Optima del ssiento, de forms que se
cepacite a la persona pare sccionar los medios de ajuste
de la posicidén del msiento y colocar Sptimemente el asien
to.
2,- Apsrato segin la reivindicacidém 1, carscteriza-

30. do porque los medios de entr:de incluyen medios para in-
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troducir datos codificsdos de los datos de entrsde perso
nales y los detos de entrzda de las condiciones de con--'
duccidn.

3.- Aparsto, segin lss reivindicaciones 1 y 2, pare
une persona en diversas condiciones de conduceidn que -~
comprende:

- un ssiento de vehiculo,

- medics pzra gjustar al menos une posicidn de di=--
cho asiento de vehiculo. |

- un ordensdor que tiene une memorie pare los perd-
metros propios del vehiculo y al menos un programa pare
calcular le posicién Sptime de dicho asiento del vehicu-
lo.

~.medios de entrzde asociados & dicho ordenedor pa-
ra introducir en el ordenador los datos de entrsda versg
nales de diche persons y los detos de entrzdas de las cop
diciones de conduccidn, pudiéndose sccionar el ordensdor
psra calcular la posicién Sptime del ssiento en respues-
te & dichos datos de entrads y pare genersr unas sefiales
de salide correspondientes ardicha posicidn Sptims del -
asiento.

- medios de control asociados el ordenzdor y que ~-
responden a las sefinles de salidc pars controler los me-
dios de mjuste del asiento colocendo es{ el asiento del
vehiculo en su posicidn Sptima.

4.~ Apsrsto segin le: reivindiescién 3, carscteriza-
do porque incluye medios asociamdos sl ordenzdor pars vi-
usalizar los detos de la posicidn Optime del esiento.

5.~ Apzrato segun la reivindicecidn 3, carscteriza-

“do porque incluye un motor conectsdo operstivemente g -~
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los medios de s2juste del asiento, incluyendo los medios
de control un servomecenismo pere acclonsr el motor y --
colocer el asiento en su posicidn Sptima.

6.~ Aparato segin la reivindicacidn 3, carccteriza-
do porque dichos medios de entrads incluyen medlos pars
introducir detos codificedos de los dstos de entrads per
gonales y los datos de entrada de las condiciones de con
duceidn.

7.- Aprrato segin uns de las reivindiceciones 1 a -
6, caracterizado porque el dispositivo de entrsds lleve
un soporte (132) pars una llave carscteristice de perso-
nes. h

8.- Aperato segun una de las reivindicaciones'1 & 7,
caracterizado porque el dispositivo de entrada lleve un
campo de pulsedores (21; 121).

9.~ Apereto segun la reivindicscidn 8, cerescteriza=-
do porque el campo de pulsadores (21; 121) lleva adicio-
nalmente & los pulsedores que corresponden & las cifras
O - 9 otros pulsadores que corresponden & distintas fun
ciones.

10.~ Apereto segin la reivindicacidén 9, ceracteriza-
do porque uns tecla (S) de los pulssdores o teclas de -

funcidn corresponde a las diferentes situsciones pars =~

‘lag que se pueden regular las diferentes posiciones épti

mes del asiento.

11.~ Aperato segin las reivindicaciones 9 ¢ 10, ca--
racterizado porque une tecla (F) de las teclas de funcidn
tiene la forme de une tecla de entrsda de fsctores.

12.~ Apareto segun una de las reivindicsciones 9 g -

11, carscterizado porque uns tecla (T) de las teclas de
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funcidn tiene le forms de una tecla de entreda de tiempo
mediénte cuyo accionsmiento, en combinscidn concel geeio
nemiento de una o verizs teclas con cifres, se puede in-
troducir el intervelo de tiempo al final del cuel, en —-
5e une de les situsciones que se pueden escoger, se lleva s
cebo sutomsticamente wn cambio de la posicién del zsien-
+0s
130~ Aparsto segin une de las reivindicacionés 3 a -
12, carscterizado porque se ha conectado con la unided =
10. de entrada—salida del ordensdor (120) un nimero de COmLps,
radores (I & IV) que corresponde al nimero de los acoio=-
namientos de regulecidn.(125) que se puede impulsar en -
forme independiente entre si, consctendose detrés de Qi-
chos comparadores sende unidnd de mendo del equipo de -—
154 mando (130).
14.~ Apersto segin la reivindiceeidn 13, carscteriza-
do porque el eguipo de mendo (130) esté conectedo por me
dio de uns 1ines de sefializacidn de persda directemente
con la unidsd de entr:da-salida del ordenedor (120).
204 {5¢= Aparsto pare ejustar la posicidn éptima del =sien
to de un vehfculo.
Segun se describe y reivindicae en la presente Memoxrie
gue conte de 28 hojas foliasdas y mecenografiedas por une

’

sola care y de 4 ldminas de dibujos.

25, Madrid, a 26 SET, 1979

KEIPER AUTOMOBILCTECHNIK GmbH & Co. K.G.
JAIME ISERN
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