MINISTERIO DE INDUSTRIAY ENERGIA
Registro de la Propiedad Industrial

® ES

®
@

FBET62en

- / ) @ FECHA DE PRESENTACION

| Concedido of 13-9-79

' con los dc!ri f eqfht erdor
AH sente doge, ¢ M0 lapr.

) tenidy ol [ ' Tyt p—
: Rpfinia,
! ) PATENTE DE INVENCION
ESPANA

. PRIORIDADES:

@NUMERO ' @ FECHA @ PAIS

P 28 40 3%377.2 16-9-78 Alemania

@FtCHA DE PUBLIGIDAD

@ CLASIFICACION INTERNACIONAL

B26D §Z§g>

VATENT! DE LA QUE ES DIVISIONARIA

@Tl"‘ul_ﬁ DE LA INVENCIOR

DISPOSITIVO PARA AJUSTAR LA LONGITUD DE FORMATO EN UN CORTADOR
'mRANSVERSAL DE BANDAS DE MATERIAL.

71) BOLICITANTE (8}

JAGENBERG WERKE AG

* DOMICILID DEL SOLICITANTE

Himmelgeister Strasse 107, 4 DUSSELDORF 1, Alemania

° @ INVENTOR (K8)

Heiko KNOLL, de nacionalidad alemana.

@ TITULAR (Z8)

@ NEPRESENTANTE

DON BERNARDO UNGRIA GOIBURU

UNE A- 4 MOD., 3106

UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA

i

“ e——-



10

20

25

30

da, al mismo tiempo, que el circuito de regulacién de 1la

REF: Formatautomatik/Q

El invento tiene por objeto un dispositivo Para ajus-
tar la longitud de formato en un cortador transversal de
bandas de material,'éue se compone de un mecanismo de avan
ce y de un par de cilindros de cuchillas con transmisién
dé.movimiento discontinuo antepuesta, de un motor de accio
na%iento comin y de una transmisién de formato,situada en-
tre el mecanismo de avance y la transmisién de movimiento
diécontinuo, Y que se compone de una transmisidén de varias
velocidades y de una transmisién con variacién continua.

Para el ajuste de una longitud de formato deseada era
usual hasta elrpresente elegir en una tabla de valores los
valorés de ajuste correspondientes par& la transmisién de
movimiento discontinuo y para la fransmisién de formato y
realizar los ajustes en la transmisibén de formato y en la
transmisién de movimiento discontinuo.

El invento.tiene por objeto automatizar este trabajo
de ajuste.

Este problema se soluciona por el hecho de que una
computadora proporciona al érgané de posicionado de la
transmisién de varias veloéidades la sefial de posicionado
para una velocidad correspondiente a la longitud de forma-
to deseada, asi como a un circuito de regulacién del brga-
ﬁ&-de posicionado'de la transmisién de movimiento disconti
nuo'y a un circuito de regulacién del érgano de posiciona-
do de la transmisibén con variacibén continua los valores

tebricos correspondientes a la longitud de formato desea-~

transmisidén con variacidn continua recibe la longitud de
. ‘ .
formato en forma de valor real y,en funcidn de la variacid

valor tedrico-valor real y de la velocidad elegida, proport
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- pefiales de posicionado correspondientes a una determinada

i ' y . ; - . .
rico. A consecuencia de las complicadas relaciones existen

tamente a través de la carrera de posicionado, sino a tra-

vés del tiempo de posicionado. Con ello se aghorra una memo

‘por un generador de impulsos de los cilindros de cuchillas

¢iona al bdrgano de p051c10nado el tlempo de posmclonado no
produ01éndose una nueva comparaclon valor tedrico-valor
real hasta haber finalizado cada uno de estos procesos de
posicionado.

En este dispositivo, la computadora, gue memoriza las

longitud de formato para los diferentes brganos de posicio
nedo transfiere estas sefiales a los circuitos de regulacién

en forma de sefiales de posicionado o en forma de valor ted

tes entre la longitud de formato y el recorrido de posicip
nado de la transmlslén con variacidn continua en las dife-
rentes veloc1dades, la variacién valor teérlco-valor real

)

de lg longitulde formato no se regula, en el circuito de

[

regulacién de la transmisién con variacién cobtinua, direc-

ria con una enorme cantidad de posiciones de memoria, que
tendrian que ser programadas para las diferentes velocida-

des con las carreras de posicionado de la transmisién de
movimiento -discontinuo correspondientes a las distintas

variaciones valor tedrico-valor real.

' Para la medicién de la longitud de formato se prevé
con preferencia un contador, Que cuenta los impulsos, sumi
nistrados por un generador de impulsos del mecanismo de
avance y correspondientes al recorrido de la banda, situa-

dos entre los impulsos de arranque y parada suministrados

t
Dado que los impulsos emitidos por el mecanismo de avance,

por ejemplo por los cilindros de avance, son constantes en
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cada revolucidén, al variar la velocidad de la banda tnica-

mente varia la frecuencia de sucesién de los impulsos:Cuan

tos mis impulsos se cuenten entre una sedial de arranque y
una de parada de los c¢ilindros de cuchillas; tanto mayor
es la longitud de formato. i
Segun otra configuracidén del invento, el circuito de

regulacidn de la transmisién con variacidén continua posee
un.regulador, que compara el valor de cdmputo del contador
de la longitud de formato con el valor tedrico y que gobi-
érna un contador eon repbsicién,que es disparado por un ge
nerador de impulsos don una frecuencia de sucesibén de im-~
pulsos dependiente de lé'velocidad elegida, al mismo tiem-
po, que el contador con reposiciéh suministra durante el
tiempo de. cémputo una sefial de posicionado al édrgano de po
sicionado de la transmisién con variacién continua. Evitan
do la utilizacién de una memoria costosa, tanto la veloci-
dad elegida como la variacidén valor tedrico-valor real de
1a 1ongitﬁd de formato son tenidas eﬁ cuenta de forma sen-~
cilla por el hecho de que un contador se posiciona a un va
lor de cdmputo correspondiente a la variacidn valor tebri-|
co-valor real de la longitud de formato y por el hecho de
que este valor de cémputo es contado hacia atras con mayor
okmenor rapidez por los impulsos que recibe con una frecu-
encia mayor o menor en funcidén de la velocidad elegida. Du
rante este proceso de’cémputo estd activado el 6rgano de
posicionado y lleva la tragsmisién con variacidén continua
8l valor deseado,

' La eleccibén de la velocidad correspondiente al forma-
to deseado se puede realizar igualmente de\forma sencilla

con una compubadora en la que se memorizan los valores 1li-
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-1imite inferior correspondiente es menor o igual que el vag

‘modifica el valor real, de acuerdo con la relacibén funcio-

' nal existente entre los valores suministrados por el trans

i

mites superior e inferior de la longitud de formato para

cada una de las velocidades, al mismo tiempo, que ia compu
tadora éompara el vafor tebrico alimentado de la longitud qe
fofmato con estos valores limites y genera una sefial de pot

sicionado para la introduccién de la velocidad cuyo valor

lor tedrico mientras que su valor limite superio es mayor ¢
igﬁﬁl que el valor teérico. Por lo tanto, la regulacién de
la velocidad tiene lugar en un cireuito de mando abierto.

| En una configuracién preferida del invento se prevé
un transmisor, acoplado con el Sérgano de posicionado de la
transmisién de movimiento discontinuo y alojado en el cir
cuito de regulacién de la transmisién de movimiento discon
tinuo, que suministra el valor real, gue en un generad?r"

de fundiones,fen especial un convertidor analégico-digital,

misor y las correspondientes longitudes de formalo, deter-
minades por la transmisién de movimiento discontinuo, para
su comparacién con el valor teérico'establecido como longi
tud de formato.
- Dado que la discontinuidad de la tﬁansmisién de movi-
ﬁiento'discontinud no. varia en el transcurso del tiempo pa
ra los diferentes ajustes se puede utilizar para 61 un ge-
nerédor de funcibnes relativamente pequedo en forma de un
couvertidor analégico-digital programable. ' .
En lo que sigue se describe el invento con detalle pa
medio de un dibujo. _ '

t
La figura 1 representa esquemiticamente la construc-

¢ibn mecinica de un cortador transversal.
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. 5, que se compone de una transmisidn con variacibén conti-

nua, por ejemplo una transmisién PIV 5a, y de una transmi-

_misién de este tipo de tal modo, que en el instante del

‘cortar y las cuchillas 11, 12.

»

La figura 2 representa el dispositivo péra ajustar el
formato en el corbador transversal, segin figura 1.

Un motor de accionamiento 1 acciona por medio de un
eje 2 un mecanismo de avance en forma de un par de cilin~

dros 3,4, asi como por medio de una transmisién de formato
L LS |

sibn de varias velocidades 5b, ¥ por medio d¢ uwna transmi-
sibén de movimiento discontinuo 6 y'de un eje de accionami-
entb 7 wn par'de'éilindrés de cuchillas 8,9. La transmisi-
6n de movimiento discontinuo 6 puede ser un mecanismo de

biglas articuladas, cuy& particuiari@ad reside en el hecho
de gque con una rotacién uniforme en el lado de entrada,la
velocidad.angﬁlar en el lado de salida varia dentro de una

revolucidén. En un cortador transversal se ajusta una trans
corte exista sincronismo entre la banda de material 10 a

Para poder ajustar la transmisibén de formato 5 y la
transmisién de movimiento discontinuo 6 se combinan la
transmisidén PIV 5a con un 6rggnq de posicionado 13, la
transmisién de varias velocidades 5b-con un Organo de posi
éiqnado 14 y la transmisidén de movimiento discontinuo 6 -
con un 6rgano de posicionado 15. Por medio de las flechas
de los dérganos de posicionado 15 a 15 se indican la entra-
da y la salida de las seilales de posicionado y de seflaliza-
cidn.

. Tanto el mecanismo de avance 3,4 como el par de cilin

dros de cuchillas 8, 9 se combinan con un generador de

impulsos 16, i?.'El generador de impulsos 16 genera en ca-
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da revoluciédn del cilindro de avance 3 una determinadg cah—
tidad de impulsos. La frecuencia de sucesidén de los impulsop

depende, por lo tanto, del nfimero de revoluciones, del ci-

13

lindro de avance 3. Por el contrario, el generador de impul
gos 17 suministra en cada revolucibén del cilindro de cuchi-
llaé 8,9 s8élo un impulso de arranque y un impulso de para-

| '
da, brecisamente en el instente del corte.

! El ajuste de la transmisidén de formato 5 y de la trans
misién de movimiento discontinuo 6 ée describe en lo que
sigﬁe Baséndosg en la_ figura 2.

Eﬁ un conmutador decéddico 21 se ajusta la longitud de
formato deseada. El conmutador decédico 21 suministra una

corfespondiente palabra de 16 bit a una computadora 22, que

en funcién de la palabra de 16 bit suministra valores tééri-

cos correspondientes a un circuito de regulacién de la'trans-

misidén de movimiento discontinuo 6, a un circuito de regula;

cién de la transmisibén con variacién continua 5a y a la unij
dad de mendo .de la transmisién de varias velocidades 5b.

El circuito de regulacidén para la transmisidn dé movi-
miento discontinuo 6 posee el drgano ‘deposicionado 15, un
regulador 23 y un convertidor analdgico-digital 24, que es
activado con un valor real suministrado por el érgano de
pésicionado.IS. El 6rganoc dé posicionado 15 genera este va-
1or.real por medio de un transmisor de camino lineal (potent
cibémetro), que estd acoplado mecanicamente con el patin del
mecanismo de bielas.articuladas, que forma la transmisién
de movimiento discontinuo 6. El convertidor analégico-di-
gital 24 representa un convertidor funciongl, que esté pro-
gramado para la relacién funcional exist%nte entre las

seflales suminstradas por el transmisor de camino 1li-
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neal y las correspondientes seflales de longitud de formato
de la trénsmisién de movimiento discontinuo 6. El converti-
dor analdgico-digital 24 suministra, por lo tanto, una se-
Aal digital de longitud de formato, correspondiente al re-
corrido de posicionado del transmisor de camino lineal, que
se éplica al regualdor 2%, que compara este valor real con
el falor tebrico suminigtrado por la computadora 22. kl ér-

gano de posicionado 15 recibe ung sefial de posicionado en

.funcibén de la variacidn valor tedrico-valor real.

s

Para la eleccidn de la velocidad correspondiente a
una determinada 1onéitud‘de formato la correspondiente uni-
dad de mando presenta un compuetadora 25 en la que se al-
macenan 105 limites inferior y superior correspondientes
a cada una de las velocidades. ILa seflal suministrada por
la computadora 22 se compara, partiendo de la velocidad més
pequefia hacia arriba, con los correspondientes valores 1i-
mites inferior y superior; En tanto que esta comparacién
de por resultado que ambos valores son menores que el va-
lor suministrado por la computadora 22, no se introduce
aln esta velocidad, sino que el valor en cuestidén es com-
parado con los valores limites de la velocidad siguiente.
Cuando se comprueba, que eIVValor entrante es mayor o igual
que.el valor limite inférior, pero menor o igual que el va-
lor limite superior, la computadora 25 aplica al érgano de
posicionado 14 una sefial de mando para la introduccidén de

la correspondiente velocidad. Ademds, la computadora 25

‘aplica una sefial de mando a un generador de impulsos 26,

que trabaja con una frecuencia de sucesién He impulsos va-
riable para las diferentes velocidades.

Mientras que con el ajuste dela velocidad sélo es posit
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ble un ajuste basto del formato deseado, con el'ajuste de
la transmisién con variacién continua 5a permite ajustar
exactamente el formato. Para ello posee el correspondiente
circuito de regulacidén un regulador 27, que recibe de la
computadora 22 el valor tebrico correspondiente al formato
elegido. Kl regulador 27 recibe el valor real de un conta-
dor 28. Este contador 28 es activado con el generador de
impulsos 16, 17, Por lo tamto, el contador 28 cuenta los
impulsos suminis trados por el generador de impulsos 16 en-
tre uné sefial de arranque y otra de parada del generador de
impulsos 17. Los impulsos contados son uné medida de la lon;
gitud de formato. El contador 28 suministra este vélor de
cbuputo al regulador 27, que determina la variacidén valor '
tebrico-valor real ¥ que pone‘un contador 29 con reposicidn
siguiente en un correspondiente valor de cémputo. Los im-
bulsos suministrados por el generador de impusos 26 cuentan
hacia atrés al contador 29. Durante la totalidad del tiem-
po de cémputo, el contador 29 con reposicién suministra -
una sefial de posicionado al 6rgano de posicionado 13, que
varia la transmisién PIV 5a. Dado que el margen de longitu-
des de formato, gue cubre la transmisién PIV 5a en las di-
ferentes velocidades, es variable, una misma variacién va-
lor tebrico-valor real'requiere tiempos de posicionado di-
ferentes en las distintas velocidades. Esto es tenido en
cuenta, segin el invento, por el hecho de que el generador
de impulsos 26 suministra, para las distintas velocidades
impusbé con una frecuencia de sucesién de impudsos diferen-
te. Cuando el margen de longitudes de forméto de la trang-
misién PIV Sa, correspondiente a una velocidad, es grande,

la frecuencia de sucesién de impulsos es alta. Al final de
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tiempo de posicionado tiene lugar una nueva comparacidn
valor tedrico-valor real y, eventualmente, se varia nueva-
mente la transmisién PIV ba. De ‘esta forma se llega en va-
rios pasos,. de duracién cada vez mis pequefia, al ajuste
de la transmisién PIV 5a, para el que se obtiene la longi-
tud he formato deseada.v

f En resumen, la presente patente de invencidn, que se

I
solicita, deberd recaer sobre las siguientes:
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computadora (22) proporciona al érgano de posiconado (14)

"de la variacién valor teérico-valor real y de la velocidad

-11 -

Reivindicaciones

1. Dispositivo para ajustar_la longitud de formato
en un cortador trans%ersal de bandas de material, que se
compene de un mecanismo de avance, en especial.un par de
ciiindros de avance y de un par de cilindros de cuchillas
co# transmisién de movimiento discontinuo antepuesta, de
un motor de accionemiento comin y de una transmisidén de
fofmato, situada entre el mecanismoe de avance y la transmi
gibén de movimiento discontinuo, y que se compone de una
transﬁisién de varias veiocidades y de una transmisibén con

variacién continua, caracterizado por el hecho de gue una

de la transmisién de varias velocidades (5b) la seﬁal.de';
posicionado para una vel&cidad correspondiente a la lgpgiJ
thd de formato deseada, asi como a un circuito de regula-
cibn (23, 24) del 6brgano de posicionado (15) de la transmi
gién de movimiento discontinuo (6) y a un circuito de regu
lacién (27, 28, 29) del brgano de posicionado (13) de la
transmisién con variacién cénfinua (5a) los valores tebri-
cos correspondientes a la longitud de formato deseada, al
mismo tiempo gque el gircuito de regulacién (27, 28, 29)
de la transmisién (5£) con variacién continua recibe la

longitud de formato en forma de valor real y, en funcibn

elegida proporciona al 6rgano de posicionado (13) el tiem-
po de posicionado, no produciéndose una nueva comparacidn
valor tebrico-valor real hasta haber finalizado cada uno

de estos procesos de posicionado. '
\

2, Dispositivo, segfn la reivindicacién 1, caracteri-

zado por el hecho de gue para la medicibén de la longitud-
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dor (28) de la longitud de formato con el valor teorlco Yy

1a velocidad correspondiente al formato deseado se ha pre-

~ 12—

de formato se ha previsto un contador (28), que cuenta los
impulsos, suministrados por un contador de impdsos (16) del
mecanismo de avance (5,4) ¥ correspondientes al recorrido
de ;a banda, entre los impulsos de arranque y de parada su-
minisﬁrados por un generador de impusos (17) de los cilin-
droé de cuchillas (8,9).

; 3. Dispositivo, seglin la réivindicacién 2, caracteri-
zadé por el hecho de que el circuito de regulacién (27, 28,

29) de la transmlslon (Sa) con variacibdn corntinua posee un

regulador (27), que compara el valor de computo del conta-

que gobierna un contador con reposicién (29), que es dispa-
rado por un generador de impulsos (26) éon ung frecuencia
de sucesidén de impulsos dependiente de la velacidad elegi-
da, al mismo tiempo que el contador con reposicidén (29) :
suministra durante el tiempo de cémputo una sefial de posicig-
nado al 4rgano de posicionado (13) de la transmisidén (5a)
con variacidn continua. , '

n, Dispositivo, segin &na de las reivindicaciones 1

a 3, caracterizado por el hecho de que para la eleccidn de

visto una computadora (25) en la que se memorizan los valo-
re;'limites superior e inferior correspondientes a la lon-
giﬁud de formato para cada una de las velocidades, y por el
hecho de que la computadora (25), que compara el valor ted-
rico introducido de la longitud de formato con estos valo-
res limites, genera uné seflal de posicionado para la intro-
duccién de la velocidad, cuyo valor limite inferior corres-
pondiente es menor o igual que el valor tedrico y cuyo.valor

limite superior es mayor o igual que el valor teérico.

i



10

20

25

30

- 1% -

5. Dispositivo, segln una de las reivindicaciones 1 a
4, caracterizado por el hecho de que en el circuito de
regulacién de la transmisién (6) de movimiento discontinuo
ge ha previsto un transmisor, acoplado con el drgano de po-
sicibnado (15) de la transmisién de movimiento discontinuo
que %uministra eiavalor real que en un generador de funcio-
nesgen especial un convertidor analbgico-digital (24), mo~
difica el valor real, de acuerdo con la relacién funcional
exiéte#te entre los valores suministrados por el transmisor
Yy las Eorrespondientes longitudes de formato, determinadas
por la trausmisién (6) de movimiento discontinuo, para su
comparacidén con el valor tedrico establecido como longitud
de formato. ) o g

6. Se reivindica por ﬁltimo como objetb sobre el que’
ha de recaer la Patente de Invencidén que se solicita por:
DISPOSITIVO PARA AJUSTAR LA LONGITUD DE FORMATO EN UN COR-
TADOR TRANSVERSAL DE BANDAS DE MATERTIAL.

Todo conforme queda desgrito ¥ reivindicado en la pre-
sente memoria descriptiva que consta de trece paginas me-
canografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 13 septiembre 1.979

BERNARDO RIA
P«D.
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