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£1 invento concierne a una disposicidn de i
cuitos para sincronizar el momento de impacto de nazos de
impresidn cn vna maguina desescribir gue tra b“ga con im-

presién en "vuelo" (sin parar la mlquina), en pa rticular

.en impresores de lineaz, cen el nomento de aparicibdn de

~ .

un viro de impresibdn a imprimir en la posicibn de impre~
5ibdn deseada, con medios para detecbar y determinar res-
pectivanente desviacilcues de parimetros de funcilonamicanbo
tales como, por cjemnlo, la bensidn de alinentzcién y la

tenveratura de los imunes de nmazos de inpresidn.

i

Pécnica anterior

Fara wAguinas de escribir o impresoras con

sovortés robatorios de tipos de impresiln talez cono por

ejomple cadenas de impresidn, tambores de impres 101 co-
rreas de impresidn, y sinilares, que pasan por posiciones
cidad, es esencial determinar con exactitud el momento de
inpresidn y cefiirse a éL. Yara este fin es esencial accio
nar el mecanismo de impresidr

presidn, de manera bal que golpee el bipo de caracter que

ha de ser jumpreso cn ¢l preciszo nomento cn gue dicho naszo

l’l

—

$

~de impacto de tipos o posiciones de imnresidn a alta velo

—

or ejenplo un nazo de ine-

de impresidn y dicho tivo. de cardcter estén en plena ali-

neacidén. Bsto se aplica a cazda caso, independienbeuente

de que la scparacidn entre caracteres en el soporie de ti

pos sea uniforme o no. & este cobjeto, el momenvo de impre

sidn ha de ceiiirse estrictunente 2 aproximadamente 4C mi-

crosexuados, con el fin de generar vna impresida en la mo

sicibn correcta, es decir con el Fin de evitar jue no ses

X
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| impresas algunas parbes de un carheber. urante esto, el

momento, la duracidn y la encrpia del itpacto deterninan
principalmente la calidad de impresibn y la imagen de im-
nresidn, respectivamente.

De la memériaide mublicacibn alemana DE-0S
19 32 560 se conoce un cireuito de control nara niquinas
de escribir o impresorus de alta velocidud, medisnte el
cual se cormpensan dinfduicamente log erzores de sincreniza-
cidn entre la posicidn del tico de caricter 7 el accirna-
miento del nmazo de irmpresidn, por el recurio de que cono
una funcidn de la velocidod del novimiente del soporte de
tipoz, de las Tomperatur que osarecen on los diferentes

lugdres del cirecuito, y la tensidn eléctiica arlicada a
[ b Y .

los imenes individuales de los nuzos de iupresidn, se ge-

b 3 ~

neran seiialecs de crror en el cazo de dogviaciones desde

valores mreviznente detevuinados, siendo combinudas dichas
I ’

= en una ebapa de fusionasiento pure formar una ten

senale

si6n de control compensada. Beto significa, no obstante,

que desviaciones de la Sensidn de suninistro, de la velo-
cidad del soporte de tinos, y de la tewmeraturz, al ser
comparadas con valores deseados, dan lusar a secitales de
error, las cuales, a su vez, &l ser conmporsdas con una
tensibn de diente de sierra, controlan cn un circuito conm
parador de tensiones el momento on el cue ha de ser ini-
ciada o disparada la sefial de control npara el mazo de in-

resibn., Bl casto que esto implica es uuy alto,

|4
&

De la memorie alemana rara llanamiento a opo
siciones DE-AS 2% 38 (74 se conoce un método de compensa-
cibn, mediante el cual en el nomcnto de cxeitaciin del na

zo de ilmpresidén con el fin de dnprinmiz no caricler, la ex
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| tensidn de reduccidén en la tensidn para el control de ios
imanes de imrresidn se deberwming nreviamente come uns fun
“cidn del ndnero de caracteres gque han de ser LSres0s an-~
tes o dessués de dicho carécter, sobre la base de lo cuzl
se determina subsiguienteosnte el btiempo de comnensacidn

A e

4 este fin, se ublliza la bensidén menor, oue resultaria
e

del nfmero de imenes de mazos de impresibn excibados - G~

currentemente, cn lugar de la tensidn real. sste nul:

R0 65
obtenido de un contador.

2

Ve la nmemoriz de publicacién slemana DE-CH
2% 60 3235 se comoce un sistema de control de la fuerze de
impacto en miquinas de escribir, mediunte el cusl se pue-

den controlar diniaicamnente la dur“ cidn y el ticnpoe de ara

ricidn de los impulsos de control que aceilo a los ine-

fes de mazos de impresidn.

Todos estos procedimientos de wesolucidn del
problena bicnen ciertas desventajas. i econ fines de con-
trol nreV1 5ivo se utiliza la carga que se espera innoner
sobre el suninistro de energia de los imanes de nazos de
impresibn, derivindose dicha carga del nfmero de imuones de
nazos de impresidn accionados aproxinadomente de nodo si-
multineo, cntonces tal procedimiento proporcionsria sdlo
un control inexacto. Una comparscidén de los valores reales
de tres parérietros con los valores deseados para debechur
una seilal de error btampoco seoria satisfachoria.

kn la realidad, las cosas son rheho nés cod-
plicadas, y dursnte mucho tiempo no ha parceido posible
conpensar vodas las desviaciones de pardmcitros con un cos
to razonable. I calidad de impresidn, es decir lao oi

nizacidn exacta del tiempo de impacto del wazo de imo:
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s5ibn v del tipo de impresidn en la posicidn de impresidn,
es influida por un nimero bastante graﬁde de parfmetros
variableé, parcialnente independientes, de los cuales se
deseribirin brevemente mis adelante sb6lo los mis importan-
tes. Aporle de la constancia y de la rigidez del manantial
de tensién con%rolado con respeceto a las flucltuaciones de
tensidn de linea, la carga impuesta por el accionanicnto
‘de hasta ocho imanes de mazos de impresién afecta a la ten
$ibn disponible en cada mazo de impresibn accionado. Tie-
nen igualuente influencia no sélo la temperatura ambicnte
variable sino también el calentamionto de los imanes dé
nazos de impresidn portadores de corriente,

‘ La velocidad del soporte de tipos de inpre-
sibn, propizuente dicha, es deterhinada por un movor sin-
crono 'y por comsiguiente es dependiente inicialmente de

lz constancia de frecuencia de la red de abasteciniento de
ecnergia. %1 accilonamiento de uno o varios mazos de impre-
510n decélcra la correa cada vez en un grado mayor o ne-
nor, de hanera que Gsta debe volver a sex acélerada.

La permeabilidad de los nficleos de los ima-
nes de mazos de inmpreszibn no solomente es derendiente si-
milarnente de la tewperatura sino que puede desviarse den
tro de tolerancias de fabricacidén admisibles. Lo nismo es
valido para el soporte.de tipos de impresidn. Ademés ejer-
cen una influencia la humedad y la presidén atmosférica.

4 este respecto, otros factores a considerar
son cambios en la temperatura de las bobinas de imanes de
mazos y por consigulente los cuubios de resistencia que
vesultan del coeficiente de temveratura de la bobina, asi

como diferentes influencias térmicas cjercldas sobre el sQ
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~porte de tipos de impresibn, es decir la correa de iupre-
sibén utilizads cn este vaso, en comparacidn con el basti-
dor que soporta los imcnes fe rawos de 1lowesi6n.

4Lparecid cowo una torea casi insoluble el po-

e

der congiderar de una munera simgle d

chos parametros y
otros adicionales en conexidn éou un circuito compensador,
en particular en relacidn con un cirecuito de control de
bucle cerrado de¢ acuerde con la téenica anterior.

Y: se han hecho intenbtos de¢ desaconlar mech-
nicanente el I 2o de impresidén respecto del inducido del
imfn de mazo de impresibn mediantc un intercalador. Tem-
bién se ha intentado controlar los inanes de mazos de ia-
presibén mediante una corriente constante. s sabido ade-

nhs conpensar el coeficiente de tewperatura positive de

aediante una

la bobina de cada imfn de mazo db inpresidn

—

.

red con coeficientes de temperabura negabivos. lfo obsban~
te, estas soluciones requieren todavia extonsos medios,
ya que han de ser~previ stas para cads posicidn de inpre-
sién. Zsto, a su vez, conduce a que la energia convertida
en édlor rosulte substancialmente screcentada, ¥ & que se
consuma nds enerzis de la necesoria.

Jor lo tenvo, ha de intentarse proporcionar
una trayectoria de contiel para la correccilin dlnamlca
del tiempno de "wvuelo" o desplazaniento del mazo de imrre-
sidn para una slineacidén exacta del nazo de impresidn ¥
del tipo de impresidn en la "venbtana de invresidén' en ol
momento de impacto, ajustonto siuulténeancente la fuersza
de impacto coﬁoruna funcidn del espesor del papel y del
admero de originalcé o copiag cue sc han de hacer. In lu-—

’

gar de una solucldn exscta, gue es pricticarente inposi-
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~Dble, ha de cstablecerse un comproniso que catisfupa todos
los requisitos de una manera muy satisfactoria. De acuerdo
con el invento, esto-se condiguc por el hécho de que en
una disposiciln de circuitos del tipo anteriormentc des-
erito los valores deterninados de esbe modo son combinados
con un valor dinﬁmico, dependionte exponencialmente del

tiempo, de acuerdo con la relacidn:

ADLY = -I{: T I{2A'1‘.AV + KEAV - 'KGAA

!

en donde
AT es la temperatura de los imanes de mazoc de
impresién;
AV es la tensién de los imenes de mazos de inm-
presidn;
A es un valor dependienie de la actividad de

impresibn, que es determinado por la descar-
ga efectuada de los periodos en los cuales no
hay impresibén y por la carga de un acuwulador
de carga, o condensador, efectuada durante

la impresidn, y

Ky X5, KZ ¥ ¥g son coeficientes especificos del dis-
positivo,

y de que la tensidn de control (ADIY), determinada de es-

te modo, sirve como una tensidn de coatrol para un elemen~
to de retardo controlado por tensibdn intercalado entre el

generador de impulsos iniciadores o disparadores y el sis-
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| tema 1égico de control de los masos de impresidn.

Preferiblenente, la disposicién es nojorade
substancialmente por el hecko de gue para la deteccidn adi
cional del nfwmero de copias a hacer y para la determina~

cibn de lu Tuerza de impresibn réquerida nara ello, los
parimetros deternivados son combinados dé acuerdo con la
relacidn
ADLY = —KJKT + KEAT.AV + KBAV +;K461 + K5AV.AI ;25

- ¥4 |

S

en donde
AT es la fuerza de impacto.

£1 invento serid descrito seguidamente con de-
talle mediante vna forma de realizecién, con referencia a
los dibujos anejos, en los cuales:

la figura 1 es un diagrama que explica el pro
blema planteado;

la figura 2 es un diagrawa de circuitvos, basi
co y simplificodo, del invento;

f)la figura % es un diagrama por bloques qgue

explica el invento con detalle; ‘

la figura 4 es una vista parcial esguemitica
de la barra perceptora de temperatura, y

las figuras 5 a & nuestran detalles de los
bloques de circuitos ilustrados.en la fizura 3.

La figura 1 es una vista puronente esqueniti-

ca de la trayectoria de la correa de tipos en funcibn del
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- tlempo, siendo mostrados los tipos individuales en este
caso equidistantenmente, aunque tal disposicibén no es en ad
soluto necesaria., También st nuestra una posicibén de impre
si6n con la demominada ventana de impreszién VWP, es decir
la posicibén en la cuval en un nomento particular deben coin
cidir el ¥ico de impresidn dispuesto sobre la correa de
tipos y el mazo de impreéién que golpea a la correaide ti
nos. lasta esc punto, el mazo de impresién ha cubierte du
rante su desplazamiento una distancia particular en wn
ticnpo particular. E1 impulso de iniciacidn es mostradq'
de modo vnuranente esguemdtico. Lste impulso es percibido
en la correa de tipos, Pambitén sc puede reconocer el tien
po dé iniciacién pars el mazo dc impresidn y elltiemPC'de
conrutacidén PHO de los_imanes de magzos de impresibdn, que
coincide aproximadaménte con el tieapo de aceleracibn.

Una impresidn exacta del caricter a imprimir es dependien-
te de la alineacidn ciacta del vunto de impacto del mazo
de improéién con relacidn al tipo de inmpresidn dispuesto
csobre lo correca de tipos o, en otras palabras, la sincro-
f nizacidn en el tiempo del punto de impacto del mazo de im
presién y del momento de aparicibén del tipo de impresibn

o dmprinir en.la posicibn de impresidn. Ye puntualiza a
este respecto que la anchura VP de la ventana de impfesién
es de aproximadamente 2,54 mn y que la velocidad de la
correa de tipos es de ap;oximadamente 2,8 netros por - se-
‘zundo, Sobre la base de estos valores, se¢ calcula la N
wina desviacidn en el tiempo de sproximadamente 60 micro-
segundos, que es permisible sin que sean cortadas partes
individuales de un cardcter a inprinir. '

P2l como se describe en la introduccidn a la
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_memoria descriptiva, un rwan nlmero de parfmetros influyen
en un grado meyor o menor sobre ia sineronizecidn exacta

P4

del nazo de improsidén v ¢elttipo de impresidn

Q

urance la

D

operacidn de imprimir, Se ha enconvrado, sin cnba*m que
--basindose en suposicilones Simplificadoras particulares,
este complicado problema puede ser resuclio de una manera

sorprendentenente simplec.

Bsto serd descrito con devalle mis adeland

ey

-

mediante el diagranma basico de circuitos de la Ligurs-2

W

La fizura 2 nuestra de modo puramente esquenditico las par

tes esenciales de una méquina de.escribir 1 con una coirea
2 de tipos dc impresidn, que en este caso es waa coryez-
metdlica desde la cual se han excavado por corrosidn los
tipos de impresidén individuales. Sobre la.corréa de tipos
estén las marcas 3 que sirven cOo110 informacién de ?oaicién
para el temporizador o sincronizador. Estas marcaséson pex
cibidas por un elemento percepbtor &. Con la finalidad de
ernitir un impulso de sincronigzacidn, este elemento percen-
-tor es ajustable con relacibn a las narcas a percibir, In
el presente case, se disponen warcasz percibidas nagnética-
mente ¥ un elenento percertor magnético. Los impulsos de
sincronizaciép, que son percibidos por el eclensntbo percep=
tor &4 ¥y que ébn denominados también impulsos iniciadores,
son alimentados a un amplificador 5 de impulsos de inicia-
cibn, cuyas scfiales de salida pueden ser aplicadas sin conl
pensar a un sistena 1dgico 7 para mazos de iwpresibn, al
que son transferidos los dabtos y las sefiales de conbrol de
impresidn, y que ;ubalru1en semente, de acuerdo con la in-

formacidn a imprimir, hace gue la correa de vipos 2 sea

golpeada

a

bor medio de los 132 imanes de nazos de impresidn

F!
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-nes de mazos de impresidn se muestra de modo purancnte eg

1iojsn niom. lO

8, generande de esta meénera una impresidédn sobre un soporbe
de repistro. Para la finalidad del invento, se dispone un.
retardo de tiempo variable 6 cuc es conbrolado por una se

fial de control V8. Un manuntial de tenzibn § para log ing

quendivico. Este manantial de tensidn suninistra la tensidn|
de suainistro a mazos de impresiba la cual, dependisnde
de la carga impuesta por cl nfimero de nazos de impresiéh
accionades, puede variar enbtre %4,5 V v 30,5 V. Pambién
se dispone un perceptor de temperaturas 10 el cual perci¥
be la temperatura Jjunto a los inanes de nazos, que eh-el
presente ejemplo puede oscilar cntre aproximadamente 150
¥ 7000. También se disponen medios percepiores de la fuex
za de impacto 11, que puede ser ajusltaoda a diferentes an-
churds de formulario y al nfimero de bopias requer%das, tal]
como se indica, por cjemplo, por los nlmeros 1-6.?Fiﬁal-
mente, hay un lector de la actividad de impresi6n112, que
indica el tiempo de impresidn realmente utilizado y el ci
clo de servicio. Se indica otro perceptor o lector 13 de
parinetros adicional, para mostrar gue se pueden percibir
v tratar todavia otras variables adicionales.

Se punbtualiza inicialmente que todos eslos.
elenentos pefceptores 0 lectores son capaces de suminis-
trar valores absolutos, pero que por raszonesg practicas,
se utilizan, para fines de control, valores deidifbroncia,
es decir sblo desviaciores desde una tensidn previamente
ajustable, desviaciones desde una temperatura previamente
determinada, desviaciones desde la fuerza de impacto para
una caﬁa de papel sin copias, ¥ desviaciones desde una acH

tividad de impresibén nedia supuesta. Los valores de ten-
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|_s5idn percibidos por los claounentbos neecepvores 9 y 10 son
alimentados a un clreuito no lineal, medicnie el cuul di-
chos valores son combinadossde acuverdo coum una ecuacidn
no Lineal.

Fs particularzente importante a este respecio

el hecho de que la actividad de impresidn es tratada dinh-

micamente en un circuito 15 gque representa un modelo:-hér-

»

.4
Y

mico. Esto serid explicodo nés abajo con deballe. Suponien—
do que no han {2 hacerse coplas,; estos bres valores %%:peg
piben una exac Vi sincronizacidn del momento de impacté del
mazo de inpresibdn y del mouento de aparvieidn del tipo de

.

impresién en la vosicidn para iuprimir. La simple ccuacidn

avlicable en este caso es

ADLY = —E,AT + K 00.007 & K07 = KAl T

en donde A4 es un valor denendiente de la actividad de
impresibn, que es.determinado por la camga, efectuada en
los periodos eh logs cuales no hay impresidn, y por la des—
carga de un acunulador de carga, efcctuada durante la im-
presidn.
$i han de imprimirse varias coplas, la fuersa
de impacto,'és decir el ajuste a mls de una cbpia, ¥ la
energia de impacto requerida para este fin, son bastunle
importantes. En ecsbe caso se trata una seﬁai AL que caté
. basada en ﬁn ajuste efectuado en wia ebapa ulterior del
circuito 14, con lo cual la ecuacidén de control no lineal

se lee como sigue:

ADIY = A% ¢ KARAY + KAV ¢ KAT + FpAT.AT -
- E.bA : (2).

G
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—listo muestra que Al introduce la suma ponderada tanto di-
rectumente como despubs-de nultiplicacidn por AV.

Como puede verde con wmayor claridod de la fi-
gura 3, los diverscs faclores necesarios para deterninar
la tensidén de control son tratados de la sipuiente nancra.
w1l ajuste de la fuerza de impacto 11, que en este cago
adopta la forma de un interruptor abierto y un interrun-
tor cerrado, es alimentado coro una sefial digital de dos
bitios al siste a de control 16 de fuerza de iupresidn,
por un lado, 3 §1 circuito perceptor de espesor de formu-
lario, por‘otro lado. Un impulso sincronizador para el
control de impacto es aplicado al sistema 15 de control de
fuerza de inpresién, que emite una seiial denendiente de la
Tuerza de impacto en 1ll. Lsta sefial hace cambiar la anchu-
ra del impulso aplicado al control de impresién. S5i sblo
sc¢ ha de hacer una copla, es decir si no se requicren co-
pilas adicionales, el impulso aplicado al control de impac—
to no es cambiado -en su anchura,

| En principio, es posible que un sistena de
control perciba y combine individualmente la tensidn de
suninistro en cada imin de mazo de impresidn. ¥o obstante,
dicho proccdimiento es impracticable vpor muchas razones en
particular de costo. kn el cuso presente, la diferencia
AV relativa a una tensibén de régimen es percibida sobre
un carril de corriente que suministra la tensibn vara vo-
dos los imanes de mazos de impresibn; desde luego, también
serfa posible utilizar sbdlo el valor instantéimnco de esta
tensidn para dicho fin. Tsta tensién es alimentada a un

amplificador 17 perceptor de tensidn.
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= La temperatura y la diferencia de Gemperatu-—

ras AT, resnectivamenbe, son deberaminadas de la misma na-
nera. ¥n prinecizio, la bemr.erabura podria twabibn ser me-
dida en cada imdn de mazo de impresidn individual, a sa-
ber en su bobina de imin. Hs evidente con facilidad que
dicho procedimicanto implicaria un gasto considerable. ror
lo tanto, se disponen mediog percentores de temperaturs
conjuntos para los diversos imancs de mazos de impresiin,
Fstos medios son diseniacdos de maners tal que una barra vexm
ceptora de tempcrabura, cuya temperatura puedc ser medidn
de manera usual, es dispuesta innediatamente adyaconte a
la fila de los diversos imunes de mazos de impresién.lﬁo
obstante, esto conduce a un valor medio que es bma funcifm
de la, temperabtura de 1§s bobinas de imanes de mazos de
impresibn. Zste valor de medicibn es alimenfado’a un amli

ficador 18 mercentor de temperatura. A este amplificador

@

sta conechado un sistoma 25 de control de temperabura, g
diante el cual se puede ajustar un valor de referencia pa-
ra la %eﬁperatura de referencia como una funcidn de una
tensidn de referencia VREF' Las seriales de salida del am~
plificador 17 perceptor de tensidn y del amplificador 18
perceptor de temperatura son alinentadas a un circuito rul
tiplicadow aﬂalégico en que los valores AV y AT son -
tiplicados uno por otro, siende emitidos cowo la sefial

AV, AT en el lado de salidu. Ademis, las sefiales de sali-
da del amplificador percepltor de tensibén y del amplifica-
dor perceptor dc temperalura son aplicadas direcbamente a
un circuito sunador 24 en ¢l quc se forma una suma mondery
da. Bn este conlexto, "suma ponderada® sisnifica que.los

valores individuales aplicados a dicho circuito sunmadon 2/
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son multiplicados cada uno por un coeliciente esnecifico

del dispositivo, Al circuito 24 estd conectado un elenen—
. - N . §. . . .
Go 26 de centrol de derivacibdn., ssta derivacidn puede ser

vercibido también en vna resistencia fija. Tara la correc—
cifn de comienzo, la geflal’ I'C B3 TIEL:0 DB INPRGICH, que
indica la activided de impresiln, es alimentada al siste-
ma de control 21 de correccidn de comienzo. in este~éifcui
to, un elemento acwmulador de carpa es descargado cuando

no se efectia imprecidn y es carzado durante la impresidn,
la descarga y la carza se efecthan de acuerdo con una fﬁn—
cibn exponsncial decreciente. Bl término AA deteriinado

en este circulto es subsipuientemente también ponderadc,

es décir multiplicado por el factor KG’ en el circuitc su

rador 24, Coubinando leos diverszos términos de esta rrimera

da al elemento de retarde 27 controlado nor tensibn. 21
impulso de sineronizacidén percibido en la correa de tipos
poxr ¢l elemento perceptor 4 es alinentado a un anplifica-
dor 22 de impulsos iniciadorés, que alcanza como un impul
50 iniciador también al elemento de retardo 27 controlsado
2or tensidn. un este elemento de retardo dicho impulso ind
ciador es retardado coro una funcibdn de la tensibn de con-
trol, de manera tal que el impulso iniciador retardado es
emitido a la salida de dicho elemento de retardo 27 con-
trolado pdr tensibn. #n el caso presente seo suponevque es
percibido inicialmente un ilmpulso iniciador, el cual, sub
sizuilentenente, pard sincronizar al mazo de impresidn y

al tipo de impresidn durante la impresidn de un cardcter
on.una.posicién de impresidén previamente deterninada, es

retardado en una extensidén tal gue se obbiene una perfec-
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—ta dimagen imnresa. Desde luesmo, tombién es posible deter-
minar una pocicidn cenbral y desplazar el impulso inicic-
dor con un robtardo medio dedde esa posicidén en la direc-—
cién de un retardo menor asi como en la direccidén de un
retardo nayor. :
al comc se explica. en conexidn con la fizura

2, ¢l ajuste a mhs de una copia pucdo ser aplicado taubién
en la forua de una sefial de entrada, a ua circuito wpara el
espesor de formulario, En este caso la sefial de entradd
binaria para el espesor de formulario es convervida en una

fiel analdyica. Adends, la sefial de salida AV proceden-

A

te del amplificasdor 17 perceptor de tensidn es aplicada a

otra'en srada del circulto de espesor de formulario. A Ta

o

da del

\

- Y
S84

Gltimo circuito 1la sefial AV. AT es obtenida

I.J .

- por mulbiplicacidn y alimentada a otra entrada del circui-
to que forma lo suma ponderada. Subsiguientemente se efec-
tha una combinacidn de acuerdo con la ecuacidn (2). IEn es-
te cago, asimizmo, se obtlene una tensidn de control a par
tir de estas sefiales de entrada de los elementos percep-

: tores. “sta tensibn de coﬁtrol es aliment:da al elementbo

de rctardo 27 contrelado por ténsién rara retardar corres-
nonllcnuenbn o el impulso iniciador, De acuerdo con la Ii

—

gura 2, este impulso iniciador retardado es alimentado al

2

istena 1l6gico de control de mazos de impresidn, causando

en unibn con los datos y con el sistema de control de im-

presidn una exeitacidn correspond

-

iente de uno o varios de

los magos de luwpresidon & para imprimir caracteres sobre el

L] . : .

oporte de registro. La tensibdn de suministro 2% mostrada

en la figura 3 es proporclonada para esta narbe del equi-

po electrduico.
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= _ la figura 4 es una vista parcial de la dispo-

~

sicidn de nazos de inpresidén. Una darra 24 wercentora de
temperatura es fijada a unasplaca de sovorte naciza 29,
que soporta en su otro lado los inanes 30 de mazos ‘de i
presifn, que estéin dispucshos en dos filas uvna por encing
de otra, También se muestran dog filas de mazos de impre—
sidén 71. En la barra 28 perceptora de tenperatura, un -
transistor 32, que percibe la temperaturs de la barra; es-
tA fijado, de wodo eléctricanents sislado, o un sopoibéAde
sostén, que percibe la temperatura de bavra que es indica~
tiva de la temperatura media de los diversos imanes de na-
zos de impresibén. Se ha encontrado que este tipo de deter-
minacién de tenmperatura constituye un compromisé razdna—
ble, nuesto que la elevada conductividad térmica de la ba-
rra perceptora de temperatura asepura que se obtenga con
relativa rapidez la respectiva temneraturs nedia. rof otro
lado, se establece un ciertorreta:ﬂo cono resultado de que
s5e transfiera calor desde los imanes 30 de mazos de inpre-
sibn a lé barra 23 perceptora de temperabura,

' Lés fipuras 5-0 muegstran detalles de los blo-
ques de circuitos llustrados en la figura %, cuyas funcio-
nes se describirén.seguidamente'por mneddo de las anterio-
res figuras eh que los grupos de circuitos provistoshcon
los nlmeros de referencia de la Tipura 3 estin rodeados
por lineas rotas. La sefial emitida por el clemento porcep-
tor 11, representazdo en este caso por dos interruptores,
es aplicada como una seiial de 2 bivios, en la forma de una
caida de tensibén a través de las resistencias R 101 y/o |
R 104, a los inversores 33, 35. Dependiendo de que el po=

tencial corresbonda al valor G & zl valor 1, se pone a




s b A i bk

FEAIIEN

egr o

o eee s e

S p T e

LeManiiaal el b Dl

s e e s ae S R drnane 6 eabate b e

Ctierra la salida 12 & la salida 3 del inversor 3%, ¢ nin

te, & través de la linea 5., una o ambas rcsisbtencias 50
concectadas por medio de i 105 en paralelo al nodo entre

R 115 7 R 119 en la fizura 6, formande de esta manera una

entrada para el amplificador operaclonal 37. Fueds verse
tanbién en 1o filpura 5 gue la sedal binsria recibida agzl
elenento percepvor 1l es aplicada tambifn al sistema 15
.de control de fuerza de impresidn en la figura 5. EsSas
sefiales son alimentadas prinmeramnente a losc inversores 32
y 3%, aque deteriinan, a través de resisteancilas R w2y
R 105 rewnccuivuncnte, la tensién de control aplicada
la entrada de control de un mulbivibrador nonoestable 36
a cuya sejunda enbtrada es aplicado el impulso de conbrol

que también determina la fuerza de impresidén. Por lo tan

to, dependlen¢o de la sefial recibida del elomento percon-

dor monoesbable %6, de manera tal que en el lado de salic
se emite o bien el impulso de conbrol oviginal ¢ blen un

impulso de control COTTeuPOndLPnuCMGﬂtG prolongado. La

)

“gura D muesurg-tambien el suminisbro de tensidn 23 contz

lado, dispuesto en el punitre de control apropiado ¥ gue
no necesita describirse con detalle.

Tl amplificador 18 vercentor de temperatura
nostrado en la figura 6 recibe su sefial de entrsda del :
ceptor 10 de temsmeratura, un elenmento sensible al calow,
a saber un transistor YNP, insertado, de modo eléctriear
te lblddO, dentro de la barra 3L rerccnuocd de Gonperalb

ra. Ests tensidn es aplicada a la entrxda negative de un

4y

|
o IToja nam. L

i

puna de las salidas de dicho inversor. Uorrvespondienberen-—

n

o

red @ de resistencias que, a su ves, genera la Gensibn de

9

]

tor 11, es cambiada la constante de tilempo del mulbivibra

LY
Q.

e

o._.

O

™

!
|
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- amplilficador diferencial %7, a cuya cntrada positiva se

aplica una tensién de comparacibén.controlable correspon-—
diente a una temperatura vrevianente deterninada. La se—
fial de salida VT de este amplificador diferencial es apli-
ceda, cowo seilal AT, al circuito multinlicador analégico
20, por un lado, y, por el otro lado, a través de la entra
da, inversora de un amplificador opcfacional 58, a la cn-
trada de un circuilfto multiplicador %9, La entrada positi-
va del amplificador operacional 38 eg puesta a tierra é
través de R 126, La sefial de salida AV es aplicada a la
entrada X del circuito multiplicador. “sta sefial es rcci-
bida del amplificador 17 perceptor de tensidn yAes deriva-
da de la tensién aplicada a la entrada inversora de un am-
plificador diferencial_ #40. Le entrada no inversora del am-
plificador difercncial 4C es conectada con un potencial
positivo de, por ejemplo, +5,2 voltios a través de una re-
sistencia R 125. T

‘ Subsigulentenente, la sefial AV. AT se obtie
ne a Ia'salida del circuito multiplicador %S. La sefial de
salida AT del amplificador 18 perceptor de temperatura
juntamente con las sefiales de salida del circuito 19 per-
ceptor de formulario y del circuito 17 pexceplor de ten-
sidn es aliméntada a la entrada del circuito sumador 24
mogstrado en la fizura 7. ‘

Yo obstante, se llama ante todo la atencidn

a la correccidn de comienzo 21 de la Ffigura 7. la seilal

(momento de impresidén) es alimentada, a través de un inver
sor 40 y un divisor de tensibn 41 con las resistencias
R 154, R 155 y R 156, & un terminal de un acumuladoxr

C 105 y la entruda ne inversora de un awmplificador opera-
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L cional de reaccidn negativa 42, cuya entrada inversora ez

4.

conectada a la sualids del amplificador opcracional 42 a

través de una resistenciu de resccidn negativa R 13%. Is-
te punto es conectado con el punte de conexidn de lus re-

sistoncias 154, 155 divisoras de tensidn, a través de otra

resistencia R 15%. Il acumulador,de carga C 105 es descar-

gado durantc la sefial (momento de impresidn), es decinr

L.

cuando no se efectha impresidn, y es carpgado duranbe 13
sefial (momento ‘e impresidn), es decir cuando tiene lugar
realuente una wwpresidn, La dezcarga y la carga se efec-
than de acuerdo con una funcidn exponencial decreciente.

L este fin, la seflal A4a, que es aplicads también a la on-

ks

\_

trada del circuito sumador 24, estd disponible a la szlida
de la ctawa respective. isi, en el estado completado, las

sefiales AI, AV, AT, AV. AT, ¥y A4 estén disponibles a ia

©

entrada de dicho circuito 24. La ponderacidén de la gensl
individual con los coeficientes egpecificos del dispositi-~
Vo Kl - KG se efectba a través del valor de lss resisten-
cias ® 128, X 129, R 130, R 131, R 134 que estin conects-
das conjuntamente a la entrada invemrsora de un amplifica-
dor operacional 4%, cuys entrada no inversora enbid conec-—
tada a une deriveceidn de, por ejemplo, 5,2 voltios y a
bierra a través de olra resistvencia 26, que puede ser ajus
table. oste divisor de Gtensidn debermina la derivacidn de
la entrada no inversora. A través de una resistencia de
reaccidén negativa R 1%2, la salida del amplificador opera-
cional 4% e3 conectvada con la enbrada inversors del ampli-~
ficador operaéional, a cuya salida aparece subsizuisntener
te la tensidn de control Ve

Finalmente, la figura 8 muestra el elenento
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L de retardo 27 controlade por tensibn. La tensibdn de con-
- . 3 . > »
trol Vﬁ e¢s alimentada inicialmente a la enbtrada de control.
) .

de dos multivibradores monovestables 44 y 45, Bl impulso

acoplado a la segunda entrada derivada del multivibrador
44 g través de una primera elapa inversora 46. Adembs, di-
cha sefial, tras haber sido invertids adicionalmente, es
écoplada, a través de una etapa inversora 47, con la sesun
da enbtrada derivada del multivibrador 45, EL acoplamiento
se efcctﬁa en cada caso a través de un condensador de acod-
plemicnto C 111 y C 113, respectivamente., La seiial de.sa-
lida del primer mﬁltivibrador 44 es aplicada a la entrada
de control de un multivibrador J-I biestable 48, cuyarsali
da §, es conectada con.¥a entrada J, mientras que la enbtra-
da X es puesta a tierra. A través de un inversor, la sefial
de salida del nultivibrador 44 es aplibada también a la
entrada reajustadora delotro multivibrador J-i enclavador
biesteble 48, cuya entrada de control es conectada con la
salida.dél segundo mulbivivrador monoestable 45, mientras
que su salida § es conectada con la entrada J, y la entra-
da X es puesta a tilerra. la salida § del multivibrador
J-¥ 49 es concctada también con la entrada reajustadora
del mulbivibéador biestable 48. |

La tensibdn de control Ve aplicada a la entra-
da del elemento de retardo 27 controlado por tensidbn,. es
una tensidn analbgica cuya magnitud controla al retardo
de tiempo del impulso iniciador. Para este fin, esta ten-
eibn de control puede cambiar dentro de ciertos Limites lag
constantes de tiempo de los multivibradores nonocestables

44 v 45, que son una funcién de los elementos R~C C 110,
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R 136 y C 107, R 135, respectivamente, v por lo tanto la
duracibén de los impulsos de salida de dichos multivibra—
dorcs. : s

Bl circuito funciona del siguicente modo:

21 impulso iniciador ajusta al mulbivibrador

monoestable 44 mediante su Ifrente delanbtero. ¥l frente tra

“

sero de dicho impulso iniciador ajusta subsiguientensnts

al mulbtivibrador monoesbable 45. %1 impulso de salida-de

nultivibrador 44 reajusta inicialmente al multivibrader
biestable 49 a través de una ctapa inversora 50. ¥1 fren-

.
pa—"

P ea®

te trasero del imwvulso de sslida del mulvivibrador 44 ajus
ta al multivibrador biestvoble 48 en su enbroda de control.
Cuando se reajusta el multivibrador monoestable 45 el fren

te trasero del impulso _hace que el wulbtivibredor biestable

20 e e

AaLes

Liw a A i e XA

St

40 ‘sea ajustado en su ent:ada de control, Copo re%ﬁltado
de e¢llo es generada en la salida § una sefial de sélida
gue reajusta al multivibrador biegbable 48, 5

Esto muestra que tanto el freante delantero
como ei frente trasero del impulso de salida emitido por
el rnultivibrador biestable 48 son dependientes del frente
trasero, retardado de manera controlable, de los impulsos
de salida de los mulbivibradores monoestables 44 y 45,
respectivamente. For lo tanto, el impulso iniciador esrpg

‘

tardado de modo pricticamente uniforme como una funcidbn
de la magnitud de la tensibn de control Vg :

Como resultade, se obftiene un diseio de pre-
cio favorable y barato de unidad de mazos de impresidn y
suministro de cnergla, se reduce el consuno de energla, ¥

se hace posible una flexible adapbacibn a los diferentes

parémetros de funcionamiento, puesto que nor medio del cin
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- cuito descrito pueden compensarse de una nanera practica-
ble desviaciones de diferentes parimetroe de funcionamien-

to respecto de susg valores Heseados,
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— = REIVIEDICACICHES =

Los puntos de invencidn provia y nucva. que
se presentan para que sean objebo de esba solicitud de ra-
tente de Invencidn en sspafia, por VEIELE afios, son los
que sc recogen en las reivindicaciones siguientes:

12,- Dbisposicibn de circuitos pars la sincro-
una maquina de escribir que trabaja con impresidén "en vue-
Io" (sin parar la mAquina), especialmente una impresora,de
lineas, con el momento de aparicién de un tipo de impre-
s16n a imprimir en la posicibén de impresién degcdda, con
medios para detectar y'determinarvrespecclvamente desv;a—
ciones de parfmetros de funcionamiocnto tales'como la ten-
sibn de alimentacibén y la temperatura de los imancs de
mazos de impresibn, caracterizada porque los valores deter
ninados de este modo son combinades con un valor dinimico,
dcpena"entc exponencialmente del tlempo, de acuerdo con la

relacibn

ADLY = =K 8T + K,AT.AT + i-;#w - K44 -
en donde AT es la temperatura de lecs imanes de mazoé de
impresibén; AV es la tensidn de los imanes de mazos de in-
presidn; A4 es un valor dependiente de la actividad de
impresibn, que es determinado por la descarga que s¢ efec~
tha en los periodos sin impresién y por la carga que so
efectfia durante el proceso de impresidn, de un acunuladon

de carga o condensador, ¥y hl, Ky, h7 ¥y LG son coeficientvoes

CUDOCLflCOS del disnositivo y porque la tensidn de conbrol
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( ADLY), asi determinada, sirve como una btensibn de con-
trol para.un elemento de retardo controlado por tensidbn, el
cual esté intercalado entre.el generador de inpulsos ini-
ciadores y el sistema 1lbpgico de control de los mazos de

_impresidn. :

24,- Disposicidn segln la reivindicacidn 1i,
caracterizada porque en el caso de determinarse adicional-
‘mente el nfimero de las copias a producir y de calcularse
la fuerzs de impresibdn necesaria para ello, los parémefbos
deterninados son combinados por la relacidn ’

;
ADLY = —KlAT A+ KaAT.AV + KBAV + KqAI + KsAV.AI -
- 1(6AA

siendo entonces ademés AL la fuerza de impacto. i

22, - Dispgsicién segln las reivindicaciones
12 6 228, caracterizada porque como otro parémetro;se in-
troduce la ondulacidn residual o la tensidn de zumbldo del
circuito de abastecimiento de tensién de los imanes de ma~
zos de impresién. | |

4a,- Disposicibn segln la reivindicacibn 13,
caracterizada porque la temperatura es determinada en co-
nin para todés los imanes de mazos de impresidn. |

53,- Disposicidn segln las reivindiceciones
12 3 4a, caracterizada porgue en inmodiata'contigﬁidqd

i

a las bobinas de imanes de mazos de impresidn estd previs-
to un perceptor de_temperatura que determina la tenmperatu-
ra de todos los imanes de mazés de inyresién;

2,- Disposicibén sesin las reivindicaciones

12, 42 y 53, caracterizada porque una barra nerceptora de
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dispuesta en inmediabta conbiztidad o Lo-
das las bobinas de imancs de wazos de impresidn,
74,- Disposicidén segin la reivindicacidn -,

aracterizada porgue el percepbor de bensidn y el percen-

=

.-tor de temperatura estin cenectados cada uno a uwa amplifi-

cador perceptor y ademds de ello a un circuito sumados que

forma una suma ponderada, cuyas otras cntradas estin vni-
-das con las salidas de los dos amplificadores nercepioles

y con un circuito de correccidn de iniciacidén, gue, cCOntwo

lado por sefiales de actividad de impresidén (momento e Li-

presion) suministra la expresibn de correccidn dindmicu
KGAA .

8 ,~ Digposicidn segln las reivindicacionoes
la y 72, caracterizada nporque el circuitq de correéclén

de iniciacién controlable por la sefal de actividad de

impresidén (monento de impresion) tieme un acumulador de-
carga susceptible de ser cargadorpor esta seifial, el cual
se descarga durante los perlodos sin impresidén y duraste
el tiempo de impresidn se carga segin una funcidn exponen
cial decreciente y de este modo suministra wna medida de
la actividad de impresidn,

g4,~ Disposicibn seghn las reivindicacicnes
12 y 228, caracterizada porque esti previsto'un cireuito
percepbor para el esvesor de formulario, a cuyas entradas
se aplican una seilal sue indica el nlmero de las copias ¥
la sefial de salida (AV) del amplificador perceptor de
tensidn, y que en el lado de salida omite el producto
AV. AT directanente al circuite sumador,

10%,~ Disposicidn seghu las reivindicacioras

1z, 2a, 72, 8a y G2, caracterizada porgue el wilienmbro de
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|_retardo conbrolable por tensidn estid controlado por la se-
fial de salida del circuito sumador 7 el imoulso iniclador
derivado del seporte de tipas de impfesién, y emite por

¢l lado de salida al sistema 1éuico de control de impre-
c516n un impulso iniciador retardudo, denendiente de la
tensidn de ajuste.

112,~ bisvosicidn segtn las reivindicaciones
1s, 23y 98, caractcrizadavporque el correspondiente espe-
sor de formulario suministra a través de elementos nercep-
tores una seial que es introducida por un lado en el sis-
tena de control de intensidad de impresidén y ademls de
ello en el circuito nercevtor para el espesor de formula-
rio.

122,- Disposicidn sesln las reivindicaciones
18 y 113, caracterizada porgue el circuito perceptér para

|
el espesor de formulario combisnc un convertidor db digiem
tal en angléyico para la sefial que indica el espeéor de
formulario o el nfmero de las copias, y nor lo demls esté
constituida como etapa multiplicedora analdgica y suminis~
tra el producto AV. AI.

154 ,~ Dipposicidén de circuvitos para la sin-
cronizacidn del momento de impacto de mazos de impresidn
en una ndquina de escribir.

Tal y como se ha descrito en la liemoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompailan y
con los fines cue se hon especificado. ‘

fiska Femoria consta de veintiséis hojas escri

tas a miquina por una sola cara.

Ladnia, 28.SEL1978
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