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P A S E N T E  D E  I N V E N C I O N

por VEINTE aSos

solicitada en EapaNa a favor do CAB-VBNTOSRTIC 3,p.A., de 
nacionalidad italiana, domiciliada on Via Narconi 13,

3. Valbrodbo, Dorĝ oo, Italia, por "Perfeccionamientos en loa
aüaentadoros autocdticoo do bolsas vacias o similares", con 
prioridad do la solicitad italiana 26250 A/?0 de fecha 28 
lio 1978.

n̂ ,DRIAD̂ CRIPT.IVA

10* Eota invención se refiere a ua alicxmtador autooá-
tico de bolsas vacias o similares, diseSado particularmente 
para suministrar bolsas a máquinas llenadoras de bolsas. - -

Sal coas se sabe, las adquinas llenadoras de bol- 
sao actualmente existentes efectúan su trabajo do modo auto- 

15# o&tico y relativamente r^ido dospuáo de que se han suminis­
trado las bolsas a Henar a las máquinas. Ches dispositivos 
suficientemente automáticos para alimentar 3aa bolsas una por 
una o en pilas a estas máquinas no so han encontrado dispon^ 
bles basta ahora# la máquina llenadora do bolsas puede estar
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dotada en ciertos oaaoa de componentes que están adaptados 
para posicionar y para abrir la boca de lao bolsea, pero en 
la actualidad tai ce bolsas han de alimentarse a la máquina 
llenadora de bolsas por un operador# So por lo tanto necoaa- 

9. rio que, en el mejor de loe caeos, oe suministren las bolsas
continuamente por un operador y se posicionen de modo exacto 
respecto de la máquina llenadora do boleas que luego trans­
porta y 1*1** <**.<***<*** — ******

Cha tal operación no sólo auméntalos costos cpa% 
16. tivoedobido al elevado oosto do la mono do obra, sino que

introduce decisivamente el factor humano en el ciclo da twr* 
bajo de modo que cualquier interrupción o retraso en la ali­
mentación de las bolsas dependienta do tal factor humano ptg, 
de provocar una detención o un retraso en toda la cadena de 

15. trabajo subsiguiente. -----i*-**---*.

Cha finalidad de esta invención es la de eliminar 
loa inconvenientes arriba citados y de resolver el problema 
tdcnico implicado en la obtención de un alimentador de bols­
eas totoleante automático y que pueda enlosarse con las m&- 

20. quinas llenadoras de bolaaa actualmente conocidas.-- - --

La invención contempla además el hacer posible que 
dicho alimentador no sólo se suministre de bolsea una por 
una o de pilas de bolsas, Bino que taahián sea prácticamen­
te insensible respecto de un suministro de tipo inconstante
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realisando también el aliaentador la función Re un acumula­
dor do Moas a llenar. -

La invención contendía adooós hacer posible el pxg, 
poroionar un alinontador automdtico sencillo capas de asogû- 

3. rar un funcionamiento céntimo y fiable* ----------

Sogón un acocoto de la invención, oc prcporcicna 
un alimontador automático para bolsas vacias o similares, c& 
raoterisado porcuo ooaprosde un acumulador tipo carrusel do­
tado de una pluralidad de recipientes, siendo capas cada uno 

10. de dichos recipientes de contener bolsas bien individualoen- 
to, bien en pilas, transportándose dichos recipientes por d& 
che acuaulcdor tipo carrusel a lo largo de un recorrido am** 
lar, al monos un puesto suministrador para las bolsas y al 
monos un puesto do descarga de las bolsas, sebos dispuestos 

13* en dicho recorrido, necaaiotaoa de extracción capaces de de­
tectar dichos recipientes cuando están llenos y para actuar 
sobre los Disaos en dicho puesto de descarga para extraer 
las bolsas, así come medios transportadores para transferir 
una por una las bolsas extraídas hacia un puesto do trabajo 

20. sucesivo. — —

Las características y ventajas do la invención so 
harón náo evidentes do la siguiente descripción do una redi 
saeión preferida de la invención, ilustrada a titulo de ejem
pío en loa planos anexos en I03 cues



la Figura 1 eommviataoaquecgticadolalloeata'-
dort

la Figura Sea una vista en planta de la Figurad

3̂ R 4ama3 aaimdw&RAa<^la3MgMml! aeacala 
tmopliada} — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — —

la Figura 4 aaunaviatadolaliHmtadorporpcndî  
oularalaFigura'!;-----*- — ---

la Figura $ ea una viata en perapeotiva oca algur 
nao partea retira&aa, da un componente dal eliaantador aegdn 
la invención; y - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

1a Figura 6 es wa viata en aeooi&i yen planta 
del ooopawTte de la Figura 9, par la linea VI-VI de la Fiĝ  
ra 9. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

con roierencia a loo dibujos, ol alimentadcraato-' 
adtico aegdn la invención comprende un acuenlodor vertical 1 
tipo carrusel que tiene recipientes 2 q¡uc ae llevan por ol 
acaoulador de carrusel 1 en un recorrido anular, coeprendioa 
do edeads el oMMulador un puoeto 3 de suministro da bolean, 
wpuaato4 dadesoaPBadalaa boleas, elecentoe extraotorea 
5 adaptados para actuar dnioamante aobre rocipicntes llonoo 
2 y medios tranaportadorea 6 para lea bolaaa descargadas. -

Con detalle, el acumulador do oarruael 1 iluetredo
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particularaente en las Figuras 1 y % catd ccnotituido por un 
bastidor 7 quo so extiendo segdn un aro en la direccida vort¿ 
cal. comprendo adeods en su porto central ruedas 8, una de 
las cuales es impulsada por un actor 9. Entro las ruedas 8

5. hay una cadena 10 dotada do sodios conocidos per ae* tales 
coso ganchos o oioilares, no ilustrados, y adaptados para so 
portar los recipientes 2 por uno de sus extreaos. ------

Los recipientes 8 se ilustran en las Figuras 5 y
6. Bienes una forsa de alojamiento capas de centonar una pi­

lo. la do bolsas 13 introducidas en la aiaaa a través de una bo­
ca abierta 11. Los recipientes están dotados adeado de hendí 
duras 12 que se extienden en la baca 11, extendiéndose tales 
hendiduras sobro lados horisontalos del aiooo cuando dicha 
boca está en un plano vertical. Otra característica de loa 

15. recipientes 2 debe contemplarse en la presencia de dos fon­
dos en el lado opuesto a la boca 11! un primer fondo 13 que 
define el fondo exterior de cada recipiente, y un segundo 
fondo 14 o fondo interior dispuesto entre la boca 11 y el 
fondo exterior 13 y destinado a limitar la profundidad de i& 

20. troduoción odxiaa do las bolsas 15. El fondo interior 14 es­
tá definido por simples córteles que no se extienden sobre 
las hendiduras 12. Tal cooo oe ilustra en la Figura 6, a&i 
cuando los bolsos 13 están totáhaonto introducidas, no obs­
tante, en virtud del fondo interno 14, penaaaooe libre una 

25. holgura 12̂  en las hendiduras 12. - - - - - - - - - - - - -

En la roalisaclán ilustrada, los recipientes están
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hechos ventajosamente da perfiles en O y de pcrfileo en L y 
de chapa ondulada, a fin da aoea?nw la resistencia necesa­
ria oca si peso aAiiao# — — — — — — — — — ̂  —

Pijada sn al fondo extsrior 13 hay una leva 1$.
9* Adeudo, fijadas aa al fondo axterior 13 hay ***"M4" uniones 

pava la cadena 10, que no se ilustran pero que pueden ser de 
cualquier tipo conocido.

En un lado del aouBulador da carrusel Ihay un 
puaato 3 da suministro o caigan lao bolaaa, que puede ca­

lo. tav formado siavlsssnts pov un aoporte 17 pava al almacena 
miento da las bolsas 19. Previsto ea el lado opuesto eatd un 
puaato 4 da descarga do lao bclaaa. En virtud de la coopera­
ción entre loe recipientes B y la oedena 10 y en virtud del 
perfil anular de data* loa recipientes 3 siempre tienen eu 

19* boca vuelta hacia el pueeto 3 de carga y el puaato 4 de dea-
carga.

Previstos en el pueeto 4 de descarga hay elementoe 
extvaotoree 9 capaces de deteotar aquellos recipientes 2 1I& 
nos de boleae 19 y capaeea de actuar al afsoto de extraer d̂  

20. ohaa boleae tedae a la ves. Tal cono se ve en la Figura 3, 
dichoe elcsentoe 9 coeprenden elementos 18 de rastrillo que 
son impulsados por un amcanisato impulsor 19 y que seintrod̂  

con sus partes verticales o pdae sn 1*̂  holgura# 1^ da 
las hendidura# 12. Loe elementos 18 de rastrillo están dim% 

25. aianados de tal forma como para estar adaptados para atreve-



Bar las hendiduras 12 cuando no hay bolsas 15 en los reci­
pientes 12. -

Hay un aecaniomo de detenoi&t para loo recipientes 
2 cerca de loa elementos 18 de rastrillo. Este meconismo de 
detención es accionado por coaponontos adicionales de los 
elementos ostractoroa 5, o cea por un microrruptor 20 dis­
puesto para cooperar con la citada leva 16 y un detector óp­
tico 21 que detecta la prooencia o ausencia de las boleas 15 

dentro de los recipientes y, si hay bolsas, acciona la deten 
cióh cuando el microrrtgytor 20, que es fijo, es accionado 
por la leva 16 del recipiente 2 que ha sido detectado como 
recipiente lleno. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Jüato al elemento extractor 5, en linea con el re­
cipiente 2 que so ha Aotenido para la extracción de las bol­
sas 15, hay una plataforma 22 do reposo dotada de una pared 
lateral 23 para colocación a tepe y posicionado de las bol­
sas (Figuras 2 y 4). Esta plataforma está dotada de ranuras 
24 que so extienden más allá do los hendiduras 12 del reci­
piente detenido y que permiten que los elementos 18 de ras­
trillo se introduzcan en el recipiente en cierta profundidad.

Dichos módica transportadores 6 comprenden por 
ejemplo ventosas 25 y una cinta transportadora 26 que son c& 
paces de transferir las bolsas 15 una por una de la platafog 
aa de reposo 22 hacia un puesto de trabajo subsiguiente, por 
ejemplo, un puesto de llenado de las bolsas. - — — — — — —
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El funcionamiento del alimeatador segón la inven­
ción es cono sigua.

Se introducen las boleas 15 agrupadas preferible­
mente ea pilas o paquetee# por un operador ea los recípien- 

5. tes 2 que se muev^ adelante del puesto 3 de carga. La carga
taedaión puede producirse de modo irregular, tal como ac ex­
plicará más adelante. Los recipientes 2, parcialmente llenos 
y parcialmente vacíos, que so proporcionan en estrecha proejé 
midM UM a otM en p?an admero en el acumulndw do carrusel 

10* 1, se llevan por medio de dote dltimo hacia el puesto 4 de
descarga. ves alcansan este puesto, accionan suceaivamqn 
te el micrprrupttor 20 con la leva. 16, que determina la poai- 
cidn de su posible detención para loa efeotoe de descarga. 
Esta detencidn se produce sólo si el recipiente 2 que aocio- 

15. nat& cncrorruptor 20 está lleno de bolsas, tal como ee ve
en la Figura 3 y segAa detecta el detector óptico 21. Al cc& 
trario, no se detienen loo recipientes 2 y al continuar su 
movimiento los elementos de rastrillo 18 parados loo atrevía 
son en virtud de las hendiduras 12 a través de las que pasan 

20. las páaa de los rastrillos 18. Cuando, contrariamente los xa
cipientes 2 están Henos de bolsas 15, los elementos 18 de 
rastrillo no podrían atravesarlos, sino que asióte la poait& 
lidad de que la parte vertical o pdaa de los elementos 18 de 
rastrillo se introdusoan en las holguras 12&, de las hendidg 

23. ras 12, tal corno ee ilustra por ejemplo en la Figura 3. tha
ves en cooperación con Isa holguras 1% el microrruptor 20 y
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el detector óptico 21 provocan la detención do la cadena 10 
y consiguientemente el movimiento de loa recipientes 2 do tal 
forma que el recipiente 2 que está en la etapa de descarga 
adopta una posición en que su cara inferior está nivelada 

5. con la plataforma 22 de repose# Entonces se mueven los ele­
mentos 18 de rastrillo por el grupo motor 19 hacia la plata- 
forsa 22 de reposo llevando asi las bolsas 15 sobre la misma 
y quedando parcialmente introducidos en las ranuras 24 de djt 
oha plataforma. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

1C. La Figura 4 ilustra como se hace que las bolsas a&
bre la plataforma 22 de repeso se inclinen lateralmente con­
tra la pared lateral 2$ en vista del hecho de que la superfi 
cié de soporto para las bolsas está inclinada hacia dicha pa 
red lateral. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

15. En este punto condensa la acción de loa medios
transportadores 6, que por oodio de las ventosas 25 elevan 
las bolsas 15 una por una para colocarlas sobre la cinta 
transportadora 26 que dirige las bolsas 15 hacia cualquier 
puesto de trabajo subsiguiente, por ejemplo hacia una etapa 

20. de llenado. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

ES evidente que el alinantador segón la invención 
puede funcionar correctamente también en el caso de que haya 
una alternación de forma irregular de los recipientes Henos 
y vacíos, dado que los recipientes vacíos 2. no retrasan el 

25. ritmo del acumulador de carrusel 1. Además, será evidente
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que la etapa que requiero el nmyor tianpo para su roalicm- 
cidn os la terminal, en la que funcionan las ventosas 35* 
Puedo regularse en tal caso la velocidad rotativa del acumu­
lador do carrusel 1 en función de la velocidad de trabajo de 

5. loo medios transportadores 6, coa la consecuencia de que el
suministro de recipientes 2 hacia el puesto 3 de carga queda 
particularmente facilitado y puede realisarse temblón de mo­
do irregular dado que la velocidad de avanoe de loo recipiag 
tes 2 no es particularmente elevada. - - - - - - - - - - - -

10. La invención logra do esta forma sus finalidades eg
puestas. Efectivamente, tal como se ha explicado, el alimea- 
tador es prácticamente insensible a interrupciones irregula­
res del suministro de bolsas y realiza eficazmente la acumu­
lación o almacenamiento. Además, los mecanismos son extrema- 

15. dameate sencillos pero funcionales y altamente seguros. - - -

En la práctica, loe materiales utilizados y las 
mansiones escogidas puede ser cualesquiera aegán las exigen­
cias. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

A los efectos consiguientes se declaran de novedad 
20. y propiedad para EapaSa, sus territorios y plazas de sobera­

nía, las reivindicaciones que siguen. - -- -- -- -- -- -



11

R E I V I N D I C A C I O N E S

1. - Perfeccionamientos en los alimentadores autom̂  
ticos de bolsas vacías o airailares, caracterizados porque el 
alimentado? comprende un acumulador tipo carrusel dotado de

3* una pluralidad do recipientes, siendo capaz cada uno de di­
chos recipientes de contener bolsas bien una por una bien en 
pilas, transportándose dichos recipientes por dioho acumula­
dor tipo carrusel en un recorrido anular, al monos un puesto 
do suministro para las bolsas, y al manos un puesto de des- 

10. carga para las miomas, ambos dispuestos en dicho recorrido,
mecanismos de extracción capaces de detectar dichos recipiegL 
tes cuando están llenos y para actuar sobre los mismos en 31 

cho puesto de descarga para extraer las boleas, asi como me­
dios transportadores para transferir una por una las bolsas 

15. extraídas hacia un puesto de trabajo sucesivo. - - - - - - -

2. - PerfeccÍMianientoB segáa la reivindicación 1, 
caracterizados porcus cada uno de diehos recipientes tiene 
una boca para la introducción, de dichas bolsas, un fondo ex­
terior en el lado opuesto respecto de dicha boca, y un fondo

20. interior intermedio previsto entre dicho fondo exterior y di
cha boca, dispuesto para limitar la introducción máxima do 
las bolsas en el mismo y porque dos paredes opuestas de la 
superficie lateral de cada recipiente y dicho fondo interior 
están dotados de hendiduras que definen conjuntamente pasos 

25. que se extienden a traváa do cada recipiente de acuerdo con
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su dirección de movimianto en dicho acumulador de carrusel.

3.- Perfeccionamientos segdn le reivindicación 2, 
caracterizados porque diohos elementos extrae torea cocorea- 
dea eleaeatoa de rastrillo dimansionados y poeicionados de 

g. tai forma como para atravesar dichos recipientes en dichas
hendiduras y con partes terminales que se extienden perpead̂  
culeras a dichas hendiduras y son iatroduciMLes en las holgg 
ras de las mismas proporcionadas entre diohoa fondos exte­
rior e interior. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

4*- Perfeccionamientos asada la reivindicación 3, 
caraoterisados porque dichos elementos de rastrillo son sus­
ceptibles de movimiento en una dirección paralela a dichas 
hendiduras, desde dichas holguras hacia y más allá de dicha 
boca bajo la acción de un grupo impulsor conectado a loa nd&

19. moa. - -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -

9.- Perfeccionamientos segdn la reivindicación 3, 
caracterizados porque diohoa elementos extractores compren­
den un interruptor dispuesto para ser acoionado por diohoa 
recipientes y poaicionado en dicho puesto de descarga, asi

20. como un detector diapuesto para detectar ai dichos recipien­
tes eat&i llenos, aooionaado dicho interruptor y dicho dotq& 
tor la detención do dicho acumulador de carrusel y la acción 
de diohoe elementos de rastrillo solamente si los dos están 
excitados. - -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- --
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6. - PerfeccíoacBientoo la reivindicación 9. 
caracterísados porque dicho interruptor oa un microrrt̂ tor 
dispuesto para ser accionado por una leva que sobresale de 
cada uno de dichos recipientes y porque dicho detector es un

5. detector óptico que mira a través de dichas hendiduras. - -

7. — Perfeccionamientos eogda la reivindicación 4* 
caracterizados porgue junto a la boca de dichos recipientes, 
en la posición descargada hay una plataforma de reposo sobre 
la que se transfieren diohaa bolsas por dichos elementos de

lo. rastrillo y porque dicha plataforma de reposo está unida a
dichos medios transportadores# -*.**-- - - - -- -- -- -

0.- Perfeccionamientos oegdn la reivindicación 7, 
caracterizados porque dichos medios transportadores compren­
den una cinta transportadora y ventosas dispuestas para coo- 

19# parar con la bolsa que está en la posición de nivel máximo 
sobre dicha plataforma de reposo y para llevarla sobre la 
cinta transportadora. - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

9#- "BsamicnnAniBaBes m  Los ALnamsiDOEES Auro- 
EA2I00S PE BOLSAS VACIAS O SBnMRBS"# - - - ---------

20. Todo ello conforme se describo y reivindica en la
presente memoria que consta de catorce hojas, foliadas y me-



canografiadas por una oola de aus earaa, y de ocia figuras 
guala ilustran.
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