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La presente memoria descriptiva tiens coma ~
fin la declaracidn del objeto sobre el que ha de recasr el -
privilegio de explotacidn industrial y comercial, exclusive -
en el territorio nacional de una Patente de Invencidn, de -
acuerdo con la vigente lLegislacidn sobre Propiesdad Industrial
qhe, como sl enuncia#o indica, se trata de "DISPOSITIVO PIVC~
TﬁNTE PERFECCIONADO EN RODILLCS OPRESORES DE mANGNETUFDNUS“{

La presente invencidn se refisre a psrfsécig
namigntos aportados a las rodiilus cpresores diseffados para -
ser usados en regist%adores de cinta magnética.

Como ya es conacido en esta técnica, el rﬁqi
llc opresor es empujado contra el capstan de arrastre de la -
cinta, de manera qus la cinta aprehendida entre ambos sleman-
tos sea arrastrada pﬁr el capstan, pasando, as{, sobre los ca

bezales de lectura y grabacidn del registrador de cinta magng

tica.

El rodille apresor comprende, habitualmente,
un cilf{ndro dotado de una superficie de un material muy eiés-
tico, estando este cilindro soportado, con posibilidad de gi-
rar loco, por un sje o bivote estacionario que forma un solo=-
cuerpo con un soports que s desplazable desde una posicidn,-
en la que el podillo estd -forzado contra sl capstan, a una pg
sicidn alejada de este dltimo, ’

Con una estructura constructiva de estas ca~

racter{sticas, se presenta el problema de que, el eje dsl -




2T

15

20

NS
fhel

capstan es exactamsnte paralelo. al ejs de rotacidn del rodi-w

llo opresor loco, el cual capstan comprende una seccidn de un

"
eje cilindrico rigido que es hecho girar a la velocidad ade--

cuada,

De hecho, sl los dos elss no fueran parala--

los entre sf, la cinta ss soltarfa de la accidn de aprists =~

ejarcida por el capstan y el rodillo opresor, lo qua;provocé—
ria que la cinta se moviess hacia mrriba o hacia abajo, segin
ol dngulo formado entre los dos elementos citados: rodillc.: =
opresor y capstan de arrastre,

. ' La solucidn més simple al problema que se =
acaba de exponer consiste en diéponer de los ejes tan pzrale=-
lamente el uno con respecto al otro como sea posible, Sinvém-
bargo, esta solucidn presenta el inconvenients, en primér iy-
gar, de los elevados costos de fabricacidn de elementos dqé -
tengan unas tolerancias extremadamente rfgidas; y; en éééundo
lugar, la importancia de las tensiones mecdnicas a las qus se
ven sametidos a largo:plazo los elementos talss como los, éjas
soportes y similares, ; ;

La mayoria de la; soluciones procuradas por-
la tecnologfa anterior y oriantadas al uso de guias mdviles,-
tales como rodillos, polsas y similares, demastraron seg sin-
embargo, costosas y, ademds, Imposibles de aplicar a magnaté-
fonos de cassette,

!
]
|

Otras soluciones han previsto el uso de =~
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guias estaciones, qus, ademds de ser costosas, hacen la es--
tructura del dispositivo excesivamente compleja y son, por -
otra parte,.muy voluminos&s como para ser usadas en magnetd-
fonos de cassetts, en los que el espacio disponible es muy -
reducido. . .

Por el contrario, la presents inuencién“éfo—
cura una solucidn simple y de bajo costo al problema adtur;-
riorments planteado, Ds acuerdo con esta solucidn, al rcdi--
1lo opresor y sl sje o pivote de soporte para aquél, pﬁq;gb-
tan superficies en contacto mutuo; supasrficiss de drea limi-
tada y que permiten que el rodillo'gire loco alrededor del -
eje de soporte, y que el citado rodillc se incline a una pn-
sicidn requerida dualquiera con respecto al citado pivq;efde
soporte, de suerte que sl eje del rodillclse mantenga p}rslg
lo, en todo momsnto, con respecto al eje del capstan,
De acuerdo con la invancién, 8l eje o pivota

de soporte del rodillo opresor, pivote que es estacionario -

y de reducido didmetro, estd alojado en sl interior de una -

cavidad de mayores dimensiones, practicada en el rodille
opresor. En esta cavidad, el contacto del rodillo opresor -
con el esje de soports, qus s8s necesaric para eobtener una ro-
tacidn no excéntrica del rodillo opresor con respects al pivg
ée, se obtiene por medio de suparficieé que san irragu}ares—
y/o tienen una dimensidn axial limitadé. Estas supefficies -

permiten que el rodillo gire alrededor de un eje de rotacidn
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que ‘puede asumir cualguier posicidn inclinada con respecto él
eja geoméﬁrico del pivote de soporte del rodillo, con lo que-
aste sje de }otacién se hace perfectamente paralsls al ejelda
rotacidn del capstan de arrastre,

As{, pues, un cbjetivo esencial de la presentas
invencldn consiste en procurar un dispositivo con un roﬁfllo-
opresof y un pivote de saporte para este dltimo, dispue%toé y
;onfigdrados de mansra que el eja de ;otacién del rodil?o 8sa
aimple paralelo al eje de rotacign del capstan de arrasi;g; -
qus colabora con 8l rodille opresor, al objeto de conseéuir -
un movimiento de arrastre correcto de la cinta magnétic;,

Tal como se aludid mds arriba, sste objséivu -
se logra alcanzar en virtud de la disposicidn de un pivoﬁe es
tacionario de pequeRo didmetrs, el cual adporta un rodiiint -
opracor dotado de una cavidad axial, senaiblemente mds ancha,
practicada en su interior, El pivotse y la cavidad tienen su-~
perficies de contacto, de dimensidn axial reducida, que sstdn
conformadas de una manera ahropiada para permitir que el rodi
llo opresor gire loco alrededor de un eje de rotacidn virtual
que presenta una inclinacidn cualquiera con respecto al pivo-
te de soporte, |

Para comprender mejor la naturaleza del invan-
to en los planos adjuntos representamos (a tftule da ejemplo
meramente ilustrativo y no limitativo) una Porma preferente -

de realizacidn industrial, a la que nos remitimos en nuestra-~
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~ tamente eldstico y dotada de una cavidad esférica abiorta ha

desecripcidn; sobre diches planos,

La figura 1 s una seccidn axial asquéméti
ca de una céhfiguraci&n preferencial del rodilla opresoi per
feccionado, de acuerdso con la presents invencion, 1

Las figuras 2 a 6 son vistas en seccidn si
milares, de otros ejemplos no limitativos de realizacidn prég
tica de la invencidn; y

La figura 7 musstra, en una forma ligera--
mente exagerada, cdmo un rodille opresor mdntédo ds acugrdo-
con los conceptos de la invencidn, ss acomoda a un capsfan ig‘
clinado con respecto al ejs geométricoc dsl soports del rodi--
llo opresor,

Haciendo refsrencia en especial a la Pigu-
ra 1, 8l rodillo opresor de acuerdo con la invencidn, seffali
zado globalmente con la cifra de referencia (10), incluyse un
cuerpo cilindrico (11), dotado de una cavidad axial (12) y -
ds un recubrimiento externo (13) hecho de un material muy =
flaxible que sstablece contacto con la cinta, apretando la -
misma contra el capstan de arrastre (no representado).

La clpula (14), hecha de un material perfag

cia abajo y practicada en el interior de la cdpula, forma un
solo cuerpo con la parte interna de la cavidad (12) y, sn =~
consecuencia, con el cuerpo cilfndricu'(11).

El pivote estacionario que soporta al rodi-
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1lo oprasor (10), comprends un cuerpa cilindrico (20) dotads

de un didmetro menor que la cavidad (12) y que incluye una =
"

cabeza (21) sn la parte superior del mismo. La cabsza (21) -

tiene un didmetro sensiblemente igual al didmetro de la cavi

dad (15) de 1la cdpula, y estd unida al cuerpo (20) por sl -

intermedio de un cuello (22).

El pivota estacionario (20) forma un solo -
cuerpo con el soporte mivil al qua se ha hacho raferencia -
mds arriba y que estd cunstitufdo por al soporte plano : (23).

Es evidente que, con una dispasicidn cqnstrug
tiva de ests tipo, 8l rodillo (10) pusds asumir cualquier pg
sicidn inclinada con respecto al pivote (20) Y, €n aspg;ial,
puede adoptar una posicidn inclinada apropiada, en la qﬁe.gl
rodillo (10) pueda girar alredsdor de un éje paralelo éijéjé
de rotacicn del capsten de arrastra, Resulta asimismo avidgﬂ
te, que con una estructura de estas carabtarf;ticas, el rodi
1lo (10) ~ cuya superficie cilfndrica estd forzada a sstable
cer contacto con el capstan (no representado) por sl soporte
movil (23)= se inclinard automaticamente hasta aquella posiL
cidn en la que el sje de rotacidn del rodillo sea inmadiata-
mente paraleslo al sje de rotacidén del capstan, por madio de="
los desplazamientos angulares apropia@ps da la cupula (14)‘-
con respacto a la cabeza (21), : ,

Pueds observarse que la configuracidn del ~

ejemplo de realizacidn préctica representada en la figura ﬁ,

v
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en la que el rodills (10) pusde ajustarse scbre el soporte -
(20) por medio de un ligero apriete ejercido sobre la cldpula
]

elastica (14), acomoddndoss, as{, sobre la cabeza esférica -

(21), proporciona al rodille opresor la ventaja adicional de |

un esanblaje simple y rdpido, sin exigir ninguna operacidn -
manual ulterior, lo que reduce los costos de fabricacidn.

Tal como se deduce claramsnte del examen -
de los dibujos, la configuracidn descrita en consxidn ccr la
figura 1 es la misma que las configuracionas ilustradas en -
las figuras 2, 3 y 4, con la Unica diferencia de que estas -
Ultimas configuraciones con comportan la junta articulada de
agarre automdtice entre sl rodillo (10) y el pivote de scpar
te (20), _ ’

El rodillo opresor y el pivots ds soﬁnrten
respectivo, tal como aparecen reprasentados enh astas Fféﬁfas
2 a 4, presentan una estructura que parmite que sl eje;ddl -
rodillo pueda girar con respecto al sje geométrico de hivote

da soporte del rodillo oprasor, En estas figuras las pértes-

idénticas a las partes conjugadas del ejemplo de realizacidn

repressntado sn la figura 1, aparecen seffalizadas con lag mis

mas cifras de referencia; perc complementadas con una A en =-
la figura 2, con una B en la figura 3 y con una C en la figy
ra 4,

En el ejemplo da ;eélizacién practica re-

presentado en la figura 2, el rodillo oprssor (10A) comporta

- A r— ) P "y X
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una cavidad axial (12A) que presenta una superficis interna -
que esta compussta por dos supsrficies idénticas que posesn -
la forma de'dos troncos de cono, colocados, uno, invertido, =
an la partes superior y en correspondsncia, por su base menor,

con la base manor que acupa la cara superior dsl tronco de co

‘no inferiors: estando, as{, las bases menores de ambos troticos

de cono en exacta correspondencia, la del tronco de‘conﬁ~shpg
rior con la del tronco de cono inferior, .:!
En consecuéncia, la cavidad axial (12&)-&&9-
aloja al pivote (20A) cuando el dispositivo estd ensamblado,-
estd abocinada y tiens didmetros progresivamente crscientes,-
desde 8l centro hacia las dos extresmidades de la misma, Cuan-
do el rodillo opresor no esta en funcionamiento, el conéécto~
de la superficie cilf{ndrica de la ~cavidad, con el piv@%ﬁi -
(20A), 88 presenta en la parte central que tiene el menﬁiﬂdié
metro, partes que se ha indicado &on la réferencia (16)., .
Los desplazamientos axiales del rodilio opre
sor (10A) con respecto al pivote (20A) estdn limitados?por Yo
los resortes circulares de obturacidn, superior e inferior, -
(24) y (25) respectivamente, que se alojan en unas ggr&antas-
apropiadas, practicadas en el rodillo opresar (10A), el cual,
también, presenta dos acanaladuras anulares (18') y (19'), =
orientadas axialmente y precticadas en las caras (18) y (19)-

del cltado rodille opresor,

Con esta estructura, sl rodille (10A) puede=|’
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girar alrededor de cualquisr eje de rotacidn que aea'diFereQ
te dal eje geomdtrico del pivote (20A) } que transcurra parg
lelo al sje he rotacién del capstan de arrastre,
| De todo lo,antari&rmenta axpuesto 88 deguci—
ré, en forma que sea evidente para los expertos en la m%te--
'ria, que las consigeraciones previas pueden aplicarse, éqn'-
igual valor, para los sjemplos de realizacidn practica ilus-
trados en las figuras 3 y 4, 4 i,'
Tal como se observa en la figura 3, la zavi-
dad axial (128) dsl rodillo (108) pressnta un didmetro ;ptau
hlemente mayor que el pivote (208)} paro un resalte anular =
(168), dotade de un agujero de didmetro ligeramente mayor. =

que sl didmetro del pivote (208), sobresals de la superf;bia

cilindrica de esta cavidad., El desplazamisnto axial del,rdaa

1lo (10B) con respecto al pivote (20B), estd delimitade por-

los resortes anulares ds obturacidn (248} y (25B), tambidn -
en esta configuracidn, :

£l ejemplo de realizacidn practica repressen—
tado en la figura 4 es muy similar a la'canfiguracidn ds la-
figura.3; con la nica difersncia de que sl pivote (200)'93-
mas corto, y de que elresalte anular (16C) que se proyscta =
hacia fuera desde la superficie de la cavidad axial (12C) =~
del rodillo, se halla colocado entre un resorte anular de ob
turécién.(24), sopartado por la extfemihad superior del pivo

te (20C), y un resalte (25C) que forma la base dal citado pi

S
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Los sjemplos de realizacidn prdctica reprs
sentados an i;s figuras 5 y 6 son basicamente iddnticos a -
las configuraciones descritas mas arribé}con la diferencia -
de que la mayor superficie de contacto del pivote estacicna=
rio con la cavidad axial del rodillo, ea‘una parte del pivo~

te, y no un tramo dasl rodillo, En estas figuras, las.partasé

idénticas o similares a. las partes representadas en las Figg'
ras precedentss, aparecen seffallizadas con las mismas cirfagt"

de referencia, pero provistas del complemento D y E, respsce

tivamenta, ;

En la configuracidn de la figura 5, lm-.'n.r--T

perficie de lacavidad axial (120) del rodillo (10D) es pa*~~

fectamente cilfndrica, vy aloja un pivote (200) que posee un—

didmetro mayor en su centre (16D) y diametros prograsivamen-

tes decresientes en direccidn hacia las extremidadas auperior

e inferior del citado pivote (200).
‘ |

Los resortes circulares de obturacidn -

(24D) y (25D), soportados por la parte superior y la par?e -

inferior del pivote (20D), limitan los desplazamientos a%ia—f

les del rodillo (10D) con respecto a este pivote, ;

En la configuracidn de la figura 6, tanto-
la superficie interior de la mavidad axial (12€) como la su=
perficie externa del pivote (20E) son cilindricas, y tienan=

diferentes didmetros, Sin embarga, en este ejemplo de reali=
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zacidn prdctica, el pivots (20E) comperta un resalte anular-
(16E) que sobresale hacia el exterior y que estd situado an-

N B

el centro del pivote, el cual rasalte (165) posae un didme-—
tro ligeramente menor que la cavidad (12E). 2

+

Los rosertes eirculares de obturacidn (245)

y (ZSE), soportados por la parte superior y por sl fondo el

pivote (20E), limitan el desplazamisnto axial del rodillo - -

(10€) con relacidn a este pivots (20E).

- Ha de hacerse notar que, en todos los,ejag

plos de realizacidn prdctica, las superficies en contactc: -
pertenacientes al pivote estacionario y a la cavidad axjal -
que aloja a aeste 6ltimo, pueden poseer un perfil mds o ﬁanoa
conuexo; con vistas a facilitar los movimientos de inclina;-
cidn dsl rodilla con respecto al eje gsométrico del pivjba'-
de soporte. ‘7’”

Descrita suficientemente la naturaleza dal
presente invento, asi como su realizacmon industrial, salo -
cabe afadir que en su canjunto y partes constitutivas as po-
sible introducir cambios de forma, matsria y disposmcion, -
sin salirse dsl cuadro dal inventa, &n cuanto tales altera==

ciones no desvirtden su fundamentao,

El solicitanta, al amﬁaro de los Convenios

Internacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el dg

recho de extender la presente demanda éflus-pa{sas extranje~

ros, si fuera posible, reivindicandé la misma pridridgd de la

—om T -

——r o————
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presente solicitud,

Igualmente el solicitante se reserua‘e} dere~
cho de solicztar los adecgados Certificados de Adici6n; en la
forma sefalada por la Ley, al introducir en sl presente invep
to cuan?cs perfeccionamientos se dariven del mismo., ;

NOTA -
La Patents de Ipvencidn que se salicité~p£}-
veinte affos como nueva en Espafla, de acuerdo con la vigant; -
Legislacidn sobre Propiedad Industrial, deberd recaser snbre -
"DISPOSITIVO PIVOTANTE PERFECCIONADO EN RODILLOS DPR;SDBEﬁ%ﬁE
MAGNETOFONGS", en todo de acuerde con ias siguienteé: -

REIVINDICACIONES

4

Rl

18,~ Dispositivo pivatante.perfeccionado sLl?édi
llos opresorass de mangetdfonos, c%racte?iiado porque al?éiia-
do rodille presenta una cavidad aiial dotada de un didmetro -
sensiblemente mayor que ei didmetro del citado pivote dP ao-;
porte, aexcepcidn.de un drea de dimensidn axial reduci&a, dan
de la cavidad y el citado pivote estén normalments en liéerpg-
contacto con posibilidad de rotacidn del uno respecto g?.dtro;
y porque el citado dispositivo comporta medios detopequ per,
miten al citado rodillo dasplazarse con un movimiento ahéu---
lar; pero limitando los desplazamiento; axiales ddl mismo con
respecto al citade pivote, estando lasidiferentas partes dis-
puestas de manera que sl citado rodillo pusda moversa angulay

mente con wespecto al citado pivote realizando una rotacidn -

'
I
H
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alredsdor de un eje de giro paralelo al eje de rotacidn del =

citado capstag.

i
-

28,~ Dispositivo pivotante parfaccionédo an
rodillos opresores de magnetdfonos, en todo de acuerde con la
primera reivindicacidn, caracterizado porque la pared da;la -
citada cavidad axial del rodille eﬁ solidaria de una qﬁpﬁlé -
hecha de un material muy sldstico y dotada de un asiento ssfg
rico dispuesto axialmente; 'y porque el-citado pivots coméuﬁta
una cabeza esférica, susceptible de alojarse en la citad;‘na-
vidad esférica con éosibilidad de un movimiento pivotante, Je
manera que el conjunto que comprenda'la citada cdpula y~ia qi
tada cabeza constituya, a la vez, la citéda drea de contécho-‘
de dimensidn axial limitada, y los citados medios da top$.qqe
5 limitan los movimientos axiales del citado rodille con resﬁég
to al citado pivota, _ " '

328,~ Dispositivo pivotants perfeccionado en
rodillos opresorss de @agnatéfcnos, en todo de acuardo con la
primera reivindicacign, caracterizado porque la citada cavidad
axial del citado rodillo comprende dos cavidades que tienen - |
la formé tronco-cdnica, unidas entre s{ en el centra, en%cp--
rrespondencie de las bases menores de la; dos cayidadss,;y -
formando la citada drea de contacto ds dimansiunes axialés re
ducidas. B A!' i_

43.-.Dispositivo'pivotéﬁte parfecciohad% en-

radillos opresores, de magnetdfonas, en todo de acuerdo con la

-
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primera reivindicacidn, caracterizado porque la citada c;vi-
dad axial poses un resalte anular que sobresals hacia dentro,
situado sn e]fcentro de la cavidad; pressntando el citado ra-
salte un agujerc de un didmetro ligoramente mayor que sl did-
metro del citado piveote y constituyendo este resalte la cita~’
da arca de contacto de dimensidn axial reducida, :
58,~ Dispositiva pivotante perfesccionada en
rodillos opresores de magnetdfonos, en todo de acusrdo con la
primera reivindicacidn, caracterizado porqua el citado pivote
incluye dos partes idénticas que tienen la forma tronco-céni—
ca, unidas en el centro en correspondencia de las bases ma%o-=
fes; constituyendo esta zona de unidn de las bases mayores!el
drea de contacto de dimensidn axial reducida. . .
b3,- Dispositivo pivotante perfeccionéﬁéi;
en rodillos opresores de ?agnetéfonos, en todo de acuerddﬂéow
la primera reivindicscidn, caracterizado porque el eitado pivg
te incluye un resalte anular que sobresale hacia fuera, Potaf
do de un didmetro ligeramente meno} que el didmetro de la oi-
tada cavidad axial del rodillo, da,manara‘que al citadoirasél
te forma el drea de contacto de dimensidn axial reduc;d%.
155.- Dispositivo pivotante par?eccio&ado -
en rodillos opresores de magnetdfonos, en todo de acuarda con

las reivindicaciones tercera y quinta, caracterizado porqus =

las citadas superficies tronco-cdnicas aestdn ensambladaq entre
_ i
si{ por medio de una superficis curva,

k7.3 gl
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88,~ Dispositive givoténta pexrfecclonada en-
rodillos opresores’ de magnetdfonos, an todo de acusrde con la
cuarta raivi;dipacién, caracterizado porque los citados medios
de tope que limitan los movimientos axiales del rodillo .con -
respecto al pivote, estdn constituidos por un resorte cirou-~
lar de obturacidn, situado en la pérte superior dpl pivote, -
y por un resalte de la baseé que sobresale hacia sl extericr -
desde la parte inferior-de este pivote y que forma un solo -~
cuerpo con este Ultimo, estando el citado resalts anular dsl-
rodillo interpussto entre sl citade resortes circular de obtu-
racidn y el citado resalte de la bass..

98, - Dispositivo pivoténte perfeccionado an=
rodillos opresores de magnetdfonos, en todo de acuerde con -
las reivindrpaéionas tercera a séptima, caracterizado porqué-
los citados medios ds topes incluysn resértes anulares de obtg
racidn, situados en la parte superior del'citado pivnte;y en-

la base del mismo, i

108,~ Dispositivo pivotante perfeccionads en
rodillos opresﬁres de magnetdfonos, en todo de acusrdo con -
las reivindicaciones tercera a octava, caracterizado porhue,~
sobre las &os caras anulares orientadas en la direccidn %xial

del citado rodillo, estdn formadas sendas acanaladuras ahula-

TES.

118,~ "DISPOSITIVO PIVOTANTE PERFECCIONADOD -
EN RODILLOS OPRESORES DE MAGNETOFONOS", ‘
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Segin queda sustancialments dessrito en la pro |.
sents memoria descriptiva que consta de diecisiete hojas, mecg |
R Y .

nografiadas por una sola cara, acompafiadas de sus correspon-w--
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El Agente Oficial

MIGUEL FERNANDEZ-LOISA PINZO
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