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ta presente memoria déscriptiva tiene como fin la declaracién -
del objeto scbre el gue ha de recaer el privilegio vig explotacibn industrial
y comerciai, exclusivo en el territorio nacional de una Patente de Inverncidn,
de acuerdo con la vigente legislacifn sobre Propiednd Industrial que, como -
el enunciedo indica, se trata de "UNIDAD MOTRIZ DEL CARRETE DE LA CAGSETTE, -~
EN MAGNETCFONOS".

La presente invencibn se refiere a magnetffonos de cassette pra
vistos de marcha atréds automitica, y més en particular a magnet6fonos de ca=-
ssette de sste tipo asociados a conjuntos de radio para automfviles,

Mé&s en particular, la presente invencidn procura una unidad mG~
triz destinada a transmitir el movimiento de un motor a los mecanismos motri
ces del carrste de la cassette, dentro de un magnetSfono de cassette. Esta -
unidad constructiva incluye un dispositivo de frznado para estos mecenizmos—
motrices del carrete de la cassette.

Como ya se sabe, existe en el momento actual una tendercia cada
vez mis acusada a usar magnetfonos de cassette gue posean la marcha atrés -
automitica de la direccibn de desplazamiento de la cinta. :

En estos megnetéfonos de cassette, dencminados maghatdfonos con
"autoinversi6n®, una vez gue la cinta se ha desenrollado totalmente de uno -
de los carretes, se invierte autom&ticamente la direccién del movimiento, vy,
de esta Torma, la cinta se rebobina sobre el carrete desde el qus aquélia se
habfa desenrollado completamsnte. Evidentemente, esta operacitn no prcovoca -
el paro del magnet6fono al cambiar el sentido de movimiento de la cinta, De-
esta forma, el magnetéfono de cassette continda o bien reproduciends lo gque-
esté registrado en la cinta, o grabando sobre esta Gltina, Evidentemente, -
después de este cambio de sentido del movimiento de la cinte, tanto la repro
ducciln como la grabacifn se sjecutarén en las otras dos pistas de la cinta,

Es evidente gue estos magnetéfonos de cassette con autoinver——
sifn s2 hallan asimismo provistos de las funcionss de avance répido y rebobi

nado répido, necesarias para desplazer rfpidamente un trozo de cinta a una -
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posicién adyacente al cabezal (o‘ﬁien al cabezal de lectura o al cebazal de—
grabacifn), estando este trozo de cinta, o bien aguas abajo 0 aguas arriba -
del tramo de cinta que es adyacente al cabszal, en la direccién del movimien
to de la cinta en ese momento.

Resulta claro que en los magnetéfonas de cassette con autoiﬁvea
sién, tanto el movimiento de avance répido como el rebobinado ripido ro ép#e
rresponden a conceptos absolutos (como es el caso en magnet6fonos de cassg=-
tte convencicnales ), sino que los citados movimientos tienen un sentido Gni-
camente si se los éompara con la direccifin de movimiento de la cinta al %c;ig
nar la tecla de mandco reespectiva,

Por ejemplo, la operacién de avarce répido para la reproducclr-
de las pistas 1y 2, en la que el desplazamicnto de la cinta se realize de -
derecha a izguierda para un hipotético abservador cue cbserverd la cintg des
de la parte superior del cahezal magnético, se realizard en el sentido opues
to con resoecto a la operacifn de avance répido segdn las pistas 3y 4, en -
cuyo caso 21 movimiento de la cinta se ajecuta de izquierda a derecha parauQ
2]l mismo observador hipotético, Lo mismo.puede aplicarse al caso de la ope;
racisn de rebobinado répido. v

Serd evidente que la provisifin de una unidad motriz, de avance-
rdpido y de rebobinado rdpido, es decir, una unidad motriz que comprends, a—
la vez, el dispositivo de transmisién que establece la velocidad de rotacitn
y la direccitn de la misma ( de acuerdo con el sentido de desplazemiento de-
la cinta en ese momento) y él mecanismo de accionamiento para ello, se trata
rd de una unidad complicada, particularmente en los casos en gue el espacic—-
disponible es muy raducido, como es el caso en los magnetdfonos de cassette-—
para grupos ce radic de automdvil, ;

Je ecuerdo con lo antericr, la precente invencién se propone gl
objetive global de disefar y llevar a le préctica una unidad motriz comple——
ta, destinada a transmitir el movimiento de un motor & los mecanismos motri~

ces del carrete, y destinada, asimismo, al avance ripido y al rebobinadn ré-
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pido en los mégnetﬁfonos de cassefte: unidad motriz que habré de funcionar -
independientemznte del sentido de desplazamiento de la cinte en ese momento,
Otro objetivo suplementario de la presante invencién consicte —
en procurar una unidad motriz del tipo arriba irdicado, que sea simple, fia-
ble y que tenga costos de fabricaci6n reducidos. . ' e
Aln otro objstivo suplementario de la invencifin cdnsiste e pre

curar una unidad motriz del tipo antes citado, la cual sea, asimismo, COMpEc

. ta y aprovechs el espacic que normalmente queda sin utilizar,

Por Gltima, otro cbjetiveo complementario de la invencién coﬁsig
te en procurer una unidad motriz del tipﬁ anteriormonte aludido v que compcé
te un dispusitive de freno autombtica del mecanismo motriz del ﬁarrete de la
cassette,

Los objetivos que se acaban de enursrar, se alcanzan satisiactg
riamente haciendo uso de un volante de un nusvo tipo, y por medio de una se~
rie de ruedas dentadas, una parte de las cuales se aloja en el gspacio del -
grosor del volante que trangmite el movimiento giratorio, y por medio, o

mismo, del soporte adscuado, de unas érganos de mando de los elementos cita—

“dos, y de un dispesitivo de frenado asociado con el 6rgano de accionamiento,
T

De acuerde con.la invencifin, el volante erriba citado comportaw
un disco dotado de un cubo central y de una corona circular periférica crug-—
sa: ambos, cubo y corona, formando un solo cuerpo con una de las caras del o
disca.

E1l cubo esta c&nstituidc por un pifidn, y la superficie cilindri
ca interna de la corona circular en forma de resalte, estd, también, dentada
Oe esta forma, los dientes estén separados los del cubo con respecto a los -
de la corona circular, estando orientades los unos frente a los otros y dg—
Jando entre ambos un espacio libre circulsr que tiens la froma de una corona
circular entre ambos grupos de dientes. Este espacio libre queda definido -~

par tres lados; es decir, visto desde la cara interna del disco, en la direg

ciln axisl; los dientes internos de la corona circular periférica o rusda =

N R
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dentada anular, y los dientes extefnos del cubo, en la direccién radial, El-
citado espacio libre es abierto en la direccidn axial, y se puede acceder a-
#1l desde la cara opuesta dei discao,

Enrel especio hueco asf{ formado dentro del cuerpo del volante,-
se aloja una parte de dos rdedas dentadas dobles, montadas sohre un soporte
plano desplazable. (as posicicnes del soporte plano desplazable estén reguié:
das por una palanca de mandd, gobernanda, a su vez, por el mecanismo de man—
do. ’L

La disposicién relativa es tal, que el movimiento rotative péfé
el desplazamiento normsl de la cinta, es transmitido por el cubo del volante
al aproximar a este cubo una de las ruedas dentedas, de manera que se teﬁga;
asf, una relacifn de transmisidn dada; el movimicnto rotativo para la cpera~
cifn de avance répido es transmitido por la rueda dentada anular a una de =
las dos ruedas dentadas, y el movimiento rotativo pera la operacifin de rebo;
binado rédpide es asfmismo transmitido por la rueda dentada anular a la ot?aQ
de las dos ruedas dentadas,

En todos estos casos, el avance narmal, el avance rdpido y el -
rebobinado répido se refieren a la direccidn de giro del volante.

Por otra parte, el dispositivo de frenado estd asociado a 1a5 -
palanca de mando de manera que aquél sea acclonado en funcidn dé las posicig

nes adoptadas por esta dltima, | i

'
1

Para comprender mejor la naturelcza del invento, en los planbsa
adjuntos representamos (a tItulo de ejemplo merarente illustrativo y no Limi~
tativa) una forma preferente de realizacifn industrisl, a la que nos remiti-
mos en nusstra descriptifng sobre dichos planos.

le figura 1 es una vista perspectiva erplosionada,‘observada ~

desde arriba, de la unidad motriz de la invencidn, con partes sdccilonadas u-

omitidas, .

la figura 2 es una vista similar, observada desde la parte de -~
j

abajo.

ht e e

g p i = g o2 - =g

S A
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ta figura 3 es una vista de seccifn vertical, de la unidad mo—
triz de las figuras 1 y 2. %
la figura 4A es uma vista en planta esquemftica de la unidad, -
en la disposicién correspondiente a la operaci6n de avance norﬁal.
Lz figura 4B es una vista similar de la unidad, eﬁ la disposicoes

cibn correspondiente a la operacifn de avance répido. '

la figura 4C es una vista anfloga de la unidad motriz, en larlé
disposicifn correspondiente a la operacifin de rebobinado rpido,

La figura 5 representa una vista en alzado lateral del dishbéiQ
tiva de frenado. ;.
' la figura 6 es una vista en planta del dispositivﬁ de 1z Fig@o—
ra 5,

las figuras 7A y 7B son vistas en planta vy laterai, respectiva—
mente, del soporte plano integrante de la unidad mebtriz,

Las figuras 8A y 8B son vistas similares de la palance de méndo
del soporte plano representado en las figuras 7A y 78B. V

Haciendo especialmente una referencia a las figuras 1 a 4G, la—

* unidad de transmisién acorde con la invencién, comparta, esencialmente, un =

volante hueco (10) de una configuraci6n apropiada, dos ruedas dentadas doee—

bles (15) y (16) permanenterente engranadas’la una son la otra, un suporte -

plano (20) de las ruedas dentadas (15)y (16), una palanca de mando (30), un

"dispositivo de salida de la transmisién" {50), un mecanismo de mando {60) -
del movimiento de los mecanismos motrices del cerrete de 1a cassette, y un -
dispositivo de frenado (80). La unidad est& sopeortada, tal como se dascribi;
r4 mis adelante, por un armazén (T) del magnet&fono de cassette, y mis en -~
partfoular, por las caras (L1)y (L2) de la pared de fondo (FF) y por la pa-
red anteriar (PA) del citado armazfn.

AsImismo la unidad motriz trabaja conjuntamente con un soporte-
oscilante (90) que pivota alrededor de un tetén (91} que forma un solo cuer—
po con la cara interna (L2) de la pared ds fondo [PF); y el cual soporte es-

!

!
T
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t& solicitado eldsticamente por un muelle (92), tal como se describird ed de

talle més adelante. @

Haciendo, ahora, una referncia particular & la figura 2, el vo-

lante (10) est4 soportado por eje (AV) que forma un solo cuerpo con la cara—

externa (L1) de la pared de fondo (FF) del magnet6fono, de manera que el ol

tado volante se sitle a una: clerta distancia de esta pared de fondo, Les rue

das dentadas dobles (15)y (16) estén sopartadas por los ejes (18) y (19) so

~ liderios del soporte planc (20}, y de manera que se encuentren distanciadas—

en una cierta separacifn con respecto a este dltimo, La palanca de mando -

(30) pasa a través de la pared de fondo (FF) del erwazén (T), comportands la

citade palanca un tramo de cafia (38), que extiende o lo largo de la cara in~
terna (L1) de la pared de fondo (PF), y una cabeza (33) que se extiende a 1n
largo de la cara externa (l2) de esta fltima; estando la cabeza (33) mortqdé
pivotante con respecto a la citada cara externa (L2), por medio del tetén ;
(31) que se aloja en el agujerc correspondiente {32 ) practicado en la cabeza
(33). La cabeza (33) esté dispuesta entre el soparte plano (20}‘y les ruedas
dentadas dobles (15) y (16), con los ejes (18)y (19) pasando a través de -
las ranuras (34) y (37) formadas en la citadz cabeza. |

La palanca de mando (30) comporta una extremidad (43) en forma-
de horquilla, adaptada para trabajar conjuntomente con el tetén (93 ) solida-
rio del soporte oscilante (90); el cual soporte incluye, asImismo, las cabe—
zas magréticas de lectura y grabacifn, asf como =1 rodillc de gome suscepti-
ble de cooperar con el capstan del magnetofon {no habiérdocse representado, en
la figura, ni el capstan ni el rodillo de goma ). . .

El dispositivo de salida de la transmisién, (S0), ;daptado péra
transmitir convenientemente el movimiento del volante (10) a los mecanismos—
motrices (PL1) y (PL2) del carrete de la cassette, est4 soportado por un eje
(51) soportado par la parte decalada (52) de la pared de fondo (FF) (figura-

3l

'

£1 mecanismo de mando (60) incluye, esencialmente, tres palari—

|
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cas articuladas entre sf y que pivoten con respecto al armazén (T) del mag-
netéFono; habiéndose indicado estas palancas con las cifras de refercncla -
(61), (82)y (63), respectivamente.

EL volante (10) (figuras 2 y 3) incluye un disco inferior (11},
solidaric de un cubo central dentado (13} y de una corona circular perifiri
ca, o rueda dentada anular, (13), dotada de dientes (13A) orientados hecia- .
dentro, Debe hacerse notar gue la dimensién axiol del cubo dentedo (12 es-
mayor que la dimensi6n de la corona periférica (13). j

Las ruedas dentadas dobles (15) y (16) son idéntices entre sf-
e incluyen una rueda dentada de base (15A), (16A), respectivamerite, y con —
pifién de menor di&metro (15B) o (168), respectivamente, que forman un soiu~
cuerpo en cada una de las ruedas dentadas dobles.

Dehe hacerse observar que las ruedas dentadas de base [15A) y=
(16A) estén sopaortadas (véase la figura 3) por los respectivos ejes (18) y-
(19), de manera que estén engranados entre sf y hacia fuera (por encima en—
la figura 3) del borde inferior de la corona circular (13) més allé del nual

sobresale el cubo dentado (13) del volante {10); en tanto gue los pificnes -

- {15B) y {168) se alaojan en el interior del espacioc (14) por debajo del dis—

co (11), entre el cubo dentado (12) y la corona cirsular (13) en forma de -
resalte.

El soporte plano (20) comporta, ademds de los ejes (18) y (19),
dos ranuras arqueadas (21)y (22), situadas adyacentes al eje (18) y due a~
lojan los tetones (23) y (24) que forman un solo cuerpo con la cara externa
(1) de la pared de fondo (PF) (figuras 7A, 7By 2).

La cabeza (33) de la palanca de mando (30) incluye el agujeroc-
(32) y la renura abierta (34) que se extiende a partir del borde (35) de la
misma, y, asimismo, una abertura amplia (36), que presenta extremidades re—
dondeadas, y una ranura {37); en tanto que la perte alargada (38) de la pa-
lanca (30), presenta una ranura (39) que transcurre paralela al eje longltu

dinal de la palanca (figura 1).
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La extremidad (40) de la palanca {30) es de configuracitn ahor-
quillada, incluyendo dos brazos (41) y (42) can una entalla (43) en forma de
V interpuesta entre los dos citados brazos; presentundo ceda uno de estos -
brazos (41)y (42) un borde extremo rectilfreo (44)y (45), respectivamente,

EL dispositivo (50) de salida de la tronsmisidn, cuya funcifn %-
es la de transmitir el movimiento del motor, incluyc una rueda denteda dapie.
(83 ), integrada por una rueda dentada de base (53A) y, rigidamente solidarié‘
con esta dltima,'un pifitn (53B); un scporte plana (Y4), ajustado de manera -
pivotante sobre el eje (51);.y una rueda dentadea (59), montada en un aje .;ﬂ
(56) soportado por el soporte planc (54). La posicitn del eje (55) es teal, 3
que la rueda dentade (55) estd engranada en todo morento con el pifin (53 3),
mientras que la posicién del eje o tetSn (51) (figura 3) es tel; que la rue-
da dentada (53A) sopartada por aguél se halla engranada en todo momento con-
la rueda dentada (16A) del engranje doble (16), |

Hay gue resaltar el hecho de que, debido a la complejidad de la
estructura y disposicifn de las plezas, algunos componentes han sids "herndi-
dos" en las figuras 1y 2, y las partes separadas aparecen representadas er
vista explosionada, como por ejemploel pifidn (833) cue atraviesa lea ventanae-
(36) de lé palanca (30).

Le palanca (61) (Figura 2) del mecanlsno de mando (GO) esté& mon
tada pivotante en una de sus extremidades, por medic del tetén (64 ), sobre -
un apéndice horizontal (65) que forma un solo cuerpo con la paréd lateral -
recta (PL) del armazdn ({T) del magnetSfono; incluyerde la citada palanca una
cabeza (61A) y una abertura rectangular (67), situadas en la otra extremidad,

la palanca (62) (figuras 1 y 2) est4 montada pivotante en su =
centro, sobre la pared anterior o frontal (PA) del armazén (T),?por medio -
del tetfn (68), e incluye un diente saliente en cada una de susédos extremi~
dades, estardo estos dientes sefializados por las cifras de referencia (69A)-
y (698). ’

Por @ltimo, la pelanca (63) (Figura 1) est4 monteda pivotante -

et b e ket T v s te e
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sobre la cara externa {L1) de la péred de fondo (FF), por el internedic del-
tetfn (70). Esta palanca (63) es de configurasin en L, teniendo dos brazos—
(71) y (72) dispuestos en &ngulo recto. La extremidad (73) del brazo (71) es
té sharquillada, en tantc que la extremided (74) del brazo (72 ) comports un—
tetén (75) orientado hacia arriba,

las tres palancas que se acaban de describir estén articuladas-
entre siI, a travfs de la palanca (62), el dienté superior (69A}-de 1z cual ~
se aloja en el interior de la abertura (67), mientras que el diente inferior
(69B8) esté encajado en la extremidad ahorquillada (73) de la palanca [SD) -
por el intermedio del tetfin (75) que est& metido con ajuste en 1a rarura -
(39) del tramo (38) o cafia de la misma, ‘ 7

El dispositivo de frenado (80) estd soportado por la cara irter
na ((2) de la pared de fondo (PF ), estando, en particular, alojado en ura cg
vidad (PF1) formada en su interior; el citado dispbsitivo incluys, esencial-
mente, un disco de acondicionamiento (81), una placade aplicacién del frence
(82) y dos blogues de frenado (83A)y (838). .

M&s en particular, el disco de acondicionamiento (81) est& mork-.
tado pivotante y soportado por el tetSn (84) solidario de la cavided (FF1) =
de la pared de fondo (FF), de manera que aquel disco pueda girarenambas di~
recciones; el citado disco (81) comporta una abertura radial estrecha (85 ),
y dos aberturas radiales (86A) y (86B) opuestas entre sf y que tienen un &n-
gulao en el centro algo mayor.

La placa (82) de aplicaci6n del freno se halla, asimismo, sopor
tada de manera pivotante por el tetfn (84), de manera que pueda girar libre—
mente, también con respecto al disco (B81) situado a un plano superior; ccmpﬁg
tando esta placa (82) dos pfotuberancias conicas (87A) y (878) dispuestas so
bre la cara superior de la misma, estando estas protuberancias, en condicioe
nes normales, encajadas denﬁro de las ventanas (86A) y (86B) del disco (81).

Ha de hacerse notar que los bordes arqueados (88A) y (68B) de -
las ventanas (86A) y (86B) del disco (81) no son paralelos a las lineas geng

1




10

15

20

25

30

- 11 -
ratrices externas de las protuberancias cénicas correspordientes (877) y =~
(878), las cuales, edemés, estén situadas més préximas a estos bordes que a;
1los bordes opuestos, indicados por las referencias (89A) y (898) (figura 6).
La placa (82) es eléstica, y los brazos laterales de la misma-

estén ligeramente 1evantad0§, con lo que los blogues (83A)y (838), que Sun

de un material blando y elé#tico, tal como el filtro, estéin en contacto uqﬁ
la cara inerior de los dos: mecanismos motrices del carrete de la cassette,

(PL1) y (PL2), respectivamente.

Los mecanismos motrices (PL1) y (PL2) del carrete de la casse-

tte constituyen une parte del magnet6fono de cassette, y se hallan montzdos ~

de manera que giren libremente alrededor de los ejes correspondientes (AP1J-
y (AP2) solidarios de la cara interna (L2) de la pared de fondo (A7) del ar
maz6bn (T) del magnet6fono; y los carretes de cassette sobre los que se &rrg
lle la cinta magndtica, estén colocados sobre la parte de cubo de estos me—
canismos motrices (PL1)y (PL2). h

En este punto hay que hacer reselter que el dispositivo (50} -
de transmisién del movimiento del volante, estéd soportado (Figura 2) por el
eje (51) y sobre la cara superior de la parte decalada (52); de manera que-
la rueda dentada final se encuentre al mismo nivel que la periféria dentada
de la base de los mecanismos motrices (PL1) y (PL2) del carrete de la casse
tte, | ‘

Antes de pasar a describir sl funclonamiento de la unidad cons
tructiva para la transmisién del movimiento de scuerdo con la invencifn, he
mos de hacer notar gue el dispositivo (50) de transmisién del mevimiento -
del volante constituye el objeto de la patente de invencidn en Ttalla, N2 -
47642 A/78, a nombre del mismo solicitante, y, en consecuencia, la estructy
ra y el funcionamiento del mismo se describirdn aguf, solamente; para ilﬁs—
trar el funcionamiento de la unidad de acuerdo con la invencifn. Por tanto,
serd suficiente con decir que el soporte plano (54) gira de mangra limitada

para cada cmabio de direccifn de la rotacifn de la rueda dentada (53).
i

i
!

e vezee
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Con la disposici6n descrita e ilustrada, el soporte plano {54)- |

obligard a la rueda dentada {55) a engranar con =1 mecanismo motriz (PL1) y-
a permanscer engranada con este (ltimo, para una rotacifn en el?sentido con-
trario a las agujas de un reloj, por parte de la rueda dentada (53); pers el
soporte planc (54) obligard a la rueda dentada (53) a engranar con el meca—
nismo motriz (PL2), y a permanecer engranada con este @ltimo, para una rote-
cifn en el sentido de las agujas de un relbj, efectuada por dicha rueda czn-
tada (53). ?

Resulta evidente que la direceifn de la rotacifn de la rueda -

dentada (53) dependa de los siguientes dos factores: 7

1) el sentido del giro efectuado por el volante (13);

2) el posicionamiento del soporte plano (20), gue determing la~
direcciéin de rotacién de la rueda dentada (53) con respecto-
de la cadena conemitica situada entre el volanté (10) y 1a =
rueda dentada (53). ; 7

Dzberd hacerse notar, asfmismo, que en los magretéfonos provié-

tos de operacidn de mercha atrfs (inversién), la direccién de la rotacidn -~

" del volante se modifica en funcibn de la direccién de giro del motor del mag

netéfono, motor que ss reversible,

Para la descripcifin del funcionamiento, una vez esfablecida-la—
direccitn de rctacifn del volarnte (10), el scntido de giro de le rueda denta
da (53) estd determinada, @nicamente, por la cadena cinemética éus transmite
el movimiento del volante. E

Habré de llamar la atencifin sobre el hecho de que la forma vy di

-mensiones de las ranuras (21) y (22) practicadas en el soporte plans (20); -

la forma y dimensionss de la ranura (34) de la cabeza (33) de la palanca de
mando (30) que aloja al eje portante o tetdn (18) de la rueda dentada doble=
(18); la estructura de la palanca de mando (30), y, Tinalmente, la estructu-
ra y disposici6n del mecanismo de mande (60), son tales, q;e, ura vez esta——

blecido el sentido de giro igual al de las agujas de un reloj, por parte del

i
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volante (10), pueden presentarse los cesos siguientes:

Aa con la palanca (61) en la posicifn central, también la pa—
lanca de mando (30) asumird su posicién centrai; asf, 1aip2
sicién del Soporte plano (20) es tel, que determinars la =
condicifin representada en la figura 4A;

B) con la palanca (61) desplazada hacia la izquierda en 1a fl-
gura 1, tambidn la palanca (30) ccupard una posicidn anflow
gamente girada alrededor del tetdn (31), de manera que la -
posilcdn del soporte plano {20) serd una tal, que creard 1§
condicifn nbresentada en la Tigura 4B; y

C) con la palanca (61) desplazada hacia la derecha sn la figu-
ra 1, la paianca de mando (30) asumird una posicifn quz ho-

brd oscilado, en correspondencia, alrededor del tetén [31),-
de suerte que.la posicién del soporte plano (20) sea tal, =
que determinard la condicién representada en la figura 4C, |

Como ya se ha precisado con enteriorddad, las figuras 4A, 480y,

4C se han dibujado en la hipétesis de que el volante (10) gira en el senti~

“do de las agujas de un reloj (flecha (F1))J En estas figuras:

- la figura 4A muest?a la disposicién de la cadene cinemética
de engranajes para fransmitir el movimiento de avance normal
(desde el volante (10) al mecanismo motriz (PL1) del carrete
de la cassette), y puede hacerse noter gue el soporte plaHo—
(20) (omitido en esta figura) asume una posicién tal, que el
movimiento del volante se transmite a la rueda dentada (15A)
por el intermedic del cubo dentado (12) del valante (10); .

- la figura 4B representa la disposicién de la cadena cineméti
ca de engranajes para transmitir el movimiento de gvance répi-

' do (evidentemente, de nuevo, desde el volante (10) al mecahig
mo motriz (PL1) del carrete de la cassette, pero 'con una ré~

lacién de transmisién diferente), y puede observarse que el-

i
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soporte plano (20) asume una posicifn tal, gue el movimiento-
de la rueda anular interna (13A) del volante (16} se transmi-
te al pifitn (168B), estando ahora, la rueda (15) girando loca;
- la figura 4C ilustra la disposiciéh de la cadena cinemitica -
de engranajes para transmitir el movimiento de febobinado d-
pido (desde el volante (10) al mecanismo motriz (PL2) del ca—
rrete de la cassette, con la misma relacifn de transmisifn -
que el movimiento de avance répido de la figura 4B),) v puedeL
observarse que el soporte planc (20) asume una éosiciﬁn tal,-
que el movimiento de la rueda dentada arular interna (13A)' -
del volante (10), se transmite al pifién (158).
Es necesario hacer notar gque, para la marcha de avance novmal —
(movimiento de la cinta a una velocidad lineal de 47,5 mm/seg. ), el movisicn
to se transmite por la rueda dentrada (15A) apoyada sobre el cubo (12) del -
volante (10) (el cual volante gira, en todo momento, a velocidad constante),
mientras gue, para las oparéciones de avance répido y de rebobinado répido,-
el movimiento se transmite por los pifiores (158) y (16B), respectivamente, -
sobre la rusda dentada anular (13A) del volante (10). Es evidente que la re-
lacidn dimensional entre alrdiémetro del cubo (12) y el di&wetro de la rueda
dentada (15A), y entre el diémetro de la rueca dentada anular (13A) y el di4
metro de los pificnes (15B8) v (168), determinan la diferencia de velocidad -
que se hace precisa para lc% dos modos de funcionamiento del magrnetéfono de-
cassette, ! ' |

Resultarsd evid?nte que, "mutatis mutandis", ccurrird lo mismo -

cuando el magnet&fono funcione en marcha abrés; es decir, cuando el volante-

(10) est4 girando en el sentido opuesto, en virtud del accionamisnto apropia
do de la palanca (61).

Debe hacerse observar en este momento, que la rotacibén de la pa
lanca de mando (30) a la derecha o a la izquierda, provocada por el acciona-

miento de la palanca (61) del mecanismo de mandoc (60), adem&s de aplicarse -
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para desplazar convenientemente al soporte plano (20) con respecto al volan—

te (10) (a fin de hacer que la ruede dentada anular (13A) engrane con los pi

fiores (15B) y (16B) y obtener, asf, el funcionamiento en avance répido o re-

bobinado répido del magnetéfono), se aplica, asimismo, para desplazar conve}

nientemente el cabezal (o cabezales) magndticos, asf como el rodillo de gumg'

de arrastre, alsjédndolos de la cinta de la cassette durante estes operacién -
de avance répido y de rebobinado répido, i

A sste Tin, como ya se ha aludido m4s arribe, el cabezal magné;
tico y el rodillo de goma de arrastre (no representados ) esté&n soportados -
por el soporte oscilante (90) (Figuras 1y 6), montados pivotante sobre el -

tet6n (91) solidario de la cara interna (12) de la pared de fondo (FF) del =

armazén (T) del magretéfono. Le extremided (40) de la palenca (30), en cl la

do opuesto a la cabeza (33), estd ahorquillada, y comporta dos brazos (41]y

{42) y una entalla central (43) en forma de V interpuesta entre los citados—

brazos. La punta de la entalla (43) incluye unos tramos rectos [46A)y C@EB),

que son menos inclinados que la parte restante de los bordes internos de los

brazas (41 y {42), enlazados entre sf por un tramo que tiene la forma de un
arco de circunferencia (47). : :

La entalla (43) estd adaptada para cooperar con elﬁtetén (93) -
soportado por la cara inferior del soparte (90), estando este altimo solibi—
tado elésticamente por el muelle de traccién (92), anclado al tetﬁn {94} que
farme un solo cuerpo con la cara 1nterna (L2) de la pared de FOpdD (/F)

En la posici6n de avance rdpide (tento normal comoken inver-—eds.
sifn), la palanca (30) se halla en la posicién dibujada a trazos llenos en -
la figura 5, con el tet®n (93) alojado en el interior del vértice (47) de 1a
entalla en forma de V (43) en la extremidad (40) de la misma; y.el soporte -
(90) se encuentra en la posicién dibujada también a trazo contfrnuo en la fi-
gura 6, al tiempo que el cabezal magnético (no representado) esfé acoplado é

la cinta de la cassette (no representada), y el rodillo de goma‘esté apoyado

contra el capstan (no representado).

.
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Sin embargo, cuando la palanca de mando (30) es forzada a girar
alrededor del tetén (31) vy a desplazar, asf, el sopurte plano (20} a la posi
ciéh en que el movimiento del volante se transmite a los mecanismos motrices
del carrete de la cassette, para las operaciones de avance répidc o de rebo—
binsdo répido, entonces, también la extremidad (40) de la citada palencs gi-
rerd de Qanera conjugada (o bien en el sentido de las agujas ds;un reloj, c-
en el sentido cpuesto) y, en consecuencia, el tetén (93) del soporte oscliag
te (90) se ver4 forzado a desacoplarse del vértice (47) de la entalla (43).

Por otra parte, la longitud de los brazos (41)y (42) y la iftee
clinacién de los bordes extremos (44)y (45) de los mismos son tales, que el
tetén (93) haréd tope contra uno u otro de estos bordes extremos; y, estando-
estos Gltimos més avanzados que el vértice (47) de la entalla eﬁ forma de \=
(43), en ambos casos el soporte oscilante (90) se verd forzado é oséilar er-
el sentido contraric e las agujasde Un reloj del tetdn (91), en?oposiciﬁn a~
la solicitacifin eléstica ejercida por el muells (92), desplazéndose, asf, a=
la posicifén dibujeda en trazos de puntos éﬁ-la figura 6, posicifén en la cual
el cabezal magnético y el rodillo de arrastre estén alejados degla cinta y ;

Es necesario hacer notar que la inclinacifin de los ladas (46A )~
y (468) del vértice (47) de la entalla (43), permite un desplazémientc simple
del tetén (93) hacia fuera de la entalla (43), después de heber tenido lugar
la rotacifin de la palanca (30). Es consecuente, también, llamar la atencifn-
sobre el hecho de que el tetfn (93) es el Unico elemento centrador de la uni

dad constructiva; es decir, que el tetén (83) es el Gnico elemento que, eS—

. tando alojado en el interior del vértice (43) de la entalla (43), permite -

que el conjunto toal de la unidad constructiva se cologue en 1a;posici6n cen
tral normal. ‘ : ) ;

En lo que se refiere al funcionamiento del dispositiveo de frena
do, hay que decir que, en gereral, si bien durante el funcionamiento normal-

del magnet6fono el frenado de la rotacifin del carrete desde el que se desen-
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rolla la cinta, resulta deseéble, dﬁrante las operaclones de avance répido y
de rebobinado ripido, este F?anado del carrete desde el que se deserrolla la
cinta, constituye una operacidn esenclal, y, npara obtener esto, es prociso -
frenar la rotacidn del corre#pondienta mecanismo motriz del carrete de la ca
ssette, ) ; '

El dispositivo ée frenado de la unidad motriz de acuerdo oonnla
invencitn, lleva a cabo autohéticamenta esta funciln, frenando éiempre el:mg
canismo motriz que correspun?a al carrete desde ¢l que se desenrolla la ciq—
ta, tanto durante la marcha harmal (v de inversifn) como durante las marchasl
de avance y de rebobinade répidos. ' : ti&

De hecha, como la cinta se coloca hacia abajo en la figura, par;
el desplazamiento normal en %1 que la palanca (61) d2l mecanismo de mando. -
(60) se encuentra en la posicisn normal ¥, en consecuencia, también la palaf
ca (30) sz halla en la posiciﬁn central representades a trazo contfnuo, ss .—
tiene que cuando el sentido &e rotacién de los mecanismos motrices del carre
te de la cassette es el indi;ado por la flecha (Fs), la friccién de los blo-
ques o pastillas (83A) y (83B) contra el fordo de estos mecanismos motrices-
obligard a la palanca (82) a girar en el sentido de las agujas de un reloj f
con respecto al disco (81), gue permanece estacicnario estando conectado a -
la palanca (30) por el intermedio del tetén (48) que esté alojada en la abeﬁ
tura (8%). Esta rotacién de la palanca (82) obligard a la protuberancia cﬁng
ca (878) de la palanca (82) a encontrarse bajo el borde adyscente ligerament
te elevado (888) de la abertura (668) del disco (81). De esta farma, el bre~
zo (828) de la palanca (82) se verd forzado a descender y a desacoplar la pas'_.i
tilla (838) del fondo del mecanismo motriz (PL2) del carrete de la cassette,
mientras que el brazo (82A) de esta palanca permanecerd elsvado, dejando ; -
la pastilla {83A) en contacto con el mecanismo motriz (PL1), que, par tanto;
estard frenado, ! '

Lo inverso ccurriré para la rotacifn en la direccifin de la fle-
cha (F4), durante la cual quedar& frenadoel otro mecanismo motriz del carr'et:e-.-
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de la cassette,

El funcionamiento automitico del dispositivo de frenado (80) -~
durante las operaciones del magnet&fono en avance répido y rebobinade répi-
do, es debido a las rotaciones de la palanca (30) bajo el mando de la palag
ca (83), gracias al tetfn (48) que se aloja en la abertura (85) del disco -
(81). ' :

De hecho, la rotaci6n de la palanca (30) en un sentido o on el
otro, comportard que el disco (81) gire con respecto a la place (82)y, en~
consecuencia, uno de los dos bordes arqueados - o bien el (88A) o el (888)-
de las aberturas (86A), (86B8) se aplicar& contra la protuberancia conica -
correspondiente (78A), (878) sopartada por la placa de aplicecién del trenc
(82). Esto obligard al brazo correspondiente de la placa (82) a descencer,-
desplazando asi a la pastilla de frenado (83A, 838]) lejos del correcpondien
te mecanicmo motriz (PL2; PL1), con lo que el otre mecanismo métriz del ca-
rrete de la cassettes (PL1, PL2) permanecerd frenado.

Hay que hacer notar aqui la pressncia de los tetores (@8) r -
(96), solidarios de la cara interna (12) de la pared del fondo (FF) del mag
net6fono, los cuales tetones limitan los movimientos angulares de la placa~
eléstica (82) de aplicacién del frena. - '

De todo lo que antecede resultard evidente que la invencidn, -
tal como ha sido descrita y representada gréficamente, cumpliménta totalmen
te los objeticos arteriormente apuntados, proporcicnando una unidad motriz-
del carrete de la cassette en magnet6fonos de gran Fiabilidad,:rcbusta, -
eficaz y muy compacta. ;

Descrita suficientemente la naturaleza del presente invento, -
asi como su realizacifn industrial, s6lo cabe afiadir que en su conjunto y -
partes constitutivas es posible introducir cambios de forma, materia y dis—
posicibn, sin salirse delrcuadro del invento, gn'cuanto tales alteraciones—
no desvirtden su fundamento.

El solicitante, al amparo de los Convenios Internaciones sobre

—— e
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: '
Propiedad Industrial, se reserva el derecho de extender la preaente demanda-
a los pafses extranjeros, si fuera posible, reivindicando la misma prioridad
de la presente solicitud. f A
Igualmente el solicitante se reserva el derecho de soliciter -
los adecuados Certificados de Adicifn, en la forma sefalada por F:] Lsy, al —-

Introducir en el presente invento cuantos perFeccionamientos s deriveh deIL

1
)

mismo, . B ! >e |
NOTA

La Patente ds Invencl@n que se solicita por veinte afios como -

nueva en Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacifn sobre Propiedad Indus
trial, deberd recaer sobrs "NIDAD MOTRIZ DEL CARRETE DE LA CASSETTE, EN1MAQ

NETOFONOS", en todo de ecuerdo con las siguientes:
REIVINDICACIONES |

18 ,—~ Unidad motriz del carrte de la cessette, en magnetéfonos,-

del tipo en gque va provisto de funcionamiento normal y de marcha atr4s que L

\

comprende: un armazn dotado de una pared de fondo que tieme una cara intera
|

na y una carae externa y la Eual'pared esté provista de un abertura, al menos

“una pared lateral y una paréd frontal; un motor de acclonamiento, suscepti—;

ble de girar en un sentido Iar'a el funcionamiento normal y en al sentido ‘-
opuesto para el Funcionamiento en marcha atrés; dos mecanismos motrices del—
carrete de la cassette, susceptibles de alojar las bobinas sobre las que se-
arrolla la citada cinta magnética, soportados por dos ejes paralelos que re—
saltan y sobresalsn de la c;tada cera interna de la pared de fondo; un volan
te soportado por un eje queiresalta y sobresale de la citada cara externa y-
que est& conectado al citado motor del magnet&fono; y un soporte para el ca—
bezal magnético y para el rodlllo opresor del magnet&fono, soparte gue est&-
montado pivotante sobre un tetﬁn que sobresale de la citada cara interna y F
que esté sclicitado por medios elésticos en direceifn a una posicidn en la -
que el citado cabezal magnético y el rodillo opresor esté en contacto con 1a

citada cinta, caracterizada porqus estd constitufda por: a) un sistema de ?

]
A
. ;:
i
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transmisién, que funciona autométicamente en avance normal y en inversifn, -
y un avance répido y en rebobinado rédpido tanto para el avance normal COMO
para la inversifn o marcha atréds, comprendiendo este sistema de transmisi6n:
una primera rueda dentada doble y una segunda rueda dentada doble, cada una
de las cuales tiene una rueda dentada de base, de un cierto didmetro, y un-
pifidn de menar didmetro, solidario y coaxial con la rueda dentada de base,;
estando la primera rueda dentada de base engranzada con la segunda ruede deg
tada de base y estando las ruedas dentadas dobles soportadas por dos ejes =
solidarios de un soporte plano desplazable provisto de medios para el movi-
misnto restringido sobre la citada cara externa de la pared de fordo, la: -
cual cara comporta medios conjugados que permiten asumir tres posiciones di
ferentes, es decir, una primera posici6n para el citado avance normal, unaw
segunda posicifin para el citado évance répido y una tercera posicifin pera -
el citado rebobinado répido; una palanca de mando, gue gobierna el accio;a-
miento del citado soporte plano y del soporte del cabezal y de rodillo obrg
s50r; Y, Qn mecanismo de mando de la citada palanca de mando y un disposlﬁi~

vo ds salida de la transmisifn, del citado sistema de transmisi6n, disposi~

" tivo que esté engranado con la segunda rueda dentada doble y gue es suscep-

tible de engranarse con uno o el otro de los citados mecanismog motrices de
la bobina de la cassette y de permanecer engranada con estos Gitimos, de -~
acuerda con el sentido de girc de la citada segunda rueda dentéda doble; b)
un dispositivo de frenado, susceptible de frenar autométicamenté, tanto en-
avance nhormal como en inversi6n o marcha atrés, y tanto en avac; répido como
en rebobinado répido, el mecanismo motriz de la bobina de la cagsette que ~
acoge lafbobina y desde el que la citada cinta magnética se estg deseny Gm——
llando; donde este dispositivo de frenado ircluye: una placa o 1lémina elés—
tica, pivotante en su centro, entre los dos citados macanismosrhotrices del
carrete de la cassetie, de manera que esa placa puede realizar unos despla-
zamientos anguleres limitados, y estando la citada 14mina elfstica provista,

en cada ura de sus extremidades, de un miembro de frenado que ésté empujado
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contra el fondo de uno de los citados mecanismos motrices del carrete de la-
cassette, en virtud de la e}astlcidad de la citeda placa o l4mina; y, un ais
co, montado pivotante juntoia la citada placa o lémina, de mansra que pusda-
desplazarse asngularmente coﬁ respecto a esta dltima, y provisto de medios de
acoplamiento, susceptibles ée acoplarse con medios 8 acoplamlento conjugm—
dos soportados por la citada palance de mando del sistema de transmisién_del
motor, donde los citados mediocs fuerzan al disco a girar conjuntamente con r
1a palanca; y con medios de acoplamiento susceptibles de acoplarse con me-—;
dios de acoplamiento conjugados, soportados por uno y otro de los brazos‘del
la citada placa o lémina eléstica, de acusrdo con el sentido de glro de la -
citada placa o l&mina, para mover el citado brazo y alejar el citado miembro
de frenado soportado por el brazo, con respecto al correspondiente mecanismp
motriz del carrete de la cassette. ;

28,= Unidad motriz del carrete de la cassette, en magnetﬁfonos,

en todo de acuerdo con la primera reivindicacién, caracterizade porque la ci

tada palanca de mando estd montada pivotante sobre el citado armazén, & inF—'

cluye une cabeza, un cuerpo y una extremidad ahorquillada; donde la citada -

cabeza compaorta unos medios de acoplamiento en forma de ranura,’ susceptibles
i ‘

de acoplarse con el eje de una de las citedas rueﬁas dentadas dbbles sopdrtg

; ‘
das por el citado soporte plano; donde el citado cuerpo presenta medios en -
forma de ranura susceptibleSde acoplarse con el citado mecanismo de mando, -

y medios en forma de tetdn susceptibles de acoplarse con sl diépositivo de -

frenado; donde la citada extremidad ahorquillada comporta un primero y un se

gundo brazos, con una entalla en forma de "V" intercalada entrq aquéllos y -
gque presenta un vértice que incluye dos tramos finales converg%ntes, con ‘una
inclinacién menor gque los costados laterales de los citados brézos, DI SEriee—
tando la citada entalla, asfmismo, un tramo de conexi6n que tiere la forma -
de un arbo de Gircunferencia y que es susceptible de cooperar con un tetén -
soportado por el citado soporte del cabezal magnético y del rodillo oprescr,

de manera que el citado soparte se encuentra en la posicién en\la gue el ca~

il
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bezal mangstice y el rodillo opreéor estén haciendo contacto cﬁn la cinta ;
cuando el tetén estd alojado en el interior de la citada entalla en forma -
de "V, y el citado soporte se desplace y aleje de esta posiciQn cuando, en
oposicifn a la accidn de los citados medios elésticos, el éita#o tetdn se ~
desacopla de la citada entalla. : } e

32, = Unidad motriz del éarrete de la cassette, enimagnetdfch&s,
en todo de acuerdo con la primera reivindicacifn, caracterizad% porque-ei —
citado volante incluye un disco dotado de un cubo dentado, de Qna dimens%én
axial déterminada, y una corona circular periférica, en forma ée resalte, -
de una manor dimensi6n axial y provista de dientes orientados hacia el inte
rior; donde el citado cubo y la citada corona en forma de resaita sobresa—
len de un mismo lado del citado disco, de manera que, entre elfcitado'cubo—
dentado y la citada corona circular, o rueda dentada anular, sé forme un es
pacio libre que tiens la forma de una corona cirsular, !

42 ,~ Unidad motriz del carrete ds 1a'cassette, en magneté&fonos,
en todo de acusrdo con la segunda reivindicacifn, caracterizada porque los-—
cltados medios de rueda dentada doble estén soportado por el cltado soporte
plano, de manera que los pifiones de aquéllos se alojan en el iﬁterior del -
citado‘espacio libre del volante, mientras querlas vuedas dentadas de base,
gue forman un s8lo cuerpo con los pifiones correspondientes, se encuentran =
situadas en el exterior del citado espacio, y donde los citados medics para
el movimiento restringido del soporte planc, soportados sobre éste dltimo y
sobre la pared del fondo, y los citados medios en forma de ranura integran—

tes de la cabeza de la palanca de mands, son tales que: en la primera poéi—

l

cibn del citado soporte plano, para el funcionamiento de avancé-normal, él—
hovimiento del citado volante se trarsmite desde el cubo dentado del rmisma,
a la rueda dentada de base de una de las dos ruedas dentadas dobles; en la-
segunda posicibn del citado.soporte plang, para lé operacién de avance répi
do, el movimiento del citadp volante se transmite por medio de la citada cg

rona circular periférica, o rueda dentada anular interna, al pifi6n de una ~
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de las citadas ruedas dobles; vy, EH la tercera posicién del citado saporﬁe -
plano, para la operacidn de rebobinado répidc, @l movimiento del volante‘se~
transmite por medio de la rueda dentada anuler interna, al pinén de la otra-—
i

i

de las ruedas dentadas dobles. i

828 ,~ Unidad motriz del carrete de la cassette, en magnetéfonos,

en todo de acuerdo con las reivindicaciones primera, tercera y cuarte,,carag
terizada porgue el citado mecanismo de mando inmcluyo una primera palance,- So

. portada de manere pivotante por un tetén solidario del citado afmazdn{ una -

{
segunda palarca pivotante sochre sl mismo ermazén y e manera que se desplace

angularmente alreﬁedor de un tetén aorientado a noventa grados c%n respebfb._
al citado tetén de la primera palanca, estando esta segunda pal%nca ncobiédg
con la citada primera palanca en una extremidad de nquélla, y uka tercsraApa
lanca soportada sobre el citado ermazfn de mansra que puede desplazarse angu
larmente alrededor de un tetfn paralelo el citado teotén de la prlmera palan-

ca, estando esta tercera palanca acopleda con la otra extremidad de la cita—

da segunda palanca y estando provista de mediocs a telén susceptibles de‘cbobg

rar con los citados medios en forma de ranura integrantes del cuerpo de la -

-citada palanca de mandos estando todas estas piezas dispuestas de manera que

los movimientos angulares de la citada primera palanda del mecanlsmo de man-
do se transmiten e la citada palanca de mando, con lo que la pesicifin angu~—
lar de la primera palanca del mecanismo de mando determina la pﬁsicidn angu;
lar de la citada palance de manda. :

68 .- Unidad motrié del carrste. de k: cassette, en mggnetdfonos,—
en todo de acuerda con las reivindicaciones primera y segunda, éaracterizada
porque los citados medics de acoplamiento comportados por el ciﬁado disco y-

susceptiblesde acoplarse con medios de acoplamiento conjugados, c0mp0rtad0s-

por la citada palanca de mando, incluyen una abertura radial que acoge al ci

tada tetln solidario con el citado cuerpo de la palaca de mando. i
78 .- Unided motriz del carrete’ de 1la caasette, en magnetofboﬁ

nos, en todo de acuerdo con la primera reivindicaictn, carasterirada pcrque!

e
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los citados medios de acoplamienté soportados por un brazo y oéro de la ci-
tada palanca o lémina eléstica, incluyen unas protuberancias cénicas, mien-
tras que los citados medios de accplamiento conjugados comportédos por el -
citado disco, incluyen bordes radiales argueados que forman unEcierto &ngu-
lo con las lineas gereratrices de las superficies cénicas de las citadas -
protuberancias, y dos aberturas gue tienen la forma de un seémgnto de Eir@g
lo, formadas en el citado disco, en poéiciones diametralmente opuestas. .
8a.—~ "UNIDAD MOTRIZ DEL CARRETE DE LA CASSETTE, EN MAGNETOFO—
NGS". E -
Seglin queda sustancialmente descritoen la presente memoria dés-

criptiva que consta de veinticinco hojas, mecanografiadas por una scla Ga——

Madrid, a

El Agente UFicia}

MIBUEL FERNANDEZ-LOAISA PINZON
P, P, : '
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