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- Fundamentos del inwvento

- avaratos para deshucsar por par de torsidn selectivamente

mo melocotones, albaricogues y similaorces, disponen el deg-

¥ luegd hacer pasar las mitodes de cuerpos de frutos con

1

1tojn nim,

Esta solicitud es divisional de la N2 477.957 que
protege el método de fumcionomiento,
Bate invento se refiere generalmeante nl sector de

nétodos y aparatos para deshuesar frutos del tipo de la dm

=

’
i)

pa o de frutos con hueso. lids particularmente, se refiere 2

a los frutos que tienen huesos sanos y pars deshuesar con
cuchersa @utomética ¥ selectivamente los frutos que tienen
huesos partidos, in&ependientemente del orden en que se-
presenten al puesto deshuesador los frutos aue tienen hue-
808 sanos y los Lfrutos que tiernen huescs partidos.

El método y el aparato mas comunes utilizados pa-

re deshuesar frutos del tipo de frutos con hueso, talac ¢

huesado por par de torsidn del fruto. En esta técnica,- las
mitades de los cuerpos de los frutos son biscetadas subs-
tancialmente y el hueso es sujeto impidiondo su. rotacidn
mientras que les mitades de cuerpos de Trutos son hechas
girar con relacién a, y alrededor de, un eje que se extien
de a través del huveso, retorciendo -de cste modo las mita~
des de cuerpos de frutos dejéndolas libres del hueso., No
obstante, no deja de ser normal para algunos de los frutos
presentados al puesto deshuesador el hecho de que tengen
huesos enfermos o partidos, entremezcléndbse estos frutos
con otros frutos que tienen huesos sanos. Si la técnica de
deshuegado por par de torsidn es utilizada con frutos que
tiengn huesos partidos, generalmente todo lo que se ‘logra

es bisectar al fruto y a su hueso partide en dos mitades

sus mitades de huesos unidas sobre puestos subsiguientes,

en donde estas mitades de cuerpos de frutos dehen wolver

RV
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‘riamente elimina algo de la pulpa, © carne, adyacenic al '

del hueso propiamente dicho. 3sto da luzer a una pérdide

tiofa nag,, @

- a ser deshuesadas con bhe cuchara deshuesadora pava elimi-

ner estas witades de h ego$ parbidos. ;

1.

dental

¢ 1 , - '
consiste en utilizar una méqulna deshuesadora por CUChpras

i

Una solucidn del problema aparentemnente av

' . . ! |
‘| para cortar w1 micleo, que incluye el hueso partido, a per-

tir de cadg uno de los frutos presentados, independisntenen-

|

te de que dicho fruto tenza un hueso dartido o un hueso gz~

. |
no. No ohstante, dado gue la mgjuina deshussadora pog ou- |
charas deba coriar necesariamenie un micleo de cada frgtoi
i

al menos tan grande como el mayoxr e so previsto, nccesae

hueso, coh el fin de que agquélla pueda quedar despejadé'
de pulpa de fruto vendible procedente de frutos gue trenen
huesos sanos, la cual pérdida no se producifia si se hubie-
ra utilizado el deshuesado por par -de torsidn, Se han in-
tentado por parte de los enlotadores diversas soluciones

de compromiso Dara este problema. Una de dichas soluc1on°s

deshuesado por par de torsidn y de deshuesado por cucharas

ha consistido en disponer por separado instalaciones de

en las factorias de enlas ado, en donde tandas de frutos
gue son sospechosas de téngr un elevado porcentaje de pre-
sentacidn de huesos partidos son iratadas a lo largo de 1z
instalecidn de deshuesado por cucharas y siendo tratado el
resto de todos los otros frutos a lo largo'de la instala-
cidn dé deshuesado por par de torsidn. Este compromiso ha

resultado insatisfactorio por requerir diferentes juezos

de equipos de deshuesado por par de torsidn y de deshuesa-

do por cucharas, algunos de los cuzles pucden quedar en mep

cha en vacio si no se dispone de frutos que Hienen huesos'.

|
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I
1 . partidos o huegos senos, Adicionalnente, quedera proba‘“!
nente el requisito de dashuesar con cucharas el minero co L
i derable todavia existente de frutos con huesos par tidos,
tratédos junto con 1z 1fnea de deshuesado por par de ﬁc*é
5 | -sidn.
Una nejora con respecto al compronmiso iniciai
. puede encontrarse utilizando el equipo’convertible similqr
al descrito.en la patenie de los Bstados Unidos de 3rovn
ne 3.829.591 y en el aparato deshussador selective adn nds
10 mejorado de la petente de Istados Unidos de Spence_ndmo :
; 4,054,675, 2n la estructura de la patente de Spence nn dng
. co aparatb deshuesador devecta lg presencia de huessc pars ¢
_tidos 0 huesos sanos, y ajuste de modo correspondie nté el
apafa%o{ Asi, con el aparato de Spence, un fruto gqué tiens
15 huesos sanos puede ser deshuesado por par de torsibn, pare
reducir la pérdida de pulpa de fruto disponible, mientras
que un fruto que tenga huesos vertidos serd generalmente
deshuesado por cucheras, segin se reguiera. Yedisnte la
disposicidn de dicho aparafo selectivo se puede reducir
20 la duplicacidn, innecesariz y rica en pérdiaas, de eguipos
N y se puede obiener un rendimienfo subétancialmente mayor
~ de frutos adecuadamente aennuesado No obstante, incluso;
cuando el aparzito de Spence estd en su modo de funciona~
. E miento de deshuvesado por cucharag, recuiere que les mitg-

25 des de frutos sean hechas girar, igusl que en el deshuesad

Cmid

do por par de forsidn, a lo largzo Ge un pleno circulo con
" relacién a una cuchilla desnucleadara estacionaris y als
rededor de un eje perpendicular al plano de sutura del fru-~ = *

to. Zsta rotacidn no solamente puede rasgar la pulpa del

30 fruto cuando ésté es hecho girar por la cuchills bisecte-

105039
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tHoju ntm, 4

. dora, sino que tambidn corta necesariamente un micleo ge-
neraluente esférico muchisimo amgyor que el huesé oblongo.
Ta rotacidén de las mitedes de fruto tiende tanbidn a coxr-
tar y a retirar de la zona de deshuwesado trozos del fruto.
Estos trozos del fruto, que normalmentie son bastante dei-
" dos, sdﬁ lanzados entonces dentro de otras partes del apa-
rato de tratamiento, y han favorecido el enrofiamienio y
le corrosidn de otras piczas metélicas; ¥y han req@éf&do

~una 1;mpleza adicional de la zona de dashuesado. |

l En la mayor parte de los aparatos uesnuegadorcs

automatlcos de la técnlca anterior, dichos aparatos fun-
cionan c1cllcamenoe, realigando una secuencia previacente
deterginada de operaciones independientemenve de que un
fruto ses recibido a partir de un puesio de tratamiento
précédente dentro del puesto deshuesador, o no 1o sea. Did
chas operaciones han incluido tipicamente el accionamientq
de las cuchillas bisectadoras de cuerpos de frutos y el
accionamiento de los elementos agarradores de mitvades de.
cuerpos de frutos. ﬁichos elementos ggarradores han inclui-
do dedos deformables o desviables y también copas eldsti-
cas hinchables, mutuamente opuestas. Una desventaja de la
téenica anterior ha consistido en que dicho aparatojéga~
rredor es accionado de.moao acostumbrado y puede interfe-
rir con el aparato bisectador de cuerpes de frutos y el
aparato agarrador de huesos, cuando no se presgenta ningun

fruto al puesto deshuesador durante un ciclo de operaciow

nes establecido., Dicha circunsiancia puede conducir al desg
gaste y al deterioro prematuros para la estructura ocarrad
dora de cuerpos de frutos o para la estructura bisccindors

¥y agarradora de cuerpos de la Geshuesadora.
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- deshuesador de frutos en que es percibida la presencia

vento es lograr dicho deshuésado con pérdida minima-de*pul

Hojx anm. 5

Resumen del invento
Para superar las desventajas de la técnice an-

terior, un objeto del presente invento es crear un método

o ausencia de un fruto a presentar procedente de un pues-
to precedente al puesto deshuesador, y es cfectvada cual-
gquier modificacidn necesaria del funcionamiento del- Aeg-

huesador., Otro objeto es crear un método y un aparato pa-

ra deshuesado de frutos con huesos, en que el fruto ﬁﬁesqg
tado pueda ser deshuesado selectivamente PO par de,forsidn
0 por cucharas segin se requiera, a causa del céréc%éf:sa_
no o enfermo aparente de su hueso. Otro objeto de este in-

N

pa de fruto comestible. S
Pars lograr 10s objetos precedentes, asi co-
mo otros, se crea un método para percibir la presencié
o ausencia de un fruto a suministrar procedente de ﬁﬁ“pue§
t0 de tratamientoiprecedente al puesto deshuesador, y pa-
ra deshuesar selectivanmente frutos con hueso presentados
de este modo, que tiehen huesos sonos o huesos enfermos.
Este método y este aparato disponen la presentacidén y el
sopofte del frubto 2 un uUnico puesto deshuesador con su su-
tura substancialmente en un plano previamente determinado,|
que bisecta substancialmente el cuerpo del fruto en este
plano y se mueve 6puestamente a medios de agarre de hveso
frente al cuerpo del fruto en el plano hacia los bordes dell
hueso mientras que unos medios de accionemiento se anlican
con agarre & las mitades del cuerpo de frubo. Si el hueso
estd sano} él movimiento de los medios de agarre de hueso

es detenido por la aplicacidn de agarre del hueso, y los
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~medios'de agarre de hueso sostienen al hueso contra roto-

‘fruto para llevar a una cuchara desnucleadora, que estd se

puesto deshuesador, de un fruto que ha de ser suministrado

. / ‘ ‘ tojr ndaum, 6

cidn mientras que las mitades del cuerno de fruto son he-

chas girar con relacidén al hueso para cortar las mitades

de cuerpo de fruto respecto del hueso sano. Si el hueso es

té partido, segin se indica por el movimiento de los me-
dios de agarre de hueso hasta la posicidn de agarre de hug
so dentro del hueso, los medios de agarre de hueso son mo-

vidos divergentemente del hueso y a través del cuerpc de

parada de los medics de agarre de hueso, a una p051c16n en
el plano que estd adyacente al hueso‘partldo. Entonces, la
cuchara desnucleadora es hecha gxrar alrededor de un eje
gque se exticnde a través del hueap vartido de manersa tal
que la rotacién de la cuchara desnucleadora describe un

cuerpo de revolucidén y corta un nﬂcleo, que lncluye_el.hug

so partido, que corresponde al cuerpo de'rotacién-proceden-

te de las mitades de frutos. Si}é@ percibe la ausenciz, en

un puesto de tratamiento que predede inmediatamente al

al puesto deshuesador, se inhabilitan los medios de aplica
cién con agarre.
Breve descripcidn de los dibujos
Bl invento serd descrito con respecto a una forma
de realizacidén partlcularmente preferida, en que:

"la figura 1 es una vista en perspectiva delante~
ra parcial del aparato de este invento;
la figura 2 es una vista en alzado lateral frag-

mentaria del aparato de la figura 1 para transferir un fruy
_ . :

L)
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- to de la figura 5;

_ras desplazades a la posicién de deshuesado con cuchares;

-fragnentaria, tomada a 1o largo de la linea 11-11 de una

1 pO”Clén del anarato de la figurs 5,

fragmentaria, correspondiente a la figura 11, gue llusira

Ho)n nam. 7-

to desde un puesto de tratamiento precedente al puesto desg

huesador;

Ta figura 3 es una viste en planta del aperato

de la figurs 23

la figura 4 es una vista cn alzade delantera del

aparato[de la figura 2; ‘
la figura 5 es una visia en alzado delentera,
parcigluente en silueﬁa; del gperato de la figura i{‘
| 1a figura 6 es une vista en seccidn'latefﬁl, t0~
reda a lo lérgo de la linea €-6, del aparato .de lé_figura,

53 o o :

lg figura 7 es una vista en seccidn lateral, to-

made 2 lo largo de la linea 7-7, de una porcidn del apara-

L

1a figvra 8 es una v1°ta en secclén lateral, gue

corresponde a lg figvra 7, estando las cuchillas cortacdo-

la figura 9 es una vista en seccidn lateral frag

nentaria similar a la figura T, pero que muestra el apara-
Yo en su configuracidén de agerre de hueso para deshuesar
por par de torsidng 1

la figura 10 es una'vistaven alzado delantera
fragmentaris, que ilusira el funcionsniento de 1o0s cabvesa
les agarrédores para deshuesaf por par de'torsidn.un fro-
to ‘que, tiene un hueso sano;

la figura 11 es ura vista en seccidn lateral

1a flvura 12 es una ViSua en secclén lateral
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| el accionamiento do una porcién del aparatc cusndo no se

| .fragmentaria, tomada a lo largo de la linca 13-13 de la £j

rante su movimiento de accionamiento;

Hojn nom. ©

pres opta ningin fruto ul pueubo desiuceador procedente do
un puesto precedentes

1z figura 13 es una vista en seccidn leteral

gura 5, de la estruciura de levas de accionar 1enuo del col
junto de cuchilles; |
la fipura 14 es une vista en planta del apérato
de la figura 13; |
la figura 15 es una vista eﬁ seccidn lateral
frabmenuarla, que corresponde a la figura 13, del congLnUJ

de levas de sccionamiento de cuchillas en otra quiclén du

la figura 16 es una vista desplezada del aparatq
de la figura 1j {

la figura 17 es una représentacidn esguemdtica
del sistema de accionamiento por fliido del aparato de la
figura 13 ¥ |

la figura 18 es.un diagrama de sincronizacién
del sparato de la figura 1.

Desqripcién de una forma preferida de

realizacidn |

Una forna particularhente preferida para practis
car las enseflanzas del invento se ilusﬁra en los dibujos.

Tal cono se 1lustra en la figura 1, este aparaté
comprenée, en general, una caje de engranajes y un aloja-
miento de levas 2, que es propulsado de una manera c:onven-J
cionalApor medioa'apropiados Yales como un motor elidetrice

(no mostrado) para proporcionar el neceserio accionamiento

mecdnico al aparato. Ta caja de engranajes 2 y el resto de

4

1
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 deshuesador se monften sobre un bastidor 4, del cual se

tradas, se encuentra un pivote 6 de cabezal agarrador en

‘el que estén montados pivotablemente los brazos 12 y 14

10 .

. agarradores el conjunto de cuchillas superlores 22‘y-el

-conjuntos de sarras 22 y 24 cuando es sccionado por la ba

Hojr nam, 9

muestre un frasmenbo. Fijado a le porelidn scuperior e la

caja de engranajes 2 nmedisnte ménoulas apropiadas no 1og~

de cabezal agarrador y la palanca acodada 16 que hace gi-
rar al cabezal agarrador, Adyacentémente a los exﬁféﬁos
mis i ‘nferlores de cada uno de los brazos 12 y 14 dél cabed
zal egarredor, se encuentren los resvectivos conaantoo de
cabezales agarradores de cuerpos de frutos, 1nalcados e

neralmente por los nv'.meroo de referencia 18 y 20." ?vtén

dis PueSu0° entre los dos conjuntos 18 y 20 de cabeza‘es

conjunto movible de cuchillas inferiores 24, Un alimenba=
dor 26 de copas es moniado pivotablemenie por el drbol 25

a une porcidén del vastidor 4 para moverse hacia y desde

rra de zccionamierto 27. Una palanca acodada 29, montada
pivotablemente N propulsadé‘por la caja de engranajes 2,
estd conectada for unz barra empujadora superior 31 a un
brazo 14 de cebezal agarrador montado pivoitablerente ¥y por
una barra empujaddra inferior }3; 2l otro brazo 12 de ca- |
bezal agarrador montado pivotablemente, Por lo tanto, la
rotacidn dex trorsa de la palapca accdada 29 servird pera
hacer pivotar los dos brazes 12 y 14 para llevar a reunire
se a los conjunitos 18 y 20 de cabeéales agarradores, Mo-—
viendo divergentenente a estos cagbezales aszarradores la r6
baCién sinistrorsa de la palénca acodada 29,

w*

Tal como se muestra en la figura 1 y con mayor

1

claridad en las figuras 2 hasta 4, este aparato deshuesadoT

ey

-

- m e
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loji nom. J.U

| incluye Vambién aparatos para fransferir frutos.desde un

precedente puesto 28 de tratamicnio de frutos, que puede
ser apropladamente un alincador o un orientador pare 2li-
near log frutos con hueso, tales cono melocotones, a una

orientacidn tal como se describird mds adelante., Este ape-

-rato de transferencia, indicado generalmente por el ndmerc

'
i

de referencia 30, estd nontado sobre una porc16n de b&utl—
i

dor de -soporte 4 para novimiento pivotante entre une 0031»

cidn para recibir con agarre frutos procedentes de¢ puestq
de tr uuamlenuo precedente 28 y una poolcidn en que. la copL
de alimentacidn 26 puede recoger dicho fruto pera inserta:
lo en el resto del aparato deshuesador. s

Este gparato de *“ansfernncla 30 incluye braZOS
agarradores 32 y 34, jwnto a cuyo extremo superior se en-
cuentra un cabezal 36 de agartador de frutos. Estos brazos
32 y 34 son montados, mediante drboles de pivotamiento 38
y 46, en un niembro de soporte 42, gue a su vez estd nonts
do pivotablenente por el érbol 44 en el bastidor 4. Unas
prolonzaciones de los brazos 32 y 34 son articuladas fun-

cionalmente de modo conjunto por la articulacién 46, de

‘menera que el movimiento de pivotemiento de wno serd trans

ferido a2l otro.
El movimiento del mlembro 42 alrededor de su dr-

bol de pivotamiento 44 es controledo por la barra empuja-

dora 48 gue es accionada por la palanca acodada 50 propuld

sada por le caje de engrahajes 52, que'a su vez €s propul-
sada por ¢l drbol 54 procedente de'la caja de engranajes 2
También estd propulsada por la caja de engransjes 52 la pa
lgnca acodada 56, que acciona al drbol 58 y mueve pivote~

blemente a lg paiéﬁca acodada 60 alrededor de su fijacidn

-



P Hojn nam Lt
1 | pivotente 62 al bastidor 4. Tal como se ve en las figUfas
2y 4, el novirientvo dextrorso de la palanca acodada 60
ejerce una presién haciz arriba sobre resortes 64, que se
apoyan contra el lado inferior de l1la prolongacidn del bvrazo
5 egerrador de frutos 32. Esta presidn hacis arviva contra ¢l
resorte ‘64 empuja de este modo al brazo 32, y & su brago
. ) articulado 34, para pivotar hacia dentro, en diregcién a
la posicién de linea de silmeta de la figura 4. Si;ﬁﬁ fru-=
to estd presente entre los cabézales agarradofes Gé‘transw
10 | ferencie 36, este pivotamiento hacia dentro serd éé%éniﬁo
| por contacto con el cuerpo de fruto. Una barre 66_§§:acci4—»
neatento de vélvula se extiende-hacia fuera @esde-ls .por-
cién inferior del brazo agarrador 34 y es movibleapivotann
© temente don ese brazo agarrador.entre 1a.posicién:Qéilihea
B 1lena 7 1a posicién de 1fnea dé silueta, que se ilustren
en la figura 4. Una védlvula 67 para aire estd montada en
el bastidor 4 en una posicidn tal que serd accionnda, pare
las finalidades que se van a Gescribir mds adelante, séld
cuando el brazo 66 de. accionamiento .de vdlvula sea movido
20 a su posicién mds superior, tal como se muestra de siluets
. en la figura 4, la cﬁal\posic?én sélo puede ser alcanzada|
cuando ningin fruto estd interpuesfo entre'los éabeéales
36 agarradores de frutos. i
"Bl movimiento de piﬁotamiento dol cuerpo 42 es
25 controlado por la barra empujadora 48 y la palanca acoda-
da 50 para mover los cabezales agarradores de transferen-
cia 36 entre una posicidén en cue un fruto procedénte del
puesto de tratamiento precedente 28 es présentado al apé»

rato de transferencia 30 para el deshuesado, y una posi-

O§839 v ¢idn en que el alimentador 26 de copas pueée recoger un
D B .. : .
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| frufo de esos caobezales 36 pare alimentarle al resto del

_trorsa, gque se.muestra en la figura 5, se proporciona un

_cima de la palanca acodada 16. 3n esta posicidn un fiador

Hojfu nim. 12

aparato deshuesador.

Tal como se muestra en la figuﬁa 1, ¥ con aayor
claridad en la figura 5, un brazo 66 de palanca acodada
estd montado pivotablemente por la czja de engranajes 2
y es propulsade por ella. Zste brazo de palanca acodada
es conectado por la barra empujadora 70 con un’brazq,de
articulacidn 72, que estd montado por el drbol de pi?ota~
miento 74, & la palanca acodada 16. Cuando este miehbro

de articulacién 72 es pivotado a su posicidén extrema dex-

espacio entre el extremo situado aguas arriba de este miem

bro 72 y un apéndice o saliente de accionauiento 7€ por eg

de ‘accionaniento 78 puede ser hecho pivotar sobre su drbol
80 bajo accionamiento por el cilindro neumdtico 82 entre
doé posiciones. Una posicién es'la posicidn aplicada con
el fiador 78 interpuesto entre el zpéndice 76 y el extrend
superior del miembro 72, y la otra posicién es la posiciéy
desaélicada que se ilustra en la figura 5, siendo levantve-
do el fiador 78 desde el espacio entre el apéndice T6'y
el miembro 72, todo elfo con ias finalidades que se ven
a describir mds adelante. ) h |
Los conjuntos 22 y 24 de mandibulas o cuchillas
se ilustran del mejor'de log modos en las vistas en seccién
laterales de las figures 6 hasta 9. 1 conjunto superior

92 de cuchillas comprende generalmente uns cuchilla 84

cortadora y agarradora de huesos fijada rigidamente al tra
zo de monteje 66, el cual a su vez esta montado pivotables

merite en el aparato deshuesador por un drvol 88, Ia cuchi~

(58
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L 1lla cortadora 84 .incluye en sus porcicnes delantera e in-

U aplanada o semi-eliptica, extendiéndose las porciones

“de 4rbol 96 y 100 hacia fuera desde los extremos Qeilas

'medo entre la cuchilla 84 adyacentemente a la abertura,

-
Hajn nam. 1‘>|

ferior unas superficies cortadoras afiladas 90, que inclp
yen una pluralidad de dientes 92 de agarre de huesos,
Inmediatamente adyacente y detrds de la cuchilla
84 se encuentra un soporte 94 de cuchara desnucleadors,
gue gpropiademente es de un melerial de chapa metéliqa si
milar 21 de la cuchilla 84 y también estd fijado fiéida—a
mente al soporte 86; A 1o lerzo del bvorde mds inferior
del soporte de cuchave desnucleadora 94 estd dispueste
una ranura que recibe de manera capaz de glrar eliéfﬁol
36 de la cuchara deshuesadora 98. La cuchara deshu;éédora

aAm s,

98,.tal como se ilustra, tiene.generalmente una formas de

alas de la U. Ia porcidn de la cuchara desnucleadora 98
T !

enfrentada haciz fuera del pland del papel de las figuras

6, 7Ty 9 estd afilada para formar una superficie cortadorg.

Ta porcién de drbol 100 de la cuchora estd alojada de ma-

nera capaz de.girer dentro de un apoyo de pivotamiento for

dentro de la cual estd alojada la cuchara 98. Yediante el]

A
soporte del drbol 96 en la renurs sobre el soporte 94 y

la porcidén de apoyo 100 dentro del apoyo de pivotamiento

en la cuchilla 84, la cuchara es soporiada de este modo

Para girar alrededor de un gje que generalmente se extien
de transversaluente a las alas de la U. Z1 extremo del 4ri
bol 96 alejado de lz cuchara 98 es récibido dentro de un
montaje de cojinete o apoyo 102. Sobre el lado opuesto. del
montaje de cojinete o apoyo-loz estd montado un pifidn 104

en el drbol 96. Z1 drbol 96 contimia haste llegar al pifién

»

PRPLE
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.|". su posicidn superior, tal como se ilustra en las figuras

| dor afiiado 114 con una pluralidad de dientes 116 de'agaw

‘ung erticulacidn de movimiento perdido, empujada por resor

a descfibir.'Un golpeador 126 de huesos se extiende a 10

lloja nam. 'L."“

104, a través del segundo montaje .de cojinete 106, y tiene
un apéndice 108 para colocgeidn de cuchillas fijado rizi~
damente a su extremo alejado de la cuchara desnucleadora

98. Cuando el conjuhto 22 de cuchillas superiores estd en

6, 7y 9, este apdndice 108 es rocibido dentro de wn canal

formedo por un par de placas separadas 110 impidieﬁﬂo‘de
esta manera la rotacidn del 4rbol 96 ¥ sosteniendé};é cu~
chara desnucleadora 98 en una posicidén situada en 2l ﬁlanc
de la'cuchilla superior 84 y por lo tanto cubierta,ﬁorless
cuchilla. .  ~ i
' Bl conjunio 24 de cuchillas o garras inferio}es

incluye "1la cuchills inferior 112 que <tiene un filo corta-

rre de huesos. Zsta cuchilla inferior llz.eété fijada ri-
gidamente al montaje de cuchillas 118, que esté montado

pivotablemente por el drbol 120 en el brazo 86 de montaje
de cuchillas superiores, 31 extremo del brazo de acciona-
miento 118 estd conectado fivo%ablemenie"amla.barra empu j&
dora bifurcada 122 (mostrade de silueta en la figura 6),
que & su vez estd conectada elésticaménte con la palanca
124 propulsada por la céjq~de engranajes 2. La conexidn en

tre la barra empujadora 122 y la palanca 124 proporciona
te, pera funcionsr de una manera que posteriormente se va

largo de la cuchilla superior 84 y estd fijado rigidamente
al brazo 128, que estd monitado pivoiablemente en el brazo
de montaje de cuchilla superior 86 por el pivote 130. Zste

brazo 128 estd conectaap taabidn, pof conexién pivotante

1




10

20

25

30
05039

toja nim. 15 -

132, al brago 118 Qe sopbrte de cuchilla inferior y la ba-

rra empujadora bifurceda 122, para moverse con el conjunio

24 de cuchillas inferiores y para otras finalidades que

nds adelante se van a descridir.
Los respectivos conjuntos de cuchillas 22 y 24
‘son capaces de dos modos diferentes de movimiento. Zn wn
{ T

primer modo, el conjunto 22 de cuchillas superiores perma-

.

nece egtacionario, mientras que el'pivotamienﬁo dextrorso
del brazo de palenca acodada 124 mueve a la barra;ﬁé*conm
10l 522 y por lo tanto al brazo 118 de control de cuchi-
1la iﬁferior, pera hacer pivotar la cuchilla infe:iér\llz

hecia la cuchilla superior 84 hasta la primera posicisn,

=

mostrada en la figura 9, de 1la manera indicada en -las’ figul
ras 6y 9. Esfe movimiento de la palanca 124 y de-lé'barra
de conbrol 122 también hace pivotar al brago 128 en sentidb
dextrorso, tal como se indica en esas mismas figuras.

Un segundo tipo de movimiento de los conjuntd§
de cuchillas se ilustra en las figuras 7 ¥ 8, en que el
conjunfo 24ﬂde-cuchiilas~superiores na sido hecho pivoiar
mds alld de la primera posicidn hasta una segunda posiciény

que ge muestra en la figura 7, en inmediata proximidad al

U

conjunto 22 de cuchillas superiores y luego ambos conjunto
de cuchillas han sido movidos conjuntamente de modo pivo-

tente en un trecho previamente deterninado en una direc~

i

cidn sinistrorsa en el montaje pivotante del &rbol 88, has
ta una tercers posicidn, mostrada en la figura 8, Bste se-
gundo modo de pivotaniento, ilustrado en las figuras Ty 8)

se efectia bajo control del conjunto de levas rotatorias

«
i

134, oue se ilustre con mayor detalle en las figuras 13 hat

ta 15 y funciona de la manera siguiente.

PRSI,
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. conectado, a travds de una articulacidén de movimiento per:

~econ el brazo 146 de seguidor de leva. Este movimiento del

nueve poxr lo tanto al escaldn 150 sobre el brazo 140 bajo

Hoju num. 1§

Cuando el aparato deshucsador de esbe invento
inicia su ciclo aé deshucsado, el trazo de palanca acoda-
da 124 gira en sentido dextrorso para cerrar el conjunto
24 de cuchillas inferiores hacia un fruto insertado en
los con%untos de cuchillas superiores e inferiores. 5i,
$al como ocurre en la figura 9, un fruto (mostrado en si~
lueta) con un nmeso sano, ha sido insertado entre iz cu-
chilla superior 84 y la cuchilla inferior 112, el movimicg-
to pivotanie de la cuchilla inferiér 112 y su brazo de soi
porte 118, y por 1o tanto el brazo 128 golpeador de hue-
508, conectado; serd detenido en su movimiento Junto a la
primera posicién por la aplicacidn de ese hueso enfre las
cuchillas, tal como sge ilustraten la figura 9. Zn este est
tado, el elemento 136 formadox -de contacto situado- sobre
el brazo 128 serd detenido en' su movimiento entes de en-
trer en contacto con el dmbolo empujador 138. Si, tal comd
ocurre en la figura 7; el hueso del fruto insertado estd
partido, la cuchilla inferior 112 y su brazo de nontaje
118, y por 1o:tanto el bfazo conectado 128, continuardn
su rataciﬁn hasta llegar a la primera posicidn hasta que
el mienbro 136 formador de cqntacto se aplique y eapuje

hacia atrds al émbolo enpujador 138. Sste émbolo 138_esté

dido empujada por resorte, con el brazo 140, que esid co-

nectado por el pivote 142 con el seguidor de leva 144 y

émbolo 138, en 1a direccién de la flecha en la figzura 7,

el miembro de accionamiento 152, coneciado ¢on el brazo

de plvotamiento 154, que estd fijado rigidamente al &rboll:
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| seguidor de levs 144 propulsard al brazo 140, y por 1d

le caaa de engranajes 2 y pronuloa a la leva de rebote 14§

Hoju nhium, l?{

de pivotamiento 155, tal como ge ilustra en la figura 7.
Con este escaldn 150, colocado por debajo del miexbro de
acéionamiento ajustable 152 del drbol 154, el paso de la

leva de rebote 148 detectora de humesos partides bajo el

tanto al miembro de accionamiento 152 hacia arrida, al

RO
brazo de ovivotamicnto 154 y al drbol 156 en una diregcién

dextrorsa. Este pivotamiento dexirorso del drbol 156 efec

tda el acecionaniento del conJunto de levas 134 de la maneu

"’l
ra siguiante. ' . - '

-

Bl conJunto de levas 134 incluye la leva 158,

que- esté apoyada pivotantemente para girar 11bremont9 al-

-~ -

rededor del drvol 160. Zste 4rbol 160 es pronulsado por

Pambidn esta.llqado rigidamente al 4rbol rotatorio 150
el brazo 162 propulsor de leva. Una vlaca deslizante 164
esté fijada de manera cepaz de deslizar dentro del canael
166 hacia el lado de la leva 158 y es susceptivle de des-
ligar entre las posiciones'indicadas por la representacidy
en 1inea llena 7 la representacidn en linea de silueta de
la figara 13. Cuando estd en la posicidn de 1fnea de si-
lueta de la figura 13, el cursor toéa con el extremo in-
ferior 168 del miembro blo;ueaﬂor 170 y de este modo es
restringido respecto de un movimiento sinistrorso. No oObs-
tante, cuando el miembro de cursor 164 ha sido empujado he
cia la izﬁuieraa a la posicidn de 1inea llene de la figurﬂ
13, esta liore de su aplicacidn con el miembro reienedor .
170 y, juntamente con la leva 158, puede girer en una di-
reccién sinistrorsa. Con fines explicativos, el extreno de

la placa de cursor 1354 que se muestra en silueta aplicdndo

¥

o e

e v
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-un apénplce propulsor 172 el cual, cuando es empujado ha-

sa, tal como ge ilusira en la figura 8, la configuracidn

tlofn num. A0

se al mierbro blogueador 170 de la figura 13 serd denomi
I
do como ¢l primer exireno de esa placa 154, sgiendo denomiJ
nado’el extremo opuesto como el sagundo extremo. Fijado a
la placa de cursor 164 ¥y extenﬁiéndose lateralmente hacia

fuera de forma adyacente al scgundo extremo se encuentra

cia la poglclén de la figura 14, cue corresponde a 1n re-
presentacidn de 1fnea llena de la figura 13, se encuentra
en-la!trayectoria de rotacidn del brazo propulsor iéé. Asi
la roﬁacidn del drbol 160 y del brazo propulsor 162‘éplica
rd o este apéndice propulsor 172 ¥ propulsars a 1a7§1aca
de cursor 164 y a su leva conectada 158 junto con 1& rota-
cidn del adrbol 160, ‘ |
Dentro de la pista fornmeada por el lobalo inte~
rior 174 ¥ la plsta exterior parcial 176 de la 1eva 158
desliza el seguidor de leva 178, que esta fijado al sopor-
te 86 de cuchilla superior. For la configuracidn y la co-
locacién de le leva 158 y la colocacidén del drbol de vivo-
tamiento 88 qué soydrtg al montaje 86 de cuchiila supe-
rior, el conjunto 22 de cuchillas supsriores y su conjuntd
24 de cuchillas inferiores, conecuadau pmvouablemente, 2s
reuenlao en la posicidn resaltada de la figura 7 cuando
la placa de cursor 164 estd splicada al miembro blogueadon
170, tal como ée ilustra de silueta en lo figura T. Cuandg

ge permite a la leva 158 girar en una direccidn sinistror

de la leva 158 permite al seguidor de leva 178 moverse a
una vosicidn que deja caer los conjunios de cuchillas a 14

pooioldn descendida ilustrada en la flvura 8, lientras que

la leva_1)8 puede ser propulsada en rotacidn por el brazo!.

l
.

i
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" se va d describir geguidasnente, an
{

'
tlojn nam. . 19

propulsor 162 (figuras'13 y 14) el paso del conjunto de’

cuchillas, propiamente dicho, puede ser suficiente para

nacerlo caer a la posicidn ilusirada en la figura 8, Zn eg

ta posicidén la cuchara desnucleadora 98 estd en posicidén

para deshuesar por cuchara un melocotdn de una manera gue

Cuando el &rbol 156 ha sido movido 01V0~§Hg emen-
te en sentido dextrorso, bajo el accionamiento de 1g~1evg
de reFote1148 detectora de hmesos partidos; esto Raze pi-
votar tanbién el brazo empujador 180 en sentido sinistror-
504 10 cual efecida el deslizamiento de la placa 16¢1fdera
de su aplicacidn con el extremo mgs inferior 168 dei:biémr
bro-bloqueadar 170. Zste. deslizamiento, hacia la izquierda
en las figuras 13 y 14, de la placa de cursor 164;:iiéva
tgdbién al apdndice propulsor 172 dentro de la trayectoria)
del brazo propulsor 162, gue estd fijado al drbol rotatori
160. Asi, este-desligaziento de la placa 164 fuera dé apli!
cecidn con 2l miembro blogueador 1%0 proporciona la rota-
cidn de la leva 358 para pérmitir jue los conjuntos ds¢ cue
chillas caigan & la posicidn ds'deshuesado con cuchafa que

se ilustra en la figura 8. Tal como se hace observar nds

O

arriba, la rotacidén dextrorsa del érboi 156 que inicia et
cadena de sucesos es provocada & su vez por la rotacidén en
exceso del congunuo 24 de cuchillas inferiores ¥ el accio~-
namiento del émbolo 138, que sirve por lo tanto pare percid

bir la presencia de un hueso partido en el fruto presentadc

al aparato deshuesador.

Tal como se ilustra en la figura 8, cuando los

con;untOS de cuch¢llas gon hechos pivotar a su posmc;dn in+

ferior de deshuesado con cuchara, el pifidn 104 es pivotado

v e
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- o aplicacidn con la cremallera 182, de manera que ¢l movi-

: l
‘lizar $ambidn al apéndice 108 resirictor de rotacidn, 1g-

“va 158, continuando de este modo la rotacidn de esa leva

tHojn nam. 20

miento de la cremallera 182 pucde efectuar la rotecidn des
nucleadors de la cuchara desnucleadora 98. Zste mismo movq—

miento de pivotamiento del conjunto de cuchillas hace desw

do al extremo trasero del drbol 96, fuera de aplicacién

con ¢l canal definido por la placa resitrictora lloy”ée m4~

.

nera gque puede tener lugar la rotacidén del drbol 96 des-

puds del accionamiento del pifién 104, o
Cuando continda girando 2l drbol 160, pfobﬁl%ado

por la caja de engfanéjés 2, el brazo propulsor 16§5conti~

nuard propulsando & la placa Ge cursor 164 fijada'a la Lo~

158.'Cuando la leva es hecha girar substancialmen%e hasta
1a~§OSiei6n ilustreda en la figura 8, entonces el perfil

de ig leva obliga ol seguidor de leva 178 a moverse diver-
gentemente del drbol 160, levantando y reajustando de este

modo al conjunto de cuchillas. Dado aque, en la ausencia dejl
J

siguiente fruto gue taabién tiene un hueso partido, el ora

z0 140 no es%arsd en une posicidn para efectuar un movimien
to del brazo de pivotamiento 154 y por lo tanto el pivota-

miento del drbol 156 en una dirsccidn dextrorsa, el resor-

¥

te de compresidén 184 empujard ;l brazo 154 hacia abajo con
tra el tope 186, que estd fijado al bastidor de deshﬁesau
dor. Bn esta posicidn, el‘brago 180 serd hecho pivotar a
la posicidn mostrada en la figura % ¥y en la representacidn
en linea de silueta de la figura 13, fusra del camino de
movimiento de la placa de cursor 164 durante su robacidn.
También_ésfé fijado al drbal 156 el brazo 188

de reajuste de placa de cursor, gque s¢ mueve conjuntamente!
. o - H
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- pondientemente, cuando el paso de la leva de rebote detect

_generalmente hacia 1la derccha en la fizura 15. Es%efmovi—

" miento de la placa de cursor 164 tiene dos resuliados. Ia

‘en las figuras 6, 7y 9. Bl conjunto de cuchillas permane-

Hoja ndm. 21

con cl pivotamiento del drbol 156 y el movimiento del bra

)

z0 180. Asf, cuondo el brazo 180 empuje a la placa de cury

sor 154 a la izquierda de la figura 13, el brazo de reajus-

te 188 es levantado' desde esa Dlaca de cursor 164. Correst

tora 148 permite gue el brazo 154 vuelva a su posicidn con-
tra el tope 186, el brazo de reajuste 188 serd hecﬁq:ﬁivq»
tar hacia abajo a una posicién en la trayectoria Qéljseg&su
do extremo de la placa de cursor 164, que estd siendo §ro—
pulsada por el miembro propulsor 162 en la figurai?ﬁ} gn
esta posicién, él brézo.de reajuste 188 se aplicaAg; s%-

gundo extremo de la placa de cursor 164 y la hace deslizay

placa 154 es hecha deslizer de vuelta a aplicarse con el
extremo mds inferior 168 del miembro blogueador 170, impi~
diendo una rotacidn adicional de la leva 158, y el apénaiQ
¢ce propulsor 1%2 fijado 2 la placa de cursor 164 es hecho
deslizar fuers de aplicaeiGn con el orazo propulsor 162,

de mahera que el brago 162 puede continuar girando mien—
tras que el drbol 160 es proPulsado.sin efectuar ninsuha

rotacidn de la leva 158, 39 este estado los conjuntios dé

cuchillas son retenidos en la posicidn resaltada ilusiradg

cerd por‘lé tanto en esa posicidn hasta gque el émbolo 138
seq acéionaﬁo'ae mevo por el desp}ﬁzamiento sobre €1, dege-
pués de cerrar el conjunto de cuchillas inferior 24, indi-
cendo de nuevo un hueso partido, |

Los cabézalés 18 y 20 sgarraedores de frutos y sl

métogo dekfuncioﬁémiento ge describen con detalle en la

e

-

7w

. e
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. solicitud tambidn pendiente de Silvestrini, arriba mencic-

.| .pivoigbiemente. Cuando estos brazos 12 y 14 son movidos

-estando’ orientada la sutura del fruto para situarse gene-

relmente en dicho plano con el extremo de tallo orientado

-cuerpos de frutos, mostradas de silueta en las figuras 7

llojn nwun, &

nada. Tal como sc sefiala mds arriba, estos cabezsles ara~
rradores estén colocados adyecentesente a 1os extremoy in-

feriores de los brazos 12 y 14 respeciivamente, moniazdos

pivotanteirente uno hacia el otro, por le accidn de 1z pa-
) l
lanca acodada 29, los cabezales asarradores 18 y 20 son |

|
puestos en aplicacién de agarre coaxial con les superfi-

cies exteriores de un fruto presentedo al deshuesadcr por
. I
el brazo de alimentacidn 26. Zsitos cabezales agarradores
. . . . '
18 y 20.agarran de este modo el fruto por lados opuestos

del plano definido por los conjuntos de cuchillas 22 y'24,

genefalmente hacia la parte i{resera del aparato. Bl sccio-
namiento de la vadlvula perceptora 67 (figuras 1y 4) por
acdi8n'del conjunto de trensferencia 3C, tal como se dese-
cribe més arribz, inkabilitard al sistema de conirol por
£ldido suministrendo fldidé puesto g presidén, spropizada-
mnente aire, a lzg copas agarradoraé hinchabies}péra evitar
un ninchado indeseado de las copas agérradoras 190, con~-
troledas neuméﬁicamente; cuando no se presenta ningin fru-
to al dechuesador procedente del puesto de itratamicento pre
cedente. _

Cuando se desea un deshuesado por par de torsién
con eéte aparato, los cabezales agarradores 18 y 20, cerra

dos y llevedos e aplicacidn de agerre con las mitades de

¥ 9, son hecnos girar alrededor de su eje comin, que es

substancialnente ﬁerpendiculan,al pleno de las cuchillas

e

.
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- ¥ a la sutura. Esta rotacidén se efectia por movimiento de

zales azarradores 18 y 20, las cremalleras son movidaé enl

‘cucharas. Estas funciones inhabilitadoras como respuesia

tloju nam. 23

las crewalleras 192 y 194, gue s¢ aplican a pifiones 135

[&H

y 198, mostrados de silueta en le figura 10, Estos pi:

196 y 196 estén conectados, respectivamente, con los cabe-

] )
una direccidén generalmente vertical por la oseilacién

t
de
|
la palanca acodada 16, bajo la influencia de la palanca

68 propulsada por el conjunto de engranajes y levés.Z de

una manera gue se va a describir mas adelante, e

R
Tal cono se menciona anteriormente, se afectda

. : o]
una previsién en este aparato para inhabilitar el nincha-

miento ‘3e les copas agarradoras 190 cuando no hay mingyn

fruto proporcionado desde el precedente puesto de “Srsta-
miento.durante un ciclo de funcionamiento del desﬁhééador.
Tn la ausencia de un fruto entre las cuchilles 84y 112,
el cénjunto 24 de cuchillas inferiores y el brazo 198 se
desplazerdn uno encima del otro de la misua manera que
cusndo se detecta un hueso partido, provocando de esta ma-

nere el accionamienio del sparato gue mueve el conjunto

de cuchillas para deshueszar con cuchara. Pars eviiter un

desgaste inneceserio del equipo, es deseable impedir dichg

funcionamiento innecesario del aparato movedor de conjun-

tos de cuchillas y de los componentes deshuesadores por

a la ausencia de un fruto a suministrar al sparato, son
prOporéionadas por los componentes ilustrados con la mdxi-
me claridad en las figuras 11 & 12. Tal como se muesira en
esas Tiguras, une leva 204 de accionamiento de vdlvula es
fijada rigidamente.al drbol. 160, que también lleva la leval

de rebote detectora 148. Ista leva 204 de accionamiento de

10nes .
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am T,

T

< et



—o— b —

Tk m——— % T

10

15

20

25

.30 .
05039

.huesadqr estd provisto con un fruto, se aplica al botén

W
Hon nvun. o

vélvula coopera ton el geguidor de leva 206 fijado al ex-

tremo inferior dGel brazo 208, que estd montado pivotante-

mente 2l bastidor deshuesador sobre el Arbol 210, Tstd f£i.l

jado al extremo del brazo 208 cpuestamente al seguidor de

leva 206 un accionador 212 de vdlvula, sue cuando el deg—
y _

r'd

accionador 214 de la vdlvula para aire 216 con el fin de
proporcionar alre a las copas agarradoraé 190. ?ste:prazo
208 es wovido para llevar al accionador 212 a contzcto ope
ratiwd con el boténAaccionador 214 cuando el seguidor de
leva 206 desliza sobre la seccidn alta de la seccidn de
leva 204, ilustrada en la figure 1l.

‘ Tai como puede_verse en la figura 11, el‘éﬁbolo
138 que hace funcionar al aparato desplazaedor de conjuntos
de cﬁchillas; es soportado en’su extremo exterior en la
guia 218 que ésté nontads junto a un extremo del brazo 220
gque a su vez esta montado piﬁotanﬁemente para girar libre-
mente alrededor del &rbol 156, que esti fijado al bastidor
deshuesador, Lé vélvﬁlg de aire 216 que suminisﬁra aire a
los cabezales agarradores estd fijada tanbién a este braso
220, 2n la configuracidén de la figura 11, que corresponde
a aqdella en la cual estg dispueéto un fruto procedente
del precedente puesto de tratamienio pars desh&esado, el
brazo 220 se encuentra en la posicidn mosirada, que per-

mite un contacto entre el miembro accionador 212 y el bo-

tén de valvule 214 y que tambidn permite la aplicacién cn--

tre el accionador 136 y el émbolo 138, si el hueso del fru
to presentado estd partido. En esta configuracidén el ex-

frgmd del brazo 220 opuesto a aquél al que estd fijada la.

ménsula 218 tiene un saliente que se apoye contra el drbolf

r
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| retraido 222 del-cilindro neumdtico 224. E1 brazo 220 es

ransenido en esta posicidn bajo el empuje del resorte de
tidor y el extremo opuesto del micubro 220.

to de transferencia 30 para su ingercidn denire del des-

tra el resorte de compresidn 226, tal como -ge jlustra en

la figura 12. 3n este configuracidn el pivotsmienis del

" al émbolo 138 fuera de alineacién con el accionador 136,

namiento 152. De esta manera, cuzndo el pico de la leva
de revote detectora 148 levanta al seguidor de leva 144,

el orazo 140 se moverd hecia arriva hasta la posicidn de
accionaniento de la estructura de levas 134 del conjunto
a 150

‘Bste mismo pivotamiento del brazo 220 levanta

también la vdlvula 216 de manera que el botdén accionador

dor 212 fijado al extremo del brazo 208. Asi, cuando el

compresidn 226, gue se extiende entre la porcidn del bas-

Cuando no se presenta ninsdn melocotdn al apara-
huesador, la vdlvula 67 (figuras 1y 4) es abiertz tal co-
mo arriba se describe, y proporcionz aire al cillindro 224,
propulsando a sw darbol 222 hacia fvera y efectnando el pis
votamiento del miembro 220 on una direccidn dextrorss con-
miembro 220 levanta la ménsvla 218 y -de este modo lsvanta |
de modo que el émbolo 138 no puede ser accionado. De esio

modo el bragzo 140 no es pivotado contra el resorte 141 pa-

~ra llevar al escalén 150 por devajo del mlembro de accio-

1linea de silueta de 1la figura 12, sin efectuar el pivoia-

miento del érbol 156, no provocando de este modo nada.del

de cuchillas que se describe con respecto a las figuras 13

214 ya no estd en relacidn opuesta con el miembro acciona-

ne I3
Hoja nam. 7 b4
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. cién de linea de silueta de la fizura 12, no habrd ningdn

' abierta duranie un periodo de tiempo mds corto que un jci-

nera tal que, después de haber sido hecho pivotar en. sen~

el seguidor de leva 206, permitiendo de este modo que el

-¢ién @ modo de gancho, Ge manera tal gue, en la ausencia

"de pivotamiento del miembro 220 antes del pivotamiento

tHojn nam, ?_(‘z

contacto con el bokdn accionador 214 y por lo tento no ce
suministrard aire a las copas agarredoras 190. Dado gue lg

vilvula 65 que suministra aire al cilindro 224 puede ser

clo de deshuesado completo, durante el cuzl ciclo entero
se desee efectuar la inhabilitacién de las copas agarradod

ras, el miembro accionador 212 estd configurado de uua ma-

. : i
tido dextrorso por la leva 204, el exiremo del migmo des~

lizard bajo el apéndice.228 que forma una parie del,brézo

1

220, tal'cdmo se muesgtra de silueta en la figurs 12. Zn

este estado el brazo 220 sers sostenido en su posicidn pid

" votada. dextrorsa por la aplicacién entre el miembro scciod

nador 212 y el epéndice 228 hesta que la porcidn baje de

la leva 204 sea llevada sproximadanente a aplicacidn con

brazo 208 pivote en sentido sinistrorso, moviendo al miem-

bro 212 hacie fuera desde por debajo del apéndice 228 parz

pernitir que el brazo 220 pivote en sentido sinistrorso
de nuevo a la posicién descendida de la figura 1l.
De la figura 11 puede observarse gue la porcidn

superior del miembro accionador 212 tiene una configura-

dextrorso del brazo 208, el miembro 212 se situard sobre
ol apéndice 228 y sostendrd de esta manera al brazo 220

en la posicidn mostrada en la figura 11, incluso si se

aplica presidn de aire al cilindro 224, liediante la utilis

zaﬁién de toda esta estructura, puede verse que tanto el

o

et
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™ hinchamiento de las copas agarradoras 180 como el movimien-

los conjuntos 22 y 24 de cuchillas deshuesadoras, nuevaner -

.l loJu nvum. 2:7

to de los conjuntos de cuchillas necesarios para deshuesaly

por cucharas pucden ser inhabilitados cua ando no se propor
ciona ningdh melocotdn procédente‘del puesto de iratenien-
0 precgaente.

!. Preferiblemente, los diversos movinientos ¥ ope--i

i

reciones de este aparato son controlados por combihaciones

de levas y varillajes y cilindros neumdticos, éuetée:ilnsf
tranﬁen la vista despiezada de la figura 16, en g;iésque-

na del sistema de sceionamiento por flhido de -la éiéﬁfa 1

y en el diagrams de sincronizacién de 1a figure 18. la mad

nera-de funcionar este. aparato puede verse de esos diz g as

nas y se realize generalmente del sigulente modo, e

Cuando ha comenzado el ciclo de funcionaQEEhéb
de este método y este aparato, los cabezales ag arfaoor
36 del conjunto de transferencia 30 son colocaedos adyaceny
temenie al puesto de tratemiento precedente 28, que pueﬁe
ser apropiadamgnﬁe un alincador w orientador para alineagr
el fruto de manera tél‘que la sutura esté en un plano pre—‘
viamenie determinedo y el extremo de tallo del fruto esté
orientado hecis abajo. Si esté presente un fruto en ese
puesto precedente 28 para transferencia al deshuesador,
los brazos 32 y 34 y los cabezales sgarradores 36 del apes
rato de transferencia 30 se cierran sobre ese fruto, lo
agerran y 1o mueven & la posicidn ilusirada en la figura _
1, todo bajo el Luncionallento de.la caja de engranajes 52‘
que es propulsads por el drbol 54 a partir de la caje de
engranajes 2. En ese punio, el fruto en lés mandiﬁulas de

transferencisa 36 se encuentra entre el alimentador 26 ¥
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. 1las, ?al como se na hecho observar anteriormente, los boy

‘dentro del espacio oenire las cuchillas.

'e;‘pivotamiento de la cuchills inferior hasta cue los dienp-

N IS8
flojn anm. 20U

te tal coro se ilustra en la figura Le Seguidamente, el
aiimentudor 26 pivote hacia las cﬁchillas 04 v 112 biscew
tadoras de frutos abiertos, que recogen él fruto de lzs
nandibulas de transferencia 36, e insertan el fruto, pre-
feriblemente primero el extrero de tallo, entre las cuchi-

-

des 90,y 114 de las respectivas cuchillas estdn afilados,
siendo provisiaes las porcionss traseras de las cuq@;llas
con @ienteg 92 y 116 agerradores de huesos. Asi, c@ando el
brazé’alimentador de frutos y 1é cope 26 pivoten hacia el
conjunto cde manéibulas, el fruto es insertado sobre}/y |

recibido por, los filos de corte 90 y 114 de las cuchilles
superior e inferior 84 y 112, produciendo esas cuchillas
wn corte parcial en la pulpa o carne del fruto y forzando
el'dlimentado; 26 al fruto hatia la parte trascra Gel oris
ficio de las cuchillas hasta que el hueso se aplique a la
porcién trasera vertical de ia cuchilla inferior y detenza

una insercidn adicional. De la figuwra 1 puede obssrvarse

que el alimentador 26_esté provisto.con una rendija de nme-
nera que el brazo puede colocarse a horcajadas sobre las
cuchillas superior e inferior cuando se inserta el fruto

Cuando el fruto ha sido insertado plenamente dex-
tro del espacio entre las cuchillas superior e inferior

84 y 112, la cuchilla inferior 112 es hecha pivotar hacia

le cuchilla superior 84 bajo la accidén de la barra empuja-
dora 122 propulsada por la palanca 124 desde la caja d¢

engranajes 2. 3i el fruto %iene un hueso sano, continda

tes inferiores 116 y los dicntes superiores 92 se aplican|
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-y asarran al hueso del fruto, tal como se ilustra en l=
figura 9.
Cuando se han cerrado las cuchillas superior e
inferior 84 y 112, y de este modo han agarrado ‘el hueso
~ Gel fruto pars reienerlo evibando su robacidn, los filos
afiledos 90 y 114 de las cuchillzs han coriado también al

- menos parcialmente a través de la pulpa o carne del*fruto{

- n

generalmente en el plano de la sutura, definiendo de-zste
modo dos mitades de frutos que estdn adheridas.al hueso,
Substancialmente al mismo tieunpo gue se:;fébtﬁa
el cierre de lgs cuchillas, propulsadas por- la dis 5éic én
. de engranajes y levas deniro del alojemiento 2, esé uismo
.sistema dg'engranajes y levas efectda una rotac161 sin

- trorsa de la palanca acodada 29. 21 movimisnto de iaibalan—

ca acodada 29 es,transaitido de.esiec modo a través de da-

e

rras empujadoras 31 y 33 para hacer pivotar los respectivos
brazés-IQ ¥ 14 alrededdr del pivoie 6 monbado en bastidor,
desde la posicidn ilustrada en la figvura 1 a lo ilustrada’
en la vista fragmenteria de la fisura 10. Zste movimiento
' pivotante de los bragzos 12 y 14 lleva de este modo a 105
, | cabezales agarradores opuestos 18 y 20 oesde una colocacidy
distente Ge las cuchillas superior e inferior a una ppsloldn
préxina a esas cuchillas, y a lados opuestos de las cuéhin
llas y del plano defini&os'por ellas, de nanara tal gue 1og
cabezales agerradores ‘18 y 20 son colocados adyacenteﬁente‘
a las respectivas mitades de frutos para aplicarse con aao?
rre a esas mitades de frutos,

Substancialmente gl mismo tiempo gue los cabeza-

les agerradores son-ce“radOS gobre las mitades de frutos,

“la rouacvén de la leva 204 lleva al miembro de- accmonanienio
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" de accionaemiento 136 deprima al émbolo 138 y accione la

brazo 232 fijado al conjunto 22'de cuchillas superiores

25

Hauju avwe. 3
212 situado sobre el extremo del prazo 208 a gplicacidn
operante con el botén de accionamiento 214 de la vdlvulo
216, cuyo huso es desplazado entonces hacia la éerecha

(figura 17) vara suministrar aire a través de las conduc-

| ciones hasta las copas o diafragmas 190 situedas sobrd 1log

cabezales agarradores 18 y 20, para hinchar esas copas ¥

: .
proporcionar una aplicacidn por agerre eldstico de las miy

tades de cuerpos de frutos. -

- Tal como s¢ ilustra en la fizuwra 9, la aplica-
|

cidn del nueso de fruto enire los dientes sobre las cuchis

) !
1las superior e inferior detivne un pivotamiento adicionz]

de la ouchilla inferior 112 hscia la cuchilla superior en

une primera posicidn e impide de este modo que el micmbro

actividad del hueso partido. 4si, cuando el seguidor de
leva 148 es hecho rebotar por la leva detectora 144, el
escaldn 150 del brazo 140 no se aplicaré al accionador 152
Correspondientemente, los conjuntos 22 y 24 de cuchillas
permanecerdn en la posicidn resaltada mostrada en la figu+
ra 9 y el aparato deshucsador por cucharas ho serd accio-

nado.

Cuando los conjuntos de cuchillas estiédn en su

posicidén superior, tal como se muestra en la fizura 9, el

estd en la posicidn mostrada que empuje al huso de la vél-
vula 234 hacia le derccha en contra de su carga por resor-
te. En esta posicidn se suministra aire a la valvula 236
tal couo se mestre en la figwe 17. Antes del pivotamien-
$o dexbrorso del brazo 68 de palanca -por la caja de engra-

el
najes 2 desde la gosicién de 1fnea liena mostrada en la

TN
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".nenmdtica propulsa también al drbol del accionador 240! ha-

niento 1evunua la cremellera 192 y descisnde la cféﬁéllera

1
Hoju nam. 3‘:‘

- figura 17, se sumiristra aire a presidn al lado izguierdo
del accicnador 82 rara propulsar o retener al fiador 78
hacia abajo dentro del espacio entre el brazo 72 y el apén

dice 76 sobre la palanca acodada 16. Tsta misma presidn

cia la derecha, menteniéndolo fuera de aplicacidn cén el
1

agnjero 244 en el extremo de la palanca acodada 16.,3.ﬁan—

do el fiador 78 interpuesto entre el extremo del brazo T2

v

vy el apéndlce 76 sobre la palanca acodada 16, la rOua016n
|

dextrorsa dal brazo da valanca 68 por la caja de engranaje

. "‘ | i

2 efectuard un plvdtamiento sinistrorso de la palanca aco-
.. ~ i

dada 16 alredsdor del 4rbol de pivotamiento 6., Dicho movie

194, prdpulsando asi a sus respectivos pifiones 196°y. -198

en'direbbiones opuestas. Dado gue estos pifiones 195 y. 198
estdn conectados rig 1damen e con cabezales agarradores 18

y 20 respectivamente, montados de menera capag de girar,

este moviniento de las cremalleras 132 y 194 hace girar

de este modo a 1l0s cevezales agarradores 18 y 20, que estén

aplicdndose con agarre a las mitades opuestés'de cuerpos
de frhtos, en direcciones opuestaé pafa efectuar la sepa~
racidn por paf de torsidn_gc las dos mitades de meloéotén_
ung de otra y desde el hueso agarrado, de la manera bien
conocida. Dado que el pivotanmiento en sentido dextrorso
del brazo de pelanca 69 cierra ambas vdlvulas 236 y 238,

los cilindros neumdticos 82 y 240 son retenidos en sus po-

siciones, arribva observadas, durante el movimiento de ese

brazo de palanca 68, Zsas posiciones serdn retenidas en
cuglouier tiempo en que a la vdlvula 234 no sé le pernmita

desplazarse hacia la izquierda bajo la influencia de su

et

“
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~ resorte por el descenso del conjunio 22 de mandibulas in-

80, la leva 204 ha girado lo suficiente para llevar a 'sus

‘dios colectores apropiados. Zste mismo momento, el conjunt

Hojn naa. Qe

En el momento en gue ha tenido lugar esta scpa-

racidn de las mitades de cuerpos de melocotdn desde el hmo

porcion2g de perfiles inferiores a contacto con el éegﬁi-
. ' {
dor de lava 206, pernitiendo de esta manera que el rasbrte
de traccidn. 209 mueva al miembro de aecionamientojélz di-
vérgentemente del botdén de pceionaniento de vélvulé'Zlg.
En este estado, el aire pucsto a presidén que provoca gue
los diafragmas de agarre eldsticos 190 en los cabezale;
agarraaofes de huesos 18 y 20 agarren a las mitades de
cuerpog; de frutos, es evacuado a la atmdsiera, liverando
de este modo el agarre d¢ los cabezales agarradores sobre
las mitades de cuerpos de meldcotones. Tambidn en este mo-
mento el conjunto 2 de engranajes y levas hace que la pa-
lanca acodada 31 gire en sentido sinistrorso, moviendo de
este modo divergentemonte a 1log otrazos 12 ¥y 14 y a sus ca
bezales agarradores asociaéos, a la posicidn ilustrada en
la figura 1. Igtando liberado el agarre sobfe.las nitades
de cuerpos de melocotﬁnes, 2sbe movimiento divergentve de
los cabezales.ag rradores permite de eate modo que lés ke

tades de cuerpos de frutos caigan libremente dentro de ms-

de engpanajes ¥ levas empuja al brazo de pélanca 124 en

una direccién sinistrorsa, empujendo de esta manera a la
barre empujadora 122 hacia delante y haciendo pivoter al
conjunto 24 de cuchilles inferiores alejdndose de la cu-

chilla superior y liberando de esta manera el agerre so=-

bre el hueso del fruto. Tl moviaiento degcéndente del con+:

. e
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| Junto 24 de cuchillas inferiore¢s estd acompafiado necessrig

movimiento de reptado del golpeador 126 de huesos hacig

'dada 16 & su posicidn original, "desenrollendo" la rotacidn

~ tante, en funcionamiento, un fruto que tiene huesos perti-

. * )
. Hofn nam. - 3-) |

mente por la rotaciln sinistrorsa del brazo 128, al que es

t4 fijado el elemento golpeador 124 de huesos, alargado.

-Por lo tonto, el movimiento de lg cuchille inferior diver-

gentemente de la cuchilla superior serd ascompafiado por un |

H
ol

abajo a lo largo de la cuchilla supsrior 84 para golpeer y

soltar cualguier huese adnerido o sujeto en los pieg-92

de agarre de huesos de la cuchilla superior. Durante, el pi

{ .
votamFento hacia abajo del conjunto de cuchillas iriferio-

.t

T

res, éste es movido hasta el golpeador inferior 242-de hue

S0

[6]

que estd fijado al sovorte 86 de cuchillas superiores

y forma parte del mismo. Por lo tanto, este golpeader:in-

ferior 242 de hwesos sirve para soltar vor golpeo cualgule

TS

hueso adherido en los dientes 116 sujetadores. de husdos de

i

la cuchilla inferior.

21 retorno del brazo de palanca 6§ a la posicién

mostrada en las figuras 1y 5 hard volver a la palanca aco

previa de los cabezales agerradores 18 y 20.

Ia secuencia precedente de sucesos refleja la ma

ners de deshuesar un fruto que tiene un hueso sano. No obs

dos puede ser presentado a este'apargto deshuesador, en es
tado entremegzclado con frutos gue tienen huesos sanos. Una
caractéristica del presente método y del presente aperato |
es gue cualguier tipo ds fruto puéde s2r deshuesado en cual
guicr secuencia sin nodificacidén del aperaio. Ia ﬁaneré de
percibir y deshuesar un fruto que tiene un hueso paﬁtido

es generalmente como sigue.
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_entre sF. La cuchilla inferior es hecha pivotar haecig la

‘pivoiando hacia la cuchilla superior bajo la influencia.

‘brazos fijados 180'y 188, en una direccién dextrorsa.

Haju nom, | J4

_Un fruto gue tiene un hueso partiio es présentaw
do a esto aparato deshucsador de la Misna manera que un
fruto que tiéne nuesos sanos, impulsando'el alimentedor 20
al fruto entre la cuchilla supbripr ¥y la cuchilla'inferior

84 y 112, respectivanente, las cuales estdn distanciadas

cuchillé,superior de laz manera srriba descrita, y los ca-
bezales agarradores 18 y 20 se cierran pars agarrar y apll
carse al fruto, tambidn tal como se descrive anteripfmentt.
Ko ob%tanté, la presencia de un hueso partido.denﬁro del
fruto permitird que la cuchilla inferior 12, y por lo tan«

to todo el conjunto 24 de cuchillas inferiores continden

propulsora de la palanca 124 y de la barra empujad@:é‘biu
furcada 122. Zsta rotacibn excpsiva del conjunio de cucal+d
1llas inferiores hace que la cuchilla inferior pase enire
las mitades dél hueso parivido sin ser detenido por aplica-
cidn, tal como ocurrirfa con un hueso sano. Ssta rotacién
excesiva, bajo la influencia propulsora-del conjunto de
barra empujadora 122; provocard simiiarmente una rotecién
excesiva del brazo 128. Tal rotacidn excesiva del traszo
128 llevard al elemento 136 formador de contacto a contacH
t0 empujador con el émbolo 138. El empuje sobre el émbol
138 hard pivoiar al brazo 140 para llevar al escaldn 150
bajo el miembro de accionaniento 152 conectado con el bra-
20 de ‘pivotamiento 154. En esta configuracidn, el paso de
la leva deirebote detectore 148 béjo el seguidor de leve
144 leventard al brazo 140 y por 1o tanto al miembro de

accionamiento 152, ¥ herd pivotar al grbol 156, con sus
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- superiores y del bragzo 232. e

N SR
Hojn nam., 37

Tal como se describe con vespectn a lag figures

13-15, el sccionzmiento de los brazes 150 v 188 mue

(‘J

a

le pluca de cursor 164 fuera de apllcacmdn con el mientro
blegueador 170 ya aplicacidn con ei brazo propulsor 182,
para hacer giresr le leva 158 en una déireccidn sinistrorsay
Dicha rotacidén de la leva 158 permite un novimiento del

seguidor de leva 17 8 en una direccidn generalmente, hocia
le, parte trasera del deshuesador. Dado gue este seg umaor

'--..

de leva 178 estd fijado a la porcién inferior del senjunto

.-,nA

122 de cuchillas superiores y del brazo 232, que 2s% &n nog

tados para movamlento de pivotamiento sobre el rool 88,
este movimiento del 'seguidor de leva 178 provoca el-pivo-

tamiento en sentido siniatrorso del conjunto de cuehillas

Cuendo el trazo 232 pivota alejdndcse de.su apli
cacidén con la védlvula de cuatro s 234 (figurz 17) la

carge por resorte en &ésa valvula propulsaré al huso hacia

3

la igzquierda. Zn esta configuracién, el aire puesto a pre-

sidn procedente del mananbial ciréularé a iravés de 1= vil

Vula 234 haste la vdlvula 238, mientras que la conduceidn

Procedente de la vdlvula 236 es evacuada, esiando la pa-
' H

lanca 63 en este punto en la posicién ilusirada en la re-

presentacién de 1inea llena de la figura 17. Desde la vald

vula 238 21 aire puesto a pre516n circulard hasta el lado
derecho tanto del cilindro neumdtico 82 como del cilindro
neumético 240, Dicha circulacidén de aire propulsard al

pistdn del accionasdor 82 haciag la izguierda, haciendo pi-

votar gl fiador 78 hacia erriba y fuera de su posicidn

enire el exiremo del brago 72 y del apéndice de acciona-

miento 76 sobre la palanca ecodade 16. Z1 aire suministrad

2o

-
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158 y del seguidor de leva 173, lleva a la cuchara desnu-

Floja anira. .)’ v
1

i

I~ do 2l cilindro 240 propulsard a ou pisién Lacia fuera el

cilindro, propulsando al 4rbol aguzaio 246 dentro del axui
|
Jero de enclavamiento 244 de la palanca scodada 16 y en-

clevando de es sta manera le palance acodeda contra cuzlguiér

|
movimiento pivotlante alrededor del d-bol 6, Tstando blo- |

queada de este modo la palanca acodada 16 no puede haber
ningin movimiento de las cremalleras 192 y 194; ¥ ‘vor lo
tanto no hay nlnfunn rofacidn de los cabezales agéf}éﬂores
de frutos, |

Al mismo tiempo gue el brazo 232 se muev;7fuera
de aplicacidn con el émbolo de 'la vélvula 234, todo;el con
Junto 22 de ‘cuchillas Junerlo"es inOua correspondieuue—
mente hecia gbajo desde la posicidén de la figura 7‘a—la
pogicidn de la figura 8. Zsite pivotamienio del coﬁﬁunto‘zz

N . I_‘ : CoL
de cuchillas superiores, bvajo el accionaniento de la leva

cleadora 98 & posmclén que forme arco justemente por en-
cimg del hueso del fruto (mosiredo de silueda) esgarrsdo

por ‘los cabezéles agarradores de frubos, Tal como se des-
cfibé con respecto a la figura 8, este movinmiento de Divos
taniento del conjunto de cuchlllas superioves lleva tam-
bién 2 una aplicacidn de engrane exn tre la cremallera 182

y el pifién 104, que estd conectado g travéds del &rbol 96

con la cuchara desnuclegadora 98 Dicho aovmmlento del cons

)

junto de cuchillas mueve tanbidn al apéndice 1C8 colocados
de cuchilles, fijado gl drbol 96, fuera del canal fornado
por el par de placas distanciadas 110, de menera que el
érbol 96 ye no es retenido para evitar su rotecidn.
Tstando -enclavada 1a.paiandg acodada 16 para

eviter su movimiento, le cuchilla- supzrior se mueve a irar
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“tanto sobre la porcién inferior del brazo de articulécién

182, ae manara tal que el movimlanto de pivotamlenio del

] mallera 182. Asi, el :votamlento dextrorso del bragzo de

Holn nam. 37

Vé° del fruto entre los mitades de cuerno y de hveso, 1z
cuchera desnucleadora 98 sé mueve desde su posicidn Gis-
tancisda del fruto a una posicidn inmediatemente adyacen-
te al hueso partido, y el pifién 104 se aplica a la creze~
llera 182; y el éparato estd confisurado pers deshueser
por cuchara. En este punto, el conjunio de engranaje y lei
vas 2 efectia el pivoﬁamicnto dextrorso normal -del brazo

de palanca 68, que. : e produce en cada ciclo de d°sb iesados

-
~

Asi, el movimiento del brazo de pzlenca 68, a'la PquClén
de lineg rota de la figura 17, efectia un bl logueo-'dé.la
vélvula 236 y 238, .reteniendo a los cilindros neuﬁﬁﬁ}cos
62 y 240 en la posicidn a la que hen sido propulsagés, v

efectia un empuje sobre la barra empujadora 70 y por -lo

T2. Dado gue el'fiaéor 78 ha 1do retirado de unaﬁpo zicié;
entre el extremo superior del brazo de aﬁticulqclén 72 ¥y
el apéndlce de acciongmiento 76 por encina de la palanca
acodada 16, el brazo pivota lidremente alrededor de su
conexidn pivotante 74 con la palanca ecodada 16, mientras
que ﬁorefectda ningin movimiento de esa palanca acodada
16. Ia porcidn inferior del brezo 72 estd también conéc-
tada, & través de la b;}ra empujadora 248 con el brazo de
pivoteniento 250, que estd fijado pivotantemente al des-
huesador en un'lﬁgar intermedio entre los.extremos delV
miembro 250, El extremo del brazo de pivotamiento 250
opuesf6.a1 conectado con le barra empujsdora 248 estd co;

nectado, a trevés de un varillaje 252, con la cremallers

brazo 250 efectuard un movimiento longivudingl de la cre=

.""

. :
AR T
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palanca 62 efectuard un pivotaniento dextrorso similax
del brazo de palanca 250 y el movimiento de la cremallera
162 en la direccidn indicada por la flecha de la figura, |
16. Las aplicaciones entre 1a'cremallera 182 y el pifidn
184 propulsardn a ese pifién, al drbol 96 y a la cuchare
desnucleadora 98 en una direccidn dextrorsa, definiendo
la rotacidn de la cuchara desnuclezdora 38 un cuerpo-de
revolucidbn., Zsta rotacidn de le cuchara desnucleaﬁéra 98,
controlada por la seleccidn aﬁropiada de los varillajes

a una revoluéién conpleta, corta efectivanente un’nﬁcleo,
que ihcluye el hueso partido, desde el cuerpo de fruto,
correspondiendo dicho ndcleo al cuerpo de revolucién des-
erito por'la rotacidn de la cuchara desnucleadora §8,

’ Ia sincronizzcidn de lazs levas es tal que; poco
deépués de‘qug el micleo sea cortado desde el frute, la
rotacidn de la leva 158 bajo 1é.fuerza del brazo de accio
nemiento 162 que actia sobre lg parte trasera de acciona-
miento 172 de la placa de cursor 164 conenzard a Propul-
sar a2l conjunto 22 de cuchillas superiores de vuelta a su
posieidn resalﬁada/‘

"En este mism? momento, la continuscidn de rbtau
cién de la leva 204‘ha£é que gl'seguidor de leva 206 se
muevé desde la porcidn alte sobre las porciones de perfil

inferior de la leva, provocendo de esta manera que el

accionador 212 de vdlvula se mueva alejdndose de la v4l- |

vula 216 y permita que- el huso de esa vdlvula se mueva de
retorno hacia la igzquierda. EZn esgta configuracidn se bloe

quea la circulacidn adicional de aire comprimido desde el

ngnantial y el aire situado en los cabezples agarradores

18 y 20 es evacuado a la atmésfere, liberando de este mno-
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‘ciendo que el brazo de palanca 23 pivote de retorno eﬂ ung

descrita. _ , PO

- al huso de vdlvula 234 de vuelta a la derecha, tal-cono

milarmente al brazo T2 de varillaje de vuelta a su posi-

ltojn non,, 39

do la eplicacidn de azarre de los cabvezales azarradoreg
situados sobre los mitades de cuerpos Ge frulos para gege
prender 2 dichss mitades de frutos desnucleadas. 3In egte

momento tambidn el conjunto 2 de ensranaje y leva estd he

i

!
direccion sinistrorsa, provocando de este modo que los

t

brazos 12 y 14 de cabezales agarradores se muevan ‘separdn
e

dose y divergiendo de los conjuntos de cuchilles pars 1i-

berar los micleos y mitades de frutos, de la maneréiénpes

P

-
Bl levantamiento del conjunto 22 de cuchilias

superiores da lugar tambidn a que el brazo 232 propulse

L NN

se ilustra en la figvra 17. Bsta misma aceidn hacé~ée§1i—'
zai'fambién al pifién 104 fuera de aplicacién con 12 cre-
mallera 182 y lleva al apéndice 108 de rétorno al canal
fofﬁado por el psxr de placas opuestas 110, impidiendo de

esta manera la rotacidn del drbol 96 y sosteniendo 2 la

cuchera desnucleadora 96 en su posicidn situada en el pla
no de la cuchilla superior 84 y cubierta pof dicha cuchi-
lla superior. En este punto, el conjunio 2 de engranaje
y leva hace pivotar al ﬁrazo de palanca 62 en sentido si-l

nistrorso de vuelia a su posicién original, moviendo siw-

1

cién original y al brazo de pivotamiento 250 y por lo tan

I

to a lz cremallers 182 de vuelbta a sus posicionzs origine

les, dispuestas para un ciclo subsiguiente,

Subgtancialmente al mismo %iempo gue estd siendd

evacuado aire couprimide desde bs cabezales agarradores

18 y 20 y que el conjunto 22 de cuchillas superiores eshd

et

ey

.o

[ RN
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—ciendo levantado & su powicidn orizinel, el conjunto 2 de

505 que. exprimird cuslquier hueso al gue se apliquen dien-

- 84 para desprender por golpeo a cuzalgnier hueso al que se

‘huesado por cucharas. Ia finaliGad de este accionamiento

Hojn noin. 4()

engrenaje y leva hace pivotar al btrazo de palanca 124 en
una Gireccidn sinistrorsa (fipurae 6) para propulser hacia
adelante a la barra empujedora- 122- y hacer pivoter de es-
te modo a la cuchilla inferior 112 diverzentezente de la
cuchillg superior 84, =1 pivotaniento sinisirorso de la CU

chilla inferior 112 la mueve hasta el golpeador 242¢de,h1?

tes 116 de la cuchille de inferior, liberéndolo de dicha
aplicaéidn perae despejar a la cuchilla inferior. Similer-
mente, el movimiento de avance de la barra empujadoré 122
hace pivotar al brazo 128 y a su golpeador 126 de hucso
~superipr, fijado, substancialumente en sentido siniétrorso
para barrer a ese eumpujador de hueso 126 hasta ¥y préxiha-‘

mente adyacente a los dientes 92 de la cuchilla superior

apliéuen esos dientes, E1l bragzo de palanca 124 pivota en-
tonces en un oofto cemino de retorno en una direccidn dex-
trorsa para 1evantar'e1 golpeador 126 de hueSOg'divergen—
temente de los dientes 92 y para llevar a la cuchilla in-

ferior 112 de retorno a su posicidn originel, receptora
de frutos, con el fin de recibir gl siguiente fruto ;ue
ha aé ser novide por el ciclo de deshuesado,

Tal como se indica anteriormente; la leva 148

detectora de huesos partidos es una leva de "rebote" que

actda sélo. momenténeamente para iniciar el ciclo de ges~

momentaneo es la de proporcionzr la operacidén de deshuesa-
do por cucharas sélo si el hueso partido es detectado en

o cerca del comienzo Ge un ciclo de deshuesado y antes de

1]
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cualgnier movimiénto de la bpalancs acodada 16 y por 1o
tanto cualguier rotacidn de los cavezales 18 y 20 agarro-
dores de cuerpos Ge Irufos. Asi, si los dientes 92 y 116
agerradores de lmesos de las cuchkilles 84 y 112 se gpli-
can momentineamente y agerren los tvordes de un hueso apa-
rentemeﬁte sano, y luegzo en cualguier momento subsisuien-
"

te, tal como durante la rotacién ds los cabezslies.ggrrra-

dores 18 y 20, se mueven hasta 1a posicidén de agarpe de

huesos entre las mitades de dicho hueso, indicando-sue ell

hueso ha sido partido, la cuchille y el aparato déspiaze-

nucleadora serdn inhabilitados y no serdn puestos.en-ac-
cién. Zsta medida necesarizmente derd como resultdds el

deshuesado por par de torsidn y la perticidn sin resirada

de.un cierto mimero de huesos enfermos, sungue el némer
: _

de dichos huesos partidos y no retirados éeré relativa-
mente pequefio. .

Lo que antecede deacrive el funcionsmiento ciw-.
¢lico normal de este aparaito deshuesador selectivo, indi-
cando las operaciones realizadas cuando es presentado un
frutio que tiene un hueso sano y las operaciones realizada
cuando es presenvado ai.deshﬁesador un fruto gue tiene un
hueso partido. Por diversas rQZOnes, no ovstante, puede
haber casos en éue el puesto precedenve de tratemiento Ge

frutos, tal como un alineador w orientador 28, gue orien~

te el extremo de surco y la sutura del fruto en una di-

receidn deseada, no es capaz de presenter un fruto al rue;
to deshuesador durante uno de 1los ciclos previamente de e
minados. Dicho caso puede presenbtarse debido a un blojueo

en la alimentaciéﬁ de un fruto gl aliheador o por otras

. 4
dor de conjuntos-de cuchillas y accionador de cuchafa des|

[

tor

74

]

.y
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razones. In dichos cesos ¢s desaavle no acclonar el aparch

~

to agarrador de huesos tal como puelds I

temente por hinchado tal como arrida se describs, con el

fin de evitar un desgaste innecesario sobre los diafraz-

mas agarradores de huesos., Taubién es deseable; en inte«
|

de desgaste del aparato, evitar el accionamiento del apa-

rato desnucleador de huesos partidos. Ta inhabilitecidn

de esFas dos poreionss del aparato se puede realizur en

I ' .
esta forma de reelizacién preferida, de la siguiente naner

8.

Cuando no hay ninain fruto a suministrar desde
el precedente pussto de tratamiento 28 durante 1avrapéti~
cidn éel ciclo de funcionaniento por el puesto deshussa~
dor, no habrd ning¥n fruto para detensr el moviwienio de
los cabezales,égarradores de trensfereoncia 36 uno hacia
otro, tal coro se describe con respecto a las figuras 2-4/
Asi, los brazos 32 y 34 que soportan a esios cabezales

agarrsdores girarén en exceso uno hacia otro y hardn gue

la barra 656 accionadoré de valvula fijada adyacentemente g
1o base del drezo 34, se apliquen al dambolo de la valvula
67 y propulsen su huso hacia la derecha de la figura 17.

Brntonces dicho accionamiento proporcionard aire comprimido
al extremo trasero del cilindro 224, propulsando a su émbo
1o 222 hacis fuera en la direccidn indicada en las figuras
12 ¥ 17. Tal comno se describe cbn respecto a lags figureas

11 y 12, este accionamiento del ciiindro 224 hace pivotar
al miembro 220 en una direccidén dextrorsa, levanténdo la

ménsula 218 y por lo tanto_ieVantando al émﬁolo 138:fuera

de alineacidn con el accionador 136, de manera que el émbo

[}
i
uacionar convenien-

i

po
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lo 133 no pucde ser acqionado por ‘el brazo 140, tal ;omo
esg necesério pare inicior la secucncia de funcionamiento
con huesos partidés. 31 mismo pivoianiento del brazo 220
levaﬁta'también le vdlvula 216 de manera gue ésta ya no
.'puede ser gecionada por el miembro 212 fijado al extrgmb
' i
del brazo 208. isi, cuando el miembro 212 sobre'el,brﬁzo;

208 ‘es hecho pivotar subsiguientemente hacia la vdivila !

s

216 por la leva 204, no habrd ninsin accionamientdidg?gsa
vélvala ¥y por lo tanto no se suministrerd nada de éifela
los egnjuntos de cabegales azarradores 18 ¥y 20~pa£;f£§%—
chaaiento de las copas &zarradcras 190. A
’ ' Cuando el miembro 220 es hecho pivofer pvr*ei
-acclonafior 224 en el momento en gue el miembro accéégédor
. 212 sifuado sobre el brazo 203 es movido hacia esé‘%éivu—
la 216, ese miewbro 212 deslizard bajo el apéndice 223,
tal-éomo se muestra en la figura 12, y retendrd al miembfq
220'en st posicidén pivotada en sentido dextrorso por la
duracién de la porcidn alta de la leva 204, incluso aunqug
sea suprinido el suministr6 de aire a presidn al acciona-
dor 224, antes del final del ciclo de deshuésa@o. Después
del paso de la porcidn alta de la 1Qvé 204 més alld del
seguidor de leva, 206, el mgeabfo 212 seré heeho’pivofar
hacia fuera desde por debajo del apéndice 228, habilitén-
‘dolo de este modo para céer de vuelta a la bosieién ilugm
trada en la figura 11 en gue le vdlvvula 215 puede ser
accioﬂada por el miembro 212 hasta el siguiente ciclo.
Pal como ge ilustra en la fisura 11, una vez gue
el_miembr; 212 he comenzado su accionaniento de la vdlvuls

216, su configuracidn a modo de gzancho se sitda sobre el

apéndice 228 e impide cuslquisr pivotamiento pardsito in-

.

pRum————y
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deseado del miembro 220 cuando un fruto ha sido presaniadd
al puesto deshussador.
Aunmsue 16 sue antecede dcscribe una forme parti-
cularmenie preferida del aparato de ecste invento, ha de
reconocerse que se les ocurrirdn con facilidad a los ex-
pertos en la téenica otras numerosas variaciones y modi-
flceciones de este gparato, todaﬁ ellas dentro del.alcan-
ce del presente invento. Asi, se pretende gue la déﬁékipn
cidn precodente sea solamente ilustrativa de 105 prjnci-
pios del invento y no sea considerada como limitativa del
mismo; siendo definido el alcance de sste invento ciclu—
sivamente por lazs reivindicaciones anejas gl mismc-z-in-

cluyendo todos los equivalentes-de la estructura réiyin-
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.= REIVINDICACIONES -

Los puntos de invencidén propiz y nueva que se

presentan npara que sean objeto de esta solicitud de Paten~

te de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los que se|

»
- "

recogen en las reivindicaciones siguientes: caan
12,- Un método ciclico de deshuesar fruta Gel
tipo de las drupas en un nico puesto deshuesador colota-

do en une serie de puestos de tratamiento de frutos, sien-

"do repetido dicho ciclo con una velocidad de repeticién.

My

reviamente determinada independientemente de que a dicho
P P

puesto deshuesador se presenten frutos gue tengan huescs

sanos 0 huesos parcial o completemente partidos o wna - |
combinacion de los mismos y se presenten al azar en succ—

sidn, o que a dicho puesto deshuesador no se presente nin

gun fruto durante algunas de dichas repeticiones del eiclo

¥ que comprende las operaciones de: soportar cada fruto

entero en dicho puesto con dicha sutura substemcialmente
en un plano previamente determinado; bisectar substancial-
mente el cuerpo de dicho fruto en dicho plano y, al mismo
tiempo, mover o medios agarradores de huesos opuestos a
través del cuerpo de dicho fruto en dicho plano hacia

los bordes de dichos medios de accionamiento y dicho
hueso pars ablicarse con agarre a las nitades del cuerpo
de fruto; percibir si dicho hueso es sano o esta partido
mediante percepcién de si dicho movimiento de dichos me-

dios de agarre de hueso son detenidos por aplicacién de

V
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|_agarre de dicho hueso en una primera posicion o contimia

hasta la posicién de agarre de hueso a una segunda posi-
cidén; después de que dichos mediog de agarre de hueso se
apliquen y agarren a los bordes de un hueso sano, retener
lo evitendo su rotacién y haciendo girar las mitades de
dicho cuerpo de fruto con relacidén a dichos medios de aga
rre de hueso alrededor de un eje que se extiende transver
salmente o dicho plano y se extiende a traves de diclio -~
hueso para cortar dichas mitades de cuerpos de frutos des-
de el hueso sano soétenido; ¥y después de haberse percibido
la presencia de un hueso partido, desplezar dichos medlos
de agarre de hueso divergentemente de dicho hueso y dicha
gegunda posicidén y a traves de dicho cuerpo'de fruto a-
una tercera posicidn para llevar una cuchara desnucleado-
ra distanciada de dichos medios de agarre de hueso a naz
posicién en dicho plano aue estd adyacente a dicho hueso.
partido, y luego hacer girar digha cuchera desnucleadna .
alrededor de un eje que se extiende a través de dicho
hueso partido de manera tal que dicha rotacién de cuchara
desnucleadora describe un cuerpo de revolucién y. corta un
ndcleo, incluyendo a dicho hueso partido, gue corresponde

a dicho cuerpo de revolucion, desde dichas mitades de fru-

28, Bl método de la reivindicacién 18, en
gue dicho desplazamiento de dichos medioslde agarre de
hueso, completg 1a‘piseeci6n de dicho cuerpo de fruto'y
dicho hueso partide, sin rotacion de lag mitades de dicho
cuerpo de fruto. _

| 38, Bl método de la reivindicacidn 12, en

que dicha cuchara desnucleadora describe dicho-cuerpo de
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y corta a dicho ndcleo en no mds de una Unica
rotacién de diche cuchara desnucleadora alrededor de dicho
eje. : ' :
2,~ BE1 método de la reivindicacidén 1%, en

gue dicho eje de rota016n de cuchara desnucleadors se exX-
tiende generalmente a través del extremo de surco y de
tallo de dicho fruto y dicho hueso.

58,- EL método de la reivindicacidn 12,-on
que dichus mitades de cuerposde frutos son mantenidas stbg
tancialmente estacionarias durante dicho corte de dicko
nicleo y dicho hueso desde un fruto que tiene un hueso. vax
tido. ' ’ '

62,- E1 método de la reivindicacidn 12, en
que después de gue dichos medios de agarre de huesos‘se:

apliguen y agarren momentinesmente a los bordes de ur hve-

‘80 aparentemente sano y 1uego se mueven hasta dicha posim

cién de zgarre de hveso dichos medios agarradores de. hue~
S0g son mantenldos adchentemerbe g dicho hueso, y dicla
cuchere desnucleadora es mantenida en una,posicidn distan-
ciada de dicho hueso,

28,- Bl método de la reivindicacidn 12, en
cue dicha cuchara desnucleadora es mantenida inoperante y
sin rotacidén hasta quedichos medios de agarre de huesos y
dichas cucharas desnucleadorss sean desplazados a dicha
tercers posicidn. '

8, Ll método de la re1v1ndlcac16n 1~, en
gue dichos -medios de aplicacidn con agarre a cuerpos de

frutos estén colocados en lados opuestos de dicho plano

- ¥ en que dicho fruto es hecho girar para cortar dichas

mitades de cuerpos desde un hueso sano haciendo girar
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" dichos medios de aplicacidn por agarre alrededor de dicho

eje que se extiende transversalmente a dicho plano.
92,~ El método de la reivindicacioén 12, en

que dicho cuerpo de fruto es bisectado por cuchillas opueg

tas situadas generalmente en dicho plano y que soportan

dichos medios agarradores de hucsos y dicha cuchara desnu
clecdoxra. ' ‘
108,- E1 método de la reivindicacidén 12, que |
comprende gdemds las operacioncs de: percibir la prese@-
cia o ausencia de un fruto que ha de ser suministradé;A
desde un puesto de tratamiento precedente a dicﬁo pueéio

deshuesador, después de perclblr la presencia, en un- pues

~to de tratamiento que precede inmediatamente a dicho’ pueu

to deshuesador, de un fruto gque ha de ser suministrado-a
dicho puesto deshuesador, suministrar dicho fruto a d;ého
puesto deshuesador; y después de percibir la ausencia, en
dicho puesto de tratamiento inmgdiatamante precedente,
de un fruto que ha de ser suministrado o dicho puesto deg
huesador, inhebilitar dicho accionamiento de dichos me-
dios de splicacidén con agarre a mitades de cuerpos de fru
tos. '

' 118.- E1 método de la reivindicacidn 102,
en que dichos medios de aplicacion con agarre comprenden
los miembros agarradores deformables que rodean a2l menos
parcialmente a cada una de dichas mitades de fruto, y en
que dichs aplicacién de agarre de dichas mitades de cuer-
pos de frutos se efectia deformando dichos miembros agarra)
dores., _ ' :

" 122,- E1 método de la reivindicacién 112,

en que' dichos miembros agarradores comprenden membranas
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- eldsticas y en que dicha deformacidn se¢ efectida por la
introduccidn de un fluido puesto a presién contra el lado
de cada una de dichas membranas, opvesto al lado que se
aplica a dicha mitad de fruto, y cn gque dicha irnhabilita-
ccion se efectia evitando dicha introduccién de fluido
puesto a presidn.

138,~ E1 método de la reivindicacién 102, que
comprende ademas la operacidn de inhabilitar la percep-"
cién de dicho movimiento de dichos medios agerradores de

-huesos a dicha segunda posicidn cuando es percibida la.
‘ausencia de fruto que ha de ser suministrado al puesios-~
deshuesador, con lo cual se puede impedir el movimieﬁi?
-Ge los medios agarradores de huesos a la tercera posii‘ _
cién, cuando mo se suministra ningin fruto al puesto Adis-

3 ™

huesador,: mA

5 148.~ Un método ciclico de deshuesar fruta sl
tipo de las drupas. E . S

.Tal y como se ha descrito en la Memoria qﬁé'ég
tecede, representado en los dibujos que se acompafian y
con los fines que se hen especificado. '

Esta Memoria consta de cuarenta ¥y nueve hojas
escritas a miquina por uvma sols cara.

Madrid, 10.A60.7279
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Fig. 1

A - Alimentacibn de aire a presidén
Fig. 18 |

A - Mordaszas de transferencia

- Transferencia

Alimentacibn

T a
i

-~ Hoja inferior

‘Leva de detector.

=
f

Leva de la valvula de aire de la copa

=
1

- Aire a la copa
Placa deslizante .
-~ Leva para mover la mordaza superior

- Inhabilitacidn de la rotacidn de 1= cabeza

~
H

thaéién de la cabeza

L - Cremallera'

=
t

Percutor del hueso

- Cerraduras '

- 8in fruto

- Abiertas

- Junto al alimentador

Junto al orientador

- A

- Desde

- Abierta para la recepciéﬁ del fruto

- Cerrada a través del hueso partido

o
?

Cerrada  sobre el hueso entero
11~ Deteccidén de hueso partido

12—~ No se detecta fruto

‘13- Escape

Hoja nam 50
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14
15
16
17
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20
21

22

23
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Presibn

Bajada

Cuchara junto al nueso partido
Subida

Conexién

Desconexién para hueso partido

Giro sobre hueso entero

tHofja nam ,51

Kovimiento de la cremallera para deshdesar con la

cuchara
Movimiento de la placa deslizante

Bajada. Expulsibén del hueso
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