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Pat. Inv. 48%,026/1
e 7 17 REF: Docket 5423

Resumen de la descripcidn

BEs objeto de la presente invencidn proporcionar um apz
rato para ajustar la sensibilidad del sistema sensor y de
control de traccidn de un tractor, del tipo descrito en las
Patentes espafiolas nimeros 431.470 del 3 de mayo de 1.976
y 407.654 de 14 de mayo de 1.975, en el gue la seilal de sa-
lida o sefial de reaccidn del mecanismo sensor de traccidn
descrito en la Patente nlmero 431.470 puede ser variada
infinitamente dentro de un amplio campo por el operador del
tiactor. A tal fin, el brazo de entrada 69 de la conexidn
de control de traccién descrito en la Patente ndmero 407.654
va dotado de una ranura alargada que recibe un eiemento
dispuesto transversalménte portadé por el extrepo superior
del conector de salida 37; se proporciona también una es-
tructura adicional para controlar la posicibén del elemento
dispuesto transversalmente dentro de la ranura. Esta éstruc-
tura adicional, en una forma preferida, incluye un vastago

roscado, uno de cuyos extremoi pasa a través de la carcasa

‘|del tractor, yendo dotado dicho extremo de un mando que

puede ser accilonado por el operador del tractor. EL otro
extremo del vastago roscado se apoya en un miembro gle es
obl;gado a desplazarse lateralmente por la accidén de un
mueilery que va dotado también de una ranura por la gue pa-
sa el elemento dispuesto tiansversalmente portado por el
extremo superior del conector.

Breve descripcidn del dibujo

En el dibujo que se acompaila se ilustra.la forma median-

‘Ite la que el mecanismo de ajuste de sensibilidad de esta in-

vencidén puede ser aplicado al mecanismo sensor y de control,

de -traceidn de un tractor.
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‘Vparte intermedia de los brazos osciiantes 11. Puede verse

Descripeién detallada

En la siguiente descripcidn se empleardn las mis-
mas réferencias numéricas wtilizadas para ilustrar piezas
similares en las Patentes espafiolas 431,470 y 407.654, y cu~
ya descripeidén se incorpora aqui haciendo referencia a
aquéllas. Nétese que en la Gnica figura de esta solicitud
se han eliminado diversas piezas que no resultan esenciales
para la perfecta comprencibén de esta Invencidn, habiéndose
cambiado la posicidn relativa de algunoé'elementos . Refi-
‘riéndonos ahora mis especificamente a la figuré, con el
nimero 1 se ilustra una parte del chasis de un tractor.
Eltréctor se apoya en un eje trasero 2 y dispone de un en-
ganche convencional de tres puntos ai que se une un“imple—
mento o apero 3. EL enganche de tres puntos incluye®dos co-
nectores inferigres de traccién 5 y un conector superior 7
ilustréndose sélgmente el conector de traceidn 5 izquierdo
y las pilezas con él relacionadas. Los extremos inferiores de
los conectores de elevacidn 9 iven unidos a los conectores de
traccidén 5y los extremos superiores de dichos conectores de
elevacién van unidos a un extremo de brazos oscilantes 11,
yendo el otro extremo de dichos brazos unido rigidamente a
un\eje oscilante 16,'soportado por el tractor para efectuar
moviﬁiento giratorio. La carcasa del tractor se‘compone de
diversas piezas de fundiéién, unidas entre si rigidamente,
citéndose en general dicha carcasa con el nimero 15. Los ex-
tremos de véétago de los conjuntos de cilindro 13, 14, van

unidos a la carcasa 15 y los otros extremos van unidos a una

que al extenderse los conjunfos de cilindro 13, 14, el engan-

ché del implemento se levantard y. a la inversa, si se retraen .
Ay S S RN AU R B
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15, puede ser considerada como una vélvula de carrete de tred

I

/

!

los cilindros, el enganche del implemento descenders. .
Dentro de la carcagsa 15 va montada una homba P, unida
operativemente a una védlvuls V mediante un conducto de flui-

do 42. La valwula V, que va instalada dentro de la carcacs

posiciones, y en lg posicidn central que aparece en el dibu-
jo, el fluido procedente de la bomba serd devuelto sl depé-
sito a través del conducto 46. En otra posicidn de lg vdl-
vula, el fluido hidrdulico procedente de la bombz sersd in—
troducido en los cilindros 13 a través de losnconductOS 44,
Por ¥ltimo, en la otra posicién de la vdlvula, el fiuido
serd -descargado de los cilindros a través de los corductos
44 y 146. , ' (

Unido gl carrete de vilwla va un eje pistén 4%, normgl-
mente desplazado en una direccién mediante lé accidn del mued
1lle 56. Este muelle mantiene al eje pistén 41 en contacto
con un brazo de la palanca acodada 43, la cuel va montada
sobre el eje de giro 45, El oFro brazo de la palanca acodadg
43 va wnido a una segunda paianca acodada 49 mediante el
conector 47, yendo montada dicha segunda palanca acndéda 49
sobre el eje de giro 51. En la prictica actual, el &je de
giro 51‘vé dispuesto transversalmente respecto al tractor,
mieﬁtras que el eje de giro 45 va dispuesto longitudinelmen-
te respecto g dicho tractor. ELl otro brazo de la palanca aco-
dada 49 vg dotado de un mecanismo de ajuste o tornillo 54
que permite que la palenca de mando del operador (no .mostra-
da) se cologue de acuerdo con la posicién de 1s vélvula.

Un véstago de control 53 va sostenido por un eje girato-
rio 58 y un soporte 52, el cugl forme parte de la carcasa 15

yendo un extremo de dicho védstago de control 53 acoplado al
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el eje de giro 58 desplace el védstago de control 53 hacia

el fluide:se descargue del cillndro 13 £l movimiento del

deben ser girados en direccién contraria g las agujag del

!

/

i

tornillo de ajuste 54. El eje giratorio 58 va sostenido por
une palanca de accion%Piento 57, la que a su vez gira alre-
dedor de un eje 60. Dicho eje de giro 60 es portado por un
conector 63, el cual gira sobre.el cje de giro 61, 62. El
extremo superior del conector 63 va unido e otro conector 65
que va unido g la palanca de mando del operador. ILa palancsa
de pocionamiento 57 va vnida al brazo de salida 69, el cual
& su vez va unido al conector de salida 37 del gparato sen—
sor de traccién.

‘ Dado que la estructura expuesta se ilustrs con mds deta-
lle en la técnica anterior, no serd descrita en su thaiidad
aqul. Sin embargo, diremos brevemente que si el conectnr 65
se muévé en la direccidn indicada porrla letrs L, una sefigl
de mando "descender" serd transmitida a la vélvula V, pués

el conector 63, al girar alrededor del eje 61, 62, harg que

atrés, presionando sobre el muelle 56 y desplazando asi el

carrete de vdlvula hacia la dereoha, lo que permltlré que

conector 65 en la direccién indicada por la letra R 1niciaré
una sefial de mando "elevar", haciendo que la conexién se ele-
ve. Las sefizles de reaccién de la .traccién se trensmiten g
la\chexién de control de traccién a través del conector de
salidé 37 del aparato sensor de traccidén. Si el conector 37
se mueve en la direccidn de la flecha indicada por la letras
I, esto hard que la traccidn gumente. Puede ser deseable ele-

var el implemento 3 y paraz ello, el brazo 69 y la palanca 57

reloj alrededor del eje 60, lo que permitird que el carrete

de vdlvula se desplace hacia le izquierda bajo la accidn del

RS, o
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muelle 56, permiﬁiendb asl que el fluido seg intﬁodacido ez
el cilindro 13 para e%evar el implemento 3. Si la tracgién
descendiera, el conector seria desplazado hacia arriba en
la direccidén D, lo que iniciaria un movimiento del carrete
de védlvuls para hacer que el implemento 3 descendiera.

Bl gparato de ajuste de sensibilidad de ésta invencidn,
indicado en general con el numero 200, incluye una superfi-
cie gulg 202 formada en el brazo de entrada 69, la cual va
en contacto con un miembro 204 dispuesto transversalmente
portado por el extremo superior del conector 37. EL éparato
de ajuste de sensibilidad incluye adends un miembro d= con-—
trol 206 y medios de ajuste 208. En la materiglizacidn ilus~
trédé, larsuperfieie gula 202, cuenta con una renura; sin
embargo, dicha superficie guls puede ir formadg en el ex-
tremo inferior del brazo de enirada 69, pués la superficie
'inferior ird normalmente desplazda y en contacto con el
miembro tnan5v§rsal 204, por lg accidn del muelle 5€, Dicho
miembro transversal 204 tlene la forma de un pasador, unido
rigidamente al extremo superior del conector 37. En la ma-
terializacidn ilustrada, el miembro de control 206 consiste
en un conector 210 unido giratoriamente a una patilla 212
en la carcasa 15 por medio de uw pasador de giro 214. El
coﬂector 210 va dotado de un brazo 216 dispuesto hacia arri-
ba y hacia atrds, al que se une un extremo de un muelle de
tensidn 218; el otro extremo de dicho muelle va unido a
ung abertura adecuada existente en la patillg 212, Puede
verse que el muelle 218, actuando g través del brazo. 216,
desplagard hacia atrds lg parte inferior del conector 210.
Dicha parte inferior del conector 210 va dotada de una renu-

ra alargada 220, pasando a través de ells el pasador trans-—
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versal 204. 7

Los medios de ajuﬁte 208 consisten en un vistago 222
roscado pér el extremo 224, cuyo extremo pasa a través de
una abertura al efecto existente en la carcasa 15. Un mando
de control 226 va montado en el éxtremo del véstago 222, en
la parte exterior de la carcasa. Dicho mando 226 es manteni-
do en diversas posiciones de ajusﬁe éiratorio medignte un
dispositivo de muelle 228. Una parte intermedia del véstago
de control 222 pasa g través de un so%orte 230 que es parte
integranté de la carcasa 15. El extremo delantero del vdsta-|
g0 222 va dotado de una superficie de apoyo 232, adaptaﬁa
para.presiongr sobre la cara posterior 234 del conector 210.

Los extremos 234 ¥y 236 de la ranura 202 van espaciados
a distanclas diferentes del pivote 60. Puede vérsengue in-
crementos en el movimiento del conector 37 originardn movi-
ynientos diferentes en el eje de giro 58 para posicionés_dia
ferentes dsl pasador 204 en la renura 202, Asf pués, cuando
el pasador 204 quede en el extremo izguierdo 234 de lé raour
202, un movimiento de una unidad del conector 37 originars
aproximadamente un movimiento de la mitad, del eje dé giro
58, en comparacién con el movimiento originado cuando el
pasador transversal se halle en el extremo derecho 236 de la
ragura 202. |

Ei operador puede va;iar la sensgibilidad del sistema
simplemente girando el mando 226. Asi pués, cuando se traba-
jé con implementos de traccidn pesada, el mando 226 se gira-
ré en direccién tal que el vdstago 222 se proyecte hacia de-

lante, reduciéndose asf la sensibilidad del sistema. Si el

operador estuviera trabajando con implementos de traccidn

ligera, el vdstego debe ser retraido para situar el pasador
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1204 en el extremo posterior 236 de la ranura 202, lo que

- deberd recger sobre las sigulentes reivindicaciones.’

‘{10 largo de su longitud en respuesta a cambios en la trac-

|pivote (60); comprendiendo dicho método los pasds siguientes

aumentarsd la sensibilidad del sistema.

Mientras qué el disefio expuesto anteriormente tiene la
ventaja de que el operador puede ajustar la sensibilidad del
sistema dentro de un amplio.campo sin necesidad de emplear
herramienta alguna, es deseable, desde el punto de vista
ecconbmico,! simplificar la esiructurs descr;ta. Para ello,
unea estrugtura simplificada consistiria en éue el brazo de
eéntrada 69 cuente con aberturgs diversa; y a distencias re-
digles diferentes desde el pivote 60, uniendo el conector 37
por medio del pasador 204 a una cualquiera de las aberturas
de acuerdo con la sensibilidad deseads del sistemg_de contro
de traccién. Asi pués, si sblp se dispone de dos aberturas,
situadaé en los extremos 234 y 236 de la ranura 202, el ope-
rador colocard el pssador en la abertura mis préxima al pi-
vote cuando se deses la mayon'sensihilidad del sisteﬁa, ¥y
en la abertura més alejada ﬁel pivote cuando sea la menor
senéibilidad 15 que se precise.

Eﬁ~resumen, la Patente dé Invencidén que aqul se solicits

Reivindicaciones

l.- Un método y su correspondienfe apérato para ajustar
la sensibilidad del sistema sensor y de comtrol de traccién
de un‘tractbr,'del tipo que incluye un mecanismo sensor de

traceién dotado de un conector de salida (37) desplazable a

¢idn, y una conexién de control de traccidn dotada de un bra

z0 de. entrada (69) montado para movimiento alrededor de un

~dotar al extremo superior de dicho conector de dali-

t—l




10

20

25

30

‘da (37) de una estructura de interconexién (204);
~dotar al brazo.de salida (69) de lugares separados
entre s{ (234, 236) que puedén recibir la citada es-
tructura de igterconexién, estando dichoé lugares
separados a distancias radiales diferentes desde el
pivote (60); y
~conectar selectivamente dicha estructura de interco-
nexidén a uno u otro de dichos lugares scparados, me-
diante lo cuval se puede variar la seﬁsibilidad del-
sistema de control de traccidn.
2.~ Un aparato segin la :eivindicacién 1, caractprizado
por estar dotado de: )
-una estructura de interconexidn situada en una parte
del extremo superior de dicho conector’de salida
(37); ¥ ,
-lugares bara cqnexién separadas entre si (254, 236)
en dicho brazo de entrada, a los gque se conecta la
estructura citada par? vériar la sensibilidad del
sistema de control de traccidnm. |
3.~ Un aparato segin la reivindicacidbén 2, en el due
dichos lugares separadoé entre si quedan definiéos por una
ranura extendida radialmente (202).
.4,— Un aparato segin la reivindicacidn 2, en el que‘la

citada estructura de interconexidén consiste en un miembro

dispuesto transversalmente (204) portado por el citado conec

tor (37).

S5.- Un aparato segin la reivindicacidn 1, caracterizado

ademds por estar dotado de:

~/

-una superficie gufa (202) en el brazo de entrada (69

de la conexidén de control de traccidn, estando los
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extremos opuestos (234, 236) de la superficie guia
(202) a distancias diferentes desde el pivote cita-
do t60);
-un miembro dispuesto transversalmente (204) portado
por el conector citado (37), cuyo miembro se acopla
a la citada superficie guia (202);
—un miembro de control (206) unido al citado miembro
transversal; y
-medios de ajuste (208) accionables para‘colocar se-
lectivamente el citado miembro de control (206), me-
diasnte lo cual se modifica la sensibilidad del sis-
‘' tema de control y sensor de la traccidn.
' 6.- Un aparato segln la reivindicacién 5, en el que la
citada superficie guia S una ramura (202).
7.~ Un aparato segin la reivindicacién 5, en el que el
citado miembro dispuesto transversalmente es un pasador (204
8.~ Un aparato segin la reivindicacién 5, en el que el
citado miembro de control (20§) va dotado de una ranura (220
que recibe al miembro-dispuesto transversalmente (204).

9.~ Un aparato segin la reivindicacién 8, en el que el

‘citado miembro de control es un conector (210) giratorio en 1

extremo, estando la ranura citada anmberiormente situada en
una ﬁarte distante de dicho extremo. . _
10.~ Un aparato segin la reivindicacién 9, en el que el
citado conector (210) es desplazado en una direccidn por la
accibén de un muelle, hasta establecer contacto conlos medios

de ajuste citados,.y en el que dichos medios de éjuste inclu

| yen un elemento (222) desplazable que se aproxima o se aleja

|| del conector aludido. ' - f

AR

¥
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ll.-'Un.aparato segin la reivindicacién 5, en el que el
citado medio decontrol consiste en un conector giratorio
(210) desplé?ado por un muelle hasta llegar a hacer contac- -
to con los medios de ajuste citados. »

12.- Un aparato segin la reivindicacién 5, en el que
los citados médios de ajﬁste consisten en un véstago rosca-
do (222, 224) écopladb al miembro de control (206) en forma

tal que al girar el vastago roscado, se desplaza al citado

miembro de control asi como al miembro dispuesto transversal
mente (204), modificéndose asi la sensibilidad.

13.~ Un aparato segln la reivindicacién 12, en el que
dichO'véstagq roscado pasa a través de una abertura roscada
existénte en la carcasa del tractor (15), yendo dotado dicho
véstago roscado de un mando de control (226) situado.en la
parte exterior de la carcasa. ‘

14.- Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el que
ha de recaer la Patente de Invencién que se solicita: UN ME
TODO Y SU CQRRESPONDIENTE APA%ATO PARA AJUSTAR LA SENSIBILI
DAD DEL SISTEMA SENSOR Y DE CONTROL DE TRACCION DE UN TRAC
TOR. | '

Todo conforme queda desprito ¥ reivindicado en la present
te‘@emoria descriptiva que consta de once paginas ﬁecanogra—
fiadas y dibujos adjuntos. '

v Madrid, 31 julio 1.979

BERNARDO/PNGRI A
: D.

a4
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