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Este invento se refiere a un aparato para inser­

tar alambres o cables en contactos eléctricos de recepción 

de cables de un conectador eléctrico.

Se conocen aparatos para insertar cables e léc tri­

cos en contactos eléctricos de recepción de cables sucesi­

vamente dispuestos a lo  largo de un alojamiento aislante 

moldeado de un conectador eléctrico,-comprendiendo el apa­

rato ú tile s  de inserción de cables, un yunque para soportar 

e l conectador, medios de accionamiento para efectuar e l mo­

vimiento relativo en una primera dirección, entre lo s ú ti­
le s  y e l yunque, para posicionar lo s ú tile s en oposición 

a cada contacto por turnos cuando el conectador está situa­

do sobre e l yunque, y medios de actuación para hacer que 

los ú tile s cuando están posicionados frente a un contacto 

inserten un cable o alambre posicionado entre los ú tiles 
y el contacto, dentro del contacto.

Se ha encontrado que en e l moldeo del alojamien­

to de un conectador eléctrico e l alojamiento resulta a ve­

ces abarquillado cuando el material de moldeo se so lid ifica , 
de manera que los contactos, cuando estos son montados a 

continuación en el alojamiento, no están siempre en alinea­
ción precisa mutua, de modo que los ú tiles pueden no inser­

tar siempre de manera correcta los cables dentro de los con 
tactos. El invento procede de la  realización de que el des 

plazamiento de los contactos como consecuencia del abarqui­

llamiento del alojamiento es exactamente compatible con di­
cho abarquillamiento.

Ségún e l invento, e l aparato según se ha defini­

do en e l segundo párrafo de la  presente memoria está carac­
terizado porque los ú tile s , que están montados con cierto
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Juego en relación con el yunque, en una segunda dirección 
trasversal a la  primera dirección, están provistos de un 

miembro de alineación do ú tiles o u tilla je  destinado a se­

guir una superficie de referencia en el alojamiento del 
conectador, precisamente para alinear lo s ú tiles con cada 
uno de los contactos sucesivos por turnos antes de la  in­

serción del alambre en lo s mismos, 
i

En e l aparato conocido, definido en e l segundo 

párrafo de esta memoria, e l conectador es guiado imperati­

va y precisamente con respecto a l u t i lla je  de inserción de 

cable, que está f i jo ,  y, por esta razón, e l u tilla je  de in­

serción de cable debe ser posicionado muy exactamente en - 

e l aparato. El desplazamiento rápido del u tilla je  para 
adaptar e l aparato a diferentes ponectadores o para reparar 
e l u tilla je  es, por lo  tanto, d i f íc i l .  Puesto que en e l 
aparato según e l invento, e l u tilla je  está montado con jue­

go en lugar de estar fijamente montado con respecto a l yun­

que, e l u tilla je  puede estar dispuesto como una unidad fá ­

cilmente intercambiable.

A continuación se describirá una realización del 

invento a modo de ejemplo con referencia a los dibujos que 

se aoompaHan, en los cuales:

La figura 1 es una v ista  en perspectiva despieza­

da del aparato para recortar los alambres de un cable elóc- 

trico de alambres múltiples y para insertar los alambres 

en contactos eláctricos de un conectador eléctrico;

La figura 2 es una v ista  en perspectiva agranda­
da, en despiece ordenado, que muestra un motor de acciona­

miento eléctrico del aparato, con sus elementos de acciona­
miento asociados, un alojamiento y una tapa;
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La figura 3 es una v ista  en perspectiva agranda­

da, en despiece ordenado, de un conjunto de yunque que in­
cluye una mordaza de cable del aparato;

La figura 4 es una v ista  en perspectiva en des­

piece ordenado de una unidad de recortar y de insertar ca­
ble del aparato;

La figura 5 es una v ista  tomada por la  línea V-V 

de la  figura 1; -

La figura 6 es una v ista  tomada por la s  líneas 

VI-VI de la  figura 5;

-La figura 7 es una v ista  en alzado agrandada del 

conjunto de yunque, mostrado parcialmente en sección, y que 

muestra un conectador eléctrico montado en e l yunque del 
conjunto de yunque;

 ̂ La figura 8 es una v ista  tomada por la s  líneas 

YIIl-VIIi--.de-la figura 7;

La figura 9 es una v ista  agrandada en planta de 
una parte del yunque y de la  unidad de inserción de cable 
o alambre, en posición de carga del conectador;

La figura 10 es una v ista  en perspectiva agranda­
da, fragmentaria, parcialmente en despiece ordenado, con 
partes retiradas, mostrando una parte del yunque y una par­
te de la  unidad de inserción de alambre;

La figura 11 es una v ista  agrandada en alzado, 

mostrada parcialmente en sección, de parte del yunque con 

e l conectador en el mismo, y parte de un carro de unidad 

de inserción;

La figura 12 es una v ista  en planta fragmentaria, 
con partes retiradas, del yunque con e l conectador en el 

mismo, y de parte de la  unidad de inserción;

i
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La figura 13 es una v ista  agrandada tomada por 
la s  líneas XIII-XIII de la  figura 1, mostrando el conecta­

dor y alambres del cable a recortar e insertar en contactos 

del conectador;

La figura 14 es una v ista  sim ilar a la  de la  f i ­

gura 13, tomada a continuación del recorte e inserción de 
los alambres;

Las figuras 15 y 16 son v istas fragmentarias agre 

dadas, tomadas por la s  lineas XV-XV de la  figura 12, del 

u tilla je  de recortar e insertar mostrado en la  figura 12 y 

que ilu stra  cómo son guiados los alambres con respecto a 

dicho u tilla je ;

La figura 17 es una v ista  en alzado agrandada, 

mostrada parcialmente en sección, de la  mordaza de cable; y

La figura 18 es una v ista  esquemática en planta, 
agrandada, fragmentaria, que muestra conmutadores o inte­

rruptores eléctricos en el carro, para actuar partes dél 
aparato.

El aparato de recortar e insertar 1 está conec­

tado a una unidad electrónica 2 de programación y presen­

tación que tiene f i l a s  R1 y R2 de luces indicadoras y con­

mutadores de palanca biestable S1 a S5, como se muestra en 

la  figura 1. Las funciones de la  unidad 2 se describen más 

abajo. Como se aprecia mejor en la s  figuras 2 y 5, e l apa­
rato 1 comprende una base 4 que tiene paredes extremas 6 y 

8, estando la  pared 6 provista de un alojamiento 10 que con 

tiene un motor eléctrico 12 de movimiento por pasos que tie  

ne terminales de entrada 14. El árbol 16 del motor 12 es­

tá conectado a través de un acoplamiento 18 a un husillo 20 

estando e l acoplamiento 18 construido para asegurar la  a l i-
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-neación precisa entre e l árbol 16 y el husillo 20.

Una parte extrema 22 del husillo  20 está apoyada 

en rotación en un cojinete 26 montado en e l pared 6 y se 

extiende dentro del acoplamiento 18, estando la  otra parte 

extrema 24 del husillo 20 apoyada en rotación en la  pared 

8. El husillo 20 se extiende, entre sus partes extremas 

22 y 24, a través de un taladro o ánima roscada 30 de un 

bloque de accionamiento 28 (según, se muestra en la s  figu­

ras 5 y 6) soportado deslizablemente en carriles de guía 

32 recibidos en taladros 34 del bloque 28 y que abarcan 

la s  paredes 6 y 8. La rotación del husillo  20 por e l ár­

bol 16 hace que el bloque 28 deslice a lo  largo de los ca­

r r ile s  32i. Una cubierta o tapa 36 que tiene paredes la te ­
rales pendientes 33 está soportada en la s  paredes 6 y 8 de 

manera que cubra la  base 4*

 ̂Como se aprecia mejor en la s  figuras 3 y 5, un 

yunque en cuña 40, en forma de una viga en voladizo, que 
tiene una superficie de trabajo mecanizada 42 para sopor­
tar un conectador eláctrico , está provisto en su extremo 
mayor de una placa de montaje transversal 44 que tiene for­

mado integralmente con e lla  un bloque alargado 46 que se 

extiende a través del extremo adyacente de la  superficie 

de trabajo 42, para apoyo a tope por un extremo del conec­

tador. Como resultará evidente de la s  figuras 3, 7 y 8, 
e l bloque 46 tiene un taladro 48 que es paralelo a la  su­

perficie 42 y que recibe libremente el vastago 50 de un 

bloque de talón 52 que se apoya a deslizamiento sobre la  

superficie 42 y que tiene un rebajo cóncavo 54 que se ex­

tiende verticalmente desde la  superficie 42. El taladro 

48 comunica a través de un taladro 62 de sección transver-
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que está alojada la  cabeza de un tornillo  56 de maquina, 
cuyo vastago 60 se extiende a través de los taladros 62 y 

48. Una parte extrema roscada 64 del tornillo 58 se ap li­

ca on una abertura roscada en el vastago 50. Un muelle 

helicoidal 66 que rodea el vastago o espárrago 60 está com 

primido entre e l vastago 50 y e l alma 64 para empujar el 
bloque 52 hacia fuera del bloque 46.

La parte extrema menor, lib re , 68, del yunque 40 

está provista de una serie de taladros verticales roscados 
70 separados longitudinalmente con respecto a la  superfi­

cie 42. Otro bloque de talón 72 en la  parte extrema 68 del 

yunque 40-tiene un taladro vertical 74 a través del cual 

pasa un tornillo de máquina 76 recibible en uno cualquiera 

de lo s taladros 70, selectivamente, para posioionar e l blo­

que 72 longitudinalmente con respecto a la  superficie 42, 

con ayuda de pasadores o espigas 77, como resulta evidente 

de la  figura 3* El bloque 72 tiene una superficie de apo­
yo a tope 78 que se extiende perpendicularmente desde la  

superficie 42 opuesta a l rebajo 54 del bloque 52. Una pes­

taña mantenedora 80 en e l bloque 72 cuelga sobre la  super­

f ic ie  42.

. Como se ve mejor en la  figura 5, la  placa de mon­
taje 44 del yunque 40 está montada en la  superficie exte­

rior de la  pared 8, por ejemplo por medio de torn illos, de 

manera que ol yunque sobresale axialmente del husillo 20, 

siendo e l bloque de accionamiento 28 movible hacia y desde 

el yunque 40 de acuerdo con el sentido de rotación del hu­
s i l lo  *20.

Una unidad de recorte e inserción de alambre 98
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fácilmente intercambiable, como se muestra en la  figura 4 

como un todo, comprende un carro en forma de yugo 100 en 

U, generalmente úniplanar, que tiene brazos paralelos 102 

conectados mediante una base 104 y en cuyas partes extre- 

mas lib res están montados conjuntos de u tilla je  106 de re­

corte e inserción de alambre. Un saliente central 108 de

la! base 104 recibe una placa de cartela 110 asegurada a
i

e lla  mediante torn illos 112, estando tambián asegurada la  

placa 110 a l  bloque de accionamiento 28, como se aprecia 

mejor en la  figura 5, mediante torn illos 114} sobresalien­
do lo s brazos 102 sobre la  pared 8 de manera que las* zapa­

tas 116 de los conjuntos 106 se sitúan en lados opuestos 

del yunque 40, como se ve mejor en la  figura 9*

Como se aprecia mejor en la  figura 10, cada za­

pata 116 tiene una ranura horizontal 118 para recib ir, con 
holgura, un carril respectivo 120 que sobresale lateralmen­
te en e l yunque 40, estando la  superficie superior (según 
se ve en la  figura 10) de cada carril 120 a haces con la  

superficie de trabajo 42 del yunque 40. La rotación del 
husillo  20 hace que la s  zapatas 116 deslicen a lo  largo de 
los carriles 120. Cada zapata 116 tiene un miembro de a l i ­
neación de u tilla je  o ú tile s en forma de una pestaña 122 

en relación de separación, superposición y paralelismo con 

la  ranura 118. Montada en una ranura 126 en la  parte su­
perior de cada zapata 116 hay una barra cortadora.de alam­

bre 124 de sección transversal rectangular. Un rebajo 128 

de recepción de alambre, convergente hacia dentro, en cada 

zapata 116, tiene una parte extrema 130 de sección trans­

versal* reducida en su extremo menor, comunicando dicha par­
te con la  ranura 126.
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Cada conjunto de u tilla je  106 comprende además, 

como se aprecia mejor en la s  figuras 4 , 15 y 16, una a r is ­

ta o cúspide 132 de guía de cable, sensiblemente de forma 

piramidal, una guia 134 de dedo de inserción, una hoja 136 

de agarre de cable alargada, montada en el bloque 134 por 

medio de sujetadores 137, como se aprecia mejor en la  f i ­

gura 12, y un dedo de inserción de alambre 138 montado pa­

ra movimiento axial en vaivón en e l bloque 134 y que está 
rodeado por un muelle de retorno 140. Como se aprecia me­

jor en la s  figuras 4 y 10, cada zapata 116 tiene una plata­

forma superior plana 142, en un extremo de la  cual hay un 

extremo abierto rectangular 144 de un alojamiento hueco 146. 

Como se ve mejor en la s figuras 13 y 14, cada bloque 134 

está montado en una respectiva de la s  plataformas 142 y 
tiene una guia de alambre 148 que tiene una superficie de 

guia de alambre arqueada 149, como se muestra en la s  figu­
ras 15 y 16, por encima de la  parte extrema 130 del rebajo 

correspondiente 128, un bloque 150.que proporciona un tope 

para alambre por encima (como se ve en la s  figuras 15 y 16) 

de la  superficie 149* Como se muestra en la s  figuras 12,
15 y 16, parte de cada hoja 136 se extiende por debajo de 

la  respectiva guía de alambre 148, sobresaliendo un borde 

alargado y afilado 152 de agarre de alambre de la  hoja 136 

en un lado de un canal 154 definido entre la  guía de alam­

bre 148 y la  cúspide adyacente 132, teniendo la  cúspide 132 * 

un borde biselado 156 de agarre de cable o alambre que se 

extiende a lo  largo del otro lado del canal 154, exactamen­

te en oposición a l borde 152 como se muestra en la s  figuras 

15 y 16. Como se muestra en la  figura 12, lo s bordes 152 

y 156 se extienden cada uno desde la  parte 130 de uno de
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-los rebajos 128 sobre la  superficie de trabajo 42 del yun­

que 40. Asimismo, como se apreciará más claramente de la s 

figuras 1-2 a 14, cada dedo de inserción 138 está montado 

a deslizamiento en un canal 158 en e l correspondiente blo­

que de guía 134, actuando e l muelle de retomo asociado 

140 entre e l bloque adyacente 134 y la  zapata 116 y una 

arandela 159 asegurada a l  dedo 138.

Como se aprecia mejor en la s  figuras 13 y 14, ca­
da alojamiento 146 contiene un solenoide 174 de acción sim­

ple que tiene una armadura 178 conectada a l extremo exte­

rior de uno de los dedos 138 y que se conecta a través de 

terminales 172 a un conmutador de actuación 168 que tiene 

una palanca de actuación 170 opuesta a la  parte extrema 13C 

de uno de.los rebajos 128. Tras la  incidencia de un extre­

mo de alambre contra la  palanca 170, según se describe más 
abajo, e l conmutador 168 es actuado para excitar su solc- 

noide 174 para hacer avanzar e l dedo asociado 138 en la  di­

rección indicada por la s  flechas 166 en la  figura 14, en 

contra de la  acción de su muelle de retorno 140. Los con­
mutadores 168 y los adenoides 172 están interconectados 
eléctricamente de manera que los dos conmutadores 168 de­

ben ser actuados antes dé que sea excitado cualquier sole­

noide 172. Los dos dedos 138 puede ser hechos avanzar, poi 
lo  tanto, sólo simultáneamente actuando lo s conmutadores 
168. ' '

Como se muestra en-las figuras 13 y 14, cada de­

do 138 tiene montado debajo de é l , en la  zapata 116, un 

conmutador 180 que tiene una palanca de actuación 182 que 
se extiende a través de una abertura 184 (mejor v isib le  en 

la  figura 10) en la  zapata 116, teniendo cada palanca 18230
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-una punta de rodillo aplicable en un rebajo 186 del dedo 

de inserción de alambre asociado 138, como se muestra en 

la  figura 13, siendo la s  palancas 182 desplazables por lo s 

dedos 138, como se muestra en la  figura 14, a medida que 

los dedos 138 son hechos avanzar uno hacia otro en la s  di­

recciones de la s  flechas 166. Las palancas 182 son libe­

radas cuando los dedos 138 están siendo hechos regresar poi 

sus muelles 140, originando esta liberación de la s palan­

cas 182 la  actuación de los conmutadores 180, de manera que 

es suministrada corriente, a travós de un circuito do con­

tro l (no mostrado), a lo s terminales de entrada 14 dei mo­

tor 12 de movimiento por pasos de manera que el motor es 
accionado* durante un período predeterminado para hacer g i­
rar e l husillo 20 para mover un paso e l bloque de acciona­

miento 28 ¿ y a s i la  unidad 98, en una distancia predetermi­
nada.

La unidad de programación y presentación 2 com­

prende medios (no mostrados) que han sido preajustados pa­

ra determinar la  longitud del paso del bloque de acciona­

miento 28 y a s i la  longitud del paso de lo s conjuntos de 
u tilla je  106, cuya posición de escalonamiento está indica­

da por la  iluminación del par opuesto apropiado de la s  lu­
ces indicadoras de la s  f i l a s  R1 y R2.

El conmutador S1 de la  unidad 2 es un conmutador 

de conexión-desconexión; e l conmutador S2 es operable para 

mover un paso los conjuntos de u tilla je  106 desde cualquie­

ra de sus posiciones escalonadas a la  siguiente posición 

escalonada sin  que lo s conmutadores 18O hayan sido prime­

ramente actuados; e l conmutador S3 es operable para hacer 

avanzar los conjuntos de u tilla je  106 a su posición de par-
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-áida a l f in a l del extremo 68 del yunque 40; e l conmutador 

S4 es operable para hacer inoperantes lo s conmutadores 180 

hasta que e l conmutador S4 es impulsado de nuevo, y e l con­

mutador S5 es operable para escalonar o mover por pasos los 

conjuntos de u tilla je  106 a posiciones de escalonamiento, 

por ejemplo la  primera, la  sexta, la  undécima y la  decimo­

sexta, en secuencia.

Una mordaza 188 de cable (mejor v isib le  en la s  

figuras 3 y 17) montada en el bloque 46 comprende un par 

de palancas 190 y 192, cada una de la s  cuales tiene una 

abertura 1-94 que recibe una parte extrema arqueada 196 de 

un bloque*de montaje 198, extendiéndose pasadores de pivo- 

tamiento 200 a través de taladros alineados 202 en 'las pa­

lancas 190 y 192 y taladros 204 en la s  partes 196. la  pa­

lanca .190 tiene dos pares de garras de agarre de cable 206 
y 208 separadas, divergentes hacia fuera, teniendo la  pa­

lanca 192 tres pares de garras similares 210 y 212, estan­
do la s  garras 208 y 212 entrelazadas entre s í  como se mues­

tra, en la  figura 17- Los bloques 198 están dispuestos en 
canales 214 en el bloque 46, estando asegurados en posición 
mediante torn illos de capuchón 216 que pasan a través de 

arandelas 218 y que salvan ranuras 220 en los bloques 46, 

que comunican con lo s canales 214. Las posiciones de le s 

bloques 198 se pueden ajustar longitudinalmente con respec­
to a lo s  canales 214 aflojando y después apretando los tor­

n illo s 216. Las garras son compensadas o contrapesadas por 

la s  palancas 190 y 192 de ta l manera que la s  garras 206 y 

210 definen normalmente un rebajo 221 de recepción de ca­
ble, según se muestra en líneas llenas en l a  figura 17, y 
que se abre hacia arriba para recibir e l cable 160.
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Con el fin  de preparar e l aparato descrito ante­

riormente para funcionamiento, se empuja un extremo de ca­

ble 160 a l rebajo 221, en la  dirección de la  flecha 222 de 

la  figura 17, habiendo sido desprendida la  funda del cable 

para exponer los alambres aislados individuales del cable 

160, hasta una longitud ilustrada en la  figura 13. El ex­
tremo de cable 160 se apoya contra la s  garras 212 y 208 al 

insertarse en e l rebajo 221 de manera que la s  palancas 190
y 192 son hechas pivotar alrededor de los pasadores 200 

*
hasta la  posición mostrada en lineas de trazos en la  figu­

ra 17, con lo que la s  garras 206 y 210 se intercalan tam­
bién de manera que e l extremo de cable 160 es agarrado apre 
tadamente por la  mordaza de cable 188, y también de manera 

que la s  palancas 190 y 192 se acunan de hecho en su posi­

ción de líneas de trazos.
Un conectador eléctrico alargado 82 a cargar con 

lo s alambres del cable 160 con ayuda del aparato comprende, 

como se aprecia mejor en la s  figuras 8 y 11, un alojamien­

to aislante moldeado 83 provisto de una primera f i l a  de 

contactos de placa ranurada 84 y una segunda f i l a  de con­

tactos de placa ranurada 86 posicionados en el lado opues­

to del conectador 82 a la  primera f i l a ,  estando cada con­

tacto 84 de una f i l a  alineado con un contacto 86 de la  otra 

f i l a .  A lo largo de cada f i l a  de contactos 84 y 86 hay una 
pestaña del alojamiento de conectador 83, que se extiende 

longitudinalmente a l conectador 82 a ambos lados del mismo 
y sobresale hacia fuera más a llá  de sus estremos, en 90 y 
92, respectivamente. La superficie superior, como se apre­

cia en la s  figuras 7 y 11, do la  pestaña 88 está situada 
de manera precisa con respecto a la s  f i l a s  de contactos 84
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u 86. Puesto que un conectador que es similar a l conecta­

dor 82 que se describo con detalle en la  memoria de la  pa­

tente norteamericana 3.760.335, del mismo solicitan te, no 
se describe con más detalle aquí e l conectador 82.

De acuerdo con la  longitud del conectador 82, e l 
operario inserta e l torn illo  76 en e l taladro apropiado 70 

del yunque 40 y ajusta apropiadamente la  posición del blo­

que de talón 52 longitudinalmente a la  superficie 42 del 

yunque 40, por medio del tornillo 56. El operario empuja 

ahora e l conmutador S1 para accionar e l aparato y e l con­

mutador S3 para hacer avanzar lo s conjuntos de ú tiles 106 

a sus posiciones de partida a l f in a l 68 del yunque 40. El 

operario posiciona entonces un extremo de la  pestaña 88 ba­
jo la  pestaña 80 del bloque de talón 72 y pivota e l conec­
tador en la  dirección de la  flecha 94 de la  figura 7 de ma­

nera que e l otro extremo de la  pestaña 88 se hace deslizar 

hacia abajo a l rebajo 54 del bloque de talón 52 contra la  
acción del muelle 66, hasta que el lado inferior 96 del 
alojamiento 83 del conectador 82 se apoya sobre la  super­

f ic ie  42 como se muestra en la s  figuras 5, 11, 13 y 14.
El muelle 66 empuja la  pestaña 88 del conectador 82 contra 

la  superficie de apoyo a tope 78 del bloque 72 de manera 
que e l conectador es mantenido firmemente contra movimien­

to con relación a la  superficie 42. En la  citada posición 
de partida de los conjuntos de ú tile s 106, la s  pestañas 22 

son posicionadas justamente más a llá  del extremo adyacente 

de la  pestaña de conectador 88.

Con e l conectador 82 a sí posicionado sobre la  su­

perficie 42, e l operario actúa é l conmutador S2 para hacer 
que la s  zapatas 116 deslicen a lo  largo de lo s carriles 12(
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..hasta que los dedos de inserción de alambres 138 de la  uni­

dad 98 están opuestos a l par alineado de contactos 84 y 86 

del conectador 82 alejado de la  pared 6, es decir e l p ri­

mer par de contactos del conectador 82. Como cada zapata 

116 es desplazada a lo  largo del yunque en la  dirección 
que se a le ja  de su extremo 68, el miembro de alineación de 
u tilla je  asociado, es decir, la  pestaña asociada 122, es 

accionado a lo  largo del lado del conectador 82 de manera 

que se superpone a la  pestaña adyacente 88, y que sea asen­
tado ahí encima de manera que la  zapata 116 sea levantada 

ligeramente de cu carril 120, con lo que el peso del con­

junto de u tilla je  asociado 106 es soportado sobre una pes­

taña 88 del conectador 82.

?Las pestañas 88 siguen la s  f i l a s  de contactos 84 
y 86, estando cada pestaña 88 desplazada, en una dirección 

en ángulo"recto con respecto a l eje longitudinal del conec­
tador 82, desde cada uno do los contactos 84 u 86 de la  f i ­

la  asociada, en una distancia igual. En la  fabricación 

del conectador 82, el alojamiento 83 del mismo se hace mol­

deando de un material aislante plástico sin tético, siendo 

los contactos 84 y 86 ensamblados a continuación a l a lo ja­

miento. Aunque e l alojamiento de conectador 83 está mol­

deado con soportes 100 (figura 8) para los contactos 84 y 

86, cuyos soportes 200 están previstos para ser exactamen­

te rectilíneos, el alojamiento 83 puedo resultar ligeramen­
te abarquillado longitudinalmente cuando se so lid ifica  e l 
material p lástico , de manera que e l conectador tiene una 

configuración ligeramente abombada, estando, por lo  tanto, 
la s  f i l a s  de contactos 84 abombadas análogamente cuando los 

contactos 84 y 86 lian sido ensamblados a l alojamiento 83.
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-Se ha visto  que el desplazamiento de la s  f i la s  de contac­

tos 84 y 86 es exactamente compatible con el abarquilla­
miento de la s  pestañas 88. Puesto que lo s conjuntos de 

ú tile s 106 están completamente soportados por la  pestaña 

88, según se ha mencionado anteriormente, cada conjunto 
106 está exactamente alineado con cada uno de los contac­

tos 84 u 86 de la  f i l a  asociada durante e l recorrido del i
bloque de accionamiento 28 y, por lo  tanto, durante el re­

corrido de los conjuntos de ú tiles de inserción de alambre 

106 a lo  largo del yunque 40, independientemente de s i  e l 

abarquillamiento del alojamiento 83 ha ocurrido o no en 

realidad durante su fabricación.
Estando los conjuntos de u tilla je  106 posicicna- 

dos en oposición a dicho primer par de contactos 84 y 86, 

e l operario selecciona un par de alambres libres 162 y [64 
del cable. 160, y agarrando uno de estos alambres en cada " 

mano, t ira  de los alambres elegidos hacia abajo, uno en ca­
da* lado del yunque 40, como se muestra en la  figura 13, de 

manera que cada alambre entra en uno de los rebajos 128, 

guiado por la  cúspide asociada 132 y la  superficie de guía 
149, y se extiende a través de la  parte 130 de dicho reba­

jo 128 y es hecho incidir contra la  barra cortadora asocia­

da 124. Como resultará evidente de la  figura 13, cada alas 
bre 162 y 164 se aplica ahora a una de la s  palancas 170 de 

conmutador de manera que son actuados lo s solenoides 174 

para activar lo s dedos de inserción de alambre 138, cada 

uno a través de una carrera de trabajo hacia e l conectador 
82. Durante dicha carrera de trabajo, cada dedo 138 entra 
en la  parte 130 del rebajo asociado 128, metiendo a la  fuer 

za e l alambre en el mismo a lo largo del canal 154 definido
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-entre la  guia 148 y la  cúspide 132, a través de la  barra 

cortadora 214 de manera que el alambre es recortado como 

se muestra en la  figura 14, y después adicionalmente a lo 
largo del canal 154 de manera que el extremo recortado del 

alambre es agarrado entre los bordes agudos 152 y 156 (véa- 

se la  figura 16) hasta que el alambre es insertado en el 

contacto 84 u 86, segán sea e l caso, del primer par de con­

tactos, como se muestra en la  figura 14. Los bordes 152 
y 156 sirven para retener la  extremidad del alambre de ma­

nera que no puede escapar del canal 154 cuando e l extremo 
del alambre es movido a la  ranura del contacto de placa 

ranurada 84 u 86.
Cuando los dedos 138 son hechos regresar por los 

muelles 140, lo s conmutadores 180 son actuados para hacer 

avanzar un paso hacia adelante a l motor 12, para hacer avan 

zar a su vez un paso hacia adelante a l bloque 28 y a s i a 

la  unidad 98, en un paso, para hacer posible que los con­

juntos de ú tiles 106 recorten el extremo del siguiente par 

de alambres del cable 160 a insertar lo s alambres recorta­
dos en el siguiente par de.contactos 84 y 86 del conecta­

dor 82.

El operario continúa.operando el aparato de la  

manera descrita' anteriormente, hasta que todos los contac­

tos 84 y 86 han sido cargados con alambres, después de lo 
cual el operario oprime la s  palancas 190 y 192 de la  mor­

daza 188 de cable para liberar e l cable 160 y después le ­

vanta e l conectador 82 con alambres desde entre lo s bloques 

de talón 52 y 72, después de haber hecho regresar a la  uni­

dad 98 a su posioi&n de partida impulsando el conmutador 
S3 de nuevo.



Como resultará evidente de la  descripción ante­
r io r , ninguno de lo s contactos 84 y 86 puede ser dañado 

como consecuencia de la  desalineación de los dedos de in­
serción 138 con e l mismo, ya que estos dedos están en to- 

)
do momento correctamente posicionados con relación a los 

contactos 84 y 86 en cirtud del guiado de los conjuntos 106

por la s  pestañas 88.
!
¡ Para hacer posible que el aparato sea utilizado

para cargar solamente una f i l a  de contactos con alambres, 

pueden estar previstos en los alojamientos 146 respectivos 

conmutadores de botón pulsador 162b y 164b (mostrados es­
quemáticamente en la  figura 18), sirviendo cada uno de ta­

le s  conmutadores, cuando se aprieta, para actuar e l sole- 
noide apropiado 174* Así, s i  se.requiere cablear sólo los 
contactos 82, e l operario presenta un alambre a l conjunto 

de u t i l la je  apropiado 106, con su mano izquierda, oprimien­

do simultáneamente el conmutador 162b con su mano derecha. 
Inversamente, s i  se han de cablear sólo lo s contactos 84, 

e l operario usa su mano derecha para presentar e l alambre 
a l conjunto de u tilla je  106 y su mano izquierda para opri­

mir e l conmutador 164b. La unidad 98 puede ser intercam­

biada f á c i l  y rápidam entepara adaptar e l aparato para 
usar con un conectador que-sea diferente e l conectador 82, 

o para reparación de la  unidad 98.

Los conmutadores S4 y S5 hacen posible que e l 
aparato sea operado de acuerdo con modos adicionales a los 

descritos anteriormente.
Seria posible disponer que e l yunque fuera movi­

ble por pasos o escalonadamente con respecto a l  u tilla je  

de recortar y de inserción, en lugar de ser óste último
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-movible por pasos con respecto a l primero, como se lia des­

crito anteriormente.
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Los puntos de invención propia y nueva que se 

presentan para que sean objeto de la'presente solicitud 

de'Patente de Invención, en España, por VEINTE anos, son 

los siguientes.

13.- Aparato para insertar cables eléctricos en 

contactos eléctricos de recepción de cables, dispuestos su­
cesivamente a lo largo de un alojamiento aislante moldeado 

de un conectador eléctrico , comprendiendo e l aparato u ti­

l l a je  de inserción de alambre, un yunque para soportar el 
conectador, medios de accionamiento para efectuar e l movi­

miento relativo en una primera dirección, entre e l u tilla ­

je y e l yunque para posicionar e l u tilla je  en oposición a 

cada contacto por turnos cuando e l conectador está posicio- 
nado en e l yunque y medios de actuación para hacer que e l 
u t i l la je , cuando e l mismo está situado frente a un contac­

to, inserte un alambre situado entre e l u tilla je  y e l con­

tacto, en e l contacto; caracterizado porque e l u t i l la je , 

que está  montado con juego con relación a l yunque, en una 

segunda dirección transversal a la  primera dirección, está 

provisto de un miembro de alineación de u tilla je  destinado 

a seguir una superficie de referencia del alojamiento del 
conectador, precisamente para alinear e l u tilla je  con cada 

contacto sucesivo por turnos antes de la  inserción del ca­
ble en e l mismo.

23.- Aparato según la  reivindicación 13, carac­

terizado porque e l miembro de alineación es de forma de una
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-pestaña f i j a  al u tilla je  y que está destinada a montar en 
una pestaña del conectador, siendo e l u tilla je  deslizable 

on el yunque, con juego en la  segunda dirección.

33*- Aparato según la  reivindicación 1§, carac­
terizado porque e l u tilla je  está asegurado a un carro que 

está sujeto de manera separable a un motor eláctrico de mo­

vimiento por pasos, como una unidad intercambiable, ap li­

cándose e l u tilla je  a deslizamiento a l  yunque, con juego 

en la  segunda dirección, y siendo deslizablemente separa­

ble del mismo.
43.- Aparato según la  reivindicación 3&, carac­

terizado porque para u tilizar  con.un conectador que tiene 

dos f i la s  opuestas de contactos, una a cada lado dél mis­
mo, e l carro es de forma de un yugo cuyos brazos se extien­

den a ambos lados del yunque, llevando cada brazo del yugo 

una zapata que tiene una ranura que recibe, con juego en 

la  segunda dirección, un carril en el yunque, llevando ca­
da brazo del yugo un ú til de inserción de alambre que tie­

ne un dispositivo de accionamiento montado tambión en el 

brazo.

53.- Aparato según una cualquiera de la s  reivin­

dicaciones precedentes, caracterizado por bloques de talón 

primero y segundo montados en extremos respectivos de una 

superficie de trabajo del yunque que soporta e l conectador, 

teniendo el primer bloque de talón una pestaña que cuelga 

sobre la  superficie de trabajo del yunque, para recibir un 

extremo del conectador entre la  pestaña y la  superficie de 

trabajo, siendo el primer bloque de talón montable selec­

tivamente en diferentes posiciones predeterminadas a lo 

largo de la  superficie de trabajo y siendo e l segundo blo-
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-que de talón movible hacia fuera del primer bloque de ta­

lón contra la  acción de un muelle.

63.- Aparato según una cualquiera de la s  reivin­

dicaciones precedentes, caracterizado por una mordaza de 

cable montada junto a l  yunque y que comprende un par de pa­
lancas, cada una de la s  cuales está pivotada entre sus ex­

tremos y cada una de la s  cuales tiene en un lado de su pi­

vote un par de garras que están separadas entre s í  axial- 

mente con respecto a l pivote, divergiendo la s  garras de ca­

da par hacia fuera del pivote, intercalándose la s  garras 

de cada palanca una con otra y cooperando en una primera 

posición angular de la s  palancas para definir un rebajo 

de recepción de cable que tiene un lado abierto para reci­
b ir un cable, siendo la s  palancas movibles hasta una segun­

da posición en que e l cable, cuando está  recibido en e l re­

bajo, está completamente confinado por la s  garras y está 

agarrado por e lla s .

73.- Aparato según una cualquiera de la s  reivin­
dicaciones precedentes, caracterizado porque e l u tilla je  

comprende miembros para guiar un alambre a un rebajo pre­
visto  en e l u t i l la je , de manera que haga incidir e l alam­

bre contra un borde de recorte de alambre, pudiendo ser he­
cho avanzar un dedo de inserción de alambre del ú til para 

entrar en e l rebajo para recortar e l alambre en cooperación 

con el borde de recortar e l alambre y para accionar e l alam 

bre recortado entre un par de bordes de retención de alam­

bre que se clavan en el alambre y lo  guian a l contacto du­
rante e l avance del dedo de inserción de alambre.

83.- Aparato según la  reivindicación 13, carac­

terizado porque e l carro comprende un ú til de,inserción de



-alambre posicionado a cada lado del yunque, teniendo cada 

uno de dichos ú tiles un dispositivo de accionamiento eléc­

trico actuable para accionar el ú til en una carrera de tra­
bajo en respuesta a l desplazamiento, por un alambre posi­

cionado entre el ú til y un contacto del conectador, de un 

miembro de actuación de un primer conmutador, estando los 

conmutadores y los dispositivos de accionamiento interco­

nectados eléctricamente de ta l manera que ningún disposi­

tivo de accionamiento es accionado hasta que ambos miembros 

de actuación de conmutadores hayan sido desplazados, sien­

do actuable cada dispositivo de accionamiento por un segun­

do conmutador operable manualmente, independientemente de 

la  actuación del primer conmutador.
9S.- "APARATO PARA INSERTAR CABLES ELECTRICOS 

EN CONTACTOS ELECTRICOS DE RECEPCION LE CABLES".

Tal y como se ha descrito en la  memoria que an­

tecede, representado en lo s dibujos que se acompañan y con 
los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de veintidós hojas escritas 

a máquina por una sola cara.

Madrid, 13.A6&1379
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