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- ' Iste invento se refiere a un aparato para inser—
tar alambres o cables en contectos eléctricos de recepeidn
de cables de un conectador eldéetrico.

Se conocen aparatos para insertar cables eléctri-
cos en conbactos eléctricos de recepcidn Ge cables sucesi-
vanente dispuestos a lo largo de un alojamiento aislante
moldeado de un conectador eléctrico, comprendiendo el apa=
reto Utiles de insercidn de cables, un yungue para sopcrtay
el congctador, medios de accionamieﬁto para efectuar el mo-
vimiento relativo en una primera direccidn, entre los dti-
les y el yunque, para posicionar los §tiles en oposicidn
a cada contacto por turnos cuando el congctador estd situa-
do sobre el yungue, y medios de actuacién para hacér que
los dtiles cuwando estdn posicionados frente a un contacto
inserten un cable o alambre posicionado entre log dtiles
¥ el contacto, dentro del contacto.

Se ha encontrado que en el moldeo del alojamienw
t0 de un conectador eléctrico el alojamiento resulta a ve~

ces abarquillado cuando el material de moldeo-se solidifical

de maners gue los contactos, cuando estos son montados a

continuacidén en el alojamiento, no estdn siempre en alines-
cién precisa mutva, de modo que log Wtiles pueden no inser-
tar siempre de manera correcta losg caebles dentro de los con
tactos, EL invento procede de la realizacidn de que el deg
plazamiento de los contactos como consecuencia del abarqui-
llamientokdel alojamlento es exactaomente compatible coh di-
cho abarquillamiento.
Séghin el invento, el aparato segin se he defini~

do en el segundo parrafo de la presente memoria estd carac-

terizado porque los Gtiles, que estdn montados con cierto
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| trasversal a la primera direccidn, estdn provistos de un

£o en lugar de estar fijamente montado con respecto al yun-

|miento eldctrico del =zparato, con sus elementos de acciona~

Hojn nam, 2

L juego en relacidn con el yunque, en una segunda direccidn

miembro de alinsacibén de dtiles o utillaje destinado a se-
guir una superficie de referencia en el slojamiento del
conectador, preciéamente para alinear los dtiles con cada
uno de log contactos sucesivos por turnos antes de la ln-
sdrcién del alambre en los mismos.

é En el aparato conoc1do, definido en el segundo
pérrafo de esta memoria, el conectador es guiado imper
va y precisamente con respecto al utillaje de insercién de
cable, que estd fijo, y, por esta razém, el utillaje de in-
sercién de cable debe ser posicionado muy exactamente‘gn .
¢l aparato. El desplazamiento rdpido del utillaje'parg
adapter el aparato a diferentes conectadores o para reparaﬂ
el utillaje es, por lo tanto, diffecil. Puesto que en ei

aparato segin el invento, el utillaje estd montado coﬁ Jue-

que, el utillaje puede estar dispuesto como una unidad fa-
cilmente intercambiable.

A continuacidn se describird uns reelizacién del |
iﬁvento a modo de ejemplo con referencia a los dibujos gus
se acompaflan, en los cuales:

Lz figura 1 es uns vista en perspectiva despleza-
da del aparato para récortar los alambres de un cable elécw-
trico de alambres mﬁltiﬁles ¥y para insertar los alambres
on contactos sléotricos de un conectador eléctrico;

Ia figura 2 es‘una vista en perspectiva agranda-

da, en despiece ordenade, que muestra un motor de acciona-

miento esociados, un alojamiento y una tapa;
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» La figura 3 es una vista en perspectiva agranda-

da, en desplece ordenado, de un conjunto de yunque que in-
cluye una mordaza de cable del aparato;

" Da figura 4 es una vista en perspectiva en des-
piece ordenado de ung unidad de récortar ¥y de insertar ca~
ble del aparato;

Ia figura 5 es una vista tomade pﬁr 1a 1inea V-V |
de la figura 1;

Ia figura 6 es una vista tomada por las lincas
VI-VI de la Tigura 5; |

-Iim, figura 7 es wne vista en alzado agrandaﬁ# del
conjunto de yunque, mostrado parcialmente en seccibn, y que
muestra un conectador eléetrico montado en el yungue del
econjunto de yunques;

- TLa figura 8 es upa vista tomada por las lineas
VIII-VIIT.de la figura 7;

La figura 9 es una vista.agrandada en planta de
una parte del yungue y de la unidad de insercidn de cable
0 alambfa, en posicidn de carga del conectador; ‘

Lo figura 10 es unag vista en perspectiva agrandé~
da, fragmentaria, parcialmente en despiece ordenado,‘con
‘partes retiradasg, mogtrando una parte del yungue y una par-
te de la unidad de insercidn de alambre;

La figura 11 es wne viste agrandada en alzado,
mostradsa parcialmente en seccidn, de parte del yungue con
el oonectéddr en el mismo, y parte de un carro de unidad
de insercidn; ' v

La figurs 12 es una vists en planta fragmentaria;
con partes retiradas, del yungue con el conectador en el

mismo, y de parte de la unidad de insercidn;
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- La figura 13 es una vista agrandads tomada por
las lineas XITI-XIII de la figura 1, mostrando el conecta-
dor y alambres del cable a recortar e insertar en contactos
del coﬁectador;

Ia figura 14 es una vista similar a la de la fi-
gura 13, tomada a continvacién del recorte e insercién de
los alambres;

Las figuras 15 y 16 son vistas fragmentarias agra
dadas, tomadas por las lineas XV-XV de la figura 12,‘601
utillaje de recortar e insertar mostrado en la figuraf12 ¥y
que ilustra cémo son guiados los alambres con respectc a
dicho utillaje;

-Ia figura 17 es una viste en alzado agrandada,
mostrada parcialmente en seccidn, de la mordaza de cuble; ¥

» Lo figura 18 es una vista esquemdtica en planta,
agrandada, fragmentaria, que muestra conmutadores o inte-
rruptores eldéctricos en el carro, para actuar partes del
aparato,. .

" El aparato de recorter e insertar 1 estd conec~
tado a una unidad electrédnica 2 de programacién y presen-
tacién que tiene filas R1 y R2 de luces indicadoras y con-
mutadores de palanca biestable S1 a S5, como se muestra en
la figura 1. Iag funciones de la unidad 2 se describen mds
abajo. Como se aprecia mejor en las figuras 2 y 5, el apa-|
rato 1 comprende una base 4 que tiene paredés extremas 6 y
8, estand6 la pared 6 provista de un alojamieﬁto 10 que con
tiene un motor eléctrico 12 de movimiento por pasos que tig
ne terminales de entrada 14. E1 4rbol 16 del motor 12 es-
t4 conectado a través de un acoplamiento 18 a un husillo 20

estando el acoplamiento 18 construido para asegurar la ali-
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| neacidn érecisa entre el Arbol 16 y el husillo 20.

Una parte extremz 22 del husillo 20 estd apoyada
en rotacién en un cojinete 26 montodo en el pared 6 y se
extiende dentro del acoplaniento 18, estando la otra parte
extrema 24 del husillo 20 apoyada en rotacién en la pared
8., EIl husillo 20 se extiende, entre sus partes extremas
22 y 24, a través de wn taladro ¢ dniwma roscada 30 de un
bloque de accionamiento 28 (segin se muestra en las Lign-
ras 5 y 6) soportado deslizablemente en carriles de guia
32 recibidos en taladros 34 del blogque 28 y que ébafcgn
las paredes 6 y 8. Ia robtacidén del husillo 20 por el,ér—
bol 16 hace que el blogque 28 deslice a lo largo de lésrcan
rriles 32; Una cubierta o tapa 36 que tiene paredés léte-
rales pendientes 38 estd soportada en las paredes 6 y £ de
manera que -cubra la base 4.

- Como se aprecia mejor en las figuras 3 y 5, un
Jungue en cuiiz 40, en forma de una viga en voladizo, que
tiene une superficie de trabajo mecanizada 42 para S0por-
tar un conectador eiéctrico, estd provisto en su-extremo
mayor de una placa de montaje transversal 44 que tiene for-
mado integralmente con ella un bloque alargado 46 que sé

extiende a través del extremo adyacente de la superficie

de trabajo 42, para apoyo a fope por un extremo del conec-

tador. Como resultard evidente de las figuras 3, 7y 8,
el blogue 46 tiene un taladro 48 que es paralelo a la su~-
perficie 42 ¥y que recibe libremente el vistago 50 de un
blogue de taldén 52 que se apoya a deslizamiento sobre la
superficie 42 y que tiene un rebajo céncavo 54 que se ex-
‘tiende verticalmente desde la superficie 42. El taladro

48 comunica a través de un taladro 62 de seccién transver-
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|_sal reduéida en un alma 64, con un contrataladro 58 en el
que estd alojada la cabeza de un tornillo 56 de mdquina,
cuyo véstago 60 se extiende a través de los taladros 62 y
48, TUna parte extrema roscada 64 del tornillo 58 se apli-
ca on una abertura roscada en el viasbago 50. Un muslle
helicoidal 66 que rodea el vastago o esparrago 60 estd com
primido entre el vﬁstago 50 y el alma 64 para empujar el
bloque 52 hacia fuera del bloque 46.

Is parte extrema menor, libre, 68; del yungue 40
estd provista de una serie de taladros verticales roscados
70 separados longitudinalmente don respecto a la superfi~
cie 42. Ofro blogue de taldn 72 en la parte extrema 68 del
yunque 40 tiene un taladro vertical 74 a través del cual
pasa un tornillo de méquina 76 recibible en uno cualquiera
de los tuladros 70, selectivamente, para posicionar el bl o-
que 72 longitudinalmenté con respecto a la superficie 42,
con ayuda de pasadores o espigas 77, como resulta evidente
de la figura 3. El blogue 72 tiene una superficie de apo~-
yo a tope 78 gue se extiende perpendicularmente desde la
superficie 42 opuesia al rebajo 54 del blogque 52. TUna pes-
$afla mantenedora 80 en el blogue 72 cuelgé sobre la super-
ficie 42. ‘ |

. Como se ve mejor en 1@ figura 5, la placa de mon-
taje 44 del yunque 40 est4 montada en la superficile exte—
rior de la pared 8, por ejémplo‘por medio de fornilleos, de
mgnera qué'ol yunque sobreséle axialmente del husillo 20,
siendo el blogue de accionamiento 28 movible hacia y desde
el yunque 40 de acuerdo con el sentido de rotacidén del hu~
sillo 20, w |

Una unidad de recorie e insercidn de alambre 98
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- del yungue 40, como se ve mejor en la Ffigura 9.

| te en el yunque 40, estando la superficie superior (segin

{en relacién de separacidén, superposicibn y paralelismo con
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| fdcilmente intercambiable, cono- se muestra en la figura 4
como un todo, comprende un carro gﬁ forma de yugo 100 en
U, generalmente umiplanar, que tiene brazos paralelos 102
cqnectados mediante una base 104 y en cuyas partes extre-
ma} livres estdn montados conjuntos de utillaje 106 de re-
corte e insercifn de alambre. Un saliente central 108 de
ld base 104 recibe una placa de cartela 110 asegurada a
elaa mediante tornillos 112, estando también asegurada la
'piaéa 110 al blogue de accionamiento 28, como se aprecia
mejor en la figura 5, mediante tormnillos 114, sobresalien—

do los brazos 102 sobre la pared 8 de manera que las zapa-

tas 116 de los conjuntos 106 se sitian en lados opuestos

Como se aprecia mejor on la figura 10, cada za-~
pata 116 tiene una ranura horigontal 118 para recibir, con

:holgura, un carril respectivo 120 que sobresale lateralmens

se ‘'ve en la figura 10) de cada carril 120 a haces con la
superficie de trabajo 42 del yunque 40. Ia rotacién del
husillo 20 hace que las zapatas 116 deslicen a lo'largo de

los carriles 120. Cada zapata 116 fiehe un miembro de ali-

neacién de utillaje o Wtiles en forma de una pestafla 122

la ranura 118. Montada en una ranura 126 en la parte su-
perior de cada zapata 116 hay una barra cortadora.de alam-
bre 124 de segeién ﬁransvérsallrectangular. Un rebajo 128
de recepcibn de alawbre, convergente hacia dentro, en cada
zapate 116, tiene una parte extrema 130 de seceibén trans-
versal reducida en su extremo menor, comunicando dicha par-

te con la ranura 126.
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- Cada conjunto de utillaje 106 comprende ademis,
como se aprecia mejor en las figuras 4, 15 y 16, una aris-
ta o clispide 132 de guia de cable, sensiblemente de forma
piramidal, una guia 134 de dedo de insercibn, una hoja 136
de agarre de cable alargada, montada en el blogue 134 por
medio de sujetadores 137, como se aprecia mejor en la fi-
gura 12, y un dedo de insercidén de alambre 138 montado pa-
ra movimiento axial en vaivén en el blogue 134 y que esth
rodeado por un muclle de retorno 140. Como se aprecia e~
jor en las figuras 4 y 10, cada zapata 116 tieneluna plétaj
forma superior plana 142, en un extremo de la cual hay un
extremo gbierto rectongular 144 de un alojamiento hueqo'146
Como se ve mejor en las figuras 13 y 14, cada blogue 134

estd montado en una respectiva de las plataformas 142 y

gula de alambre arqueada 149, como se muestra en las figu-
ras 15 y 16, por encima de la parte extrema 130 del rehajo
correspondiente 128, un bloque 150 .que proporciona un:fbpe
para alambre por encima (como se ve en las figuraé 15 y 16)
de la superficie 149. Como se muestra en las figﬁras 12,

15 y 16, parte de cada hoja 136 se extiende por debajo de

la respectiva gufa de alambre 148, sobresaliendo un borde

alargado y afilado 152 de agarre de alambre de la hoja f36
en un lado de un canal 154 definido entre la gufa de alam-
bre 148 y la cispide adyacente 132, teniendo la cfispide 132"
un borde biselado 156 de agarre de cable o alambre que se
extiende a lo largo del otro l;do'del canal 154, exactamen~
te en oposicién al borde 152 como se muestra en las figuras
15 § 16. Qomo se muestra en la figura 12, los bordes 152

y 156 se extienden cada uno desde la parte 130 de uno de
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| terminales 172 & un conmutador de actuacidn 168 que tiere

conmutador 180 que tiene una palanca de actuacibn 182 que

13ojn ntun. V
/ ’

!

!

| 1og rabdjos 128 sobre la superficie de trabajo 42 del yun-
que 40. Asimismo, como se apreciard mds clarsmente de las

figuras 12 a 14, cada dedo de insercibn 138 estd montado

que de gufa 134, actuando el muelle de retorno asociado
140 entre el blogue adyacente 134 y la zapata 116 y una
arandels 159 asegurada al dedo 138.

Como se aprecia mejor en las figuras 13 y 14, ca~
da alojamiento 146 contbiene un solenoide 174 de accidn sim-
ple que tlene una armadvra 178 conectada al extrémo exte—-

rior de uno de los dedos 138 y que se conecta a través de

uns palaenca de actuacién 170 opuesta a la parte extrema 130
de uno de.los rebajos 128. Tras la incidencia de un extre-
mo de_alambre contra la palanca 170, segin se describe péds
abajo, el conmutador 168 es actuado para excitar su solc-
noide 174 para hacer avanzar el dedo asociado 138 en la di-
reccién indicada por las flechas 166 en la figura 14, en
contra de la aceidn de su meelle de retornb 140.7 Los con-
‘mutadores 168 y los solenoides_?72 estén interconectados
eléctricamente de manera que 1los dos commutadores 168 de~
ben ser actuados antes ¢ que ses excitado cvalquier sole-
noide 172. ILos dos dedos 138 puede ser hechos avanzar, pox
lo tanto, sbélo simultdneamente actuando los conmutadores
168.

| TComo se muestra en-las figuras 13 y 14, cada de-

do 138 tiene montado debajb de é1, en la zapata 116, wun

se extiende a travéds de una abertura 184 (mejor visible en

la figura 10) en la zapata 116, teniendo cada palanca 162
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una puntﬁ de rodillo aplicable en un rebajo 186 del dedo
de insercién de alambre asociado 138, como se muestra en
la figura 13, siendo las palancas 182 desplazables por los
dedos 138, como se muestra en la figura 14, a medida que
los dedos 138 son hechos avanzar uno hacia otro en las di-
recciones de las flechas 166. Las palancas 182 son libe-
radas cunndo los dedos 138 eatdn siendo hechos regresar poxy
sus muelles 140, originando esta liberacién de las palan-
cas 182 la actuacién de los conmutadores 180, de manera que
es suministrada corriente, a través de un circulto de con-
trol (no mostrado), & los terminales de entrada 14 del mo-
tor 12 de movimiento por pasos de manera que el motor es
accionado durante un periodo predeterminado para hacer gi-~
rar el husillo 20 para mover un paso el blogue de acciona-
miento 28; y asi la unidad 98, en una distancia predstermi-
nada,.

La unidad de programacién y presentacion 2 com-
prende medios (no mostrados) que han sido preaaustados pa=
ra determinar 1a longitud del paso del bloque de acciong-
miento 28 y asi la longitud del paso de los conjuntos de
utillaje 106, cuya p031016n de escalonamiento estd indica-
da por la iluminacidn del par opuesto apropiado de las lu-
ces indicadoras de las filas R1 y Ra. _

 EL conmutador S1 de la unidad 2 es un conmutador
de conexidn~desconexidn; el conmutador S2 es operable para
mover un paso los conjuntos de utillaje 106 desde cualquie-
‘ra de sus posiciones escalonadas a la siguiente posicién
escalonada sin que los commutadores 180 haysn sido prime-
ramente actuados; el cénmutador 33 es operable para hacer

avanzar los conjuntos de utillaje 106 a su pqsicién de pard
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-tida al final del extremo 68 del yungue 40; el conmutador
5S4 ez operable para hacer inoperantes log conmutadores 130
hasta que el conmubador S4 es impulsado de nuevo, y el con-
mutadof S5 es operable para escalonar 0 mover por pasos los
conjuntos de utillaje 106 a posiciones de escalonaniento,
por ejemplo la primera, la sexta, la unddeima y la decimo-
sexta, en secuencia.

Una mordaza 188 de cable (mejor visible en las
figuras 3 y 17) nmontada en el blogue 46 comprende un par
de palancas 190 y 192, cada una de las cuales tiene vna
abertura 194 que recibe una parte extrema arqueada 196 de
un blogue' de montaje 198, extendiéndose pasadores de pivém

tamiento 200 a través de taladros alineados 202 en'las na-

lancas 190 y 192 y taladros 204 en las partes 196. Ja pa=

laxica 190 tiene dos pares de garras de agarre de cable 206
Yy 208 separadas, divergentes hacia fuera, teniendo lu pa-
lanca 192-tres pares de garras similares 210 y 212, esiau-
do las garras 208‘y 212 entrelazadas entre si como se mues-
tra.en la figura 17. Los blogues 198 éstﬁn dispuestos en
canales 214 en el blogue 46, estando asegurados en posicid
mediante tornillos de capuchén 216 que pasan a través de
arandelas 218 y que salvan ranufas'ZEO en los bloques 46,
que comunican con los canales 214. Las posiciones de los
blogues 198 se pueden ajustar longitudinalmente con respec—
t0 a los canales 214 aflojando y despuds apretando log Hor-|
nillos 215. Ias garras son compensadas o contrapesadas pox|
las palancas 190 y 192 de tal manera que las garras 206 y
210 definen normalmente un rebajo 221 de recepcidn de ca—
ble, segin se muestra en lineas llenas en la figura 17, ¥

que se abre hacia arribs para reclbir el cable 160.
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- Con el fin de preparar el aparato descrito ante-
riormente para funcionawiento, se empuja un exiremo de ca-
ble 160 al rebajo 221, en la direceidén de la fleche 222 de
la‘figﬁra 17, habiendo sido desprondida la funda del cable
para exponer los alambres aislados individvales del cable
160, hasta una longitud ilustrada en la figura 13. El ex-
tr?mo de cable 160 se apoya contra las garras 212 y 208 al
inﬁertarse en el rebajo 221 de manerd que las palancas 190
y i92 son hechas pivotar alrededor de los pasadores 200
hasta la posicign mostrada en liness de trazos en la figu~
ra 17, con 1o que las garras 206 y 210 se intercalan tam-
bién de manera que el extremo de cable 160 es agarrado apr%
tadamentz por la mordaza de cable 188, y también de manzra
que las palancas 190 y 192 se acuiian de hecho en su »ogj-
cibn de lineas de trazos., 4

Un conectador eléctrico alargado 82 a cargar con
los alambres del cable 160 con ayuda del aparato comprende,
coﬁo se aprecia mejor en las figuras 8 y 11, un alojamien—
{0 aislante moldeado 83 provisto de una primera fiia de
contactos de placa ranurads 84 y una segunda fila de con-
tactos de placé ranurada 86 poéicionados en el lado opues—
to del conectador 82 a la primera fila, estando cada con-
tacto 84 de una fila alineado con un contacto 86 de la otra
fila. A lo largo de cada filafdeuconfactos 84 y 86 héy ung
pestafia del alojamiento de conectador 83, que se extiende
longitudinelmente al coneétador 82 a ambos lados del miémo
y sobresgle hacia fuera mds alld de sus estremos, en 90 y
92, respeotivamente. ILe superficie superior, como se apro-
cia en las figuras 7 y 11, de la pestafia 88 estd situada

de manera precise con respecto a las filas de contactos 84




10

15

20

25

30

o 86, Puesto que un conectador que es similar al conecta~-

Hoji nim. 1 3
/, )
/

dor 82 gque se deseribo con detalle en la memoria de la paw
tente norteamericana 3.760.335, del mismo solicitante, no
se describe con mds detalle aqui el conectador 82.

De acuerdo con la longitud del conectador 82, el
operario inserta el tornillo 76’en el taladro apropiade 70
del yungue 40 y ajuéﬁa apropiadamente lo posicidn del blo-
que de taldn 52 longitudinelmente a la superficie 42 del
yungue 40, por medio del tornillo 56, EL operario empaja
ahora el cbnmutador S1 para accionar el aparato.y el con~
mutador 53 para hacer avangar los conjuntos de Gtiles 106
& gus posiciones de pertida al final 68 del yunque 40, EI
operario posiciona entonces un extremo de la pestafia 88 be-
jo la pestafla 80 del blogue de taldén 72 y'pivota el conce~
tadérien la direccién de la flecha 94 de la figura 7 de ma-
nera que el otro extremo de la pestafia 88 se hace deslizar
hecia abajo al rebajo 54 del blogne de taldn 52 contra la
accién del muelle 66, hesta que el lado inferior 96 del
alojamiehto 83 del conectador 82 se spoya sobre la super-
ficie 42 como se muestra en las figuras 5, 11, 13 y 14.
El muelle 66 empuja la pestafia 88 del conectador 82 contra
la superficie de apoyo é tope 78 del blogue 72 de manera
que el conectador es mantenido firmemente contra movimien-
to con relacién a la superficie 42. En la citada posicién
de partida de los conjuntos de dtiles 106, las pestafias 22
son posicionadas justamente mds alld del extremo adyzcente
de la pestalia de conectador 88.

Con el conectador 82 asi posicionado sobre la sud
perficie 42, el operario actia el conmutador $2 para hacer

que las zapatas 116 deslicen a lo largo de los carriles 120
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Lhaosta que los dedos de inserciém de alambres 138 de la uni+
dad 98 estdn opuestos al par alineado de contactos 84 y 86
del conectador 82 alejado de la pared 6, es decir el pri-
ner pa; de contactos del conectador 82. Como cada zapata
116 es desplazada a lo largo del yunque en la direcciébn
que se¢ aleja de su extremo 68, el miembro de alineacién de
utillaje asociado, es decir, la pestalia asociada 122, es
accionado a lo lergo del lado del conectador 82 de maners
que se superponc a la pestalin adyacente 88, y que sea asen;
tado ahf encima de menera que la zapata 116 sea levantada
ligeramente de su carril 120, con lo que el peso del con-
junto de utillaje asociado 106 es soportado sobre uns res-
tafin 88 del conectador 82.

+Las pestafias 88 siguenilas filas de contactos 84
¥y 86, estando cada pestafia 88 desplazada, en una direccidn
en éngulo” recto con respecto al eje longitudinal del conec-
tador 82, desde cada uno de los contactos 84 u 86 de la fi-
la asociada, en una distancia igusl. En la fabricaciGn
del conectador 82, el alojamiento 83 del mismo se hace mol-
deando de un material sislante pléético sintético, siendo
los contactos 84 y 86 ensambleados a contindaéién al aloja~
niento. Aunque el alojamiento de conectador 83 estd mol-
deado con soportes 100 (figura 8) para los contactos 84 y
86, cuyos soportes 200 ecstdn previstos para ser exactemen—
te rectilineos, ol elojamiento 83 puede resulter ligeramen—'
te abarquillado longitudinalmente cuando se solidifica el
material plastico, de manera que el conectador tiene una
configuracién ligeramente abombade, estando, por lo tanto}
las filas de contactos 84 abombadas andlogamente cuando Los

contactos 84 y 86 han gido ensamblados al alojemiento 83.
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-Se ha visto que el desplazemiento de las filas de contace
tos 84 y 86 es exactamente compatible con el abarquilla-
niento de las pestafias 88. Puesto que los conjuntos de
Stiles 106 estdn completamente soportados por la pestafla
88{ segln se ha mencionado anteriormente, ceda conjunto
1Q6 esté exactamente alineado con Eada uno de los contace
to% 84 u 86 de la fila asocisda durante el recorrido del
blbque de accionamiento 28 y, por lo tanto, durante el re-
corrido de log conjuntos de Utiles de insercidn de alambre
106 a lo largo del yunque 40, independientemente de 3i el
abarquillamiento del alojamiento 83 ha ocurrido o no ean
realidad durante su fabricacidn.

Estando los conjuntos de utillaje 106 posicicna-
dos en oposicién a dicho primer par de contactos 84 y 86,
el operairio selecciona un par de alambres libres 162 y 154
' del cable 160, y agarrando uno de estos alambres en cada *
mano, tira de los alawbres elegldos hacia abajo, uno en ca-
da'lado del yunque 40, como se muestra en la figura 13, de |
manera que cada alambre entra en uno de los rebajos 128,
guisdo por la ctspide asociada 132 & la superficle de guka
149, y se extiende a través de la parte 130 de dicho reba-
jo 128 y es hecho inecidir contra la barrs corfadora agocla~
da 124. Como resultard evidente de la figura 13, cada alep
bre 162 y 164 se aplica ahora o una de las palancas 170 de
conmuﬁgdor de manera que son actuédos los solenoides 174
para activar 105 dedos de.inserci&n de alambre 138, cada
uno a través de una carrera de trabajo hacia el conectador
82, Durante dicha carrers de trabajo, cada dedo 138 entra
en la parte 130 del rebajo asociado 128, metiendo a la fuey

zg el slembre en el mismo a lo largo del canal 154 definido
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Lentre la gufa 148 y.la cispide 132, a través de la barra
cortadora 214 de manera que ¢l alambre es recortado como

se muestre en la figura 14, y después adiclonalmente a lo
largo del canal 154 de monera que el extrexpo recortado del
alambre es agarrado entre los bordes zgudos 152 y 156 (véa-
se la figura 16) haste que el alambre es insertado en el
contacto 84 u 86, segin sea el caso, del primer par de con~
tactos, como se muestra en la figura 14. Los bordes 152

¥y 156 sirven para retener la extremidad del alambre dae ma-
nera que no puede escapar del canal 154 cuando el extreﬁo
del alombre es movido a la ranura del contacto de placa
ranurada 84 u 86.

Cuando los dedos 138 son hechos regresar por 1o3
muelles 140, los conmutadores 180 son actuados para hacer
avanzar un paso haclae adelante al motor 12, para hacer avan
zer & su vez un paso hacia adelante al blogue 28 y asi a |
la unidad 98, en un paso, para hacer posible qﬁe los con-
juntos de Utiles 106 recorten el extremo del siguiente“par
de alambres del cable 160 a insertar los alambres recorta-
doz en el siguiente par de contactos 84 y 86 del conecta~
dor 82.

El operario contimda .operando el aparato de la
maners descrita'anteriormente,'hasté que ‘todos loé contac~
tos 84 y 86 hap sido carggdos con alambres, deSpﬁés de lo
cual el operario oprime las palancas 190 y 192 de la mor-
daza 188 de cable para liberar el cable 160 y despuds le-
vanta el conectador 82 con alambres desde entre los bloques
de talén 52 y T2, después de haber hecho regresar a:la -
dad 98 a su posicibn de partida impulsando el commutador

53 de nuevo.
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L Como resultard evidente de la descripcidn ante~
rior, ninguno de los contactos 64 y 86 puede ser dafindo
como consecuenciz de la desalincacidn de los dedos de in~
sercién 138 con el mismo, ya que estos dedos estén en to-
do‘momento correctamente posicionados con relacibn a los
contactos 84 y 86 en ciritud del guiado de los conjuntos 108

por las pestafias 88.
i

1

P Para hacer posible que el aparato sea utilizado
pa}a cargar solamente una fila de contactos con alambres,
puecden estar previstos en los alojamientos'146 respectivos
comutadores de botén pulsador 162k y 164bh (mostrados es—
quemdticamente en la figura 18), sirviendo cada uno de Ha-
les cormmtadores, cuando se aprieta, para actuar el sole~
noide apropiado 174. Asi, si se requiere cablear s6lo log
contaqtosv82, ¢l operario presente un glambre al-conjunto
de utillaje apropiazdo 106, con su mano izquierda, oprimien-
do simultdneamente el conmutzdor 162h con su mano derecha.
Inversamente, si se han de cablear sélo los contactos 84,
el operario usa su mano derecha pars presentar el alambre
al conjunto de utillaje 106 y su meno izquierda para opri-
nir el commutador 164&. Ia unidad 98 puede ser intercam—
biaGa fdeil y répidamente,. para adaptar 6l aporato para
usar con un conectador que -pea difervente el conectador 82,
0 para reparacifn de la unidad 98. -

Los conmutadores 54 y S5 hacen posible que el
aparato gea operado de acuerdo con modos adiciomales a lLos |
descritos anteriormente.

Seris posible disponer gue el yungue fuera movi- |
ble por pasos o escalonadamente con respecto al utillaje

de recortar y de insercidn, en lugar de ser éste dltimo
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movible por pasos con respecto al primero, como se ha des-

crito anteriormente.
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Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de la presente solicitud

de-‘? Patente de Invencién, en Espafia, por VEINIE afios, son
| .

18,- Aparato para insertar cables eléctricos en
contactos eldetricos de recepcibn de cables, dispuesios sud
cesivamente a lo largo de un alojamiento aislante moldsado
de un conectador eléetrico, comprendiendo el aparato vii-~
llaje de inserecidn de alambre, un yungue pars éopoftar:el
conectador, medios de acclonamiento pars efectunar el movi-
niento relativo en una primera direccidn, entre el utilla~

je ¥y el yunque para posicionar el utillaje en oposicidn a

nadoren ¢l yunque y medios de actuacidn para hacer que el
utillaje, cuando el mismo estd situado frente a un contac-
to, inserte un alambre situado entre el wtillaje y el con~
tacto, en el contacto; caracterizado porgue el utillaje,
que estd montado con juego con relacidn al yunque, en una
segunda direcciln transversal a la primers direccibn, estd
provisto de uwn miembro de alineac;én de utillaje destinado
a seguir ung superficie de referencia del alojamiento del
conectador, precisamente péra alinear el utillaje con cada
contacto sucesivo por turnos antes de la insercidén del ca~
ble en el mismo, -

28,- hparato seglin la reivindicacibn 12, carac-

terizado porque el miembro de alineacién es de forma de una
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lpestafio £fija al utiilaje ¥y aque ostd destinada e montar en
una pestafia del concctador, siendo el utillaje deslizable
on el yunque, con jusgo en la segunda direccidn.
" 38,~ Aparato segin la reivindicacién 18, carac-
terizado porque el utillaje estd asegurado.a un carro que
esté sujeto de manera separable a un motor eléctrico de mo-
vimiento por pasos, como una unidad intercambiable, apli-
candose el utillajo a deslizamiento al yunque, con juego
en la segunda direccién, y siendo deslizablemente separa-
ble del mismo. ; v

48,~ Aporato segin la reivindicacidn 39, carac—
terizado porque para utilizar con un conectador que tiene
dos filas opucstas de contactos, una a cada lado del mis~
mo, el carro es de forma de un yugo cuyos brazos se extien-
den g ambos lados del yunque, llevando cada brazo del yugo
una zapeta que tiene una ranura que recibe, con juego en |
la segunda direccién, un carril en el yunque, llevanéoc cs-
da brazo del yugo un Util de insercidn de alambre que’ﬁie—
ne un dispositivo de accionamiento montado también en el
brazo. | '

58,~ Aparato segin una cualquiera de las reivin-
dicaciones precedentes, caracterizado por bquqes de talén
primero y segundo montados en extremos respectivos de una
superficie de trabajo del yunque que soporta el conectador,
teniendo el pfimer blogque de taldén una‘péstaﬁa que cuelge
gobre la superficie de traBajo del‘yunque, para recibir un
extrémo del conectador en%fe.la‘pesﬁaﬁa y la superficie de
trabajo, siendo el primer bloque de talén montable selec-

tivamente en diferentes posiciones predeterminadas a lo

largo de la superficie de trabajo y siendo el segundo blo=-
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Lgue de taldn moviblé hacia fuera del primer blogue de ta—-
1én contra la eccidén de un muellc.

2,- Aparato segin una cualquiera de las reivin- |
dicaciones precedentes, caracterizado por una mordaza de

cable montada junto al yungue y que comprende un par de pa-

tremos y cada una de las cuales tiene en un lado de su pi-
vote un par de garras que ésﬁén separadas entre si axial~
mente con respecto al pivote, divergiendo las garras de ca~
da par hacia fuera del'pivote, intercaldndose las garras

de cada palance una con otra y cooperando en una primers
posicién angular de lag palancas pare definir un rebajo

de recepcién de cable que tiene un lado abierto para reci-
bir un cable, siendo las palancas movibles hasta una segun~
da posicidn en que el cable, cuando estd recibido en el re-
bajo, estd completamente confinado por las garres y estd
agarrado por ellas.

78.- Aparato seglin una cualquiera de las reivine
dicaciones precedentes, caracterizado porque el utillaje
comprende miembros pars guiar un alambre a'un rebhajo pre~
visto en el uvtillaje, de maners gue hage incidir el alam~
bre contra un borde de recorte de alambre,vpuaiendo ser he-
cho avanzar un dedo de insercibn de alambre del dtil para
entrar en el rebajo para recorfar el alambre en cooperacidn
con el'borde ée recortar el alambre y pafa accionar el alam
bre recortado entre un par de bordes de retencibn de alam-
bre que se clavan en el alambre y lo guian al contacto du-
rante el avance del dedo de insercién de alambre.

82.- Aparato segin la reivindicacién 12, carac-

terizado porque el carro comprende un Util de insercibn de
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L.alambre ﬁosicionado a cada lado del yunque, teniendo cada
uno de dichos Utiles un dispositivo de accionamiento eléc—
trico actuable para accionar el Wtil en una carrera de tra-
bajo eh respuesta al desplazaumiento, por un alambre posi-
cionado entre el Util y un contacto del conectador, de un
miembro de actuacién de un primer conmutador, estando los
connutadores y los dispositivos de acclonamiento interco-
nectados eléctricamente de tal manera que ningin disposi-
tivo de acclonemlento es acclonado hasta que ambog miembros
de actuacibén de conmutadores hayan egido desplazados, sien-
do actuable cada dlspositivo de accionamiento por un segun-
do conmutador operable manuwalmentie, independientemente de
la actuacién del primer conmutador.

98, "APARATO PARA INSIERTAR CABILES ELECTRICOS
EN CONTACTOS ELECTRICCS DE RECEPCION IE CABIES". '

Tal y como se ha descrito en la memoria que an~
tecede, representado en los dibujos que se acompafian y con
los fines que se hén especiiicado.

Esta Memoria consta de veintidos hojas escritas

a mdquina por una sola cara.

Madrid, 13.860.1979
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