L

i
1l
S

MIMISTERIO DE INDUSTRIA Y ENERGIA

| ™ @ A1
Reqistro.de la Propiedad Industrial ©) ES N 4 82 1 4 8 ’

Concedido el Heg!stro de acu%r;g S
con los daies que: tij.ranenla

gente descripeion Y segtin el cof 1 1 JUL 1979

tenido de la w.emoria adjunta.

PATENTE DE INVENCION

ESPANA

s
Q() PRIORIDADES:

(‘!—DNUMERO ' ' @ FECHA @ PAIS
7820784 12 julio 1978 Francia
Y
N T‘ac; |
(47) FECHA DE PUBLICIDAD CLAS!FICACION INTERNACIONAL PATENTE DE LA QUE ES DIVISIONARIA 1°
AEIE 5oy
@TITULO DE LA INVENCION 7 Q 1
- \
Ll ) K7 N
"PROCEDIMTENTO Y DISPOSITIVO PARA Lx CQRRWOCZON DE LA ROTACYO
LA COLUMNA VERTEBRAL Asgtmfm;\ ESGO@CAS" - e
. v ‘ A" ‘—"/ E N *: _‘“\
R ) e

71) BOLICITANTE (3)

SOCIETE DE FABRICATION DE MATERIEL ORTHOPEDIQUE SOFAMOR

DOMICILIO DEL SOLICITANTE

60,62, rue Rothsehild - 62100 BERCK-PLAGE , Francia

@ INVENTOR (28)
"

Don Yves Paul Charles Alexandre COTREL

@ TITULAR (ES)

@ REPRESENTANTE

Don Jaime COMAS CARRERAS

UNE A4 MOD. 31068 UTILICESE COMQ PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA



Se

10,

15,

20,

25,

—2—

MEMORIA DESCRIPTIVA

La.presente invencidn se refiere a un procedimiento y
dispositivo parz la correccidn de la rotacidn de la columna ver—
tebral en las curvaturas escolidticas,

Je. sabe que ciertas enfermedades, tales como la escolio
gis estruotural, llevan consigo aimultiueaments.una inflexién late
ral de la columna vertebral y unélrotacidn de las vériebras que
prodice una glbosidad tordeica del lado de la convexidad de la cur
vatura.

Para enderezar, alinedndola, dicha columa vertebral, se
conocen ya varios procedimientos y dispositivos de elonga@ién 0
alargamiento longitudinel por traccidn de la mencionads columis
vertebral, No obstante, la experiencis demuestra que una traccidn

¥y elongacidn de este tipo de la columns vertebral son incapaces de

.reducir las deformaciones en rotacién de la misma, Pars conseguir-

1o, como complemento de las elongaciones ¥ tracciones, se encierrs

- el torso del paciente en un corsé de yeso, que comprime la gilosi-

" dad del mismo para enderezar la rotacidn de la aludida colunms ver

. bebral, Este método resulta particularmente inedmodo y desagredable

pars sl paciente, Ademds, es de larga duracién y sus resultados no
son slempre satisfactorios.

Lz presente inveneidn tiene por objete remediar estos'ig
convenientes, refiriendose la misma 2 un procedimiento y dispositg
vo para el enderezamiento de la rotasidn de la columna vertebral,
especialmente eficaz y menos incomode y desagradable que el método
del corsé de yeso, El procedimiento y dispositivo segfn esta inven
cién pueden utilizarse en cualquier estadio de wna escoliesis, pe-
ro son especialmente apropiados para emplearse sntes de que la de-

formacién en rotacién que produce la gibosidad no se haya. conver-
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to del paciente,
A tal fim, de conformidad con esta Invencidn, el procedi
miento pars la correccidn de la rotacidn de la columna vertebral

de un paclente estirado sobre un aoporte horizontal y en el que su

columa vertebrel ha sufride una deformacidn en rotacién que da lue

" gar a una gibosidad, se caracteriza por el hecho de disponerse de-

bajo de la referida gibosidad, enire el citado soporte y el pacien
te, un apoyo flexible transversal, fijado por su extremd opuesho a
aquella gibosidad, ejerciéndose sobre la exiremidad del apoye flew
xible préxima & diche gibosidad y que sobresale respecto al paoian
te, una traccidn dirigida hacia arriba. )

De este modo, sgracias a la mencionada iraccién hacia arri
ba, se splioa sobre la gibosidad una presidn que ejerce sus 6?ao~
tos en el sentide de wn enderevemiento en rotacién de la colirme
vertebral del paciente apoyado contra aquel apoyo flexible pS? Bu
proplo peso.

Para hacer variar ls localizacién de dicha presidn ¥
por tento, los efectos de enderszamiento provocados, es suficiente
hacer variar, con una traceidén igual, la inclinacién de la linea
de accién de la traeoidnf le presidn es tanto mds exterior cuanto
mds préxima & la vertical es la inclinacidn de la lfnea de accidn
de 1la traccidén o incluso cuanto mds inclinada hacia el lado del pa
ciente opuesto a la gibosidad (manteniéndose dirigida haoia arri-
ba), asi como es tanto mds posterior cuanto més la aludida incliw
nacién se aproxima a la horizontal, en el sentido opuesto al pa-

clente.
En un primer modo de realizaocién del procedimiento segin
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1a inyveneién, calificado de estdtico, se fija a un medio de ancla-
je elevado, de preferencia regulable, la extremidad del apoyo fle-
xible préxima a la gibosidad estirando el mismo de manera que di-
cha gibosidad se levante y.sea presionads pars obitener los efectos
antes mencionados, Tal ejecucidn puede ser empleada de noche, du-

rante el suefic del paciente y ofrece la ventaja de una aceidn con-

- tinga e igual,

En un segundo modo de realizacién del propio procedimien
to de este invencidn, calificado de dindmico, la extremidad del apo
yo flexible préxima a ls gibosided &s estirada por el mismo pacien
te, ya sea con una mano al mencg o bien, como minimo, por un pie,
El paciente puede entonwves graduar por gi mismo le traccidén aplica
da.

Se sobreentiende que el procedimiento de enderezamiento

‘en rotacidn de acuerdo con la invencién puede asociarse con un mé-

- ~4odo de elongacidn, por ejemplo del tipo deserito en la patente

" francesa N2 2 205 815 (72 39480).

Para la ejecucidn del procedimiento segln la invencidn,

- ok dispositivo comprende un puente fijo cuya parte horizontal estd

situeda por encima de tal soporte, figurando medios de enganche y/o
de tronsmisién colocados de modo graduable sobye squella parte
horizontal del puente, un apoyo flexible hransversal que pasa por
debajo de la gibosidad del pacients, medios de anclaje de la extre
midad del referido apoyo flexible opuesta & la indicada gibosidad
y medios que enlazan la extremidad del referide apoyo flexible pré-
xima a la gibosided con los antedichos medios de enganche y/o de
transmisibn,

EL puente puede estar montede sobre el soporte horizon-
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tal previsto a este efecho., Pusde estar compussto asimismo por els
mentos acoplables que se ajustan fuertemente y se solidarizen a
cualquier soporte horizontal no previsto inlcialmente a tal efecto.
En todo caso, la parte ssnsiblemente horizontal de tal puente po-
gsee, como mfnimo, #na barra longitudinal o transversal, a lo largo

de la cual pueden graduarse en su posicién los mencionados medios

. de enganche y/o de transmisidn,

El apoyo flexible puede ser del tipo cinche, por ejemplo
recublerta de piel de caballo para evitar perjudicar a la plel. del
vaclente, - LR

La extremidad. del apoyo flexible opuesta a la giﬁoaidad
estd, de preferencia, Tijade de manera regulable longitudinalmente
¥y ‘puede estar unida firmemente al moporte horizontal. |

En el caso de la primera forma de ejecucidén eetética del
procedimiento megfin 1a invencidn, los medios de enlace del BPOYO
flexible estdn simplemente fijados a aquellos medios de enganche.
En el caso del segundo modo de realizaclén dinéﬁica, los referidos
6rganoe de enlame del apoyo Fflexible pasan por una polea de trans-
misidn y, por su extremo libre, son solidarios, como mfnimo, de wn
Srganc de maniobra acclonable, al menos, por una mano o un ple,

En el ¢aso de asociarse con una elongacidn de la columna
vertebral, el puente pusde servir, & la vez, para dloha elongacién
¥ para el enderegzamiento en rotacidén, Sucede lo mismo, como mfnimo,
en clertos 8rganos de maniobra. -

Lag figuras dsl dibujo enexo permitirdn comprender bien
como puede realizarse la invencidn,

En dichos dibujos,

Ia Fig. 1 es una vista lateral esquemdiica que ilustra el
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primer modo de ejecucién del procedimiento de acuerdo con esta ine

vencidn;
Ia Fig, 2 es una vista en planta que corresponde a la
Fige 1;
~La Fig, 3 es une vista lateral ssquemitice due muestra la
segunda forma de realizacidn del procedimiento segin la invencidn;
Ia Pig. 4 es una vista en planta correspondiente a la
Fige 33
Las Figs, 5 y 6 vepresentan otrag dos varlantes de .sjecu
cién del procedimientc de esta demanda, asociados & una traccién
longitudinal de la columns veriebral,
Ia Piz, 7 muesira una manera de ejecucidn del dispositivo
segin la invencidén; y '
La Fig, 8 es una seccién por la lines VIII-VIII de 1=

'--‘"Figt Te

En las Figs, 1 y 2 se ha representado un paciente (L) ten

_dido o estirado sobre una cama (@), cuyos pies no se hen representa

do pare mayor claridad, Esta cama (2) posee perfiles longitudirales

"y laterales (3) y (4), & Lo largo de los cuales puede deslizarse

un cursor (5)y susceptible de fijarse en su posicién mediante un
tornillo presionador (6).

A cuda extremo de la cama f2) se hallan montados, solida-
rios de la misma, dos marcos verbticales (7) y (8). Cada marco (7)
6 (8) presente dos montantes verticales (9) y (10) y una barra
horizontal (11). Sobre cada barre horizontal (11) se encuentra mon-
tedo un cursor {(12) que puede fijarse en su posicién mediante un
tornillo de presién (13), Los dos cursores (12) estan enlazados en-

tre 81 por une barra longitudinal (14), sobre la que puede desli-
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zarse otro cursor (15), susceptible de fijarse en su posieidn con
ayuda de un tornillo presionador (16).

Por otra parte, al cursor (5) se encuentra fijado el ex~
tremo de una cincha transversal (17) que pass por entre la cdma
(2) y 8l paciente (1), 2 nivel de la gibosidad de &ste, El cursor
(5) va dispuesto en el lade opuesto a agquella gibosidad, El extre-

1o de 1la cincha (17) prdximo a tal gibosidad es solidario de un ti-

rante (18), enganchado al cursor (15) y que estira la cincha (17),
| Be comprende que, mediante regulacidn de los cursores

(12) y (k8), es posible dar al tirente (18) la inclinseidn demesda
son relacisn a la vertical y, por tante, ajustar dicho tirante a
la preeidn ejercida por la cincha (17) sobre la gibosidad del pa~
cients (1), Ademds, por regulacidén concomitante del cursor (5) se
puede ajustar al mdximo la posicidén traneversal de aquella'éinépa
(17) con respecto al cuerpo del paciente. !

Queda entendido que en lugar de ser longitudinal, ls ba~-
rra (14) podrfa ser traneversal, estando entonces loa marcos (7).y
(8) dispuestos lateralmente a la cama (2),

En el modo de realizacidn representado en las Figs, 3 y 4,
aparece de nuevo el paciente (1), la cama (2), los perfiles (3) y
(4), el cursor (5), los marcos (7) y (8), los cursores (12), la
Parra (14), el oursor (15), la cincha (17) y el tirante (18)., No
obstante, en este caso el cursor (15) posee uns polea de transmi~
sién (19) y el tirente (18), en lugar de eatar fijado a tal ocursor
(15), pesa por aquella polea (19) y se prolonga en los tirentes (20)
y (21)y a cada uno de los cumles va aplicado un pedal (22) 8 (23),
que coopera con un ple del paciente., En este caso, la presidn ejer-

cida por la aincha (17) por efecto de la glbosided del paciente (1)
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proviene de la traccidn efectuada por las piernas del referido pa~
ciente por mediacidn de los pedales (22), (23) y de los tirantes
(20), (21) y del tirante (18), El paciente es, por tanto, activo y,
peiohldégicamente, tiené la impresién de participar eficazmente en
su correccidn. 1 '
En el dispbéitivo de la Fig, 65 la cabeza del paciente

(1) se halla rodeada por wma banda (24) que pasa, por ejemplo, por
debajo del oecipucle y & nivel de las sienes y va unida & los ex-
tremos de un travesafio (25), el cusl aparece conectado & un contra=
peso (no representado) por mediacidén de un tirante medio (26), que
pasa por una polea (27) solidaria del marco (8).

Por el lado opuesto, la talla del paciente (1) queda re~
flejada en un dispositivo de toma pelviena (27), unido al marco

(7) por tirantes (28) y (29). De esta maners, dicho paciente (1)
;- ep%é sometido a wna traccidn longitudinal continua por la accidn

| _.del mencionado contrapesc.

A tal traccidn longitudingl continua se superpone ung
$raceibn longitudinel voluntaria, ya que el travesafio (25) e en-
ouentra, a su vez, unido, & través de un tirante (30) que pasa
por otra polea (31) solidaria del marco (8), a un pedal (32), ac-
cionado por el pie izquierdo del paciente (1), EL pie derechd del
mismo mueve un pedal (33), unido, a través del tirante (34), con
el tirante (18) y & la cincha (17), EL dispositivo de la Fig. 5
permite, por tanto, simulténeamente la traccién longitudinal con=
finua de la columa vertebral, la traccidén longitudinal voluntaria
y el enderezamiento en rotacién, Sin embargo, la traccidén longitu-
dinal voluntarie y el enderezamiento en rotacién no estdn asocia-

dos. En el dispositivo de la Fig, 6, estas dos operaciones son no
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sélo simltdneas sino que estén asociadas, Por ello, los tirantes
(18) y (30) se encuentran unidos en comin & los pedales (31) y
(33), aef como a wna barra de maniobra manual (35), De esta forma,
8l actuar sobre los pedales (32) y (33) y/o sobre la barra (33),
el paciente (1) realiza, a la vez, la slongacién voluntaria de su
columna vertebral y el enderegamiento en rotacién de la miema. El

- acortamiento de uno v otro de los tirantes permlite aumentar a voe

luntad la fuerze de elongacidn o de desrotacidn. Queda bien enten-
dido que puede mantenerse la traccién continus debida al cortrape-
80, | . Y
En las formas de ejecucién descritas en las Fige, 1 a 6,
el puente (7), (8), (14) era solidario de la cama (2), que - esteba
previeta especlalmente para la realisacién del procedimiapfq ge=
gin la invencidn, Ies Figs. 7 y 8 ilustran un puente que p%rmite
sjecutar el procedimiento segin la invencién con una cams t35) de
oualquier tipo. De este modo, dicho procedimiento puede aplicarse
& enfermos que se encuentren en casa, cuando estdn tendidos én‘su
cama, Lo que evita la adquisicidén de una cama especial o ol tras~
lado del tratamiento & una,oéma distinta de la suya,

El puente segfn esta invencidén, representado en la Fig,
7, comprende un marco de (37) de largueros y travesafios formado
por dos plezas tubulares extremas (38) y (39), de forms general
en "U", Ias rames de las "U" (38) y (39) enfrentades estan unidas
por barras longitudineles (40) y (41), cuyos extremos penetran en
las aludidas ramas, Unos tornilles (42), accionables por medio de
botones exterioves (43) y que giran libremente con respecto a las
vamas de las "U" (38) y (39), cooperan con tuercas (44) solidarias

de lag extremidades de las barras longitudinales (40) y (41). De
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esta manera, se pueden solidarizar tales barras a lag "U* (38) y
(39) y regular la longitud del marco {37) para que aprisione fuer-
temente a los pies de la cama (36), de modo que se. solidaricen con
ella, Ademds, se podrfan prever las piezas tubulares (38) y (39)
ajustables igualmente en anchura para adaptarse a las anchuras de
las diferentes camas,

En las partes medins de las piezas (38) y (39) que unen
las ramas de las mismas, se han montado deslizantes, de modo dque
puedan fijarse en su posicidn, unos cursores (45) y (46), lcs cua-
les son solidarios de los montantes (47) y (48), de preferencia te-
lescédpicos y fijables en longitud gracias a unos tornillos (49).
Sobre los montantes (47) y (48) estd fijada una barra longitudinal
(14), dotada de un cursor (15).

Gracias & la puesta en ejecucidn del procedimiehto y dise

+'positivoe segin la invencién, son poé:i.bles le prevencién de la evo~-

* »lueidn escolidtica y la correccién de las deformaciones vertebrales

|y tordcicas en el nifio durante su crecimiento.

Serdn independientes del objeto de la invencién los mate-

" riales, formas y dimensiones de los elementos utilizados en el pro=-

cedimiento y dispositive descritos, siempre que las variaciones

que se introduzcan no afecten a su esenclalidad,
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Se reivindica oomo objeto de la presente patente de In=

vencléns

18,~Procedimiento y dispositivo para la correcciln de la
rotacidn de la eolumma vertebral en las curvaturas escolibticas,

. 1os cuales se splican a un paciente estlrade en un soporte horizon-

tal y cuya columa vertebrel ha sufrido unae deformacién en rotacién
que da lugar a une gibosidad, cuyo procedimiento se paractarira por
el hecho de disponerse debajo de la mencionada glbosidad, éntre el
mencionado soporte y el paciente, un apoyo flexible transvérsal,
fijado firmemente por su extremo opuesto a aquella gibosidad,. ejer-
cidndose sobre tal extremidad da apoyo flexible préxima a }a.gibon
sided y que sobresale con vespecto al paciente, una tracéiﬁgfdirigi
da heola arribe. o

28,-Procedimiento y dispositivo pera la correccién ¥e la
rotacidn de le columsa vertebral en las curvaturas escolibticds,
gegin la reivindicacidén 1, que se caracterizan por el hecho ds’que
en dicho procedimiento se hace variar la inclinecidn de la linea de
accidn de la traccidén hacia arribe.

38 ,~Procedimiente y dispositivo para la correccidén de la
rotecién de la columma vertebral en las curvaturas escolibticas, sg
gin la reivindicacién 1, que se caracterlzen por el hecho de que en
dicho procedimiento se fija firmemente en altura la extremidad del
apoyo flexible préxima a la gibosidad estirando este dltimo.

48 ,~Procedimiento y dispositivo para la gorreccién de la
rotacidn de la colums vertebral en les curvaturas escolidtloss, sg

gin la reivindicacién 1, que se caracterizan por el hecho de que en
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el referido procedimiento la extremidad del aopoye flexible méxi-
ma e la gibosidad es estirade por el propiv paciente, ya sea, como
minimo, con una mano o, al menos, con un pie.

58 ,~Procedimiento y dispositive pera la correccidn de
la rotacidén de la columna vertebral en las curvaturas escoliéticas,
segin la reivindicaciGn 1, que se caracterizan por el hecha de que
dicho procedimiento se asocis a un proceso de traceidn longitudinal
de la columna vertebral, '

6% ,~Procedimiento y ﬂiepositivo para la correccidn de la
rotacidn de la columa vertebral en las curvaturas escolibticas,
segin las reivindicaciones 1 a 5, que se caracterizen por el hecho
de que el dispositivo comporta unm puente fijo cuya parte horizontal
estd dispuesta encima del mencionado soporte, figurando medios de
enganche y/0 de transmisién dispuestos de manera regulable sobre tal

.parte horizontal del puente y existiendo un apoyo flexible transver-

, .Bal que pasa por debajo de la gibosidad del paciente, hallédndoss

‘previstos medios de fijacidn de le extremidad del citado apoyo fle=
'xible opuesta a la gibosided, asf como medivs que enlazan la axtre=
.midad del repetido apoyo flexible préxima a la gibosidad con los
aludidos medios de enganche y/o0 des transmisién,

Th~Procedimiento y dispositivo para la correccidn de la
rotacibén de la columna vertebral en las curvaturas escolidticas, se-
gfm la veivindicacidn 6, que se caracterizan por el hecho ae gue el
citado dispositivo comporta, como minimo, una berra a lo largo de
la cugl pueden graduarse en su posicidn los citados medios de en-
ganche y/o de transmisién.

88 ,~Procaimiento y dispositivo para la correccién de la

rotacién de lz columnz vertebral en las curvaturas escolidticas, se~
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gin la reivindicacién 6, que se caracterizan por el hecho de que el
aludido dispositivo presente medios de enganche y/o de transmisidn
que poseen, como minimo, una polea de transmisién sobre la cusl pam
pan aquellos medlos de enlace, siendo el extremo libre de los misw

mos solidario, al menos, de un drgane de maniobra accionzble, como

‘minimo, por une mano o um ples

98 ,~Procedimiento y dispositivoe péra la correccidn de la
rotacidn de la colums vertebral en las curvaturas escoliéticgs. se~
gin le reivindicacién 6, que se caracterizan por el hecho da que en
el dispositivo el referido puente es solidario de un soporte previg
to a tal efecto, |

10%,~Procedimiento y dispositivo para le correccidn de la
rotacidn de la columa vertebral en las curvaturas escollbticas, se~
gin la reivindicacidn 6, que se caracterizen por el hachovéé‘éqe en
el citado dispositive el puente estd compuesto de elemantdévacoplaw
bles dque seé ajustan fuertemente y solidarizan a cuslquier sorcrite
horizontal no previsto a dicho fin,

118,~PROCEDINIENTO ¥ DISPOSITIVO PARA LA CORRECCION DE LA
ROPACION DE LA COLUMNA VERTEBRAL EN LAS CURVATURAS ESCOLIOTICAS.

Sean cuales fueren las circunstancias que concurran con
la esanciali&ad propia de le misma,

Gonsta le presente Memorie descriptive de gatorce pdgi-

nas mecanografiadas por una sola cars y va acompafiada de ouatro
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