MINISTERIO DE INDUSTRIA Y ENERGIA, (] nmene Al

Registro de ta Propiedad Industriz! @ ES @ nno . 0Q0
- FECHA DI PRUSENTACION

1177

Goncedido el Beglstra ¢» anuerdn

PATENTE DF INVERGION 'Mgfy e

Eo ) N n . .
SPANA tenido de ia Jemorig & 7juiib.

'30) PRIORIDADES:

@NUMEHO @ FECHA pA]s

SHO-53-R4835 12778 Sapbn
SUC-5B-41), 774 6aly =70 "
PCT5-51307 D515 "
SUC-5I-5R843 14 -5.-7) L
@FECHA NDE PUBLICIDAD @CLASIFICACION INTERNACICNAL @PATENTE DE LA QUE ES MVISIONARIA

R6SB 13 ; BesD 13522

@TITULO DE LA INVENCION

"UNA MAQUINA DE UNICN O ATADURA PERFECCIONADA"

SOLICITANTE (3) .
@ I GT-1067-TY
NICHTIRAN KARUSHIKI IAISHA (G 7-71)
DOMICHIO DEL SOLICITANTE .
2-n, Kinami 2-chome, ¥udan, Chiyoda-ku, Tokyo, Japtn ;
@ INVENTOR (E¥) .
Hitoshi Satomi .
@ TITULAR {(£8)
REPRESENTANTE
DO ATBEDRTO DE BLZARURU VAR(UED (P.- 70.427) ,
!

UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA

uNE A-4 oD, 3106 ' ‘ PODR
C1fg ’ QUALITY



-2
PEv)
"
P
N}

10

15

20

30
10089

(O8]

e LT CUTAT NI N T T
| ATIDCREYBRYES DEL INVELTO

Hojfa nam. 1

1 prescnte invento se reficre a una mdguina de
unidn o Qtadura vy nds particularmente, a una miquina Ge
unidn pare vnir apretademente unc o mds articulos a unir
por medié de una cinta adhesivae tal come una cintva adhesi-
va de un golo lado, cinta del tipo de unidn por presidn y
similar, ds concretamente, cl invento se refeire a uno ng
quina de uniin que,aumenta el apriete de la unidén cerraado
lo gerganta entre las partes unidas por presidn de la éjnn
t2 arrollada y el articulo.

Una mdquins de unidn usual tipica hasta ahora prd
puesta ticne uns nesa que lleva los articulos a unir y un
brazo de unidn destinado a ser hecho oscilar hzcia y dusde
la mesa o plataforma para arrollar una cinta adhesive alre-
dedor de los articulos situados sobre la mesa., Los extrenos
de la cinta crrollada alrededor de los articulos se unen
después a presidn enbre si y se cortan para completar la
unidén ée los articulos,

En este tipo de mdguina de unidn se forma, sin
cmbargo, uns pequeila garganta entre las partes unidas a prg
sién de la cinta srrollada y los articulos ¥y, COmO conses—
cucncis, le fuerse de vnidn disminuye cuendo se efectia la
wnidn a yprecidn de los extremos Ge le cinta en una posicién
separada ligeramente de los articulos.

Este problenma es grave particulermente en la
widn o atadura de articulos relativamente rigidos de for-
me de varilla, tales como tallos de tulipdn, cafies de soja
verdes, ldpices, salchichas y similares. 4 saber, cuando sg

4

usa la ndquina de atadura convencionel para unir estos znr—
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ticulos relativamente rigidog, se experimenta frecuentenen

te la caida de articulos debido =l aflojuriento de la unidn,

/ RESULZH DEL IHVE00

Por lo tanto, es un objebto ddl invento proporcio-
na% una médruing de wnidn o atadura capaz de superar el pIro
bléma anteriorinente citado de la téenica anterior.

( Lg otro objeto del invento proporcionar uns rg-—
10 quina de unidn capaz de disminuvir la garganta entre las
partes unidas a presidén de la cinie arrollada y los arti-
culos de manera que desaparezca completamente entre la cin
ta y log articulos al rebobinar ¢l exceso de cinta ern ¢l
carrete después de arrollar la cinta alreledor de los arsi-
15 culos, .

Es todavia otro objeto del invento proovorcicnas-
una mié:uina de unibn en la que la sujecidn indeseable de
gotitas de agua y parte de los artfculos a la unidn, por
ejemplo, pedacitos de vegetal, a la super.icie adhesiva de
20 la cinta se impida para ascgurar un apriete de unidn me jora
do.

Log antdriorcs y otros objetos, agi como carac-
teristicas ventajosas del invento resultardn mds clarcsde
la sipuiente descripcidén de lag realizoeciones vreferidas to

25 madas en combinacidn con los dibujos que se acompailon:

BREVE DESCRIPCICH DE LOS DIBUJCS

La figura 1 es una vista en clzado lateral de una

30 mdquina de uvnidn o atadura gque constituye una orimera rea~

10089




10

15

20

25

30
10089

toju nam. 3
!
Jizacibén del invento;

La fipura 2 es una vista en alzado frontal de la
néquina de unidn mostroda en la figura 1

|

, Lag figuras 34, 3B y 3C son vistas en seccibén ver
tical agrandados del aparsato mostrado en la figura 2 en di-

1
ferentes etapas de operacidm;

Ia figura 4 es una vista en alzado lateral dere-
cho de la miquina de unidn en el estado mostrado en 1é{fi~
gura 3C; -

La figura 5 es una vista en seccidn vertical'ée
una parte esencial de unag modificacidn de la realizacidn
mostrada en las figuras ; a 4; .

La figura 6 es una vista en alzado frontal des una
parte esencizl de la mdquina de wnidn que comstituye otra
realizacidn del invento;

:La figura 7 es una viste en alzado frontal de una
parte esencial de la mééuina de unidn que constituye otra
realizacibn del inventos

La figura 8 es una vista en alzado ffontal de wna
parte esencial de la mdguina de unidén que constibtuye una
reélizacién mds del invento;

La fisgura 9 es una ¥isba en seccidn tomada a 1o
largo de la linea A-A Ge la figura 8;

La figura 10 es una vista en alzado frontal de la
mdguina de unidn mosirada en la figura 8 en el estado de
funcionamientos

La figura 11 es una vista en alzado fronbal de
una parte esencial del aparato de midn que constituye otre
realizacidn mds Gel invento;

La figura 12 es una vista en alzado frontal de un

o
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_parte esencial de otra realizacién nds del invento;

La figura 13 es una vista en seccidn, en despie-
ce ordenado, tomada a lo largo de la linea B-B de la figu-

ra 12; |
' La figura 14 es una vista en alzado frontal de
una méquina de uniébn qué congtituye una realizacién mds del
invento; ‘

Ia figurd 15 es una vista en alzado frontal de
una miquina de unién que constituye una realizacidn adiéig
nal del invento; |

da figura 16 es una vista en seccidn tomada 2 lo
largo de la line5~0—0 de ia Tigura 15;

Ja figura 17 es un esquena de funcionamienio de
leva que muestra la posicidn axial (contorno de leva) de
una leva en forma de disco mostrada en la figura 15 en re~
lacidén con el énguio de rotacidn de la leva:

La figura 18 es una vista en alzado frontal de
una parte esencial de la mdquina de wnidn mostrada en la fi
gura 15 en el estado de funcionamiento; o

La figura 19 es una vista en seccidén tomada a lo
largo de la linea D-D de la figura 18;

La figura 20 es una vista én alzado frontal de
una parte esencial de la mdquina de unidén que constituye
todavia otra realizacién del invento;

La figura 21 es una vista en planta de la mdquina
de unidn segin se muestra en la Tfigura 20;

La figura 22 es una vista en alzado frontal de la
méquina de uniédn qué éonstituye otra realizacibn del inven-
eH .

Ia figure 23 es una vista en planta de la mdquina
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 de unidn segln se muestra en la figura 22;

La figura 24 es una vista en alzado frontal de
una mdquina de unidén que conmstituye obra realizacidn mds
de; invénto;

|
5 ' f La figura 25 es uwna +ista en alzado lateral agrar

dsda de una tapa o cubierta ¥ su proximidad;

La figura 26 es una vista en perspectiva de ma

DParte de la cubierta;

g

b

La figura 27 es una vista en alzado lateral de
10 la mdquina de unién en el estado de funcionamiento;

La figura 28 es una viéta en alzado leteral de
una parte esencial de una mdguina de unibn que constituye
otra realizacidn mds del invento;

: La figura 29 es una vista en alzado fronmbal de
15 una parbe esencial de la mdquina-de unidn mostrada en la
figura 28; .

La figura 30 es una vista en alzado lateral de
una miguina de unibn que constituye una realizacidn mds del
inventos;
20 Ta figura 31 es una vista en planta de la miguina
de unidn mostrada en la figura 30; y .

Las figuras 324, 32B y 32C son vistas en aizado
frontal de une realizacidn mds del invento, mostrando par—
ticularmente la parte alrededor de los medios sujetadores,

25 en diferentes estados de funcionamiento,

DESCRIPCION DE TAS REALIZACIONES PREFERIDAS

Haciendo referencia primeramenve & las figuras 1
30 ¥y 2, el nimero de referencia 1 designa una base y una mesa

10089
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| 0 plataforma 2 para recibir los articulos a unir o atar eg
td montada en el centro de la base 1 de manera que sea po-
gible el libre ajuste de su altura. La base 11 lleva en su
primer éxtremo wn carrete de cinta 5 que tiene una cinta

aihesiva 6 que en este caso es una cinta adhegiva de un s0
1o lado. Asimismo, un brazo de unidén 3 estd montado a pivo
tdmiento por su parte de base a través de un eje o 4rbol 4

L
a {la parte de la base 1 entre el carrete 5 y la mesa 2, pa-

raélibre movimiento de oscilacién o bascvlacién, es decir,
rotacién de elevacidén y descenso, de tal manera que la par
te de punta 3A del brazo de unidén 3 se mueve hacia y desde
el otro extremo de la base 1,

Bl brazo de unién 3 estd provisto de medios da ..
guia para guiar una cinta adhesiva extraida del carrete»5;
hacia la parte de punta 3A con la superiicie adhesiva de lJa
cinta dirigida hacia avajo. Los medios de gula consisten =
en este caso en una pluralidad de rodillos 7 gque estdn dis-
puéstos a intervalos apropiados a lo largo de la longitud
del brazo de unidn,

Bl ndmero de referencia 8 es un muelle que empuja;
a la parte de punta 3A del brazo de unién 3 en la direccitn
en que os movido hacia fuera de la base L.

Un sector dentado 9 que se solidariza con el bra-
zo de unién 3 estd dispuesto en el 4rbol 4.. La disposicion
es tal que cuando el brazo de unidn 3 es hecho bascular hg
cia abajo o hecho girarveﬁ gentido levdgiro en la figura 2,
el par es transmitido desde ol sector dentado 9 al 4rbol
de soporte 5A del carrete de cinta 5 pera originar el movi-
miento de rotacién de rebobinade del carrete de cinta 5, a

travéds de ruecdas dentadas 10, 11, polea 12 y polea 14,
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| Haciendo referencia ahora a la figura 2 y a la
figura 34, un cuerpo de presiln inferior 15 estd montado
de manera sobresaliente en el otro extremo de la base 1.
Un por%ador 0 soporte de cinta 17 es 1llevado en rotacidn
por un eje 18 para rotacién.unidireccional-en sentido dexe
trégiro en log dibujos, y estd dispuesto al eiterior del
-cuerpo de presidén inferior 15 a través de un espaci6 16 prg
servado entre ellos.
In la superficie periférica exterior del poriadon

de cinta 17 hay formadas una pluralidad (6 en la reaiiza-

cada unzde las cuales tiene una seccidn transversal arguen~
da. Una palqnca 19 sujetadora de cinta que tiene wuna parte
de punta 19A acoplable con las ranuras 1TA estd dispuesta -
dentro del espacio 16 para moviméénto a y fuera de conbac—
to con el portador de cinta 17, y-es empujada por un mue-
1ie 20 hacia el portador de cinta 17. La palanéa 19 suje~
tadora de cinta y el portador de cinta 17 constituyen en
combinacidn unos medios de sujecidn., ELl nidiero de referen-
cia 21 indica una espiga que retiene un exbtremo del muelle
20, El extremo de la cinta adhesiva 6 extraida de la parte
de punta 34 del brazo de unién 3 es sujetado entre las ra-
nuras 17A del portador de cinta 17 ¥ la parte de punta-194
de ia palanca 19 sujetadora de cinta.

Al iado interior del cuerpo de'presién inferior
15 estd sujeta una placa 22 de supresidn de articulos, que
estd destinada a impedir que los articulos salgan proyec—
tados. La placa de supresidn de articulos se exbtiende has-—
ta ambos lados del cwerpo de presidn inferior 15 y tiene

una altura mayor que la de éste.
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» Como se aprecia en la figura 1 y tambidén en la f£i
gura 4, estd formada wna muesca 22A en la parte central de
la placa de supresién 22 de manera que se extiende hacia
abajo nhsta wn nivel sensiblemente igual al nivel de la pax
teyinferior del cuerpo de presién 15. La nuesca 22A tiene
una anchura algo mayor que la de la cinta 6, Bsta placa de
su%resién ve articulos 22 estd destinada s impedir que los
arﬁiculos a unir seén proyectadog dentro del espacio entre
elférticulo vy las partes unidas a presidén de la cinta arro-
llada donde los extremos de la cinta tienen que unirse a
presidn entre si.

- Haciendo referencia ahora a la figura 3A, un cuég
po de presidn superior 23 destinado a apoyarse a tope ali
cuerpo e presidn inferior 15 y que constituye un par de -
cuerpos de presién juntamente con este Wltimo, estd eldsm
ticamente soportad& en la direccidn axial en la parte de
punta 3A del brazo de unidn 3 a través de un muelle 23A.

Un miembro de soporte 24 estd soportado eldstica-
mente en la direccidén axial sobre la parte de punta 3A al
exterior del cuerpo de presidn superior 23 a través de un
nuelle 25, Unos medios de empuje de cihta o una palanca 206
de empuje de cinta que tiene un extremo 26A acoplable con
la ranura 17A del portador de cinta 17 estd sujeté a rota-
cidn al miembro de gsoporte 24 a través de un eje 27. La pa-
lanca de empuje de cinta 25 es empujada en sentido levégi-
ro por un muelle 28 segin se ve en los dibujos. Un rodillo
29 destinado a atacar el portador de cinta 17 estd asegura
do a travis de un eje 30 al extremo de punta del miembro
de soporte 24. Bl eje 30 estd destinado a jugar también-el

papei de impedir el desplazamiento de la palanca de empuje
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1 ta desde la ranura 17A del portador de cinta 17, en tanto-

tHojn nam. 9

inclinada 31 que puede establecer contacto con la palanca
19 sujetadora de cinta estd formada en la parbe de punta
3A‘del brazo de unibn 3« Une superficie de leﬁa vertical
32;esté Tormada continuamente desde el exﬁremo interior de
la superficie de leva inclinada 31. Estas dos superficies

de%leva constituyen en combinscidn unos medios de control
de{sujetador.
La gsuperficie de leva inclinada 31 estd destina-

da a tirar hacla fuera de la palanca 19 sujetadora de cin-

que la superficie de leva vertical 32 estd destinada z re-
tener la palanca 19 sujetadora de cinta en la posicibn en
gue se tira de la palanca 19 desde el portador de cinia 17.
- El extremo de punta 3A.del brazo de wnidén 3 lle-
va ademds un filo de corte 33 que puede avanzar al espacio
entre el portador de cinta 17 y la parte de punta 194 de I=
palanca 19 sujetadora de cinta. Asimismo, una palanca li-
beradora de cinta -34 que puede moverse al espacio entre la
parte de punta 194 de la palanca 19 sujetadora de cinta y
el portador de cinda 17 estd sujeta a ialparte de punta 3A
del brazo Ge unidn 3.

En 1as figuras 3A y 4 el ndmefo de referencia 35
indica wn dispositivo de adhesidn de cinta que estd desti-
nado a adheriv, en relacidn con el movimiento de la parte
de punta 34 del brago de unidbn 3 hacia y desde la base 1,
partes éB, 6C de la cinta 6 extendida centre la parte a unir
por presién de lg cinté 6 v los articulos A a unir., En la
realizacibn descrita, el dispositivo de adhesidén de cinta

35 tiene un miembro sobresaliente superior 36 que estd se-
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| portado en la parte de punta 3A del brazo de unidn 3 a trad
vés de un miembro de guia 37 y es empujado por un muelle 38
en la direccidn sobresaliente de manera que sea capaz de sg
bresalir hacia abajo hasta un nivel inferior al del extre-
mo superior del cuerpo de presidn infericr a lo largo de

la cara interior del cuerpo de presidn inferior 15 cuando
la cinta 6 es unida por presidn por ambos cuerpos dé pre=~
sibn 15, 23. | .

Ia mdquina de unidn de esta realizacibn que‘tieu
ne la construccidn descrita funciona de la manera que'se
desceribe a continuacidn. . . :

Ta cinta es extraida deila parte de punta 3A del
brazo de unidn 3 mientras la parte. de punta 3A del brazo de
unién 3 estd séparada de la base 1 como se muestra enilé
figura 2. _

E1l extreﬁo de la cinta ez sujetado entre lé'par;
te inferiof o fondo de la ranura 17A del portador de cinta
17 y la parte de punta 19A de la palanca 19 sujetadora de .
cinta. Los articulos A a unir son apretados contra la su-
perficie adhesiva exterior de la cinta 6 de manera que sean
gitvados sobre la mesa 2 entre 1la parte de punta 34 y la
base 1. .

A conmtinuacidn, cuando el brazo de unidn 3 se ha-
ce bascular hacia gbajo, es decir, en sentido levégiro, la
cinta 6 es arfollada elrededor Ge losvarficulos A, mientras
el exceso de cinta es recogido por el carrete de cinta 5.

Después, cuando la parte de punta 3A del brazo
de unidn 3 es bzjada a la posicidn mogtrada en la figura ‘
3A, la parte de punta 26A de la palanca de empuje de cinta

26 se pone en contacto con la ranura L17A del portador de
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| cinta 17 y la parte de punta 194 de la palanca sujetadora
de cinta 19 se pone en contacto con la superficie de leva
inclinada 31,

) / Al mismo tiempo, el cuerpo de presidn superior 23
seﬁapoya en el cuerpo de presién infericr 15 para unir por
prﬁsién las partes.extremas de la cinta 6 arrollada alrede-
d@r de los articulos A, Como consecuencia de esta unién'poz
pr%sién, se forma una garganta 39 entre las dos parﬁééZGB,
6C§de la cinta 6 estirada entre la parte unida a presidn
6A y los articulos A que se van a uwnir.

Iuego, cuando la parte de punta 3A del brazbide
unifn 3 se baja a la posicibn mostrada en la figura 3B, la
palanca sujetadora de cinta 19 es:abretada por la superii-
cie de leva inclinada 31 y es movida hacia fuera del porta
dor de cinta 17 para liberar el gxtremo de la cinta 6. Por
otra ﬁarte, la palanca de empuje de cinta 26 es bajads mand
teniendo el acoplamiento con la ranura 1T7A del portador de
cinta 17 de.manera qué se hace girar a este Ultimo en sen-
tido dextrégiro. Entretanto, el miembro sobresaliente supe-
rior 36 es movido hacia abajo a lo largo de la pared late-
ral del cuerpo de presidn inferior 15'de manera que se de-
prima la parte de cinta superiob 6B hacia la parte de cin-
ta inferior 6C., 7

Cuando se baja mds la parte de punta 3A del brazo
de vnibn 3, hasta la posicidn mostrada en la figura 30, la
palanca sujetadora de cinta 18 es retenida fuera del por-
tador de cinta 17 por médio de la superficie de leva verti-
cal 32, de manera gue se permita que el fiio 33 penetre en
el espacio entre ellas para cortar la cinta 6 en la posi-

cidn exterior de la parte unida por presidn 6A4. Después en~
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_tra la palanca de liberacidén de cinta 34 en la gargenta en
tre la palanca sujetadora de cinta 19 y el cuerpo 6e pre-
gidn inferior 15 para extraer el extrenmo de la parte unida
por prebién 6A de la cinta 6 del espacio entre el portador
de%cinta 17 y la palanca sujetadora de cinta 19. Por lo tan
to; nunca sucede que el extremo de la parte unida por pre—~
si%n 6A de la cinta 6 se sujeta erréncamente de nuevo entre
el%portador de cinta 17 y la palanca sujetadora de cinta 19
en’ el momento de la terminacién de la unién, '

:Por qtra parte, en el estado que se muesira eﬁ 1la
figura 34, ei muelle 23A estd comprimido para efectuép-uhar
gran fuerza de presién de los cuerpos de presién 15, 23
wno contra otro, Al mismo tiempo, el miembro sobresalierite
superior 36 es bajado mds a lo largo de la superficié*in~¥}
terior del cuerpo de presidén inferior 15 de manera que ad-<
hiere eptre si las Eartes de cinta 6B y 6C. En consecusncial,
la garganta 39 entre las partes de cinta 6B, 6C (véanse las
fiéuras 3A y 3B) se rellena y desaparece complétamente pa~
ra evitar el aflojamiento de la cinta de wnién o atadura.

Indtil es decir que es posible ajugstar la magni-
tud que sobresale del miembro gobresalicente superior 36 y
la fuerza de adherencia de las partes de cinta 6B, 6C causa
da per el miembro sobresaliente superior 36 seleccionando
adecuadanente la 1ongiﬁud y la constante eldstica del mue-
1le 38.

Entonces, a medida que el extremo 3A del brago de
unidn sé eleva, se reponen lcs elementog egtructurales des—
de el estado mostrado en la figura 3C al estado mostrado en
la figura 3B. Sin embargo, puesto que el portador de cinta

17 no puede girar en sentido levégiro, la palanca empujado-
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Lra de cinta-26 es repuesta a la posicién superior, dejaﬁdo
el nuevo extremo de la cinta 6 adherido a la ranura 174,
Despuds se-hace avanzar la palanca sujebadora de cinta 19
a %a raﬁura 174 para retener el nuevo extremo de la cinta
6. Ta mdquina de unién se repone a la posicién mostrada en
lal figure 2 después que el nuevo extremo de cinta gueda su

jelbo de la manera descrita.
[

¥

! Haciendo referencia a la figura 5, que mueéﬁra
uné'modificacién del dispositivo de adhesibn 35, el miem-
bro sobresaliente superior 36 estd hecho de un material
eléstico que tiene una caracteristica andloge a un muélle(
Un codo o doblez 36A en forma de f) estd formado en la pax
te intermedia del miembro sobreseliente superior 36 para
proporcionar a éste dlbimo una elasticidad en le direccidn
longitudinal. ‘

- .Segln esta disposiéién, el muelle 38 de la reali-
zacibén descrita puede ser omitido, de manera que .se reducef
el ndmero de partes o piezas.

La figura 6 muestra todavia otro ejempio del dis
positivo de adhesidn de cinta 35. En este disposifivo de
adhesidn de cinté,35 ge prevé un miembro sobresaliente ine
ferior 40 que estd dispuesto en un lado del cuerpo de pre-—
gidn inferior 15 y destinado a ser movido arriba y abajo
desde el lado del cuerpo de vresidn inferior 15 a lo largo
del lado del miembro de presidén superior 23, Asimismo, se
prevé una palanca 42 soporfada en su parve intermedia por
la base 1 a través del eje 41 y unida por un extremo de la
misma gl miembro sobresaliente inferior 40, La disposicién
es tal que el miembré sobresaliente inferior 40 es movido

en la direccidn sobresaliente cuando se aprieta la palanca
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!

[

| 42 por su otro extremo mediante el brazo de unién 3. Un pa-
gador o espiga 43 sujeto al extremo inferior del miembro

sobresaliente inferior 40 es cogido por un talzdro alarga-
do 44 fo%mado_en el extremo de la palanca 42, El mimero de
referencia 45 indica un muelle para empujar el miembro so-

bresaliente inferior 40 en la dirceccidén de retraccibn. EL

el miembro sobfesaliente inferior mientras dste se mueve_
arriba y abajo.

! En el dispositivo de adhesidn de cinta‘35 de este
ejemplo,.el miembro sobresaliente inferior 40 es moviﬁqra
un nivel por enciﬁa dé la superficie sﬁperior del cﬁeiﬁq de
presién inferior para moverse a lo largo de la superficie
lateral interior del cuerpo de presién superior 23, cuando
la cinta se une a ﬁresién, de manera que adhiera dos partes
de cinta estirada o extendida entre la parte unida a pre-
gién y los articulos para rellenar y eliminar la garganta .
entre las dog partes de la cinta arrollada alrededor de
los articulos, como en el caso del ejemplo anteriormente
descrito.

Ta figura 7 muestra un ejemplo mds del dispositi-~
vo de adhesién de cinta 35. El dispositivo 35 incluye un
cuerpo de sujecidn inferior 48 dispuesto a un lado del cuer
po de pregidn inferior 15 y destinado a ser hecho oscilar

en esencla horizontalmente alrededor del eje 47 hacia los

el brazo de unidén 3 a través de una varilla 19 de sujecidn
de cinta. E1l dispositivo tiene ademds un cuerpo de sujecién
superior 49 dispuesto en un lado del cuerpo de presibn su-

perior 23 de manera que pueda apoyarse a tope el cuerpo de

nimero de referencia 46 indica un miembro de guia para guiar

articulos a unir o atar, cuando es apretado lateralmente pop
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_sujecién:infericr 48. EL cuerpo de sujecibn superior 49 ez
td destinado a ser cogido con un escaldn 484 formado en el
cuerpo sujetador inferior 48 cuando este Ultimo es movido
hacia loé articulos a unir de menera que sea movido, en eg
te caso por desviacidn, hacia los articulos a wmir, junta-
nente coﬂ el cuerpo de sujecidn inferior 48. Los cuerpos dec
sujecibn superior e inferior 48 y 49 estdn provistos de 1o~
dillos 56, 5L que se pueden acoplar entre si. EL nidmerc de
referencia 52 indiéa un muelle destinado a empujar el cuer-
po de-sujecidn inferior 48 hacia el cuerpo de presidn infe-
rior 15. ' .

Cuendo 10s éuerpos de presién 15, 23 se tocan,
los cuerpos de.sujecién 48, 49 de -este ejemplo son apoya-
dos a tope también de menera que adhieren las partes de la.
cinta entre la parte unida por pgesiénrde la cinta y los
articules.a vnir, y son después movidos conjuntamente hLacig
log articules unidos para rellenar y eliminar la garganta
entre las partes de cinta. e

‘Aunque han sido descritos varios ejemplos del dig
positivo de achesidn de cinta, estos ejemplos nd son exclu-
sivos y es posible adapbar diversas olras disposiciones que
puedan adherir las partes de cinta entre la parte unida a
presién y los articulos en relacién con el movimiento e 12
parte de punte del brazo de unidn hacia y desde la base,

BEn la realizacidn descrita, se usa como cinta ad-
‘hesiva una cinta adhesiva de lado Gnico que.tiene una cara
recubierta con un adhesivo, Sin embargo, es posible usar
cinta del.tipo'de autoadherencia conocida, que produce la
capacidad achesiva por si misma cuando se somete a una pre

sién externa,
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L TLas figuras 8 y 9 muestran una modificacién de
los medios de rebobinado de cinta de las realizaciones deg
eritas, En esos dibujos, se usan los mismos mimeros de re—
fqreneiﬁ nara indicar lag mismas partes o miembros que en
1;s figuras 1 a 7. AnéIOgamgnte, las partes que se supri-
men de las figuras 8 y 9 esidn construidas del mismo modo
q@e las de las realigzaciones anteriormente descritas,
% Fsta realizacidn se propone unir apretadamente
ldg‘articulos a unir mediante una cinta adhesiva 6 retra~
yendo suavemente y rebobinando el carrete cinta 5, cuando
se hace bascular hacia abajo el brazo de unién 3. Por lo
tanto, segin esta realizacidn, las gargentas entre dos par
tes de cinta extendidas entre los articulos y Llos cuerpos
de presidn se reduce mdés para rellenar y eliminar la gargan
ta entre las partes de cints situadas ehtre ellos para ase—
gurar uns fuerza de unién mayor.

_ En las figuras 8 y 9 estd sujeto un soporte 102
a un extremo de la base 1. E1l eje del soporte 54 del carre-~
te de cinta 5 estd goportado a rotacidn por el soporte 102,
El carrete de cinta 5 estd apoyado a rotacidn en el eje do
soporte S5A, El carrete de cinta 5 lleva wa cinta adhesiva
continuva de unidn 6 enrollade elredeCor del rismo. Se pue-
den usar cintas adhesivas ordinarias de un lado y cintas
del tipo de unidn a presidn como cinta adhesiva 6., El carrgl
te de cinta 5 y el eje de soporte 54 estén conectados fun-
cionalmente entre si a través de medios de embrague de fric
cién 105, Estos medios de embrague de friccién 105 son ajus
tables para cambiar la friceibn para el carrete de cinta 5
de transmisidn de par y el eje 5A.

Un soporte 106 estd sujeto a la parte inbermedia




10

15

25

30

© 10089

| de la base 1. El soporte 106 estd apoyado a rotacién en un

‘gjes 4 y 109,

Hoja nam. 17

eje o drbol 4 al cual estd Tijo el exbremo de base del bra
zo de unidn 3. EL miembro de soporte 106 lleva tambidn o
ro?aciéﬁ un eje giratorio 109. Los ejes 4 y 109 estdn pro-
viétos de un sector dentado 9 y una rueda dentada 11, res—
pectivamente, Estos engranaﬁes 9, 11 estdn engranados entre
siia través de wna rueda dentada o pifidn intermedio 10 de
ta% menera que, cuando se hace oscilar o bascular hacia
abéjo el brazo de unidn 3, el eje 109 es hecho girar eun un
dngulo no mayor de 3602, |

Se pueden usar otras diversas fransmisiones de-

par ademis de pifiones para la transmisidn de par entre los

Una primera y una segunda poleas 113, 114 esghdn
fijas al eje de soporte 5A del carrete de cinta 5 y al eje’
giratorio -109, respectivamente, y estdn funcionalments co--
nectadas entre si a través de una correa 115 que estd flo-
Jamente extendida entre ellas, Como correa 115 se puede
usar una correa plana, redonda o de forma de V.

Una leva giratoria 116 que tiene un contorno de
leve periférico exterior 117 estd sujeta al cubo 11l4A de la
segunda polea 114 coaxialmente con el mismo, y estd fija a
61 por medio de tornillos 118. Ia leva 116 puede estar For-
mada en vna pieza con la ssgunda polea 11l4. Es también po-
sible soportar la leva 116 en un eje independiente del eje
de la segunda polea 114 y conechar funcionalmente la leva
116 y 1é polea 114 por medic de unos medios de transmisidn
de par. |

Da superiicie de leva 117 de la leva 116 tiene una

parte arqueada 1174 de un radio relativamente pequefio, otra
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| intermedia del miembro de presién de correa 120. Los miem-

jriormente, los-articulos a atar se introducen entre la par-

1 N ) . 0
la base 1 mediante la presidén de la cinta 6, Cuando la cin-
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 parte arqueada 117B de un radio relativamente grande y par
tes intermediasll7C, 117C que unen estas partes arqueadas
1174, 1173. .

k './ Un brazo de sopqrte 119 estd f£ijo al soporte 102,
Unjmiembro de presibn de correa 120 estd montado a pivota-
miénto por uno de sus extremos en la parte de punta del brg
z@ de soporte 119, por medio de un pasador 121, Sujeto a
ro%aoién al obro extremo delxmaﬂnnA&apresién de corres 120
ha%'un rodillo de leva 122, mientras que un rodillo de pre

sidn de correa 123 estd dispuesto a rotacidn en una parte

bros y partes 120, 122 y 123 en combinacién constituyén
unos medios de control de inbterrupcién.

La construccidn anteriormente scfialada funciona
de la mancra que se describe a continuaoién. Cuando el bra-
20 de‘unién o atadura 3 estdé en la posicidn elevada comé -
ge muestra en la figura 8, el rodillo de leva 122 es mante-
nido en confacto con ia parfe arqueada 1174 de menor didme—
tro. En egte estado, el rodillo do presién de correa 123 es
t4 en wma posiciéh que no aplica fuerza de apriete a la co-
rrea 115, Por lo tanto, en este estado, la correa 115 estd
floja‘y la interconexidn es cortada entre el eje de soporte
superior 5A y el eje giratoric 109, '

Como en el caso de la realizacidn descrita ante-
te de punta del brazo de unibén3 y.los medios de sujecidn de
ta 6 es apretada por los articulos a unir, se aplica fuerza

de traccién a la cinta G. ¥n este cstado, al carrete de cin

ta 5 ge le permite girar juntamente con el ejc de soporte
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54, de mﬁnera que #e¢ hace girar el carrete de cinta 5 de-
‘bido a la fuerza de traccién aplicada a la cinta 6 por los
articulos, de modo que se tira de la cinta de acuerdo con
la fﬁerz% de traccidn, Por lo tanto, nunca succde que la
cinta 6 se escapa de la seccidn de retencidn de cinta por
la fuerza de traccién de la cinta 6,

Después de colocar los articulos sobre la mesa,
la leva 116 comienza a girar juntamente con el cje girato-
rio 109 en sentido/deitrégiro segin se ve en la Tigura 8,
cuando se comienza la oscilacidn hacia abajo del brazo ae
unién 3, de menera que el rodillo de leva 122 es levantedo
répidamente y hecho glrar en sentido levégiro por la parie
intermedia 11&0 de la leva li6, con centro en el pasaior
121. Simulténeamente, es desplazado hacia arribs tambidn el
rodillo ce presién de corfea 123 para’ apretar la correa
(115 de la wanera mbsﬁrada—én la figura 10 para tensar la co
rreall5. Por lo tanto, el par del eje de rotacién 109 es
transmitido al eje de soporite 54 a.-travéds de la correa 115,
de manera que.se-haqé girar el carrete de cinta 5 en senti
do levogiro como se ve en la figura 10 para retraer ¥ rebo
binar la cinta 6. Es posible ajustar el apriete o tensidn
de la cinta 6 ajustando la fuerza de conexiln de friceidn
dé los medios de ewbrague de friccidn 105 entre el carrete
5y el eje de sdporte 5A, ¥ds concretamente, el apriete de
la cinta 6 se reduce a medida que se reduce la fuerza de
fricecidn, ﬁiéntras que el apriete de la cinta 6 se auwnenta,
para reducir la garganta anteriormente citada entre dos par
tes de cinta, a medida que se aumenta la fuerza de friccidn
en los medios de embrague. -

La longitud circunferencial de la parte arqueada
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| 1178 de mayor didmetro de la leva 116 se ha de elegir de
manera que el rodillo de leva 122 no se salga Ge la parte
1178 cuando el brazo de unidn 3 se cac sobre la base 1,

En la realizacidn descrita, puesto que el rodillg
de presién de correa 123 aprieta la correa 115 desde el ex
terior de ésta, las longitudes circunferenciales de partes
de las poleas 113, 114 tocadas por la correa 115 son aumen
tadas para disminuir la tendencia al deslizamiento indesea
ble de la correa 115 sobre estas poleas 113, 114,

Le figura 11 muestra una disposicién alternctiva
en la que el miembro de presidn de correa 120 estd asegura
do a rotacidén por su parte intermedia al brazo de sopérte'
119 a través de un pasador 121, y un rodillo de leva 122
¥y un rodillo de presidén de correaz:l23 estén asegurados en
rotacién o los extremos del miembro de presidn de corree
120, fespectivamenﬁe, mientras que el rodillo de presida de
correa 123 estd dispuesto en el interior de laﬁcorrea 115.
En este caso, cuando el rodillo de.leva 123 estd situado g0
bre la parte arqueada 117B de didmetro mayor de la leva 116
la correa 115 es tensada pbr el rodillo de presién de co- -
rrea 123 que oprime la. correa 115 desde el lado interior
de ésta. b,

Las figuras-12 y 13 muestran otra modificacidn dell
miembro de presién de correa 120, en la que los mismos ni-

meros de referencia se usan para sefialar las mismas partes

miembro de presién de correa 120 estd asegurado en rotacidn
por su parte intermcdis al brazo de soporte por medio de un
pasador 121. La parte 120A del miembro de presién de correa

120 a través de la cual se vne la parte de pivote de pasga~
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| dor al rodillo de presién de correa 123 estd hecha de ma-
terial eldstico o de muelle., Ademds, el rodillo de presidn
de correa 123 estd dispuesto de modo que presiona la corras
1%5 sob&e la superficie periférica de la primera polez 113.
Eq{este cago es posible obtener una fuerza de presidn de
correa constante gragias al uso del miembro de muelle 1204
A%emés, el impacto suministrado al carrete de cinta 5 en el
m@mento del comienzo del rebobinado es eonvenientemen%erag
sd%bido por el miembro de muslle 1204 de,manera que se.ase-
gura una operacidén de unidn o atadura suave. |

~ La figura 14 mubstra todavia otro ejemplo de los
medios de rebovinar la cinta. En este dibujo se usan los -
mismos numeros de referencia para designarrlos mismos mien
bros y partes que los de la figura 8. En este ejemplo, el-
miembro de presidn de correa 120 estd sujeto a rotacién poy

su primer extremo a la parte de punta del brazo de sopoiie

sidn de correa 123 estd sujeté al otro extremo del miembro
de presidn de correa 120, El rodillo de presidn de correa
123 estd posicionado de tal manera que aprieta la correa
115 sobre la superficie periférica de 1a primera polea 113,
Un muelle helicoidal 124 estd sujeto por su primer exﬁremo
a la parte intermedie del miembro de presidén de correa-120,
mientras que el otro-extremo del muelle helicoidal 124 estd
unido a un extremo de un alambre 125. El otro extremo del
alembre 125 estd unido y arrollado en torno @ un carrete
126 como vna leve sujeta al cubo 114A de la segunda polea
114. ‘ S

En este caso, cuendo el brago de unidn 3 es hecho

ogcilar hacia abajo, el carrete 126 es hecho girar en sen-
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| tido dextrégiro segin se ve en los dibujos, juntamente con

el ejo 109 de la segunda polea. Despuds, el alambre 125 es

dal 124, dé manera que el miembro de presién de correa 120

¢s atrafdo por el mulle helicoidal 124 dé modo que es hechg

rrea 115 sobre la superficie periférica de la primera poleg

teg de que sea transmitido al carrete de cinta 105, cdﬁAlo
que se agegura une operacién de unién o atadura suave. o

" La segunda polea y la leva pueden estar pre%ﬁé%as
en el seje de ﬁivotamiento (eje de-soporte 4) del brazo de

unién. Al hacerlo asi, el sector dentado 9, la rueda dentg

simplificar la congtruccién del conjunto de la méAquina.
Las figuras 15 y 16 muestran otro ejemplo mds de
los medios de rebobinado de cinta. En este ejemplo, una se
gunde rueda dentada de cadena 213 como un segundo cuerpo gi
ratorio estd sujeta en rotacidén al eje de soporte HA, mien-
tras que una primera rqeda dentada de cadens 214 Como un pn
mer cuerpo giratorio esté fijsialeje giratorio 108 por medio
de un tornillo 215, La segunda rueda de cadena 213 y la primg
ra rueda de cadena 214 estdn conectadag funcionalmente entre
si por medio de una cadena 21L& Los cuerpos giratorios primen
y segundo puedéﬁ éstar constituidos por otros miembros tale
como poleas o pifiones, excepto las ruedas dentadas de cadena.
Una leva de disco arqueada 217 estéd dispuesta a

lo largo del cubo 214A de la primera rusda de cadena 214.

recogido por el carrete 126 para extender el muelle helicoji
girar en sentido dextrégiro como se ve en el cibujo. En con
secuencia, el rodillo de presién de corrsa 123 oprime la cg

113, En este casgo, el impacto generado en el momento de ini

ciar el rebobinado es absorbido por el muelle helicoidsl- ap

o

S]
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| Esta leva en forma de disco 217 estd fija a la superficie
extrena 214B de la primera rueda de cadenz 214 en sus dog
partes extremas por medio de pasadores 218, 219,

[ La figura 17 muestra el contorno de la leva 217
destinade a hacer, cuando se hace girar, una operacifn de-
sééda de la palanca Ultimamente mencionada (seguidor). Co-
mg se apreciard en la figura 17; la leva de disco 217 estd
pr%vista de una primera superficie de leva 217A, una segun
da?Superficie de leva 217B que estd separada en direccidn
axial de la primera superficie de leva 217A, y una supefﬁi
cie de leva inclinada 217C a través de la cuval estdn unidas
entre si las superficies de leva primera y segunda 2174,
217B.

El minero de referéncia 220 indica unos mediog
de contrcl de interrupcién que estdn conectados funcionals
mente a la leva de disco 217 para acoplar, cuando el brazu:
de unibén 3 es hecho oscilar hacia abajo, el eje de soporte
5A iy la segﬁnda rueda de cadena 213 uno a otra de manera
que no giren entre si, con lo que se acciona el carrete de
cdnta 5 para la accidén de rebobinado., Los medios de control
de interrupcidn 220 fienen en este caso wn cuerpo de corre
dera 221 sujeto a un eje de soporte 54 para movimiento axié
libre, y una palanca 222 que tiene un extremo que se apli-
ca al cuerpo de corredera 221 y el otro extremo 222B que se
aplica a la leva de disco_2l7. En un extremo del cuerpo de
corredera 221 estdn formados rebajos 2214 de recepcidn de
sallentes, a inlervalos circunferenciales apropiados, Estos
rebajos 2214 de reéepcién de salientes estdn destinados a
recibir los salientes 223 que estdn sujetos a la segunda

rueda Zentada do zaden> 213, Asimismo, en la superficie pe-
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| riférica exterior del cuerpo de corredera 221 hay formada
una renura anwlar 2218, La palanca 222 tiene un extremo en
horquilla 222A cuyas ramcs se extienden a lo largo de am~
bos ladog del cuerpo de qorredera 221, y los salientes 224,
225 formados en las ramas estdn recibidosg ?or la ranura any
lar 2218,

La palanca 222 estd soportada a través dei,eje
227 por un brazo de soporte 226 que a su vez estd fijédo all
cuerpo de soporte 102. Un muelle 228 empuje la palanca 222
en sentido levégiro segin se ve en la figura 16.

En este ejemplo estdn dispuestos unos medios de
embrague unidireccional 229 entretel eje de soporte 5A y el
cuerpo de corredera 221. lids concretamente, el cuerpo de co
rredera 221 estd sujeto al eje de soporte 5A para movimien
to axial libre, a través del embriague unidireccional 229,

) En funcionamiento, cuando el brazo de unién 2 Q-
td en el estado elevado que se muestra en la figura 15, el
extremo 222B de la palanca 222 estd situado en contadto
con la primera superficie de leva 2174 del disco de leva
217. En este estado, el cuerpo de corredera 221 es situado.
hacia fuera de la segunda rueda dentada de cadena 213 por
medio de la palanca 222 y lecs salientes 223 son mantenidos
fuera de acoplamiento con logs rebajos 221A de recepcién de
salientes. En este estado, por lo tanto, la segunda rueda
de cadena 213'y el eje de sopowte 54 puedén girar uno con
relacién a otro. En egste estado, como se ha mencionado an-
teriormente, los articulos a unir son insertados entre la
parte de punta del brazod unidn 3 y los medios de suje=
cién de la Ease 1 ojrimiendo la cinta cdhesiva 6 hacia aba-

jo. Cuando la cinta esid oprimida por los articulos, se ha=-
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| constituido por el eje 227. Como consecuencia, el cuerpo de
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| ce girar el carrete de cinta 5 debido a que éste puede gi-
rar juntamente con el eje de soporte 5A, de manera que Hi-
ra hacia Tfuera de la cinta 6. Por lo tanto, se evita consi
derablehiente el inconveniente de escapar de le cinta 6 de
l&s medios de agarre.

4 medida que el brazo de vnidén es hecho oscilar
hécia abajo después del montaje de los articulos en Ja ne-
s%, le leva de disco 217 conmienza a girar en senbtido dex-—
%fﬁgiro, segun se ve en la figura 15, juntamente con la pril
mera rueda de cadena 214, Puesto'que la palanca 222 es emn-
pujada en sentido levégiro por el muelle 228, segin se ve
en la figura 16, el extremo 222B de la palanca 222 es movi-
do relativamentc desde la primera superiicie de leva 2174
a la segunda superficie de leva 217B a través de la super-
ficle de leva inclinada 217C, la cual a su vez origina la<

rotacidn levégira de la palanca 222 alrededor del fulcro

corredera 221 es movido por la palanca 22hacia la segunda
rueda denvada 213, de manera que los salienbtes 223 de la
segunda rueda de cadena 213 y los rebajos 221A de recepciln
de salientes del cuerpo Ge corredera 221 son llevados a
acoplamiento mutuo. En consecuenciz, la segunds rueda de cg
dena 213 y el cuerpo de corredera 221 son acoplados entre
si de modo que no pueden girar uno con relacidn a otro. Ade
mds, puesto que los medios de embrague unidireccional 229
actlan para fijar el cuerpo de corredera 221 ¥ el eje de so
porte 5A entre si cuando el cuerpo de corredera 221 gira en
sentido dextrdgiro, segin se ve en la figure 15, el eje de
soporte DA y el carrete de cinbta 5 son hechos girar en sen-

tido dextrdégiro juntamente con la gegunda rueds de cadena
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213, segﬁn se ve en la figura 15, de manera gque retraen y
rebobinen la longitud en exceso de la cinta 6,

Si estan interpuestos unos medios de embrague de
friccién:entre el eje de soporte 54 y el carrete de cinta
5 en lugar del tornillo 205, la fuerza de sujecién de la
cinta 6 ée'reduce cuando se reduce la fuerza de acoplamien
to de friccién de los medios de embrague. Por el contrario,
e medida que aumenta la fuerza de acoplamiento de fricciédn
en los medios de embrague, la fuerza de apriete o tensidn
sbbre lg cinta 6 auménta para asegurar uns mayor fuerza de
epriete de la cinta 6f Lag figuras 18 y 19 muestran el brg
zo de unibn 3 en.el egvado en que ha sido hecho osgcilar hg
cia abajo sobre la cinta 6 para wnir por presién las parfes
extremas :de la cinta 6 arrollada alrededor de los articulod
por medioc de un par de cuerpos de presién.

“A continﬁacién, a medida que el brazo de union 3
es hecho girar hacia arriba de manera que esté en la posi=

cién iniciel, la leva de disco 217 es hecha girar desde el

I

estado mostrado en la figura 18 en sentido 1ev6giro, Junta
mente con la primera rueda de cadena 214, de maneras que la
segunda rueda de cadena 213 y el cuerpo de corredera 221

son hechos girar en sentido 1ev6giro. En este estado, pueg
to que los medios de embrague unidireccional 229‘actdan ra.
re desconectar el cuerpo de corredera 221 y él eje de sopox
te 54 uno de otro, el ejes de soporte 54 y el'carretq de cin
ta 5 no sdn hechos girar. Por lo tanto, la cinta 6 no es ex
trafda en este estado. En consecuencia, el extremo 222B de
le palaenca 222 desliza a lo largo de la superficie de lefa
de la leva de disco 217; desde la sepunda suporficie de lg

va 217Bva la primera superficie de levs 217A. Como consc-—
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2. Como .se muestra en las figuras 22 y 23, la palanca 222

~Be. Ta leva de disco 217 puede estar asegurada integralmen
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cuencia, el cuerpo de_cbrredera 221 es desacopiado de la
gegunda rueda de cadena 213, yendo a la posicién inicial.
Son posiblés otras modificaciones de los medios
de rebobinado de cinta, como se resumen a continvacidn.
l.% Como se muestra en las figuras 20 y 21, el eje longi-
tuéinal Y de la palanca 222 estd dispuesito en dngulo recto
coﬁ respecltc a la'linea I que pasa por ¢l centro del eje
gi%aﬁorio 109 y o1 punto en él que la palanca 222 toca la
1e§a de disco 217. En este caso, puesto que no se ejercs
fuerza sobre la palanca 222 en la direccidn perpendicul&r
al eje longitudinal de édsta, el movimiento de la pélanca
2é2 ge suaviza grandemente. Asimismo, el deslizamiento en-
tre la palanca 222 y la leva de disco 217 es suavizado a ume
dida que el punto de contacto del -otro extremo 2228 de lu -
palancea 222 ge conforms pasando qluna configuracidn circu-

lar, -

puede estar constituida por un simple alambre. En este ca~
80y el extremo de arranque del alambre 222 egtd doblado pa-
ra formar un saliente 224, y, despuds de hacer un giro al-
rededor del eje 227, el alambre 222 se extiende hasta la leg
ve, de disco 217 de menera que formg una parte de contacto
2228, La parte de contacto 222B ge dobla en forma de'U y se
arrolla de nuevo alrsdedor del eje 227. Finalmente, el extryg
mo final del alambre 222 se dobla para formar un saliente
para constituir la palanca; |

" En este caso, la congtruccion de la palanca se sin

plifica y se reduce el ndmero de partes.

te al cubo de la primera rusds de cadena 214 o pusde estar
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sujeta directamente al eje giratorio 109, Alternativamente,

ung, ranure de leva que tiene una caracteristica de leva co-
mé se muegtra en la figure 17, formada en la superficie pe-
riférics %xterior del cubo 214 de la primera rueda de cade-
na, 214; se puede utilizar en lugar de la leva de disco. En
este casog el extremo de palanca cs recibido y acoplado por
esta ranura de leva.

4, Los medioé de embrague wnidireccional pueden estar prg
vigtog entre el carrete de cinta y el eje de soporte, o pug
den ger omitidog.

5e El segundo cuerpo giratorio puede estar sujeto directg
mente al ejs de sBporfe 4,

JLas figuras 24 a 26 muestran otra realizaciébn del
invento, en la que se usan los mismos ndmeros de referencia
para indicar los mismos mismbros y partes que los de la pri
mera raaliza;iép'moétrada en lag Tigurag 1 a 7; Lag paritzs
que no esgten mogtradas son idénticas o lag ds las figuras -
lLat. . ‘

En esta realizacién, se prevé una cubierta protec
tora en la proximidad del cuerpo de presién sobre la basge,
es decir, en la proximidad del cuerpo de presidén inferior.
Esta cubierta protsctora s movida en relacién con el brazo
de unidn de tal mesners qué deja la posicién por encima'del-
cuerpo de presién inferiorljusto antes del comienzo de la
uﬁién por presién de la cinta adhesiva y se repone a ese
posicién déspués de la terminscién de la unidn por presidn,
de maners que”se impide que se sujeten a la superficie adhe
siva de la cinba adhesiva materias tales como gotitas de
peue o una parte de log articulos a unir,

Para explicar esta realizacién con mayor destalle,
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| haciendo referencia a la figura 24, el ndimero de referencis

313 indice un par de ménsules separadas snbre si. Como en
el caso de la realizacién mostrada en lag figuras 1 a 7,
los mediés de sujecién 17, 19, el cuerpo de presidn infe-
rior l5,fla placa de supresibn 22 y obros miembrog asccia-
dos estdn unidos a esta ménsule 313, EL digpogitivo de ad-
hesién de cinta 35 estd dispuesto de la misma manera qus
en la primera realizacibén mogtrada en. las figuras 1 a 7.
En este ‘caso, una placa oscilente 321 estéd monta
de, a pilvotamisnto por su punto msdio en uwn lado de la mén-~
sula 313 a travéds de wn eje 319, En una parte superior de
la placa oscilanfe 32i estéd prevista una placa de cubisrta
322 que cubre partes superiores de uno de los medios de sl
jecién, eg decir, el portador 17 y el cuerpo de presién in
ferior 15, : '
| .‘ ~Lg placa oscilante 321 y la cubierta 322 cbnstin
tuyen una cubisrta a prueba de golberas o ung cﬁbierta Pro-
tectora (denominada en lo qgue sigue cubierts g prueba de
agug) 320. La cubierta a prueba. dz agua 320 es empujads en
sentido dextrégiro segin se ve en la figura 24, por medioc
de un muelle. La ménsula 313 estd provista de un pasador de
restriccidén de posicibén 324 que estd destinado & rebener la

cubierta a prueba de agua 320 cuando el oxbremo 3224 de la

|placa de cubierta 322 estd situado por encima dsl cuerpo de

presién inferior 15. Como se muestra en la figura 26, el ex|
tremo 322A de la vlaca de cubierta 322 estd construido de
manera que se pone en conbacto con la superficie exterior
del adhesivo de la cinta adhesiva de lado ¥Ynico o la cinia
adhes;va en toda la anchura de esta. Preferiblemente, unas

estrias o conductos 322B pers dirigir las gotas de agua que
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| vienen de la parte superior de la cinta 6 a ambos lados del

tcho oscilar hacia abajo, hacia la base 1, antes de que co-

oju niim, 30

cusrpo de presién 312 esgtdn formados en una configuracidn
en "LI" en la proximidad de la cubicrte 322, La forma de
w llu guade ser usada en lugar de la forma de LA,

‘J | El bagtidor de soporte del brazo o el cuerpo de
saporte 106 lleva a pivotamiento una palanca de ogcilacién
33 en el purto medio de ésta mediante un esje 325. ELl extre

l “
mo inferior de la palanca 326 estd conectade al extremo in

fé%ior de la paiaﬁca 326 por medio de una varilla de cone-
xién 327, El brazo de uniég J estd provisto de wn pasador’
de op2racidn 329 que esté destinado & oponerse o la super-
Tficie laseral del extremo superior de la palanca de oscilg
cibén 326 con una garganté 328 preservada entre ellos. Esf@
pasador de operacién 326 estd destinado e ponerse en con-:

tacte con la superficie lateral del extremo guperior de la

i .
palanca de oscilacién 326 cuando el brazo de unidn 3 es he

mience la unién por presién de la cinta'6. A continuacién,
a medida que el brazo de unién 3 es hecho oscilar hacia abg
Jo, se hace girar la palanca de oscilacién 326 en sentido
levbgiro segin se ve eﬂ la fipura 27. Como consscuencia, la
cubierta a pruebas de agua 320 es desplazada en rotacién degl
de la posicidén por encima del cuerpo de presién inferior 15
hasta al menos la posicién situada al exterior dsl porta-
dor 17, superando la fusrza del muelle 323, y es rapuesta
a la posgicidén situada por éneima del cusrpo de presién in-~
ferior 15 por la fusrza del muelle 323 cuando se haco subir
el brazo de wunién o atadura 3.
En funcionamiento, para unir o ater los articulos

A, estos son situados sobre la mesa 2 como se muestra por
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cinta 6. Siempre que los articulos A son vegetales lavados
¥y limpiados caen gotitas de agua de los vegstales directa—
mente de ellos, o gotean a lo large de la cinta 6 cuando
éata es puesta en contacto con la cinta 6. Sin embargo,
puesto que la cublerts a pruebas de agua 320 cubre el lade
superior de la cinta 6 sobre el cuerpo de presién ihfericr
15, estas gotitas de agua son apantalladas por la cubierta
protectdra 320 y no inciden sobre la gsuperficie de unién
de la cinte 6 en el cuerpo de presién inferior.

' - Despuds, cuando el brazo de uwnidn 3 es hecho og-
cilar hacia abajo sobre la base 1, la cinita 6 es rebobino-
da en una magnitud spropiada por medio de los medios de re
bobinado del carrete, gue no se muestren en este dibujo,ry
es arrollada en ‘torno a los articulos A. En el BSbadO gue -
praoede inmedisteamente a la unién: de los exbtremos de la
cinta, en que el cuerpo de presién'superior 23 he, gido mo-
vido hasta junto el cuerpo de presién inferior 15, el pasa
dor de oscilacién 328 es llevado a contacto con la palanca
de oscilacidn 326 y, en tonces, la cubierta a prueba de
agua 320 es movida a la posicién situada fuers del portedor
17, segin se muestra en la figura 27, de acuerdo con el deg!
censo del brazo de wnién 3. A continuacién, las partes-arrol
lladag de la clnta son unidas conauntanenue por la coopera~
cibn de los cuerpos de preslén superior e inferior 23 y 15,
y la garganta entre.dos partes de cinta situadas entre la
parte unida a presién de la cinta y los articulos se relle-
ne y elimina por medio de un dispositivo de adhesién de cin

ta que no estd mostrado. Subsiguientemente, el extremo wuni-
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|rodillo o el pasador 330 para hacer osecilar y mover la cu~
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;ﬁe corte. Despuds de terminarse la unién por presién, el
nuevo extremo de la cinta 6 es sujetado entre el portador
17 y la varilla o barra sujztadora 19, cuando estd levanta.
do el brazo de wnién 3., Asimismo, cuendo el brazo de unién
3 es levantado, la cuhisrita a prusba de agua 320 es repueg
ta a la posicidén situada por encima de la bage 1 por la
fuerza dal muelle 323, ' .

En la realizacién ilustrada, el sincronismo de
funcionamiznto de la cubierta a prusba de agua 320 se ajug
ta manteniendo un juego o garganta 328 entre la palanca de
oscilacién 326 y el pasador de opéracidn 329, Esta disposi
cibn no es, sin embargo, exclusiva y es posible proporcio=
ner oiros ﬁedios de ajuste entre la palanca de oscilacién’
3264& el pasador de operacién 320;'

En lugar de usar la palancs de ogcilacién 326,
la varilla de conexién 327, etc;,-es posible disponer un rg)
dillo o un pasador 330 en la cubierte a prueba de agua 320,
nientras 5o proporciona & la parte de punta del brazo de

unién 3 una placa de leva 331 destinada a actuar sobre el

bierta a prueba de agua 320, segin ge muzstra en las figu-
rag 28 y 29, .

Lag figuras 30 y 31 muestran una modificécién de
la cublerta protectora 320. En este casé, una placa de cu-—
bierts izquierds y vna dereche 332, 333 que constituyen un
pa2r estdn montadas a pivotémiento por sus partes intermedia
e ambos lados del cuerpo de pregién inferior 15 por medio
de pasadores 334, 335; de tal manera que los extrémos de
las placas de cubierta 332, 333 son movibleg hacia las po-

siclones izquierda y derecha por encima del cuerpo de pre-—
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|puje de cinta 414 que estéd montada a pivotamionto por su ba
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| sién inferior 15. Unos miembros de operacién 336, 337 para
depriunir los extremos inferiores de las placas de cubisr-
ta 33é, 333 estén fijados a o eldsticamente soportados por
ambos lados de la parte de punta del brazo de unidn 3.

Segin este ejemplo, la carrera'dé las placas de
cubilerta 332, 333 para los movimisntos de aperturs y cierrg
se disminuye pare permitir un pronto funcionamiento.de las
placas de cubierta.

La figura 324 muestra una modificacién de los mg
dios de sujecién de cinta y partes ascciadag del invento.
En este csso, se ﬁsa el migmo dispositivo de adhesién de
cinta que el de la primera realizacién mostrada en lag fi-
guras 1 a T, pero estd suprimide de la figura 324, El dis-
positivo de sujecién de esta modificacidn estd destinade o
dejar el cuerpo ds présién inféfior liberando el extremo de
cinta y a reponerse a la posiciéﬁ;prdxima al cuerpo de pre-
sién inferior despuds de sujétér el.ﬁuevo extrémo cortado
de la cinba. '

Mds concretamente, estéd previsto un cuerpo de pre
sibén 23, acoplable con el cuerpo de presién inferior 15, an
el brazo de unidén 3, para efectuar el;libra movimisnto ha-
cia delante y hacia atrds, y es empujado hacia la base 1 po
medio del muelle 234, Al exterior dsl cuerpo ds @resiéﬁ 23,
el filo de corte de ointé 33 estd fijo al brazo de unién 3.
Un miembro de.soporte 412 gue tiene un rodillo de presién
de cinta 411 estd previsto en el exberior del filo de corte
3y es'empujado por un muelle 413 hacia la base 1. En el

interior del rodillo 411 estd dispuesta une palanca de em—

se en el miembro de soporte supsrior 412, La parite de punta

-
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_ﬂe‘la palanca de empuje de cinta 414 es empujada hacia fug

rizontalmente a una parte superior del bastidor de oscile-

ne une parte de punta degtinada a establecer contacto con
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ra. por medio del muglle 415.

Al exterior del cuerpo de presiédn inferior 15 eg
t4 montado a pivotamiento un bastidor de oscilacién 416,
por su extremo inTferior, en la base 1, a'fravés de un ejs
417. La parte superior del bastidor de oscilacién 46 es mg
vible hacia y desde el cuerpo de presiébn inferior i5 y es
empujade hacia éste Gltimo por medio de un muelle 418,

Una varilla o barra sujetadora de cinta 419 que

constituye uno del par de medios de sujecidn estd fija ho-

ci6n 416, AL mismo tiempo, un eje-420 llevado por el basti
dor de oscilacidén 416 sst4 dispuesto por debajo de la vari
lla sujetadora 419, Una palanca sujetadors de cinta 421 que
onstltuye el otro del par de medios de sujecién de cznu“f

eg llevads a plvotamlcnto por su parte lntermedla por el
eje 420. Al mismo- tiempo, la palanca sujetadora 421 es en~
pujada hacla la barra sujetadora 419 por medio de un muelle
422, Un rebajo 423 acoplable con ls bvarra sujetadora 419
egtd formado en la bOSicién de apoyo a tope de la barra su=-
jetadora 419, de la palanca éujetadora 421, E1l extremo de
le cinta 6 es sujetado entre el fondo del rebajo 423 y la
barra sujetadora 419. .

Un pasado“ de tope 424 estd fijo al exterior de
lg palanca sujetadora 421.

Al exterior del pasador ds tope 424 esté.soporta—
do un eje 425 por la base 1 para exfenderse en esencia pa-

ralelamente al pasador 424. Una varilla de tope 426 qua tie

el pasador 424 cstd montada a pivotamiento por su parte'de
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tidor de .oscilacién 416 de manera que lleva el lado infe-
rior de la varilla de tops 426 cuzndo el bagbidor de osci-
lacién 416 adopba la posicién adyacente al cuerpo de pre=-
sién inferior 15. '

Un rodillo de leva 428 esgtd soportaao a rotacidn
por la parte superior del bastidor de oscilacién 415. Agi~-
mismo, en la parte de punta.del brazo de wnién 3 esté"for-
mada una superficie de leva 429, Le superficie de levé'429
incluye une gupsrficie de leva inclinada 429A destinada a
desplazar el rodillo de leva 428 al exterior del cuerpo de
presién 15 cuando el brazo 3 es hécho oscilar hacia ls ba-
se l, y una superficie de lsva vertical 429B para retensr
el rodillo de leva 428 en la posicién desplazads méxime.

En funcionamiento, ant2s del comienzo de la opn-
raolén de unidén o atadura, la parte de punta de la cinia
adhesiva 6 extraida de la parte de punta del brazo de unién
3 en el estado elevado es retenids por la varills sujetédo-
ra 419 y la palanca sujetadora 421, y la parte superior del
bastidor de oscilacién 416 es mantenida en contacto con el
cuerpo de presién 15, La Qarte de .punte de la varilla de tio
pe 425 ss mentenida en contacto con el pasador de tope 424
de la palanca sujetadora 421. ‘

Para unir los articulos 4, estos son insertados
hacia dentro éntre el brazo de unién 3 y la base 1, presio-
nando la cinta desde el exterior, y se sitian sobre la mesa.
A contiﬁuacién; se hace girar 2l brazo de.unién 3 para arro
llar la cinta 6 alrededor de los articulos 4 y lag partes
extremas do la cinta arrollada alrededor de los articulos

A son unidas por presiln como se muestra en la figura 32A




!

P

10

15

20

25

30
10089

tHoju nom. 30
/
f
| por medioc de los cuerpos de presién inferior y superior 15,
.23, Asimismo, la holgura entre las dos partes de cinta se
rellena y elimine por medio de un dispositivo de adhesién
que no ost4 mostrado. Degpués, cuando se hace girar mis el
brazo de?unién 3y la superficie inclinada 4294 formade en
la parte 'de punte del brazo de wnidn 3 aprieta el rodillo
de leva 428 sobre el bagtidor de oscilacién 416 para produ
cir el movimiento de este Wltimo en la direccién de la flg
cha I, En.este estado, puesto que lg varilla de toﬁé 426
establece contacto con el pasador de tope 424 sujeto’é ia
palanca syjetadora 421, la palanca sujetadora 421 es hsché
girar alrededor del eﬁe 420 en gentido dextrbgiro, hacia
fuera de la varilla o barra sujetadora 419, para liberar el
extremo de la cinta, cuando el bastidor de oscilacién 416E
se mueve en la diréccién de la flecha F. En este estado,
la baf&a sujetadora'4l9 ha gido movida a una posicién ale~
Jada del cuerpo de presidén inferior 15 para permitir que el
extremo de la cinta 6 ge ponga al exterior a través de 'la
gargante enfre le, varilla o barra 419 y la palancé sujetg-
dora 421, El desplazamiento de la barra sujetadora 419 pue~
de ser determinado por el tamafio de la superficie incling-
da 4294,

Despuds, como se mucstra en la figurse 3B, cuando
el brazo 3 es movido a una posicién en la que la superficis
vertical 4295 del brazo de unidén 3 establece contacto con
el rodillo 128, la varilla de empuje 414 es apreteda contra
ln palance sujetadora 421 ¥y a continuacién, el filo de cdg
te 33 es movido al espacic entre el cuerpo de presién infe-|
rior 15 y le barra sujetadora 419 para cortar la cinta 6 en

una parte en la proximidad del punto de la parte unida por
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_presién.'En esta reelizacién estd formads uns varills de

soporie de cinfa 416A en el bastidor de oscilacidn 416,
mientras que una varilla de escape 34 estd prevista en el
brazo de:unién 3. Esta varilla de escape 35 aprieta la cin
ta 6, cuando ésta estéd aflojada entre el cuerpo de presidén
inferior‘ls ¥y la barra sujetadora 419, de manera que el
corte de la cinta se efectle sin dificultad o problema sen
gible.

Después de cortar la cinta, cuando el brazo de
unién-3 es hecho oscilar mds, la varills de empuje 414 en-
tra en el rebajo 423rde la palance sujetadora 421, gegin se
muegtra en la fiéura 520, de manera que el extremo coriado.
de la cinta 6 es atraldo al espacio entre la’barra sujeva-
dora 419 y. la palenca sujetadora 421, En este estado, la Ve,
rilla de tope 426 ésté posicionades como se muestra por lg -
linea de trazos y puntos. Subsiguientemente, a medida gus
el rodille 1l aprieta la palsnca sujetadora 421 para hacer
la girar lié,eramente en sentido dexbrégiro alrededor del
eje 420, el pasador de tope 424-eg movido hacis fuera dese—
de varilla de tope 426 para permitir que ésta caiga (posi-
cién de lineas llenas en el dibjo), de manera que la pa-
lanca sujetadors 421 tiende a ser fepuesta a8 la posicién
préxime a la barra sujetadora 419 debido a la Fuerza asl
muelle 422, 7

Degpuds, cuando es elevado el brazo de wnidn 3,
el rodillo-4ll vy la varilla de empuje 414 son levantadoé a2
ra llevar la palanca sujetadora 421 a acoplamiento con la

barra sujetadora 419 vara sujetar el extremo de cintea. En-
tonces, cuando es elevado mds el brazo de unién 3, la barra

sujetadora 419 es hecha volver g la pogicién mostrada en le
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| figura 32A, juntamente con el bagtidor de oscilacién 416,
por lg fuerza del muelle 418. En este estado, la varillas dd
tope 426 es levantada por él pasador de soporte 427 y re-
’puesta g la posicibn mostrada en la figura 324,

Egta construccidn hace convenieﬁtemente pogible
reducir la longitud de la parte extrema corteds de la cine
ta arrollada alrededor del articula y garantiza uné suje~ -
¢ién segura del extremo cortado de la cinta. Por lo tanto,
eg posible rellenar y emiminar la garganta entre lag dos

artes de cinta situadas entre la parte unida & presién de
: P D o1

la cinta y los articulos a unir,
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REIVIEDICACICNES

Log puntos de invencién propia-j nueve, que se
Presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pgten-
te de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los'que ge
recogen en las reivindicaciones siguientes:
18,~ Une méquina de wnidn o atadura periec—
cicnada, gue comprende: ung base provista en uno de sus 8x
#remos de un carrete de cinta para una cinte adhesiva y en
su otro extremc de unos medios sujetadorss de cinte para .
sujetar el otro extremo de dicha cinte adhesiva, estande dil
che bage prov%sta ademds en su parte central de vna mesa o
plataforma para recibir los artifulos g unir; un brazo de
unién o atadura montedo a pivotamiento en un punto de dichg)
base enbre dichos medios sujetadores y dicho carrete de cin
ta, teniendo dicho brazo de uwnidén medios de gule destinados
a gular e introducir dicha cinte adhesiva extraida de dicho
carrote de cinta.hacia una parte de punta de dicho brazo de
unidéni un par de cuerpos de presién, uno de los cuales eg-
t4 previsto en el interior de dichos medios sujetadores de
cinta en dicha -base, mientras que el otro estd en la parte
de punte de dicho brazo de unibn, estendo dichos cuerpos de
presién destiﬁados g apoyarse mutuamen%e.de msnera que unen
por presién dichs, cinta adhesiva alrededor de los articulosh
un filo de corte dispuesto en el exterior de dicho chierpo
de pregién en dicho brazo de unién y destinsdo & cortar di-
cha dinta adhesive al exterior de dichos cuerpos de pregsién

medios de control de sujecién destinados a liberar dichos
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L medios sujetadores en el momento de cortar dicha cinta ad-

rior cuando es apretada o deprimida por dicho brazo de uniém.
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hesiva; y una varilla de empuje de cinta dispuesta al ex-
terior de dicho filo de corte en dicho brazo de unién y
destineda a empujar un nuevo extremo de cinta a dichos me-
dios sujetadores. o

28,- Una méquina de unién segln la reivindicacién
18, incluyendo ademds diche miquina de unién unos medios dd
adhesién de cinta destinados a rellenarly eliminar una gar
ganta formads entre dos partes de cinta extendidas entuve
dichos cuerpos de presidn y dichos articulos. |

- 38,~ Una méquina de unidn segin la rqivindicacién
28, en la que dichos medios &é adhesiénAde cinta incluyen -
un miembro sobresaliente superiorisoportado por dichd Lo
20 dé/unién de manera que gea movido a lo largo de lag sv--
perficie lateral de dicho miembro''de presidn en dichas base
hasta wn nivel por debajo del extrema superior de dicho |
cuerpo de presidn en dicha base, cuando dicho bar de cuer~
pos de presibén unen por presién la cinte adhesiva.

42, Una mdgquing de unién segin la reivindicacién
28, en lz que dichos medios de asdhesidn de cinta incluyen
un miembre sobresaliente inferior dispuesto a un lado de di
cho cuerpo de presidén en dicha bage y destinado a sobresa-
lir poryencima‘y por debajo de dicho cuerpo de presidﬁ en
dicha base a lo largo de la mismae desde la superficie late-
ral del cuerpd de presidén en el lado de dicha base hasta la
superficie lateral del cuerpo de presién en el lado del brg
zo de uhidn, y una palanca soportada por dicha base y des—

tinads & hacer sobresalir dicho miembro sobresaliente infe-—

58,~ Una médquina de unién seglin la reivindicacidn
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| 28, en la que dichos medios de adhesidn de cinta incluyen
un cuerpo sujetador inferiof diépuesto a un lado de dicho
cuerpo de presibén en el lado de dicha base y desthinedo a
ser movido hacia el articulo s unir cuendo el cuerpo suje-
tador inferior eg oprimido o apretado pof.el brazo de unidi
¥y un miembro sujetador supsrior dispuesto a un lado del
cuerpo de presidén en el lado de dicho brazo de uwnidn, en
une pogicidn pafa acoplamiento con dicho cuerpo sujetador
inferior, estando destinado dicho cuerpo sujetador superiox
8 apoyarse & tope & dicho cuerpo sujetador inferior y a mo-
verse conjuntamente con dicho cuerpo svjetador inferior ha-
cia dichos articulos en acoplamieﬁto con el cuerpo sujeta=—
dor inferior cuando se mueve sl clierpo sujetador inferior.
2, Uns mdquing de unidn segin una cualquiere,

de las relvindicaclones 18 a 52,,En la que dichos medios de
adhesién de cinta incluyen ademds unos medios rebobinadcres
de cinta dispuestos entre una parte de pivote'de dicho brg
zo de vnién y un eje de soporte de dicho carrete de cinta
¥y destinados a comunicer un par de rebobinado a dicho ca-~
rrete de cinta cuando el brazo de unidén en hecho oscilar
hacia abajonhaoia el lado de la basa,

T8.- Una miguina de unidn segin la reivindicacién
62, en la que dichos medios rebobinasdores de cinta incluyen
un eje giratorio montado en dicha base y.conectado funcio—
nalmente a dicho brazo de unién de manera que sea hecho gi
rar en relacién con la operacién de dicho brazo de unidn,
medlos de tranémisién de par destinados & conectar funcio-
nalmente dicho sje giratorio y el eje de soporte de dicho
carrete de cinva para llevarlos a y fuera de contacho mu-—

tuo, una leva montade en dicho zje girarorio y medios de
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Ppontrol de interrupcidn funcionalmente conectados a dicha
leva, estando dichos medios de control de interrupcién deg
tinados a conmutar dichos medios de transmisién de par al
estado desconectado o separado'cuando dicho brazo de unidn
estd en el egtado slevado y para conmutar dichos medios de
transmigién de par al egtado de transmisién cuando dicho
brazo de unién comienza g inclinarse u oscilar hacis aba-
Jjoe

88,~ Una mdquina de unién segin la reivindicaciéd
72, en la que dichos medioﬁ de transmigién de par incluyen
une primers polea llevada por dicho eje de soporte, una sg
gunda Qolea llevada por dicho eje-giratoric y una correa eX
tendida de manera floja entre dichas poleas primera y se-
gunda, mientras que dichos medios.de control de interxuvp:-
cién incluyen un miembro de presién de correa destinade o
presiénar y liberar dicha correa. |

g8,- Una méquina de unién sgegin la reivindicacién

828, en la que dicho miembro de presidén de correa estd dig=-
puesto para presionar dicha correa sobre la superficle pe-
riférica exterior de dicha segunda polea. .

102,~ Una mdquina de unién segin la reivindicacid
T8, en la que dichog medios rebobinadores de cinta incluyen
un primer cuerpo giratorio funcionalmente consctado a dicho
brazo de unidn; un segundo cuerpo giratorio funcionalmente
conectado a dicho~primer cuerpo giratorid y sujeto a rota-
cién al eje de soporte de dicho carrete de cinta; una leva
previgte wiitariamente en dicho primer cuerpo giratorio;
un cuerpo de corredera sujeto de manera movible axialmente
a dicho eje de soporte de dicho carrete de cinta y que $ig

ne en uno de sus extremos un miembro de acoplemiento que se
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| puede acoplar con el primer cuerpo giraborio, y una palen=—
ca que se aplica por un extremo con dicho cuerpo de corre-
dera y por su otro exbremo con dicha leva.

1l8,- Una mé uine de wnidn segln la reivindice-
cién 108, en la que un embrsgue unidireccional egtd inter-
puesto entre el cuerpo de corredera y dicho oje de soporic.s

128,- Una miquina de unidn gegin 'uns cualquiczra
de las reivindicaciones 1& g 112, en la que uns cubierta
protectora estd dispuesta en la proximidad de dicho cuerpo
de presién en el lado de dicha base, estando dicha cubier-
ta protectora destinada a ser movida hacis fueras de dicho-
cuerpo de presibén en dicha base antes ds comenzar la wvunidén
por presién, y movida de nuevo & dla posicién situada por
encima de dicﬁo cuerpo de presidén’despuds de laz terminacidn
de la presidn, con lo que protege:la superficie de unién de
dicha cinta adhesiva.

138,~ Una miquina de unién segin las reivindica-
cionsg 12 a 128, en la que dichos medios sujetadores estdn
funcionalmente conectados a dicho brazo de unidén y desting
dos & moverse hacla fuera de dicho cuerpo de presién en di
cha bage después de liberar el extremo de dicha cinta adhe-—
siva, y, después de sujetar un nuevo extremo cortado de di-
cha cinta adheéiva, a moverse de nusvo hacia dicho cuérpo
de presién en-la direccidn de ia proximidad del cuerpo de
presién,

l4§.f Une méguina de unidén o atadura psrfecciona
da. .

Tal y como se ha descrito en la Mémoria gue ante~
cede; representado en los dibujos que se acompafian y pars

los fines que se han especificado.,
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|  Este llemoriae consta de cuarenta y cuatro hojas

egeritas e mdquina por una sola cara.

Medrid, 0°0(1.1979

10089
JAR.
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