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contacto del otro miembro de contacto, respectivamente, te
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Este invento se refiere a un conectador eléctri-
co, y particularmente a un conectador eléctrico para uso
en el establecimiento de conexiones de derivacién, tales
como conexiones de tierra a conductores eléctricos.

Se conoce un conectador eléctrico para tal fin,
que comprende un cuerpo de material eléctricamente aislan
te, teniendo el cuerpo dos partes aseguradas entre si por
un perno o tornillo, mediante el cual las dos partes del
cuerpo puedén ser empujadas una hacia otra; y dos miembros
de contacto eléctrico soportados por las dos partes del
-cuerpo, respectivamente, teniendoicada miembro de conbac-:

fo dos partes de contacto dirigidas hacia las pértes de

niendo cada parte de contacto la forma de una pluralicdad
de dientes dispuestos para clavarse en un conductor situa-
do entre una parte de contacto y la parte de contacto aso-
ciada del otro miembro de contacto cuando las dos parbes
del cuerpo son empujadas una hacia otra por medio del per
no,

Durante el uso de este conectador conocido se co
loca un conductor a derivar entre un par de partes de con~
tacto enfrentadas de los miembros de contacto, y se coloca
un cable de derivacidn entre el otro par de partes de con-
tacto enfrentadas. Se aprieta entonces el perno para empu-

jar las dos partes del cuerpo una hacia otra, haciendo eg




.

ORI

P- 720 557

04079

10

15

20

25

"t-to que los dientes de las partes de contacto se claven en

| do de este tipo se caracteriza porque los dos miembres de
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el conductor y en el cable de derivacidn, estableciendo asi
los miembros de contacto una conexidn eléctrica y mecénica
entre el conductor y el cable de derivacidn.
|

Una dificultad que se presenta con el conectador
conocido es que, cuando se aprieta el perno, ambos pares
de partes de contacto enfrentadas se acercan entre si si-
multédneamente, y, por tanto, es necesario colocar tanto el
cénductor como el cable de derivacibn entre las partes de
contacto antes de empezar a apretar el perno, siendo esto
ﬁna operacidn dificil, particularmente cuando se estd hs-
ciendo una-conexidn a un conductor elevado, ya que resulta
necesario mantener tanto al conectador como al cable de de-
rivacibén en posicibén también mientras que se aprieta el pey
no.

De acuerdo con este invento un conectador conoci

contacto estdn formados de maners enteriza y conectados pox
una parte de conexidén sustancialmente en U que tiene un ex-
tremo libre conectado a uno de los miembros de contacto jun
to a una de las partes de contacto del mismo, y el otro ex
tremo libre conectado al otro miembro de contacto junto a

una de las partes de contacto del mismo, siendo los miem=

bros de contacto y la parte de conexidn todos coplanarios,

y porque los agujeros en las dos partes del cuerpo a tra=-
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‘tvés de los cuales pasa el perno son alargados en direccidn

paralela al plano de los miembros de coptacto y la parte
de conexidn.

El conectador de este invento tiene la ventaja
de que cuando se aprieta inicialmente el.perno para empujal
las dos partes del cuerpo una hacia otra, un par de partes
de contacto enfrentadas, siendo éste el par junto al cual

estén conectados los extremos libres de la parte de cone-
xibén, se acercan una a otra antes que las del otro par,
inclinédndose las dos partes del cuerpo una con relacién a
otra en el perno, esto a causa de la diferencia de resis-
tencia al cierrc entre los dos pares de partes de contacto
enfrentadas proporcionada por la forma en U de la ﬁarte de
'conexiéq que une los miembros de conbtacto. Asi, el conduc-—
tor a.derivar puede colocarse entre las partes de contacto
de este par primero en cerrarse, apretéandose entonces el
perno para asegurar el cénectador al conductor. El conec-
tador quedard entonces soportado por el conductor mientras
se coloca el cable de derivacibén entre el otro par todavia
abierto de partes de contacto enfrentadas, y se aprieta
luego aln més el perno para establecer conexidn con el ca-
ble de derivacién, segin sea necesario., La forma alargada
de los agujeros en las dos partes del cuerpo, a través de
los cuales pasa el perno, permite la necesaria inclinacidn

de las dos partes del cuerpo una con relacidén a otra en el
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" |-perno mencionado en lo que antecede,

Preferiblemente, las dos partes del cuerpo sopoxr
tan dos pares de miembros de contacto, estando unidos los
miembros de contacto de cada par por una parte de conexidn
tcomo se especifica, estando situados los pares en planos
‘paralelos en lados opuestos del perno con las partes de co
nexidén dirigidas en la misma direccidn.

Tal conectador asegura una conexidén fiable con

el conductor y el cable de derivacidn proporclonando cua-
tro puntos de contacto con cada uno de ellos.

Se describiré ahora un conectador eléectrico de
‘acuerdo con este invento, a titulo de ejemplo, con referen
¢ia a los dibujos, en los que:.

La figura 1 es una vista en perspectiva del co~
nectador;

La figufa 2 es una vista en corte por la linea
II-IT de la figura 15 y

| La figura 3 és una vista en alzado lateral de
una disposicidn de miembros de contacto utilizada en el co
nectador.,

£l conectador comprende un cuerpo de material
eléctricamente aislante, consistiendo el cuerpo en dos par
tes moldeadas 1 y 2 aseguradas entre si por médio de un
perno 3 que tiene una arandela 4 y una tuerca 5 montadas

sobre él, Apretando la tuerca 5 en el perno 3, las dos par
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‘+tes 1 y 2 del cuerpo pueden ser empujadas una hacia otra,

teniendo formadas la parte 2 un par de pestaiias enfrenta-
das 6 que se aplican a secciones planas opuestas de la ca=
beza del perno 3 para impedir la rotacidn de la misma con
relacibn a las partes 1 y 2 del cuerpo éuando se aprieta
la tﬁerca 5. La parte 2 del cuerpo tiene formado también
un par de brazos 7 que se extienden hacia la parte 1 del
cuerpo y abrazan a la misma.

En ranuras de las partes 1 y 2 del cuerpo hay
situados dos bares de miembros de contacto enfrentados 8
¥y 9, teniendo cada miembro de contacto & 6 9 dos partes
de contacto lO.(véase la figura 3) dirigidas hacia las par|
tes de contacto 10 del otro miembro de contacto 9'u 8 del
par, teniendo cada parte de contacto 10 la forma de una
pluralidad de dientes 1l.

Los dos miembros de contacto 8 y 9 de cada var
estan formados dé maneré enteriza por estampado a parlir
de chapa metélica, y conectados por una parte de conexién
12 sustancialmente en forma de U que tiene un extremo i~
bre 1% conectadocon el miembro de'contacto 8 junto a una
de las partes de contacto 10 del mismo, y el otro extremo
libre 14 conectado al mieﬁbro de conbtacto 9 junto a una de
las partes de contacto 10 del mismo, siendo losvmiembkos
de contacto 8 y 9, y la parte de conexidén 12 todos copla-

narios,
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sistentes cada una en dos miembros de contacto 8 y 9 y la
parte de conexidn contigua 12 estén sitﬁadas en planos pa~
ralelos en lados opuestos del perno 3 con las partes de co
nexibén 12 dirigidas en la misma direccidn.

Los agujeros 15 y 16 en las partes de cuerpo 1
y 2, respectivamente, a través de los cuales pasa el perno
3, son alargados en direccién paralela a los planos de las
disposiciones de miembros de contacto (como se ve del mejon
modo en la figura 2), con lo que las partes de cuerpo 1 y
2 pueden inclinarse una con relacidn a otra en el perno 3.

| Debido a la forma de la parte de cdnexién 12 de
cada disposicidn de miembros de contacto hay una diferencis
de resistencia al cierre entre los dos pares de partes de
contacto enfrentadas 10 de cada diqusicién de miembros de
contacto cuando se'aprieta la tuerca 5 en ei perno 3, ce-
rréndose més fhcilmente el par junto al cual estdn conecta-
dos los extremos libres 13 y 14 de la parte de conexidn 12
¥y, por tanto, antes que el otro par.

Durante el uso del conectador, se coloca un con-
ductor (no mostrado) a derivar entre los dos pares primeros
en cerrarse de partes de contacto enfrentadas 10 (siendo
éstos los pares superiores en la figura 2) y se aprieta la
tuerca 5 en el perno 3 hasta que los dientes 11 de estas

partes de contacto 10 se claven en el conductor. El conec-
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‘tador quedard entonces soportado por el conductor. Se colo-]

ca luego un cable de derivacidn (no mostrado) entre los
otros dos pares de partes de contacto enfrentadas 10 y se
aprieta luego alin mds la tuerca 5 en el perno 3 hasta que
los dientes 11 de eétas otras partes de contacto 10 se cla
ven en el cable de derivacidn, con lo que se establece una
conexidn eléctrica y mecdnica entre el conductor y el cable

de derivacién.,
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RETIVINDICACIONES

la.~ Un dispositivo éonectador eléetrico que com
prende un cuerpo de material eléctricamente aislante, te-
niendo el cuerpo dos partes aseguradas entre si por un per
no, mediante el cual las dos partes del cuerpo son empuja
das una hacia otra, y dos miembros de contacto eléctrico
soportados por las dos partes del cuerpo, respectivamente,
teniendo cada miembro de contacto dos partes de contacto
dirigidas hacia las partes de contacto del otro miembro

de contacto, respectivamente, teniendo cada parte de con-

ra penetrar en un conductor colocado entre una parte dz
contacto y la parté de contacto asociada del otro miembro
de contacto cuando las dos partes del cuerpo son empnjedas
una hacia otra por medio del perno, caracterizado porque
los dos miembros de contacto estén'formados dec manera en-
teriza y conectados por una parte de conexidén sustancial-
nente en U que tiene un extremo libre conectado con uno

de los mienmbros de contacto junto a una de las partes de
contacto del mismo, y el otro extremo libre conectado con
el otro de los miembros de contacte junto a una de las pan

tes de contacto del mismo, siendo los miembros de contac-
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_to y la parte de conexibén todos coplanarios, y porgue los
agujeros en las dos partes del cuerpo, 2 través de los cuy
les pasa ¢l perno, son alargados en direccidm paralela al
planc de los miembros de contacte y la parte de concxidn.

24,~ Un dispositivo conectador sesin la reivin-
dicacidn 12, carscterizado porque el cuerpo soporta dos
pares de miembros de contacto, estando unidos los miecmbros
de conbtacto de cada par pdr una parte de conexidn, eston~
do situados los pares en planos paralelos en lados opucs-
tos de los pernos con las partes de conexidn dirigidas en
la misma direccidn.

3a,- Un dispositivo conectador eléctrico.

Tal y como se ha descrito en la Memoria'que
antecede, representado en los dibujos que se acompafian 7
Para los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de nueve hoJjas escritas a
maquina por una sola cara.

Madrid, 11J4L1979
P.A.

Albeytodde Elzgbu

Por Polley, /.
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