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F & T B N E B DE I N V E N C I O N

por VEINTE aHos
oolioitada en Sapada a favor da INDO INTERNACIONAL 3.A. anti­
dad da nacionalidad española, domiciliada an H03PITALET DE - 

5. LiOBRBGAT (Barcelona), sta. Eulalia, 191, por "Mquina para - 
raoortar plantillas aptas para al tallado do lentes". —  -

nmORlA DESCRIPTIVA

La presenta invención, conforma indica su enunciado, 
ao refiero a una máquina para recortar plantillas aptas para¡_ 

10. el . tallado da lantaa, aegón las dimensiones de la ranura inte
rior del aro do la montura a la que están destinadas? dichas - 
lentos, siendo la máquina del tipo do las que comprenden una_ 
baso do sustentación, un punzón cortador de movimiento alter­
nativo aegán un ojo vertical, un motor que proporciona dicho_ 

15. movimionto, un dispositivo do soporto para la montura, un
dispositivo do soporto para la plantilla y un palpados? con una 
punta apta para aplicarse a la ranura :lel aro de la oontura.-

Bn el normal ejercicio de eu actividad, el óptico - 
necesita conformar la periferia de una lente ya graduada a - 

20. las dimensiones del aro de la montura a la que se destina. -

a u A M i y



Son conocidas máquinas capaces de realizar la citada confor­
mación por medio del &obaate y biselado de loe bordea de la_ 
lente# Sin embargo la mayor parte de dichas máquinas raquis 
rea una plantilla con la toma del aro de la montura para pg 
der realizar las aludidas operaciones de desbaste y biselado 
en la medida, precisa, - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Para obtener la citada plantilla se ha ideado una_ 
máquina del tipo descrito anteriormente la cual fundamental­
mente se caracteriza perqué el dispositivo de soporte para - 
la montura comprendo una parte centralnertieal hueca y eate_ 
dispositivo de soporte y el dispositivo ds soporto para la - 
plantilla son aptos para oscilar simultáneamente alrededor - 
de un eje vertical do oscilación, estando en todo momento en 
una misma posición relativa entre si, siendo cada tino de los 
citados dispositivos de soporte aptos para experimentar un - 
movimiento de giro alrededor de su respectivo eje vertical,_ 
y alende los dos movimientos de giro iguales y aimultáaeoa,_ 
y porque se dispone de un vástago de eje vertical, que atra­
viesa la parta central hueca del dispositivo de soporte para 
la montura y es apto para oscilar alrededor de dicho eje veg 
tieal de osoilación, entro unas posiciones l&aite de oscila­
ción activas y otra inactiva, existiendo unos medios para - 
mantenerlo fijo en dichaT posiciones, y unos medios elástiooa 
que tienden a que la parto central hueca del dispositivo Ae_ 
soporte para la montura se aplique contra dicho vástago, en-
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contrándone el palpaAor montado amoviKiemonte on dicho vásta 
go de manera que su pauta se encuentre sustanoialmante en la 
trayectoria de oscilación del eje del vástago y de modo que_ 
aea apto para que su punta se aplique a la ranura del ero de 

5. la montura cuando la montura está ü  jada en su dispositivo - 
da soporte, y porque el eje de movimiento del punzón corta—  
dor, loa ojea tarti cales de loa dispositivos de soporte y el 
eje del bástago se encuentran a una misma distancia del eja_ 
vertical de oscilación. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

10. Para facilitar la comprensión de todo lo que ante­
cede se hace referencias seguidamente a las láminas do dibu­
jos que acompasan a esta memoria, las cuales, dado su fin ex 
plioativo, deberás considerarse como desprovistas "a todo ca 
ráster limitativo respecto al alcance de la protección legal 

1$. que ae recaba. Los dibujos muestran! - - - - - -  - — . —
Pig. 1 una vista en planta de la máquina oegdn la 

invención, con una plantilla a recortar y sin la placa de su 
jeeión para la montura. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Pig. 2 i¡ma sección de la misma segdn la linea 11-11 
20. de la Fig. 1. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Fig* 3 una vista en alzado parcialmente seccionada, 
del interior de la misma, en la dirección de la flecha p de_ 
la Pig. 1, que permito contemplar el motor de aecionamianto_ 
del punzón y el dispositivo de soporte para la plantilla. - -
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Fig. 4 una sección a escala ampliada eegdn la ií- 
asa iv-.iv de la Fig. 1. - - - - - - - - - - ------ - - ̂

fig. 5 una vista esquemática en planta correspon­
diente a la posleidn lámite inactiva de sus brame, y eatê  

3. do la máquina desprovista de su carcasa y de la plancha ho­
rizontal del dispositivo de soporte para la montura y sin - 
haberse representado el motor. - - - - - - - - - - - - - -

3ig+ 6 una vista análoga a la anterior, eorrespqn 
diente a una posición límite activa de cus breaos y repre—  

10. sentándose esquemáticamente una montura y la incidencia del 
punzón en la plantilla. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Plg. 7 una esquema da las posiciones angulares xg 
lativas de algunos elementos de la máquina. - - - - - - -

Fig. 8 una vista en planta, a escala ampliada, de 
13. la placa de sujeción para la montura, superpuesta a la base 

auxiliar y con una montura incorporada. ---- - —  - -
Fig. 9 una vista en alando de dicha placa. - - -
Fig. 10 otra vista en aleado a 904 de la anterior.
Fig. 11 una vista en planta, a igual escala que - 

20. las Higa* 8 a 10, de la base auxiliar para la placa de su je 
dán para la montura. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

La máquina consta de una placa base i de s u s te n ta c ió n
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dotada da moa pies 2 para su apoyo en una superficie Iiori- 
sonta!. Dicha placa basto 3. tiene fijado al elemento de ayo 
yo 3 en al que se sustenta la columna 4 de eje 4a. Picha - 
columna oatá asegurada por medio de las tuercas 5 y en la - 

5. Misma está fijado con peaiMlidad de oscilación alrededor - 
del eje 4a, un primer brazo 6 al que, por medios convencio­
nales que no oe describen, está sujeto un váetego 7 (de eje 
7a), en cuyo extremo superior se halla alojado de manera das 
montatRe una funda tubular 8, que lleva incorporado un pal­

io. pador 9 (de extremo libre 9a), el cual es susceptible de baa 
calar ligeramente en un plano vertical alrededor del ajo 10. 
SI ap&aáica 11 ayuda a conseguir manualmente la basouiación 
del paípador. A los efectos gua más adelante so describirán, 
se prevá la sustitución del paípador 9 por un segundo paloa- 

15. dor 9* más corto. SI paípador queda diapuesto de manera que 
su punta 9a se encuentre austancialoante en la trayectoria i 
(Fig. 7) de oscilación del eje 7a alrededor del eje <,¡*. Kl_ 
brazo o diácono interiormente de un espárrago 12, aue es ap­
to para quedar sujeto por la pinza 13, la cual está fijada a 

20. la placa base 1. En dicho espárrago 12 ae halla fijado un - 
extremo del muelle 14, cuyo otro extremo no se representa en 
las figuras. Moho muelle 14 tiende a hacer oscilar el bra­
zo 6 en el sentido de la flecha 15 (Fig. 5), pero su fuarsa_ 
ea menor que la fuerza de sujeción de la pinga 13. En el - 

25. brazo se encuentra además un apóndice 16 cuya interacción - 
con un tope que se describirá más adelante, limita la posibi



lidad de oscilación del brazo 6 en el sentido de la flecha. 
15 y finalmente el brazo ea solidario de la palonea 17, que 
al eor accionada manualmente permite sustraer el espárragô  
12 de la pinza 13. Por lo indicado queda puesto de manífies 
to que la oscilación del braso 6 eetó comprendida entre unas 
posiciones H6sites del ataño, una inactiva de sujeción de3̂  
espárrago 12 en la pinsa 13 y unaa posiciones activas de - 
aplicación del apóndioe 16 al tope correspondiente, si el_ 
movimiento del braso 6 no está determinado por el acciona—  
miento manual de la palanca 17$ cuando se sustrae de la pin­
za 13$ la fuer3a, del muelle 14$ fija a dicho braco 6 en la. 
posición do aplicación delgpéidiee 16 al tope aludido. - - -

Rn la columna 4 se halla fijado tsablón el braao_ 
doble 13$ el cual es asimismo apto para oscilar alrededor - 
del e je vartioal do oscilación 4a. Rn una parte de dicho - 
brazo doble 13 (Fig. 3), se aacuentra el motorreductor 23$̂  
fijado por el tomillo 20a. R1 árbol de salida 21 del mot& 
traductor 20$ es apto para accionar el dispositivo 19 de a& 
porte para la plantilla. Dicho dispositivo comprende un b¡̂ 
je 22 el cual se sujeta la polea de arrastre 23 y por la - 
parte superior del buje se adapta el portaplsntillas 24$ el 
cual eo apto para lo jar la plantilla 25$ que una vos monta­
da oa asegurada por la tuerca 26, a los efectos de evitar tr& 
pidadonea o su eventual desprendimiento. La pinza 27 guía 
al buje 22 para asegurar ou giro regular aladedor del eje -



vertical 28, el cual obviamente coincide con el eje del ár­
bol 21. Todo el dispositivo 19 de soporto p a r a  l a  p l a n t i ­

lla es, por lo tanto apto para girar alrededor de dicho eje 
28. Sote ojo 28 y el eje ?a del vastago vertical 7 se on—  

5. cuentraLa la mioma distancia del eje de oscilación 4a. - -
l&a otra parte solidaria con la anterior, On dicho 

brazo doble 18 (Fig. 2) se halla el diapositiva 29 de sopor 
te para la matura. Usía dispositivo comprende la parte 30 
vertical central î aca, asentada en el brasa 18 mediante el

10. rodamiento 31; esta parte 30 tiene solidarizada la polea 32, 
la cual es de dimensiones iguales a las de la polea de arras 
tro 23, estando relacionadas ambas por medio de la correa - 
33, preferentemente a través de un disco tensor 34 (Fig. 5). 
Por lo indicado, siendo la relación entre las dos poleas de 

1$. 1:1, os comprende que las mismas se muevan al unísono. n& -
la parte superior de la parte vertical 30 se encuentra la - 
plancha horizontal 35, dotada da orificios 36, cuya utili­
dad se detallará más adelante. Dicho dispositivo 29 debido 
a las poleas y corroa descritas, es apto para girar alreda- 

20. dor de su eje vertical 37, que en la Blg. 2 aparece coinci­
dente con el eje 7c. *si eje 37 y los ejes 23 y 7a so en­
cuentran a la misma distancia del eje de oscilación 4a. - -

El interior de la parte vertios! 30 está atravesó 
do por el vÓstago 7 y además diaba váatago 7 y el braco do­
blo 13 están relacionados por el resorte 38 (Fig. 2), el. -25*
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cual tiende a promover la aplicadla del vástago 7 contra - 
la superficie interior de la parte vertical 30* Dicho re­
sorte no es capas, sin embargo* de vencer la fueres del nua 
11* 14* - - - - - ---------------------

5. Ba la placa base 1 se baila un tope 39 (Fig* 3) -
que limita el recorrido de oaeilaoidn del motorreduetor 80* 
así como un interruptor 40 apto para poner en marcha dloho_ 
aotorreductor y al motor de punaornado* 81 interruptor 40 - 
es accionado por el movimiento de oecilaoidn del motorredug 

10* tor 20* tanto para abrir como para cerrar el circuito oído-

También unido a la columna 4* so encuentra al bra­
zo 41 de soporte del motor 42 de punzonado* Beta brazo nô  
ea oscilante, sino que está sierre en la misma poaíaidn. - 

1$. El eje de salida del motor 42 lleva por una parte un venti­
lador 43 y por otra parte una excéntrica 44* en le gao oe - 
encuentra un rodamiento 45* — ̂  — —

Unido al brazo 41 está dispuesto el soporte guia_ 
46 y la guía 47 del punaín 48, cuya parte superior está do- 

20* tada de una caperuza 49* Entre la guía y la caperuza, y x& 
deande al punzáh, está dispuesto un muelle 90, que promueve 
la aplioaoidn de la caperuza 49 al rodamiento 45* OtwiamaHg 
te el giro de la exoántrioa 44 produce un movimiento alter­
nativo del púnelo según el eje 48a del punzdn, cuya punta -
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inferior aguzada as apta paya ejercer una acción de corte - 
en la plantilla# El e je 48a está también a l̂  distan­
cia del eje de oscilación 4a que los ejes 7a, 28 y 37# - - -

Fijada a la placa base 1 se halla el dispositivo - 
5. 51 (Fig# 4), el cuál es apto para alojar horiBontalmento el

tope regulador 52, quo es desplasable longitudinalmente. un 
resorte 53 tiende a mantener el extremo 54 del tope 52 con­
tra el disoo 55, apto para girar alrededor del eje excóntri- 
eo 56# Cuando al disoo está en la posición representada en 

10. la Fig# 4 el extremo 57 se halla en una posición más retira 
da y cuando al disco ha girado 180 at, dicho extremo 57 se dio 
pone en la posición más avanzada, las citadas posiciones - 
del disco son estables debido a los planos 58 opuestos diame 
tralmente, que estén practicados en el disoo# - - - - - - -

15# Dicho tope regulador es apto paya recibir la apli­
cación del ap&adioo 16 del primer brasa 6, cuya aplicación - 
es contenida por la fuersa del muelle 14, de moáo que en esta 
posición de aplicación (que coma se veré más adelante corres 
pende a una posición activa de la máquina) el vástsgo 7 y - 

20. por lo tanto la punta 9a del palpador 9 permanecen fijos. - 
Se debe destacar que si bien las posiciones avanzada o retía 
sada del extremo 57 del topo regulador 52 influyen en la po­
sición del váatsgo 7, no influyen en cambio en la posición - 
de la punta 9a del palpador 9, puesto que en la posición avan 

25# zade del tope 52 se dispone un palpador 9 largo y en la posi
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ciÓn retrasada del topo 32 se dispone un palpador 9* oorto, 
compensando la diferencia de longitudes de loo palpadorea 9 
y 9', el avance del tope 52.

Lo indicado queda reflejado en el esquema de la - 
$. Fig. 7, en la que se puede apreciar que el ángulo B que fbr 

man las doa posiciones del apáadiee 16, aagán que el tope - 
52 está retirado o avanzado, ea igual al ángulo B que deteg 
minan las doa correspondientes posiciones del eje 7a con ras 
pacto al eje de oscilación 4a. En cambio para ambas posicĵo 

10. neo la punta 9a del palpador permanece en la misma situación, 
debido a la distinta longitud de loa palpadoree 9 y 9*. - -

Se debe destacar que la máquina está diapuaata de 
tal manera que los radioa que van del eje de oscilación a3̂  
eje 28 del dispositivo de soporte para la plantilla y el eje 

15* 3? del dispositivo de soporte para la montura forman un án­
gulo A que es austaaoialmente igual al ángulo A* que datenqjL 
aan los radios que parten del eje de oscilación 4a bacía el 
eje 48a del punzón cortador y hacia la punta 9a del palpador
9, 9'. Dicho ángulo A' tiene unas ligeras variaciones debi- 

20. das a la eventual basculaeión del palpador alrededor del eje
10. -- ------------------- ---------------

Una tolva 58 (Fig. 2 y Pig* 3) permite recoger laa 
virutas de plantilla producidas por el punzón y conducirlos, 
de modo no representado en las figuras, hacia el exterior de
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la máquina. Esta está recubierta noy una carcasa 59 y está 
dotada de diversos elementos auxiliares, tales como un inte­
rruptor general 60, cable conductor 61 y enc&ufe 62. - - - -

Fura sujetar la montura en al dispositivo 29 de so 
5. porte para la montura, se prevá una placa 63 do sujeción ca­

ra la montura (Figo. 6, 9 y 10). Bota placa dispone de un - 
orificio 64 do dimensiones en coincidencia con lao tranover- 
salas de la parte 30 centralwrtieal hueca del dispositivo - 
29# asá como de unos tetones 69 que con aptos para ajustar - 

10. la placa 63 en le plancha horizontal 39, por medio de la in­
troducción de dichos tdoñee 69 en los orificios 36, en cuyo 
caso se obtiene asimismo la coincidencia del orificio 64 
con la boca de la parte central 30. En la placa 63 está prac 
tlcada la retícula milimetrada 66,  centrada con respecto al_ 

13. centro del orificio 64. En esta retícula milimetrada se ha­
lla trasudo un círculo 66a que sirve para indicar el palpa—  
?or 9, 9" a utilizar, --i*.*-.*...*...--.*-......-....

Para apoyar la montura en la placa se dispone de - 
una regla 67 que es dasplazable frontalmente, por pedio del_ 

20. tomillo 68 solidario de dicha regla y que es guiado a su - 
vez por la pieza 69 dotada de una tuerca. En la regla 67 se 
encuentra una pinza 70 para sujetar la montura, cuya pinza - 
puede desplazarse en el sentido longitudinal de la regla por 
medio del tomillo 71. El pasador 72 sirve degdía a este -
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desplazamiento. La. sujeción o cierra da la pinza viene de­
terminada per el ternilla 70a. - - - - - - - - - - - - - -

Bn la placa 63 se encuentran además dos horquillas 
5. 73 para aguantar la montura y que pueden quedar fijadas en -

la posición necesaria mediante las tuercas 74. - - - - - -
Asimismo se pravá 3a base auxiliar 79# con dos ozgL, 

ficios 76 en correspondencia con los tetones 65 de la placa 
de sujeción 63 y con un disco 77 reticulado mi3Amátrieam*nte

10. que al superponerse la placa de soporte 63 a la base auxiliar 
79# coincide con el orificio 64, con lo cual se oocpleta la 
retícula milimetrada 66. - -- -- -- -- -- -- -- -- -

31 funcionamiento y uso de la máquina son como as 
indica a continuación. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

15. 9e coloca la placa de sujeción 63 encima da la ba
se auxiliar 75# por medio de la introducción de loo tetones 
69 en los orificios 76# lo que conlleva la coincidencia del 
diaoo reticulado 77 con la retícula 66 milimetrada, comple­
tándose así toda una zona retí culada milimótricamente. - -

20. A continuación se sujeta la montura a la pinza 70
por medio del tomillo 70a. Mediante el tomillo 68 so rea 
liza el centrado vertical# de manera que del centro del dio 
oo 77 reticulado milimátricamente al punto más lejano hacia 
la parte superior de la montura y hacia la parte inferior -
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de la misma, haya igual distancia. 2or medio del tomillo 
71 ae desplaza la montura en el sentido longitudinal de la 
regla 67$ a los efectos de conseguir el centrado horizontal, 
el cual se logra cuando del centro del disco 77 al punto más 

5. lejano hacia la izquierda o la derecha de la montura exista, 
la misma distancia. Una vez centrada completamente la montu 
ra, se completa au sujeción por medio de las horquillas 73.-

T3n este somanto se comprueba si la montura queda - 
en alguna parte por dentro del c&eulo 66a existente en la re 

10. tícRa 66 o bien si toda la montura queda fuera de dicho círcu 
lo. Bn el primer ceso ae adopta al vástago vertical 7 un - 
palpador corto 9*. Segdn cual sea el palpador elegido, se - 
sitia el topo regulador 52 en su posición más retirada (pal­
pador corto) o más avanzada (palpador largo), mediante el gi 

15. so conveniente del disco 55. - —  - - -
Dospuás de habar procedido al centrado y sujeción 

de la montura en la placa da sujeción 63, se separa Óata de_ 
la base auxiliar 75 y la placa 63 ae lleva a superposición - 
con la plancha horizontal 35, por medio de la introducción - 

20. de los tetones 65 de la placa 63 en loo orificios 36 de la - 
plancha 35, con lo que, como ya ae ha indicado, ae consigue 
la coincidencia del orificio 64 con la booa de la parte cen­
tral hueca 30. con ello se logra que el centro del aro de - 
la montura quede en coincidencia con el ojo 37 del dispooiti 

25. vo 29 de soporte da monturas.
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3e eitóa la plantilla 35 en el portaplantillas 24 
y ae asegura oon la tuerca 26.

3e acciona el interruptor general 60 y a oontlnua 
ción ee acciónale palanca 17 oon lo que ae oonaigue que el - 

5. eapérragy 12 del primar braco 6 ee sustraiga de la retención 
de la pinna 13 y ae adelanta al váatago 7 hasta q¡ue la punta 
9a del palpador 9* 9* se introduzca en la ranura interior - 
del aro de la montura. En el caco frecuente de que la montu 
ra sea alabeada, la oorreota aplicación de la punta del pau­

lo. pudor 9. 9* a la ranura en un punto de la mioma que eetó mée 
elevado, ae logra accionando el apéndice 11 del palpador, - 
oon lo que éste bascula alrededor de su eje horizontal 10, - 
elevándose con ello su punta. Con independencia de ulterio­
res accionamientos del apéndice 11, el palpador bascularé oa 

15. da vez que pase de aplioarse a un punto de la ranura a otro_ 
punto de la mioma situado a otro nivel.

Se procede a continuación a adelantar Aáa la palan 
ca 17 y con ello oscila el vástago 7 alrededor del eje de os 
dilación 4a, hasta que el apéndice 16 del primer brazo 6 es- 

20. tableaca contacto oon el tope regulador 92, en cuya posición 
activa, el vástago vertical permanece fijo, por la aoción del 
muelle 14 que lo mantiene apilado a dicho tope 52. - - - - -

Debido a la aplicación de la punta 9a del palpador 
9$ 9* en la ranura del aro de la montura, la oscilación del
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vóstagp 7 ae transmite por al pálpadar a la montura y por de 
ta a la placa 63 y al dispositivo 29 del soporte para la man 
tara, que al ser solidario del brazo doble 18 hace oscilar 
siempre alrededor del eje de oscilación 4a, a dicho brazo do 

5. ble 18 y por lo tanto sL dispositivo 19 de soporte para la - 
plantilla, con lo cual la plantilla 29 queda bajo la act&ón_ 
del punzón 48. 3n el movimiento de oscilación del brazo do­
ble 18, ae desplaza temblón el aatorreductor 20, en cuyo mo­
vimiento se acciona el interruptor 40 que pone en marc a al_ 

10. motorreductor 20 y el motor de punaonado 42. - -- -- -- -
El resorte 38 mantiene siempre aplicada la punta - 

9a del palpador 9, 9* a la ranura del aro da la montura y - 
con les movimientos anteriormente indicados, la plantilla - 
queda situada en la vertical del punzón 48, en un punto de la 

15. planilla cuya distancia a su centro es igual a la proyección 
hariantal do la distancia del centro de la montura al punto 
de la ranura del aro de la montura en el que ae encuentra - 
aplicada la punta 9a del paípador. 31 centro de la montura_ 
coincide con el eje 37 del dispositivo del soporte 29 y el - 

20. centro de la plantilla coincide a su vez con el eje 28 del - 
dispositivo de soporte ig.- -- -- -- -- -- -- - - —

El motorreductor 20 induce a la plantilla a un gi­
ro alrededor del eje 28 y este movimiento se transmite cor - 
medio de las coleas 23 y 32 y de la correa 33 al dispositivo
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29 da soporte da la montura, al cual par la tanta, junto oon 
la plana 63, gira a su vas airad ador del eje 37* Con el aje 
37 gira tamMáa la montura, naatesiáRdoso 3iaapra la aplioar 
oidín de ésta a la punta 9a del palpador, por lo cual el eja_ 

9* 37 experimenta simultáneamente unas osoilacionea alrededor -
del aja da oscilación 4a, cuyas oscilacionas vienen detenai- 
nadas por la proyección horicontal de la distancia que en ag 
da momento existe entre al centro de la montura y el punte - 
de la misma en que está aplicada la punta 9a# - - - - - - -

10* nn virtud de la constancia del Asgalo A que deter­
minan loe ejes 37 y 28, este eje 28 experimenta las mismas - 
oscilaciones que las del eje 37, por lo $ue al punzón 48 re­
produce en la plantilla la forma de la proyección barí santal 
del contorno de la ranura del aro de la Centura, Al comple—

19. tarso una vuelta queda?.recortada la plantilla. - - - - - -
Terminado el dolo, se acciona la palanca 17 en el 

sentido contrario al da la flecha 1$, hasta su posición ori­
ginal; con ello oe promueve la oscilación del primer brasa 6 
y por lo tanto del brazo doble 18. Durante el recorrido, el

20. Botorreduetor 20 incide en el interruptor 40, parándose el - 
motorreductov y el motor 42 de punconado, ¿¡oteniándose el sg 
vimiento del brazo doble cuando al Botorreduetor ce aplioa - 
al tope 39* El palpado? 9 sale de la ranura del aro de la - 
montura y el vóstago 7 se detiene cuando el espdraago 12 qtg
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da sujeto por la pinga H.
Por último se extrae la plantilla ya recortada del 

porta plantillas 24 así como la Mantara de la placa de suje­
ción 63$ con le que se dispone de una plantilla recortada ao 

5* ta para ser usada para el biselado automático o manual de - 
una lenta para la montura usada*

Habiendo descrito eonveniontanente un ejemplo de -* 
realización de la invencióo# debe hacerse oonotar que el mis 
no tiene carácter ilustrativo y no limitativo y que se pa­

lo. drán introducir cuantas variantes de detalle la experiencia, 
y la práctica puedan aconsejar# en cuanto a dimensiones * nú- 
mero de piezas $ materiales empleados en la construcción de - 
las mismas# y demás circunstancias accesorias# siempre que - 
con ello no se desvirtúe la eaencialidad de la presente in— 

15* vención. - — -- -
A loo efectos consiguientes se declaran de novedad 

y propiedad para 'Sapera, $as territorios y placas de sobera­
nía# las reivindicaciones que siguen. - - - - - - - -  - —
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U B I V I  U B I C A C I O N  31

1.- máquina para recortar plantillas aptas paya - 
al tallada do lentes, aegán las dimensiones da la yantara ia 
tarior dal aro do la montura a la que satán deatinadas di—  

3. shas lentos, siendo la máquina del tipo de laa quo emapren- 
den una baoe de sustentación, un punzón cortador de movimien 
to alternativo sogán un eje vertical, un motor que proporcio 
na dicho moviaionto, un dispositivo do soporta para la moatu 
ra, un dispositivo do soporte para la plantilla y un pálpa­

lo. 3or con una punta apta para aplicarse a la ranura ¿el aro - 
de la montura, caracterizada porque el dispositivo de aopog 
te para la montura exaprende una parto central vertical hue­
ca y esta dispositivo de soporté y el dispositivo de sopor­
te de la plantilla son aptos para oscilar simultáneamente al 

13. rededor de un eje vertical de oscilación, estando en todo - 
momento en usa misma posición relativa entre sí, siendo on­
da uno de loe citados dispositivos de coporte apto para ex­
perimentar un movimiento deliro alrededor de su respectivo 
eje vertical, y siendo loa don movlmientoa do giro iguales 

20. y simultáneos, y porque se dispone de un vástagp de eje veg 
tioal, que atraviesa la parte central hueca del dispositivo 
de soporte para la montura y es apto para oscilar alrededor 
de dicho eje vertical de oscilación, entre unas posicioneŝ  
de límite de oscilación activas y otra inactiva, existiendo
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unos medios paye mantenerlo fi jo en diohaa posiciones, y unos 
medios elásticos que tienden a que le parte central hueca - 
del dispositivo de soporte para la montura se aplique contra 
dicho vástago, encontrándose el palpador montado smoviblemen 

5. te en dicho váatago de manera que eu punta ae encuentre aua- 
tanoialmanta en la trayectoria de oscilación del eje del vas­
tago y de modo que sea apto para que su punta ae aplique a - 
la ranura del aro de la montura cuando la montura está fija­
da en su dispositivo de soporte, y porque al eje de movimien

10. to del punaón cortador,los ejes verticales de los dispositi­
vos de soporte y el eje del láatago se encuentran a una misma 
distancia del eje vertical de oscilación* - - —  - —  - -

2. - Máquina según la reivindicación 1, oaraoterisa- 
da porque el váatago de eje vertical está unido a un primer,

15. tarase fijado con posibilidad de oscilación a una columna cu­
yo eje constituye dicho eje vertical de oscilación. - - - -

3. - Máquina oegdn la reivindicación 1 ó 2, oaracto 
rizada porque los medios #ara mantener fijo el vástalo en cu 
posición lámite de oscilación inactiva consisten en un espá-

20* rrago unido a dicho primer brazo que es apto para ser reteñí 
do por una pinza fi jada a la base de sustentación de la má­
quina* — — —

4.- Máquina segán la reivindicación 1 ó 2, carac­
terizada porque los medios para mantener fijo el váatago en
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aua posiciones limite de oscilación activas oonaieten en un 
apánAice solidario de diche primer braco# un tope regulador 
fijado a la base de la máquina y un muelle apto para mante­
ner aplicado dicho apáa&iee a dicho tope regulador. - - - -

9. 5.- Náqpina sagáa la reivindicación 4# caracteriza
da porque dicho tope regulador ea Aesplasable longitudinal­
mente y se dispone de medios para mantenerlo fijo en dos po­
siciones correspondientes a las- disposiciones activas del - 
váatago.

10. 6.- Máquina aegdn la reivindicación 1, ccraoterisa
da porque el palpador es apto para bascular en un plano ver­
tical.

Máquina segán la reivindicación 1# ocrapteaza- 
da porque el palpador ea desmontable del váatago y sa dispo-

19. ne de por lo menos doa palpadores de distinta longitud de -
uso alternativo, - -

8. - Máquina segán lea reivindicaciones 1 ó 2, carag 
tari zada; porque dispone de una palanca unida al primer brazo# 
apta para promover manualmente la oscilación de dicho brazo -

20. entre sus posiciones limite. - - - - - - - - - - - - - - - -
9. - Máquina aegán la reivindicación 1, caracteriza­

da porque ei dispositivo de soporte pava la plantilla y el - 
dispositivo de soporte pava la montura están unidos a un bra-
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%o gobio fijado con posibilidad da oscilación a la columna 
cuyo eje constituye dicho eje vertical de oscilación.---

10. - Máquina aagán la reivindicación 9, caracteri­
zada porque está provista de un mtorreductor unido al bra-

5* 30 doble# apto para ocasionar el movi#aato de giro del dis­
positivo de soporte para la plantilla alrededor de ou aje - 
vertical. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

11. - Máquina segdn la reivindicación 1# caracteri­
zada porque cada uno de loe dispositivos de soporte está do

10. todo de una polea# siendo las dos poleas de igual di&setro_ 
y estando relacionadas por una correa que transmite el movj, 
miento de giro de un dispositivo al otro. - - - - - - - - -

12. - Máquina segdn la reivindicación 10# carácter! 
zeda porque dispone de un interruptor para el accionamiento

19. y paño del motor de punsonado y del motorreductor y de me­
dios unidos directa o indirectamente al brao deble# aptos - 
para actuar en ai dio interruptor durante el movimiento de - 
oacilaoión de dicbo braao doble. - - - - - - - - - - - - -

13. - Máquina segán la reivindicación 1# caracteri­
zo. sada porque el dispositivo de soporte para la montura ea ao

to pora recibir la superposición de una placa de sujeción - 
para la montura# la cual está dotada de un orificio que en 
la superposición queda en coincidencia con la boca de la - 
parte central vertical busca del dispositivo; una retículô
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milimetrada centrada con Maneto ai centre da dicho orifi- 
ció y medios paya sujetar la montura da manara que el centro 
da uno de aua aros queda superpuesto al centro da dicho ori­
ficio*

3* 14*- Máquina scg&i la reivindicación 13, caracteri-
cada porque loe aadioa para sujetar la montura da la placa - 
da sujeción comprendan! una regla que apoya en la placa y - 
que aa apta para ser desplazada frontalmente al actuar en un 
tomillo unido a ella! una pinza unida a la regla y apta para 

10* ser desplazada en el sentido longitudinal de la regla al ac­
tuar en un tomillo unido a la pinza y unas horquillan aptas 
para ser fijadas oontva la placa en una pluralidad de posi­
ciones. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

15. - Máquina según la reivindicación 13, caraoterl- 
15. zada oorque a los efectos de facilitar el centrado do uno de

los aros de la montura con respecto al centro del orificio - 
do la placa de sujeción, sa dispone de una base sari liar a - 
la que es superponible dicha placa de sujeción, esta: .o dotg 
da dicha base auxiliar de un disco provisto de un ratioulado 

20. mi limó trico, el cual en la superposición de la placa a la ba
se coincide con el orificio de la placa. - - - - - - - - -

16. - "MAQUINA PARA RECORTAR PLANTILLAS APTAS PARA 
EL TALLADO DB íENTSS". - - - - - - - - - - - - - - - - -

Todo ello tal como se describe y reivindica en la
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presente mamaria que cenata de veintitrés he jas ̂ foliadas 
y mecanografiadas por una sola de sus caras y de siete lá­
minas de dibujos que la ilustran.
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